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Prefacio

Contenido del manual

Este manual describe principalmente la seleccién, las especificaciones del producto y los detalles de conexién de los productos PLC de la serie AMX-200.

Diagramas de lineas, comunicacion Ethernet, etc. Para ver las instrucciones de programacion, consulte el manual del sistema, la ayuda del software de programacion o...

Consulte con el personal técnico pertinente de Aimoxun.


http://amsamotion.com
mailto:amx@amsamotion.com
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L. Descripcién general del producto

La serie AMX-200 utiliza una CPU industrial de alto rendimiento de 32 bits, integra dos puertos de comunicacién RS485 y todas las series admiten una velocidad de comunicacién de 187,5 Kbps. Se
puede ampliar con siete médulos de expansién, que se pueden usar indistintamente con otros PLC. La funcién de retencién de apagado no requiere bateria externa y mantiene su posicién permanentemente, lo
que garantiza estabilidad y fiabilidad. Un algoritmo de cifrado tnico protege el programa contra lecturas, y el producto admite una interfaz de conteo de pulsos de alta velocidad. Gracias a una bateria de litio de
reloj integrada y a un disefio de fuente de alimentacién de doble circuito, el reloj puede mantenerse en funcionamiento durante més de dos afios, incluso tras un corte de energia. Los terminales enchufables

facilitan la instalacién y la depuracién, y el disefio del circuito de comunicacién se ha optimizado para garantizar un funcionamiento fiable en entornos con altas interferencias.

1.1 Seleccién de productos

Host de la serie CPU224

Cantidad digital Cantidad digital Cantidad analégica Cantidad analégica 485 bocas Ethernet Tiempo real

modelo Desarrollado por
Produccién ingresar Produccién ingresar Ndmero Numero de bocas campana
10 LuJing

AMX-214-1AD23 14 0 0 2 0 apoyo 24V CC

tubo corporal

ontinuacién de 10 vias
AMX-214-1BD23 ‘ 14 0 0 2 0 apoyo CA220V

Electrodomésticos

10 Lu Jin
AMX-214-2AD23 Jing 14 1 2 2 0 apoyo 24V CC

tubo corporal

ontinuacién de 10 vias
AMX-214-2BD23 ‘ 14 1 2 2 0 apoyo CA220V

Electrodomésticos

10 Lu Jin
AMX-214-3AD23 Jing 14 1 2 2 1 apoyo 24V CC

tubo corporal

ontinuacién de 10 vias
AMX-214-3BD23 ‘ 14 1 2 2 1 apoyo CA220V

Electrodomésticos

Host de la serie CPU226

Cantidad digital Cantidad digital Cantidad analégica Cantidad analégica Tiempo real

modelo 485 bocas Ethernet Desarrollado por
Produccién ingresar Produccién ingresar campana
16 Lu Jing

AMX-216-2AD23 0 0 2 0 apoyo 24V CC

tubo corporal

ontinuacién de 16 vias
AMX-216-2BD23 ‘ 0 0 2 0 apoyo CA220V

Electrodomésticos

16 Lu Jin
AMX-216-3AD23 Jing 1 2 2 1 apoyo 24V CC

tubo corporal

Continuacién de 16 vias
AMX-216-3BD23 fe 1 2 2 1 apoyo CA220V

Electrodomésticos

Manual de usuario del PLC serie AMX200
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Médulo de expansioén digital

modelo Salida digital Entrada digital Desarrollado por
AMX-221-1BH22 0 16 —
AMX-222-1BH22 transistores de 16 canles 0 —
AMX-222-THH22 Relé de 16 canales 0 24V CC
AMX-222-1BL22 transistores de 32 canales 0 —
AMX-223-1BH22 transistor de § canales 8 —
AMX-223-1PH22 Relé de 8 canales 8 24V CC
AMX-223-1BL22 transistores de 16 canales 16 —
AMX-223-1PL22 Relé de 16 canales 16 24V CC

Médulo de expansién analégica

modelo Salida anal6gica Entrada analdgica Desarrollado por
AMX-232-0HB22 2 0 24V CC
AMX-232-0HD22 4 0 24V CC
AMX-231-0HF22 0 8 24V CC
AMX-231-0HC22 0 4 24V CC
AMX-235-0KD22 1 4 24V CC
AMX-231-7PC22 0 RTD de 4 canales 24V CC

Manual de usuario del PLC serie AMX200
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II. Especificaciones del producto

2.1, 224 Especificaciones principales del tipo de relé

modelo

Introducir puntos

AMX-214-1BD23 AMX-214-2BD23 AMX-214-3BD23

14

Tipo de sefial de entrada

NPN/PNP

Voltaje de la sefial de entrada

CC20~28V

Circuito aislado

Puntos de salida

Aislamiento 6ptico

10

Tipo de salida

relé

Capacidad de salida

2A/punto

Circuito aislado

Introducir puntos

Aislamiento mecanico

2

Tipo de entrada

Voltaje o corriente (se alterna mediante interruptor DIP)

Rango de entrada

0-10V 0 0-20 mA

Precisién de conversién

12 bits

error

Puntos de salida

8%o

Tipo de salida

Voltaje, corriente

Rango de salida

0-10V 0 0-20 mA

Precisién de conversién

12 bits

error

8%o0

RS485

Introducir puntos Ruta 6
Monofasico de 6 canales y 20 K Monofasico de 4 canales 20 K + 2 canales 100
frecuencia de pulso
Fase AB 4 canales 10K K; fase A/B de 3 canales 10 K + 1 canal 100 K
Puntos de salida
frecuencia de pulso
Ruta 2

Admite MODBUS RTU, USS, PPl y puerto libre.

Manual de usuario del PLC serie AMX200
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1 canal, velocidad de comunicacién 10/100Mbps,
RJ45 Admite MODBUS TCP, S7 y FreeCommunication.
Fuente de aimentacién 85a264V CA (47 a63 Hz)
Consumo de energia <1 0 W
Dimensiones (mm) 1 20,5*80*62 140*80*62
Método de instalacién Riel DIN de 35 mm

Manual de usuario del PLC serie AMX200
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2.2, 224 Especificaciones principales del tipo de transistor

modelo AMX-214-1AD23 AMX-214-2AD23 AMX-214-3AD23
Introducir puntos 1 4
Tipo de sefial de entrada NPN/PNP
Voltaje de la sefial de entrada CC 20“‘28 V
Circuito aislado Aislamiento 6ptico
Puntos de salida 1 0
Tipo de salida Transistor PNP
Capacidad de salida 0,75 A/punto
Circuito aislado Aislamiento 6ptico
Introducir puntos 2
Tipo de entrada Voltaje o corriente (se alterna mediante interruptor DIP)

Rango de entrada 0'1 0 V (0] 0'20 mA

Precisién de conversién 12 bItS
error 8%0

Puntos de salida 1

Tipo de salida Voltaje, corriente

Rango de salida 0-10V o 0-20 mA

Precisién de conversién 1 2 bItS
error 8%o0

Introducir puntos Ruta 6

Monofasico de 6 canales y 20 K Monofasico de 4 canales 20 K + 2 canales 100
frecuencia de pulso

Fase AB 4 canales 10K K; fase A/B de 3 canales 10 K + 1 canal 100 K
Puntos de salida Ruta 2

POR FAVOR: 100K POR FAVOR: 100K

frecuencia de pulso
Asistente de control de posicién y biblioteca de pulsos: tiempo de aceleracién/desaceleracion de 60K 0,5 S

Ruta 2
RS485
Admite MODBUS RTU, USS, PPl y puerto libre.
1 canal, velocidad de comunicacién 10/100Mbps,
RJ45 Admite MODBUS TCP, S7 y FreeTong.
carta

Manual de usuario del PLC serie AMX200
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Fuente de alimentacion 20,4 a 28,8 V CC

Consumo de energla <7W
Dimensiones (mm) 1 20,5*80*62 1 40*80*62
Método de instalacién Riel DIN de 35 mm

a Manual de usuario del PLC serie AMX200
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2.3, 226 Especificaciones principales

modelo AMX-216-2BD23 AMX-216-2AD23 AMX-216-3BD23 AMX-216-3AD23
Introducir puntos veinticuatro
Tipo de sefial de entrada NPN/PNP
Voltaje de la sefial de entrada CC 20“‘28 V

Circuito aislado

Puntos de salida

Aislamiento 6ptico

16

Introducir puntos

Tipo de salida relé Transistor PNP relé Transistor PNP
Capacidad de salida 2A/punto 0,75 A/ punto 2A/punto 0,75 A/ punto
Circuito aislado Aislamiento mecanico Aislamiento 6ptico Aislamiento mecanico Aislamiento 6ptico

Tipo de entrada

Rango de entrada

Precisién de conversién

error

Puntos de salida

2

Voltaje o corriente (se alterna mediante interruptor DIP)

0-10V 0 0-20 mA

12 bits

8%o0

Tipo de salida

Rango de salida

Precisién de conversién

error

Introducir puntos

voltaje o corriente

0-10V 0 0-20 mA

12 bits

8%o0

Ruta 6

frecuencia de pulso

Puntos de salida

Monofésico de 6 canales y 20 K

Fase AB 4 canales 10K

Ruta 2

frecuencia de pulso

RS485

PLS: 100K (solo modelos con transistores)

Asistente de control de posicién y biblioteca de pulsos: tiempo de aceleracién/desaceleraciéon de 60 K 0,5 S (solo modelo de transistor)

Ruta 2

Admite MODBUS RTU, USS, PPl y puerto libre.

RJ45

Ruta 1
Velocidad de comunicacién 10/100Mbps

Admite MODBUS TCP, S7 y comunicacion libre.

Manual de usuario del PLC serie AMX200
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Fuente de alimentacion

85 a 264V CA (47 a)
63 Hz)

20,448 28,8V CC

85a 264V CA (47 a)

63 Hz)

20,448 28,8V CC

Consumo de energia

Dimensiones (mm)

<1ow

196*80*62

Método de instalacion

Riel DIN de 35 mm

Manual de usuario del PLC serie AMX200
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III. Diagrama de cableado del PLC

3.1, AMX-214-1AD23
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3.2, AMX-214-2AD23
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3.3, AMX-214-3AD23
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3.4, AMX-214-1BD23
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3.5, AMX-214-2BD23
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3.6, AMX-214-3BD23
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3.7, AMX-216-2AD23

Paas— ifs] l FrrEEH EQFEIA
AMSAMOTION OO OO O ORI IO
O st M ke 0.0 ¢4 0.2 ¢3 0.4 05 06 0F 2M 2L+ 10 11 12 13 14 15 16 17| e[ & M L+ DC|
O RUN ceOoooooonooooooog CPU-226
1 sTOP 084224587 b 4.2.04.5.86.7

DC/DC/DC

2123 .45 6.7 -0

A .23 4.5 6.7 £ 1.2 .3 4.5 8.7
HooooooOooomooooOooddizOoooooon AMK-216-2AD23 E
M 0.0 0.1 0.2 0.3 04 05 0.6 07 10 11 1.2 13 1.4] BH 1.5 1.6 1.7 2.0 24 2.2 23 24 25 28 2.7||M L+ |
QOOCOOOOOOOOOOO| | OOOOOOOOCOOOOO0O
1 1] K | —
SLUULLLULLLLLL
FrEEMA

T

DC24av

3.8, AMX-216-2BD23

%;k;ﬁn; I# %}Eﬂ% I# HE %;I%*?;; Hﬁ HE #l I# IB) ar\
AMSAMOTION | OOOOOOOOOOOQ| JOOOOCOOOOOOOO
O se A 60 01 82 0.3 = 2L 04 D5 0.6 0T 10 A 11 12 13 14 16 186 ‘1.?] .@ N L1 .II:I
Orn  HeeOOOODOOOOwOOOOOOOO
[ sTOP L A23458.7 2.1.2.3.45.8.7

—

H HA2I3IAlRT HA234350827 S 12345087
ﬂIDEIEII'_'IDEIDEIEIl'!DEIEIEIEIEIEIEIIZEIEIEIEIEIEIEIEI
= M 08 01 02 03 0.4 05 0.6 07 10 11 12
L]
PORT PORT
1 [

AMX-216-2BD23
F 7H 15 16 A7 2.0 7.1 7.2 2.3 24 2.5 28 Z7|[W L-
OOCGOQOOO0OO0OO00
AREERREDN \‘
= (O (f (
FREsA

DC24v
Fs s

Manual de usuario del PLC serie AMX200

CPU-226 E
AC/DC/RLY

1l

QOOO0O0O0O00000




B AMSAMOTION®
[]

X E R

3.9, AMX-216-3AD23
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IV. Médulo Extendido

4.1, AMX-221-1BH22

Descripcién del médulo: Entrada digital de 16 puntos, aislada por optoacoplador, para E/S de expansién de PLC AMX-200 y otros proveedores.

Especificaciones principales

16

Introducir puntos

PNP/NPN

Tipo de entrada

Logica 0: 0-5 V CC; Logica 1: 15-30 V CC

Voltaje de entrada

Aislamiento 6ptico

Circuito aislado
Consumo de corriente del bus 85 MA
Dimensiones (mm) 71 ,2*80*62

Método de conexion Cable de extension

Riel DIN de 35 mm

Método de instalacion

Diagrama de cableado de esta maquina
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4.2, AMX-222-1BH22

Descripcion del médulo: Salida de transistor de 16 puntos, aislada por optoacoplador, para E/S de expansién de PLC AMX-200 y otros proveedores.

Especificaciones principales

16

Puntos de salida

Tipo de salida transistor

Capacidad de salida 0,75A/ punto

Circuito aislado Aislamiento 6ptico

Consumo de corriente del bus 1 10MA
Consumo total de energia 3W
Dimensiones (mm) 71 ,2*80*62

Método de conexion Cable de extension

Riel DIN de 35 mm

Método de instalacion

Diagrama de cableado de esta méaquina
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4.3, AMX-222-1HH22

Descripcion del médulo: Salida de relé de 16 puntos para E/S de expansién de PLC AMX-200 y otros proveedores.

Especificaciones principales
Puntos de salida 1 6
Tipo de salida relé
Capacidad de salida 2A / punto
Circuito aislado Aislamiento mecanico
Consumo de corriente del bus 98 MA

Fuente de alimentacion 24V CC

Consumo de energia 3W

Dimensiones (mm) 71 ,2*80*62

Método de conexion Cable de extension
Método de instalacién Riel DIN de 35 mm

Diagrama de cableado de esta maquina
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4.4, AMX-222-1BL22

Descripcion del médulo: Salida de transistor de 32 puntos, aislada por optoacoplador, para E/S de expansién de PLC AMX-200 y otros proveedores.

Especificaciones principales

32

Puntos de salida

Tipo de salida transistor

Capacidad de salida 0,75A/ punto

Circuito aislado Aislamiento 6ptico

Consumo de corriente del bus 140 mA
Consumo total de energia 52W
Dimensiones (mm) 137,5*80*62

Método de conexion Cable de extension

Riel DIN de 35 mm

00000080 570000000

“@@@@@@@@@@@@ SO0 00SSS

Método de instalacion

Diagrama de cableado de esta méaquina
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4.5, AMX-223-1BH22

Descripcion del médulo: 8 salidas de transistor, 8 entradas digitales, para AMX-200 y otras E/S de expansion de PLC.

Especificaciones principales

Puntos de salida

8

Tipo de salida

transistor

Capacidad de salida

0,75 A/ punto

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Introducir puntos

8

Tipo de entrada

PNP/NPN

Voltaje de entrada

Logica 0: 0-5 V CC; Logica 1: 15-30 V CC

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Dimensiones (mm)

Consumo de corriente del bus 80 MA
Consumo total de energia 3W
71,2*%80%62

Método de conexion

Cable de extension

Método de instalacién

Riel DIN de 35 mm

Diagrama de cableado de esta maquina
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4.6, AMX-223-1PH22

Descripcién del médulo: 8 salidas de relé, 8 entradas digitales, para AMX-200 y otras E/S de expansion de PLC.

Especificaciones principales

Puntos de salida 8
Tipo de salida relé
Capacidad de salida 2A / punto

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Introducir puntos

8

Tipo de entrada

PNP/NPN

Voltaje de entrada

Logica 0: 0-5 V CC; Logica 1: 15-30 V CC

Aislamiento 6ptico

Circuito aislado
Consumo de corriente del bus 80 MA
Consumo total de energia 3w
Dimensiones (mm) 71 ,2*80*62

Método de conexion

Cable de extension

Método de instalacién

Riel DIN de 35 mm

Diagrama de cableado de esta maquina
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4.7, AMX-223-1BL22

Descripcién del médulo: 16 salidas de transistor, 16 entradas digitales, para AMX-200 y otras E/S de expansién de PLC.

Especificaciones principales

Puntos de salida

16

Tipo de salida

transistor

Capacidad de salida

0,75 A/ punto

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Introducir puntos

16

Tipo de entrada

PNP/NPN

Voltaje de entrada

Logica 0: 0-5 V CC; Logica 1: 15-30 V CC

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Dimensiones (mm)

Consumo de corriente del bus 140 mA
Consumo total de energia 5,2 W
137,5*%80*62

Método de conexion

Cable de extension

Método de instalacién

Riel DIN de 35 mm

Diagrama de cableado de esta maquina
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4.8, AMX-223-1PL22

Descripcion del médulo: 16 salidas de relé, 16 entradas digitales, para E/S de expansién de PLC AM-X200 y otros fabricantes.

Especificaciones principales

Puntos de salida 1 6
Tipo de salida relé
Capacidad de salida 2A / punto

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Introducir puntos

16

Tipo de entrada

PNP/NPN

Voltaje de entrada

Logica 0: 0-5 V CC; Logica 1: 15-30 V CC

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Consumo de corriente del bus 80 MA
Consumo total de energia 5,2 W
Dimensiones (mm) 137,5*80*62

Método de conexion

Cable de extension

Método de instalacién

Riel DIN de 35 mm

Diagrama de cableado de esta maquina
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4.9, AMX-232-0HB22

Descripcion del médulo: 2 salidas analégicas, que admiten salida de voltaje o corriente, para ampliar la salida analégica para AMX-200 y otros

PLC.
Especificaciones principales
Numero de canales de salida 2
Tipo de sefial de salida Voltaje/Corriente
Rango de salida analégica -10V~+10V/0~20 mA

Voltaje: -32000~+32000
Actual: 0~32000

Rango de conversién digital

resolucion Voltaje 12 bits, corriente 11 bits

error 5%o de la escala completa

Salida de voltaje: minimo 5KQ

carga
Salida de corriente: maximo 0,5 KQ
Fuente de alimentacion Entrada de bloque de terminales DC24 V; con proteccién de conexion inversa.
Consumo total de energia 2W
Consumo de corriente del bus 20MA
Dimensiones (mm) 46*80*50
Método de conexion Cable de extension
Método de instalacion Riel DIN de 35 mm

Diagrama de cableado de esta maquina
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4.10, AMX-232-0HD22

Descripcion del médulo: 4 salidas analégicas, que admiten salida de voltaje o corriente, para ampliar la salida analégica para AMX-200 y otros

PLC.
Especificaciones principales
Numero de canales de salida 4
Tipo de sefial de salida Voltaje/Corriente
Rango de salida analégica -10V~+10V/0~20mA

Voltaje: -32000~+32000
Actual: 0~32000

Rango de conversién digital

resolucion Voltaje 12 bits, corriente 11 bits

error 5%o de la escala completa

Salida de voltaje: minimo 5KQ

carga
Salida de corriente: maximo 0,5 KQ

Fuente de alimentacion Entrada de bloque de terminales DC24 V; con proteccién de conexion inversa.

Consumo de energia 2, 5 W
Consumo de corriente del bus 20 MA
Dimensiones (mm) 71 ,2*80*50
Método de conexion Cable de extension
Método de instalacion Riel DIN de 35 mm

Diagrama de cableado de esta maquina
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4.11, AMX-231-0HF22

Descripcion del médulo: 8 entradas analégicas, que admiten entrada de voltaje o corriente, para ampliar las entradas analégicas para AMX-200 y otros

PLC.
Especificaciones principales
Numero de canales de entrada 8
Tipo de sefial de entrada Voltaje/Corriente
Rango de entrada analégica -10V~+10V/0~20mA

Voltaje: -32000~+32000
Actual: 0~32000

Rango de conversién digital

resolucion 12 bits
error 5% de la escala completa
Fuente de alimentacion Entrada de bloque de terminales DC24 V; con proteccién de conexién inversa.
Consumo total de energia 2W
Consumo de corriente del bus 20 MA
Dimensiones (mm) 71 *80*50
Método de conexion Cable de extension
Método de instalacion Riel DIN de 35 mm

Diagrama de cableado de esta maquina
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4.12, AMX-231-0HC22

Descripcion del médulo: 4 entradas analégicas, que admiten entrada de voltaje o corriente, para ampliar las entradas analégicas para AMX-200 y otros

PLC.

Especificaciones principales

Numero de canales de entrada

4

Tipo de sefial de entrada

Voltaje/Corriente

Rango de entrada analégica

-10V~+10V/0~20mA

Rango de conversién digital

Voltaje: -32000~+32000
Actual: 0~32000

resolucién

12 bits

error

5%o de la escala completa

Fuente de alimentacién

Entrada de bloque de terminales DC24 V; con proteccién de conexién inversa.

Consumo total de energia 2W
Consumo de corriente del bus 20 MA
Dimensiones (mm) 71 *80*50

Método de conexién

Cable de extension

Método de instalacion

Riel DIN de 35 mm

Diagrama de cableado de esta maquina
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4.13, AMX-235-0KD22

Descripcion del médulo: 4 entradas analdgicas, 1 salida analdgica, admite entrada y salida de voltaje o corriente, para AMX-200 y

otros PLC para expandir la entrada y salida analdgica.

Especificaciones principales
Numero de canales de entrada 4
Tipo de sefial de entrada Voltaje/Corriente
Rango de entrada analdgica 0-10 V/0-20 mA
Rango de conversion digital 0-32000
resolucién 12 bits
error 5% de la escala completa
Fuente de alimentacion Entrada de bloque de terminales DC24 V; con proteccién de conexion inversa.
Numero de canales de salida 1
Tipo de sefial de salida Voltaje/Corriente
Rango de salida analégica 0-10 V/0-20 mA
Rango de conversién digital 0-32000
resolucion 12 bits
error 5%o de la escala completa
Consumo total de energia 2W
Consumo de corriente del bus 30MA
Dimensiones (mm) 71 *80*50
Método de conexién Cable de extension
Método de instalacién Riel DIN de 35 mm

Diagrama de cableado de esta méaquina
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AMX 235-0KD22-0XA0
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4.14, AMX-231-7PC22

Descripcién del médulo: Medicién de temperatura RTD de 4 canales, utilizada para ampliar la funcién de medicién de temperatura de AMX-200 y PLC de otros proveedores.

Especificaciones principales

Numero de canales de entrada

4

Tipo de entrada

Detector de temperatura de resistencia

Rango de entrada

Detectores de temperatura de resistencia (RTD): PT100, PT200, PT500, PT1000, PT10000, NI100, NI120, NI1000, CU10 (9.035)
Resistencia: 150Q, 300Q, 600Q

resolucién

15+1 bit de signo

error

+0,1%o del valor maximo

Consumo total de energia

1w

Consumo de corriente del bus

45MA

Dimensiones (mm)

71,2*%80%62

Método de conexién

Cable de extension

Método de instalacién

Riel DIN de 35 mm

Diagrama de cableado de esta méaquina
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1. OERQAGEHBEENN (MERE) 2. ZHRBOMeRRREr (R/EH) 3. CHRMEMESEREIREA ( AR
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A- Sense- A- Sense- A- Sense-
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RTD RTD
a- Source-| & B a- Source- | & e a- Source-| & A
bl 3 10] iR tRmF RTOHEE HEER mimF RTDY B & R EiRATF RTDf¢ & &

RTDER SW1 SW2 SW3 |SW4 |ISW5S RTDZE! SW1/SW2 SW3 SW4 SW5
1000 Pt0.003850(&x#) O 0 0 0 0  10001Pt0.003902 1 0 0 0 0
2000} Pt0.003850 0 0 0 0 1 2000Pt0.003902 1 0 0 0 1
50002 Pt0.003850 0 0 0 1 0 5000QPt0.003902 1 0 0 1 0
100002 Pt0.003850 0 0 0 1 1 10001 Pt0.003902 1 0 0 1 1
10002 P10.003920 0 0 1 0 0 Nc 1 0 1 0 0
20002 Pt0.003920 0 0 1 0 1 1000 Ni0.00672 1 0 1 0 1
50001 Pt0.003920 0 0 1 1 0 1200 Ni0.00672 1 0 1 1 0
10000} Pt0.003920 0 0 1 1 1 10000 Ni0.00672 1 0 1 i 1
1000 Pt0.00385055 0 1 0 0 0  1000Ni0.006178 1 1 0 0 0
20002 Pt0.00385055 0 1 0 0 1 1200Ni0.006178 1 1 0 0 1
5000 Pt0.00385055 0 1 0 1 0  10000Ni0.006178 1 1 0 1 0
10000 Pt0.00385055 0 1 0 1 1 1000002 Pt0.003850 1 1 0 1 1
10002 Pt0.003916 0 1 1 0 0  10QCu0.004270 1 1 1 0 0
2000 Pt0.003916 0 1 1 0 1 1500 FSEf8 1 1 1 0 1
50002 Pt0.003916 0 1 1 1 0 3000FSHEME 1 1 1 1 0
10000 Pt0.003916 0 1 1 1 1 6000FSEE 1 1 1 1 1
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V. Definicién de interfaz de comunicacion

Tamafio de la aguja

PUERTOO0

PUERTO1

| cPUlfikE OFI 113 || ]

00000

/bOOO

i

conexion a tierra del chasis

conexion a tierra del chasis

Tierra de 24V

Tierra de 24V

485+

485+

Enviar solicitud RTS

Enviar solicitud RTS

Tierrade 5V Tierrade 5V
5V+ 5V+
24 V+ 24 V+

IO Ul W|N

485-

485-

[
[
[
[
[
[
[
[
[

CAROLINA DEL NORTE

CAROLINA DEL NORTE

carcasa del conector

conexién a tierra del chasis

conexién a tierra del chasis

VI. Definicion de interfaz analégica

Terminal

Definicién de terminal

Interruptor DIP interno

M: Terminal comun para salida analégica

(SACACICIC IS

I: Terminal de salida de corriente

MIV MA+B+

V: Terminal de salida de voltaje

M: Terminal comdn para entrada analégica

A+: terminal de entrada de 0-10 V 0 0-20 mA

B+: terminal de entrada de 0-10 V 0 0-20 mA

AN

== [l

La entrada analégica admite entrada de voltaje o corriente. Cuando el interruptor DIP estd en A, es para corriente; cuando esta en V, es para voltaje. 1 representa el

canal 1y 2 el canal 2.
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VII. Comunicacion Ethernet

Este capitulo describe principalmente la comunicacién Ethernet de los productos PLC Ethernet de la serie AMX-226/224, como el servidor MODBUS TCP,

el cliente MODBUS TCP, la comunicacién TCP, la comunicacién S7, etc.

7.1 IP predeterminada

La direccién IP predeterminada para el PLC 226/224 basado en Ethernet de AimoXon es 192.168.1.25.

7.2 Cambiar la direccién IP

Método 1: Inicie sesién en 192.168.1.25 a través del navegador web, modifique la direccién IP en la pagina web y apague y encienda el dispositivo para que los

cambios surtan efecto. Método 2: Modifique la direccién IP mediante programacién (puede obtenerla en el sitio web oficial o FAE).

e |
Podsg 1 E%ﬁiﬁﬂiﬁ%f@ﬂﬂlﬁ BETHTEEES LHRE, HE@idRnEs. Rm i PEEs

[IOmIF1=16HC08E  mIP2=16H0119 355 192.166.1.25 |

Sk 1 P
: : EN

1EHCOAE4 mIPT
1EH011 9 mlP2

7.3 Comprobar IP

Compruebe SMB536~SMB539 a través de los registros.

Hht fa, L1l
SMES36 e 192
SMEBS3T e 168
SMEB53S e 1
SMB539 e 25

BHS

7.3 Conexion del software de programacién

1. Seleccione la tarjeta de red para conectar al PLC.
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2. Cree una nueva direccién IP para el PLC que se conectara.

E= X
- 1 - - -
el Realtek RTLE168CIP)/A111CIF) 35 PO
- eale A
E1.: PC-202105100318 +4l: PC-202105100918
AR ik
PLC 25 G Rl
[~ EnEREEFER
&
#0O: Realtek RTL&168C{PNE111C(P) F5]
PCHE 3k ) A NIC (NDIS 6.2
i : TCRAP
-1
ﬂ%ﬁgl{kﬁiﬁﬁﬁﬂﬁﬂﬁ = BIEEHANEEO R B E
iERRal: !3 b
%% pasrc 00 | Wik BN
L]
IP fBZER S =g R - (—c—

./

o

T PR e SRR e

IF diff | =i i | P

4 | 1] ]
~ M TEAE B
IF it oy R
| 192 188 . 1 . 55
[lumauhlgzgiatss
Mbsint | 1375 |

[ s | Wik | mE |
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3. Haga doble clic para actualizar y buscar el PLC. Seleccione el PLC al que desea conectarse y confirme si desea cargar, descargar o monitorear.

o8|

o - - -

e Realtek RTLE16ACIP)/2111CIP) 351 PC
B . ealte el
EH: PC-202105100918 S PC-202105100918
g Ed CPU 224 &4 REL 21.02
e o 192.168.1.25

—) WE

[~ FmE#TFRE

-pelsR e
#=0O: Realtek RTL8168C(PN8111C(P) 5]
PCLE T3k L AP NIC (NDIS 6 2=
FIaE TCPIP
~ AN

FERdRTiE:

ﬁ%gl{hﬁiﬁﬁﬁﬂﬂﬂﬁ - BiEREARTEER AL B A

|3 ELl

%S porc O

g ﬁus\

wih | BE |
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7.4 Cliente MODBUS TCP

Descripcién de la funcién: El PLC actiia como cliente MODBUS TCP para conectarse al servidor MODBUS TCP. El PLC cuenta con cinco canales de cliente TCP y puede
conectarse a cinco servidores TCP simultdneamente.

Pasos para establecer una conexién:

1. Instale la biblioteca MODBUS TCP (disponible en el sitio web oficial o FAE).

B ZERplcEmwl

2. Complete los pardmetros relevantes

Sk0.0 armzhd odbusTCP_Client

] |

1| EH

SHO.0

| | CONNECT
14 Socket Erar-4B1000
14 Profile Table

3. Descripcién de los pardmetros de la interfaz de la biblioteca

CONECTAR:
Enchufe:

1 indica establecer una conexién, 0 indica desconexién.
Introduzca el nimero de canal que se utilizaré (1~5)
Profile_Table: Direccién de inicio del registro de parametros

n Error: error

4. Descripcién del registro de pardmetros

Direccién de desplazami

nto Descripcién de la funciéon

Observacién

VBn

NUmero de segmentos del mensaje de solicitud incluidos en este sobre

VBn+1

El byte mas alto de la direccién IP del servidor remoto

VBn+2

El segundo byte de la direccién IP del servidor remoto

VBn+3

El tercer byte de la direccién IP del servidor remoto

Parametros del seq mMBn+4

El cuarto byte de la direccién IP del servidor remoto

VBn+5

Tipo de protocolo

MODBUS TCP requiere una asignacion de 0.

VBn+6

Tiempo de espera de solicitud, en 100 ms

VBn+7

Reservado

VWn+8

numero de puerto del servidor remoto
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VBn+10 //Desde el nimero de estacién Sélo efectivo bajo el protocolo MODBUS TCP.
VBn+11 J/Cédigo de funcion Sélo efectivo bajo el protocolo MODBUS TCP.
VBn+1 2 // Estado de esta seccién
VBn+13 //Reservado
Parrafo 1 VWn+14 //Leer y escribir la direccién de datos del esclavo MODBUS Sélo efectivo bajo el protocolo MODBUS TCP.
Para MODBUS TCP, la cantidad de lecturas y escrituras de
VWn+1 6 //Numero de datos leidos/escritos
datos se cuenta en bytes.
VWn+18 /IV La direccién de inicio para recibir datos de la memoria
VWn+20 /N La direccién de inicio para enviar datos desde la memoria
VBn+22 Desde la estacion nimero Sélo efectivo bajo el protocolo MODBUS TCP.
VBn+23 codigo de funcién Sélo efectivo bajo el protocolo MODBUS TCP.
VBn+24 Estado de esta seccién
VBn+25 Reservado
Parrafo2 | VWn+26 Lectura y escritura de direcciones de datos de estaciones esclavas MoDBUs S610 efectivo bajo el protocolo MODBUS TCP.
Para MODBUS TCP, la cantidad de lecturas y escrituras de
VWn+28 NGmero de datos leidos y escritos
datos se cuenta en bytes.
VWn+30 //V La direccién de inicio para recibir datos de la memoria
VWn+32 /N La direccién de inicio para enviar datos desde la memoria
VBn+34 Desde la estacion nimero Solo efectivo bajo el protocolo MODBUS TCP.
VBn+35 codigo de funcién Sélo efectivo bajo el protocolo MODBUS TCP.
VBn+36 Estado de esta seccion
VBn+37 Reservado
Parrafo3 | VBn+38 Lectura y escritura de direcciones de datos de estaciones esclavas MoDBUs S6l0 efectivo bajo el protocolo MODBUS TCP.
Para MODBUS TCP, la cantidad de lecturas y escrituras de
VWn+40 NGmero de datos leidos y escritos
datos se cuenta en bytes.
VWn+42 //V La direccién de inicio para recibir datos de la memoria
VWn+44 /I La direccién de inicio para enviar datos desde la memoria
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5. Descripciéon del mensaje de respuesta

n es la direccion inicial para recibir datos de la memoria V.

0= indica que no hay respuesta, 0x55 indica una respuesta exitosa.
VB n Estado de respuesta

2= indica tiempo de espera, 3= indica error de solicitud.

VBn+1 Numero de datos en el drea de datos
VBn+2 Numero de estacién

VBn+3 cddigo de funcion

VBn+4 Area de datos

7.5 Servidor MODBUS TCP

Descripcién de la funcién: Los clientes MODBUS TCP pueden acceder al PLC como un servidor MODBUS TCP, y pueden establecer dos puertos

MODBUS TCP, 502 y 503, simultdneamente.
Pasos para establecer una conexion:

1. Instale la biblioteca MODBUS TCP (disponible en el sitio web oficial o FAE).

B = fplcEmwl

2. Complete los pardmetros relevantes

Sk0.0 amEtdodbusT CP_Server
| | EN

14 5ocket ErrorfWB100
128 Maxl0
32 = Maxdl
32+ MaxHold
BB ptrHold
1 = glavedddr
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3. Descripcién de los pardmetros de la interfaz

Enchufe: Introduzca 1 0 2 (1 = puerto 502, 2 = puerto 503). NUmero

Maximo I0: maximo de bits Iy Q (maximo 128).

M aXAI: Numero maximo de registros de entrada (maximo 32)

Maxima retencion: Numero maximo de registros de tenencia (maximo 64)

ptrMantener: La direccion inicial del registro de retencién en la memoria V (representada en forma de puntero como &VB0).

slaveAddr: Nimero de estacién de este servidor
E rror: El cédigo de error =1 indica una direccién de datos no vélida, =2 indica un puerto de comunicacién incorrecto.

4. Tabla de busqueda de direcciones

Direccién MODBUS Componentes blandos internos del PLC| Tipos de datos Codigos de funcién admitidos

1~ Q0.0~ 0x1 (Leer bobina)
0x5 (Escribe una sola bobina)

OXF (Escribir multiples bobinas)

1 0001 ~ I0.0~ POCO 0x2 (Entrada de lectura)

30001 AIWO~ 0x4 (Leer registro de entrada)
Personaje

40001 Mantener pulsado 0x3 (Leer registro)

0x6 (Escribir en un solo registro)

0x10 (Escribir en multiples registros)
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7.6 Cliente TCP (comunicacion libre)

Descripcién de la funcién: El PLC actiia como cliente TCP para conectarse a un servidor TCP. El PLC cuenta con cinco canales TCP y puede conectarse a cinco servidores
simultdneamente.
Pasos para establecer una conexién:

1. Instale la biblioteca MODBUS TCP (disponible en el sitio web oficial o FAE).

B ZERplcEmwl

2. Complete los pardmetros relevantes

Sk0.0 armzhd odbusTCP_Client

] |

1| EH

SHO.0

| | CONNECT
14 Socket Erar-4B1000
14 Prafile T able

3. Descripcién de los pardmetros de la interfaz de la biblioteca

CONECTAR:
Enchufe:

1 indica establecer una conexién, 0 indica desconexién.
Introduzca el nimero de canal que se utilizaré (1~5)
Profile_Table: Direccién de inicio del registro de parametros

n Error: error

4. Descripcién del registro de pardmetros

Direccién de desplazamignto Descripcién de la funciéon Observacion
VB n NUmero de segmentos del mensaje de solicitud incluidos en este sobre
VBn+1 El byte mas alto de la direccién IP del servidor remoto
VBn+2 El segundo byte de la direccién IP del servidor remoto
Parametros del segmMBn+3 El tercer byte de la direccién IP del servidor remoto
VBn+4 El cuarto byte de la direccién IP del servidor remoto
VBn+5 Tipo de protocolo La libre comunicacion requiere la asignacién de 1.
VBn+6 Tiempo de espera de solicitud, en 100 ms
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VBn+7

Reservado

VWn+8

ndmero de puerto del servidor remoto

VBn+10

VBn+11

Escribe en 16#95 y comienza una vez.

VBn+12

VBn+13

Parrafo 1
VWn+14

VWn+16

Longitud de los datos enviados (en bytes)

VWn+18

Buffer de mensajes de recepcion

VWn+20

Buffer de envio de mensajes

7.6 Software de configuracién, panel de interfaz de red, configuracién de comunicacién del PLC Siemens

ilustrar:

Existen numerosas marcas e incluso lineas de productos de software de configuracién/pantallas tactiles de red en el mercado, demasiadas para enumerarlas aqui. Sin embargo, la configuracién de

comunicacién es bastante similar, y los usuarios generalmente solo necesitan consultar los tres requisitos siguientes:

A. Aseglrese de que las direcciones IP del ordenador host y del médulo estén en el mismo segmento de red. De lo contrario, cambie la direccién IP del ordenador host o del médulo seguin sea necesario.

B. Seleccione el protocolo de comunicacién correcto: Independientemente del modelo de PLC, generalmente elija S7-200 (Ethernet), S7-CP243-1, SMART200,

etc., o elija MODBUS TCP para acceso indirecto.

C. Configurar los paréametros de comunicacion: El nimero de puerto esté fijo en 102 0 502; los demas parametros generalmente se dejan en sus valores predeterminados.

7.6.1 Conexion con KingSCADA (version 7.5 SP3)

1. Crea un nuevo proyecto y abrelo.

2. Haga clic en "COM1", haga doble clic para crear un nuevo archivo y seleccione S7-200 (TCP) en el cuadro de didlogo emergente.
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FE‘EEEEHFI_ . ZERRR. Bfa

EE A SRR E R

5B I

- Z5 Series
- 5555
- 57-1200
- ST-200 (MPI)
- ST-200 (FFI)
& ST-200 (57)
= E
- 51-200 F 3l
- ST-200F3!] (OF)
- ST-200%:5! (USE) -
ST =200 MPT
- FTiRATi= & =
FECE: WmiF
iGEEIR:  ST-200 (ICE)
BiEiEit: 1P

& E—i1B) Im

BiE

3. Siga haciendo clic en Siguiente hasta llegar al cuadro de entrada de direccién. Introduzca la direccién IP del médulo y el nimero de ranura de la CPU. El nimero de ranura de la CPU

predeterminado para el S7-200 es 0 (192.168.1.25:0).

cem=ps cempn=Es

192, 1853.1.25:0

Mt HAERD

TRATETER R & b3 =TI -

<@ [F—£mw )

BVH
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4. Luego de completar los parametros, haga clic en Siguiente hasta completar.

[amemms (oo XN

PR ERTREER:
“IREER

FheE Bl £5=R) ST-200(ICF) -

EEIEEE HINE

St 192, 188, 1. 250

BifA: TCE

=t s

7.6.2 Conexion con la pantalla tactil Kunlun Tongtai

1. Cree un nuevo proyecto, agregue el controlador Siemens S7-200 CP243-1 y seleccione...
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[eze= ¢ -

AEEE

|

..a =1

moy BT

w2 BN
Sy LEE
-y B
=23 B\ilE

423 12003E S
25 ST-1500kL AR
&3 ST200PPT
£ STA00MPI
F-E3 STINONPIEE
E-£5 STCP243_1TCP

Tt

THTHM THA R

m

ey 0 |- 37200_CP243-1LL
.3 STCP3436443TCP
429 Siemens_ 1200k ZFd

-4 Smart200
B0 MR

B2 TagE

By

-5 BPEREE

€| i

2. Complete los pardmetros de comunicacién como se muestra en la imagen a continuacién.

=EEMNE =EEME
(& B 205 M
wEML -k
WE SN wED
BEER BT 57200_CP243- 1 KA
e TEIRE 1 - BEh
B B B (ms) 100
R E (ns) 1000
TPt Is2. 1683, 1. 227 | AHIERR
FihOe 3000
TR IP M 192. 168. 1. 25 | PLC IP#0
im0 S | 102 wmae

Manual de usuario del PLC serie AMX200



B AMSAMOTION®

B fER B

7.6.3 Conexién a la pantalla tactil Weintek (Software EasyBuilder Pro)

En las propiedades del dispositivo, configure el tipo de dispositivo como "Siemens S7-200 (Ethernet)" y el tipo de interfaz como Ethernet. A continuacién, introduzca la direccién IP y el

ndmero de puerto del médulo en la configuracién.

BEE ? ses e

- — —_

£#R: Siemens 57-200 .{I-E.ﬁiemetj
() HMI @ 15E

o =

= BN EEREFAR HML EIAE A B EEEE E R B T T

1&%&@ ’ Siemens ST-200 (Ethernet] | 3 l

;iﬁﬁ- ID : 143, V.2.10, SIEMENS_S7_200_ETHERNET.e30
B2 [P x| HEREEEIE
=F HMI LSS BRAETRI (A8 LB-12358),

1P :|[192.168.1.25, O2=102 s ]

[] {#F UDP {User Datagram Protocol)

HAHREHRIEN (nords) : -

B =HI=# (words) :
BHAE N Z=H (words) : |32

[ w= || = |
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7.6.4 Conexion con WinCC (version de prueba: 7.3)

1. Cree un nuevo proyecto y haga doble clic en Gestién de variables.

R I S PP

L% test Il EF=ETE - WinCC Configuration Studio
O 8

XD #®E0 WEY =l

TEEH « || g TE
E=tag
1 |@Con
2 @Cun
3 @Cun
@Dat:
@Delt
@Loc:
@Red
@SCR
@SCR
@SCR
@msen
@Sen
13 @Tle
14 @TLG

15 |@TLG
L], B e

16 @TLG
- OS TIEREE S

109 zze= 20|

] mmies [22]

2. Haga clic derecho en Administracién de variables y agregue un controlador como se muestra en la imagen.

Il === - WinCC Configuration Studio .-
MHHE w50 WEY =EEH
TEER «||gTE [ 25 ] &
=l zmEm— ——— ™
oy F'ilé F, i SR ETEE  » SIMATIC 57 Protocol Suit L
@ = SIMATIC 57-1200, 57-1500 el
SIMATIC 55 Serial 3964R
SIMATIC S5 Programmers Port AS511
SIMATIC 55 Profibus FDL
SIMATIC S5 Ethernet Layer 4 5
p_.
SIMATIC TI Serial s
SIMATIC TI Ethernet Layer 4
SIMATIC 505 TCPIP
Allen Bradley - Ethemet IP PH
m_
Mitsubishi Ethernet U
Modbus TCPIP ND
0OPC
Profibus DP
e Profibus FMS
| see=
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3. Haga clic derecho en TCP/IP y seleccione Parametros del sistema.

N L L 1 L
i L o _J
=S - TCR/IP ﬁ i
SIMATIC ST |epjs L3
SIMATIC 57 | #fu
IRA
BHEE ] BRI E BT
@it rc (V] EREENE R
CF 2BVEEMES  TCE/IP
h RSN |
(| R % ~ y IHEIRE B (1) Connection TCPIF. Auto. 10
B ) B0 ERE (1) 30 #BRHER T | -
[l | R EE R N
i CPU {E47 854 i BZhg® ()
i B (6) 1 fedbar
: : (15 GriftsH) o)
' ¥ a8 hiEiEEE T EEREERS - i A ETE S SR SR E R AR R -
HRE B ey
Co I o5 = | _BH ==

4. Haga clic derecho y seleccione TCP/IP para crear una nueva conexion.

&1 Tepap ?
LR Nt | s :’

..... EE PRO . =

..... Eg Indd 58 | =% o

..... gﬁ MNarr @ '_--»: 17

@ ..... Sigc,ﬂ ?ﬂ p— 13
FOEE 14

Il z=msm 15

16

5. Haga doble clic en la conexién recién creada e ingrese la direccién IP del médulo.
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EERE - TCP/IP Cx
|

ST gt IFSPLC IP
IF Ht 192, 168. 1. 25
#1228 @) 0
8= 1): 0
(/i it o)
SR € oz

%ﬂ)\gﬂlﬂz%ﬁﬁ’ﬂ IF iitht-
o0 142.11.0.123

[ oweE [ BA |

6. Asignacion de direcciones en WinCC
Ejemplo de la correspondencia entre I, Q, M, DB1 en WinCCe L, Q, M, Ven
S7-200:
V3.0 Variable binaria DB1.D3.0
V3.1 Variable binaria DB1.D3.1

V3.7 Variable binaria DB1.D3.7

VB60 Sin signo (o con signo) de 8 bits DB1.DBB60
VW61 Sin signo (o con signo) de 16 bits DB1.DW61
VD63 Sin signo (o con signo) de 32 bits DB1.DD63
VD67 NUumero de punto flotante IEEE 754 de 32 bits
DB1.DD67 M10.3 Variable binaria M10.3

Q0.5 Variable binaria A0.5

QWs3 Sin signo (o con signo) de 16 bits

AW3 10.2 Variable binaria EO.2

IB6 EB6 de 8 bits sin signo (o con signo)
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7.6.4 Conexiéon con SMART200

1. Seleccione OBTENER/COlocar en el asistente.
| | =] wm:-
LD BB —
' CPUSTZ20
Bl TR
| =E@w#s=x

- s
(0] B
2 Rt
& Z 23R
..... ! ]Ef%
|__—_| o] E
..... i, Jéﬁj]
----- X SEiE
----- X, PID
..... i ‘:{ =¥ s
----- A, XEET !

----- A, GET/HP
----- A, #HERE
----- A, PROFINET

R R B

Za

2. Agregar una conexion

Get/Put A& ‘# | u

0 & £iF
i RO SRR

Bl

" Em |
£ |

T

i
!

3. Ingrese la direccién IP de nuestro PLC

Manual de usuario del PLC serie AMX200



- AMSAMOTION®

B IEA B

Get/Put HS: — X

BiE Dperation
i...[@ Operation #eAl
B RN T
[El Components =
[E] Completion A (7D
! |UDD'J. _j::]
& cru & CcPU
mEP
| h [192 . 188 . 1 .25
Write to: VBO - VBO Read from: WBO - VBO
I it JhE L
o ] [ oooo] o <] [ o]

e —————

<t— [ F—t> | Ear A

4. Después de generar el programa, puede llamar a la subrutina.

kel

TR

Abwayz_ On SO0 MET_EXE
| |
1000 #28+ BeaFv100.0
2 1001
[zE T EET

7.6.5 Conexidn con S7-300/57-1200/57-1500

1. Utilice el comando PUT o GET.

GET
Remote - Variant & Y

—EN ENO -

NDR -

—REQ ERROR =

ID STATUS |

ADDR_1

RD_1 =
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2. Complete los parametros de conexién de configuracién.

GET
Remote - Variant &l %/
EN NO
%N A DR —ifzlse
110% -] —
< =t Hﬁlfﬁ% | B
=il HE
iEBEH |
thgsy & EEZN
M
k] fhtf
e [PLC_1 [CPU1211C DEDCIDG] | £ [+
=
i #0 © [PLC_1, PROFINETEO_1[X1 : PN(LAN)] = =]
H
i M AR | % [ |
FREH: [PNIE_T | [ |
Ht: [192.168.1.125 ] |\192.153.1.2s | |
iEE D (7ol
= [100 |
BEER ST |
[EE== v =3

3. Simplemente complete las condiciones de inicio, la ID y la relacién del puntero.

GEI- e L
Remote - Variant &/ %]
EN ENO —
%MO.0 NDR —
"Clock_10Hz" — REQ ERROR —
162100 = |p STATUS
P#DEB1.DBXD.0
WORD 2 - ADDR_1
%MD10
"Tag_1" —RD_1 -
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Historial de revisiones

Version Fecha de revision Notas de revisién mantenedor
1.0 07/12/2020 Version inicial Zhang
1.1 2023.08.08 Maodificar la descripcion del error Zhang
1.2 2023.09.22 Modificacion del modelo de PLC Zhang
1.3 2024.05.24 Corrija el etiquetado incorrecto delterminal de 1AD23 Zhang

1.4

2025.12.15

Modificar etiquetas de error

Zhang
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