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Prefacio

Contenido del manual
Este manual describe principalmente los recursos de programacion, las funciones y el uso de los productos PLC de la serie Ethernet AMX-FX3U, como la
asignacién de componentes suaves del PLC, instrucciones compatibles, entrada/salida analégica, contadores de alta velocidad, salida de pulsos de alta velocidad,

Ethernet, comunicacién MODBUS RTU, etc., y esta destinado a servir de referencia para los clientes que adquieran este producto.

Instrucciones de uso

Antes de utilizar este PLC, los usuarios deben leer y comprender detenidamente el manual de instrucciones. Los ejemplos del manual son
solo para referencia y comprension. Si tiene alguna pregunta, péngase en contacto con el personal técnico de Aimoxun. Al utilizar este PLC

junto con otros productos, aseglrese de que cumpla con las especificaciones técnicas pertinentes.


http://amsamotion.com
mailto:amx@amsamotion.com
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Guia del manual del usuario

La estructura del contenido de este manual es aproximadamente la siguiente:

capitulo proyecto Descripcién del contenido
1 Descripcién general del producfBresentamos el nombre del producto y las caracteristicas principales de los PLC de la serie Ethernet AMX-FX3U.
2 Especificaciones del producto [Especificaciones y definiciones de cableado para varios modelos de PLC de la serie Ethernet AMX-FX3U.
3 Planificacion funcional Describa las funciones principales de cada modelo del PLC de |a serie Ethernet AMX-FX3U.
4 Descripcion del componen ripcion de los c ites del software de programacion del PLC de la serie Ethernet AMX-FX3U y asignacion de contadores de alta velocidad
5 Uso de sefiales analégicas Explicacién de las funciones de la sefial analégica y el uso del PLC de la serie Ethernet AMX-FX3U
6 Guia de comunicacién Descripcién del PLC de la serie Ethernet AMX-FX3U: Funciones de comunicaciéon admitidas y uso.
7 Instrucciones de control de posici ipitcacion de las funciones de control de posicionamiento del PLC con salida de transistor de la serie Ethernet AMX-FX3U
8 apéndice Comandos admitidos, cédigos de error, ejemplos de muestras analdgicas, descripcién del nimero de versién
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1. Descripcion general del producto

Los productos de la serie AMX-FX3U-E son la tltima generacién de controladores programables (PLC) de alto rendimiento y alta velocidad de AMX que admiten la comunicacién del

puerto de red RJ45 mediante el protocolo MC y MODBS TCP.

1.1 Reglas de nomenclatura de modelos

La estructura del modelo de unidad basica de los controladores programables de la serie Ethernet AMX-FX3U es generalmente la siguiente:

AMX-FX CO-0OMO -E
F ISR © | @ EmmmuAmERED
Mz ~EBFAPLCEN &R

En el nombre del modelo, @y @ representan las siguientes especificaciones.
@ Puntos de E/S totales: 26
@ Tipo de salida: R indica salida de relé (con contactos, adecuada para cargas de CAy CC)

T indica salida de transistor (para cargas de CC sin contacto).

1.2 Modelo y funciones principales

cantidad de interruptresCantidad analgica Puerto de comunicacién Conteo de alta velocidad
Compatible con FX3U

Salida de alta velocidad

Modelos de la serie perder perder perder perder
422 485 232 puerto de red Monofésico Fase AB

ingresar |  afuera ingresar | afuera

AMX'FX3U'26M R'E 1 6 1 O 2 1 1 1 ninguno 1 No compatible
4 lineas, 100K

Ruta 2
Ruta 2, 40K Ruta 2

AMX-FX3U-26MT-E 16| 10| 2 1 1 1 ninguno 1 100 mil

1.3 Caracteristicas del producto

Caracteristicas principales

= EI MCU utiliza un procesador industrial ARM de 32 bits, lo que lo convierte en un PLC pequefio ideal para aplicaciones de automatizacién industrial. Admite la mayoria de las

= instrucciones de programacién de Mitsubishi FX3U y GX Works2/GX Developer. Cuenta con un puerto de programacién dedicado y todos los puertos de E/S utilizan optoaislamiento

= para la transmisién de sefiales, filtrando eficazmente diversas interferencias. Las entradas admiten disparo positivo/negativo para facilitar su uso. También cuenta con un puerto

= Ethernet de 10/100 Mbps compatible con los protocolos MC y MODBUS TCP.

Funcién de contador de alta velocidad

= Admite salida de pulsos de alta velocidad de 100 Ky 2 canales

con canales de entrada y salida analégicos integrados.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién contra conexién inversa y proteccién contra sobretensiones.
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Todos los componentes electrénicos clave proceden de las principales marcas importadas.

Ampliamente aplicable a la adquisicién de sefiales y control de equipos de campo industriales.

-Funciones béasicas completas

1. Velocidad de instruccién basica: 0,18 us/paso, velocidad de ejecucién de instruccién rapida.

2. Gran capacidad de programa: La memoria de programa varia de 0 a 16 000 pasos y posee un conjunto relativamente completo de instrucciones basicas y de
aplicacion. 3. Cuenta con potentes funciones como reloj de calendario perpetuo, interruptor de RUN/STOP, convertidores A/D y D/A, y actualizaciones de firmware. 4.

Montaje en riel DIN para facilitar el mantenimiento.

-Funciones de comunicacién enriquecidas

1. El puerto de programacién es un terminal S RS422 estandar. Ademas, puede comunicarse con pantallas tactiles compatibles con el protocolo PLC FX3U. 2.

Incorpora un puerto de comunicacién RS485, compatible con el protocolo MODBUS RTU y con pantallas tactiles compatibles con el protocolo PLC FX3U.

3. Viene con un puerto de red RJ45, compatible con el protocolo de comunicacién MODBUS TCP, y también admite la comunicacién entre el software de programacién Mitsubishi GX Works2 y el PLC a través del

puerto de red.

-Funcién de contador de alta velocidad
1. Admite 6 canales (X0~X5) de conteo de pulsos monofésicos de alta velocidad y 2 canales de conteo de fase AB, incluidos 4 canales (X0~X3) de conteo monofésico de 100Ky 2 canales (X4~X5) de

conteo de pulsos de 40K.

-Funcién de salida de pulsos

1. El AMX-FX3U-26MT-E admite 2 canales (YO~Y1) de salida de pulsos de alta velocidad de 100K.
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1. Especificaciones del producto

2.1 Especificaciones principales

modelo

Introducir puntos

AMX-FX3U-26 MR-E AMX-FX3U-26 MT-E

16

Tipo de sefial de entrada

Conmuta sefiales de contacto o sefiales de nivel, admitiendo activacién positiva y negativa.

Voltaje de la sefial de entrada

CC20~28V

Circuito aislado

Puntos de salida

Aislamiento 6ptico

10

Tipo de salida

relé Transistor NPN

Capacidad de salida

2A/punto; 8A/4 puntos; 12A/6 puntos 0,5 A/punto; 2 A/4 puntos; 3 A/6 puntos

Circuito aislado

Introducir puntos

Aislamiento mecénico Aislamiento 6ptico

2

Tipo de entrada

Voltaje/corrienteADEREZOCambiar para cambiar el tipo de entrada

Rango de entrada

0~10V/0~20 mA

Precisién de conversién

Puntos de salida

12Poco

Tipo de salida

Voltaje, corriente

Rango de salida

0~10 V/0~20 mA

Precisién de conversién

Introducir puntos

12Poco

Ruta 6 (X0~X5Monofasico,2caminoABMutuamente

frecuencia de pulso

Monofasico de 4 canales 100 K (X0~X3), 2 canales 40 K (X4~X5)

Voltaje de la sefial de entrada CC 20"‘28 V
Puntos de salida Ruta 2 (YO"’Y1 )
Sin salida de pulso de alta velocidad
frecuencia de pulso 100K por ruta
1camino
RS485
apoyoMODBUS RTU,PLC FX3UProtocolo de comunicacién
RS422 1 canal, admite carga y descarga, monitoreo.

RJ45

1camino,10/100 MbpsVelocidad de comunicacién, soportesMODBUS TCP, MitsubishiFX3UincorporadoTCP/IPprotocolo
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Fuente de alimentacion 24V CCConexidén de terminal; con proteccién de conexion inversa

Consumo de energia 2W~4W
Proteccién contra sobretensiones 600 W
129*86*50

Dimensiones (mm)

DIN de 35 mmaguia

Método de instalacién

Temperatura de funcionamiento Temperatura de funcionamiento0°C~+50°C (sin congelacién)

Humedad de funcionamiento 10~80 % de humedad relativa(Sin condensacién)

2.2 Descripcion de la interfaz

2.2.1 Definicién de la interfaz AMX-FX3U-26 MR-E

> inFE

e gk 15268 -
= = =] =] SISOIRIERAVETS  BAEEAEETEH
o % § SISOFEIVES  BANESAEEER

DC (24+ | OV | A+ | B- [S/S| XO | X1 | X2 | X3 | X4 | X5 | X6 | X7 [X10 | X11 | X12 | X13 | X14 [ X15 | X16 | X17

=
~
@
=
o
=
=
b
=
=
2
w
=
[ ]
(%) ]
=
3
m

0 1 2 3456 7 10 11 AMSAMOTION
OUTH EEEEEEN EEEEEEEN
DIPIERE | [EiEEAN (ST
ONEE |[COM COM
! Y10 (Y11 Y 3 INT | IN2 4 v |

0-~10V
0--20ma
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> U FistEs

Marcas terminales

Descripcion de la funcién

Marcas terminales

Descripcion de la funcién

24+

Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24 V CC

COMO

1~4Terminal comun del canal de salida digital

ov Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24V CC Afos Salida digital del canal 1
A+ 485 A+ (Ver seccién 6.2 para caracteristicas) Afio 1 Segunda salida digital
B- 485 B- (Ver seccion 6.2 para caracteristicas) Afo2 3.2salidad ig ital
S/S 1-16Terminal comun del canal de entrada digital Afio 3 4a Sa“da d|g |ta|

X0

Entrada digital del canal 1

COM1

5~10El terminal comun de la salida digital de la ruta de salida

X1

52 salida digital

Entrada digital del canal 2 Afo 4
X2 3.2 entrada digital Ao 6° salida digital
X3 42 entrada digital Ao 7? salida digital
X4 52 entrada digital afo7 8? salida digital
X5 6° entrada digital Ao 10 9?2 salida digital
X6 7?2 entrada digital Ao 11 102 salida digital

X7

8?2 entrada digital

SWi1

Interruptor de voltaje/corriente de entrada analdgica 1

X10

9?2 entrada digital

Sw2

Interruptor de voltaje/corriente de entrada analdgica 2

X11

10? entrada digital

COM3

Tierra de entrada analégica

X12

11.2 entrada digital

X13

12.2 entrada digital

EN1

Entrada analdgica del canal 1: 0~10 V / 0~20 mA

Entrada de corriente

X14

13.2 entrada digital

X15

142 entrada digital

IN2

Entrada analégica del canal 2: 0~10 V/ 0~20 mA

Entrada de corriente

X16

15.2 entrada digital

COM4

Tierra de salida analégica

X17

162 entrada digital

Vv

Canal de salida de voltaje analégico (0~10 V)

I

Canal de salida de corriente analégica (0~20 mA)

RS422

Puerto de programacion RS422, entrada S-Video

ETH

Puerto Ethernet de 10/100 Mbps, conector hembra RJ45

imente.

4 detenido.

SISTEMA Luz indicadora de error: la luz roja se ilumina cuando el PLC no funciona correctd
Luz indicadora de funcionamiento:
CORRER
La luz indicadora del PLC es verde cuando estd en funcionamiento y roja cuando es
COMUNICACION La luz indicadora de comunicacién RS485 parpadea durante la comunicacion.
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2.2.2 Definicién de la interfaz AMX-FX3U-26 MT-E

> ImFE

1268 -
2l 2 NE SIS/ASEREAVEY , BN ESAERTEN
N % § SISAIRIEIVAET , SAEEREEEY
p
DC |24+ | OV | A+ | B- | S/IS| X0 | X1 | X2 | X3 | X4 [ X5 | X6 | X7 [X10 | X11 | X12 | X13 | X14 | X15 | X168 | X17
[ =E RS485 | HEESAN
NE EEEEEENR EEEEEEREERER
0 123 45867 10 11 12 13 14 15 16 17 AMX-FX3U-26MT-E
ETH
W sYS
B RUN
Bl COMM
0 1 223456 7 10 11 AMSAMOTION
ol B B N B B N N | EEEEEEREERER
SRR DIPIEEE | [EHEEN [ErEEh|
com com ONe % [com com
§ 0 ‘Y'IJ Y1 |Y2|¥Y3 1 ‘Yd- ¥5 | Ye | YT |Y10O|Y11 5% 3 INT | IN2 2 v I
FrF.
swl| sw2
=i
21| &2 = |8
PN TN = .
| & &
0~20MASO~10V
EHES |
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> U FistEs

Marcas terminales

Descripcion de la funcién

Marcas terminales

Descripcion de la funcién

24+

Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24 V CC

COMO

1~4Terminal comun del canal de salida digital

ov Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24 V CC ARos Salida digital del canal 1
A+ 485 A+ Ao Segunda salida digital
B- 485 B- o2 3.2 salida digital
S/S 1-16Terminal comun del canal de entrada digital At03 42 salida digital

X0

Entrada digital del canal 1

COM1

5~10El terminal comun de la salida digital de la ruta de salida

X1

52 salida digital

Entrada digital del canal 2 Afo 4
X2 3.2 entrada digital Ao 6° salida digital
X3 42 entrada digital Ao 7? salida digital
X4 52 entrada digital afo7 8? salida digital
X5 6° entrada digital Ao 10 9?2 salida digital
X6 7?2 entrada digital Ao 11 102 salida digital

X7

8?2 entrada digital

SWi1

Interruptor de voltaje/corriente de entrada analdgica 1

X10

9?2 entrada digital

Sw2

Interruptor de voltaje/corriente de entrada analdgica 2

X11

10? entrada digital

COM3

Tierra de entrada analégica

X12

11.2 entrada digital

X13

12.2 entrada digital

EN1

Entrada analdgica del canal 1: 0~10 V / 0~20 mA

Entrada de corriente

X14

13.2 entrada digital

X15

142 entrada digital

IN2

Entrada analégica del canal 2: 0~10 V/ 0~20 mA

Entrada de corriente

X16

15.2 entrada digital

COM4

Tierra de salida analégica

X17

162 entrada digital

Vv

Canal de salida de voltaje analégico (0~10 V)

I

Canal de salida de corriente analégica (0~20 mA)

RS422

Puerto de programacion RS422, entrada S-Video

ETH

Puerto Ethernet de 10/100 Mbps, conector hembra RJ45

imente.

4 detenido.

SISTEMA Luz indicadora de error: la luz roja se ilumina cuando el PLC no funciona correctd
Luz indicadora de funcionamiento:
CORRER
La luz indicadora del PLC es verde cuando estd en funcionamiento y roja cuando es
COMUNICACION La luz indicadora de comunicacién RS485 parpadea durante la comunicacion.
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III. Planificacién funcional

La informacién de planificacién funcional para los diferentes modelos de PLC de la serie de puertos de red AMX-FX3U se muestra en las siguientes tres tablas.

Nombre de la funcién

Descripcién de la funcién

Puntos IO

16 entradas digitales optoaisladas, 10 salidas de relé, sin soporte para expandir puntos de E/S.

Configuracion de E/§

Conteo de alta velocidad (hardware)

Cuatro contadores de pulsos monofasicos (X0~X3) de 100 K, dos contadores de pulsos monofasicos (X4~X5) de 40 K;

dos contadores de fase AB (X0 y X1 como un canal, X3 y X4 como un canal).

Tamafio del programa

Pasos de 0 a 16 000

Programacion de usuafit

Capacidad de comentarios

0 a 31 piezas

capacidad

Capacidad del registro de archivos

No se admiten registros de archivos; el valor predeterminado es 0 blogues.

Puerto de comunicacién

Un puerto de comunicacién serial asincrono: RS422 (S-Video), RS485, puerto Ethernet RJ45

Protocolo de comunicacién

PLC FX3U, MODBUS RTU, MODBUS TCP, protocolo TCP/IP integrado Mitsubishi FX

Funcién de comunicaci

6n

Método de programacién

Puertos de programacién: RS422, ETH
Cable de programacion: cable de programacién "USB-SC09-FX" o cable de red de 10/100 Mbps; Software de programacién: admite carga/

descarga y monitoreo/depuracion a través de GX-Works2/Gx-Developer (solo RS422).

Comunicacién del dispositivo

Los dispositivos o computadoras host que incluyen puertos seriales RS422 y RS485 y admiten el protocolo PLC FX3U pueden comunicarse con este PLC.

Los dispositivos o computadoras host con puertos seriales RS485 que admiten el protocolo MODBUS RTU pueden comunicarse con este PLC.

Cualquier dispositivo o computadora host con un puerto de red RJ45 que admita los protocolos MODBUS TCP y MC puede comunicarse con este PLC.

Nimero de canales

Ruta 2

Cantidad analogica

Rango de entrada

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

ingresar

Métodos de conmutacién

Interruptor DIP de 2 vias para cambiar voltaje/corriente

Precisién de conversién

Resolucién de 12 bits

Numero de canales

Ruta 1

Cantidad analégica

Rango de salida

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

Produccién

Precisién de conversién

Resolucién de 12 bits

Ejecutar/Detener

El funcionamiento y la parada del PLC se controlan mediante el interruptor DIP RUN/SOTP. Una luz verde indica que el PLC est4 en modo de funcionamiento; una luz naranja

indica que esta en modo de parada.

Indicacién de error

Cuando el PLC no funciona correctamente, la luz de error se ilumina en rojo.

Otras funciones

Apagado y ahorro de energia

Compatible; consulte la seccién 4.1 para conocer el rango de retencién. El rango de retencién en estado apagado no se puede modificar mediante software.

reloj

Compatible; alimentado por baterfa de botén durante cortes de energia.

Actualizacién de firmware

apoyo

Tabla 3.1 Lista de funciones del AMX-FX3U-26MR-E
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Nombre de la funcién

Descripcién de la funcién

Puntos IO

16 entradas digitales optoaisladas, 10 salidas de transistor, sin soporte para expandir puntos de E/S.

Configuracion de E/§

Conteo de alta velocidad (hardware)

Cuatro contadores de pulsos monofésicos (X0~X3) de 100 K, dos contadores de pulsos monofasicos (X4~X5) de 40 K;

dos contadores de fase AB (X0 y X1 como un canal, X3 y X4 como un canal).

Salida de pulsos de alta velocidad

Dos canales de salida de pulsos (YO~Y1), 100 KHz cada uno.

Tamafio del programa

Pasos de 0 a 16 000

Programacion de usuafit

Capacidad de comentarios

0 a 31 piezas

capacidad

Capacidad del registro de archivos

No se admiten registros de archivos; el valor predeterminado es 0 blogues.

Puerto de comunicacién

Un puerto de comunicacién serial asincrono: RS422 (S-Video), RS485, puerto Ethernet RJ45

Protocolo de comunicacion

PLC FX3U, MODBUS RTU, MODBUS TCP, protocolo TCP/IP integrado Mitsubishi FX

Funcién de comunicaci

6n

Método de programacién

Puertos de programacién: RS422, ETH
Cable de programacion: cable de programacién "USB-SC09-FX" o cable de red de 10/100 Mbps; Software de programacién: admite carga/

descarga y monitoreo/depuracion a través de GX-Works2/Gx-Developer (solo RS422).

Comunicacién del dispositivo

Los dispositivos o computadoras host que incluyen puertos seriales RS422 y RS485 y admiten el protocolo PLC FX3U pueden comunicarse con este PLC.

Los dispositivos o computadoras host con puertos seriales RS485 que admiten el protocolo MODBUS RTU pueden comunicarse con este PLC.

Cualquier dispositivo o computadora host con un puerto de red RJ45 que admita los protocolos MODBUS TCP y MC puede comunicarse con este PLC.

Numero de canales

Ruta 2

Cantidad analogica

Rango de entrada

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

ingresar

Métodos de conmutacién

Interruptor DIP de 2 vias para cambiar voltaje/corriente

Precision de conversién

Resolucion de 12 bits

Numero de canales

Ruta 1

Cantidad analégica

Rango de salida

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

Produccién

Precision de conversion

Resolucion de 12 bits

Ejecutar/Detener

El funcionamiento y la parada del PLC se controlan mediante el interruptor DIP RUN/SOTP. Una luz verde indica que el PLC estd en modo de funcionamiento; una luz naranja

indica que esta en modo de parada.

Indicacién de error

Cuando el PLC no funciona correctamente, la luz de error se ilumina en rojo.

Otras funciones

Apagado y ahorro de energia

Compatible; consulte la seccién 4.1 para conocer el rango de retencién. El rango de retencién en estado apagado no se puede modificar mediante software.

reloj

Compatible; alimentado por baterfa de botén durante cortes de energia.

Actualizacion de firmware

apoyo

Tabla 3.2 Lista de funciones del AMX-FX3U-26MT-E
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1V. Descripcién de los componentes blandos

4.1 Asignacién de componentes blandos

La siguiente tabla enumera los tipos de dispositivos de software compatibles con los controladores programables de la serie Ethernet AMX-FX3U:

Numero de serie componentes blandos Descripcién de la funcién

1 Relé de entrada X

Los elementos de bit correspondientes a las entradas digitales del PLC se direccionan mediante nimeros octales.

Relé de salida 'Y

Los elementos de bit correspondientes a las salidas digitales del PLC se direccionan mediante ndmeros octales.

Relé auxiliar M

Elemento de posicién del relé auxiliar dentro del PLC

Relé de estado S

Se utiliza principalmente para programar gréficos de funciones secuenciales y sirve como elementos de bandera de estado para el control de pasos.

Temporizador T Un temporizador de 16 bits que admite pulsos de reloj de 1 ms, 10 msy 100 ms.

Contador C

IAdmite conteo de incremento/decremento de 16 bits/32 bits, conteo de alta velocidad y conteo de fase simple/doble.

Registro de datos D [Admite registro de retencién de datos D; registros de indice Vy Z

puntero Puntero de salto P, puntero de subrutina P(No se admiten punteros de interrupcion)

Oo|IN/Oojnn|h~W|N

constante KeH IAdmite operaciones con nimeros binarios, decimales, hexadecimales y de punto flotante.

AMX-FX3U-26MR-E AMX-FX3U-26 MT-E

categoria de componente blando

Relé de entrada X X0~X17, un total de 16 puntos
Relé de salida Y YO~Y11, un total de 10 puntos
MO ~ M511 M512~M1023 M1024~M7696 M8000~M8424
Relé auxiliar M 512 puntos 512 puntos 512 puntos 425 puntos
*1 Uso especial
Relé de estado S S0~54095, un total de 4096 puntos, generalmente utilizados
T200~T245 T246~T249 T250~T255 T256~T511
TO~T199 46 puntos Jas 4 en punto Jas 6 en punto 256 puntos
Tempertzador T 200 puntos 100ms 10 ms tipo acumulativo de 1 ms Tipo acumulativo de 100 ms 1 ms
Uso general Uso general * 1 * 1 Uso general
conteo incremental de 16 bits contador bidireccional de 32 bits Contador bidireccional de alta velocidad de 32 bits
encimera C0~C99 C100~C199 C200~C234 (C235~C255
do 100 puntos 100 puntos 35 puntos 28 puntos
Uso general * 1 Uso general Uso general
D0~D499 D500~D950 D951~D7999 D8000~D8483 VO~V7, Z0~Z7
Registro de datos D 500 puntos 451 puntos 7049 puntos 484 puntos indexacién de 16 puntos
Uso general * 1 Uso general Uso especial Uso general
puntero NO~-N7, 8 puntos, uso total del control principal Puntos PO a P127, un total de 128 puntos, punteros de ramificacion.
K 16 bits -32768~32767 32 bits -2147483648~2147483647
constante H 16 bits O~FFFFH 32 bits O~FFFFFFFFH
mi +1,175495 E-38 a +3,402823 E+38 (7 bits significativos)

*1. Rango de direcciones de retencién de apagado para PLC con nimeros de versién que comienzan con 1 (por ejemplo, 10101).
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4.2 Descripcién de la direccién de retencién de apagado

El rango de direcciones para el ahorro de energia al apagar los PLC de la serie AMX-FX3U se muestra en la Tabla 4.2. Si desea ajustar los rangos predeterminados de inicio y fin del latch, puede configurarlos a través de la ventana

de configuracién de componentes del software de programacion - Parametros del PLC - y luego descargar los nuevos parametros del PLC al PLC para que surtan efecto.

Direccién de inicio del pestillo predeterminada (ajustable)

Direccién final del pestillo predeterminada (ajustable)

Rango maximo de cierre

Relé auxiliar M M500

M1023

MO ~ M1023

Relé de estado S S500

S999

S0~5999

Temporizador T

T246 (fijo, no ajustable)

T255 (fijo, no ajustable)

T246~T255

Contador C

16 bits C100

€199

C0~C199

32 bits C220

€255

C200~C255

Registro de datos D D200

D511

D0~D511

Tabla 4.2 Rango de direcciones de retencién de apagado del PLC

* 1. Si el nimero de versién comienza con 1 (por ejemplo, 10101), el rango de direcciones de retencién de apagado del PLC ser4 el descrito en la seccién 4.1.

4.3 Descripcién del contador de alta velocidad

El controlador programable de la serie Ethernet AMX-FX3U admite conteo de pulsos monofésico de 4 canales (X0~X3) de 100 000 y conteo de pulsos monofésico de 2 canales (X4~X5) de 40 000; también admite conteo de fase AB

de 2 canales (X0 y X1 como un solo canal, X3 y X4 como un solo canal). El conteo se realiza por hardware; actualmente no se admite el conteo por software. Las especificaciones del contador de alta velocidad se muestran en la siguiente

tabla:

Entrada monofasica de 1 conteo

Entrada de 2 conteos de fase 1

€235

€234 C237C238§C239C240

C241

C242

€243 C244

€245

€244

C247

€248 C249 C25(Q

X0

u/D

u/D

u/D

u

u

X1

u

/D

R

D

D

X2

u/D

u/D

u/D

X3

u/bD

C

C

X4

u/bD

u/D

O

O

X5

u/D

X6

X7

S

U: Conteo progresivo; D: Conteo regresivo; R: Reiniciar; S: Iniciar

Entrada de 2 fases y 2 conteos

C251

C252C253C254C255

ilustrar

X0

X1

X2

X3

X4

vy)
vy)

X5

X6

X7

S

adelante, M8255 esta desactivado; cuando cuenta hacia atras, M8255 esta activado.

Cuando C251 cuenta hacia adelante, M8251 esta desactivado; cuando cuenta hacia atras, M8251 esta activado. C252:
A A Cuando cuenta hacia adelante, M8252 esta desactivado; cuando cuenta hacia atras, M8252 esta activado. C253: Cuando
cuenta hacia adelante, M8253 esté desactivado; cuando cuenta hacia atras, M8253 estd activado. C254: Cuando cuenta

hacia adelante, M8254 esta desactivado; cuando cuenta hacia atras, M8254 estd activado. C255: Cuando cuenta hacia

A: Fase A; B: Fase B; R: Reinicio; S: Inicio; A: Entrada de fase A; B: Entrada de fase B

11
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Se utiliza un relé auxiliar para conmutar la direccién de conteo del contador de alta velocidad. Cuando el relé esta desactivado, el contador de alta velocidad cuenta progresivamente;

cuando esta activado, cuenta regresivamente.

encimera  Dpireccién de conteo encimera  Dpireccién de conteo

namero de seri€ambiar direccién namero de seri€ambiar direccién

C235 M8235 c241 M8241
C236 M8236 C242 M8242
c237 M8237 C243 M8243
C238 M8238 c244 M8244
C239 M8239 C245 M8245
C240 M8240

4.4 Componentes blandos especiales

La siguiente tabla enumera los tipos de dispositivos de software compatibles con los controladores programables de la serie Ethernet AMX-FX3U:

Asistencia especial Datos especiales
Tipo funcional Descripcién de la funcién Tipo funcional Descripcién de la funcién

Relé M Registro D

M 8000 Establezca en 1 mientras esta en ejecucion y bérrelo en 0 cuando se detiene. DSOOO reservar

Modelo y versién FX3U(C) (también se guarda

M8001 SOCIEDAD ANGNERIRONE 2 0 durante el funcionamiento y se establece en 1 cuando se detiene. D8001
socteonp anoiRg101), tipo de PC'y nimero de version
estado

M8002 Pulso de inicializacion (activacion del primer escaneo) D8002 estado Capacidad de memoria (también guardada en D8102)
M8003 Pulso de inicializacién (desconectado durante el primer escaneo) D8003 Tipo de memoria, tipo de registro
M8011 Pulso de 10 ms D8004 Error M NGmero de direccién Valor de conversién BCD
M8012 pulso de 100 ms D8010 Escanear el valor actual
M8013 pulso de 1s D8013 segundos correspondientes
M 801 4 Reloj del sistema pulso de 1 minuto D801 4 |Actas correspondientes
M 801 5 1 indica que el reloj esta detenido, 0 indica que el reloj esta funcionando. D801 5 Horas correspondientes

1 indica que el reloj se ha puesto en marcha y estd funcionando normalmente; Reloj del sistema
M8018 D8016 Fecha correspondiente

0 indica parada.
M8020 Marca cero D8017 Vies correspondiente
M 8021 Imarca de préstamo D801 8 |Afio correspondiente
M8022 Llevar bandera D801 9 Semana correspondiente

Filtros de entrada, entradas de X010-X017

El valor del filtro inicial se envia a un registro de datos especial.
ingresar

M8029 Ejecucién de instruccién completada D8020 . Registro D8020
logotipo y filtrar
. El filtrado para X0~X7 se puede configurar mediante el comando REFF,
pista
en milisegundos (ms).
M 8063 Pestillo de error de comunicacién MODBUS de la estacién maestra D8028 Contenido del registro ZO(Z)
Contenido indexado
M8064 Error de pardmetro D8029 Contenido del registro VO(V)
M8065 Error de sintaxis D8030 Cantidad analégica (Canal ADO
ANUNCIO
M8067 Error de calculo D8031 Canal AD1

Valor de entrada

12
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Registro de errores

Numero de cédigo de error de célculo (correspondiente)

M8067)

Guardar paso de PC con error

Valor D/A

Configuracion del valor de salida analégica

Estado del PLC

Version del modelo FX2N(C) (D8001 también esta

guardado)

Capacidad de memoria (también guardada en D8002)

NGmero de version de hardware + nimero de version de software (5 digitos)
El sistema es un sistema binario, donde los dos primeros digitos representan la ve|
Los 3 digitos representan la version del software, por ejemplo,

10101 (versién de hardware v1.0, versidn de software v1.01).

Salida de pulsos

Registro de cantidad

Numero total de pulsos de salida a YO
(El nimero total de pulsos de salida de las instrucciones

FNC59(PLSR) y FNC57(PLSY))

Numero total de pulsos de salida a Y1
(El nimero total de pulsos de salida de las instrucciones

FNC59(PLSR) y FNC57(PLSY))

Numero total de pulsos de salida a Y02
(El nimero total de pulsos de salida de las instrucciones

FNC59(PLSR) y FNC57(PLSY))

Numero total de pulsos de salida a YO3
(El nimero total de pulsos de salida de las instrucciones

FNC59(PLSR) y FNC57(PLSY))

M 81 45 La salida del pulso YO se detiene inmediatamente. D8067
M 81 46 La salida del pulso Y1 se detiene inmediatamente D8068
Salida de pulsos
Monitoreo de la salida del pulso YO
M8147 Arranque y parad D8080
(OCUPADO/LISTO)
Monitoreo de la salida de pulsos Y01
M8148 D8101
OCUPADOV/LISTO (comando PLSY)
M 8235 C235 Bit de control del contador de suma/resta D81 02
M 8236 C236 Bit de control del contador de suma/resta D81 05
D8140
M 8237 (C237 Bit de control del contador de suma/resta
posicion baja
D8141
M 8238 C238 Bit de control del contador de suma/resta
alto nivel
D8142
M 8239 C239 Bit de control del contador de suma/resta
Conteo de alta velocidal posicion baja
Control de direccién D8143
M 8240 C240 Bit de control de contador de suma/resta
alto nivel
D8144
M 8241 C241 Bit de control del contador de suma/resta
posicién baja
D8145
M 8242 C242 Bit de control del contador de suma/resta
alto nivel
D8146
M 8243 C243 Bit de control del contador de suma/resta
posicion baja
D8147
M 8244 C244 Bit de control del contador de suma/resta
alto nivel
M 8245 C245 Bit de control de contador de suma/resta D81 82
M 8251 C251 Bit de estado del contador de suma/resta D81 83
M 8252 C252 Bit de estado del contador de suma/resta D81 84
Conteo de alta velocidal
M 8253 C253 Bit de estado del contador de suma/resta D81 85
Monitoreo de direccién,
M 8254 C254 Bit de estado del contador de suma/resta D81 86
M8255 255 Bit de estado del contador de suma/resta D8187
M8329 Bandera de fin de excepcién de ejecucién de instruccién D8188
Monitoreo de la salida del pulso YO
M8340 D8189
(ENCENDIDO: Ocupado/Apagado: Listo)
M8341 La funcién de salida de sefal clara YO esté habilitada (zrn) D81 90
YO especifica la direccién de regresion desde el origen.
M8342 D8191
(Actualmente no compatible)
M 8343 Limite de rotaci6n hacia adelante de YO D81 92
M8344 Limite inverso YO D8193

Direccién indexada

contenido

Contenido del registro Z1

Contenido del registro V1

Contenido del registro Z2

Contenido del registro V2

Contenido del registro Z3

Contenido del registro V3

Contenido del registro Z4

Contenido del registro V4

Contenido del registro Z5

Contenido de los registros V5

Contenido del registro Z6

Contenido de los registros V6

13
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M8345

M8346

M8347

M8348

M8349

M8350

M8351

M8352

M8353

M8354

M8355

M8356

M8357

M8358

M8359

Inversion légica de la sefial DOG de punto cercano YO

(no compatible actualmente)

D8194

Direccién indexada

Contenido del registro Z7

Inversién légica de la sefial de punto cero YO contenido
D8195 Contenido de los registros V7
(Actualmente no compatible)
[nversion I6gica de la sefial de interrupcién YO MODBUS  [Registro de configuracion de funciones RS485, 1 es

(Actualmente no compatible)

D8200

comunicacion

1 es la estacion maestra Modbus y 2 es la estacion esclava.

Instruccion de posicionamiento YO de conducciéon

D8340

[Comando de parada de salida de pulso YO

D8341

Monitoreo de la salida del pulso Y1

(ENCENDIDO: Ocupado/APAGADO: Listo)

D8342

Monitoreo del pulso

La funcién de salida de sefial clara Y1 es efectiva

D8343

Con posicionamientd

V1 especifica la direccion de regresion en el origen (no compatible actualmente).

D8344

Limite de rotacién hacia adelante Y1

D8348

Limite inverso Y1

D8349

Inversion l6gica de la sefial DOG de punto cercano Y1 (no compatible

actualmente)

D8350

Inversion l6gica de sefial de punto cero Y1 (no compatible actualmente)

D8351

Inversion légica de la sefial de interrupcion Y1

(Actualmente no compatible)

D8352

Controlador de instrucciones de posicionamiento Y1

D8353

Comando de parada de salida de pulso Y1

D8354

M8401

M8402

M8403

M8408

M8409

M8411

M8422

M8423

M8424

Comunicacién MODBUS

D8358

Se produjo un error de comunicacién MODBUS.

D8359

Pestillo de error de comunicacién MODBUS

D8380

Rever

D8381

MODBUS

Se produjo un tiempo de espera

D8382

comunicacion

Banderas de configuracién de pardmetros de comunicacién MODBUS

El PLC permanecera conectado después del encendido.

D8383

YO es el registro de valor actual; D8340 es bajo.

Bit, D8341 es el bit alto

Valor inicial de la velocidad base Y0: 0

YO Velocidad méaxima

YO Valor inicial del tiempo de aceleracién

YO Valor inicial del tiempo de desaceleracién

Registro de valor actual YO1, D8350 est4 bajo
Bit, D8351 es el bit alto

Posicionamiento de mo

vimiento

'YO1 Valor inicial de la velocidad base: 0

YO1 Velocidad méxima

Y01 Valor del tiempo de aceleracion inicial

IYO1 Valor inicial del tiempo de desaceleracion

Y0 es el nimero de pasos para completar una rotacion.

Micropasos del controlador paso a paso YO

IY1: Nimero de pasos para completar una rotacién

Micropasos del controlador paso a paso Y1

Se produjo un error de comunicacién MODBUS.

D8400

Pestillo de error de comunicacién MODBUS

D8402

Modo de solo recepcion (estado fuera de linea)

D8403

M8464

M8465

Monitoreo del pulso

La funcion especificada del elemento suave de sefial clara YO estd activa

D8404

Con posicionamientq

La funcion especificada del elemento suave de sefial clara Y1 estd activa

D8405

D8480

D8481

D8482

D8483

Configure el nimero de puntos de bobina y la direccién de

registro en el modo esclavo MODBUS 485.

D8407

MODBUS

Para configurar el MODBUS 485 en modo esclavo, ingrese el

numero de puntos discretos y la direccién del registro.

D8408

RTU desde la estacién

Configure el nimero de registros de entrada y su direcciéon

de inicio en el modo esclavo MODBUS 485.

D8409

Configure el modo esclavo MODBUS 485 para conservar la

cantidad de registros y la direccién inicial.

D8410

D8411

Formato de comunicacién de la estacion principal

C6digos de error de comunicacion de la estacion principal

[nformacién detallada sobre el error del sitio principal

Pasos a seguir cuando ocurre un error de comunicacion en la estacién principal

Mostrar pardmetros de comunicacion (estacién principal)

MDOBUS

comunicacién

NGmero de paso en la comunicacién (estacién maestra)

Numero actual de reintentos (sitio principal)

Se agoto el tiempo de respuesta del esclavo (sitio principal)

Retraso de reproduccion (sitio principal)

Retraso entre solicitudes (retraso entre cuadros) (sitio principal)
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D8400

D8402

D8403

D8404

D8405

D8407

D8408

D8409

D8410

D8411

D8412

D8414

D8419

D8420

D8422

D8423

D8425

D8431

D8434

D8438

D8439

MDOBUS

comunicacion

Formato de comunicacién de la estacion principal

C6digos de error de comunicacion de la estacion principal

[nformacién detallada sobre el error del sitio principal

Pasos a seguir cuando ocurre un error de comunicacion en la estacién principal

Mostrar parametros de comunicacion (estacion principal)

NGmero de paso en la comunicacién (estacién maestra)

Numero actual de reintentos (sitio principal)

Se agotd el tiempo de respuesta del esclavo (sitio principal)

Retraso de reproduccion (sitio principal)

Retraso entre solicitudes (retraso entre cuadros) (sitio principal)

INUmero de reintentos (sitio principal)

NGmero de estacion de esta estacion (0-247) (Estacin principal)

Visualizacién del método de accién (sitio principal)

Formato de comunicacién esclava

[Codigo de error de comunicacion del esclavo

Informacion detallada sobre el error en el sitio esclavo

La estacion esclava muestra los pardmetros de comunicacion.

Latencia entre solicitudes (latencia entre cuadros)

El nimero de estacién de esta estacion es (0-247).

Codigo de error de comunicacién en serie (estacion esclava)

|Visualizacién del modo de accién esclava

D8470

D8471

D8472

D8473

D8474

D8475

D8476

D8477

D8478

D8479

MODBUS

Comunicacién TCP

Byte alto: rango de direcciones IP 1, Byte bajo: rango de

direcciones IP 2

Byte alto: rango de direcciones IP 3, Byte bajo: rango de

direcciones IP 4

Byte alto: Direccion MAC 1, Byte bajo:
Direcciéon MAC 2

Byte alto: Direcciéon MAC final 3, Byte bajo:
Direcciéon MAC 4

Byte alto: Direccion MAC terminal 5, Byte bajo:
Direccién MAC 6

Los primeros 4 bits del byte alto indican el ndmero de concatenaciones y los

12 bits inferiores indican el cédigo de error.

Estado de la bobina, que indica la cantidad de salida digital

La sefial discreta de entrada se refiere a la cantidad de entrada digital

Configuracion del registro de entrada

Conservar la configuracién del registro

15
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V. Instrucciones para el uso de sefiales analégicas

5.1 Entrada analégica

El controlador programable AMX-FX3U-26MR/TE incluye dos canales de entrada analdgicos, que pueden utilizarse para determinar los parédmetros de entrada de los dos canales de entrada.Interruptor DIP

Cambia entre entradas de voltaje y corriente, admitiendo entradas analégicas de "0~10 V/0~20 mA".

> EEBMAME

AMX-FX3U-26M-E

10 11 AMSAMOTION
E B E EEEEN

DIPIEIS (i N
ONEEE |COM COM
SN 3 ‘ IN1 | IN2 a v 1

swl| sw2

S L s

1| mo \

EN PN

o VO 20MASD 10\/\ Z%E}ui
| PPN

Los terminales de entrada analégica se describen en la siguiente tabla:

Instrucciones del bloque de terminales de entrada analégica (2 canales) AMX-FX3U-26MR/TE

Namero de deviebre del terminal Descripcion de la funcion (Observacion

1 SW1 Conmutacion de voltaje/corriente del canal analégico 1 La entrada predeterminada es voltaje; el interruptor DIP esta en OFF para voltaje y ON para corriente. El interruptor

SW2 | conmutacion de voltaje/corriente del canal analégico 2 [€Sté en OFF cuando se presiona hacia arriba y en ON cuando se presiona hacia abajo.

EN1 Entrada analégica de voltaje/corriente del canal 1 Rango analégico 0~10 V/0~20 mA

IN2 Entrada analégica de voltaje/corriente del canal 2 |Rango analégico 0~10 V/0~20 mA

b iWwW|N

CO M 3 Tierra comUn de entrada analégica

> S

Instrucciones de conversién numérica de entrada analégica de 2 canales

Nimero de s¢rie Caracteristicas de los pardmetros Descripcion detallada Observacion
1 Valor AD correspondiente 0~2047 La entrada analdgica al PLC se convierte en datos decimales.
2 Registro correspondiente del canal IN1 D8030
3 Registro correspondiente del canal IN2 D8031

> (EREREETEE

> BMEH

Notala linea punteada en el diagrama indica que el segundo canal de entrada analégico tiene el mismo método de conexién, pero un sensor solo puede seleccionar un canal para ingresar una

sefal analégica.
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> EHERMNESTHRIRDRE

N
El tipo de medicién de la sefial de entrada analégica de un PLC est4 determinado por el canal de entrada analdgica. D I P ﬁﬁgﬂ Estado lo determina, como se muestra en la siguiente tabla:
Posicion del interruptor DIP Rango de sefal de entrada analégica
Estado del interruptor DIP
(Interruptor DIP izquierdo canal IN1, interruptor DIP derecho canal IN2) E N 1 IN 2
Todo apagado 0~1 0 V O""I 0 V
l 2 Izquierda ENCENDIDA Derecha APAGADA 0"’20 mA O""I 0 V
ONI

Izquierda APAGADA Derecha ENCENDIDA 0~1 0 V O"‘ZO mA
Todo encendido 0~20 mA 0~20 mA

> B EMARERA
Véase el Apéndice C-1, Caso 1-4.
5.2 Salida analégica

El AMX-FX3U-26MR/TE admite dos tipos de salida analdgica: "0~10 V"y "0~20 mA", pero es...1 salida analdgica.

> EHER SRR

AMX-FX3U-26M-E

10 11 AMSAMOTION
EEEEEEERN

(DPEE| mNEw) | [moswed
uﬁﬂ cnau INT | IN2 "T"l v

P 4
ElEatEE

0-10v
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Los terminales de salida analégica se describen en la siguiente tabla:

Instrucciones del bloque de terminales de salida analégica (1 canal) AMX-FX3U-26MR/TE

Namero de sgrie Nombre del terminal Descripcion de la funcion Observacion

1 \ Salida de voltaje analdgica de 1 canal de 0a 10V Ambos canales se pueden utilizar simulténeamente, pero estan sujetos a las misms...

2 I Salida de corriente analégica de 1 canal de 0 a 20 mA Los registros del PLC controlan la magnitud de los valores de salida analégica.

3 CO M4 Tierra comUn de salida analégica

> S

Instrucciones de conversion de parametros de salida analégica

Namero de sgrie Caracteristicas de los parametros Descripcion detallada Observacion
1 Rango analdgico de salida 0~10 V/0~20 mA
2 Rango numérico correspondiente 0~4095 Decimal
El valor del registro de datos D8080 de este PLC,
3 Registro de canal de salida analégica D8080
Determina la magnitud del valor de salida analégica.

> R ERHRERA

Véase el Apéndice C-2.
VI. Guia de comunicacion

Actualmente, el AMX-FX3U-26MR/TE admite la comunicacién a través de tres interfaces: RS422, RS485 y RJ45 (compatible con 10/100 Mbps).
6.1 Comunicacién de interfaz RS422

La interfaz RS422 (hembra) del PLC sirve como puerto de programacién y también puede comunicarse con una computadora host/pantalla tactil que admita el protocolo FX3U.

> RS4225@&M0O (8k) fEN5IENREA (5133 PLC)

Orden de pin Nombre del pin

1 422 _RX-

422 _RX+

SG

422 TX-

N[ AW N

422 TX+
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=) g
> R,
Los usuarios pueden usar un cable serie USB a RS422 S-terminal para programar y comunicarse con el PLC. Se recomienda adquirir el cable de
programacioén "USB-SC09" de la empresa.

Pasos de programacion:

Paso 1: Conecte el cable de programacién

Conecte el puerto USB del cable de programacién USB-SC09 a la computadora y conecte el extremo redondo del puerto serial S8 al puerto de programacion del PLC;

Paso 2: Encienda el PLC v la computadora

Después de encender el PLC, la luz indicadora de funcionamiento (luz RUN) y la luz indicadora de encendido (la luz SYS es verde y normal) se iluminaran.

Paso 3: Verifigue el nimero de puerto del cable de programacién en el Administrador de dispositivos de la computadora,

Como se muestra en la Figura 6.1, el nimero de puerto USB-SC09 utilizado en esta demostracién es COM6 (los usuarios deben consultar su propio nimero de puerto real).

= eme=s -_— —— —— —
IAHF)  ERCEA)  EE(V)  MSNH)
e | m|EHoel |

<& ATD03919 -
i IDE ATA/ATAPL EewiER
& Junge
¥ SIMATIC NET
A= WSD FTEHRGHRS
3 atemes

+ 7% #0 (cOM Fa LeT)

UsE-SCo9EM]
Wi=ewl | (COMIS)
- L
Lo
—_— s
U Ak g
& EE. SIS
P sesnEmiseaes
9 EEmT SR
= EenawE
- F FESISERER
&¥ 802.11n USB Wireless LAN Card
4¥ Intel(R) Ethernet Connection (2) 1218-V .

n

Figura 6.1 Visualizacién del nimero de puerto USB-5C09 en el Administrador de dispositivos
Si el controlador no esta instalado, vaya al sitio web oficial de Amsamotion (www.amsamotion.com) para descargar e instalar el controlador: controlador USB - controlador
CH340.

Paso 4: Programacién de la configuracién de comunic; del software

Tras crear un nuevo proyecto FX3U, abra la configuracién de transmisién o la configuracién del destino de conexién, seleccione el nimero de puerto USB-SC09 (consulte su nimero de puerto real) y

haga clic en "Probar comunicacién". Tras la comunicacién correcta, asegurese de hacer clic en "Aceptar" antes de salir.

remins

w W T
JE |E3 |

=szs

TEL (FxCPU)

> 5 RS422 BOi&FER

Cuando el equipo del usuario admite sefiales del puerto serie RS422 y el protocolo PLC FX3U, los datos del PLC se pueden monitorizar mediante RS422. Parametros de comunicacién

predeterminados. 9600, 7, PAR, 1 (velocidad en baudios adaptable).
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6.2 Comunicacién de interfaz RS485

Los controladores programables de la serie Ethernet AMX-FX3U contienen solo uno ' 485 ﬁ?ﬂ pasadizo, pero accesible t*&%}% EEE, tJJ Tﬁla siguiente 3 Wiﬁ

~ N
'L:FLDJ BBE! PLC se comunica mediante el protocolo FX3U PLC (predeterminado) y también puede utilizarse como maestro o esclavo MODBUS RTU. Para obtener informacion sobre la

configuracién y el uso especificos, consulte los capitulos siguientes.
6.2.1 Uso de la funcién de comunicacion 485 del protocolo PLC FX3U

De manera predeterminada, el terminal RS485 de los controladores programables de la serie AMX-FX3U se configura en el puerto de comunicacién del protocolo PLC FX3U (que corresponde a un valor de registro D8200 de 0) en

la fabrica, con parametros de comunicacién predeterminados de 9600, 7, EVEN y 1. Cuando la funcién de comunicacién RS485 se configura en la funcién de comunicacién MODBUS, el usuario debe...

ZSrL
El programa que se muestra en la imagMe&4,1 1 El conductor se registrara D8 2 00 valo :§h-2 j\l OLa comunicacién a través del protocolo PLC solo se puede restablecer después de un corte de energia y un reinicio.

M8411

0 } [Mov Ko D8200

6.2.2 Comunicacién del PLC como estacién maestra MODBUS RTU

De forma predeterminada, la funcién de estacién maestra viene deshabilitada de fabrica y debe habilitarse configurando el valor de la instruccién D8200 en el controlador M8411 en

K1. La implementacién de la funcién de comunicacién de estacién maestra MODBUS RTU en un PLC generalmente implica dos pasos:

1) A través d{iﬁﬁ P LC iﬁﬁ*i)%cunﬁgurar los parametros principales relacionados co( %@Em M 841 1 gEﬁJCaniguracién, como configurar la funcionalidad RS485.
(El valor del registro D8200 es 1, configure el formato de comunicacién D8400, etc.). Consulte los parédmetros de comunicacién de la estacién maestra y el contenido del programa PLC de la estacién maestra.

2) Utilizando diferentes cédigos de funciénl A D P RW ;E /ﬁ\ Para habilitar la lectura y escritura de datos desde la estacién esclava, consulte la descripcién general del comando ADPRW y las funciones de la estacién maestra.

El cédigo utiliza contenido de rutina.

> FuhBENESE

MODBUS RTU I Eﬁahrmato de comunicacién funcional
Descripcion del estado del bit Lectura y escritura
Posicién significado
0 (APAGADO) 1 (ENCENDIDO)
bO Longitud de los datos No compatible 8 bits
00: Sin verificacion (Ninguna)
*1
b2b1 Método de verificacion 01: Paridad impar (antigua)
*
11: Paridad uniforme
registro *1
g b3 Bit de parada 1 persona 2 personas
D8400
0101:1200 1001:19200 R/W
*1
0110:2400 1010:38400
b7b6b5b4 velocidad en baudios * 1
0111:4800 1011:57600
*1
1000:9600 1100:115200
b8 Protocolo de comunicacién No compatible Protocolo MODBUS
b9 Modo de comunicacion Modo RTU No compatible
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b15~b10 No utilizar

0000000

modo RTU.

Por ejemplo: cuando D8400 = 0x0181, la longitud de los datos es 8, no hay paridad, 1 bit de parada, la velocidad en baudios es 9600 y el protocolo MODBUS esta en

* 1. Solo compati

ble con la version de software PLC V1.3 y superiores.

> FURIREEXEES T

registro

Nombre de la funcién

Descripcién de la funciéon

M8411

Banderas de configuracion de parametros de comunicacion MODBUS

La configuracion de los parametros MODBUS requiere el uso del controlador M8411; el PLC permanecera conectado después del encendido.

D8200

Conmutacién de funciones de la interfaz R485

Cuando D8200=K1, la funcién de comunicacién RS485 cambia al PLC que actia como maestro MODBUS RTU.

D8400

Formato de comunicacién de la estacién maestra MODBUS RTU

El formato de comunicacién para configurar un PLC como maestro MODBUS RTU; consulte el formato de comunicacién maestro MODBUS RTU mas

arriba para obtener mas detalles.

D8409

Se acabé el tiempo

Tiempo de espera de respuesta de la estacion esclava (en milisegundos). Las respuestas que superan este tiempo se consideran tiempos de espera.

D8411

Retraso entre solicitudes

El retraso entre el envio de una solicitud por parte del sitio principal y la siguiente solicitud (en milisegundos).

D8412

Numero de reintentos de solicitud

La cantidad de veces que la estacion maestra reenvia la solicitud de comunicacién cuando se produce un tiempo de espera en la estacion esclava.

D8414

Cuando el PLC es la estacién maestra de MODBUS RTU, el nimero de estacién es.

El valor predeterminado es 0.

M8402

Bandera de error de comunicacién

[Cuando el PLC encuentra un error de comunicacién como maestro MODBUS RTU, el M8402 se establece en ON.

D8402

Contenido del cédigo de error de comunicacion

Almacena cédigos de error cuando falla la comunicacion con la estacién principal. Consulte el Apéndice B para obtener explicaciones sobre los cédigos de efror.

> ik PLCiRERER

| M3411

[ mMov H181 D8400 1
wii{sEFHM 84 115X 5 308
FHTFAMX-FX3U-48MR , ZEB515SHER
[mov K1 D8200 1
1
[ mov K2000 D8409 1
2000
[ MoV KO D8411 b
o
[ mov K3 De412 1
3
[ mov KO DE-;14— 1

A continuacién se muestra una descripcion de los componentes suaves en la rutina del programa de configuracion del PLC de la estacién principal que se muestra en el diagrama anterior:

DIRECCION

Nombre de la funcién

ilustrar

M8411

Banderas que establecen los parametros de comunicaciéon MODBUS

La configuracién de los pardmetros MODBUS requiere el uso del controlador M8411; el PLC permaneceré conectado después del encendido.

D8200

Configuracién de la funcién de interfaz del PLC R485

El valor de configuracion de rutina es K1, lo que indica que la interfaz 485 esta configurada para usarse como estacion maestra MODBUS.

D8400

Formato de comunicacién cuando el PLC actGia como estacién maestra MODBUS RTU de 9600 baudios y modo RTU con protocolo MODBUS. Para mas informacion sobre el formato, consulte la tabla de formatos de

En el ejemplo, el valor se establece en H181, lo que indica 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de parada, velocidad de transmisién

comunicacién de la estacién principal.

D8409

Tiempo de espera de respuesta del esclavo (ms)

El valor de configuracién de rutina k2000 indica un tiempo de espera de 2 segundos.

D8411

Retardo de solicitud de datos de trama (ms)

Si en el ejemplo se establece KO, significa que se utiliza el intervalo de retardo predeterminado del sistema.

D8412

Numero de reintentos de solicitud

El programa de ejemplo establece el valor K3, lo que indica que la conexién de comunicacién se volvera a intentar 3 veces después de un tiempo de

D8414

PLC como estacién principal de MODBUS RTU

El valor predeterminado es 0.

veintiuno

spera.
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Aviso

El PLC debe ejecutar el cédigo de inicializacién anterior al encenderse para habilitar la comunicacion con la estacién maestra. Por lo tanto, la configuracion del PLC de la estacién maestra debe conservarse durante la comunicacion al

encenderse. Si se modifican los parédmetros de la estacién maestra durante el encendido del PLC, solo surtirén efecto tras un corte de energia y un reinicio.

> ADPRW 15<$HEE

001
— 1 [sET
Mo
— | [ADPRW K1 K1 HO K3z
Ma02s
I {RST
[ Mo D3
[ Mo Da

Mo 1
D3 1
Mo 1
D10 B!
D11 1

La funcién de comunicacién maestra MODBUS del PLC se realiza a través de instrucciones ADPRW (instrucciones de ejecucién continua de 16 bits) para la comunicacién (lectura/escritura

de datos).

Al ejecutar la instruccion de operacion, la estacion esclava S realiza la accidn de acuerdo con los parémetros S2, S3 'y S4 segun el cédigo de funcién S1.

AL TBEAD PIBEE R
jESaR=ED 1
|—u—| ADPRW | | = = |/ |
| L I I S Th BRI E Th
THREMCHS
DS
\)1_ v A jo ? sl
& XA BRIERK
Tipos de operandos contenido Tipos de datos
*1
S Desde el nimero de estacién (rango de nimeros de estacion 1-247) BI N 1 6
S Cédigos de funcién (admite los cédigos de funcién 01, 02, 03, 04, 05, 06, 15y 16) BIN16
52 Parametros funcionales correspondientes a cédigos de funcion BI N 1 6
53 Parametros funcionales correspondientes a cédigos de funcion BI N 1 6

S4/D

Par&metros funcionales correspondientes a cédigos de funcién

BIN16 bits

* 1. Los nimeros de estacién “17-247" solo son compatibles con la version de software del PLC V1.3 y posteriores. Para las versiones anteriores, el nimero maximo de estaciones es 16.

ADPRW #5431 f& A %k

*

Los parémetros funcionales necesarios para cada cédigo de funcién se muestran en la siguiente tabla.

S1

Cédigo de funcién

S2

ModbusDireccién de inicio

S3

accesoAgujas

S4

Software de almacenamiento de datos inicial

1 hora

lectura de la bobina

Direccién MODBUS:
0000H~FFFEH

Numero de visitas: 1 a 2000

Leer el componente blando del objeto/(direccién de inicio)

Componente blando: D

2 horas

Lectura de cantidad discreta de entrada

Direccién MODBUS:
0000H~FFFEH

Ndmero de visitas: 1 a 2000

Leer el componente blando del objeto/(direccién de inicio)

Componente blando: D

3 horas

Lectura del registro de retencién

Direccién MODBUS:
OH~FFFEH

Numero de puntos de visita: 1-125

Leer el componente blando del objeto (direccién inicial)

Componente blando: D

4 horas

Lectura del registro de entrada

Direccién MODBUS:
0000H~FFFEH

Numero de puntos de visita: 1-125

Leer el componente blando del objeto/(direccién de inicio)

Componente blando: D

Veintidés
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5 horas

Escritura de bobina simple

Direccién MODBUS:
0000H~FFFEH

Escribir en el objeto elemento suave / (direccién de inicio)

0 (fijo)

Componente blando: D

6 horas

Escritura de un solo registro

Direccién MODBUS:
0000H~FFFEH

Escribe en el elemento suave del objeto (direccién de inicio)

0 (fijo)

Componente blando: D

FH

Escritura de bobinas por lotes

Direccién MODBUS:
0000H~FFFEH

Escribe en el elemento suave del objeto (direccién de inicio)

Numero de visitas: 1-1968

Componente blando: D

10 horas

Escritura de registro por lotes

Direccién MODBUS:
0000H~FFFEH

Escribe en el elemento suave del objeto (direccién de inicio)

Numero de puntos de visita: 1-123

Componente blando: D

- Aviso

En el cédigo de funcién S4, el elemento suave del objeto solo admite el registro de datos D. Al configurar otros elementos suaves, la luz indicadora de error del PLC se iluminaré para informar un error.

> EUARINEERIERMIE

En el siguiente ejemplo se ha omitido la seccién "Procedimiento de configuracién de la estacién principal”. Antes de usar los cédigos de funcién de la estacién principal, los usuarios deben seguir las instrucciones de la seccién anterior,

o
1§ZE T J 7. para garantizar que el sitio principal esté configurado correctamente.

Las instrucciones de uso detalladas de ADPRW se centran principalmente en el ejemplo "Funcién 01"; las instrucciones no se repetiran en otros ejemplos.

Fuh PLC

ME{?ZEI'

[sET MO 1
1S TheE 58
=h
[ ADPRW K1 K1 K3z o3

AT 1SThaERYADPRWISS

- <FEHD S EEIE AR ES LTS

CE=202

D100 K

-

R
4y lg

ADPFRW K3 K2

A2 =ESTheER9AD PRWIS =

K32

[

[rsST

T <FEHLE FHIE R EE NS

CE=202

D101 i

veintitrés
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1) BIREINIT 1 SIHEERT ADPRW i5<R(FELIRER

operando Nombre del operando para la funcién 1 Ejemplo de descripcion de contenido
S El nimero de estacién esclava al que esta estacion maestra PLC necesita acceder. En el ejemplo, K1 indica que el PLC est4 accediendo a los datos del dispositivo esclavo nimero 1.
S 1 Los cdigos de funcion utilizados por esta estacién maestra PLC para acceder a las estaciones esclavas|  En el programa de ejemplo, K1 indica que el PLC utiliza los codigos de funcion 01 para leer el estado de la bobina esclava.
52 La direccién de inicio MODBUS para que esta estacién maestra PLC acceda a la estacién esclava. En el ejemplo, OH indica que el PLC comienza a acceder a la estacion esclava desde la direccion MODBUS OH.
53 Ntimero de direcciones MODBUS a las que accede esta estacién maestra PLC a la estacion esclava En el ejemplo, K32 indica que el PLC lee el estado de 32 bobinas de la estacién esclava.
Después de que la estacién maestra del PLC accede a los datos de la direccion MODBUS de la
En el ejemplo, D3 indica que el PLC accedera a los datos de estado de la bobina obtenidos de la direccion MODBUS
S4/D estacion esclava, necesita almacenar los datos en el registro de inicio del PLC.
de la estacion esclava, y los datos se almacenaran a partir de la direccion del PLC D3.
Direccién de inicio

2) PIRErhEfIRTHSERA:

M8029: Indicador de fin de ejecucién de instruccién. M8029 se activa cuando la ejecucién de la instruccién ADPRW comienza y termina. M8402:

Indicador de error de comunicacién MODBUS. M8402 se activa cuando la comunicacién MODBUS falla debido a un error humano en la configuracién
del programa o a dafios en el dispositivo.

D8402: Cuando falla la comunicacién MODBUS, el D8402 del PLC proporcionara el cédigo de error correspondiente. Junto con la explicacién del cédigo de error en el Apéndice B, esto

ayudara a los usuarios a comprobar la causa del error de comunicacién.

3) LL01 STHRERIMIFERIZAS PLC EufEEH MukEs

KSR ESIEH TR :

En el ejemplo, cada vez que X1 cambia de OFF a ON, MO se activa. Tras activarse MO, se ejecuta la instruccién ADPRW (funcién 01 en el ejemplo; la

condicién de activacion MO debe permanecer activa durante la ejecucién). Cuando M8029 cambia de OFF a ON, indica que se ha ejecutado la instruccién

ADPRW.

En el ejemplo, la accién especifica de la instruccién ADPRW, que ejecuta la funcién 01, consiste en que la estacién maestra del PLC accede al estado de 32 bobinas desde la direccién

MODBUS 0 del dispositivo esclavo 1y, a continuacién, almacena el estado de la bobina leido en la direccién del PLC desde D3. El orden de almacenamiento va del bit bajo al bit alto de la

direccién MODBUS accedida inicialmente, correspondiendo uno a uno con el bit bajo al bit alto de la direccién almacenada en el PLC desde el principio.

- Aviso

- Al utilizar la instruccién ADPRW, mantenga el contacto de la unidad (como MO) en el estado ON hasta que finalice la instruccién ADPRW (cuando M8029 esté ON).

orden del programa.

otras instrucciones ADPRW. Tenga en cuenta las siguientes precauciones al programar el control de secuencia:

En las condiciones de transicion de estado, agregue la condicion activada de M8029 (bandera de fin de ejecucién de instruccién) para el enclavamiento, a fin de garantizar que el estado no se

Al ejecutar varias instrucciones ADPRW simultdneamente en un maestro MODBUS, solo se ejecuta una instruccién a la vez. Tras finalizar la instruccién actual, se ejecuta la siguiente instruccién ADPRW en el

No desconecte el estado antes de que finalice una comunicacién ADPRW. Si se desconecta el estado durante la comunicacién, la instruccién ADPRW quedara detenida y no se transferira a

transfiera durante la comunicacién con otras estaciones. Por ejemplo, en el ejemplo anterior, la condicién de accionamiento MO para la funcién 01 se restablecera y la condicién de accionamiento M1 para

la funcién 02 se activara solo cuando M8029 esté activado.

Si el estado de comunicacion se interrumpe durante la comunicacién, la comunicacién restante puede completarse después de que se active de nuevo. Sin embargo, dependiendo de la duracién de la interrupcién, puede
producirse un tiempo de espera de comunicacion.

- Al utilizar la instruccion ADPRW en el flujo de programa, esta no se puede utilizar en los siguientes flujos de programa:

Entre instrucciones de salto condicional CJ-P, entre instrucciones de bucle FOR-NEXT, entre subrutinas P-SRET y entre subrutinas de interrupcién I-IRET;
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& MAHZMEEE 02 T

* BEh2S TR
Xxom

FAT2SIIEERYADPRWIES

27 —Ht [SET Mo e i
2E IR
zh

MO

30 l ADPRW K1 K2 HO K32 D3

gh%mﬁﬁ

ME029
I [RST MO 1
JEL T 22 HESE
ZEHERE £h
= <R EY F ol RS >
Ma402
l [MOV  Da402 D100 i
MODBUSHE
W, AR
La rutina de ejemplo para la funcién 02 se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el contenido "Funcién de lectura de bobina 01".
& REFFABIEE 035
 BENIS T
X001
27— [SET Ma i
IEEEE
)
MO
30 — | ADPRW K1 K3 HO K64 D3 1
§j;i—'l;hﬁé5
ks e
HAT3SThEERJADPRWIES
M8029
I [RST MO I
ES T JEEE
g )
= <k B T uhE R R 5
M3402
| [Mov Ds402 Dioo
MODBUSE
iiﬂméﬁ

La rutina de ejemplo para la funcién 03 se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el apartado "Funcién de lectura de bobina 01",
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2 53 2 b
® MAFABIEE 045
*~ BEsh4=ThiEs
x001
27 —I [SET MO H
4= ThEE3E
=
nMo
30 I ADPRW K1 Kt HO K16 D3 il
4= THEES
= HAiT4STHEEAJADPRWHE =
MB029
[ [RST (¥ [s] H
E 4= ThEESE
= =h
R E R L SIS R e a = s =3
MB402
I [ maonws Da402 D100 H
MODBUSE@
Lit==ts—t=d
e
La rutina de ejemplo para la funcién 04 se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el contenido de "Funcién de lectura de bobina 01",
Bl =R RAN
® ZEEBEAN05 T4
T EEISSEE
KO0
3z it [sET Mo 1
- <EEETFON >
=
[mov K1 %] 1
KO0
40— [SET
= cgiﬁo FF =
i
[ mow KD Do T
MO M1
48 — | A
E_"_:I =2

[ ADPRW K1

KZ

HO KO

HAT5STORERNADPRWIE<>

(1)

{RST

e
e

e S R e o e

[RST

tn=
i =

i}

=]

r

La rutina de ejemplo para la funcién 05 se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el contenido de "Funcién de lectura de bobina 01°.

1 MO Da402 D10
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X001
32 —tf [=ET MO 1
G5 HAE R
=1

" B K2ZMEHRFE TR :

MOV K234 Do X
X001
40 i [sET A ]
SzhEEm
zh2

* <SKIE|{RFFEFTre2 :

[Mov Ko Do 1

I ADPRW H1 HE HO KO Do 1
6SChEEiR 65 chesig

PiT6STHEERIADPRWISS

M1 Mo Ma0Z5
— | A [l [RST MO 1
S zh e gl § 65 HEE IR
=i =1
{RsT M1 I
65 HEE
=2
* <FEE EahR IR TS =
Maa0z2
—] | [MOV DB402 D100 |
MODBUS:E
FEEE

La rutina de ejemplo para la funcién 06 se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el contenido de "Funcion de lectura de bobina 01"
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¢ it

- E20FH

32

45

=4 B 5N OFH 5 4t

001
—t

R

HATOFHSIIBERADPRWIESS

[SET MO |
OFHES i

Bz
{[MOV  HOASAS DO I
[MOV  HOESA4 Dt |
[zeT M1 I
OFHS Thkk

)
[FMowv Ko oo K2 I

M M1

7 1+ [ADFRW H1 HOF HO K3z 00 I

[R=T
[R=T
* <EEE EahE RS
Maanz
— [MOv  Deaz
MODEBUSE

La rutina de ejemplo para la funcién OF se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el apartado "Lectura de la funcién 01 desde la bobina”.

Mo }
OFHE it
ma

M1 I
OFHT ik
Xk itd

oo )
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® NEFHEENI0HEHE
" EE10HS shiE
X0
32 —tl [sET MO ]
10HS 8k
T GEE RIS TS5 K00 =
[FMOV K10 DO K3 ]
X0
21— [sET M1 ]
10HS hie
wah
* GEEIEHTEREKD 5
[FMOV KD Do K3 ]
M0 M1
52 — | s [ ADPRW H1 H1D HO K3 D0 ]
10HS zhE 10H S zhé
B B
y — ] et =
HAT10HSTHEERIADPRWIES
M1 Mo Ma0zs
— | + | | [RsT MO ]
10HS =& 10H S ; | OHS 2
e Bl
{RST M1 I
10H=S s
" <EEED Eahil R 3
Maanz
— | [MOV D840z
MODBUS:S
FEHE

Dioe

La rutina de ejemplo para la funcién 10 se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el contenido "Funcién de lectura de bobina 01".
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6.2.3 PLC como esclavo de comunicacion MODBUS RTU

La funcién esclava viene deshabilitada de fébrica y debe habilitarse configurando el valor de la instruccién D8200 en el controlador M8411 en K2. La implementacién de

la funcién de comunicacién esclava MODBUS RTU en un PLC generalmente implica dos pasos:

1) Através d{})&ﬁﬁ P LC ﬁi*&’%(onﬁgurar los parametros principales relacionados co{%@ﬁm M 841 1 gEZ-dJConfiguraci()n, como configurar la funcionalidad RS485.

El registro D8200 tiene un valor de 2y el formato de comunicacién esta configurado (p. ej., D8420). Consulte los parametros de comunicacién de la estacién maestra y el contenido del programa PLC de la estacién maestra.

2) Los valores de los cuatro registros de asignacién, D8480~D8483, se utilizan para determinar el tipo de direccién y el rango de nimeros de los componentes de software a los que

accede el maestro MODBUS RTU en el PLC.

> MBS

MODBUS RTUDesde la estaciénFormato de comunicacién funcional

registro
D8420

Descripcion del estado del bit

Lectura y escritura

Posicién significado
0 (APAGADO) 1 (ENCENDIDO)
bO Longitud de los datos No compatible 8 bits
00: Sin verificacion (Ninguna)
*1
b2b1 Método de verificacién 01: Paridad impar (antigua)
*1
11: Paridad uniforme
*1
b3 Bit de parada 1 persona 2 personas

b7b6b5b4

velocidad en baudios

0101:1200
0110:2400
0111:4800
1000:9600

1001:19
1010:38
1011:57
1100:11

200
400
600
5200

b8

Protocolo de comunicacién

No compatible

Protocolo MODBUS

b9

Modo de comunicacion

Modo RTU

No compatible

b15~b10

No utilizar

0000000

R/W

Por ejemplo: cuando D8420 = 0x0181, la longitud de los datos es 8, no hay paridad, 1 bit de parada, la velocidad en baudios es 9600 y el protocolo MODBUS esta en

modo RTU.

* 1. Solo compatible con la versién de software PLC V1.3 y superiores.
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> NILTIREERECE S Far

reglstro Nombre de la funcion Descripcion de la funcion
Configuracién de pardmetros de comunicacién MODBYS
M8411 La configuracion de los parémetros MODBUS requiere el uso del controlador M8411; el PLC permaneceré conectado después del encendido.
Posicion de la bandera
D8200 Conmutacién de funciones de la interfaz R485 Cuando D8200=K2, se conmuta la funcién de comunicacién RS485, actuando como esclavo MODBUS RTU para el PLC.
Comunicacién esclava MODBUS RTU Configure el PLC como esclavo MODBUS RTU para el formato de comunicacién; consulte el formato de comunicacién esclavo MODBUS RTU més arriba para obtener detalles.
D8420
Formato
D8434 Direccién cuando el PLC acttia como estacion esclava |Configure la direccion de la estacion (rango de niimero de estacién 1-247) cuando el PLC se utiliza como estacion esclava.
1) Configurar el PLC como esclavo MODBUS RTU: La direccién de inicio de la bobina (prefijo 0x) 0x00 corresponde al elemento suave de inicio
PLC como elemento suave de arranquey |del PLCy al niimero de puntos; 2) No mas de 7*32=224 bits (7*8=56 bits para versiones de software anteriores a V1.3); 3) Direccién de bobina
D8480 componente para bobina MODBUS RTU predeterminada de fabrica 0x00~0xDFcorresponderSOCIEDAD ANONIMADIRECCIONY0~Y337(Versién del software)Versién 1.3Las siguientes
Numero son direcciones de bobina: 0x00~0x37corresponderSOCIEDAD ANONIMAdeY0~Y6FDIRECCION)
1) Configure el PLC como esclavo MODBUS RTU: Ingrese la direccidn de inicio discreta (prefijo 1x) 0x00, correspondiente al elemento suave de
El PLC actia como elemento suave de inicio para inicio del PLC y la cantidad de puntos; 2) No mas de 7*32=224 bits (7*8=56 bits para versiones de software anteriores a V1.3); 3) La direccién
D8481 ingresar cantidades discretas al MODBUS RTU. discreta de entrada predeterminada de fabrica es 0x00~0xDFcorresponderSOCIEDAD ANONIMADIRECCIONX0~X337(Version del software) Version|
Con el nimero de componentes 1.3La siguiente es la entrada de la direccién discreta 0x00~0x37corresponderSOCIEDAD ANONIMAdeX0~X6FDIRECCION)
1) Configure el PLC como esclavo MODBUS RTU: La direccién de inicio del registro de entrada (prefijo 3x) 0x00 corresponde al elemento suave de
El PLC actia como elemento suave de inicio inicio del PLC y al nimero de puntos; 2) No mas de 7*16=112 palabras (4*16=64 palabras para versiones de software anteriores a V1.3); 3)
D8482 para el registro de entrada MODBUS RTU. Direccién de registro de entrada predeterminada de fabrica 0x00~0x6FcorresponderSOCIEDAD ANONIMADIRECCIOND8030~D8141(Versién del
Con el nimero de componentes software)Versioén 1.3La siguiente es la direccién del registro de entrada 0x00~0x3FcorresponderSOCIEDAD ANONIMAdeD8030~D8093DIRECCION),
1) Configure el PLC como esclavo MODBUS RTU: La direccién de inicio del registro de retencién (prefijo 4x) 0x00 corresponde al elemento suave dd
El PLC acttia como elemento suave de arranque para |inicio y al nimero de puntos en el PLC; 2) No mas de 7*16=112 palabras (4*16=64 palabras para versiones de software anteriores a V1.3); 3)
D8483 el registro de retencién MODBUS RTU. Direccién de registro de retencién predeterminada de fabrica 0x00~0x6FcorresponderSOCIEDAD ANONIMADIRECCIOND7200~D7311(Versién del
Con el nimero de componentes software)Version 1.3Las siguientes son direcciones de bobina: 0x00~0x3FcorresponderSOCIEDAD ANONIMAdeD7200~D7263DIRECCION)
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> MG PLC iRETER

Ma411

PARfEFAMS4113KH]

[MOV K2 Daz200 K

MILPLCEEHIZTE

[MOV H181  DB8420 J

385

[MOV K1 D8434

[MOV KO D2480

[MOV KO Da481 |

MILSFaa A B I E

[MOV KD Da4g2 |

[MOV KD Da483 |

A continuacién se muestra una descripcién de los componentes suaves en la rutina del programa de configuracién del PLC que se muestra en el diagrama anterior:

DIRECCION

Nombre de la funcién

ilustrar

M8411

Banderas de configuracion de parametros de comunicacion MODBUS

La configuracion de los parametros MODBUS requiere el uso del controlador M8411 y el PLC.Permanecera conectado después del encendido.

D8200

Conmutacién de funciones de la interfaz R485

El valor de configuracién de rutina es K2, lo que indica que la interfaz 485 esta configurada para usarse como esclavo MODBUS RTU.

D8420

PLC como formato de comunicacién esclavo

MODBUS RTU

En el ejemplo, el valor se establece en H181, lo que indica 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de parada, velocidad de transmisién
de 9600 baudios y modo RTU del protocolo MODBUS. Para mas informacién sobre el formato, consulte la tabla de formatos de

comunicacién del esclavo.

D8434

Direccién cuando el PLC acttia como estaci6n esclava

El valor de configuracién de rutina es K1, lo que indica que la direccién de la estacion PLC es 1.

D8480

El elemento suave de arranque y el nimero de elementos para que el

PLC controle las bobinas MODBUS RTU

D8481

El elemento suave de inicio y el nimero de elementos para

cantidades discretas de entrada PLC MODBUS RTU.

D8482

El dispositivo suave de inicio y el nimero de dispositivos para que el

PLC actGe como registro de entrada MODBUS RTU.

D8483

El dispositivo suave de inicio y el nimero de dispositivos que el PLC

debe tener para almacenar el registro MODBUS RTU.

Para obtener instrucciones de configuracion, consulte el contenido correspondiente en las paginas 33 a 41.

Aviso

EI PLC debe ser controlado por el M8411, y las instrucciones deben escribirse mediante transferencia de datos como MOV para cambiar los valores de las direcciones de configuracién D8480 ~ D8483. Los cambios entraran en

vigor después de un corte de energia y reinicio.Esta regla no se volvera a enfatizar en las siguientes instrucciones, pero los usuarios deben prestar atencién. Si el valor configurado excede el rango de direcciones del PLC, la

comunicacion fallara si el rango de acceso de la estacion maestra también excede el rango de direcciones del PLC. Después de que el PLC ejecute el codigo de inicializacion anterior al encenderse, guardara los pardmetros. Estos
solo surtiran efecto después de un corte de energia y un reinicio. Para reducir el nimero de veces que se guardan y escriben pardmetros en la memoria flash al encenderse, este cédigo de configuracién puede eliminarse

después de ejecutarse una vez. Puede reescribirse y agregarse de nuevo si es necesario modificar los parametros de comunicacién posteriormente.
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> MODBUS RTU MihZ51Fetbti o ERN

Cuando un PLC acttia como esclavo MODBUS RTU, utiliza los valores de cuatro registros de asignacién (D8480 ~ D8483) para determinar el tipo y el rango de nimeros de

dispositivos de software a los que accede el maestro MODBUS RTU en el PLC.

Mt EesS77as (D8480, D8481, D8482, D8483)

__—-"".“A\_""-——__
g N

=1 |p15|b14|b13|b12|b11|b10| b9 | b8 | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 | b2 | b1 | bO | {EEfSz

e

ey e
=3 ( b13~b15) , &L {134 ( b0~b12) , HBHEAZ

IR 10 HIE(ETEHE - 0-7 XA 10 FIEETEE : 0-7999

Su formato numérico:

1. Bits de direccién: el valor reflejado por los ultimos 13 bits (bitO~bit12) de la direccién determina el tipo de dispositivo de software al que accede la estacién maestra y la direccién de inicio;

2. Bits de conteo de puntos: El valor reflejado por los primeros 3 bits (bits 13 a 15) de la direccién determina el nimero de dispositivos de software a los que accede la estacién maestra. Por ejemplo, para

especificar que M100 a M200 en el PLC son bobinas discretas, es necesario asignar valores al registro de asignacion correspondiente (registro D8480). Este valor de los bits de direccién (tltimos 13 bits)
indica que la estacién maestra accede a las bobinas discretas de la estacién esclava como los M dispositivos de software del PLC, y el valor de los bits de conteo de puntos (primeros 3 bits) indica cudntos M
dispositivos de software se acceden.

Las paginas 34 a 40 explican la direccién de acceso y el formato de nimero para cuatro tipos de datos: datos discretos de bobina, datos discretos de entrada, registro de entrada y

registro de retencion.
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€ %% MODBUS RTU X B T it 54 &
® MODBUS RTU & B 5 Btib bt % :

D 848 0(1 3 bits inferioreg)tmi_lt{ﬁcorrespondencia con componentes blandos

MODBUS
Gama compatible de dispositivos blandos que se asignaran
componentes blandgs
Comenzar *1
categoria i axi i . . ;2 .
BIRECCION g (Se puede utilizar un maximo de 224 de un tipo de elemento blando) DIRECCION) | valor del bit de direccién(decimal) Componentes blandos correspondientesDireccion de nicio

Y

*2
Y0~Y337

0~121, 192~499

Afos

0x00

METRO

MO ~M1023

128

MO

129

M16

Sea el valor x (127 <x < 192).

M((x-128)*16)

190

M992

191

M1008

DLl.b

D500.0~D7999.15

(Un bit en un componente de palabra, decimal)

500

D500.0

501

D501.0

7998

D7998.0

7999

D7999.0

ilustrar:

1) Reglas de calculo del recuento de puntos: El recuento de puntos del registro se calcula de la siguiente manera: multiplique el valor correspondiente por 32 (8 para versiones de software anteriores a V1.3), con valores de
recuento de puntos que van de 0 a 7. 2) Cuando el recuento de puntos es 0, independientemente del valor del bit de direccién, la direccién inicial del dispositivo suave correspondiente siempre es Y0,

3) Si el resultado del recuento de puntos més la asignacién de direcciones excede el "rango de dispositivos de software compatibles", solo se podra acceder al limite superior del rango méaximo, como M1023.

*1. Solo la versién de software PLC V1.3 y superiores admiten 224 caracteres, mientras que las versiones anteriores admiten 56 caracteres.

* 2. Solo las versiones de software PLC V1.3 y superiores admiten Y70~Y377; las versiones siguientes tendran como valor predeterminado YO~Y6F.

® MODBUS RTU & B % BEAZF4=TF :

MB411
—] | [ pacw K2 Da200
MO DELSiE|
[ MO H181 D420
MILEPLCIEEERER
[MOV KD De24az21
[MOV K1 DB84a34
BOEDS430EME |\ HlxesEESarsa =P LChHEh SEre
I [MO\-" HeO50 2480

El valor debe asignarse al D8480 usando la instruccién MOV a través del controlador M8411 (generalmente escrito junto con el programa de configuracién del PLC esclavo), y las nuevas configuraciones tendran efecto después

de un corte de energia y un reinicio.
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- E R Y 4E 4 MODBUS RTU 4 [ 9 4 BTt #A :
Por ejemplo, asignando el valor H6050 a D8480:

Mk TR e TFasD8480{E IHE050RT U RS
_,_,-A-\_._\_\_

E e
;:':f— cll1|1|u|u|0|o|u|nl1|()|1|u|{1|u|u ::[{Jm
e —— - BN
N S
37 ( b13~b15) , [EERE {E134iz ( b0~b12) , HHERR
FIRT ORI : 3 7R 10 R : 80

Como se muestra en la figura anterior:
1 ) D8480 Jﬂi’,tﬂ:{ﬁﬂ valor decimal correspondiente es 80De acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de bobinas MODBUS RTU", el PLC... ’ Y E’X

jTEﬁ:ComO MODBUS RTU ‘ gﬁl’ara acceder al sitio principal, bobina ﬂ@yﬁi&iﬂ: OXOO gﬁm YO.

sep [ * -
2) D 8480 ],"Tl\i ﬂ{ﬁ El valor decimal correspondiente es 3 El nimero de bobinas disponibles para el acceso por parte de la estacién prmcipaa: 3 2 - 9 6 /|\ (Version del software)
Para las versiones V1.3 y anteriores, hay 3*8=24 (unidades).

Sin embargo, para los elementos blandos de tipo Y, el nimero de puntos siempre se establece en el maximo de 224 (56 para versiones de software anteriores a V1.3), independientemente de la configuracion.

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC YO~Y337 (octal) corresponden a las direcciones de bobina MODBUS RTU 0x00~0xDF, a las que puede acceder la estacion

maestra. Nota: El rango de bobina de hardware real de AMX-FX3U-26 MR/TE es "Y0~Y12", y el resto son rangos de software.
® ¥ A LA M 4E A MODBUS RTU £ [ 69 4~BL LA :

Por ejemplo, asignando el valor H8090 a D8480:
Miks B S FRaD8480{E AHB090HHU AR

k—_/%

ool t]ofofofofofofofefefofJofafofo|R®
[)151000000010010000[30

B3 (b13~b15) , [RREHEE {E136% ( bO~b12) , BHBHERE
XTI R ORFEBIEL(E : 4 ITRTAOEBIERE | 144

Como se muestra en la figura anterior:
1 ) D8480 Jitb;i_lt{ﬁﬂ valor decimal correspondiente es 1 44De acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de bobinas MODBUS RTU", el PLC... M $k

JTU{LFCOTHO MODBUS RTU ‘ %Paraaccederals‘\tioprin(ipal,bobina ﬂ@yﬁi&iﬂ: OXOO yr_].m M ( (144"1 28) *1 6) T ED M256.

S
2) D8480 Jéﬁ{ﬂ El valor decimal correspondiente es 4, por lo que el nimero de bobinas disponibles para el acceso de la estacion principal es:4*3 2 = 1 28 /l\(Versién del software)

Para las versiones V1.3 y anteriores, hay 4*8=32 (unidades).
Por lo tanto, los componentes suaves del PLC M256~M383 corresponden a las direcciones de bobina MODBUS RTU 0x00~0x7F, a las que puede acceder la estacién maestra.
o [ERAHKAMHDO.b (FHATsFaI{z, 1024]) 4£% MODBUS RTU £ B 494 Fe it 9 :

Por ejemplo, asignando el valor H9970 a D8480:
Mk ElE1FaaD8480{E AHI9T ORI AATE

st [ofol+[ofa]+[sfof ] eJofofofof®
b15100101110111000000

W_J

a6 ( b13~b15) , Rk {F1345% ( bO~b12) , FHERE
AR AOEEEIENE T TR A0EFIEE : 6000
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Como se muestra en la figura anterior:

1) D8480

DD.b EKJTG#I:ComO MODBUS RTU ‘ é%r’ara acceder al sitio principal, bobina ﬂ@yﬁi&iﬂ: OXOO Rj‘ﬁ_“z DGOO0.0.

2) D8480

Para las versiones V1.3 y anteriores, hay 4*8=32 (unidades).

2
Jimi_u:{lLEl valor decimal correspondiente es 6000De acuerdo con la "Tabla de asignacion de direcciones de bobinas MODBUS RTU", el PLC...

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC D6000.0~D6007.15 corresponden a las direcciones de bobina MODBUS RTU 0x00~0x7F, a las que puede acceder la estacién maestra.

& % MODBUS RTU #y N\ & # & LA it 5 K &
® MODBUS RTU #r A\ & #x & £ B Hu bt % :

sep * —
Jﬁéﬁ{ﬁ El valor decimal correspondiente es 4, por lo que el nimero de bobinas disponibles para el acceso de la estacién principal e5:4 3 2 — 1 28 /l\(Versién del software)

MODBUS I v
Gama compatible de dispositivos blandos que se asignaran D 848 1 (13 bits |nfenores))ﬂﬂi_lt{ﬁmrrespondencia con componentes blandos
componentes blandgs
Comenzar *1
categoria o P A N . .2 .
BIRECCION 9 (Se puede utilizar un maximo de 224 de un tipo de elemento blando) DIRECCION) | v/alor del bit de direccion(decimal) Componentes blandos correspondientesDireccién de fnicio
*

X0~X337

0~121, 192~499

Afos

0x00

128 MO
129 M16
METRO MO ~ M1023 Sea el valor x (127 < x < 192). M((x-128)*16)

190

M992

191

M1008

DLl.b

D500.0~D7999.15

(Un bit en un componente de palabra, decimal)

500

D500.0

501

D501.0

7998

D7998.0

7999

D7999.0

ilustrar:

recuento de puntos que van de 0 a 7. 2) Cuando el recuento de puntos es 0, independientemente del valor del bit de direccién, la direccién inicial el dispositivo suave correspondiente siempre es X0.

1) Reglas de calculo del recuento de puntos: El recuento de puntos del registro se calcula de la siguiente manera: multiplique el valor correspondiente por 32 (8 para versiones de software anteriores a V1.3), con valores de

3) Si el resultado del recuento de puntos més la asignacién de direcciones excede el "rango de dispositivos de software compatibles”, solo se podré acceder al limite superior del rango méaximo, como M1023.

* 1. Solo la version de software PLC V1.3 y superiores admiten 224 caracteres, mientras que las versiones anteriores admiten 56 caracteres.

* 2. Solo las versiones de software PLC V1.3 y superiores admiten X70~X377; las versiones inferiores tienen como valor predeterminado X0~X6F.

® MODBUS RTUMI A B Z X BAZF 4T :

TASATT
I
;

[ mcn =

[ Mo H1a1

A AP LCIis =2

Daaz0 H

[ o KO Da231 H
[ o K1 Daa3a H
BCEEDS8481#{EH | M A SaE S iaIPLChHBhb S sS
= L mon HZ040 Da4as1 H |
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® 1% A4k T X 4 A MODBUS RTU % A\ & # 8 49 5 BLift B«
Por ejemplo, asignando el valor H212C a D8481:

Mk BiEST7RRD848 H{EAH21 2CH AR

b |22l |w]ofo o wlof s [o[<[w] oo |3

b15
—
=3z (b13~b15) , (SR {1347 ( b0~b12) , HEHEG
FTMA0EGIEE 1 A7 R A0FEEEE : 300
Como se muestra en la figura anterior:
.
1 ) D8481 Jt&i]t{lLEl valor decimal correspondiente es 300De acuerdo con la "Tabla de asignacion de direcciones de cantidad discreta de entrada MODBUS RTU", el PLC

d éX i’}'\’;cﬁ: Como MODBUS RTU! $@)\%§i§mesime a la estacion principal, ingrese cantidades discre[i@&ﬁt&i_lt 0x00 XT_NE_L XO0.

2) D 848 1 ],ﬁﬁ{_\__‘z El valor decimal correspondiente es 1 Entonces, el ndmero de cantidades de entrada discretas disponibles para el acceso de la es‘aaén‘luifcahzs.: 3 2 /|\ (software
Para versiones anteriores a V1.3, 1*8=8.

Sin embargo, para los elementos blandos con una entrada discreta de X, el nimero de elementos siempre se establece en el maximo de 224 puntos, independientemente de la configuracién (56 para versiones de software
anteriores a V1.3).

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC X0~X337 (octal) corresponden a las cantidades discretas de entrada MODBUS RTU 0x00~O0xDF, a las que accede la estacion maestra.

Nota: El rango de bobina de hardware real de AMX-FX3U-26MR/TE es "X0~X17", y el resto son rangos de software.
® 1 | # L4 M 4E % MODBUS RTU #ir A & # & 89 £ BL 3L 9 -

Por ejemplo, asignando el valor H40A8 a D8481:
Miks BiZ7Faa D848 HEAHA0ABRT A RS

iz UI1IUIUIU|U|D|D|1ID|1IUI1|U|UIU fFefi

b15 b0
=3 ( b13~b15) , EREEE {1345 ( bO~b12) , SRR
TR AEEEE T2 o il 1 OHEERIE © 168
Como se muestra en la figura anterior:
i e
1 ) D8481 Jtm _”:hLEI valor decimal correspondiente es 1 68De acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de cantidad discreta de entrada MODBUS RTU", el PLC

deM $X?G{¢C0m0 MODBUS RTU | E@)\%ﬁiimesiblea\aestacibn principal, ingresecant\dadesd\scretaiﬁyﬁ\it_b[ilt 0x00 X?”\_‘-\z M ( (168"1 28)
*16) , BP M640.

2) D8481 ]é%&{j El valor decimal correspondiente es 2, por lo que el nimero de cantidades de entrada discretas disponibles para el acceso de la estacion principal es: 2 - 3 2 = 64 /|\ (software
Para las versiones anteriores a V1.3, hay 2*8=16 (probablemente se refiere a una cantidad especifica de caracteres).

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC M640~M703 corresponden a la direccién discreta de entrada MODBUS RTU 0x00~0x3F, a las que puede acceder la estacion maestra.
® ALK DO. b (FEAM T, 10 2E4H]) 457 MODBUS RTU 4y A\ & # £ 9 5 B il oA :

Por ejemplo, asignando el valor HE1F4 a D8481:
Mis Eis17RED848 E AHE 1F4BHInit S

meprlrlrlofofofofa]efa]ofe]of]ofo&"
b5 1 1 1jJojojojo 1 1 1 1 101 opQo o

™30 (b13~b15) , RRERE {1347 ( b0~b12) , HEERT
FTRAORERENE 1 7 TTRI0EERIER{E © 500
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Como se muestra en la figura anterior:

1) D8481

i >
Jﬂ.’h .IJ:{HH valor decimal correspondiente es SOODe acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de cantidad discreta de entrada MODBUS RTU", el PLC

deDo.b EIXJTG{¢C0mO MODBUS RTU! m)\%ﬂi/\ccesibleala estacion princ\pal,\ngresecantldadesdlscreli@tﬁt&i& 0x00 XT_”EZ D500.0.

I8

A

2) D8481

Al [
;ﬁ{\[ El valor decimal correspondiente es 7, por lo que el nimero de cantidades de entrada discretas disponibles para el acceso de la estacién principal es:

Para versiones anteriores a V1.3, hay 7*8=56 archivos.

7*32 = 224 /|\(suave

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC D500.0~D513.15 corresponden a las direcciones discretas de entrada MODBUS RTU 0x00~0xDF, a las que puede acceder la estacién maestra.

@ 5 F MODBUS RTU ¥y NF & % T4 #uit 535
® MODBUS RTU ¥ A& 4 B HBeiuht % :

MODBUS
componentes blandgs
Comenzar
categoria
DIRECCION

Gama compatible de dispositivos blandos que se asignarén

D 848 2(1 3 bits inferiOI’Eg)tmi_lt{zzcurrespondencla con componentes blandos

*1

(Se puede utilizar un maximo de un tipo de elemento blando con 112 direcciones) Valor del bit de direccién(decimal)

Componentes blandos correspondientesDireccion de

0x00

0

DO

* 2 1
Hacer~D7999

D1

(los puntos son)OEn ese momento, el valor predeterminado

*3
D8030~D8141) 7998

D7998

7999

D7999

ilustrar:

de espera que deberd configurarse.

1) Reglas de calculo del conteo de puntos: El conteo de puntos del registro corresponde al valor multiplicado por 16, con valores de conteo de punitos que van de 0 a 7 (de 0 a 4 para versiones de software anteriores a la V1.3). 2) Cuando el
conteo de puntos es 0, independientemente del valor del bit de direccion, la direccion inicial del elemento programable correspondiente siempre es D8030. 3) Si el conteo de puntos més la asignacién de direccion excede el rango de

asignacién de elementos programable admitido, solo se podré acceder al limite méximo de rango D7999. 4) Tenga en cuenta que cuanto mayor sea la longitud de la direccién del PLC a la que accede la estacién maestra, mayor seré el tiempo

* 1. Solo la versién de software PLC V1.3 y superiores admiten 112 caracteres; las versiones inferiores admiten 64 caracteres.

* 2. D0 solo es compatible con la versién de software PLC V1.3 y superiores.D499En las siguientes versiones, el valor de la direccién es "0~499”En ese momento, la direccién de inicio del elemento suave

correspondiente es D8030.

* 3. Solo las versiones de software PLC V1.3 y superiores admiten D8094~D8141; las versiones inferiores tendran como valor predeterminado D8030~D8093.

® MODBUS RTUMINF AR X BEAF 4T :

MB411
} [ mMov K2 Da200 }
MODBUSE|
[ MOV H181 D8420 !

MIEPLCIS =R

[ MOV KO D8431 H
[ Mowv K1 DB434 H

EcEDe482#H . MmN SirasihiRPLCIbUE S E
\ ! [Mov "o D84s2 1
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® (& HA D F 4 244 MODBUS RTU 3 A\ % 4 55 64 5 Be b9

Por ejemplo, asignando el valor HEOC8 a D8482:
Mo Bl EFaaD8482{& AHEOCBRHHUAPIATE

Como se muestra en la figura anterior:

[Sivi
b15

;513
b0

B34z (b13~b15) , R {1342 ( b0~b12) , HEHERE

XIRZOBIEE : 7 TRz 1OBERIEE : 200

it
1 ) D8482 Ji‘mﬂt{ﬁ El valor decimal correspondiente es ZOODe acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de cantidad discreta de entrada MODBUS RTU", la entrada...

Registro de entra%@&ﬁt&iﬂ: OXOO Xj,ﬁz P LC E(J Exﬁ{# D ZOO(Para versiones de software anteriores a V1.3, la version correspondiente es D8030).

sl e
2) D8482 ]ﬁ&{ﬂa valor decimal correspondiente es 7 (para versiones de software anteriores a V1.3, el namero méximo de digitos es 4), que es el valor disponible para el acceso desde el sitio principal.

El nimero de registros de entrada es: 7*1 6 = 1 1 2 /l\.

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC D200~D311 corresponden a las direcciones de registro de entrada MODBUS RTU 0x00~0x6F, a las que puede acceder la estacién maestra.

€ %X E MODBUS RTU k4% & R T3t 5=
® MODBUS RTU #R#F4 4 5 »ALHubt & :

MODBUS
componentes blandds
Comenzar
categoria
DIRECCION

Gama compatible de dispositivos blandos que se asignaran
*1

(Se puede utilizar un maximo de un tipo de elemento blando con 112 direcciones)

D 848 3(1 3 bits inferioreQ)tmi.lt{ﬁc.:rrespondenua con componentes blandos

Valor del bit de direccién(decimal)

Componentes blandos correspondientesDireccion de Jnicio

0x00 D

*2
Hacer~D7999

(los puntos son)OEn ese momento, el valor predeterminado

D7200~D7311)

0

DO

D1

7998

D7998

7999

D7999

ilustrar:

estacion maestra.

1) Reglas de calculo del conteo de puntos: El conteo de puntos del registro corresponde al valor multiplicado por 16, con valores de conteo de puntos que van de 0 a 7 (de 0 a 4 para versiones de software anteriores a la V1.3). 2) Cuando el
conteo de puntos es 0, independientemente del valor del bit de direccién, la direccién inicial del elemento programable correspondiente es D7200. 3) Si el conteo de puntos més la asignacién de direccién excede el rango de asignacién de

elementos programable admitido, solo se podrd acceder al limite maximo de rango D7999. 4) Tenga en cuenta que cuanto mayor sea la longitud de la direccién del PLC a la que accede la estacién maestra, mayor seré el tiempo de espera de la

* 1. Solo la versién de software PLC V1.3 y superiores admiten 112 caracteres; las versiones inferiores admiten 64 caracteres.

*2. D0 solo es compatible con la versién de software PLC V1.3 y superiores.D499En las siguientes versiones, el valor de la direccién es "0~499"En ese momento, la direccién de inicio del elemento suave

correspondiente es D7200.

* 3. Solo las versiones de software PLC V1.3 y superiores admiten D7264~D7311; las versiones inferiores tendran como valor predeterminado D7200~D7263.
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® MODBUS RTU fx#&F A B XA EAF =T :

B
— } { MoV K2 D8200 ]-||
MODBUS:
AR
HirE
[ MoV H181 paazo Y
MILPLCIR TR
[ MoV Ko D8431 H
[ MOV K1 Ds434 ].||
BCED8483#{H , MliERISsHiFaaihaPLCHbu 5SS
I { MoV HO Dsaga | I

® (¥ R4 LMD F A £ A MODBUS RTU #4534 4 B 09 5 BL L7 :
Por ejemplo, asignando el valor HE190 a D8483:

Mk Bez5 gD 848 & AHE 1908 HZARTE

[ fEEL
b15 b0

B (b13~b15) , [ F13(2 ( b0~b12) , HEHERE
FIRZ1OREBIEE « 7 YT OREBIER(E © 400

Como se muestra en la figura anterior:
i > . .
1 ) D8483 Ji& _IJ:{M El valor decimal correspondlente es 400De acuerdo con la "Tabla de direcciones de asignacién de registros de retencion MODBUS RTU", el registro de retencién...
B hr
Mantener registrod, E a i_IJ: OXOO X‘ \_‘L P LC A J | , D400(Para versiones de software inferiores a V1.3, el dispositivo correspondiente es D7200).
5 Sep
2) D8483 J,‘“&ﬁbﬂ valor decimal correspondiente es 7 (para versiones de software anteriores a V1.3, el nimero méaximo de digitos es 4), que es el valor disponible para el acceso desde el sitio principal.

El nimero de registros de tenencia es: 7*1 6= 1 1 2 /|\.

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC D400~D511 corresponden a las direcciones de registro de retencion MODBUS RTU 0x00~0x6F, a las que puede acceder la estacion maestra.
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6.3 Comunicacién del puerto de red

El controlador programable AMX-FX3U-26M-E admite comunicacién Ethernet, lo que permite a los usuarios comunicarse a través de este puerto para programacién o con dispositivos compatibles con el

protocolo FX3U (como pantallas tactiles). Esta seccidn describe principalmente la configuracién de la comunicacién del PLC.Para algunas configuraciones de comunicacién de la pantalla tactil o de la computadora

host, consulte el Apéndice D..

> LUKKESEL

Descripcién de pardmetros de Ethernet

Numero de sgrie Tipo de pardmetro

Descripcion de la funcion

Observacion

1 Protocolo de soporte

Protocolo MODBUS TCP, MC

El protocolo MC se refiere al protocolo PLC de Mitsubishi, especificamente para la comunicacion de la interfaz Ethernet.

Velocidad del puerto de red

10/100 Mbps

IP predeterminada

192.168.1.18

Namero de puerto de servicio MODBUS

502

u|bhblwW|N

Namero de puerto de servicio del protocolo Mt

5551, 6551

El nimero de puerto no se puede cambiar; el PLC solo puede actuar como servidor.

> LIRS ERINATA S Fas

Registros especiales correspondientes a pardmetros Ethernet

Namero de sgrie Nombre del parametro

Direccién del parametro

Observacién

1 Rango de direcciones IP 1

Correspondiente al byte alto D8470

Retencién de energia apagada

Rango de direcciones IP 2

Correspondiente al byte bajo de D8470

Retencion de energia apagada

Rango de direcciones IP 3

Correspondiente al byte alto de D8471

Retencion de energia apagada

Rango de direcciones IP 4

Correspondiente al byte bajo de D8471

Retencién de energia apagada

Direccion MAC 1

Correspondiente al byte alto de D8472

Retencion de energia apagada

Direccion MAC 2

Correspondiente al byte bajo de D8472

Retencion de energia apagada

Direccion MAC 3

Correspondiente al byte alto de D8473

Retencién de energia apagada

Direccion MAC 4

Correspondiente al byte bajo de D8473

Retencién de energia apagada

VWi IN|oju|b~jW|N

Direcciéon MAC 5

Correspondiente al byte alto de D8474

Retencion de energia apagada

—_
o

Direccion MAC 6

Correspondiente al byte bajo de D8474

Retencion de energia apagada

—_
—_

Cédigo de error

Los 12 bits inferiores del D8475 correspondiente

El corte de energia no mantiene
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> 28IP

IPHELEER 1. 255 BE25#FRa08470 IPHBIEERS. 455 EE257FaR0D8471
=i b15|b14|b13|b12|b11|b10| b9 | b8 | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 I b2 I b1 I b0 | (&6 =i b15|b14|b13|b12|b11 |b10| b9 I b8 | b7 I b6 I b5 I b4 I b3 | b2 | b1 I b0 | {Efz

( b8~b15) , [PHEHEERT {EE8EE ( bo-o7) | PSS i=6fi|( be-p15) , [PHEEERS {E86E ( bo~b7) | [iPHEEERS

Como se muestra en el diagrama anterior, los bytes alto y bajo de los registros D8470 y D8471 se utilizan como los cuatro segmentos de la direccién IP del PLC. Se escribe un programa para que el M8411 asigne valores a estas

dos direcciones. Tras un corte de energia y un reinicio, la nueva direccién IP se aplica al PLC, como se muestra en el diagrama a continuacion:

Ma411
| | [ Mo HOCOAS De470

[ Mo H112 D847
La explicacién de los componentes del software en el ejemplo del programa de modificacién de IP que se muestra en la figura anterior es la siguiente:
1) M8411: Establece los bits de bandera para los pardmetros de comunicacién MODBUS. Su controlador es necesario; permaneceré conectado después de encender el PLC. 2)

D8470: Establece los segmentos de direccién 1y 2 de la direccién IP de 4 bits. En el programa de ejemplo, el valor se establece en HCOAS.

IPHENEER 1, 2455 ERSFraD8470{EAHCOAS
4_-—-—"A“-—-_;

pis | 1|1]ofoJofofofo1fofa]ofs]e]e]o]B"

b0
e
=eir ( be~b15) |, IFHEREEET {84z ( bO~b7) , IFHEUFESS
FIRAEHEHCO , B00FHEESE FTREENEHAS , Bl 0FERIEIIEE

El valor hexadecimal HCO corresponde al segmento de direccién IP 1, que es 192 en decimal. El valor hexadecimal HA8

corresponde al segmento de direccién IP 2, que es 168 en decimal. Establezca los segmentos de direccién 3y 4 de la

3) D8471 N direccion IP de 4 bits; en el ejemplo, el valor se establece en H112.

IPHELTER3, 455ERss7FaRD847 1{&9H0112
_.—-———"'A"—‘—-—-_

~
r=1ivs fFeaz
melolofofofoJoJof1JoJofofs1]ofof1]o]®
" ;

g g

=8 ( bs~b15) ,[ICHEAEERS {Esf ( bo~b7) [IPHEIEES
FTRrE{EHCT |, B0103EEN FIRr#EH12 |, El10EHE1E18

El hexadecimal HO1 corresponde al segmento de direccién IP 3, que es 1 en decimal. El
hexadecimal H12 corresponde al segmento de direccién IP 4, que es 18 en decimal. Por lo
tanto, la direccién IP del PLC es 192.168.1.18.
La méscara de subred est4 fijada en 255.255.255.0 (la mascara de subred predeterminada para una direccién IP de clase C). Los tres primeros segmentos de la puerta de enlace predeterminada son los tres primeros segmentos

de la direccién IP definida por el usuario (el nimero de red de una direccién IP de clase C), y el Gltimo segmento esta fijado en 1. Por lo tanto, la puerta de enlace predeterminada en el programa de ejemplo es 192.168.1.1.

Una vez que el PLC se enciende y ejecuta el codigo de inicializacion anterior,...Propiedad intelectualGuardar parmetros,Después de un corte de energia y reinicioLos pardmetros establecidos seranEficazPara reducir la cantidad de veces que se escriben

parametros en la memoria FLASH al encender el equipo, este programa de configuracién puede eliminarse una vez que la nueva direccién IP haya entrado en vigor. Posteriormente, puede reescribirse y agregarse de nuevo si es necesario modificar los

parametros de comunicacién.

Dado que no se pueden configurar la méscara de subred ni la puerta de enlace predeterminada, los usuarios solo necesitan configurar la direccion IP para los parametros de la interfaz de red.
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6.3.1 Comunicacion con el software de programacién Mitsubishi (version GX Works2)

> B ERRE

La direccion IP predeterminada del AMX-FX3U-26M-E es 192.168.1.18 (esta direccion IP se puede cambiar seguin la "Rutina de Configuracién de Pardmetros Ethernet"). Asegurese de que el segmento de la direccion IP del

ordenador coincida con el del PLC y de que no haya conflictos de IP. Como se muestra en la imagen a continuacién, configure la direccién IP local del ordenador en 192.168.1.110.

[ Internet BFNEEES 4 (TCP/IPw4) Bt

o

s

) BshES IR Hiht oo
@ {EFAT-mAY IF Hhiht s

el L Bl

IF Hhdk ooy 192 . 163 1 110
FFedEEg an: 255 255 .255 . O
PRAFARE 192 185 . 1 1
BzhFE{S D[RS ARFS=EHhht 62
@ {EF T-EmEY DRS ARSS =SSt ED
Bk DNS PRS2 ()
HF DHS ARST2E (A):
W= b N St e B
ARIE Hui

> IRERMGEEEIRE (WL GX Works2 73=:47)

Después de abrir la ventana "Configuracién de destino de conexi6n’

" del software de programacién de Mitsubishi, configdrelo ingresando directamente la direccién IP del médulo Ethernet, como se muestra en la siguiente figura.

2.1

ARSI IJF LI RiEmitiio s

FahE N PLCHIIP/S satfice

IFEANE

2.2 il
|
L

iSi#HREE Connectionl
E:
CC IE Cont CCLink Ethernet
NETS 10(H) Board Board
Board
o
CC IE Cont [Ethernat
KET/10(H) Module
Madule
IPEEhE/ =ML 192, 168, 1. 18
Mo Specification Other STETISH
(Co—existence Metwork)

B 1 3 (8

CC IE Cont
NET/ 10 (H)

HiEkiEsF.

T TT

Lot S ]

L T
cC IE Ethernet CC-Link £24
Field
cC IE Ethesznet CC-Link 24
Field

Simplemente siga los pasos 1 a 4 como se muestra en la imagen de arriba.

£l B3|

KN I

s E S W (D)

4 |£!g:v,m T

cPum s [ —
ERE®c)..
TEL (FECPU)...
W
s

Aviso

Cuando el software de programacion GX Works2 establece una conexién Ethernet con el PLC, incluso siSe utilizo el puerto 5551Si el usuario necesita conectar simultdneamente otras computadoras host/

pantallas tactiles que admitan el protocolo Ethernet MC al PLC, utilice el puerto 6551.
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6.3.2 Descripcion de la comunicacién MODBUS TCP

El PLC utiliza el puerto 502 como servidor MODBUS TCP para la comunicacién.

La implementacién de la comunicacién entre el cliente MODBUS TCP y el PLC que actiia como servidor MODBUS TCP generalmente implica dos pasos: 1) Determinar la

direcciéon y el rango de nimeros de los componentes suaves a los que accede el cliente MODBUS TCP en el PLC utilizando los valores de cuatro registros de asignacion:

D8476 ~ D8479.

2) En el lado del cliente, seleccione el protocolo MODBUS TCP e ingrese la direccién IP del PLC (IP predeterminada: 192.168.1.18) y el nimero de puerto 502.

» MODBUS TCP 1BXTti4Z 78

registro Nombre de la funcion Descripcion de la funcion
1) Configuracién del PLC en modo servidor MODBUS TCPU: Direccién de inicio de bobina (prefijo 0x) 0x00 corresponde al elemento suave de
PLC como componente suave de arranque y inicio del PLC y al nimero de puntos; 2) No més de 7*32=224 bits (7*8=56 bits para versiones de software anteriores a V1.3); 3) Direccién de
D8476 componente para bobina MODBUS TCP bobina predeterminada de fabrica 0x00~0xDFcorresponderSOCIEDAD ANONIMADIRECCIONYO0~Y337(Versién del software)Versién 1.3Las
Numero siguientes son direcciones de bobina: 0x00~0x37corresponderSOCIEDAD ANONIMAdeYO0~Y6FDIRECCION)
1) Configure el PLC en modo de servidor MODBUS TCPU: Ingrese la direccién de inicio de cantidad discreta (prefijo 1x) 0x00, correspondiente al
PLC como elemento suave de inicio para introducir  [elemento suave de inicio del PLC y al nimero de puntos; 2) No més de 7*32=224 bits (7*8=56 bits para versiones de software anteriores a V1.3); 3)
D8477 cantidades discretas a través de MODBUS TCP La direccién de cantidad discreta de entrada predeterminada de fabrica es 0x00~0xDFcorresponderSOCIEDAD ANONIMADIRECCIONX0~X337
Con el nimero de componentes (Versién del software) Versién 1.3La siguiente es la entrada de la direccién discreta 0x00~0x37corresponderSOCIEDAD ANONIMAdeX0~X6F
DIRECCION)
1) Configuracién del PLC en modo servidor MODBUS TCPU: La direccién de inicio del registro de entrada (prefijo 3x) 0x00 corresponde al elemento)
El PLC acttia como elemento suave de inicio suave de inicio del PLC y al nimero de puntos; 2) No mas de 7*16=112 palabras (4*16=64 palabras para versiones de software anteriores a V1.3);
D8478 para el registro de entrada MODBUS TCP. 3) Direccion de registro de entrada predeterminada de fabrica 0x00~0x6FcorresponderSOCIEDAD ANONIMADIRECCIOND8030~D8141(Versién del
Con el nimero de componentes software)Version 1.3La siguiente es la direccién del registro de entrada 0x00~0x3FcorresponderSOCIEDAD ANONIMAdeD8030~D8093DIRECCION)
1) Configuracién del PLC en modo servidor MODBUS TCPU: La direccién de inicio del registro de retencién (prefijo 4x) 0x00 corresponde al
PLC como elemento suave de inicio para el |elemento suave de inicio y al nimero de puntos del PLC; 2) No méas de 7*16=112 palabras (4*16=64 palabras para versiones de software
D8479 registro de retencién MODBUS TCP anteriores a V1.3); 3) Direccién de registro de retencién predeterminada de fabrica 0x00~0x6FcorresponderSOCIEDAD ANONIMADIRECCION
Con el nimero de componentes D7200~D7311(Versioén del software)Versién 1.3Las siguientes son direcciones de bobina: 0x00~0x3FcorresponderSOCIEDAD ANONIMAde
D7200~D7263DIRECCION)
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> MODBUS TCP RGBS EIERF

MB411

4441| [Mov H8080 D8476 }
[ MoV HB1F4 D8477 ]
[ MoV H5F00 D8478 ]
[mov H3F02 D8479 b

A continuacién se muestra una descripcion de los componentes de software en la rutina de configuracién del servidor MODBUS TCP que se muestra en el diagrama anterior:
DIRECCION Nombre de la funcién ilustrar
M8411 Banderas de configuracién de parémetros de comunicacién MODBUS La configuracion de los pardmetros MODBUS requiere el uso del controlador M8411 y el PLC.Permanecera conectado después del encendido.

D8476

El elemento suave de inicio y el némero de elementos para que el PLC

acttie como bobinas MODBUS TCP

D8477

El elemento suave de inicio y el némero de elementos para que el PLC

ingrese cantidades discretas a través de MODBUS TCP

D8478

Para obtener instrucciones de configuracién, consulte el contenido correspondiente en las paginas 45 a 52.
El elemento suave de inicio y el ndmero de elementos para que el PLC

actlie como registro de entrada MODBUS TCP.

D8479

El elemento suave de inicio y el ndmero de elementos para que el PLC

actlie como registros de retencion MODBUS TCP.

- Aviso

EI PLC debe ser controlado por el M8411, y las instrucciones deben escribirse mediante transferencia de datos como MOV para cambiar los valores de las direcciones de configuracién D8476 ~ D8479. Los cambios entrarén en

vigor después de un corte de energia y reinicio.Esta regla no se volvera a enfatizar en las siguientes instrucciones, pero los usuarios deben prestar atencion. Si el valor configurado excede el rango de direcciones del PLC, la

= comunicacién fallara si el rango de acceso del cliente también excede dicho rango. Después de que el PLC ejecute el codigo de inicializacion anterior al encenderse, guardara los parametros. Estos solo surtiran efecto tras un

corte de energia y un reinicio. Para reducir el nimero de veces que se guardan y escriben pardmetros en la memoria flash al encenderse, este cédigo de configuracion puede eliminarse después de su ejecucién. Puede

reescribirse y agregarse de nuevo si es necesario modificar los pardmetros de comunicacién posteriormente.

> MODBUS TCP fR$Ze8 5=ttt s BECAim

Cuando un PLC se comunica con un servidor MODBUS TCP, utiliza los valores de cuatro registros de asignacién, D8476 ~ D8479, para determinar el rango de direcciones

y nimeros de componentes suaves a los que accede el cliente MODBUS TCP en el PLC.

MODBUS TCP lREsenEiS=as ( D8476, D8477, D8478, D8479)
_.—-—'-""‘,*‘\""‘-'—-—._
ffﬂddﬂr__ __q_hhhxﬁ

=47 |b15]b14]b13|b12]b11]b10] b0 | b8 | b7 | b6 | b5 | bd | b3 | b2 | b1 | b0 |{Efs

el

——
B3 ( b13~b15) , =5 {1343z ( b0~b12) , HEAFET

AR 1 0HEIEETEE - 0-7 JTR1 O EEIEUETE R - 0-7999
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Su formato numérico:

3. Bits de direccién: El valor reflejado en los Gltimos 13 bits (bit0~bit12) de la direcciéon determina el tipo de dispositivo de software al que accede el cliente y la direccién de inicio;

4. Bits de conteo de puntos: El valor reflejado en los primeros 3 bits (bits 13 a 15) de la direccién determina el namero de dispositivos de software a los que accede el cliente. Por ejemplo,

para especificar que M100 a M200 en el PLC son cantidades de bobina discretas, se deben asignar valores al registro de asignacién correspondiente (registro D8476). El valor de sus bits

de direccién (Gltimos 13 bits) indica los M dispositivos de software del PLC a los que accede el cliente al acceder al servidor, y el valor de los bits de conteo de puntos (primeros 3 bits) indica el

namero de M dispositivos de software a los que se accede.

Las paginas 46 a 52 explicaran la direccion de acceso y el formato de nimero para cuatro tipos de datos: datos discretos de bobina, datos discretos de entrada, registro de entrada y

registro de retencion.

& %% MODBUS TCP & B Tt 54 &
® MNODBUS TCP 4 [& Bt ib itk % .

MODBUS o i_”: s
Gama compatible de dispositivos blandos que se asignaran D 847 6(1 3 bits |nfer|ore§) \/ Correspondencia con componentes blandos
componentes blandds
Comenzar *1
categoria i Axi i o . . . .
BIRECCION 9 (Se puede utilizar un maximo de 224 de un tipo de elemento blando) DIRECCION) Valor del bit de direccién(decimal) Componentes blandos correspondientesDireccion de

0x00

Y

*2
YO~Y337

0~121, 192~499

Afos

METRO

MO ~M1023

128

MO

129

M16

nicio

Sea el valor x (127 <x < 192).

M((x-128)*16)

190

M992

191

M1008

DLI.b

D500.0~D7999.15

(Un bit en un componente de palabra, decimal)

500

D500.0

501

D501.0

7998

D7998.0

7999

D7999.0

ilustrar:

recuento de puntos que van de 0 a 7. 2) Cuando el recuento de puntos es 0, independientemente del valor del bit de direccién, la direccién inicial del dispositivo suave correspondiente siempre es Y0,

1) Reglas de calculo del recuento de puntos: El recuento de puntos del registro se calcula de la siguiente manera: multiplique el valor correspondiente por 32 (8 para versiones de software anteriores a V1.3), con valores de

3) Si el resultado del recuento de puntos més la asignacién de direcciones excede el "rango de dispositivos de software compatibles”, solo se podré acceder al limite superior del rango méaximo, como M1023.

*1. Solo la versién de software PLC V1.3 y superiores admiten 224 caracteres, mientras que las versiones anteriores admiten 56 caracteres.

* 2. Solo las versiones de software PLC V1.3 y superiores admiten Y70~Y377; las versiones siguientes tendrédn como valor predeterminado YO~Y6F.
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® MODBUS TCP & B X EAF4 T :
MB411

| {Mov H4050 DB476 }

El valor debe asignarse al D8476 usando la instruccién MOV a través del controlador M8411, y las nuevas configuraciones tendran efecto después de un corte de energia y reinicio.
- R R4 Y 1F % MODBUS TCP £ [ 9 2 BLil oA :
Por ejemplo, asignando el valor H6050 a D8476:

MODBUS TCP FRS385 BSFaaD84 76{E HHE0508T AU
_-—-—'—“A_"‘—‘—-—-_
/"r'_'_-_

|23 ]2 |a]o]a]a]ofels]w]i]a]e]n]w]E"
0] 1 1 0] 0] 0 0 0 0] 1 0] 1 0 0 0 0
b15 b0

=347 ( b13~b15) [kt {13431 ( bO~b12) , HEHERE
I RArAOEESEHE TS IR 1OEEEESHE - 80

Como se muestra en la figura anterior:
1 ) D8476 ]ﬂﬂi]t{ﬁEl valor decimal correspondiente es 80De acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de bobina MODBUS TCP", el PLC... ’ Y $k
ﬁ:{fFComo MODBUS TCP' é%Para el acceso del cliente, bobinél@&lﬁ\imijt 0x00 S(V_fm YO.

2) D8476 Jﬁi‘\ﬁ{ﬁﬂ valor decimal correspondiente es, por lo ta%to, el nimero de bobinas disponibles para el acceso del cliente es: 3 *3 2 = 96 /l\(Versién del software)

Para las versiones V1.3 y anteriores, hay 3*8=24 (unidades).

Sin embargo, para los elementos blandos de tipo Y, el nimero de puntos siempre se establece en el maximo de 224 (56 para versiones de software anteriores a V1.3), independientemente de la configuracién.

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC YO~Y337 (octal) corresponden a las direcciones de bobina MODBUS TCP 0x00~0xDF, que son accesibles para el

cliente. Nota: El rango de bobina de hardware real de AMX-FX3U-26MR/TE es "Y0~Y12", y el resto son rangos de software.
® 1% Al T4 M AE A MODBUS TCP 4 B 49 - BLit ¥ :
Por ejemplo, asignando el valor H8090 a D8476:
MODBUS TCP FR&8545 Bra 188D 84 76{&9HB0008 AN RZ:

— —

=t A
s L1 jo]oejejojojojojrjojojrijojojofol],
H_k ol

i
=346 ( b13-b15) , 2R {E134% ( bO~b12) , HEHERS
TR OB 4 FTRT1OSHEIERE - 144

Como se muestra en la figura anterior:
-
1 ) D8476 Jimi.u:{ﬁﬂ valor decimal correspondiente es 1 44De acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de bobina MODBUS TCP", el PLC... M $K

ﬁ:{fFComo MODBUS TCP' %Para el acceso del cliente, bobinglﬁyﬁ\iﬂjﬂt 0x00 XT_HK_\‘Z M ( (144'1 28) *1 6) ’ EI] M256.

Mep S
2) D8476 ],ﬁ’;&{ﬁﬂ valor decimal correspondiente es 4, por lo que el nimero de bobinas disponibles para el acceso del cliente es: 4*3 2 = 1 28 /I\(Versién del software)
Para versiones anteriores a V1.3, hay 4*8=32 (en total).

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC M256~M383 corresponden a las direcciones de bobina MODBUS TCP 0x00~0x7F, a las que puede acceder el cliente.
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® (&M D.b (FihatkPegis, 10 34]) 5% MODBUS TCP % [ &% 2 Beii. BA :

Por ejemplo, asignando el valor H9970 a D8476:

MODBUS TCP IR&sa55Bes17aaD8476{& aHI97 0B AIPIATS
_.—-—'—""J)‘\_"‘—‘—-—-_

-

=i
b15

1IDIO 1IOI1I1I1IDI1I1I1IDIOIUIO

=5 v
o0

=342 ( b13~b15) , itk
TR AOEERENE T

Como se muestra en la figura anterior:

1) D8476

{1 3452 ( bO~b12) , HEHEEE
TR A0EEIENE - 6000

.
Jﬂﬂiﬂ:{MEl valor decimal correspondiente es 6000De acuerdo con la "Tabla de asignacion de direcciones de bobina MODBUS TCP", el PLC...

DD.b $K77G‘H:C0m0 MODBUS TCP' ?% Para el acceso del cliente, bobinﬂ@&fﬁ‘i&ﬂt OXOO 5(37\_‘[ D60000

2) D8476

Spep f3
]ﬁiéﬁ{ﬁﬂ valor decimal correspondiente es 4, por lo que el nimero de bobinas disponibles para el acceso del cliente es:

Para versiones anteriores a V1.3, hay 4*8=32 (en total).

4*3 2 = 1 28 /I\(Verslén del software)

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC D6000.0~D6007.15 corresponden a las direcciones de bobina MODBUS TCP 0x00~0x7F, a las que puede acceder el cliente.

€ % E MODBUS TCP #y A\ & # & T4 it 5 K =
® MODBUS TCP (4 N B # & 4 Arsbht % :

nicio

0x00

>
MODBUS componentes bland}s Gama compatible de dispositivos blandos que se asignaran D 847 7(1 3 bits inferiOI’EQ)tmi_lt{ﬁcurrespondencla con componentes blandos
Comenzar *1
DIRECCION categoria (Se puede utilizar un méximo de 224 de un tipo de elemento blando) DIRECCION) Valor del bit de direccién(decimal) Componentes blandos correspondientesDireccién de
* ~
incognita X0~X337 0~121, 192~499 Afnos
METRO MO ~ M1023 Sea el valor x (127 < x < 192). M((x-128)*16)

190

M992

191

M1008

DLI.b

500

D500.0

501

D501.0

D500.0~D7999.15

(Un bit en un componente de palabra, decimal)

7998

D7998.0

7999

D7999.0

ilustrar:

1) Reglas de calculo del recuento de puntos: El recuento de puntos del registro se calcula de la siguiente manera: multiplique el valor correspondiente por 32 (8 para versiones de software anteriores a V1.3), con valores de
recuento de puntos que van de 0 a 7. 2) Cuando el recuento de puntos es 0, independientemente del valor del bit de direccién, la direccién inicial del dispositivo suave correspondiente siempre es X0.

3) Si el resultado del recuento de puntos més la asignacién de direcciones excede el "rango de dispositivos de software compatibles”, solo se podré acceder al limite superior del rango méaximo, como M1023.

*1. Solo la versién de software PLC V1.3 y superiores admiten 224 caracteres, mientras que las versiones anteriores admiten 56 caracteres.

* 2. Solo las versiones de software PLC V1.3 y superiores admiten X70~X377; las versiones inferiores tienen como valor predeterminado X0~X6F.
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® MODBUS TCP #r A H# & X BEAZ F 4o T ¢

M8411

| [ MOV H9775 D8477

Al

® & 4k LA X 4E A MODBUS TCP # A\ & # & &4 5B, B :

Por ejemplo, asignando el valor H212C a D8477:

MODBUS TCP BRES55BiSFaaD84 7 T{E AH212CHaGniE
Rl %

=i {Rfaz
b15 0 0 1 Ojo]o0 0 1 g| o0 1 0 1 1 0 0 b0

LHY4JM1_ N — R

=34 ( b13~b15) e {E134f ( bO~b12) , HENEE

Tt e O 1 7ot 7 1 OREIERIE ; 300

Como se muestra en la figura anterior:
i v . .
1 ) D8477 Jtm JJ:'{MEI valor decimal correspondiente es 300De acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de cantidad discreta de entrada MODBUS TCP", el PLC

d ¢ X $’)’(i‘,{¢ Como MODBUS TCP' $ﬁ)\%§&§}>mpomonado para el acceso del cliente, ingresar cantidades disi@ﬁﬁi&i& 0x00 ij XO0.

7 ‘v . . * =
2) D8477 J)ﬁ&{ﬁﬂ valor decimal correspondiente es 1 Entonces, el ntimero de cantidades de entrada discretas disponibles para el cliente es: 1 3 2 - 3 2 /l\(suave
Para versiones anteriores a V1.3, hay 1*8=8 elementos.

Sin embargo, para los elementos blandos con una entrada discreta de X, el nimero de elementos siempre se establece en el maximo de 224 puntos, independientemente de la configuracién (56 para versiones de software

anteriores a V1.3).

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC X0~X337 (octal) corresponden a las cantidades discretas de entrada MODBUS TCP 0x00~0xDF, que estan disponibles para el acceso del

cliente. Nota: El rango de bobina de hardware real de AMX-FX3U-26MR/TE es "X0~X17", y el resto son rangos de software.
® & Jf # L4 M AF %4 MODBUS TCP #ir A\ #c 2 #9 2 BL 3L A -
Por ejemplo, asignando el valor H40A8 a D8477:

MODBUS TCP JRE 8RR ELa 7D 847 7{EAH40ASET RIS
e

(S iz ks
sl ]e]ejofojojo]rjofjrfof1]ofo]o].
&3 ( b13~D15) , e {1347 ( bO~b12) , [HBHERS
TR OREEIEE - 2 TR OEHEIEE - 168

Como se muestra en la figura anterior:
i .
1 ) D8477 Jim _IJ:{MEl valor decimal correspondiente es 1 68 De acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de cantidad discreta de entrada MODBUS TCP", el PLC

de M $ﬂfc{¢€omo MODBUS Eﬁ)\%ﬁﬂipmpomunadu para el acceso del cliente, ingresarcantidadesdiscre;:aﬁyé\tmi_lt OXOO XT_“‘_\‘Z M ( (168'1 28)
*16) , BD M640.

2) D8477 J,ﬁ&{ﬁﬁ valor decimal correspondiente es 2, por lo que el nimero de valores de entrada discretos disponibles para el cliente es: 2*3 2 = 64 /|\(suave

Para versiones anteriores a V1.3, hay 2*8=16 archivos.

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC M640~M703 corresponden a la direccién discreta de entrada MODBUS TCP 0x00~0x3F, que estan disponibles para el acceso del cliente.
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® &AM DO.b (FéAMFayis, 10 241D £ MODBUS TCP it A\ & # & 49 4 BLiit. A :
Por ejemplo, asignando el valor HE1F4 a D8477:

MODBUS TCP BR&E 880 BrSFasD847 T{E AHE 1 FARRIAIAE
e

=i P
15

{REfz
b0

=3I ( b13~b15) , S
TR 1ORHEEE : 7

Como se muestra en la figura anterior:

N
I
—

{E1 34 ( bO~b12) , HiliERE
TR 1 OREEIELE : 500

1 ) D8477 Jt&iﬂ:{ﬁﬂ valor decimal correspondiente es 5 00 De acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de cantidad discreta de entrada MODBUS TCP", el PLC
d eDo. b i’Xﬁ;#FComo MODBUS TCP' m)\%ﬁiﬁpmpmmnado para el acceso del cliente, ingresar cantidades dis;:i@&ﬁi&ilt 0x00 Xj'm D500.0.
2) D8477 ],ﬁ;ﬁ{ﬁ El valor decimal correspondiente es 7, por lo que el nimero de valores de entrada discretos disponibles para el cliente es: 7*3 2 = 224 /I\

(7*8=56 para versiones de software inferiores a V1.3).

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC D500.0~D513.15 corresponden a direcciones discretas de entrada MODBUS TCP 0x00~0xDF, para el acceso del cliente.

preguntar.

& %% MODBUS TCP #i NF A Z Tt 5K &
® MODBUS TCP #y N A R B bt & :

MODBUS
componentes blandgs
Comenzar
categoria
DIRECCION

Gama compatible de dispositivos blandos que se asignaran
*1

(Se puede utilizar un maximo de un tipo de elemento blando con 112 direcciones)

D 847 8(1 3 bits inferioref})tmi_lt{ﬁcorrespondencia con componentes blandos

Valor del bit de direccién(decimal)

Componentes blandos correspondientesDireccién de fnicio

0x00 D

*2
Hacer~D7999

(los puntos son)0EN ese momento, el valor predeterminado

D8030~D8141)

0

DO

D1

7998

D7998

7999

D7999

ilustrar:

cliente a la direccién del PLC, mayor ser4 el tiempo de espera de la estacién maestra.

1) Reglas para el calculo del conteo de puntos: El conteo de puntos del registro corresponde al valor multiplicado por 16, con valores de conteo de puntos que van de 0 a 7 (de 0 a 4 para versiones de software
anteriores a la V1.3). 2) Cuando el conteo de puntos es 0, independientemente del valor del bit de direccién, la direccién inicial del elemento programable correspondiente siempre es D8030. 3) Si el resultado del

conteo de puntos mas la asignacién de direccién excede el rango de elementos programable admitidos, solo se podré acceder al limite maximo de rango D7999. 4) Tenga en cuenta que cuanto mas tiempo acceda el

* 1. Solo la versién de software PLC V1.3 y superiores admiten 112 caracteres; las versiones inferiores admiten 64 caracteres.

* 2. D0 solo es compatible con la versién de software PLC V1.3 y superiores.D499En las siguientes versiones, el valor de la direccién es "0~499”En ese momento, la direccién de inicio del elemento suave

correspondiente es D8030.

* 3. Solo las versiones de software PLC V1.3 y superiores admiten D8094~D8141; las versiones inferiores tendran como valor predeterminado D8030~D8093.
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® MODBUS TCP #i ANF B RIXBEAF 4= T :

Ma41
|

[MOV  HIA DM’ ]I

® [ A A D F A S4EH MODBUS TCP 3y N3 4 55 69 ALt B :

Por ejemplo, asignando el valor HEOC8 a D8478:
MODBUS TCP [RESs55 Bl FraD 847 8{EAHEOCBITRIALTGE

o

_—

=i
b15

1

1 1 0 0 0 0 0 1

0] 0 1 0 8] 4]

i[9
B0

H/_k

=i ( b13~b15) , RS
FTRTAOBESRIEHE : 7

Como se muestra en la figura anterior:

1) D8478

ezt

{E134% ( bO~b12) , HEHEEE
¥t 7 10FEEIEY(E 200

2
Jiﬂ’,iﬂ:{ﬁ El valor decimal correspondiente es 200De acuerdo con la "Tabla de direcciones de asignacién de registros de entrada MODBUS TCP", la entrada...

Registro de entra%@tﬁt&iﬂ: OXOO Xj’ﬁz P LC E"Jiﬂﬁj{q: D ZOO(Para versiones de software anteriores a V1.3, la version correspondiente es D8030).

2) D8478

El nimero de registros de entrada es: 7*1 6 = 1 1 2 /l\

|__—l [ My A
JI\\ &{ﬁ El valor decimal correspondiente es 7 (para versiones de software anteriores a V1.3, el nimero maximo de digitos es 4), que luego esta disponible para el acceso del cliente.

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC D200~D311 corresponden a las direcciones de registro de entrada MODBUS TCP 0x00~0x6F, a las que puede acceder el cliente.

& % E MODBUS TCP %&#F 4R Tt 54 =
® MODBUS TCP #h#% & 5 9 BLHuht & :

MODBUS

Comenzar

DIRECCION

componentes bland

categoria

Gama compatible de dispositivos blandos que se asignarén
*1

(Se puede utilizar un maximo de un tipo de elemento blando con 112 direcciones)

D 847 9(1 3 bits inferiOI’EQ)tmi_lt{zzcurrespondencla con componentes blandos

Valor del bit de direccién(decimal)

Componentes blandos correspondientesDireccién de

0x00

*2
Hacer~D7999

(los puntos son)OEn ese momento, el valor predeterminado

D7200~D7311)

0

DO

D1

7998

D7998

7999

D7999

ilustrar:

cliente a la direccién del PLC, mayor ser4 el tiempo de espera de la estacion maestra.

1) Reglas para el calculo del conteo de puntos: El conteo de puntos del registro corresponde al valor multiplicado por 16, con valores de conteo de puntos que van de 0 a 7 (de 0 a 4 para versiones de software
anteriores a la V1.3). 2) Cuando el conteo de puntos es 0, independientemente del valor del bit de direccién, la direccién inicial del elemento programable correspondiente siempre es D7200. 3) Si el resultado del

conteo de puntos mas la asignacién de direccién excede el rango de elementos programable admitidos, solo se podra acceder al limite méaximo de rango D7999. 4) Tenga en cuenta que cuanto mas tiempo acceda el

* 1. Solo la versién de software PLC V1.3 y superiores admiten 112 caracteres; las versiones inferiores admiten 64 caracteres.

* 2. D0 solo es compatible con la versién de software PLC V1.3 y superiores.D499En las siguientes versiones, el valor de la direccion es "0~499”En ese momento, la direccién de inicio del elemento suave

correspondiente es D7200.

* 3. Solo las versiones de software PLC V1.3 y superiores admiten D7264~D7311; las versiones inferiores tendran como valor predeterminado D7200~D7263.
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® MODBUS TCP fx& ¥ A B XA EAF =T :
Ma411

| {Mov H579D D879

® [ A LMD F A B K MODBUS TCP 4k 434 74 55 69 0 BL it oA :

Por ejemplo, asignando el valor HE190 a D8479:

MODBUS TCP fR&fa5 EiaFaaD8479E AHE1 908U

gl:5ivd
b0

1 tj1jojojoqjogptjt1rgojoj1yjogo
b15

S e

=347 ( b13~b15) , B {E134z ( bO~b12) , HEHEEF
otz O = 7 7T R 103EBIEME : 400

i .
= 3|0
o

Como se muestra en la figura anterior:

1) D8479

e
JitEi.lt{M El valor decimal correspondiente es ‘ 400De acuerdo con la "Tabla de direcciones de asignacién de registros de retencion MODBUS TCP", el registro de retencién

Mantener registro%@té\tmi_u: OXOO Xj‘,ﬁz P LC Eg $XJTE1¢ D400(Para versiones de software inferiores a V1.3, el dispositivo correspondiente es D7200).
2) D8479

|:— Sef [
J,“‘&1ﬁ El valor decimal correspondiente es 7 (para versiones de software anteriores a V1.3, el nimero maximo de digitos es 4), que luego esta disponible para el acceso del cliente.

El nimero de registros de tenencia es: 7*1 6 = 1 1 2 /l\

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC D400~D511 corresponden a las direcciones de registro de retencion MODBUS TCP 0x00~0x6F, a las que puede acceder el cliente.
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VIL. Instrucciones de control de posicionamiento

Los PLC de la serie Ethernet AMX-FX3U solo admiten control de posicionamiento con el modelo AMX-FX3U-26MT-E. A continuacion, se ofrece una breve explicacion.

7.1 Caracteristicas del control de posicionamiento

- Admite salida de pulsos de alta velocidad (control de posicionamiento) para dos ejes, YO e Y1;
- cada canal puede emitir pulsos de hasta 100 kHz.
- Admite Mitsubishi PLSV, PLSY, PLSR, DRVA, DRVI, ZRN y otros comandos; admite el cambio

- entre pulso + sefial de direccién y pulso de avance/retroceso.

7.2 Descripcion general de funciones

En la siguiente tabla se enumeran las instrucciones utilizadas en la funcién de posicionamiento del PLC de la serie Ethernet AMX-FX3U.

Instrucciones de posicionamiento Funcién capitulo
ZRN/DZRN Retorno de origen mecanico 7.5.1
PLSY/DPLSY salida de pulsos 7.5.2
PLSV/DPLSV Salida de pulsos de velocidad variable 7.5.3
PLSR/DPLSR Con salda de pulso de aceleracién/desaceleracion 7.5.4
DRVI/DDRVI Posicionamiento relativo 7.5.5
DRVA/DDRVA posicionamiento absoluto 7.5.6

7.3 Asignacion de puntos de E/S

En la siguiente tabla se enumeran las instrucciones utilizadas en la funcién de posicionamiento del PLC de la serie Ethernet AMX-FX3U.

Funcién Introducir niimero ilustrar
Conecte los cables a cualquier campo de entrada.
Regreso al origen Todos los puntos de entrada
Si la entrada de cableado es ON, entonces active la instruccién ZRN.
Conecte los cables a cualquier campo de entrada.
Si la entrada esta activada, se activa el indicador de limite de avance. Los indicadores de limite de
avance se muestran en la tabla a continuacién, segun el terminal de salida de pulsos.
Limite de rotacién hacia adelante (LSF) Todos los puntos de entrada Terminal de salida de pulsos Indicador de limite de rotacién hacia adelante
Anos M8343
Afio 1 M8353
Conecte los cables a cualquier campo de entrada.
Si la entrada estd activada, se activa el indicador de limite de reversa. Este indicador varia segun el
terminal de salida de pulsos, como se muestra en la tabla a continuacién.
Limite inverso (LSR) Todos los puntos de entrada Terminal de salida de pulsos Bandera de limite inverso
Afos D8344
Afio1 D8354

53



Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd. Manual del usuario del controlador programable de la serie Ethernet AMX-FX3U

> BHRESE

Funcién Introducir nimero ilustrar

Sefial de tren de pulsos An OS

Conecte los terminales YO a Y1 que estan configurados como terminales de salida de pulso utilizando el comando de posicionamiento.
(Terminal de salida de pulsos) Afio 1

Las sefales de direccion YO a Y1 corresponden respectivamente a

Entre Y4y Y5.

Conecte el cableado a la salida especificada como sefial de direccién de rotacién mediante el comando de
Sefial de direccién

~ posicionamiento. Este comando ahora fija la sefial de direccion correspondiente a cada sefial de tren de
(Sefial de direccion de rotacion) An oS Afio 4
pulsos.
Afio 1 Afio 5

Cuando utilice la instruccién ZRN para emitir una sefial cero, conecte los cables.
Dependiendo del terminal de salida de pulso especificado por la instruccién ZRN, la sefial de puesta a cero predeterminada se
muestra en la siguiente tabla.

Afos A4

Afio 1 Afio 5

sefial clara Todos los puntos de salida Si se utiliza la funcién de especificacién de sefial clara, entonces el registro de especificacién de elemento suave de

sefial clara se puede utilizar para especificar cualquier salida correspondiente a cada terminal de salida de pulso.

Los registros especificados por el elemento suave de sefial clara se muestran en la siguiente tabla, dependiendo del
terminal de salida de pulso.

Anos D8464

Ao 1 D8465

7.4 Descripcion general de los componentes de software relevantes

Los relés auxiliares especiales correspondientes se muestran en la tabla a continuacién. YO e Y1 son componentes blandos en los terminales de salida de pulsos.

> STRREN kRS

Numero de componente blando

Instrucciones de objeto

- nombre propiedad
Anos Afo 1 (Admite instrucciones de 32 bits)

M8029 Bandera de fin de ejecucion de instruccin sololectura ZRN/PLSY/PLSR/DRVI/DRVA
M8340 M8350 Monitoreo durante la salida de pulsos (OCUPADO/LISTO) sélolectura ZRN/PLSY/PLSV/PLSR/DRVI/DRVA
M8341 M8351 Lafuncen de salda d senal de puesta  cro s efectia S6lolecura ZRN
M8343 M8353 Limite de rotacién hacia adelante sélo lectura ZRN/DRVI/DRVA
M8344 M8354 Limite inverso s6lo lectura ZRN/DRVI/DRVA
M8348 M8358 Controlador de instrucciones de posicionamiento s6lo lectura ZRN/PLSV/PLSR/DRVI/DRVA

M8349 M8359 Comando de parada de pulso Legible y escribible ZRN/P LSY/P LSV/PLS R/D RVI/D RVA
M 8464 M8465 La funcién especificada del elemento suave de sefal clara es efectiva Z R N

Los relés de datos especiales relevantes se muestran en la tabla a continuacién. YO e Y1 son componentes blandos en los terminales de salida de pulsos.
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> ERERSTE:

Namero de componente blando

Instrucciones de objeto

nombre Longitud de los datos valor inicial
Aﬁ oS Afio 1 (Admite instrucciones de 32 bits)
D8140 D8142
(Posici6n baja) (Posici6n baja) Registro de valor actual 32 bits 0 PL SY /PL SR
D81 41 D81 43 [POR FAVOR]
(Nivel alto) (Nivel alto)
D8340 D8350
(Posicién baja) (Posicion baja) Registro de valor actual
32 bits 0 ZRN/PLSV/DRVI/DRVA
D8341 D8351 [POR FAVOR]
(Nivel alto) (Nivel alto)
D8342 D8352 Velocidad base [Hz] 16 bits 0 ZRN/DRVI/DRVA
D8343 D8353
(Posicion baja) (Posicion baja)
Velocidad méxima [Hz] 32 bits 50k ZRN/DRVI/DRVA
D8344 D8354
(Nivel alto) (Nivel alto)
D8348 D8358 Tiempo de aceleracién [ms] 16 bits 1 00 Z R N/D RVI/D RVA
D8349 D8359 Tiempo de desaceleracién [ms] 1 6 bItS 1 00 Z R N/D RVI/D RVA
D8464 D8465 Especificacion del componente suave de sefial clara 1 6 bItS Z R N
D8380 D8382 Nimero de pasos para completar una rotacién 16 bits 200 ZRN/DRVI/DRVA
D8381 D8383 Micropssos de acdanamiento paso  paso 16 bits 32 ZRN/DRVI/DRVA
Nota: El nimero de pasos por por los P del controlador escalonado es igual al nimero de pulsos por revolucién.
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7.5 Instrucciones relacionadas

7.5.1 Retorno de origen mecanico - Instruccion ZRN

El comando para regresar rapidamente al origen.

instruccion

Funcién

Numero de bits

Formato de instruccién

ZRN

DZRN

Regreso al origen

16

32

17

constante

Elemento de posicién

Componentes de Word

operando

incognita Y METRO S T d (0] D K H

000

La velocidad inicial para la regresién del origen, rango de frecuencia: 10~32,767 Hz

(BIN16), 0 10~100,000 Hz (BIN32).

Para especificar la velocidad de arrastre, se habilita cuando la sefial de origen esta activada, con un rango de 10 a 32,767 Hz.

Se introduce la sefial de origen DOG y la sefial X responde mejor.

000 O U

Para especificar el nimero de puerto para la salida de pulso, la serie Ethernet AMX-FX3U puede especificar YO o Y1.
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>

>

THEEEE
100 €D

F— zrn k1000 kS0 X3 YO

Salida de pulso: AMX-FX3U-26MT-E admite salida de doble eje YO~Y1.

: y : Las direcciones son las mismas y el valor absoluto de la primera es mayor que el valor absoluto de la segunda.
A partir del puerto de salida de pulso de alta velocidad especificado YO : Velocidad de regresién de origen 1000HZ

Después de que M100 activa la instruccién, el PLC envia pulsos D

que el servomotor/motor paso a paso regrese al origen.

cuando@ Cuando el estado de la sefial de origen DOG X3 cambia de OFF a ON, la frecuencia de salida de YO disminuye a ®Velocidad de arrastre 50 Hz

Cuando el estado de la sefial de origen DOG X3 cambia de ON a OFF, YO detiene la salida de pulsos y escribe 0 en el
registro de valor actual (YOO00: [D8341, D8340], YOO01: [D8351, D8350]).
Cuando M8341 (funcién de salida de sefial de borrado) estd activada, se emite una sefial de borrado. Posteriormente, cuando el indicador de finalizacién de ejecucién

(M8029) estd activado, la monitorizacién de la salida de pulsos (YO: [M8340, Y1: [M8350]) se desactiva.

g SERIFAR T

1. Registro de valor actual de la salida YO (32 bits): [D8341 (byte alto), D8340 (byte bajo)]

2. Registro de valor actual de la salida Y1 (32 bits): [D8351 (byte alto), D8350 (byte bajo)]

3. La salida del pulso YO se detiene (parada inmediata): M8349

4. Parada de salida de pulso Y1 (parada inmediata): M8359

5. Monitoreo de la salida de pulso YO (OCUPADO/LISTO): M8340

6. Monitoreo de la salida de pulso Y1 (OCUPADO/LISTO): M8350

7. Monitoreo controlado por comando de posicionamiento YO (OCUPADO/LISTO): M8348

8. Monitoreo controlado por comando de posicionamiento Y1 (OCUPADO/LISTO): M8358

9. Limite de rotacién hacia adelante YO (OCUPADO/LISTO): M8343

10. Limite de reversién YO (OCUPADO/LISTO): M8344

11. Limite de rotacién hacia adelante Y1 (OCUPADO/LISTO): M8353

12. Limite de reversiéon Y1 (OCUPADO/LISTO): M8354

13. Bandera de fin de ejecucién de instruccion: M8029

14. Velocidad base durante la ejecucién de la

instruccion ZRN: YO Salida de pulso: D8342
Salida de pulso Y1: D8352

Rango de ajuste: inferior a 1/10 de la velocidad maxima. Si es superior a este valor, tome 1/10 de la velocidad maxima.
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11. Velocidad maxima al ejecutar la instruccién ZRN:

Salida de pulso Y0: [D8344 (byte alto), D8343 (byte bajo)]
Salida de pulso Y1: [D8354 (byte alto), D8353 (byte bajo)]

Frecuencia de salida de pulso especificada Requiere una velocidad inferior a la velocidad méxima; rango de ajuste: 10~100 000 Hz
12. Tiempo de aceleracién/desaceleracion al ejecutar la instruccién ZRN (unidad: ms):

Tiempo de aceleracién de salida del pulso YO: D8348

Tiempo de aceleracién de salida de pulso Y1: D8358

Tiempo de desaceleracién de salida de pulso YO0: D8349

Tiempo de desaceleracién de salida de pulso Y1: D8359

El tiempo de aceleracion representa el tiempo necesario para alcanzar la velocidad méaxima desde la velocidad base.

El tiempo de desaceleracion representa el tiempo necesario para alcanzar la velocidad base desde la velocidad méaxima.

7.5.2 Salida de pulsos - Comando PLSY

Comando de salida de pulso cuantitativo unidireccional sin variacién del tiempo de aceleracion o desaceleracion.

instruccién Funcién Numero de bits Formato de instruccion

POR FAVOR 1 6 7

Salida de pulsos POR FAVOR

DPLSY 32 13

Elemento de posicién Componentes de Word constante

operando

incognita Y METRO S T d (0] D K H
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®Especifique la frecuencia de salida del pulso, que varia de 1 a 32 767 Hz

(BIN16 bit) o de 1 a 100 000 Hz (BIN32 bit).

®Para especificar el nimero de pulsos de salida, el rango es de 1 a 32.767 PLS

(BIN16 bit), o de 1 a 2.147.483.647 PLS (BIN32 bit).

@ Para especificar el nimero de puerto para la salida de pulso, el AMX-FX3U-26MT-E puede especificar YO o Y1.

> THEEENE

— @
PLSY I k100 | DO I Y0 |

_Después de que la instruccion es controlada por M100, el PLC comienza desde... : A partir del puerto de salida de pulso de alta velocidad especificado YO : Pulso generado a una frecuencia especifica de 100 Hz
Cuando el nimero de pulsos emitidos alcanza : Cuando se alcanza el valor especificado en el registro DO, la salida del pulso YO se detiene y se muestra el indicador de finalizacién de ejecucién.

(M8029) Establecer en ON.
> KIBSHEXRIEIFRITTH

1. Recuento de pulsos de salida YO (32 bits, disminuye durante la inversién): [D8141 (bit alto), D8140 (bit bajo)]

2. Recuento de pulsos de salida Y1 (32 bits, disminuye durante la inversién): [D8143 (bit alto), D8142 (bit bajo)]
3. La salida del pulso YO se detiene (parada inmediata): M8349

4. Parada de salida de pulso Y1 (parada inmediata): M8359

5. Monitoreo de la salida de pulso YO (OCUPADO/LISTO): M8340

6. Monitoreo de la salida de pulso Y1 (OCUPADO/LISTO): M8350

7. Limite de rotacién hacia adelante YO (OCUPADO/LISTO): M8343

8. Limite de reversién YO (OCUPADO/LISTO): M8344

9. Limite de rotacién hacia adelante Y1 (OCUPADO/LISTO): M8353

10. Limite de reversiéon Y1 (OCUPADO/LISTO): M8354

11. Bandera de fin de ejecucién de instruccion: M8029
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7.5.3 Salida de pulsos de velocidad variable - Comando PLSV

Comando de salida de pulso de velocidad variable con direccién de rotacion.

instruccion

PLSV

DPLSV

Funcién

Velocidad variable

Salida de pulsos

Nudmero de bits

16

32

PLSV

Formato de instruccién

13

operando

incégnita Y

Elemento de posici6n

METRO S

Componentes de Word

do

constante

Para especificar la frecuencia de salida del pulso, el rango es: -32,7681~32,767Hz (excluyendo 0, bit BIN16), o

-50,000~50,000Hz (excluyendo 0, bit BIN32), donde el signo negativo indica la direccién opuesta.

Para especificar el nimero de puerto para la salida de pulso, el AMX-FX3U-26MT-E puede especificar YO o Y1;

Para especificar el nimero de puerto de salida de la sefial de direccién de rotacién o la variable de bit, el AMX-FX3U-26MT-E puede especificar Y4 o...

Y5 acttia como sefial de direccién de rotacién. Cuando la sefial de salida esta activada, indica marcha adelante; de lo contrario, indica marcha atras.

k1000 YO Y4

I | | PLSV

Nota: Para las versiones de software de PLC inferiores a V1.3, las direcciones deben especificarse como Y4 e Y5, y los puertos de salida YO e Y1 deben coincidir respectivamente.

Después de que la instruccion es controlada por M100, el PLC comienza desde... A partir del puerto de salida de pulso de alta velocidad especificado YO Especifique una salida de pulso de 1000 Hz.

cuando El puerto de salida de sefial de direccién de rotacién especificado nimero Y4=ON indica la direccién positiva.
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> AIESHERISIARTT

1. Registro de valor actual de la salida YO (32 bits): [D8341 (byte alto), D8340 (byte bajo)]
2. Registro de valor actual de la salida Y1 (32 bits): [D8351 (byte alto), D8350 (byte bajo)]
3. La salida del pulso YO se detiene (parada inmediata): M8349
4. Parada de salida de pulso Y1 (parada inmediata): M8359
5. Monitoreo de la salida de pulso YO (OCUPADO/LISTO): M8340
6. Monitoreo de la salida de pulso Y1 (OCUPADO/LISTO): M8350
7. Monitoreo controlado por comando de posicionamiento YO (OCUPADO/LISTO): M8348
8. Monitoreo controlado por comando de posicionamiento Y1 (OCUPADO/LISTO): M8358
9. Habilitacion de aceleracion/desaceleracion: M8338
10. Velocidad base durante la aceleracion/desaceleracion al ejecutar el
comando PLSV: Y0 Salida de pulso: D8342
Salida de pulso Y1: D8352
Rango de ajuste: menos de 1/10 de la velocidad maxima; si el valor es mayor que este, tome 1/10 de la velocidad méxima.
11. Velocidad méaxima durante la aceleracién/desaceleracién con la
instruccién PLSV (unidad: ms): Salida de pulso YO: [D8344 (bit alto),

D8343 (bit bajo)] Salida de pulso Y1: [D8354 (bit alto), D8353 (bit bajo)]

Frecuencia de salida de pulso especificada Requiere una velocidad inferior a la velocidad méxima; rango de ajuste: 10~100 000 Hz
12. Tiempo de aceleracién/desaceleracion durante la ejecucién del comando

PLSV: Tiempo de aceleracién de la salida del pulso YO: D8348

Tiempo de aceleracién de salida de pulso Y1: D8358

Tiempo de desaceleracién de salida de pulso YO: D8349

Tiempo de desaceleracién de salida de pulso Y1: D8359

El tiempo de aceleracion representa el tiempo necesario para alcanzar la velocidad méaxima desde la velocidad base.

El tiempo de desaceleracion representa el tiempo necesario para alcanzar la velocidad base desde la velocidad maxima.
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7.5.4, Con salida de pulso de aceleracién/desaceleraciéon - comando PLSR

Comando de salida de pulso con funcién de aceleracién/desaceleracion.

instruccion Funcién Nuamero de bits Formato de instruccién

PLSR 16 9

Con aceleracion y desacelerafion P L S R
Salida de pulsos

DPLSR 32 17

Elemento de posicion Componentes de Word constante

operando

incégnita Y METRO S T d 0 D K H

Especifique la frecuencia mas alta de la salida del pulso, que varia de 10 a 32 767 Hz

(BIN16 bit) o de 10 a 50 000 Hz (BIN32 bit).

Para especificar el nUmero de pulsos de salida, el rangoes de 1 a

32.767 (BIN16), o de 1 a 2.147.483.647 (PLS) (BIN32).

El tiempo de aceleracion/desaceleracion especificado, que varia de 50 a 5000 (unidad: ms), tenga en cuenta que los tiempos de aceleracién y desaceleracién son los mismos;

00 0 @ V000

Para especificar el nimero de puerto para la salida de pulso, el AMX-FX3U-26MT-E puede especificar YO o Y1.
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> THEEaNE

R G (EEED) oo
—] esk | k1000 | Do | xzooo | YO ]
= 56y 1, ANFRIEE | &A1 LD ade
Fo == B sHp B8] Yo, YW1l
CHZ D =rHE Cms D
CPLSD

- Después de que la instruccién es controlada por M100, el PLC comienza de@ Se emite un pulso desde el puerto de salida de pulso de alta velocidad designado Y0, y luego... @ Especificar el tiempo de aceleracién
Alcanzado en 2 segundos : Especifique un pulso de frecuencia de 1000 Hz, ejecttelo durante un periodo de tiempo y luego... : Detener la entrada después de un tiempo de desaceleracién especificado de 2 segundos.
Fuera, y al mismo tiempo un total de : Especifique el nimero de pulsos de salida.

BRI (HZ )
A~ i

sapkothE B ( PLS )

1 1 IL(%.
hOiEERsE]

> ISR

1. Registro de valor actual de la salida YO (32 bits): [D8141 (byte alto), D8140 (byte bajo)]
2. Registro de valor actual de la salida Y1 (32 bits): [D8143 (byte alto), D8142 (byte bajo)]
3. La salida del pulso YO se detiene (parada inmediata): M8349

4. Parada de salida de pulso Y1 (parada inmediata): M8359

5. Monitoreo de la salida de pulso YO (OCUPADO/LISTO): M8340

6. Monitoreo de la salida de pulso Y1 (OCUPADO/LISTO): M8350

7. Monitoreo controlado por comando de posicionamiento YO (OCUPADO/LISTO): M8348

8. Monitoreo controlado por comando de posicionamiento Y1 (OCUPADO/LISTO): M8358

9. Bandera de fin de ejecucién de instruccién: M8029
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7.5.5 Posicionamiento relativo - Comando DRVI

Comando de control de pulso de segmento Unico de posicionamiento relativo.

instruccion

DRVI

DDRVI

Funcién

Posicionamiento relativo

Nudmero de bits

16

32

Formato de instruccién

17

Elemento de posicién

Componentes de Word

constante

operando

incognita Y METRO S T d (0] D K H

Para especificar el nimero de pulsos de salida, el rango es: -32,768 a 32,767 (excluyendo 0, bits BIN16), o

-999,999 a 999,999 Hz (excluyendo 0, bits BIN32), donde el signo negativo indica la direccién opuesta;

Especifique la frecuencia de salida del pulso, que varia de 10 a 32 767 Hz

(BIN16 bit) o de 10 a 100 000 Hz (BIN32 bit).

Para especificar el nimero de puerto para la salida de pulso, el AMX-FX3U-26MT-E puede especificar YO 0 Y1;

00 6 o YO0

Para especificar el nimero de puerto de salida de la sefial de direccién de rotacién o la variable de bit, el AMX-FX3U-26MT-E puede especificar Y4 o...

Y5 actGia como sefial de direccién de rotacién. Cuando la sefial de salida esta activada, indica marcha adelante; de lo contrario, indica marcha atras.
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> THEEaNE

M100 GO G2
|—| prvi | k3oooo | k1000 | v | w5 |
b = =] 1 == fET L e O BEEFE o e
Bk Bk Yo, Y12 ==
i = | e = (Y4, Y52
{PLS) CHZD)

Nota: Para las versiones de software de PLC inferiores a V1.3, las direcciones deben especificarse como Y4 e Y5, y los puertos de salida YO e Y1 deben coincidir respectivamente.

-Después de que la instruccién es controlada por M100, el PLC comienza desde... A partir del puerto de salida de pulso de alta velocidad especificado Y1 Especifica r salida de 1000 Hz
Especifique un pulso de 30000 pls, cuando El puerto de salida de sefial de direccién de rotacién especificado néimero Y5=ON indica la direccién positiva.
- El niimero de pulsos de salida es relativo a los registros de valor actual (YO0, Y1) como posiciones relativas: Registro de valor actual de salida YO (32 bits): [D8341 (bit alto), D8340

(bit bajo)] Registro de valor actual de salida Y1 (32 bits): [D8351 (bit alto), D8350 (bit bajo)] Las instrucciones se pueden usar varias veces en un programa, pero no se envian

simultdneamente al mismo puerto. El contenido del operando no se debe cambiar durante la ejecucién de la instruccién; el cambio solo debe ocurrir durante la siguiente

ejecucion de la instruccién. Cuando el contacto de accionamiento de instruccién esta en OFF, se produce desaceleracién y detencién. En este momento, el indicador de fin de

- ejecucion de instruccién M8029 no esté activado. Cuando la monitorizacién de salida de pulso (BUSY/READY) estd en ON, no se pueden ejecutar instrucciones de

posicionamiento que usen esa salida. Incluso si el contacto de accionamiento de instruccién esta en OFF, no ejecute instrucciones de posicionamiento (incluyendo PLSY) que

- especifiquen el mismo niimero de salida mientras la monitorizacién de salida de pulso (BUSY/READY) esté en ON.

A 4

RAfE

L

S i L
’ A =30000

> NEIEXREARITTH

1. Registro de valor actual de la salida YO (32 bits): [D8341 (byte alto), D8340 (byte bajo)]

2. Registro de valor actual de la salida Y1 (32 bits): [D8351 (byte alto), D8350 (byte bajo)]

3. La salida del pulso YO se detiene (parada inmediata): M8349

4. Parada de salida de pulso Y1 (parada inmediata): M8359

5. Monitoreo de la salida de pulso YO (OCUPADO/LISTO): M8340

6. Monitoreo de la salida de pulso Y1 (OCUPADO/LISTO): M8350

7. Monitoreo controlado por comando de posicionamiento YO (OCUPADO/LISTO): M8348

8. Monitoreo controlado por comando de posicionamiento Y1 (OCUPADO/LISTO): M8358

9. Bandera de fin de ejecucién de instruccién: M8029
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10. Velocidad base durante la ejecucién de los comandos DRVI y

DRVA: Salida de pulso YO: D8342

Salida de pulso Y1: D8352

Rango de ajuste: menos de 1/10 de la velocidad méaxima; si el valor es mayor que este, tome 1/10 de la velocidad méxima.
11. Velocidad maxima (en milisegundos) al ejecutar las instrucciones DRVI y

DRVA: Salida de pulso YO: [D8344 (bit alto), D8343 (bit bajo)]

Salida de pulso Y1: [D8354 (orden alto), D8353 (orden bajo)]

Frecuencia de salida de pulso especificada Requiere una velocidad inferior a la velocidad méxima; rango de ajuste: 10~100 000 Hz
12. Tiempo de aceleracién/desaceleracién al ejecutar las instrucciones DRVIy

DRVA: Tiempo de aceleracién de salida de pulso YO: D8348

Tiempo de aceleracién de salida de pulso Y1: D8358

Tiempo de desaceleracién de salida de pulso YO: D8349

Tiempo de desaceleracién de salida de pulso Y1: D8359

El tiempo de aceleracion representa el tiempo necesario para alcanzar la velocidad maxima desde la velocidad base.

El tiempo de desaceleracion representa el tiempo necesario para alcanzar la velocidad base desde la velocidad maxima.
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7.5.6 Posicionamiento absoluto - Instruccién DRVA

Comando de control de pulso de segmento Unico de posicionamiento relativo.

instruccion

DRVA

DDRVA

Funcién

posicionamiento absoluto

Nudmero de bits

16

32

Formato de instruccién

17

Elemento de posicién

Componentes de Word

constante

operando

incognita Y werRo S T do D K H

Para especificar la ubicacién absoluta (objetivo), el rango es: -32,768 a 32,767 (excluyendo O, BIN 16

bits), 0-999,999 a 999,999 Hz (excluyendo 0, BIN 32 bits).

Especifique la frecuencia de salida del pulso, que varia de 10 a 32 767 Hz

(BIN16 bit) o de 10 a 100 000 Hz (BIN32 bit).

Para especificar el nimero de puerto para la salida de pulso, el AMX-FX3U-26MT-E puede especificar YO 0 Y1;

00 6 0 YO0

Para especificar el nimero de puerto de salida de la sefial de direccién de rotacién o la variable de bit, el AMX-FX3U-26MT-E puede especificar Y4 o...

Y5 sirve como sefial de direccién de rotacion, segun La diferencia entre la posicién actual y la posicion actual determina la direccion; cuando el puerto de salida esta encendido, indica movimiento hacia adelante.

Cuando el estado estd APAGADO, indica que la operacién esta invertida.
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> THEEaNE

100

prva | k30000 | K1o00 |  v1 | s |

RO R b b = fai it w0 BESE F5 =]

(PLS) B YD, Y12 1=
i = (ya4, Y52
CHZD)

Nota: Para las versiones de software de PLC inferiores a V1.3, las direcciones deben especificarse como Y4 e Y5, y los puertos de salida YO e Y1 deben coincidir respectivamente.

-Después de que la instruccién es controlada por M100, el PLC comienza desde...

£l impulso hace que el dispositivo de movimiento se mueva a una distancia del origen del comando.

A partir del puerto de salida de pulso de alta velocidad especificado YO

Especifique el punto objetivo del pulso de 30000 pls, cuando

Puerto de salida de sefial de direccién Y5=ON, indica direccién positiva.

El nimero de pulsos de salida es relativo a los registros de valor actual (YO0, Y1) como posiciones relativas: Registro de valor actual de salida YO (32 bits): [D8341 (bit alto), D8340

(bit bajo)] Registro de valor actual de salida Y1 (32 bits): [D8351 (bit alto), D8350 (bit bajo)] Las instrucciones se pueden usar varias veces en un programa, pero no se envian

simultaneamente al mismo puerto. El contenido del operando no se debe cambiar durante la ejecucién de la instruccién; el cambio solo debe ocurrir durante la siguiente

b tive=s
N

ejecucion de la instruccién. Cuando el contacto de accionamiento de instruccién esta en OFF, se produce desaceleracién y detencién. En este momento, el indicador de fin de
ejecucion de instruccién M8029 no esta activado. Cuando la monitorizacién de salida de pulso (BUSY/READY) esta en ON, no se pueden ejecutar instrucciones de
posicionamiento que usen esa salida. Incluso si el contacto de accionamiento de instruccién esta en OFF, no ejecute instrucciones de posicionamiento (incluyendo PLSY) que

especifiquen el mismo nimero de salida mientras la monitorizacién de salida de pulso (BUSY/READY) esté en ON.

A 4

L/

o

&
Y

HEifrE

BinfuE

> NESHEREARYOTY

h 4

+30000

1. Registro de valor actual de la salida YO (32 bits): [D8341 (byte alto), D8340 (byte bajo)]
2. Registro de valor actual de la salida Y1 (32 bits): [D8351 (byte alto), D8350 (byte bajo)]
3. La salida del pulso YO se detiene (parada inmediata): M8349

4. Parada de salida de pulso Y1 (parada inmediata): M8359

5. Monitoreo de la salida de pulso YO (OCUPADO/LISTO): M8340

6. Monitoreo de la salida de pulso Y1 (OCUPADO/LISTO): M8350

7. Monitoreo controlado por comando de posicionamiento YO (OCUPADO/LISTO): M8348

Especifique 1000 Hz para emitir un pulso

Especificar rotacién
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8. Monitoreo controlado por comando de posicionamiento Y1 (OCUPADO/LISTO): M8358
9. Bandera de fin de ejecucién de instruccién: M8029
10. Velocidad base durante la ejecucién de los comandos DRVI y
DRVA: Salida de pulso YO: D8342
Salida de pulso Y1: D8352
Rango de ajuste: inferior a 1/10 de la velocidad maxima. Si es superior a este valor, tome 1/10 de la velocidad maxima.
11. Velocidad méxima al ejecutar comandos DRVI 'y DRVA:
Salida de pulso Y0: [D8344 (byte alto), D8343 (byte bajo)]
Salida de pulso Y1: [D8354 (byte alto), D8353 (byte bajo)]

Frecuencia de salida de pulso especificada Requiere una velocidad inferior a la velocidad méxima; rango de ajuste: 10~100 000 Hz
12. Tiempo de aceleracién/desaceleracion (unidad: ms) al ejecutar las instrucciones DRVI y DRVA:

Tiempo de aceleracién de salida de pulso YO: D8348

Tiempo de aceleracién de salida de pulso Y1: D8358

Tiempo de desaceleracién de salida de pulso YO: D8349

Tiempo de desaceleracién de salida de pulso Y1: D8359

El tiempo de aceleracion representa el tiempo necesario para alcanzar la velocidad maxima desde la velocidad base.

El tiempo de desaceleracién representa el tiempo necesario para alcanzar la velocidad base desde la velocidad maxima.

69



Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.

Manual del usuario del controlador programable de la serie Ethernet AMX-FX3U

Apéndice A: Lista de instrucciones compatibles con los PLC de la serie de puerto Ethernet AMX-FX3U

Tipo de instruccién

Cédigo de instruccion

S Descripcién de la funciéon

Observacién

LD

(Iniciar la operacién légica en el contacto a)

LDI

Invertir (la operacién l6gica comienza en el contacto b)

PLD

IToma el flanco ascendente del pulso (comienza la operacién de deteccién del flanco ascendente)

LDF

Captura el flanco descendente del pulso (comienza la operacion de deteccion del flanco descendente).

Y

(Contacto en serie)

ANI

NAND (contacto serie b)

Instrucciones de contacto

ANDP

[Conexion en serie con el flanco ascendente del pulso (deteccion del flanco ascendente)

ANDF

[Conexion en serie con el flanco descendente del pulso (deteccion del flanco descendente)

0]

O (paralelo a un contacto)

ORI

OR (contacto b paralelo)

ORP

0 el flanco ascendente del pulso (conexién en paralelo para detectar flancos ascendentes)

ORF

0 el flanco descendente del pulso (conexion en paralelo para detectar flancos descendentes)

ANB

Bloques de bucle conectados en serie entre si.

ORBE

Bloque de bucle o (conexién en paralelo de bloques de bucle)

MPS

Empujar sobre la pila (operacién de almacenamiento)

Instrucciones combinadas

MRD

Leer desde la pila (leer desde el almacenamiento)

MPP

Extraer de la pila (leer desde el almacenamiento y reiniciar)

INV

Revertir el resultado de la operacion

Instrucciones de salida

AFUERA Salida (accionamiento de bobina)

COLOCAR Posicién (manteniendo la accién)

RST Restablecer (libera la accién de retencién, borra el valor actual y los registros)
POR FAVOR Pulso ascendente (salida de pulso de flanco ascendente)

PLF

Pulso descendente (salida de pulso de flanco descendente)

MC

Control principal (comando de bobina de contacto de serie general)

Comando de control maestro|

MCR

Reinicio del controlador principal (comando de liberacién de contacto de serie general)

Otras instrucciones

NOP

Sin programa (sin operacion)

Fin del comando

FIN

Fin (El programa finaliza el procesamiento de entrada/salida y vuelve al paso 0).

El diagrama trapezoidal escalonadg

k.

Diagrama de escalera escalonada (inicio del diagrama de escalera escalonada)

hacer RETIRADO Regresar (Fin del diagrama de escalera escalonada)

CJ Redireccién condicional
LLAMAR Llamada de subrutina
S RET Retorno de subrutina

Flujo del programa
DEFENDERSE Finaliza el programa principal
PARA Inicio del rango de bucle
PROXIMO Fin del rango de bucle
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MOV
SMOV cambio

CMP

Z C P Comparacion de intervalos
BMOV Entrega parotes

F M OV I Teletransportacién multipunto
XCH

BCD [Conversién BCD

Comparacién de transmisiong

Instrucciones ejecutadas por pulsosSolo

PAPELERA Conversion BIN

Existen versiones de software PLC
AGREGAR Adicién de BIN

Se admiten las versiones 1.3y superiores.
SUB Resta BIN

M U L Multiplicacién BIN
DIV Division BIN

Cuatro principios. Ca CONTENEDOR +1
Operaciones DIC BIN menos uno
VARITA MAGICA Logica Y
TRABAJO OR légico

WXOR XOR légico

Negativo Encuentra el complemento a dos
LD= [Comparacién de contactos LD S1=52
LD> [Comparacién de contactos LD S1>52
LD< [Comparacion de contactos LD S1<S2
LD<> IComparacion de contactos LD S1+#S2
LD<= IComparacion de contactos LD S1<S2
LD>= Comparacién de contactos LD S1=S2
Y= [Comparacion de contactos Y S1=52
Y> Comparacién de contactos AND S1>S2
Y< Comparacion de contactos Y S1<S2
Comparacién de contactos |} <> Comparacion de contactos Y S1#5S2
Y<= Comparacion de contactos Y S1<S2
Y>= Comparacion de contactos Y S12=S2
O= IComparacion de contactos O $1=52
O> [Comparacién de contactos O S$1>52
O< [Comparacién de contactos O S1 < S2
O<> Comparacion de contactos O S1#S2
O<= Comparacion de contactos O S1<S2
O>: Comparacion de contactos O S1=S2
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Desplazamiento circular

ROR

Desplazamiento circular a la derecha

ROL

Desplazamiento circular a la izquierda

RCR

Desplazamiento circular a la derecha con acarreo

RCL

Desplazamiento circular a la izquierda con acarreo

SFTR

Desplazamiento a la derecha

SFTL

Desplazamiento a la izquierda

Proceso de datos

ZRST

Reinicio por lotes

SIGNIFICAR

MEDIA (media)

FLT

(Conversion de entero BIN a punto flotante binario

Instrucciones ejecutadas por pulsosSolo
Existen versiones de software PLC

Se admiten las versiones 1.3y superiores.

Procesamiento de alta veloci

REFF

Ajuste del filtro

Control de posicionamiento

ZRN

Retorno de origen mecanico

POR FAVOR

Salida de pulsos

PLSV

Pulso de velocidad variable

PLSR

Con salida de pulso de aceleracién/desaceleracion

Soporte de instrucciones de doble palabfa

DRVI

Posicionamiento relativo

DRVA

posicionamiento absoluto

Aritmética de punto flotante

DECMP

Comparacion de punto flotante binario

DEZCP

Comparacién del rango de niimeros de punto flotante binario

DEMOV

[Transmisién de datos de punto flotante binario

DEBCD

Conversion de nimeros de punto flotante binarios a nimeros de punto flotante decimales

DEBIN

[Conversion de nimeros de punto flotante decimales a nimeros de punto flotante binarios

MUERTO Suma de punto flotante binario
DESUB (Operacion de resta de punto flotante binario
DEMUL Multiplicacién de punto flotante binario

DEDIV

(Operacion de division de punto flotante binario

INT

Conversién de nimeros de punto flotante binarios a enteros (BIN)

DSIN

Operacion SIN de punto flotante binario

Instrucciones ejecutadas por pulsosSolo

DCOS

Operaciones COS de punto flotante binario

Existen versiones de software PLC

DTAN

Operaciones TAN con nimeros binarios de punto flotante

Se admiten las versiones 1.3y superiores.

Procesamiento de datos 2

INTERCAMBIO

Conversion de bytes

Funcionamiento del reloj

TCMP

[Comparacion de datos de reloj

TZCP

(Comparacién del rango de datos del reloj

TADD

(Operacién de adicion de datos de reloj

TSUB

(Operacion de resta de datos del reloj

TRD

Lectura de datos del reloj

TWR

Escritura de datos del reloj

Dispositivos externos

GRY

Conversion de cédigo Gray

GBIN

Conversin inversa del cédigo Gray

ADPRW

Lectura/escritura MODBUS
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Apéndice B, Explicacion de los cédigos de error de comunicacién MODBUS RTU (datos D8402)

MODBUS

Cédigo de error

(Decimal)

Nombre del error

y detalles

Sitio principal/Sitio esclavq

Acciones de componentes de software relacionados (especiales)|

Direcciones M, D)

Métodos de eliminacién

201

Error ADP de comunicacién MODBUS no detectado

Error en la deteccién del adaptador de comunicacién MODBUS.

Sitio principal/Sitio esclav

1) Cuando M8063 esté configurado en ON,
6321 se almacenara en D8063.

2) M8122 se configurara en ON para la comunicacién.

Se almacenaran cédigos de error

En D8122

3) M8123 se configurara en ON, lo que provocara un error.

Se almacenard informacién detallada

En D8123

Por favor confirma si lo has utilizado.

Adaptador de comunicacién MODBUS

202

La configuracién de los parametros de comunicacién MODBUS es incorrecta.

Las configuraciones de los pardmetros de comunicacién MODBUS no son validas.

Sitio principal/Sitio esclavd

Consulte el contenido anterior

Por favor confirme que se enviaron los datos reley

Proporcione los valores de los parametros para lo:

Confirmar la configuracién de comunicacién MOD)

Determinar el procedimiento

lantes.

registros.

BUS

203

Otras comunicaciones ocupan el puerto de comunicaciones.
Se configuran dos o mas métodos de comunicacién en un canal.

(Ejemplo: se utiliza comunicacién MODBUS en el mismo canal)

(y redes N:N)

sitio principal/Sitio esclav

Consulte el contenido anterior

Confirme la comunicacién MODBUS.

;Es solo 1 canal?

204

Error de paridad, error de desbordamiento, error de trama

Sitio principal/Sitio esclavd

Consulte el contenido anterior

Confirme la configuracion del formato de comunig

D8400/D8420

lacion.

205

Error de CRC/LRC

Texto CRC/LRC no valido: la longitud del texto
es inferior a 3 bytes en modo RTU y inferior a
8 bytes en modo ASCII.

Sitio principal/Sitio esclav

Consulte el contenido anterior

Confirme la configuracién del formato de comunid
D8120, retardo de reproduccién
D8180, Latencia entre solicitudes

Estado de error de D8174

estado

acion.

206

Desbordamiento de caracteres

- Al recibir mas de 256 bytes en modo RTU
(513 bytes o mas en modo ASCII)

- Durante la tramitacién de la solicitud anterior, se recibi6

Para otras solicitudes (s6lo desde el sitio)

Sitio principal/Sitio esclavq

Consulte el contenido anterior

Por favor, confirme el retraso de reproduccion.
D8180, Latencia entre solicitudes
Error en D8174

Se ha producido un error. Por favor, confirme.
¢ Esta configurado el puerto de comunicacién?

correcto
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207

El texto de la solicitud no tiene el formato correcto.

El ntimero de puntos de acceso para recibir texto y el némero de puntos realmente recibid

Nuameros inconsistentes

0 el ndmero de puntos de acceso excede el limite maximo de funciones.

s.

Sitio principal/Sitio esclav

Consulte el contenido anterior

Confirme si la estacion esclava esta habilitada.
Se utilizé comunicacién MODBUS.

¢ Recibiste el correcto?

Funcién, por favor confirme el comando
;Los puntos de acceso estan en
[Alcance de la subestacion y la estacion principal
Adentro

Si no se edita correctamente
El proceso, a veces, ocurrird

Error de protocolo

208

Error al recibir el texto.

No se puede convertir a cédigo de bytes en modo ASCII

sitio principal/Sitio esclavd

Consulte el contenido anterior

Consulte el cédigo de error 207

Métodos de eliminacién

209

Recibir el cédigo de funcién que no corresponde

El cédigo de funcién solicitado no es vélido o no corresponde.

Desde la estacion

Consulte el contenido anterior

Confirme la funcién que esté utilizando.
:Cumple con el sitio principal y

Especificaciones de la estacion

210

A un componente de software MODBUS no asignado
Acceso completado

Elemento suave MODBUS seleccionado o elemento suave + acceso
Puntos excedidos

Ampliar el alcance del soporte para el sitio

Desde la estacion

Consulte el contenido anterior

Por favor confirmar desde la estacién.
Asignacién de componentes blandos MODBUS

;Es correcta la configuracién?
Por favor, confirme que los datos del sitio principa
:Esté disponible la funcién seleccionada?

Dentro del rango efectivo

Por favor confirme si el sitio principal es accesible,

sean correctos.

Se le pregunté sobre la gama efectiva de compongntes de software.

Circunvalacién

211

Por favor, confirme el niimero de estacién que esi

Se agoté el tiempo de respuesta del servidor. Sitio principal Consulte el contenido anterior :Son correctos los pardmetros de comunicacién?
ajustes precisos
Recepcion de texto de respuesta de excepcion
La estacion esclava envié un texto de respuesta de excepcion (consulte lo siguiente).
respuesta anormal de la superficie
Confirme la funcién que esta utilizando.
(c6digo)
¢Son los parametros de rendimiento y funcionales|..
2 1 2 Sitio principal Consulte el contenido anterior [Compatible con el sitio principal y el sitio esclavo

Informacion detallada:

Byte de orden superior: Cédigo de funcién de excepcién

Byte de orden inferior: cdigo de respuesta de excepcion

Especificacion
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213

Los ntimeros de estacion son inconsistentes

El texto de la solicitud y el texto de respuesta tienen diferentes nimeros de estacién.

Consulte el cédigo de error.

Sitio principal Consulte el contenido anterior

Informacion detallada: 0207 método de manipulacién

Byte alto: el nimero de estacion local de la estacion esclava solicitada.

Byte de orden bajo: el niimero de estacién local del esclavo que responde.

Codigos de funcion inconsistentes

Los cédigos funcionales para el texto de solicitud y respuesta son diferentes.

Consulte el cédigo de error.

2 1 4 Sitio principal Consulte el contenido anterior

Informacion detallada:

Byte alto: Cédigo de funcién para solicitar texto

Byte de orden inferior: Cédigo de funcién para responder al texto

0207 método de manipulacién

215

Error de solicitud de reproduccién

El sitio recibi6 una notificacién de que la funcién de reproduccién no es compatible.
Solicitud de reproduccion
Informacién detallada:

Funcién no diagnéstica

Funcién de diagnéstico

Byte de orden superior: 0 Cédigo de funcién

(08H)

Byte de orden inferior: Cédigo de funcién Cédigo de subfuncién

Desde la estacion

Consulte el contenido anterior

Por favor confirme si la funcién esta disponible.
De las especificaciones de la estacion

Reproduccion

216

Solicitud de error de datos de texto

Los valores de los datos son inconsistentes con las especificaciones MODBUS.

(Por ejemplo: OFF=[0000H], ON=[FFOOH], escribe el

valor [5H] en la bobina 1)

Desde la estacién

Consulte el contenido anterior

Consulte el cédigo de error.

0207 método de manipulacién

217

El comando ADPRW se esté utilizando incorrectamente.

El comando ADPRW se utilizé en la estacién esclava.

Desde la estacion

Consulte el contenido anterior

Utilice ADPRW en el sitio principal.

instruccion

218

Rango de datos de los operandos de instrucciones de la aplicacién
La instrucciéon ADPRW lee/escribe el software del objeto.
El articulo no es vélido o consume puntos.

Exceder el rango valido

Informacién detallada:
Byte de orden superior: 0
Byte de orden bajo: De acuerdo con la instruccion RS S.54 D

Almacenamiento de parametros no valido 1-4

sitio principal

Consulte el contenido anterior o

M8067 se configurara en ON y se

almacenara 6705 o 6706.
D8076

Por favor confirme si la funcion esté disponible.

Especificaciones de la estacion principal o comporfentes de software

Dentro del rango

219

Longitud de datos incorrecta

Sitio principal/Sitio esclav

La longitud de los datos recibidos no cumple con los requisitos.

Especificaciones MODBUS

Consulte el cédigo de error 207

Métodos de eliminacién
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El codigo de respuesta de excepcidn correspondiente para la estacion esclava MODBUS (detalles del error en la estacién maestra, datos en D8403).

Cédigo de respuesta de excepcion

Nombre del codigo de respuesta de excepcién

01H

Excepcion del cédigo de funcién

El cédigo de funcién solicitado no corresponde al sitio esclavo.

02H

Mal funcionamiento de componentes blandos

La cantidad de dispositivos MODBUS o puntos de acceso solicitados excede el rango vélido de

la estacién esclava.

03H

Anomalia de datos

Una region de datos en el texto solicitado excede el rango vélido (datos

(Longitud, nimero de componentes blandos)

04H

Manejo de interrupciones

Se produjo un error fatal mientras el servidor esclavo procesaba el texto de la solicitud.

Error

0 canales

Error de E/S de envio o recepcién de datos

Longitud de datos incorrecta o error de comprobacién CRC
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Apéndice C, Ejemplos de calculo para aplicaciones de cantidades analégicas

Apéndice C-1, Entrada analégica

Complementando los conocimientos basicos:

Las sefiales analdgicas que los usuarios necesitan recopilar (como temperatura, humedad, presion, peso, concentracion de CO,, etc.) son captadas por sensores relevantes (como sensores de temperatura y
humedad, sensores de pesaje, sensores de temperatura PT100, etc.) y luego convertidas en sefiales de corriente o voltaje (las sefiales de salida tienen diferentes rangos, cominmente 0~20 mA, 4~20 mA, 0~10V,
etc.) mediante su procesamiento interno. Estas sefiales se conectan al canal de entrada analdgica del PLC, y este convierte las sefiales analdgicas de voltaje/corriente en sefiales digitales mediante un circuito de
conversién A/D para que el MCU pueda utilizarlas para los célculos.

Este PLC acepta entradas de sefiales analdgicas en el rango de 0 a 10 V 0 0 a 20 mA. Toma directamente los valores de las direcciones de canal correspondientes (D8030,
D8031) de los canales de entrada analdgica (IN1, IN2) y los sustituye en el programa del PLC, que calcula una ecuacién lineal basada en la relacién lineal entre la sefial analégicay
las sefiales digitales del PLC (valores D8030, D8031). Los valores de la sefial analégica adquiridos por el sensor se pueden visualizar directamente en el ordenador central, la
pantalla de configuracién o la pantalla tactil conectada al PLC. A continuacion, se describen cuatro escenarios segln el rango de tensién/corriente de salida del sensor en relacién

con el rango de entrada analdgica del PLC.

AvisoPara facilitar la ilustracién, los decimales en los siguientes cdlculos tienen una precisién de cuatro decimales. Por ejemplo, en el caso 1, el resultado de 500 dividido entre

2047 es un decimal infinito, y el resultado después de conservar cuatro decimales es 0,2443.

{DEDIV  K2443 K10000 Do {DEDIV K500 2047 Do
—— i
FREFRH HiERH
k k

B0 1: BMEMALZ T 010V (# PLC 242)

Suponiendo que existe un sensor de pesaje que puede medir pesos de 0 a 500 g y emite una sefial de voltaje analégica de 0 a 10 V, que esté conectado al canal de entrada analdgica 1

de un PLC, entonces la relacién lineal entre la sefial analégica y la sefial digital del PLC (estado ideal) es la siguiente:

REEAENE: $% 2 ASSRECEGS PLOB 2 & i A i

HEMHTFE

B P 3t B3t
0~500 ( g) 0~10 (V) 0~2047

R N

Sea y el peso recogido por el sensor de pesaje, y x la entrada digital del canal de entrada analégica del PLC, entonces podemos obtener una ecuacion lineal en dos variables:

2047 k-500

Resolviendo para k, obtenemos: k=0,2443

Por lo tanto, la relacién de conversién de analégico a digital en este caso es 'y = 0,2443x.
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Se puede obtener entonces el siguiente cédigo de ejemplo:

FERELESEMEI500g, FLOTI0EE B E - HENER AR E

C RS ESENEEE Ny, D030t (EIEF A BB ) EEEEHx

FMIEEMEEE SD030EISER " m— K778 y=02443x

<HE IR E Rk >

Ma002
1] I [DEDIV K2443  K10000 DO 1
G Bk =R
MR HIEEH
HigEiR k
3
M2000
14— | [MOV  D8030 D2 ki
BB H
ARiE

T ER TSR SR >

[FLT D2 D3 ki

BT R e R

[DEMUL DO D3 D5
Rk Zm—k MESES

HEFRL HiEx y=kx

k

W

£ 2: BB AIZS 510V (34 PLC &4£)

Supongamos que tenemos una celda de carga que puede medir pesos de 0 a 200 g y emite una sefial de voltaje analdgica de 5 a 10 V, conectada al canal de entrada
analdgica 1 de un PLC. ;Cudl es la relacién lineal ideal entre la sefial analdgica y la sefial digital del PLC?Limite inferior del rango digitalSe basa en la salida del sensor.

u

5 5vCantidad digital correspondierﬁe
Sefiales de tensién y magnitudes digitalesrelacién proporcional - _ _ __

10 2047
- PLCAE M EAAE
%&giﬁ%ﬂg— ¥ %&gﬁﬁ:@:fﬁﬁ“f ﬁﬁﬁﬁ?i

(obtenido)

1024~2047

Seay el peso recogido por el sensor de pesaje, y x la entrada digital del canal de entrada analégica del PLC, entonces podemos obtener una ecuacién lineal en dos variables:

-1024 k-b-0
-2047 k-b-200

Resolviendo para:

-k-0,1955
-b--200.192

Por lo tanto, la relacién de conversién entre cantidades analdgicas y digitales en este caso esy = 0,1955x - 200,192.
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Se puede obtener entonces el siguiente cédigo de ejemplo:

" FARE A ESIE 072000, HidS T 1OMEERE . RS JRET
"R EEENEER Ayr, DE030HME (RIS RE ) REEIE X
~ e[S MEEE50E030ER #EAT— m— 3 HiE 4 v=0.1955=-200.192

27 |

MOV D2030 D4
FE L B2
AJRIET

© =B H T

[FLT D4 D5

T

FiiEx

T <HE R eH AR

[DEMUL DO D5
“Hr— TE— ZE—&

?#i%z AfEx Ak

D7

G E ARy =ecb R

[DEADD D7 D2 D9 ]

T T MIBRER
FiEle  HESH y=lob
b

]

]

*atH _m—aRE Rk
M3002
0 | [DEDIV K1955 K10000 DO
A& 14 Bk T
iEk HiEERH
HiglEE k
)
*HHTm—RAiEEHD
[DEDIV  K-200192K1000 D2
T
HizgH
b
ME000

]
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Ny B2 LA £ = 4 i~ o 2 s
£ 3: BIZANIES 0 20ma (i#% PLC =42)
Suponiendo que existe un sensor de temperatura que puede medir la temperatura de 0 a 300 °C y emite una sefial de corriente analégica de 0 a 20 mA, que estd conectado al canal de entrada analdgico

1 de un PLC, entonces la relacién lineal entre la sefial analdgica y la sefial digital del PLC (estado ideal) es la siguiente:

HAEBRENS: BA B AR e

2% 0 #t B
0~300 ( °C) 0~20 (ma)

Seay el peso recogido por el sensor de temperatura, y x la entrada digital del canal de entrada analdgica del PLC, entonces podemos obtener una ecuacién lineal en dos variables:

2047 k-300

Resolviendo para k, obtenemos: k=~0,1466
Por lo tanto, la relacién de conversién de analégico a digital en este caso es y = 0,2443x. Se puede

obtener el siguiente cédigo de ejemplo:
"R EREAMEIT300T, FiL020ma BB ERNER A RE
CREESEMERE Ny, DB030MA (BB A RE— ) HREEE
" AR E R ESDB030REHBEM —m— R : y=01466x
<RI ARAERRK >

Ma002
Ry [DEDIV K1466 K10000 DO 1

IR L x

=R
HiER RERH
RiEER k

]

MB3000

14—} [MOV D8030 D2
RN

ARET

~EHFEHIHHEIEIOH >

[FLT D2 D3 I

F<HE T A RIS R >

[DEMUL DO D3 D5 1
& Zm—k MERE
HERH Aix y=hx
k
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£ 4: BB ANAZ S 47 20ma (34 PLC =4L)

Supongamos que tenemos un sensor de temperatura que mide temperaturas de 0 a 200 °C y emite una sefial de corriente analdgica de 4 a 20 mA, conectada al canal de entrada

analdgica 1 de un PLC. ;Cudl es la relacion lineal ideal entre la sefial analdgica y la sefial digital del PLC?Limite inferior del rango digitalSe basa en la entrada del sensor.

o 4 4mamaCantidad digital correspondieﬂte
Sefal de corriente de salida y cantidad digitalrelacion proporcional - - (Obtenido)
20 2047
HEBRAML: B I P ORI N

HEHHTE

0~200 ( °C) 409~2047

Seay el peso recogido por el sensor de temperatura, y x la entrada digital del canal de entrada analdgica del PLC, entonces podemos obtener una ecuacién lineal en dos variables:

-4094-b-0
-2047 k-b-200
Resolviendo para:
-k-0.1221
-b- -49.9389
Por lo tanto, la relacién de conversién de analégico a digital en este caso esy = 0,1221x - 49,9389. Se puede obtener el

siguiente cédigo de ejemplo:

y=0.1221x-45 3385

T < HE SRR Rk =
[DEDIV  K1221 K10000 DO 1

S HE T AaRIESdh >

[ DEDIV K-4S99385 K1000000

27— |

Mo D3030 D4 i

by

<fEEh==E R i wIsE I E g

[FLT D4 D5 s

S = S e A ke g B
[DEMUL DO

D&

* = E IRy =lo-bRVEA SR

[DEADD D7

il
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Apéndice C-2, Salida analégica

Supongamos que tenemos un convertidor de frecuencia que puede controlar un cambio de frecuencia de 0-50 Hz mediante la entrada de una sefial de corriente analdégica de 0-10V o

0-20 mA a un PLC. Si su canal de entrada analégica est4 conectado al canal de salida analégica del PLC, la relacién lineal entre la sefial analdgica y la sefial digital del PLC (estado ideal) es la

siguiente:

PLCf th & 5 13 5

B E bt g
& B MR

PLCHr ik w2 5

0~4095

PLCAHE foL & 46 b i 38
s EaHTE

Sea x la frecuencia del inversor y y el valor digital del canal de salida analégica del PLC. De esta manera, podemos obtener una ecuacién lineal con dos variables:

504-4095

Resolviendo para k, obtenemos: k = 81,9
Por lo tanto, la relacién de conversién de analégico a digital en este caso es y = 81,9x. Se puede

obtener el siguiente programa de ejemplo:

Mad0z2
|

[DEDIV  K4095

M3000
— | [ DEMUL E;{I}

[INT

[ MOV

TGRS EIRED

RN TS

<R HIK
K50 D0
K

D2 D4 1
HiAHL De0si=
HE (- B
50hz }

Lol

D4 D&
D8080# =
BiE

W

Dg Da08s0
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Apéndice D, Ejemplos de algunas configuraciones de comunicacién del puerto de red del lado de la computadora host/pantalla tactil

ilustrar:
Existen muchas marcas e incluso lineas de productos de ordenadores con pantalla tactil/host en el mercado, demasiadas para enumerarlas aqui. Sin embargo, las configuraciones de comunicacién son
bastante similares, y los usuarios generalmente solo necesitan seguir estos dos puntos:
A. Configure el protocolo de comunicacién correcto. Al utilizar el protocolo de comunicacién MC, seleccione un protocolo con una redaccién
similar a "FX3 Ethernet" o "FX Series Ethernet" (definitivamente no "FX5" ni "FX5U").
B. Configure la direccién IP y el nimero de puerto correctos para la pantalla tactil/computadora host y el PLC (la direccién IP predeterminada para el PLC es 192.168.1.18, el nimero de puerto para la

comunicacién del protocolo MC es 5551 y el nimero de puerto para el protocolo de comunicacién MODBUS TCP es 502).

Ejemplo de algunas configuraciones de comunicacién:

1. Conexién con Kunlun Tongtai MCGS Embedded Edition (versién 7.7)
Bl racos

=i (E) | SmAeE) mSes0w)  FEosudd 0 T B D) ELI0n)  SERhOED

|Ea|ﬁ| =] 2 [E=]ee I II— I_I

A FIFrisEsasaeal | =1 4kbBidaaas .
FRRSeh TiEsasE 1 BahT BAaacAcahesmbn

Abra la ventana del dispositivo en el banco de trabajo de ingenieria MCGS y abra la "Caja de herramientas del dispositivo" como se muestra en la imagen de arriba.

==

——
’EIE-‘Xg)
_Eé% eEE

(8 A TCP /TP i TCPS IPSE i

2.23TFE "aliEEEsE" & K~ "iEATCP/IP
AMRET [SEINE CEETEIRE

[ &= [ mewe | [ == | [ | [ == |

Agregue el dispositivo seleccionado como "Dispositivo principal TCP/IP general”.
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L.MCProtocolo de comunicacién

e %ﬁﬁ(_} EBEENM #BAD TEmM SO0 #FEEiH)

A S — Tl

Irﬁ, e /

ST

eEIam [=]|[ ee== ==

! WEETE | SRS )
CRIE A TCPAPS ME&E - | . [ BEzhEE
@ FX3_ETHERMNET ) (CTEN PLC T EICE e :

--a AR :.___}-EE_E_T_I{ERNET D W HMIWMCGSENT. ..

By GE

Faiy
! 3. §

E-43 LG '/
% s | 31 e LT

i “ FX3_ETHNET “BW3SNTGEHRINE
" \irﬁ% w

32" #E e, T EEIRE
FEE s 1TE8E '+

[ mir [ mw |

B vcass
XHE WEE =eN BA0 TED SO0 EEH)
Eiee| & =]

_G

= < 1B TCPIP 5 &4 0—— Li® A T@
i 10— [FX3_ETHERNET]

mETEE =
| Aﬁ%%ﬁ || 4XE" RETBE "R MMM,
BliFINE" iwEgsl

e "
i TCPAPY, %5
@ FX3_ETHERMNET

Siguiendo los pasos 1y 2, agregue “Dispositivo principal TCP/IP general”y “FX3_ETHERNET” a la Caja de herramientas del dispositivo.
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En la ventana "Editor de propiedades generales del dispositivo primario TCP/IP", configure la direccién IP de la computadora, la direccion IP del PLC y el nimero de puerto (5551) y luego guarde la configuracion.
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Siguiendo los pasos 1y 2, agregue “Dispositivo principal TCP/IP general”y “ModbusTCP" a la Caja de herramientas del dispositivo.
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En la ventana "Editor de propiedades generales del dispositivo primario TCP/IP", configure la direccién IP de la computadora, la direccién IP del PLC y el nimero de puerto (5551) y luego guarde la configuracién.
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2. Conectar a la pantalla tactil (version de software SKTOOL 7.0)
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En la ventana "Propiedades del puerto de comunicacién", seleccione el protocolo de conexién como "Melsec-FX3U (Ethernet)", configure la direccién IP del PLC y el

ndmero de puerto "5551" y guarde.
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En la ventana "Propiedades del puerto de comunicaciéon", seleccione "Modbus Master TCP/IP" como protocolo de conexidn, configure la direccién IP del PLC y el nimero

de puerto

"502"y guarde.
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3. Conéctese a la pantalla tactil ProFit (version de software GP-Pro EX 4.08)

L.MCProtocolo de comunicacién
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En "Ventana de ingenieria - Configuracién de dispositivo externo - Controlador/PLC - Cambio de controlador/PLC", seleccione "Mitsubishi Electric

Corporation", "Ethernet serie FX" y "Ethernet (TCP)" para el fabricante, la serie y el puerto, respectivamente (este paso se puede ignorar si ya se ha configurado el

nuevo proyecto).

90



Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.

Manual del usuario del controlador programable de la serie Ethernet AMX-FX3U

— —

T#EEN

2 x|

W{apx ad

EHE RRE
E E ANFERE

S=E]
----- = B
- W R
- i

EI ﬂ S'M%lxﬁ"lxﬁ

L PSS

----- ;,f Modem
-5 WAAERRE
= ﬂ BRE

E yRERASE
=Nc N-hatian
=00 EHCS AR
N R
-1 CVITIR:
B @ R AR
~g
B EREHESIE
£-on FEIRE
n mﬁﬁﬁ

-5 H'JIEHERE
----- & ZRAE

----- By TAIERE
-G ZR0EEIRE

»

m

B A% O
FlE/ PLC
Nt/ PLC HhlpsEHi=E/ PLC
FEmEs/ PLCY
EHES {tilaE) PLC Sty
HE Misubishi Blectric Coporation 58] FX Series Ethemet WO LR (1CR)
TEHRE 2 Ef
BEE
Part No. 'I 025 . : l. futo
Timeout 3 : ] (sec)
Rety v
Vit To Send 0 ~! ms)
HEIEHEARE
T RUERIEE/ IR
PLC #red

72 B

(&) 1

o
F' Address=4}D!}DDD DDD ﬂ'DD Port MNo. 11]25 Communl
31GhizEERE

Eﬁﬁulﬁ#ﬁﬁ

EEHSRRE & o

192. 163,

|P Address

3.3p6%
“Binary|code”

) ASCll code

1. 18 |

3.27F “IP Address” ) PLCHJIP
it . “Port No.” BAROS
5551

([ WEQ )| E

34k HRE R7

Introduzca la direccién IP del PLC y el nimero de puerto "5551" en la ventana "Configuracién especifica del controlador".
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En "Ventana de ingenieria - Configuracién de dispositivo externo - Controlador/PLC - Cambio de controlador/PLC", seleccione "Modbus-IDA" y "Maestro

MODBUS TCP general" para Fabricante, Serie y Puerto respectivamente (este paso se puede ignorar si ya se ha configurado el nuevo proyecto).
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Introduzca la direccién IP del PLC y el nimero de puerto "502" en la ventana "Configuracién especifica del controlador".
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4. Conexioén a la pantalla tactil Weintek

L.MCProtocolo de comunicacién
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En las propiedades del dispositivo, configure el tipo de PLC en "MITSUBISHI FX3u (Ethernet)" y el tipo de interfaz en Ethernet, y configure los ajustes de IP.
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Introduzca la direccién IP del PLC y el nimero de puerto "5551" en la ventana "Configuracién de direccién IP" y gudrdelos.

P
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2)softwareEasyBuilder Pro,VersionV6.04.01
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En las propiedades del dispositivo, configure el tipo de PLC en "Mitsubishi FX3U (Ethernet)" y el tipo de interfaz en Ethernet, y configure los ajustes de IP.
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Introduzca la direcciéon IP del PLC y el nimero de puerto "5551" en la ventana "Configuracién de direccion IP" y guardelos.
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II. MODBUS TCPProtocolo de comunicacién
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En las propiedades del dispositivo, configure el tipo de PLC en "MODBUS TCP/IP (Ethernet)" y el tipo de interfaz en Ethernet, y configure los ajustes de IP.
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Introduzca la direccién IP del PLC y el nimero de puerto "502" en la ventana "Configuracién de direccién IP" y guarde.
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2)softwareEasyBuilder Pro,VersionV6.04.01
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En las propiedades del dispositivo, configure el tipo de PLC en "MODBUS TCP/IP (Ethernet)" y el tipo de interfaz en Ethernet, y configure los ajustes de IP.
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Introduzca la direccién IP del PLC y el nimero de puerto "502" en la ventana "Configuracién de direccién IP"y

Lol

guarde.
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5. Conéctese a la pantalla tactil ScreenMaster (versién de software Touch Master V2.1)

L.MCProtocolo de comunicacién
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En la ventana "Propiedades de conexién", seleccione "Conexién directa (Ethernet)" como "Tipo de conexién" y "Melsec-FX3U (Protocolo MC)" como "Protocolo de

conexién". Configure la direccién IP y el nimero de puerto del PLC como "5551" y guarde los cambios.
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II. MODBUS TCPProtocolo de comunicacién
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En la ventana "Propiedades de conexién", seleccione "Conexién directa (Ethernet)" en "Tipo de conexién"y "Dispositivo/esclavo ModBus (TCP/IP)" en

"Protocolo de conexién". Configure la direccién IP y el nimero de puerto del PLC en "502" y guarde los cambios.
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6. Conexién a KingSCADA (versién de software 6.55)

L.MCProtocolo de comunicacién
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Después de abrir KingSCADA y crear un nuevo proyecto, siga los pasos de la Figura 1-5 anterior para crear un nuevo protocolo "Mitsubishi FX3u 16M_Ethernet-TCP", luego contintie con el siguiente paso.

paso.

EERERS—EEET

<rsoi—sw )  m

Introduzca la direccién IP y el nimero de puerto 5551 del médulo ETH-FX-2P, separados por dos puntos. (Para mas informacion sobre las reglas de configuracién de IP, por favor...)
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(Haga clic aqui para obtener ayuda)
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Haga clic en Siguiente y continlie hasta completar.
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II. MODBUS TCPProtocolo de comunicacion
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Ingrese la direcciéon IP y el nimero de puerto 502 del médulo ETH-FX-2P, separados por dos puntos, luego un espacio y luego separe la direccién del dispositivo 1y el tiempo de retraso 1

segundo por "/" (para obtener mas informacién sobre las reglas de configuracién de IP, haga clic en Ayuda de direccién).
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Haga clic en Siguiente y continlie hasta completar.
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7. Conéctese a la pantalla tactil de Kinco (versién del software Kinco DTools v3.4)

L.MCProtocolo de comunicacién
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Abra la ventana "Configuracion de parametros del sistema" para configurar la direccién IP de la pantalla tactil. Seleccione "Mitsubishi" como fabricante para los parametros del dispositivo y "Mitsubishi FX

Series Ethernet (esclavo TCP)" como protocolo de comunicacién. A continuacién, introduzca la direccién IP del PLC y el nimero de puerto "5551" y guarde la configuracién.
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II. MODBUS TCPProtocolo de comunicacion
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Abra la ventana "Configuracién de parametros del sistema", configure la direccién IP de la pantalla tactil, seleccione "Modbus" para el fabricante de los parametros del dispositivo, seleccione "Modbus TCP

Slave" para el protocolo de comunicacién y luego ingrese la direccién IP del PLC y el nimero de puerto "502" y guarde la configuraciéon.
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8. Conéctese a la pantalla tactil Omron (versién de software NB-Designer V1.4)
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Seleccione el icono de la pantalla tactil del usuario en la "Ventana de biblioteca de componentes - HMI", haga clic para seleccionarlo y luego arrastre el icono de HMI a la ventana de disefio.

L.MCProtocolo de comunicacién
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Seleccione el icono "Mitsubishi FX Series Ethernet (TCP Slave)" en la "Ventana Biblioteca de componentes - PLC", haga clic para seleccionar y luego arrastre el

icono a la ventana de disefio.
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Abra "Propiedades del PLC - Configuracién del dispositivo de red", agregue la direccién IP del PLC y el niimero de puerto "5551" y la direccién IP de la pantalla tactil, luego guarde y

salga.
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II. MODBUS TCPProtocolo de comunicacion
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Seleccione el icono "Modbus TCP Slave" en la "Ventana Biblioteca de componentes - PLC", haga clic para seleccionarlo y luego arrastre el fcono a la ventana de disefio.
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Abra "Propiedades del PLC - Configuracién del dispositivo de red", agregue la direccién IP del PLC y el nimero de puerto "5551" y la direccién IP de la pantalla tactil, luego guarde y

salga.
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Apéndice E, Visualizaciéon del nimero de versién del PLC

El registro D8105 registra la informacién de la versién del PLC. Como se muestra en la figura a continuacion, tras convertir el valor de D8105 a un nimero decimal sin signo, las decenas

representan la versién principal del software y las unidades, la versién secundaria.
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