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Prefacio

Contenido del manual

Este manual describe principalmente los recursos de programacion, las funciones y el uso de los productos PLC de la serie de relés AMX-FX3U de AMX, como
la asignacién de componentes suaves del PLC, instrucciones compatibles, entrada/salida analégica, contadores de alta velocidad, comunicacién MODBUS RTU, etc., y

esta destinado a servir de referencia para los clientes que adquieran este producto.

Instrucciones de uso

Antes de utilizar este PLC, los usuarios deben leer y comprender detenidamente el manual de instrucciones. Los ejemplos del manual son

solo para referencia y comprensién. Si tiene alguna pregunta, péngase en contacto con el personal técnico de Aimoxun. Al utilizar este PLC

junto con otros productos, asegurese de que cumpla con las especificaciones técnicas pertinentes.


http://amsamotion.com
mailto:amx@amsamotion.com
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1. Descripcion general del producto
La serie de relés AMX-FX3U es la Ultima generacién de controladores programables (PLC) de alto rendimiento y alta velocidad de AMX.

1.1 Reglas de nomenclatura de modelos

La estructura basica del modelo de unidad del controlador programable de la serie AMX-FX3U es generalmente la siguiente:

AMX-FXCO-OO ML

£ R HUGR o |@
2 MESsmimAEPL CaEH iR

En el nombre del modelo, @y @ representan las siguientes especificaciones:

@ Puntos de E/S totales: 14, 26, 48, etc.
@ Tipo de salida: R indica salida de relé (con contactos, adecuada para cargas de CAy CC)

T indica salida de transistor (para cargas de CC sin contacto).

1.2 Modelo y funciones principales

cantidad de interruptoresCantidad analégica Puerto de comunicacion Conteo de alta velocidad
Compatible con FX3U

Salida de alta velocidad
Modelos de la serie perder | perder | perder | perder

422 485 232 puerto de red Monofésico Fase AB

ingresar | afuera | ingresar| afuera

AMX-FX3U-14MR 8 6 2 1 ninguno | ninguno 1 ringuno
4 lineas, 100K

Ruta 2, 40K
AMX-FX3U-26MR 16| 10| 2 1 1 1 ninguno | ninguno Ruta 2 No compatible

AMX-FX3U-48MR veinticuafro veinticusfro 2 1 ninguno 2 1 ninguno Ruta 6, 20K

1.3 Caracteristicas del producto

Caracteristicas principales

- La MCU utiliza un procesador industrial ARM de 32 bits y es un PLC pequefio adecuado para aplicaciones de automatizacién industrial.

Compatible con la mayoria de las instrucciones Mitsubishi FX3U, admite programacién a través de GX Works2/GX Developer; viene con su propia interfaz de programacién de carga y descarga independiente.

Todos los puertos de E/S utilizan optoaislamiento para la transmisién de sefales, filtrando eficazmente diversas interferencias. Las entradas admiten disparo positivo/negativo, o que facilita el uso de

funciones de contador de alta velocidad.

Tiene canales de entrada y salida analégicos incorporados.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién contra conexién inversa y proteccién contra sobretensiones.

Todos los componentes electrénicos clave provienen de importantes marcas importadas y cuentan con una garantia de 3

afios. Son ampliamente utilizados en la adquisicién y el control de sefiales en equipos de campo industriales.



Manual del usuario del controlador programable de la serie de relés AMX-FX3U

-Funciones basicas completas

1. Velocidad de instruccién basica: 0,18 us/paso, velocidad de ejecucién de instruccién rapida.

2. Gran capacidad de programa: La memoria de programa varia de 0 a 16 000 pasos y posee un conjunto relativamente completo de instrucciones basicas y de
aplicacion. 3. Cuenta con potentes funciones como reloj de calendario perpetuo, interruptor de RUN/STOP, convertidores A/D y D/A, y actualizaciones de firmware. 4.

Montaje en riel DIN para facilitar el mantenimiento.

-Funciones de comunicacién enriquecidas

1. El puerto de programacién del AMX-FX3U-14/48MR es un conector hembra DB9 RS232C esténdar, y el del AMX-FX3U-26MR es un conector S-terminal RS422 estandar. Ademas, los puertos de
programacién pueden comunicarse con pantallas tactiles compatibles con el protocolo PLC FX3U.

2. El AMX-FX3U-26/48MR tiene un puerto de comunicacién RS485 incorporado, admite el protocolo de comunicacién MODBUS RTU y también puede comunicarse con pantallas tactiles que admiten el protocolo PLC

FX3U.

-Funcién de contador de alta velocidad
1. Admite 6 canales (X0~X5) de conteo de pulsos monofésicos de alta velocidad y 2 canales de conteo de fase AB, incluidos cuatro canales (X0~X3) de conteo monofésico de 100K con 14MR/26MR, dos canales (X4~X5)

de conteo de pulsos de 40K y conteo de pulsos de 20K por canal de conteo monofésico de 48MR.
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1. Especificaciones del producto

2.1 Especificaciones principales

modelo

Introducir puntos

AMX-FX3U-14MR

AMX-FX3U-26MR

AMX-FX3U-48MR

16

veinticuatro

Tipo de sefial de entrada

Conmuta sefiales de contacto o sefiales de nivel, admitiendo activacién positiva y negativa.

Voltaje de la sefial de entrada

CC20~28V

Circuito aislado

Puntos de salida

Aislamiento 6ptico

10

veinticuatro

Tipo de salida

relé

Capacidad de salida

2A/punto;12A/6punto

|2A/punto;8A/4punto;12A/6punto |

2A/punto;8A/4punto

Circuito aislado

Introducir puntos

Aislamiento mecanico

2

Tipo de entrada

Voltaje/corrienteADEREZOCambiar para cambiar el tipo de entrada

Rango de entrada

0~10 V/0~20 mA

Precisién de conversién

Puntos de salida

12Poco

Tipo de salida

Voltaje, corriente

Actual

Rango de salida

0~10V/0~20 mA

0~20 mA

Precisién de conversién

Introducir puntos

12Poco

Ruta 6 (X0O~X5Monofasico,2caminoABMutuamente

frecuencia de pulso

Monofasico de 4 canales 100 K (X0~X3), 2 canales 40 K (X4~X5)

20K por fase Unica

Fuente de alimentacién

Voltaje de la sefial de entrada CC 20“‘28 V
RS232 1El sistema admite carga, descarga y monitoreo. ninguno mismoAMX-FX3U-14MR
1camino Ruta 2
RS485 ninguno
apoyoMODBUS RTU,PLC FX3UProtocolo de comunicacién
RS422 ninguno 1 canal, admite carga y descarga, monitoreo. ninguno

24V CCConexidén de terminal; con proteccién de conexién inversa

Consumo de energia

2W~4W

Proteccion contra sobretensiones

600 W
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Dimensiones (mm) 1 14*1 01 *32 1 29*86*50 1 96*99*62

Método de instalacion DIN de 35 mmaguia

Temperatura de funcionamiento Temperatura de funcionamiento0°C~+50°C (sin congelacién)

Humedad de funcionamiento 10~80 % de humedad relativa(Sin condensacién)

2.2 Descripcion de la interfaz

2.2.1 Definicién de la interfaz AMX-FX3U-14MR

=l = | 3|z
a| @ 2| 2| iissoavniEeyiEmean
3| azssonEsisaes
0 Be 3

24+ OV | NC | NC sfs | X0 | X1 | X2 | X3 [ X4 | X5 | X6 | X7

=N
ol
om
~u

AMX-FX3U-14MR

|
8] |
will
|
ol

Hram P BB
; ONeli3E | |com

sl sw2

21|82
ﬁ)\ﬁg n EOMA.'EP-—ID\;
[ | EmiEm,




Manual del usuario del controlador programable de la serie de relés AMX-FX3U

> U FistEs

Marcas terminales Descripcién de la funcién

24 V+ Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24 V CC
0 V Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24 V CC
CAROLINA DEL NORTE nu I (0]
CAROLINA DEL NORTE nu I (0]

S/S Terminal comin para 1~8 entradas digitales

X0 Entrada digital del canal 1
X1 Entrada digital del canal 2

X2 3.2 entrada digital
X3 42 entrada digital
X4 52 entrada digital
X5 6° entrada digital
X6 7° entrada digital
X7 8? entrada digital

cCOMO Puerto de programacién PLC estandar RS232: Pin 2 TX, Pin 3 RX, Pin 5 GND
(RS232) (consulte el Capitulo 6.1)
CO M 0 Terminal comun para salidas digitales de los canales 1-6
Afos Salida digital del canal 1
Afio 1 Segunda salida digital

w02 3.2 salida digital

w03 42 salida digital

w04 52 salida digital

Ao 6° salida digital

SW1 Interruptor de voltaje/corriente de entrada analdgica del canal 1, encendido para corriente de entrada.
SWZ Interruptor de voltaje/corriente de entrada analégica del canal 2, corriente de entrada ON.
CO M 1 Tierra comun de entrada analégica
E N 1 Entrada analégica del canal 1: voltaje de 0 a 10 V/ corriente de 0 a 20 mA
IN 2 Entrada analégica del canal 2: voltaje de 0 a 10 V/ corriente de 0 a 20 mA
CO M 2 Tierra de salida analégica
VO Canal de salida de voltaje analégico (0~10 V)
OI Canal de salida de corriente analégica (0~20 mA)
Luz indicadora de encendido EI PLC mantiene una luz roja encendida después del encendido.
Luz indicadora de error Luz indicadora de error: el PLC se ilumina en rojo cuando ocurre un error.
Luz indicadora de funcionamiento La luz indicadora del PLC permanece verde durante el funcionamiento y se apaga cuando el PLC se detiepe.

Luz indicadora de parada La luz indicadora del PLC permanece en rojo cuando se detiene y se apaga cuando se ejecuta.
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2.2.2 Definicién de la interfaz AMX-FX3U-26 MR

> ImFE

S i 120e
z| =z 2 = SIS dmEAVES  BAEE A EETEN
o ﬁ % SIsAHmEIVE  GAEEAEEER
' y
DC |24+ | OV | A+ | B- [ S/S | X0 | X1 | X2 | X3 | X4 | X5 | X6 | X7 |X10 | X11 [ X12 | X13 | X14 | X15 | X186 | X17
HiF RS485 H=EEAN

10 11 12 13 14 15 16 17 AMX-FX3U-26MR

W sYS
l RUN
B COMM
0 1 2.3 456 7 10 11 AMSAMOTION
CUTHE R EEEERN EEEEEEREER
SRl [oPiEEE| [EEE) EnEsd
COM cCOom ONEEE [COM COM
. 0 YO [ Y1 | Y2 | Y¥3 1 Y4 | Y5 | Y6 | YT (Y10 | Y11 880 3 INT | IN2 4 | v I )
swl| sw2
1Sl =i
21|22 =| (&
SAJEA = &
il 4| |3
0~20MAJO~10V
EHEEA |




Manual del usuario del controlador programable de la serie de relés AMX-FX3U

> U FistEs

Marcas terminales

Descripcion de la funcién

Marcas terminales

Descripcion de la funcién

24+

Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24 V CC

COMO

1~4Terminal comun del canal de salida digital

ov Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24V CC Afos Salida digital del canal 1
A+ RS485 A+ (Funciones descritas en la Seccién 6.3) Afio 1 Segunda salida digital
B- RS485 B- (Funciones descritas en la seccion 6.3) Afo2 3.2 salida dlgltal
S/S 1-16Terminal comun del canal de entrada digital Afio 3 4a Sa“da d|g |ta|

X0

Entrada digital del canal 1

COM1

5~10El terminal comun de la salida digital de la ruta de salida

X1

52 salida digital

Entrada digital del canal 2 Afo 4
X2 3.2 entrada digital Ao 6° salida digital
X3 42 entrada digital Ao 7? salida digital
X4 52 entrada digital afo7 8? salida digital
X5 6° entrada digital Ao 10 9?2 salida digital
X6 7?2 entrada digital Ao 11 102 salida digital

X7

8?2 entrada digital

SWi1

Interruptor de voltaje/corriente de entrada analdgica 1

X10

9?2 entrada digital

Sw2

Interruptor de voltaje/corriente de entrada analdgica 2

X11

10? entrada digital

COM3

Tierra de entrada analégica

X12

11.2 entrada digital

X13

12.2 entrada digital

EN1

Entrada analdgica del canal 1: 0~10 V / 0~20 mA

Entrada de corriente

X14

13.2 entrada digital

X15

142 entrada digital

IN2

Entrada analégica del canal 2: 0~10 V/ 0~20 mA

Entrada de corriente

X16

15.2 entrada digital

COM4

Tierra de salida analégica

X17

162 entrada digital

Vv

Canal de salida de voltaje analégico (0~10 V)

I

Canal de salida de corriente analégica (0~20 mA)

RS422 Puerto de programacion RS422, entrada S-Video
SISTEMA Luz indicadora de error: el PLC se ilumina en rojo cuando ocurre un error.
Luz indicadora de funcionamiento: Siempre verde cuando el PLC esta en funcionamief
CORRER

La luz siempre se pone roja cuando uno se detiene.

nto.

COMUNICACION

La luz indicadora de comunicacién RS485 parpadea durante la comunicacion.
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2.2.3 Definicion de la interfaz AMX-FX3U-48MR

> ImTE

i {0~20Ma/0-10V)
L Eﬁléﬁ)\ J E
=
%.1
¥ Lo
|AO1| A!2|M1 Ic‘g"‘ ERE Ivza“ml'm ‘YZOIC?"|‘!17|Y1G|‘I1G|Y14|c§"|‘r1s[‘f12|‘l11|Y10|C(2m| Y7 | 8 | 5 | 4 |c?"'| 3 | vz | 1 [vo |Cg“‘
DIPYEES. L
AMSAMOTION
B SFDIAG
m R N0 70 5210 76545210 Dc/De/oc
W STOP
CEEEEEEEEXENEEEEEEXENNEEENE AMX-FX3U-48MR
7165 43210 165432440 16543210

o s o

88 «
SISAHIRE2AVEL | MAESHERTFES
SISHIREIVE | SAESAERER

24wV
24vi0v
o

24V
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> U FisEs

Marcas terminales

Descripcién de la funcién

Marcas terminales

Descripcién de la funcién

24 V+ Terminal positivo de la fuente de alimentacion de 24 V CC COM1 5~-8E| terminal comun de la salida digital de la ruta de salida
ov Terminal negativo de  fuente de aimentacion de 24 CC w04 52 salida digital
S/S 1-24Terminal comun del canal de entrada digital Afos 6° salida digital
X0 Entrada digital del canal 1 Ao 72 salida digital
X1 Entrada digital del canal 2 w07 8?2 salida digital
X2 3.2 entrada digital COM2 9~12EI terminal comin de la salida digital de la ruta de salida
X3 42 entrada digital Ao 10 9?2 salida digital
X4 52 entrada digital Ao 11 10? salida digital
X5 6° entrada digital Ao 12 11.2 salida digital
X6 7? entrada digital A0 13 12.2 salida digital
X7 82 entrada digital COM3 13~16E terminal comun de la salida digital de la ruta de salida
X10 9? entrada digital Afo 14 13.%2 salida digital
X1 10? entrada digital Ao 15 142 salida digital
X12 11.2 entrada digital Ao 16 15? salida digital
X13 12.2 entrada digital Ao 17 162 salida digital
X14 13.2 entrada digital COM4 | 17-2081 terminal comun de Ia salida digital de la ruta de salida
X15 142 entrada digital A0 20 17.2 salida digital
X16 15.2 entrada digital Ao 21 18.% salida digital
X17 16 entrada digital Af022 19.% salida digital
X20 17.2 entrada digital Af023 20.% salida digital
X21 18.2 entrada digital COM5 21~24E| terminal comtn de la salida digital de la ruta de salida
X22 19.2 entrada digital Ao 24 21.2 salida digital

X23

20.% entrada digital

Y25

22.2 salida digital

X24

21.2 entrada digital

Y26

23.2 salida digital

X25

22.2 entrada digital

Y27

24.2 salida digital

X26

23.2 entrada digital

SWi1

Interruptor de voltaje/corriente de entrada analdgica 1

X27

242 entrada digital

SW2

Interruptor de voltaje/corriente de entrada analdgica 2

A+

RS485 A+ (Funciones descritas en la seccién 6.3.3)

COM6

Tierra comun de entrada/salida analégica

B-

RS485 B- (Funciones descritas en la seccién 6.3.3)

Al

Entrada analdgica del canal 1: 0~10 V/ 0~20 mA

Entrada de corriente

(Cabeza femenina DB9)

RS485 RS485 A+ de 3 pines, RS485 B- de 8 pines (funciones
(Cabeza femenina DB9) descritas en las secciones 6.3.1y 6.3.2)
RS232 Puerto de programacién PLC estandar RS232: pin 2

TX, pin 3 RX, pin 5 GND (ver seccién 6.1)

Al2

Entrada analdgica del canal 2: 0~10 V/ 0~20 mA

Entrada de corriente

AO1

Canal de salida de corriente analégica (0~20 mA)

COMO 1~4Terminal comun del canal de salida digital SF/DIAG Luz indicadora de error: el PLC se ilumina en rojo cuando ocurre un error.
Ahos salida digital del canal 1
CORRER
Afio 1 Segunda salida digita| La luz indicadora del PLC permanece verde durante el funcionamiento y se apaga ¢
a . . .

Afio 2 3' Sallda dlgltal Luz indicadora de parada:

; . DETENER
AfO3 42 sa li d a d |g Ita | La luz indicadora del PLC permanece en rojo cuando se detiene y se apaga cuando

ando el PLC se detiene.

e ejecuta.
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III. Planificacién funcional

La informacién de planificacién funcional para los diferentes modelos del PLC de la serie de relés AMX-FX3U se muestra en las siguientes tres tablas.

Nombre de la funcién

Descripcién de la funcién

Puntos IO

Tiene 8 entradas digitales optoaisladas y 6 salidas de relé optoaisladas, y no admite la expansién del nimero de puntos de E/S.

Configuracion de E/§

Conteo de alta velocidad (hardware)

Cuatro contadores de pulsos monofasicos (X0~X3) de 100 K, dos contadores de pulsos monofasicos (X4~X5) de 40 K;

dos contadores de fase AB (X0 y X1 como un canal, X3 y X4 como un canal).

Tamafio del programa

Pasos de 0 a 16 000

Programacion de usuafit

Capacidad de comentarios

0 a 31 piezas

capacidad

Capacidad del registro de archivos

No se admiten registros de archivos; el valor predeterminado es 0 blogues.

Puerto de comunicacién

1 puerto de comunicacién serie asincrono: RS232 (conector hembra DB9)

Protocolo de comunicacién

Protocolo PLC FX3U

Funcién de comunicaci

6n

Método de programacién

Puerto de programacién: R$232 (conector hembra DB9)
Cable de programacion: Cable USB a RS232C DB9 macho (se puede utilizar nuestro cable modelo "USB-CIF31+"). Software de

programacién: Admite carga/descarga, monitorizacion y depuracién mediante GX-Works2/Gx-Developer.

Comunicacion del dispositivo

Los dispositivos o computadoras host que incluyen un puerto serie R5232 y admiten el protocolo PLC FX3U pueden comunicarse con el PLC.

Numero de canales

Ruta 2

Cantidad analégica

Rango de entrada

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

ingresar

Métodos de conmutacién

Interruptor DIP de 2 vias para cambiar voltaje/corriente

Precision de conversion

Resolucion de 12 bits

Numero de canales

Ruta 1

Cantidad analégica

Rango de salida

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

Produccién

Precision de conversion

Resolucion de 12 bits

Ejecutar/Detener

El funcionamiento y la parada del PLC se controlan mediante el interruptor DIP RUN/SOTP. Una luz verde indica que el PLC estd en modo de funcionamiento; una luz naranja

indica que esta en modo de parada.

Indicacién de error

Cuando el PLC no funciona correctamente, la luz de error se ilumina en rojo.

Otras funciones

Apagado y ahorro de energia

Compatible; consulte la seccién 4.1 para conocer el rango de retencion. El rango de retencién en estado apagado no se puede modificar mediante software.

reloj

Compatible; alimentado por baterfa de botén durante cortes de energia.

Actualizacion de firmware

apoyo

Tabla 3.1 Lista de funciones del AMX-FX3U-14MR

10
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Nombre de la funcién Descripcién de la funcién

Puntos IO 16 entradas digitales optoaisladas, 10 salidas de relé, sin soporte para expandir puntos de E/S.

Configuracién de E/{ Cuatro contadores de pulsos monofésicos (X0~X3) de 100 K, dos contadores de pulsos monofasicos (X4~X5) de 40 K;

Conteo de alta velocidad (hardware)

dos contadores de fase AB (X0 y X1 como un canal, X3 y X4 como un canal).

Programacion de usuafi

capacidad

Tamafio del programa

Pasos de 0 a 16 000

Capacidad de comentarios

0 a 31 piezas

Capacidad del registro de archivos

No se admiten registros de archivos; el valor predeterminado es 0 bloques.

Funcién de comunicac

Puerto de comunicacién

Un puerto de comunicacién serie asincrono: RS422 (S-Video), RS485

Protocolo de comunicacién

PLC FX3U, MODBUS RTU

5

Método de programacién

Puerto de programacién: R5422
Cable de programacion: Cable USB a S-Video RS422 (nuestro cable modelo "USB-SC09-FX" es compatible) Software de

programacién: Admite carga/descarga, monitoreo y depuracién a través de GX-Works2/Gx-Developer

Comunicacion del dispositivo

Los dispositivos o computadoras host que incluyen puertos seriales RS422 y RS485 y admiten el protocolo PLC FX3U pueden comunicarse con este PLC.

Los dispositivos o computadoras host con puertos seriales RS485 que admiten el protocolo MODBUS RTU pueden comunicarse con este PLC.

Cantidad analégica

ingresar

Numero de canales

Ruta 2

Rango de entrada

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

Métodos de conmutacién

Interruptor DIP de 2 vias para cambiar voltaje/corriente

Precision de conversién

Resolucion de 12 bits

Cantidad analégica

Produccién

Numero de canales

Ruta 1

Rango de salida

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

Precision de conversion

Resolucion de 12 bits

Otras funciones

Ejecutar/Detener

El funcionamiento y la parada del PLC se controlan mediante el interruptor DIP RUN/SOTP. Una luz verde indica que el PLC estd en modo de funcionamiento; una luz naranja

indica que esta en modo de parada.

Indicacién de error

Cuando el PLC no funciona correctamente, la luz de error se ilumina en rojo.

Apagado y ahorro de energia

Compatible; consulte la seccién 4.1 para conocer el rango de retencion. El rango de retencién en estado apagado no se puede modificar mediante software.

reloj

Compatible; alimentado por bateria de botén durante cortes de energia.

Actualizacion de firmware

apoyo

Tabla 3.2 Lista de funciones del AMX-FX3U-26MR
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Nombre de la funcién

Descripcién de la funcién

Puntos IO

Entrada digital optoaislada de 24 puntos, salida de relé optoaislada de 24 puntos, sin soporte para ampliar el nimero de puntos de E/S.

Configuracién de E/q

Conteo de alta velocidad

6 canales monofésicos (X0~X5)20 milConteo de pulsos; conteo de fase AB de 2 canales (X0 y X1 como un canal, X3 y X4 como un canal)

Tamafio del programa

Pasos de 0 a 16 000

Programacion de usuafi

Capacidad de comentarios

0 a 31 piezas

capacidad

Capacidad del registro de archivos

No se admiten registros de archivos; el valor predeterminado es 0 bloques.

Puerto de comunicacién

3 puertos de comunicacion serial asincronos: DB9 hembra RS232, DB9 hembra RS485 y terminal RS485.

Protocolo de comunicacién

Protocolo PLC FX3U, MODBUS RTU (puerto de comunicacién RS485)

Funcién de comunicac

f6n

Método de programacion

Puerto de programacion: R5232
Cable de programacién: Cable USB a RS232C DB9 macho (se puede utilizar nuestro cable modelo "USB-CIF31+"). Software de

programacién: Admite carga/descarga, monitorizacién y depuracion mediante GX-Works2/Gx-Developer.

Comunicacion del dispositivo

Los dispositivos o computadoras host que incluyen puertos seriales RS232 y RS485 y admiten el protocolo PLC FX3U pueden comunicarse con el PLC.

Los dispositivos o computadoras host con puertos seriales RS485 que admiten el protocolo MODBUS RTU pueden comunicarse con este PLC.

Numero de canales

Ruta 2

Cantidad analégica

Rango de entrada

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA, resolucién de 12 bits

ingresar

Métodos de conmutacién

Interruptor DIP de 2 vias para cambiar voltaje/corriente

Precision de conversion

Resolucion de 12 bits

Numero de canales

Ruta 1

Cantidad analogica

Rango de salida

Corriente de 0 a 20 mA

Produccién

Precision de conversion

Resolucion de 12 bits

Ejecutar/Detener

El funcionamiento y la parada del PLC se controlan mediante el interruptor DIP RUN/SOTP. Una luz verde indica que el PLC estd en modo de funcionamiento; una luz naranja

indica que esta en modo de parada.

Indicacién de error

Cuando el PLC no funciona correctamente, la luz de error se ilumina en rojo.

Otras funciones

Apagado y ahorro de energia

Compatible; consulte la seccién 4.1 para conocer el rango de retencion. El rango de retencién en estado apagado no se puede modificar mediante software.

reloj

Compatible; alimentado por baterfa de botén durante cortes de energia.

Actualizacion de firmware

apoyo

Tabla 3.3 Lista de funciones del AMX-FX3U-48MR
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1V. Descripcién de los componentes blandos

4.1 Asignacién de componentes blandos

La siguiente tabla enumera los tipos de dispositivos de software compatibles con los controladores programables de la serie de relés AMX-FX3U:

Numero de serie componentes blandos Descripcién de la funcién

1 Relé de entrada X

Los elementos de bit correspondientes a las entradas digitales del PLC se direccionan mediante nimeros octales.

Relé de salida 'Y

Los elementos de bit correspondientes a las salidas digitales del PLC se direccionan mediante ndmeros octales.

Relé auxiliar M

Elemento de posicién del relé auxiliar dentro del PLC

Relé de estado S

Se utiliza principalmente para programar gréficos de funciones secuenciales y sirve como elementos de bandera de estado para el control de pasos.

Temporizador T Un temporizador de 16 bits que admite pulsos de reloj de 1 ms, 10 msy 100 ms.

Contador C

IAdmite conteo de incremento/decremento de 16 bits/32 bits, conteo de alta velocidad y conteo de fase simple/doble.

Registro de datos D [Admite registro de retencién de datos D; registros de indice Vy Z

puntero Puntero de salto P, puntero de subrutina P(No se admiten punteros de interrupcion)

Oo|IN/Oojnn|h~W|N

constante KeH IAdmite operaciones con nimeros binarios, decimales, hexadecimales y de punto flotante.

categoria de componente blando AMX-FX3U-14MR AMX-FX3U-26 MR AMX-FX3U-48MR
Relé de entrada X X0~X7, un total de 8 puntos X0~X17, un total de 16 puntos X0~X27, un total de 24 puntos
Relé de salidaY YO~Y6, un total de 7 puntos YO~Y11, un total de 10 puntos Y0~Y27, un total de 24 puntos
MO ~ M511 M512~M1023 M1024~M7696 M8000~M8424
Relé auxiliar M 512 puntos 512 puntos 512 puntos 425 puntos
*1 Uso especial
Relé de estado S S0~54095, un total de 4096 puntos, generalmente utilizados
T200~T245 T246~T249 T250~T255 T256~T511
TO~T199 46 puntos Jas 4 en punto Jas 6 en punto 256 puntos
Tempertzador T 200 puntos 100ms 10 ms tipo acumulativo de 1 ms Tipo acumulativo de 100 ms 1 ms
Uso general Uso general * 1 * 1 Uso general
conteo incremental de 16 bits contador bidireccional de 32 bits Contador bidireccional de alta velocidad de 32 bits
encimera C0~C99 C100~C199 C200~C234 (C235~C255
do 100 puntos 100 puntos 35 puntos 28 puntos
Uso general * 1 Uso general Uso general
D0~D499 D500~D950 D951~D7999 D8000~D8483 VO~V7, Z0~Z7
Registro de datos D 500 puntos 451 puntos 7049 puntos 484 puntos indexacion de 16 puntos
Uso general * 1 Uso general Uso especial Uso general
puntero NO~-N7, 8 puntos, uso total del control principal Puntos PO a P127, un total de 128 puntos, punteros de ramificacion.
K 16 bits -32768~32767 32 bits -2147483648~2147483647
constante H 16 bits O~FFFFH 32 bits O~FFFFFFFFH
mi +1,175495 E-38 a +3,402823 E+38 (7 bits significativos)

*1. Rango de direcciones de retencién de apagado para PLC con nimeros de versién que comienzan con 1 (por ejemplo, 10101).
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4.2 Descripcién de la direccién de retencién de apagado

El rango de direcciones para el ahorro de energia al apagar los PLC de la serie AMX-FX3U se muestra en la Tabla 4.2. Si desea ajustar los rangos predeterminados de inicio y fin del latch, puede configurarlos a través de la ventana

de configuracién de componentes del software de programacion - Parametros del PLC - y luego descargar los nuevos parametros del PLC al PLC para que surtan efecto.

Direccién de inicio del pestillo predeterminada (ajustable)

Direccién final del pestillo predeterminada (ajustable)

Rango maximo de cierre

Relé auxiliar M M500

M1023

MO ~ M1023

Relé de estado S S500 S999 S0~S999
Temporizador T T246 (fijo, no ajustable) T255 (fijo, no ajustable) T246~T255
16 bits Cc100 C199 C0~C199
Contador ¢ 32 bits C220 C255 C200~C255
Registro de datos D D200 D511 DO~D511

Tabla 4.2 Rango de direcciones de retencién de apagado del PLC

* 1. Si el nimero de versién comienza con 1 (por ejemplo, 10101), el rango de direcciones de retencién de apagado del PLC ser4 el descrito en la seccién 4.1.

4.3 Descripcién del contador de alta velocidad

El AMX-FX3U-14/26MR admite conteo de pulsos monofasico de 4 canales (X0~X3) de 100 000 pulsos y monofasico de 2 canales (X4~X5) de 40 000 pulsos; el AMX-FX3U-48MR admite conteo de pulsos

monofésico de 6 canales de 20 000 pulsos. Ambos admiten conteo de fase AB de 2 canales (X0 y X1 como un solo canal, X3 y X4 como un solo canal). El conteo se realiza por hardware; actualmente no se admite el

conteo por software. Las especificaciones del contador de alta velocidad se muestran en la siguiente tabla:

Entrada monofasica de 1 conteo

Entrada de 2 conteos de fase 1

€235C23(C237C238C239C240C241 C242

€243 C244C245C244 C247

€248 C249 C25(Q

X0

u/D

u/D

u/D u u

u

X1

u/D R

R D| D

D

X2

u/D

u/D

u/D R

X3

u/bD

C
C

X4

u/bD

u/D

O
O

X5

u/D

X6

X7

S

U: Conteo progresivo; D: Conteo regresivo; R: Reiniciar; S: Iniciar

Entrada de 2 fases y 2 conteos

C251

C252C253C254C255

X4

vy)
vy)

X5

X6

X7

S

adelante, M8255 esta desactivado; cuando cuenta hacia atras, M8255 estd activado.

ilustrar
X2 R R Cuando €251 cuenta hacia adelante, M8251 esta desactivado; cuando cuenta hacia atras, M8251 esta activado. C252:
X3 A A Cuando cuenta hacia adelante, M8252 esta desactivado; cuando cuenta hacia atras, M8252 esté activado. C253: Cuando

cuenta hacia adelante, M8253 esta desactivado; cuando cuenta hacia atrds, M8253 estd activado. C254: Cuando cuenta

hacia adelante, M8254 esté desactivado; cuando cuenta hacia atras, M8254 estd activado. C255: Cuando cuenta hacia

A: Fase A; B: Fase B; R: Reinicio; S: Inicio; A: Entrada de fase A; B: Entrada de fase B

14
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Se utiliza un relé auxiliar para conmutar la direccién de conteo del contador de alta velocidad. Cuando el relé esta desactivado, el contador de alta velocidad cuenta progresivamente;

cuando esta activado, cuenta regresivamente.

encimera Direccién de conteo encimera Direccién de conteo

namero de serie  Cambiar direccién namero de serie  Cambiar direccién

C235 M8235 c241 M8241
C236 M8236 C242 M8242
c237 M8237 C243 M8243
238 M8238 c244 M8244
C239 M8239 C245 M8245
C240 M8240

4.4 Componentes blandos especiales

La siguiente tabla enumera los tipos de componentes blandos especiales actualmente admitidos por los controladores programables de la serie de relés AMX-FX3U:

Asistencia especial Datos especiales
Tipo funcional Descripcién de la funcién Tipo funcional Descripcién de la funcién

Relé M Registro D

M 8000 Establezca en 1 mientras esta en ejecucion y bérrelo en 0 cuando se detiene. DSOOO reservar

Modelo y versién FX3U(C) (también se guarda

M8001 SOCIEDAD ANGNSRIRONE 2 0 durante el funcionamiento y se establece en 1 cuando se detiene. D8001
socxsmomé@mn' tipo de PC y nimero de versiéon
estado

M8002 Pulso de inicializacion (activacion del primer escaneo) D8002 estado Capacidad de memoria (también guardada en D8102)
M8003 Pulso de inicializacion (desconectado durante el primer escaneo) D8003 TipO de memoria, tipO de registro
M8011 Pulso de 10 ms D8004 Error M NGmero de direccién Valor de conversién BCD
M8012 pulso de 100 ms D8010 Escanear el valor actual
M801 3 pU|SO dels D801 3 Segundos correspondientes
M 801 4 Reloj del sistema pulso de 1 minuto D801 4 |Actas correspondientes
M8015 1 indica que el reloj est detenido, 0 indica que el reloj est funcionando. D8015 Horas correspondientes

1 indica que el reloj se ha puesto en marcha y esta funcionando normalmente; Reloj del sistema
M8018 D8016 Fecha correspondiente

0 indica parada.
M8020 Marca cero D8017 Vies correspondiente
M8021 marca de préstamo D801 8 |Afio correspondiente
M8022 Llevar bandera D8019 Semana correspondiente

Filtros de entrada, entradas de X010-X017

El valor del filtro inicial se envia a un registro de datos especial.
ingresar

M8029 Ejecucién de instruccién completada D8020 . Registro D8020
logotipo y filtrar
. El filtrado para X0~X7 se puede configurar mediante el comando REFF,
pista
en milisegundos (ms).
M 8063 Pestillo de error de comunicacién MODBUS de la estacién maestra D8028 Contenido del registro ZO(Z)
Contenido indexado
M8064 Error de pardmetro D8029 Contenido del registro VO(V)
M8065 Error de sintaxis D8030 Cantidad analégica (Canal ADO
ANUNCIO
M8067 Error de calculo D8031 Canal AD1

Valor de entrada

15
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M8145

M8146

M8147

M8148

Salida de pulsos

Arranque y parad.

La salida del pulso YO se detiene inmediatamente.

La salida del pulso Y1 se detiene inmediatamente

Monitoreo de la salida del pulso YOO

{OCUPADO/LISTO)

D8067

Monitoreo de la salida de pulsos Y01

OCUPADO/LISTO (comando PLSY)

D8068

Registro de errores

Numero de cédigo de error de calculo (correspondiente)

M8067)

Guardar paso de PC con error

M8235

M8236

M8237

M8238

M8239

M8240

M8241

M8242

M8243

M8244

M8245

Conteo de alta velocidal

Control de direccion

C235 Bit de control del contador de suma/resta

D8080

Valor D/A

Configuracion del valor de salida analégica

C236 Bit de control del contador de suma/resta

D8101

C237 Bit de control del contador de suma/resta

D8102

C238 Bit de control del contador de suma/resta

D8105

Estado del PLC

Version del modelo FX2N(C) (D8001 también esta

guardado)

Capacidad de memoria (también guardada en D8002)

NGmero de version de hardware + nimero de version de software (5 digitos)
El sistema es un sistema binario, donde los dos primeros digitos representan la ve|
Los 3 digitos representan la versién del software, por ejemplo,

10101 (versién de hardware v1.0, versidn de software v1.01).

C239 Bit de control del contador de suma/resta

D8182

C240 Bit de control de contador de suma/resta

D8183

C241 Bit de control del contador de suma/resta

D8184

C242 Bit de control del contador de suma/resta

D8185

C243 Bit de control del contador de suma/resta

D8186

C244 Bit de control del contador de suma/resta

D8187

C245 Bit de control de contador de suma/resta

D8188

M8251

M8252

M8253

Conteo de alta velocidal

M8254

M8255

de direccién

M8401

M8402

M8403

M8408

M8409

M8411

M8422

M8423

M8424

MODBUS

comunicacién

Direccién indexada

Contenido del registro Z1

Contenido del registro V1

Contenido del registro Z2

Contenido del registro V2

Contenido del registro Z3

Contenido del registro V3

Contenido del registro Z4

Se produjo un error de comunicacién MODBUS.

D8404

Pestillo de error de comunicacién MODBUS

D8405

Modo de solo recepcion (estado fuera de linea)

D8407

D8408

D8409

D8410

D8411

251 Bit de estado del contador de sumarresta D8189 contenido Contenido del registro V4
252 Bit de estado del contador de sumarresta D8190 Contenido del registro Z5
C253 Bit de estado del contador de suma/resta D81 91 Contenido de los registros V5
254 Bt de estado del contador de suma/resta D8192 Contenido del registro Z6
C255 Bit de estado del contador de suma/resta D8193 Contenido de los registros V6
Comunicacion MODBUS D8194 Contenido del registro Z7
Se produjo un error de comunicacién MODBUS. D81 95 Contenido de los registros V7

Registro de configuracion de funciones RS485, 1 es
Pestillo de error de comunicacién MODBUS D8200

1 es la estacion maestra Modbus y 2 es la estacion esclava.
Rever D8400 Formato de comunicacién de la estacién principal
Se produjo un tiempo de espera D8402 Codigos de error de comunicacion de la estacién principal
Banderas de configuracion de parametros de comunicacién MODBUS

D8403 Informacion detallada sobre el error del sitio principal
El PLC permanecera conectado después del encendido.
MODBUS

comunicacién

Pasos a seguir cuando ocurre un error de comunicacion en la estacién principal

Mostrar pardmetros de comunicacion (estacion principal)

Ntmero de paso en la comunicacion (estacién maestra)

Numero actual de reintentos (sitio principal)

Se agoté el tiempo de respuesta del esclavo (sitio principal)

Retraso de reproduccion (sitio principal)

Retraso entre solicitudes (retraso entre cuadros) (sitio principal)

16
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D8412

D8414

D8419

D8420

D8422

D8423

D8425

D8431

D8434

D8438

D8439

MODBUS

comunicacion

NGmero de reintentos (sitio principal)

[NGmero de estacion de esta estacion (0-247) (Estacion principal)

Visualizacién del método de accién (sitio principal)

Formato de comunicacion esclava

[Codigo de error de comunicacion del esclavo

Informacién detallada sobre el error en el sitio esclavo

La estacion esclava muestra los parametros de comunicacion.

Retraso entre solicitudes

(Retraso entre cuadros)

El nimero de estacion de esta estacion es (0-247).

Codigo de error de comunicacion en serie (estacion esclava)

|Visualizacién del modo de accién esclava

D8480

D8481

D8482

D8483

MODBUS

RTU desde la estacion

Configure el nimero de puntos de bobina y la direccién de

registro en el modo esclavo MODBUS 485.

Para configurar el MODBUS 485 en modo esclavo, ingrese el

numero de puntos discretos y la direccién del registro.

Configure el nimero de registros de entrada y su direccién

de inicio en el modo esclavo MODBUS 485.

Configure el modo esclavo MODBUS 485 para conservar la

cantidad de registros y la direccion inicial.
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v -

5.1 Entrada analégica

V. Instrucciones para el uso de sefiales analégicas

"26MR"y la parte inferior central corresponde al diagrama de cableado de un PLC "48MR".

de voltaje y corriente, admitiendo entradas analdgicas de "0~10 V/0~20 mA".
=N AV — e > s
> RYEMNERIRIGRES

El recuadro rojo en la imagen inferior muestra la ubicacion de las entradas analégicas del PLC. La parte superior izquierda corresponde al diagrama de cableado de un PLC "14MR", la parte superior derecha corresponde al diagrama de cableado de un PLC

T"‘J} niﬂ o ] E B o
> 5 o s n 0
L AMX-FX3U-14MR
HrEi DIPE3| e ([
i onaif| [com e
OYOY‘I Y2 Y3 |Y4|Y5 BN 1 |N1I!i|22 Vil |
swi|swl
L1 s
1-20ma-10v| | ZEBTRILE
afaam_ ENEE

[b —20MA/O~10V )

AMX-FX3U-26MR

10 1

AMSAMOTION

wEw

(COM
a v L} J

0~20MA/D~ 10V
S,

L

2R5IEEL=E
SEGEiE

SRS

T 2RSS
sw2|swill smrEmie
ey e
o | d1 || -
sm | smA
tois|tn

COoM| onemEz com

ACT | AlZ2 | Ad I 6 59 2T | Y26 | w25 | Yz‘l = |

DIP 2565

AMNMX-FX3U-48MR

SFEF/DIAG

Hl RUN
m STOP

Y2l o = =
7 6 5 .4

BRSNS STRIT S

Nota: El interruptor DIP de conmutacién de la sefial de entrada analdgica del 48MR se encuentra dentro de la carcasa del PLC. Consulte el diagrama fisico a continuacién para conocer su ubicacién especifica.

Todos los PLC de la serie de relés AMX-FX3U incluyen 2 canales de entrada analégicos, basados en los dos canales que se encuentran junto a ellos.Interruptor DIPCambia entre entradas
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Los terminales de entrada analégica se describen en la siguiente tabla:

Instrucciones del bloque de terminales de entrada analdgica de 2 canales

Numero de

seiembre del terminal

Descripcion de la funcion

Observacién

1

SWi1

Conmutacion de voltaje/corriente del canal analdgico 1

SW2

Conmutacién de voltaje/corriente del canal analégico 2

La entrada predeterminada es voltaje; los interruptores DIP estan en OFF para voltaje y en ON para corriente. 14MR conmutado hacia afuera esta en

(OFF, 26MR conmutado hacia arriba esta en OFF y 48MR conmutado hacia abajo esta en OFF; por el contrario, conmutarlos hacia adentro esta en ON.

AI1/IN1

Entrada analdgica de voltaje/corriente del canal 1

Rango analégico 0~10 V/0~20 mA

2
3
4

AI2/IN2

Entrada analdgica de voltaje/corriente del canal 2

Rango analdgico 0~10 V/0~20 mA

5

COM1/COM3/
COMe6

Tierra de entrada analdgica

> ESE

Instrucciones de conversién numérica de entrada analégica de 2 canales

Nimero de s¢rie Caracteristicas de los parametros Descripcion detallada Observacion
1 Valor AD correspondiente 0~2047 La entrada analdgica al PLC se convierte en datos decimales.
2 Registros correspondientes del canal AI1/IN1 D8030
3 Registros correspondientes del canal AI2/IN2 D8031

>

=

ﬁ IN2
% INA
A GND

(SR SN

O0-+--——-

S
S0
S

> BHE

NotalLa linea punteada en el diagrama indica que el segundo canal de entrada analdgico tiene el mismo método de conexién, pero un sensor solo puede seleccionar un canal para ingresar una

sefial analdgica.
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> EHERNESTIHRIRDRE

El tipo de medicion de la sefial de entrada anal6gica para un PLC esta determinado por el estado de los interruptores DIP junto al canal de entrada analdgica, como se muestra en la siguiente tabla:

Posicién del interruptor DIP

(Interruptor DIP izquierdo canal IN1, interruptor DIP derecho canal IN2)

14MR

48MR

Estado del interruptor DIP

Rango de sefial de entrada analégica

IN1/AI1

IN2/AI2

Todo apagado 0~10V 0~10V
Izquierda ENCENDIDA Derecha APAiaDA 0~20 MA 0~10V
Tzquierda APAGADA Derecha enceNoioa 0~10 'V 0~20 mA

Todo encendido 0~20 mA 0~20 mA

> EIEBANRESRS

Véase el Apéndice C-1, Caso 1-4.
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5.2 Salida analégica

El AMX-FX3U-14/26MR admite dos tipos de salida analégica: "0~10 V"y "0~20 mA", mientras que el AMX-FX3U-48MR solo admite un tipo

de salida analdgica: "0~20 mA".Todos tienen 1 canal de salida analdgico..

> R ER Hin I E R

El recuadro rojo en la imagen a continuacién muestra la ubicacién de la salida analégica en el PLC. La parte superior izquierda corresponde al diagrama de cableado del PLC "14MR", la parte superior derecha al diagrama de

cableado del PLC "26MR" y la parte inferior central al diagrama de cableado del PLC "48MR".

- I
B
Y @l " om om omowm |
© ®so 1 2 3
AMX-FX3U-14MR I
| AMX-FX3U-26 MR
E : I 10 11 ANMSAMOTION
HEEHY T N | EEE ...
com oNtT [com com (DPEE| [ ErEe
| o |YO[Y1 Y2/ Y3 Y4 Y5 |PRE| 50 llm IN2 Vil | R o -~=£‘7le
e . I wmA | 3 4 )
>' E I i
=& o il | 2EEIEILE — H
g ° & igiHimiE 2
RHEE | .
0-20MA |
ﬁﬂiﬂ%iﬁ.ﬁ‘iﬂj
1SSl S
= FHIEIE
=
= ]
“+
rlAO1I Alz | Al lc‘z“ e Y27|st| v2E
DIP 853
AMX-FX3U-48MR
Hl SF/DIAG Y2 mm
B RUN i
N STOP
Los terminales de salida analégica se describen en la siguiente tabla:
Instrucciones del bloque de terminales de salida analégica (1 canal) AMX-FX3U-14/26MR
Nimero de sdrie Nombre del terminal Descripcion de la funcion Observacion
1 \Y Canal de salida de voltaje analgico de 0 10V v canale s peden izar simulkéngamente, peroesé uftos 2 as mimags.
2 I Canal de salida de corriente analégica de 0 a 20 mA Los registros del PLC controlan la magnitud de los valores de salida analégica.
3 COM2/COM4 Tierra comun de salida analdgica
Instrucciones del bloque de terminales de salida analdgica (1 canal) AMX-FX3U-48MR
Nimero de sdrie Nombre del terminal Descripcion de la funcion Observacion
1 AO 1 Canal de salida de corriente analégica de 0 a 20 mA
2 COM6 Tierra de salida (entrada) analégica
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> EERSH

Instrucciones de conversién de pardmetros de salida analégica

Descripcion detallada
Nimero de sdrie Caracteristicas de los pardmetros Observacion
AMX-FX3U-14/26MR AMX-FX3U-48MR
1 Rango analégico de salida 0~10 V/0~20 mA 0~20 mA
2 |rango umericocoresponderte 0~4095 Decimal
Los datos en el registro de datos D8080 de este PLC
3 Registro de canal de salida analdgica D8080 vanr,
Determina la magnitud del valor de salida analdgica.

> R EmHRmEREM

Véase el Apéndice C-2.

VI. Guia de comunicacion

Actualmente, la serie de relés AMX-FX3U admite tres métodos de comunicacién serie: RS232, RS422 y RS485. Sin embargo, el AMX-FX3U-14MR solo admite

comunicacién RS232.

6.1 Comunicacion RS$232

El AMX-FX3U-14/48MR tiene solo un puerto de comunicacién RS232 hembra DB9, que los usuarios pueden usar para programar la comunicacién o para comunicarse con

dispositivos que admiten el protocolo FX3U (como pantallas téctiles).

> RS232 &0 ( DB &L ) B3| HeE

bc z4w|nv|1nu|xu|x1|x2|xa-x4 15|xs|x7
+24V ! —
L N
fEnty ™
Y " = ® ®E ®E B =E =
IEskT 0 1 2 3 4 5 ] 7

AMX-FX3U-14MR

(SIRERAT W
iBiTERG m
EikiERT W
E E E = B
1 = 3 4 5
DIPEEER R,
1L[Yn|¥1|¥2fva|v4|vs OutR | mp| Nt | N2 G

(!AO1‘A12|M1 ‘cgm “"“;E‘ *rz7‘vza|¥zs‘vz4|cg“‘
DIPE
AMX-FX3U-48MR
B SF/DIAG YEEE®E
B RUN 76 5 4
H STOP
RS232 RS485
(DB9fIL) | (DB9EEL)
e S
9. he "’9. o
. ® p xom H o u
> . 765 4
L e .
) ®
6 @ ‘6 @ MODBUST 4
~1 | =1 (B
&) ’-a- A+ |
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Orden de pin Funcién de pin Nombre del pin

1 nulo CAROLINA DEL NORTE
2 (PLC) Transmision de datos TXD

3 Recepcién de datos (PLC) RXD

4 nu IO CAROLINA DEL NORTE
5 tierra Tierra

6 nu IO CAROLINA DEL NORTE
7 nulo CAROLINA DEL NORTE
8 nu IO CAROLINA DEL NORTE
9 nu IO CAROLINA DEL NORTE

> URIEET

Los usuarios pueden realizar la comunicacién de programacién del PLC utilizando un cable serial macho DB9 que convierte sefiales USB a RS232C.sugerenciaAl comprar,
puede utilizar nuestro cable de programacién "USB-CIF31+".

Pasos de programacion:

Paso 1: Conecte el cable de programacién

Conecte el puerto USB del cable de programacién USB-CIF31+ a la computadora y conecte el extremo redondo del puerto serial S8 al puerto de programacién del PLC;

Paso 2: Encienda el PLC v la computadora

Después de encender el PLC, la luz indicadora de funcionamiento (luz RUN) y la luz indicadora de encendido (la luz SYS es verde y normal) se iluminaran.

Como se muestra en la Figura 6.1, el nimero de puerto USB-CIF31+ utilizado en esta demostracién es COM6 (los usuarios deben consultar su propio nimero de puerto real).

= EEeEE — — — - — T — — rele) -
Sern  mrew =S ®mmed
o ep|mm| ol AN NS
= o=l ATDO3919 -
@ IDE ATAJATAPT Eewill
& Junge

& SIMATIC NET

e WSD FTEDIRGRIRR
- B stPeas

» EEIE TN

P =n
« Y @0 (COM F0 LPT)

USB-CIFO3 +iwm[]

& B02.11n USB Wireless LAN Card
¥ Inel(R) Ethernet Connection (2) 1219-V -

Figura 6.1 Visualizacién de USB en el Administrador de dispositivosCIF31+ntimero de puerto
Si el controlador no estad instalado, vaya al sitio web oficial de Amsamotion (www.amsamotion.com) para descargar e instalar el controlador: controlador USB - controlador

CH340.
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Paso 4: Programacién de la configuracién de comunicacién del software

Tras crear un nuevo proyecto FX3U, abra la configuracién de transmisién o la configuracién del destino de conexién, seleccione el nimero de puerto USB-CIF31+ (consulte su nimero de puerto real) y

haga clic en "Probar comunicacién". Tras la comunicacién correcta, asegurese de hacer clic en "Aceptar" antes de salir.

> 5 RS232 B[i&&FiE

Cuando el equipo del usuario admite sefiales del puerto serie RS232 y el protocolo FX3U, los datos del PLC se pueden monitorizar mediante RS232. Parametros de comunicacién predeterminados.9600, 7,

PAR, 1.
6.2 Comunicacién RS422

Solo el PLC modelo AMX-FX3U-26MR de esta serie admite la comunicacién RS422 (hembra). Los usuarios pueden usar este puerto para la comunicacién de programacién o para

comunicarse con dispositivos compatibles con el protocolo FX3U (como pantallas tactiles).

> RS422 @A (83 ) ERSIRNER (£33 PLC)

Orden de pin Nombre del pin

422 _RX-
422 _RX+
SG
422 TX-
422 _TX+

N hWIN(—

= -
> IRiEE
Los usuarios pueden usar un cable serie USB a RS422 S-terminal para programar y comunicarse con el PLC. Se recomienda adquirir el cable de

programacioén "USB-SC09" de la empresa.

Pasos de programacion: El método de programacion del puerto serie es el mismo; consulte los pasos de programacion en la seccion 6.1.

> 5 RS422 &EOigFiE

Cuando el equipo del usuario admite sefiales del puerto serie RS422 y el protocolo PLC FX3U, los datos del PLC se pueden monitorizar mediante RS422. Parametros de comunicacién

predeterminados. 9600, 7, PAR, 1 (velocidad en baudios adaptable).
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6.3 Comunicacién RS485

Solo los modelos AMX-FX3U-26MR y AMX-FX3U-48MR de esta serie admiten la comunicacién 485.

paraAMX-FX3U-26MREI PLC solo contiene un canal de terminal 485, pero éste se puede configurar a través de programas relevantes.CambiarLa funcién de comunicacién permite que el PLC actée como una
estacion maestra o esclava MODBUS RTU, con la funcién de comunicacién del protocolo PLC FX3U predeterminada.

paraAMX-FX3U-48MREI PLC incluye un conector hembra DB9 y un canal de terminal R5485, ambos independientes. La comunicacién RS485 del conector hembra DB9 utiliza la funcién de
comunicacién predeterminada del protocolo PLC FX3U y puede comunicarse a través de los programas PLC correspondientes.CambiarPara PLC, utilice el puerto esclavo MODBUS RTU y otro

terminal RS485 para la comunicacién.fijadoEl PLC actéia como la estacién principal para MODBUS RTU.
6.3.1 Uso del protocolo PLC FX3U en modo de comunicacion 485

Cuando se entrega con el PLC AMX-FX3U-26/48MR, el puerto 485 esta configurado por defecto como puerto de comunicacién del protocolo PLC FX3U (para el AMX-FX3U-48MR, este puerto se refiere al

puerto 485 hembra DB9, que corresponde a un valor de registro D8200 de 0). Los parametros de comunicacién predeterminados son 9600, 7, EVEN y 1. Cuando la funcién de comunicacién 485...
3 ‘}‘ij‘
Para habilitar la funcionalidad de comunicacién MODBUS, el usuario debe seguir el procedimiento que se muestra en la imagen a ccminuaclérM 84 1 1 El conductor se registrard D82 00 Va|0ﬂlﬂ o OCorte de energia

La comunicacién a través del protocolo PLC solo se puede restablecer después de habilitar esta opcion.

M8411

0 } [Mov Ko D8200

> 485 ENMESimFiA

oo <o
[ror [z [ A [o07] CBa [var [vae[vas [va= [ 557|
[DP3EEs |
AMX-FX3U-48MR
W SF/DIAG
N RUN
-, STOP

RS485um 7 i

oo e[l 4=

AMX-FX3U-26MR

RSA422

Descripcién de la interfaz RS485 DB9 AMX-FX3U-48MR

|
1 |

Nimero de sdrie Pines del conector hembra DB9 Descripcién de la funcion
1 PIN3 Terminal A del autobus 485
2 PIN8 Terminal B del autobus 485

6.3.2 Comunicacién del PLC como estacién maestra MODBUS RTU

e\imil;mA' 8 M R SOCIEDAD w RS48 5 Los terminales ;E ﬁﬁ Eiﬂm ﬁg S e r| e d ere I éS AM X' FX3 U JE{&@% Configuracién predeterminada del PLC
La funcién del sitio esta deshabilitada; necesita acceder a ella a travéM{SArldls].gEZ_dJIns:mcciones de conﬁguramdD 82 00 E"J {Eﬂg K 1 Para empezar.

La implementacién de la funcién de comunicacién maestra MODBUS RTU por un PLC generalmente implica dos pasos:

1) Através d{iﬁa P LC iﬁi‘é*ﬁgﬂmﬁgurar los parametros principales relacionados con %@{E% M 84 1 1 EEE}J Configuracién, como configurar la funcionalidad RS485.
(El valor del registro D8200 es 1, configure el formato de comunicacién D8400, etc.). Consulte los parédmetros de comunicacién de la estacién maestra y el contenido del programa PLC de la estacién maestra.

2) Utilizando diferentes cédigos de funcién‘ A D P RW ]:E‘%\Para habilitar la lectura y escritura de datos desde la estacién esclava, consulte la descripcién general del comando ADPRW y las funciones de la estacién maestra.

El cédigo utiliza contenido de rutina.
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> FuEEROME

RS485u#F

el B
7 6

ol

-~

/S

DC ‘24+|0V

ne

AMX-FX3U-26 MR

RS422

MODBUSES
( Bt )

EEEE
4 3 2 1

ol

AMX-FX3U-48MR

XA EEER
765 4

o[

?|X26|K25JX24JK23JX22‘X21

.

RS485i#+

e\imiiua48 M R El puerto de comunicacién de la estacién principal es un terminal RS485, no el RS485 del puerto DB9.

> FuhiBENSE

MODBUS RTU ‘ iﬁﬁhrmato de comunicacién funcional

registro

D8400

Descripcién del estado del bit

Lecturay escritura

Posicién significado
0 (APAGADO) 1 (ENCENDIDO)
bO Longitud de los datos No compatible 8 bits
00: Sin verificacion (Ninguna)
*1
b2b1 Meétodo de verificacién 01: Paridad impar (antigua)
*1
11: Paridad uniforme
*1
b3 Bit de parada 1 persona 2 personas

b7b6b5b4

velocidad en baudios

0101:1200
0110:2400
0111:4800
1000:9600

1001:19200
1010:38400
1011:57600
1100:115200

b8

Protocolo de comunicacién

No compatible

Protocolo MODBUS

b9

Modo de comunicacién

Modo RTU

No compatible

b15~b10

No utilizar

0000000

R/W

Por ejemplo: cuando D8400 = 0x0181, la longitud de los datos es 8, no hay paridad, 1 bit de parada, la velocidad en baudios es 9600 y el protocolo MODBUS esta en

modo RTU.

* 1. Solo compatible con la versién de software PLC V1.3 y superiores.
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> YRR XECE SRS

registro

Nombre de la funcién

Descripcién de la funcion

M8411

Banderas de configuracion de parametros de comunicacién MODBUS

La configuracion de los parametros MODBUS requiere el uso del controlador M8411; el PLC permanecera conectado después del encendido.

D8200

Conmutacién de funciones de la interfaz R485

Cuando D8200=K1, la funcién de comunicacién RS485 cambia al PLC que actia como maestro MODBUS RTU.

D8400

Formato de comunicacion de la estacion maestra MODBUS RTU

El formato de comunicacién para configurar un PLC como maestro MODBUS RTU; consulte el formato de comunicacion maestro MODBUS RTU mas

arriba para obtener mas detalles.

D8409

Se acabé el tiempo

Tiempo de espera de respuesta de la estacion esclava (en milisegundos). Las respuestas que superan este tiempo se consideran tiempos de espera.

D8411

Retraso entre solicitudes

El retraso entre el envio de una solicitud por parte del sitio principal y la siguiente solicitud (en milisegundos).

D8412

Nimero de reintentos de solicitud

La cantidad de veces que la estacién maestra reenvia la solicitud de comunicacién cuando se produce un tiempo de espera en la estacion esclava.

D8414

Cuando el PLC es la estacion maestra de MODBUS RTU, el niimero de estacion es.

El valor predeterminado es 0.

M8402

Bandera de error de comunicacién

[Cuando el PLC encuentra un error de comunicacién como maestro MODBUS RTU, el M8402 se establece en ON.

D8402

Contenido del cédigo de error de comunicacién

Almacena cédigos de error cuando falla la comunicacién con la estacién principal. Consulte el Apéndice B para obtener explicaciones sobre los cédigos de e

> ik PLCiREIRR

| MB411

[mowv H181 D8400 K
MafsEFHM 841 13KEN aus

FHTFAMX-FX3U-48MR , ZEBs53iS<S-MmiER
[MOV K1 D&200 }

1
[MOV K2000 D&409 }

2000

[ MOV KO D&411 }

o
[ MOV K3 D8412 }

3
[ MOV KO D S;-‘l 4 }

A continuacién se muestra una descripcién de los componentes suaves en la rutina del programa de configuracién del PLC de la estacién principal que se muestra en el diagrama anterior:

ror.

DIRECCION

Nombre de la funcién

ilustrar

M8411

Configurar los parametros de comunicacién MODBUS

ambicién

La configuracién de los parémetros MODBUS requiere el uso del controlador M8411; el PLC permanecera conectado después del encendido.

D8200

Configuracién de la funcién de interfaz del PLC R485

El valor de configuracién de ejemplo de K1 indica que la interfaz RS485 est4 configurada para usarse como estacion maestra MODBUS. Sin embargo, el PLC

48MR utiliza el terminal RS485 como puerto de comunicacién de la estacién maestra, por lo que esta configuracién no es necesaria.

D8400

Formato de comunicacién cuando el PLC actiia como estacién maestra

MODBUS RTU

En el ejemplo, el valor se establece en H181, lo que indica 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de parada, velocidad de transmisién de 9600
baudios y modo RTU con protocolo MODBUS. Para més informacién sobre el formato, consulte la tabla de formatos de comunicacién de la

estacion principal.

D8409

Tiempo de espera de respuesta del esclavo (ms)

El valor de configuracion de rutina k2000 indica un tiempo de espera de 2 segundos.

D8411

Retardo de solicitud de datos de trama (ms)

sien el ejemplo se establece K0, significa que se utiliza el intervalo de retardo predeterminado del sistema.

D8412

Numero de reintentos de solicitud

El programa de ejemplo establece el valor K3, lo que indica que la conexién de comunicacién se volveré a intentar 3 veces después de un tiempo de espera.

D8414

Cuando el PLC acttia como estacién maestra para MODBUS RTU, el nimero de

bstatidriaspredeterminado es 0.

Aviso

EI PLC debe ejecutar el cédigo de inicializacion anterior al encenderse para habilitar la comunicacién con la estacién maestra. Por lo tanto, la configuracién del PLC de la estacién maestra debe conservarse durante la comunicacién al

encenderse. Si se modifican los pardmetros de la estacién maestra durante el encendido del PLC, solo surtiran efecto tras un corte de energia y un reinicio.
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> ADPRW {551 E

X007
—M [SET L i
M0
—} [ADPRW K1 K1 HD K3z D3 I
Ma025

| [RST Mo 1

[ MoV D3 D10 1

[ Mov D4 D11 1

La funcién de comunicacién maestra MODBUS del PLC se realiza a través de instrucciones ADPRW (instrucciones de ejecucién continua de 16 bits) para la comunicacién (lectura/escritura
de datos).

Al ejecutar la instruccién de operacién, la estacién esclava S realiza la accién de acuerdo con los parémetros S2, S3 y S4 segun el cédigo de funcién S1.

=
WIRES  TEERE DRESH

185IKEN

— ADPRW

[ [ L ST R TEEE 5

RS

IS
¢ RHESREHK

Tipos de operandos contenido Tipos de datos

*1
S Desde el niimero de estacién (rango de ndmeros de estacién 1-247) BIN1 6
S Cédigos de funcién (admite los cédigos de funcién 01, 02, 03, 04, 05, 06, 15y 16) BIN16

52 Par&metros funcionales correspondientes a cédigos de funcién BIN16

53 Par&metros funcionales correspondientes a cédigos de funcién BIN16

S4/D Parémetros funcionales correspondientes a cdigos de funcién BIN16 bits

*1. Los nimeros de estacién “17-247" solo son compatibles con la versién de software del PLC V1.3 y posteriores. Para las versiones anteriores, el nimero méaximo de estaciones es 16.
€ ADPRW 4547 fE A~
B AS 72

Los parédmetros funcionales necesarios para cada cédigo de funcién se muestran en la siguiente tabla.

Cddigo de funcién ModbusDireccién de inicio accesoAgujas Software de almacenamiento de datos inicial
1 hora Direccion MODBUS: Leer el componente blando del objeto/(direccién de inicio)
Numero de visitas: 1 a 2000
lectura de la bobina 0000H~FFFEH Componente blando: D
2 horas Direccién MODBUS: Leer el componente blando del objeto/(direccién de inicio)
Numero de visitas: 1 a 2000
Lectura de cantidad discreta de entrada 0000H~FFFEH Componente blando: D
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3 horas Direccion MODBUS: Leer el componente blando del objeto (direccién inicial)
Numero de puntos de visita: 1-125
Lectura del registro de retencién OH~FFFEH Componente blando: D
4 horas Direccion MODBUS: Leer el componente blando del objeto/(direccién de inicio)
Numero de puntos de visita: 1-125
Lectura del registro de entrada 0000H~FFFEH Componente blando: D
5 horas Direccion MODBUS: 0 (f O) Escribir en el objeto elemento suave / (direccién de inicio)
ij
Escritura de bobina simple 0000H~FFFEH Componente blando: D
6 horas Direccion MODBUS: 0 (f O) Escribe en el elemento suave del objeto (direccién de inicio)
ij
Escritura de un solo registro 0000H~FFFEH Componente blando: D
F H Direccién MODBUS: Escribe en el elemento suave del objeto (direccién de inicio)
Ndmero de visitas: 1-1968
Escritura de bobinas por lotes 0000H~FFFEH Componente blando: D
10 horas Direccién MODBUS: Escribe en el elemento suave del objeto (direccién de inicio)
Numero de puntos de visita: 1-123
Escritura de registro por lotes 0000H~FFFEH Componente blando: D

- Aviso

En el cédigo de funcién S4, el elemento suave del objeto solo admite el registro de datos D. Al configurar otros elementos suaves, la luz indicadora de error del PLC se iluminara para informar un error.

> EUARINEERERE

" X C
En el siguiente ejemplo se ha omitido la seccién "Procedimiento de configuracién de la estacién principal”. Antes de usar los cédigos de funcién de la estacién principal, los usuarios deben seguir las instrucciones de la seccién amerwr.iyﬁ P L

S plesim
TZAE , para garantizar que el sitio principal esté configurado correctamente.

Las instrucciones de uso detalladas de ADPRW se centran principalmente en el ejemplo "Funcién 01"; las instrucciones no se repetirdn en otros ejemplos.

& ZEd 01 5Tk

=1=

[ ADPERW KT (| HOr K3z O3

Paial=STThgElADPRWIE=

[rsT X
==

[=ET
= <FEHD = =51 iR ES RS =

mMea40z
I [ oo Daa0z D100 K
T ]
52 — | ADPRV K3 Kz HIO K3z oS

AT 2SThEeEAYADPRWIS =

[RsST
~ <EEEHN OE 51 R A ST ES =
{ racwr -0 1o H
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1) pilfEd#iT 1 STEEAT ADPRW $ES1RIEEIREA :

operando Nombre del operando para la funcién 1 Ejemplo de descripcion de contenido
S El nimero de estacién esclava al que esta estacion maestra PLC necesita acceder. En el ejemplo, K1 indica que el PLC est4 accediendo a los datos del dispositivo esclavo nimero 1.
S 1 Los cdigos de funcion utilizados por esta estacién maestra PLC para acceder a las estaciones esclavas|  En el programa de ejemplo, K1 indica que el PLC utiliza los codigos de funcion 01 para leer el estado de la bobina esclava.
52 La direccién de inicio MODBUS para que esta estacién maestra PLC acceda a la estacién esclava. En el ejemplo, OH indica que el PLC comienza a acceder a la estacion esclava desde la direccion MODBUS OH.
53 Ntimero de direcciones MODBUS a las que accede esta estacién maestra PLC a la estacion esclava En el ejemplo, K32 indica que el PLC lee el estado de 32 bobinas de la estacién esclava.
Después de que la estacién maestra del PLC accede a los datos de la direccion MODBUS de la
En el ejemplo, D3 indica que el PLC accedera a los datos de estado de la bobina obtenidos de la direccion MODBUS
S4/D estacion esclava, necesita almacenar los datos en el registro de inicio del PLC.
de la estacion esclava, y los datos se almacenaran a partir de la direccion del PLC D3.
Direccién de inicio

2) PIFEREAbIRTTHSEREA
M8029: Indicador de fin de ejecucién de instruccién. M8029 se activa cuando la ejecucién de la instruccién ADPRW comienza y termina. M8402:
Indicador de error de comunicacién MODBUS. M8402 se activa cuando la comunicacién MODBUS falla debido a un error humano en la configuracién
del programa o a dafios en el dispositivo.
D8402: Cuando falla la comunicacién MODBUS, el D8402 del PLC proporcionara el cédigo de error correspondiente. Junto con la explicacién del cédigo de error en el Apéndice B, esto
ayudara a los usuarios a comprobar la causa del error de comunicacién.
3) LA 01 STHRERIBIFERSA PLC FEubisE it MubeeBINS s Fid fE st 1T

En el ejemplo, cada vez que X1 cambia de OFF a ON, MO se activa. Tras activarse MO, se ejecuta la instruccién ADPRW (funcién 01 en el ejemplo; la

condicién de activacion MO debe permanecer activa durante la ejecucién). Cuando M8029 cambia de OFF a ON, indica que se ha ejecutado la instruccién
ADPRW.

En el ejemplo, la accién especifica de la instruccién ADPRW, que ejecuta la funcién 01, consiste en que la estacién maestra del PLC accede al estado de 32 bobinas desde la direccién
MODBUS 0 del dispositivo esclavo 1y, a continuacién, almacena el estado de la bobina leido en la direccién del PLC desde D3. El orden de almacenamiento va del bit bajo al bit alto de la

direccién MODBUS accedida inicialmente, correspondiendo uno a uno con el bit bajo al bit alto de la direccién almacenada en el PLC desde el principio.

- Aviso

- Al utilizar la instruccién ADPRW, mantenga el contacto de la unidad (como MO) en el estado ON hasta que finalice la instruccién ADPRW (cuando M8029 esté ON).

Al ejecutar varias instrucciones ADPRW simultdneamente en un maestro MODBUS, solo se ejecuta una instruccion a la vez. Tras finalizar la instruccién actual, se ejecuta la siguiente instruccién ADPRW en el
orden del programa.

No desconecte el estado antes de que finalice una comunicacién ADPRW. Si se desconecta el estado durante la comunicacién, la instruccién ADPRW quedara detenida y no se transferira a
otras instrucciones ADPRW. Tenga en cuenta las siguientes precauciones al programar el control de secuencia:

En las condiciones de transicion de estado, agregue la condicion activada de M8029 (bandera de fin de ejecucién de instruccién) para el enclavamiento, a fin de garantizar que el estado no se
transfiera durante la comunicacién con otras estaciones. Por ejemplo, en el ejemplo anterior, la condicién de accionamiento MO para la funcién 01 se restablecera y la condicién de accionamiento M1 para
la funcién 02 se activara solo cuando M8029 esté activado.

Si el estado de comunicacion se interrumpe durante la comunicacién, la comunicacién restante puede completarse después de que se active de nuevo. Sin embargo, dependiendo de la duracién de la interrupcién, puede
producirse un tiempo de espera de comunicacion.
- Al utilizar la instruccion ADPRW en el flujo de programa, esta no se puede utilizar en los siguientes flujos de programa:

Entre instrucciones de salto condicional CJ-P, entre instrucciones de bucle FOR-NEXT, entre subrutinas P-SRET y entre subrutinas de interrupcién I-IRET;
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& MAHZMEEE 02 T
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&
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30— | ADPRW K1 K3 HO K64 D3 T
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| [RST MO b
E& T IETELE
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La rutina de ejemplo para la funcién 03 se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el apartado "Funcién de lectura de bobina 01",

[MOV  Dg402

£

Do |
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2 53 rr b
® MATHEREL 045k
* Bzh4 S ThEs
001
27 —I [SET Mo H
4= ThEE8E
=h
¥ (e}
30 I ADPRW K1 K Ho K16 D3 b
4= TEzY
= HATASTHEERIADPRWHS =
nMBo29
I [RsT ¥, [u] H
F8 = HLTT 4= ThHEESE
e =h
* <HA R O 2518 A S IR ER >
MB402
I [ maonws Da402 D100 H
MO DBUSIE
==t ol
=
La rutina de ejemplo para la funcién 04 se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el contenido de "Funcion de lectura de bobina 01".
A =4 =4 P
® ZBEEN05 55
T EEISSEE
KO0
3z —itl [sET Mo 1
- <EEHRON >
[mov K1 Do 1
001
40— [SET
= cgiﬁo FF >
[ mow KD Do T
MO M1
48— | A+
z11 =2

[ ADPRW K1

KS HO KO Do
e = Py e B Y
HAT5STHEERJADPRWIE<
{RST
[RST M1
55
=h2
© <EEEN ERhE AT =
2402
| [MOV  DB402 D100 1
DBUS:E
i
La rutina de ejemplo para la funcién 05 se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el contenido de "Funcién de lectura de bobina 01"
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X001
32 —tf [=ET MO 1
G5 HAE R
=1

T B K2ZMEHRFE TS :

MOV K234 Do X
X001
40 i [sET . ]
SzhEEm
zh2

* <SKIE|{RFEFTFe2 :

[Mov Ko Do 1

I ADPRW H1 HE HO KO Do 1
6SChsElE 65 thesig

P76 STHEERIADPRWISS

M1 Mo Ma025
— | A [l [RST MO 1
S zh e gl § 65 hEE IR
=i =1
{RsT M1 I
65 HEE
=42
* <FEE EahR RS =
Maa02
—] | [MOV DB402 D100
MODBUS:E
FEEE

La rutina de ejemplo para la funcién 06 se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el contenido de "Funcion de lectura de bobina 01"
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& HEZXES N OFH Tk
 ssOFHSBES

b1 1]
a2 —H [seT MO |

OFHS més
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X
45 —ﬁ? [=ET

M |
OFHS ZikE
e E
[FMOV KO oo W2 I
M M1
1 —|? 1+ {ADFRW H1 HOF HO K3z 00 I
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" <FEE A RLETE >

— [MOV D840z D100 ]

La rutina de ejemplo para la funcién OF se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el apartado "Lectura de la funcién 01 desde la bobina”.
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® WEFAEEFANI0H T
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T GEE I {RFE S5 K100 >
[FMOV K100 DO K3 1

X001
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10HS hiE
®E
T OESEITRHETTTSEEKD E
[FMOV KO a1} K3 1
MO M1
52— | s { ADPRW H1 H10 HO K3 Do I
10HS 18 10H S-ohak
W B

HFAT1IOHSTIRERYADPRWIE S

[RsT MO 1
10 10HS zhEE
BEE BEET
[RsT M1 1
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E'E_.
* EELE b e >
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] | [MOV D8402 D100 ]
MODBUS:E
FEHE

La rutina de ejemplo para la funcién 10 se muestra en la figura anterior. Para obtener instrucciones sobre su uso, consulte el contenido "Funcién de lectura de bobina 01".
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6.3.3 PLC como esclavo de comunicacion MODBUS RTU

La funcién esclava viene deshabilitada de fébrica y debe habilitarse configurando el valor de la instruccién D8200 en el controlador M8411 en K2. La implementacién de

la funcién de comunicacién esclava MODBUS RTU en un PLC generalmente implica dos pasos:

1) Através di})kﬁﬁ P LC iﬁi*ﬁgc‘mﬁgum los parametros principales relacionados con M@ﬁm M 84 1 1 EEZ_dJ Configuracién, como configurar la funcionalidad RS485.

El registro D8200 tiene un valor de 2y el formato de comunicacién esta configurado (p. ej., D8420). Consulte los parametros de comunicacién de la estacién maestra y el contenido del programa PLC de la estacién maestra.

2) Los valores de los cuatro registros de asignacién, D8480~D8483, se utilizan para determinar el tipo de direccién y el rango de nimeros de los componentes de software a los que

accede el maestro MODBUS RTU en el PLC.

> NEEROME SinFi5es

Consulte la seccién 6.3.1 del mismo capitulo para "Ubicacién de la interfaz 485 y descripcion del terminal”.

> NGBS

MODBUS RTUDesde la estaciénFormato de comunicacién funcional

Descripcién del estado del bit

Lectura y escritura

Posiciéon significado
0 (APAGADO) 1 (ENCENDIDO)
bo Longitud de los datos No compatible 8 bits
00: Sin verificacién (Ninguna)
*1
b2b1 Método de verificacion 01: Paridad impar (antigua)
*1
11: Paridad uniforme
*1
b3 Bit de parada 1 persona 2 personas

registro
D8420

b7b6b5b4

velocidad en baudios

0101:1200
0110:2400
0111:4800
1000:9600

1001:19200
1010:38400
1011:57600
1100:115200

b8 Protocolo de comunicacion

No compatible

Protocolo MODBUS

b9 Modo de comunicacién

Modo RTU

No compatible

b15~b10

No utilizar

0000000

R/W

modo RTU.

Por ejemplo: cuando D8420 = 0x0181, la longitud de los datos es 8, no hay paridad, 1 bit de parada, la velocidad en baudios es 9600 y el protocolo MODBUS esta en

* 1. Solo compatible con la versién de software PLC V1.3 y superiores.
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> MIEThEEEXEES TR

reglstro Nombre de la funcion Descripcion de la funcion
Configuracién de pardmetros de comunicacién MODBYS
M8411 La configuracion de los parémetros MODBUS requiere el uso del controlador M8411; el PLC permaneceré conectado después del encendido.
Posicion de la bandera
D8200 Conmutacién de funciones de la interfaz R485 Cuando D8200=K2, se conmuta la funcién de comunicacién RS485, actuando como esclavo MODBUS RTU para el PLC.
Comunicacién esclava MODBUS RTU Configure el PLC como esclavo MODBUS RTU para el formato de comunicacién; consulte el formato de comunicacién esclavo MODBUS RTU més arriba para obtener detalles.
D8420
Formato
D8434 Direccién cuando el PLC acttia como estacion esclava |Configure la direccion de la estacion (rango de niimero de estacién 1-247) cuando el PLC se utiliza como estacion esclava.
1) Configurar el PLC como esclavo MODBUS RTU: La direccién de inicio de la bobina (prefijo 0x) 0x00 corresponde al elemento suave de inicio
del PLC y al nimero de puntos; 2) No més de 7*32=224 bits (7*8=56 bits para versiones de software anteriores a V1.3); 3) Direccién de bobina
PLC como elemento suave de arranque de la bobina
D8480 predeterminada de fabrica 0x00~0xDFcorresponderSOCIEDAD ANONIMADIRECCIONYO0~Y337(Version del software)Versién 1.3Las siguientes
Numero de piezas y componentes
son direcciones de bobina: 0x00~0x37corresponderSOCIEDAD ANONIMAdeY0~Y6FDIRECCION)
1) Configure el PLC como esclavo MODBUS RTU: Ingrese la direccidn de inicio discreta (prefijo 1x) 0x00, correspondiente al elemento suave de
inicio del PLC y la cantidad de puntos; 2) No mas de 7*32=224 bits (7*8=56 bits para versiones de software anteriores a V1.3); 3) La direccién
PLC como cantidad discreta de entrada
D8481 discreta de entrada predeterminada de fabrica es 0x00~0xDFcorresponderSOCIEDAD ANONIMADIRECCIONX0~X337(Version del software) Version|
Componentes blandos iniciales y nimero de componeftes
1.3La siguiente es la entrada de la direccion discreta 0x00~0x37corresponderSOCIEDAD ANONIMAdeX0~X6FDIRECCION)
1) Configure el PLC como esclavo MODBUS RTU: La direccién de inicio del registro de entrada (prefijo 3x) 0x00 corresponde al elemento suave de
inicio del PLC y al nimero de puntos; 2) No mas de 7*16=112 palabras (4*16=64 palabras para versiones de software anteriores a V1.3); 3)
EI PLC acttia como un registro de entrada.
D8482 Direccién de registro de entrada predeterminada de fébrica 0x00~0x6FcorresponderSOCIEDAD ANONIMADIRECCIOND8030~D8141(Versién del
Componentes blandos iniciales y nimero de componeftes
software)Versién 1.3La siguiente es la direccién del registro de entrada 0x00~0x3FcorresponderSOCIEDAD ANONIMAdeD8030~D8093DIRECCION);
1) Configure el PLC como esclavo MODBUS RTU: La direccién de inicio del registro de retencién (prefijo 4x) 0x00 corresponde al elemento suave dd
inicio y al nimero de puntos en el PLC; 2) No mas de 7*16=112 palabras (4*16=64 palabras para versiones de software anteriores a V1.3); 3)
EI PLC acttia como un registro de retencién.
D8483 Direccién de registro de retencién predeterminada de fabrica 0x00~0x6FcorresponderSOCIEDAD ANONIMADIRECCIOND7200~D7311(Versién del
Componentes blandos iniciales y nimero de componeftes
software)Version 1.3Las siguientes son direcciones de bobina: 0x00~0x3FcorresponderSOCIEDAD ANONIMAdeD7200~D7263DIRECCION)
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> Ml PLC iRETERF

Ma411

PARfEFAMB4113KA]

[ MOV Daz200 K

MILPLCEHIZTE

[MOV H181  D8420 J

385

[MOV K1 D8434

[MOV KO D2480

[MOV KO Da481 |

MILESFRa A B I E

[MOV KD Da4g2 |

[MOV KD Da483 |

A continuacién se muestra una descripcién de los componentes suaves en la rutina del programa de configuracién del PLC que se muestra en el diagrama anterior:

DIRECCION

Nombre de la funcién

ilustrar

M8411

Banderas de configuracion de parametros de comunicacion MODBUS

La configuracion de los parametros MODBUS requiere el uso del controlador M8411 y el PLC.Permanecera conectado después del encendido.

D8200

Conmutacién de funciones de la interfaz R485

El valor de configuracién de rutina es K2, lo que indica que la interfaz 485 esta configurada para usarse como esclavo MODBUS RTU.

D8420

PLC como formato de comunicacién esclavo

MODBUS RTU

En el ejemplo, el valor se establece en H181, lo que indica 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de parada, velocidad de transmisién
de 9600 baudios y modo RTU del protocolo MODBUS. Para mas informacién sobre el formato, consulte la tabla de formatos de

comunicacién del esclavo.

D8434

Direccién cuando el PLC acttia como estaci6n esclava

El valor de configuracién de rutina es K1, lo que indica que la direccién de la estacion PLC es 1.

D8480

PLC como elemento suave de arranque y componente de la bobina

Numero

D8481

PLC como elemento suave de arranque para magnitudes discretas de entrada

Con el nimero de componentes

D8482

El PLC como elemento suave de arranque del registro de entrada

Con el nimero de componentes

D8483

PLC como elemento suave de arranque para mantener registros

Con el nimero de componentes

Para obtener instrucciones de configuracion, consulte el contenido correspondiente en las paginas 34 a 41.

Aviso

EI PLC debe ser controlado por el M8411, y las instrucciones deben escribirse mediante transferencia de datos como MOV para cambiar los valores de las direcciones de configuracién D8480 ~ D8483. Los cambios entraran en

vigor después de un corte de energia y reinicio.Esta regla no se volvera a enfatizar en las siguientes instrucciones, pero los usuarios deben prestar atencién. Si el valor configurado excede el rango de direcciones del PLC, la

comunicacion fallara si el rango de acceso de la estacion maestra también excede el rango de direcciones del PLC. Después de que el PLC ejecute el codigo de inicializacion anterior al encenderse, guardara los pardmetros. Estos
solo surtiran efecto después de un corte de energia y un reinicio. Para reducir el niimero de veces que se guardan y escriben parametros en la memoria FLASH durante el encendido, este cédigo de configuracién puede

eliminarse después de ejecutarse una vez. Puede reescribirse y agregarse de nuevo si es necesario modificar los pardmetros de comunicacién posteriormente.
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> MODBUS RTU \ubZfzagititit o Bl

Cuando un PLC acttia como esclavo MODBUS RTU, utiliza los valores de cuatro registros de asignacién (D8480 ~ D8483) para determinar el tipo y el rango de nimeros de

dispositivos de software a los que accede el maestro MODBUS RTU en el PLC.

Mt Ess7Fas (D8480, D8481, D8482, D8483)

__—-"".“A\_""-——__
g N

=1 |p15|b14|b13|b12|b11|b10| b9 | b8 | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 | b2 | b1 | bO | {EEfSZ

e

ey e
=3 ( b13~b15) , &L {134Z ( b0~b12) , HBHEAT

IR 103 HIE(ETEHE : 0-7 XA 10 FIEETEE : 0-7999

Su formato numérico:

1. Bits de direccién: el valor reflejado por los ultimos 13 bits (bitO~bit12) de la direccién determina el tipo de dispositivo de software al que accede la estacién maestra y la direccién de inicio;

2. Bits de conteo de puntos: El valor reflejado por los primeros 3 bits (bits 13 a 15) de la direccién determina el nimero de dispositivos de software a los que accede la estacién maestra. Por ejemplo, para

especificar que M100 a M200 en el PLC son bobinas discretas, es necesario asignar valores al registro de asignacion correspondiente (registro D8480). Este valor de los bits de direccién (tltimos 13 bits)
indica que la estacién maestra accede a las bobinas discretas de la estacién esclava como los M dispositivos de software del PLC, y el valor de los bits de conteo de puntos (primeros 3 bits) indica cudntos M
dispositivos de software se acceden.

Las paginas 40 a 46 explican la direccién de acceso y el formato de nimero para cuatro tipos de datos: datos discretos de bobina, datos discretos de entrada, registro de entrada y

registro de retencion.
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& RELZBELMMIASERKS

o %

SELHL AL £

0x00

2
MODBUS componentes blandis Gama compatible de dispositivos blandos que se asignaran D84 80(1 3 bits inferiores!)imi_”:{ﬁ Correspondencia con componentes blandos
Comenzar *1
DIRECCION categoria (Se puede utilizar un maximo de 224 de un tipo de elemento blando) DIRECCION) Valor del bit de direccién(decimal) Componentes blandos correspondientesDireccién de
*
Y Y0~Y337 0~121, 192~499 Anos
METRO MO ~ M1023 Sea el valor x (127 < x < 192). M((X-128)*1 6)

nicio

190

M992

191

M1008

DLl.b

D500.0~D7999.15

(Un bit en un componente de palabra, decimal)

500

D500.0

501

D501.0

7998

D7998.0

7999

D7999.0

ilustrar:

recuento de puntos que van de 0 a 7. 2) Cuando el recuento de puntos es 0, independientemente del valor del bit de direccién, la direccién inicial del dispositivo suave correspondiente siempre es Y0,

1) Reglas de calculo del recuento de puntos: El recuento de puntos del registro se calcula de la siguiente manera: multiplique el valor correspondiente por 32 (8 para versiones de software anteriores a V1.3), con valores de

3) Si el resultado del recuento de puntos més la asignacién de direcciones excede el "rango de dispositivos de software compatibles", solo se podra acceder al limite superior del rango méaximo, como M1023.

*1. Solo la versién de software PLC V1.3 y superiores admiten 224 caracteres, mientras que las versiones anteriores admiten 56 caracteres.

* 2. Solo las versiones de software PLC V1.3 y superiores admiten Y70~Y377; las versiones siguientes tendran como valor predeterminado YO~Y6F.

o LERERFLT:

BCEDS480& s .

FELEEIESRT S ITNI=IP LCREhE SEge

[ Mo K2 D8200

[ Mo Hig1 D24az0
BPELPLCESEE A

[ ron 1] Daaz1
[MOV K Da24a34

I [ Mo HE050 De480

El valor debe asignarse al D8480 usando la instruccién MOV a través del controlador M8411 (generalmente escrito junto con el programa de configuracién del PLC esclavo), y las nuevas configuraciones tendran efecto después

de un corte de energia y un reinicio.
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B Y A KB 8 S B
Por ejemplo, asignando el valor H6050 a D8480:

MUk T g7 aED8480(EIHE0508 (i ZE

i cll1|1|u|u|0|0|0|n|1|()|1|u|0|0|u A
p15 b0

__—__,/
_‘_‘—\v/"_
W3 ( b13~b15) , [ {136 ( bO-b12) , HEHERE
B 1O 3 177 10ER)E(E : 80

Como se muestra en la figura anterior:
1 ) D8480 ]i&iﬂ: {X‘Z El valor decimal correspondiente es 80 De acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de bobinas", el PLC Y E’X JT:{L'F C0m0
Se puede accedera;hﬁgdesde la estacion principal; bobinaﬂ@kﬁﬂﬂiﬂ: OXOO Xj’ﬁz YO.

Yy . * —

2) D8480 ]E’-ﬁ?ﬂl{ﬁ El valor decimal correspondiente es 3 El nimero de bobinas disponibles para el acceso por parte de la estacién princ\pa&: 3 2 - 96 /I\(Versién del software)
Para las versiones V1.3 y anteriores, hay 3*8=24 (unidades).

Sin embargo, para los elementos blandos de tipo Y, el nimero de puntos siempre se establece en el maximo de 224 (56 para versiones de software anteriores a V1.3), independientemente de la configuracion.

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC YO~Y337 (octal) corresponden a las direcciones de bobina MODBUS 0x00~0xDF, a las que accede la estacién maestra. Nota: Los rangos

de bobina de hardware reales para AMX-FX3U-26MR y AMX-FX3U-48MR son "Y0~Y12" y "YO~Y27" respectivamente, mientras que el resto son rangos de software.
® {F FlA U MAE A & B &9 2 BLIHLEA :

Por ejemplo, asignando el valor H8090 a D8480:
Mukss B EiEaaD8480{& AHB0908F YR ZE

/—_/%

ool t]ofofofofofofofefefo]Jofofofo|R"
b15 1 ojojojo ojojo 1 oj]o 11]0jojojo b0

B34 (b13~b15) , [RREHEE {E136% ( bO~b12) , BHBHERE
A1 OBEBIENE : 4 ITRTAOEBIERE | 144

1 ) D8480 ]iﬁ"; i_ll-_ '{ﬁ El valor decimal correspondiente es 144 De acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de bobinas", el PLC M i-F’X jTE,{L'F CO mo
Se puede accedera;N%desde la estacién principal; bobinaﬂ@ﬂét&iﬂ: OXOO xj‘m M ( ( 144" 128 ) *16 ) I ED M 2 56.

2) D8480 J/ﬁﬁ{ﬁa valor decimal correspondiente es 4, por lo que el nimero de bobinas disponibles para el acceso de la estacién principal es:4*3 2 = 12 8 /l\(Versic'm del software)
Para las versiones V1.3 y anteriores, hay 4*8=32 (unidades).

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC M256~M383 corresponden a las direcciones de bobina MODBUS 0x00~0x7F, a las que puede acceder la estacion maestra.
® MM DO. b (FHRATHIEZ, 10 HF]) 15H KB HSEHLA:

Por ejemplo, asignando el valor H9970 a D8480:
Mk Bl E7aaD8480{E AHI9T ORI IR

sstJofol+[of]+[sfof ] eJofofofofR®
b15 1jojoj1jopq1j1gpt1jojt1jt1g1jojojojo bo

W_J

a6 ( b13~b15) , Rk {F13452 ( bO~b12) , FEHERE
AR AOEEEIENE T FTRT10iEHIEYE : 6000
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Como se muestra en la figura anterior:

1) D8480

i -
Jitb_. _It{LLEI valor decimal correspondiente es 6000 De acuerdo con la "Tabla de asignacion de direcciones de bobinas", el PLC

Se puede accedera;r\ﬁ%desde la estacién principal; bobinaﬂ@tﬁﬂﬂiﬂ: OXOO S(T_I'm DGOO0.0.

2) D8480

Para las versiones V1.3 y anteriores, hay 4*8=32 (unidades).

Do.b #55/8Como

Mo [ * —_
J ﬁé&{ﬁﬂ valor decimal correspondiente es 4, por lo que el nimero de bobinas disponibles para el acceso de la estacién principal es:4 3 2 -— 12 8 /l\(Versio'n del software)

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC D6000.0~D6007.15 corresponden a las direcciones de bobina MODBUS 0x00~0x7F, a las que puede acceder la estacién maestra.

& REMABREAL AL HE

A=4

® MABKENEHAE

D 84 8 1(1 3 bits inferiores!)i&i_u:{ﬁ Correspondencia con componentes blandos

0x00

MODBUS componentes blandbs Gama compatible de dispositivos blandos que se asignaran
Comenzar *1
BIRECCION categorla (Se puede utilizar un méximo de 224 de un tipo de elemento blando) DIRECCION) Valor del bit de direccién(decimal) Componentes blandos correspondientesDireccién de fnicio
* 2 ~
incégita X0~X337 0~121, 192~499 Anos
METRO MO ~ M1023 Sea el valor x (127 < x < 192). M((x-128)*16)

190

M992

191

M1008

DLl.b

D500.0~D7999.15

(Un bit en un componente de palabra, decimal)

500

D500.0

501

D501.0

7998

D7998.0

7999

D7999.0

ilustrar:

1) Reglas de calculo del recuento de puntos: El recuento de puntos del registro se calcula de la siguiente manera: multiplique el valor correspondiente por 32 (8 para versiones de software anteriores a V1.3), con valores de
recuento de puntos que van de 0 a 7. 2) Cuando el recuento de puntos es 0, independientemente del valor del bit de direccién, la direccién inicial el dispositivo suave correspondiente siempre es X0.

3) Si el resultado del recuento de puntos més la asignacién de direcciones excede el "rango de dispositivos de software compatibles”, solo se podré acceder al limite superior del rango méaximo, como M1023.

* 1. Solo la version de software PLC V1.3 y superiores admiten 224 caracteres, mientras que las versiones anteriores admiten 56 caracteres.

* 2. Solo las versiones de software PLC V1.3 y superiores admiten X70~X377; las versiones inferiores tienen como valor predeterminado X0~X6F.

® MAFHKEREALFLT:

TASETT

! [ o Kz De200 H

I =3v H181 Deaz0 H

HhEPLCIE S5
[ Mo KO Daa31 H
=1V K Dea3za H
BCEEDS8481#E | M A SaE S aPLChHBht Sy s

= L ron HZ040 Da4as1 H |
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® {E BT X AWM BT NI
Por ejemplo, asignando el valor H212C a D8481:

Miksy EeBFRRD 848 H{EAH2 1 2CaRIfnRS

oo |2 el |w]o oo el o« [o[=[w] oo |3

b5
—
34 ( b13~b15) , RS {134 ( b0~b12) , HBAERE
T RO 1 T RI0EEEIELE : 300

Como se muestra en la figura anterior:

1 ) D8481 ]t&iﬂ:{ﬁﬂ valor decimal correspondiente es 3 OODe acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de cantidad discreta de entrada", el PLC ‘ X Exﬁ{#r\acer
Para MODBUS ) $@)\%ﬁ&§mesible ala estacion principal, ingrese cantidades d\screti@&étmi_lt OXOO Xj'm XO .
2) D8481 ]):'—‘:l‘ﬁ{\__‘z El valor decimal correspondiente es 1Em0nce5, el ntimero de cantidades de entrada discretas disponibles para el acceso de la escac.anlz‘ca?hnzs: 32 /l\(softwa re

Para versiones anteriores a V1.3, 1*8=8.
Sin embargo, para los elementos blandos con una entrada discreta de X, el nimero de elementos siempre se establece en el maximo de 224 puntos, independientemente de la configuracién (56 para versiones de software
anteriores a V1.3).

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC X0~X337 (octal) corresponden a las direcciones discretas de entrada MODBUS 0x00~0xDF, a las que accede la estacion maestra. Nota: Los

rangos de bobina de hardware reales para AMX-FX3U-26MR y AMX-FX3U-48MR son "X0~X17" y "X0~X27" respectivamente, mientras que el resto son rangos de software.
® [ FA A MEAMNBKZ BN :

Por ejemplo, asignando el valor H40A8 a D8481:
LSS B SERED848 & AHA0AST RIS

oo 1lofoe]o]ofofe]o]s]of]ofafo 5"

=34 ( b13-b15) | e {134 ( b0~b12) , Ml
JTRrOEEEEE 2 ¥ R ADEESEE 168

Como se muestra en la figura anterior:

1 ) D8481 Jimi_u:{ﬁ El valor decimal correspondiente es 1 68 De acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de cantidad discreta de entrada”, el PLC M E’Xﬁ{frhacer
Para MODBUS' $ﬁ)\%§i§/«ccesiblea\aesxacién principal, |ngresecant\dadesd\screti@&ﬁtmi_lt OXOO iﬁm M ( ( 168'128 ) *16 ) I ED M 640

Ny ot * —
2) D8481 ],‘:‘—i;ﬂz{ﬂ El valor decimal correspondiente es 2, por lo que el nimero de cantidades de entrada discretas disponibles para el acceso de la estacion principal es: 2 3 2= 64 /|\(softwa re

Para las versiones anteriores a V1.3, hay 2#8=16 (probablemente se refiere a una cantidad especifica de caracteres).

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC M640~M703 corresponden a las direcciones discretas de entrada MODBUS 0x00~0x3F, a las que puede acceder la estacién maestra.
® {EMHAMDL. b (FHAMTE, 1034 FEAMAB KL BEILHA:

Por ejemplo, asignando el valor HE1F4 a D8481:
M EZSERED848 ERHEF4RIIRERE

.

oo 1Lt [tfofofofofsfse]o]o]ofefofof5"
D151110000111110100DD

&340 ( b13~b15) , B {B134i ( b0~b12) , EERE
FIRCAOEEEEE : 7 Fo iz IOREEIETE 1 500
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Como se muestra en la figura anterior:

1) D8481

{L'F Como MODBUS . m)\%gﬂikcesible ala estacion principal, ingrese cantidades discreli@tﬁi&t& 0x00 XT_]-F_\.Z D500.0.

2) D8481

Para versiones anteriores a V1.3, hay 7*8=56 archivos.

12 .
J,ﬁ?ﬂ{\[ El valor decimal correspondiente es 7, por lo que el niimero de cantidades de entrada discretas disponibles para el acceso de la estacién principal es:

k{5 i i 500 Do.b 7T
J M El valor decimal correspondlente es De acuerdo con la "Tabla de asignacién de direcciones de cantidad discreta de entrada", el PLC u Aj‘c

7*32‘—“224 /|\(suave

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC D500.0~D513.15 corresponden a las direcciones discretas de entrada MODBUS 0x00~O0xDF, a las que accede la estacién maestra.

¢® REMAFAZ A AEHE
® IMAFABHAMLIK:

MODBUS

Comenzar

DIRECCION

componentes bland

categoria

Gama compatible de dispositivos blandos que se asignaran

D 84 8 2(1 3 bits inferioreg)imiﬂjﬁ Correspondencia con componentes blandos

*1

(Se puede utilizar un maximo de un tipo de elemento blando con 112 direcciones)

Valor del bit de direccién(decimal)

Componentes blandos correspondientesDireccién de fnicio

0x00

0

DO

*2
Hacer~D7999

D1

(los puntos son)OEn ese momento, el valor predeterminado

D8030~D8141)

7998

D7998

7999

D7999

ilustrar:

de espera que debera configurarse.

1) Reglas de célculo del conteo de puntos: El conteo de puntos del registro corresponde al valor multiplicado por 16, con valores de conteo de puntos que van de 0 a 7 (de 0 a 4 para versiones de software anteriores a la V1.3). 2) Cuando el
conteo de puntos es 0, independientemente del valor del bit de direccion, la direccién inicial del elemento programable correspondiente siempre es D8030. 3) Si el conteo de puntos més la asignacién de direccion excede el rango de

asignacién de elementos programable admitido, solo se podré acceder al limite méximo de rango D7999. 4) Tenga en cuenta que cuanto mayor sea la longitud de la direccién del PLC a la que accede la estacién maestra, mayor seré el tiempo

* 1. Solo la versién de software PLC V1.3 y superiores admiten 112 caracteres; las versiones inferiores admiten 64 caracteres.

* 2. D0 solo es compatible con la versién de software PLC V1.3 y superiores.D499En las siguientes versiones, el valor de la direccién es "0~499”En ese momento, la direccién de inicio del elemento suave

correspondiente es D8030.

* 3. D8094 solo es compatible con la version de software PLC V1.3 y superiores.D8141Las siguientes versiones tienen como valor predeterminado D8030~D8093.

® MAFABREMFIT:

BCEEDS8482#{H , MIFEMINSirasiaRPLCHUE SIS

[ Mov K2 08200 K
[ mov H181 D8420 il
- . —
MIEPLCIE =R
[ MOV KO D8431 1
[ MOV K1 DB8434 }
[ MOV HO 08482 H

e
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1 MM D F A SEAMNT HE G RHLN:

Por ejemplo, asignando el valor HEOC8 a D8482:
Mt S Bl S FaaD8482{& AHEOCBRHHUALIATE

Como se muestra en la figura anterior:

1) D8482

Bl a1 ]ololololo]
b15

;513
b0

#3467 ( b13~b15) , [RREERE

TR OIS ¢ 7

{1362 ( b0~b12) , FEBHERE
S nz f ORERIEE 200

i_l_t OXOO Xjﬁ_\\z P LC Eg E’XJTE{L'F D2 0 O(Para versiones de software anteriores a V1.3, la version correspondiente es D8030).

2) D8482

El nimero de registros de entrada es: 7*1 6 = 1 12 /l\ .

ivi ) . i £
Jimi.l.t{ﬂ El valor decimal correspondlente es 2 OODe acuerdo con la "Tabla de direcciones de asignacion del registro de entrada", el registro de entrada ‘iﬁﬁnﬂi’,

Al faudee
J,ﬁ‘“éﬁ{ﬁa valor decimal correspondiente es 7 (para versiones de software anteriores a V1.3, el namero méximo de digitos es 4), que es el valor disponible para el acceso desde el sitio principal.

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC D200~D311 corresponden a las direcciones de registro de entrada MODBUS 0x00~0x6F, a las que puede acceder la estacién maestra.

® NERBFBTLHBAMMNAEHE
0 REFHBHNELMUE:

MODBUS
componentes blandds
Comenzar
categoria
DIRECCION

Gama compatible de dispositivos blandos que se asignaran
*1

(Se puede utilizar un maximo de un tipo de elemento blando con 112 direcciones)

D 84 8 3 (13 bits inferioreg)ﬂi’,i_ltﬁ‘z Correspondencia con componentes blandos

Valor del bit de direccién(decimal)

Componentes blandos correspondientesDireccion de Jnicio

0x00 D

*2
Hacer~D7999

(los puntos son)OEn ese momento, el valor predeterminado

D7200-D7311)

0

DO

D1

7998

D7998

7999

D7999

ilustrar:

estacion maestra.

1) Reglas de calculo del conteo de puntos: El conteo de puntos del registro corresponde al valor multiplicado por 16, con valores de conteo de puntos que van de 0 a 7 (de 0 a 4 para versiones de software anteriores a la V1.3). 2) Cuando el

conteo de puntos es 0, independientemente del valor del bit de direccién, la direccién inicial del elemento programable correspondiente es D7200. 3) Si el conteo de puntos més la asignacién de direccién excede el rango de asignacién de

elementos programable admitido, solo se podrd acceder al limite maximo de rango D7999. 4) Tenga en cuenta que cuanto mayor sea la longitud de la direccién del PLC a la que accede la estacién maestra, mayor seré el tiempo de espera de la

* 1. Solo la versién de software PLC V1.3 y superiores admiten 112 caracteres; las versiones inferiores admiten 64 caracteres.

*2. D0 solo es compatible con la versién de software PLC V1.3 y superiores.D499En las siguientes versiones, el valor de la direccién es "0~499"En ese momento, la direccién de inicio del elemento suave

correspondiente es D7200.

* 3. D7264 solo es compatible con la versién de software PLC V1.3 y superiores.D7311Las siguientes versiones tienen como valor predeterminado D7200~D7263.
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0 REFEFHEBEABEAFIT:

SR
— } { MoV K2 D8200 ]-||
MODBUS:
AT
HixE
[ MoV H181 paazo It
MIEPLCIRIETRRRF
[ MoV Ko D8431 H
[ MOV K1 Ds434 ].||
BECED3483#E , eSS FaaianlPLCibhit SE=
I { MoV HO Ds4ga | I

o KAHAMDFLEMARKFAZYHBRIALY:
Por ejemplo, asignando el valor HE190 a D8483:

Mk Bez5 gD 848 & AHE 1908 HZAATE

v ;17
b15 b0

B3 (b13~b15) , F13(2 ( b0~b12) , HEHERE
TR 10 BIEE « 7 FIR1 OERIENE © 400

Como se muestra en la figura anterior:

.
1 ) D8483 Ji&iﬂ:{ﬂ El valor decimal correspondiente es 400De acuerdo con la "Tabla de direcciones de asignacién del registro de retencién", el registro de retencién%@tﬁiﬂ_’;

fy —
i_l_t OXOO ij\_\L P LC E(_]EA J | , D400(Para versiones de software inferiores a V1.3, el dispositivo correspondiente es D7200).
5 Sep
2) D8483 J,“\H{ME\ valor decimal correspondiente es 7 (para versiones de software anteriores a V1.3, el nimero méaximo de digitos es 4), que es el valor disponible para el acceso desde el sitio principal.

El nimero de registros de tenencia es: 7*16 = 1 1 2 /|\ .

Por lo tanto, los componentes suaves del PLC D400~D511 corresponden a las direcciones de registro de retencién MODBUS 0x00~0x6F, a las que puede acceder la estacién maestra.
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Apéndice A, Lista de instrucciones compatibles con el PLC de la serie de relés AMX-FX3U

Tipo de instruccién Cédigo de instrucciongs Descripcién de la funciéon Observacion
LD (Iniciar la operacion légica en el contacto a)
LDI Invertir (la operacion légica comienza en el contacto b)
P L D [Toma el flanco ascendente del pulso (comienza la operacién de deteccién del flanco ascendente)
L D F Captura el flanco descendente del pulso (comienza la operacion de deteccion del flanco descendente).
Y (Contacto en serie)

ANI NAND (contacto serie b)

Instrucciones de contacto

AN D P [Conexion en serie con el flanco ascendente del pulso (deteccion del flanco ascendente)
AN D F [Conexion en serie con el flanco descendente del pulso (deteccion del flanco descendente)
O O (paralelo a un contacto)

ORI OR (contacto b paralelo)

O R P 0 el flanco ascendente del pulso (conexién en paralelo para detectar flancos ascendentes)
O RF 0 el flanco descendente del pulso (conexién en paralelo para detectar flancos descendentes)
ANB Bloques de bucle conectados en serie entre si.
O RB E Bloque de bucle o (conexién en paralelo de bloques de bucle)
M PS Empujar sobre la pila (operacién de almacenamiento)
Instrucciones combinadas
M R D Leer desde la pila (leer desde el almacenamiento)
M P P Extraer de la pila (leer desde el almacenamiento y reiniciar)
I NV Revertir el resultado de la operacion
AFUERA Salida (accionamiento de bobina)
COLOCAR Posicién (manteniendo la accién)
Instrucciones de salida RST Restablecer (libera la accién de retencién, borra el valor actual y los registros)
POR FAVOR Pulso ascendente (salida de pulso de flanco ascendente)
P L F Pulso descendente (salida de pulso de flanco descendente)
M C Control principal (comando de bobina de contacto de serie general)
Comando de control maestro|
M C R Reinicio del controlador principal (comando de liberacién de contacto de serie general)
Otras instrucciones N O P Sin programa (sin operacién)
Fin del comando FIN Fin (El programa finaliza el procesamiento de entrada/salida y vuelve al paso 0).
El diagrama trapezoidal escalonadg SLLE a Diagrama de escalera escalonada (inicio del diagrama de escalera escalonada)
hacer RETIRADO Regresar (Fin del diagrama de escalera escalonada)
CJ Redireccién condicional
LLAMAR Llamada de subrutina

S RET Retorno de subrutina

Flujo del programa

DEFENDERSE Finaliza el programa principal

PARA Inicio del rango de bucle

PROXIMO Fin del rango de bucle




Manual del usuario del controlador programable de la serie de relés AMX-FX3U

MOV
SMOV cambio

CMP

Z C P Comparacion de intervalos
BMOV Entrega parotes

F M OV I Teletransportacién multipunto
XCH

BCD [Conversién BCD

Comparacién de transmisiong

Instrucciones ejecutadas por pulsosSolo

PAPELERA Conversion BIN

Existen versiones de software PLC
AGREGAR Adicién de BIN

Se admiten las versiones 1.3y superiores.
SUB Resta BIN

M U L Multiplicacién BIN
DIV Division BIN

Cuatro principios. Ca CONTENEDOR +1
Operaciones DIC BIN menos uno
VARITA MAGICA Logica Y
TRABAJO OR légico

WXOR XOR légico

Negativo Encuentra el complemento a dos
LD= [Comparacién de contactos LD S1=52
LD> [Comparacién de contactos LD S1>52
LD< [Comparacion de contactos LD S1<S2
LD<> IComparacion de contactos LD S1+#S2
LD<= IComparacion de contactos LD S1<S2
LD>= Comparacién de contactos LD S1=S2
Y= [Comparacion de contactos Y S1=52
Y> Comparacién de contactos AND S1>S2
Y< Comparacion de contactos Y S1<S2
Comparacién de contactos |} <> Comparacion de contactos Y S1#5S2
Y<= Comparacion de contactos Y S1<S2
Y>= Comparacion de contactos Y S12=S2
O= IComparacion de contactos O $1=52
O> [Comparacién de contactos O S$1>52
O< [Comparacién de contactos O S1 < S2
O<> Comparacion de contactos O S1#S2
O<= Comparacion de contactos O S1<S2
O>: Comparacion de contactos O S1=S2
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Desplazamiento circular

ROR

Desplazamiento circular a la derecha

ROL

Desplazamiento circular a la izquierda

RCR

Desplazamiento circular a la derecha con acarreo

RCL

Desplazamiento circular a la izquierda con acarreo

SFTR

Desplazamiento a la derecha

Instrucciones ejecutadas por pulsosSolo

Existen versiones de software PLC

SFTL

Desplazamiento a la izquierda

Se admiten las versiones 1.3y superiores.

Proceso de datos

ZRST

Reinicio por lotes

SIGNIFICAR

MEDIA (media)

FLT

(Conversion de entero BIN a punto flotante binario

Procesamiento de alta veloci

REFF

Ajuste del filtro

Aritmética de punto flotante

DECMP

Comparacion de punto flotante binario

DEZCP

(Comparacién del rango de niimeros de punto flotante binario

DEMOV

Transmision de datos de punto flotante binario

DEBCD

Conversion de nimeros de punto flotante binarios a nimeros de punto flotante decimales

DEBIN

Conversion de nimeros de punto flotante decimales a ndmeros de punto flotante binarios

MUERTO Suma de punto flotante binario
DESUB Operacion de resta de punto flotante binario
DEMUL Multiplicacién de punto flotante binario

DEDIV

(Operacion de division de punto flotante binario

INT

Conversion de nimeros de punto flotante binarios a enteros (BIN)

DSIN

Operacion SIN de punto flotante binario

Instrucciones ejecutadas por pulsosSolo

DCOS

Operaciones COS de punto flotante binario

Existen versiones de software PLC

Se admiten las versiones 1.3y superiores.

DTAN

Operaciones TAN con nimeros binarios de punto flotante

Procesamiento de datos 2

INTERCAMBIO

Conversion de bytes

Funcionamiento del reloj

TCMP

Comparacion de datos de reloj

TZCP

(Comparacién del rango de datos del reloj

TADD

(Operacion de adicion de datos de reloj

TSUB

(Operacion de resta de datos del reloj

TRD

Lectura de datos del reloj

TWR

Escritura de datos del reloj

Dispositivos externos

GRY

Conversion de cédigo Gray

GBIN

Conversién inversa del cédigo Gray

ADPRW

Lectura/escritura MODBUS
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Apéndice B, Explicacion de los cédigos de error de comunicacién MODBUS RTU (datos D8402)

MODBUS
Cédigo de error

(Decimal)

Nombre del error

y detalles

Sitio principal/Sitio esclavq

Acciones de componentes de software relacionados (especiales)|

Direcciones M, D)

Métodos de eliminacién

201

Error ADP de comunicacién MODBUS no detectado

Error en la deteccién del adaptador de comunicacién MODBUS.

Sitio principal/Sitio esclav

1) Cuando M8063 esté configurado en ON,
6321 se almacenara en D8063.

2) M8122 se configurara en ON para la comunicacién.

Se almacenaran cédigos de error

En D8122

3) M8123 se configurara en ON, lo que provocara un error.

Se almacenard informacién detallada

En D8123

Por favor confirma si lo has utilizado.

Adaptador de comunicacién MODBUS

202

La configuracién de los parametros de comunicacién MODBUS es incorrecta.

Las configuraciones de los pardmetros de comunicacién MODBUS no son validas.

Sitio principal/Sitio esclavd

Consulte el contenido anterior

Por favor confirme que se enviaron los datos reley

Proporcione los valores de los parametros para lo:

Confirmar la configuracién de comunicacién MOD)

Determinar el procedimiento

lantes.

registros.

BUS

203

Otras comunicaciones ocupan el puerto de comunicaciones.
Se configuran dos o mas métodos de comunicacién en un canal.

(Ejemplo: se utiliza comunicacién MODBUS en el mismo canal)

(y redes N:N)

sitio principal/Sitio esclav

Consulte el contenido anterior

Confirme la comunicacién MODBUS.

;Es solo 1 canal?

204

Error de paridad, error de desbordamiento, error de trama

Sitio principal/Sitio esclavd

Consulte el contenido anterior

Confirme la configuracion del formato de comunig

D8400/D8420

lacion.

205

Error de CRC/LRC

Texto CRC/LRC no valido: la longitud del texto
es inferior a 3 bytes en modo RTU y inferior a
8 bytes en modo ASCII.

Sitio principal/Sitio esclav

Consulte el contenido anterior

Confirme la configuracién del formato de comunid
D8120, retardo de reproduccién
D8180, Latencia entre solicitudes

Estado de error de D8174

estado

acion.

206

Desbordamiento de caracteres

- Al recibir mas de 256 bytes en modo RTU
(513 bytes o mas en modo ASCII)

- Durante la tramitacién de la solicitud anterior, se recibi6

Para otras solicitudes (s6lo desde el sitio)

Sitio principal/Sitio esclavq

Consulte el contenido anterior

Por favor, confirme el retraso de reproduccion.
D8180, Latencia entre solicitudes
Error en D8174

Se ha producido un error. Por favor, confirme.
¢ Esta configurado el puerto de comunicacién?

correcto
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207

El texto de la solicitud no tiene el formato correcto.

El ntimero de puntos de acceso para recibir texto y el némero de puntos realmente recibid

Nuameros inconsistentes

0 el ndmero de puntos de acceso excede el limite maximo de funciones.

s.

Sitio principal/Sitio esclav

Consulte el contenido anterior

Confirme si la estacion esclava esta habilitada.
Se utilizé comunicacién MODBUS.

¢ Recibiste el correcto?

Funcién, por favor confirme el comando
;Los puntos de acceso estan en
[Alcance de la subestacion y la estacion principal
Adentro

Si no se edita correctamente
El proceso, a veces, ocurrird

Error de protocolo

208

Error al recibir el texto.

No se puede convertir a cédigo de bytes en modo ASCII

sitio principal/Sitio esclavd

Consulte el contenido anterior

Consulte el cédigo de error 207

Métodos de eliminacién

209

Recibir el cédigo de funcién que no corresponde

El cédigo de funcién solicitado no es vélido o no corresponde.

Desde la estacion

Consulte el contenido anterior

Confirme la funcién que esté utilizando.
:Cumple con el sitio principal y

Especificaciones de la estacion

210

A un componente de software MODBUS no asignado
Acceso completado

Elemento suave MODBUS seleccionado o elemento suave + acceso
Puntos excedidos

(Ampliar el rango de soporte del sitio

Desde la estacion

Consulte el contenido anterior

Por favor confirmar desde la estacién.
Asignacién de componentes blandos MODBUS

;Es correcta la configuracién?

Por favor, confirme que los datos del sitio principa
:Esté disponible la funcién seleccionada?

Dentro del rango efectivo

Por favor confirme si el sitio principal es accesible,
Se le pregunt6 sobre la gama efectiva de compong

Circunvalacién

sean correctos.

tntes de software.

211

Por favor, confirme el niimero de estacién que esi

B utilizando.

Se agoté el tiempo de respuesta del servidor. Sitio principal Consulte el contenido anterior :Son correctos los pardmetros de comunicacién?
ajustes precisos
Recepcion de texto de respuesta de excepcion
La estacion esclava envié un texto de respuesta de excepcion (consulte lo siguiente).
respuesta anormal de la superficie
Confirme la funcién que esta utilizando.
(c6digo)
¢Son los parametros de rendimiento y funcionales|..
2 1 2 Sitio principal Consulte el contenido anterior [Compatible con el sitio principal y el sitio esclavo

Informacion detallada:

Byte de orden superior: Cédigo de funcién de excepcién

Byte de orden inferior: cdigo de respuesta de excepcion

Especificacion
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213

Los ntimeros de estacion son inconsistentes

El texto de la solicitud y el texto de respuesta tienen diferentes nimeros de estacién.

Consulte el cédigo de error.

Sitio principal Consulte el contenido anterior

Informacion detallada: 0207 método de manipulacién

Byte alto: el nimero de estacion local de la estacion esclava solicitada.

Byte de orden bajo: el niimero de estacién local del esclavo que responde.

Codigos de funcion inconsistentes

Los cédigos funcionales para el texto de solicitud y respuesta son diferentes.

Consulte el cédigo de error.

2 1 4 Sitio principal Consulte el contenido anterior

Informacion detallada:

Byte alto: Cédigo de funcién para solicitar texto

Byte de orden inferior: Cédigo de funcién para responder al texto

0207 método de manipulacién

215

Error de solicitud de reproduccién

El sitio recibi6 una notificacién de que la funcién de reproduccién no es compatible.
Solicitud de reproduccion
Informacién detallada:

Funcién no diagnéstica

Funcién de diagnéstico

Byte de orden superior: 0 Cédigo de funcién

(08H)

Byte de orden inferior: Cédigo de funcién Cédigo de subfuncién

Desde la estacion

Consulte el contenido anterior

Por favor confirme si la funcién esta disponible.
De las especificaciones de la estacion

Reproduccion

216

Solicitud de error de datos de texto

Los valores de los datos son inconsistentes con las especificaciones MODBUS.

(Por ejemplo: OFF=[0000H], ON=[FFOOH], escribe el

valor [5H] en la bobina 1)

Desde la estacién

Consulte el contenido anterior

Consulte el cédigo de error.

0207 método de manipulacién

217

El comando ADPRW se esté utilizando incorrectamente.

El comando ADPRW se utilizé en la estacién esclava.

Desde la estacion

Consulte el contenido anterior

Utilice ADPRW en el sitio principal.

instruccion

218

Rango de datos de los operandos de instrucciones de la aplicacién
La instrucciéon ADPRW lee/escribe el software del objeto.
El articulo no es vélido o consume puntos.

Exceder el rango valido

Informacién detallada:
Byte de orden superior: 0
Byte de orden bajo: De acuerdo con la instruccion RS S.54 D

Almacenamiento de parametros no valido 1-4

sitio principal

Consulte el contenido anterior o

M8067 se configurara en ON y se

almacenara 6705 o 6706.
D8076

Por favor confirme si la funcion esté disponible.

Especificaciones de la estacion principal o comporfentes de software

Dentro del rango

219

Longitud de datos incorrecta

Sitio principal/Sitio esclav

La longitud de los datos recibidos no cumple con los requisitos.

Especificaciones MODBUS

Consulte el cédigo de error 207

Métodos de eliminacién
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El cédigo de respuesta de excepcion correspondiente para la estacion esclava MODBUS (detalles del error en la estacion maestra, datos en D8403).

Cédigo de respuesta de excepcion

Nombre del codigo de respuesta de excepcién

01H

Excepcion del cédigo de funcién

El cédigo de funcién solicitado no corresponde al sitio esclavo.

02H

Mal funcionamiento de componentes blandos

La cantidad de dispositivos MODBUS o puntos de acceso solicitados excede el rango vélido de

la estacién esclava.

03H

Anomalia de datos

Una region de datos en el texto solicitado excede el rango vélido (datos

(Longitud, nimero de componentes blandos)

04H

Manejo de interrupciones

Se produjo un error fatal mientras el servidor esclavo procesaba el texto de la solicitud.

Error

0 canales

Error de E/S de envio o recepcién de datos

Longitud de datos incorrecta o error de comprobacién CRC
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Apéndice C, Ejemplos de calculo para aplicaciones de cantidades analégicas

Apéndice C-1, Entrada analégica

Complementando los conocimientos basicos:

Las sefiales analdgicas que los usuarios necesitan recopilar (como temperatura, humedad, presion, peso, concentracion de CO,, etc.) son captadas por sensores relevantes (como sensores de temperatura y
humedad, sensores de pesaje, sensores de temperatura PT100, etc.) y luego convertidas en sefiales de corriente o voltaje (las sefiales de salida tienen diferentes rangos, cominmente 0~20 mA, 4~20 mA, 0~10V,
etc.) mediante su procesamiento interno. Estas sefiales se conectan al canal de entrada analdgica del PLC, y este convierte las sefiales analdgicas de voltaje/corriente en sefiales digitales mediante un circuito de
conversién A/D para que el MCU pueda utilizarlas para los célculos.

Este PLC acepta entradas de sefiales analdgicas en el rango de 0 a 10 V 0 0 a 20 mA. Toma directamente los valores de las direcciones de canal correspondientes (D8030,
D8031) de los canales de entrada analdgica (IN1, IN2) y los sustituye en el programa del PLC, que calcula una ecuacién lineal basada en la relacién lineal entre la sefial analégicay
las sefiales digitales del PLC (valores D8030, D8031). Los valores de la sefial analégica adquiridos por el sensor se pueden visualizar directamente en el ordenador central, la
pantalla de configuracién o la pantalla tactil conectada al PLC. A continuacion, se describen cuatro escenarios segln el rango de tensién/corriente de salida del sensor en relacién

con el rango de entrada analdgica del PLC.

AvisoPara facilitar la ilustracién, los decimales en los siguientes cdlculos tienen una precisién de cuatro decimales. Por ejemplo, en el caso 1, el resultado de 500 dividido entre

2047 es un decimal infinito, y el resultado después de conservar cuatro decimales es 0,2443.

{DEDIV  K2443 K10000 Do J{DEDINV K500 2047 oo
i i
FREFRH HiERH
k k

60 1: BMEMALZ T 010V (# PLC 242)

Suponiendo que existe un sensor de pesaje que puede medir pesos de 0 a 500 g y emite una sefial de voltaje analégica de 0 a 10 V, que esté conectado al canal de entrada analdgica 1

de un PLC, entonces la relacién lineal entre la sefial analégica y la sefial digital del PLC (estado ideal) es la siguiente:

REEAENE: $% 2 AESRLCEGS PLOB 2 & i A i

HEHHTE

B Pt B3t
0~500 ( g) 0~10 (V) 0~2047

R N

Sea y el peso recogido por el sensor de pesaje, y x la entrada digital del canal de entrada analégica del PLC, entonces podemos obtener una ecuacion lineal en dos variables:

2047 k-500

Resolviendo para k, obtenemos: k=0,2443

Por lo tanto, la relacién de conversién de analégico a digital en este caso es 'y = 0,2443x.
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Se puede obtener entonces el siguiente cédigo de ejemplo:

FEREEESENEI500g, FLOTI0GEE B E - HENEK AR E

C RS ESENEEE Ny, D030t (EIEF A BB ) EEEEHx

FMIEEMEEE SD030EESER — m— A7 y=02443x

<HE IR E Rk >

Ma002
] I [DEDIV K2443  K10000 DO 1
G Bk TR
MoCER HIEEH
HigEiR k
3
M2000
14— | [MOV  D8030 D2 ki
BB H
AR

T ER T HEEET SR >

[FLT D2 D3 ki

BT R e R

[DEMUL DO D3 D5
Rk Zm—k MESES

HEEFRL HiEx y=kx

k

W

£ 2: BB AIZ T 510V (34 PLC &4£)

Supongamos que tenemos una celda de carga que puede medir pesos de 0 a 200 g y emite una sefial de voltaje analdgica de 5 a 10 V, conectada al canal de entrada
analdgica 1 de un PLC. ;Cudl es la relacién lineal ideal entre la sefial analdgica y la sefial digital del PLC?Limite inferior del rango digitalSe basa en la salida del sensor.

u

5 5vCantidad digital correspondierﬁe
Sefiales de tensién y magnitudes digitalesrelacién proporcional - _ _ __

10 2047
- PLCAE M EHAAE
%&giﬁ%ﬂg— ¥ %&gﬁﬁ:@:fﬁﬁ“f ﬁﬁﬁﬁ?i

(obtenido)

1024~2047

Seay el peso recogido por el sensor de pesaje, y x la entrada digital del canal de entrada analégica del PLC, entonces podemos obtener una ecuacién lineal en dos variables:

-1024 k-b-0
-2047 k-b-200

Resolviendo para:

-k-0,1955
-b--200.192

Por lo tanto, la relacién de conversién entre cantidades analdgicas y digitales en este caso esy = 0,1955x - 200,192.

55



Manual del usuario del controlador programable de la serie de relés AMX-FX3U

27

Se puede obtener entonces

M B{EIrI}E

el siguiente cédigo de ejemplo:

" FHEEERE R 02000, HiLST 1 MEINERE. HRINER A EE]
" i RIS EE Ay, D030 (RIERA BB EEHE
* MEHFME EESD030EE #iE AT o— 752 : v=0.1855x-200.192

* <SHE R Rk

I
ek B
oiEr
¥R
)

[DEDIV K1955  K10000

ME000
|

oo
==
Eh?iﬁ
*HEHTm—RAiEEHD E
[DEDIV K-200192K1000 D2 I
T
FizEH
b

MOV D2030 D4
FE L B2
AJRIET

© SR T

[FLT D4 D5

S <HE R eH R

[DEMUL DO 5

o

D
e A e :
Fﬁi%ﬁ FEx  FfEkx

G E ARy R

[DEADD D7 D2

0g
m— Z“m—ar MBEE
FiZloc ﬁﬁﬁﬁ y=kx+b
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Ny B2 LA 2 i~ o A= -
£ 3: B ZANIES 0 20ma (i#% PLC =42)
Suponiendo que existe un sensor de temperatura que puede medir la temperatura de 0 a 300 °C y emite una sefial de corriente analégica de 0 a 20 mA, que esta conectado al canal de entrada analdgico 1

de un PLC, entonces la relacion lineal entre la sefial analdgica y la sefial digital del PLC (estado ideal) es la siguiente:

HEBRENS: BA B AR e et

2% 0 #t B
0~300 ( °C) 0~20 (ma)

Seay el peso recogido por el sensor de temperatura, y x la entrada digital del canal de entrada analdgica del PLC, entonces podemos obtener una ecuacién lineal en dos variables:

2047 k-300

Resolviendo para k, obtenemos: k~0,1466
Por lo tanto, la relacién de conversién de analégico a digital en este caso es y = 0,2443x. Se puede

obtener el siguiente cédigo de ejemplo:
"R EREAMEIT300T, FiL020ma BB BRNER A RE
CREEEMERE Ay, DB030H (BB A RE— ) REEE
" AR E R ESDB030REHBEM —m—RITREH: y=01466x
<RI RERRK >

Ma002
By [DEDIV K1466 K10000 DO 1

TR L "

TR
HiEw RERH
RiEER k

]

MB3000

14—} [MOV D8030 D2
RN

ARET

~FEHFEHTHHEIEIOH >

[FLT D2 D3 I

HE T A EEER >

[DEMUL DO D3 D5 1
& Zm—k MERE
HERH Aix y=hx
k
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£ 4: BB AAZ T 47 20ma (34 PLC =4L)

Supongamos que tenemos un sensor de temperatura que mide temperaturas de 0 a 200 °C y emite una sefial de corriente analdgica de 4 a 20 mA, conectada al canal de entrada

analdgica 1 de un PLC. ;Cudl es la relacion lineal ideal entre la sefial analdgica y la sefial digital del PLC?Limite inferior del rango digitalSe basa en la entrada del sensor.

o 4 4mamaCantidad digital correspondieﬂte )
Sefal de corriente de salida y cantidad digitalrelacion proporcional - - (Obtenldo)
20 2047
HEBRAML: B EEB R AOeTN SN

HEOHTE

0~200 ( °C) 409~2047

Seay el peso recogido por el sensor de temperatura, y x la entrada digital del canal de entrada analdgica del PLC, entonces podemos obtener una ecuacién lineal en dos variables:

-4094-b-0
-2047 k-b-200
Resolviendo para:
-k-0.1221
-b- -49.9389
Por lo tanto, la relacién de conversién de analégico a digital en este caso esy = 0,1221x - 49,9389. Se puede obtener el

siguiente cédigo de ejemplo:

0.1 221245 53385

T < HE TS ERI IR Rk =
[DEDIV  K1221 K10000 DO 1

S HE T AR IESdh >

[ DEDIV  K-4S99385 K1000000

27— |

[ Mo D3030 D4 i

“<$EEh==E R IS E g

[FLT D4 D5 s

S = S e ke g B
[DEMUL DO

D&

i
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Apéndice C-2, Salida analégica

Supongamos que tenemos un convertidor de frecuencia que puede controlar un cambio de frecuencia de 0-50 Hz mediante la entrada de una sefial de corriente analdégica de 0-10V o
0-20 mA a un PLC. Si su canal de entrada analégica est4 conectado al canal de salida analégica del PLC, la relacién lineal entre la sefial analdgica y la sefial digital del PLC (estado ideal) es la

siguiente:

PLCf th & 5 13 5

PLCAHE foL & 46 b i 38
s EaiH T E

B E bt g
& B MR

0~4095

PLCHr ik &2 5

Sea x la frecuencia del inversor y y el valor digital del canal de salida analégica del PLC. De esta manera, podemos obtener una ecuacién lineal con dos variables:

504-4095

Resolviendo para k, obtenemos: k = 81,9
Por lo tanto, la relacién de conversién de analégico a digital en este caso es y = 81,9x. Se puede obtener el

siguiente programa de ejemplo:

* <R HIK >
M8ao02

— | [DEDIV  K4095 K50 DO 1

— | [DEMUL DO D2 D4 1

K HiAHL De0siE=
HE (- B
50hz }

TR R EIRED

[INT D4 D6 |
Da0s0# =
B

L

W

RN TE

MOV D6 Daosn R
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Apéndice D, Visualizacién del niimero de versién del PLC

El registro D8105 registra la informacién de la versién del PLC. Como se muestra en la figura a continuacion, tras convertir el valor de D8105 a un nimero decimal sin signo, las decenas

representan la versién principal del software y las unidades, la versién secundaria.

D8105%{H ( 164377

S 103EHIEL )

1 O] 1

0

1

I RIFhRA=

( A= FRFS |, FIV0.1)

Paa e
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