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Prefacio

Contenido del manual

Este manual describe principalmente la seleccién, las especificaciones del producto y el cableado de los productos PLC de la serie AMX200-SMART.

Para obtener diagramas y otra informacién, consulte el manual del sistema SMART, la documentacién de ayuda del software de programacién o consulte al personal técnico pertinente de Aimoxun para obtener instrucciones de pro

miembro.
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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

La serie AMX200-SMART utiliza un procesador Cortex-M de grado industrial de alto rendimiento de 32 bits, que integra un puerto de comunicacién RS485 y un puerto Ethernet.

El puerto de red admite una velocidad de transmisién de 187,5 Kbps y se puede ampliar con 6 médulos de expansién, que pueden utilizarse indistintamente con PLC de otros fabricantes. También cuenta con retenci6n de datos en estado de apagado.

Puede funcionar indefinidamente sin bateria externa, ofreciendo un rendimiento estable y confiable. Su exclusivo algoritmo de cifrado protege el programa contra la lectura, y el producto admite conteo de pulsos de alta velocidad.

Incluye una bateria de litio integrada y una fuente de alimentacién de doble circuito, lo que permite que el reloj funcione durante mas de dos afios, incluso tras un corte de energia. Ademas, utiliza terminales enchufables para facilitar la instalacién y la depuracion.

El disefio del circuito de comunicacién se ha optimizado y modificado para garantizar un uso confiable en entornos de alta interferencia.

1.2 Caracteristicas del producto

-Compatible con todos los comandos de AMX200-SMART versién V2.04. Compatible con control de movimiento, servidor web, registro de datos y PROFINET.

Toda programacién de mago fuera de esto.

-Todos los puertos de E/S utilizan optoaislamiento para transmitir sefiales, filtrando eficazmente diversas interferencias. Las entradas admiten disparo positivo/negativo para facilitar su uso.

-Admite contadores de alta velocidad, salida de pulsos de alta velocidad, reloj en tiempo real, retencion de apagado y tarjetas de memoria.

-Tiene un puerto de comunicacién RS485 incorporado y admite el protocolo PPI, protocolo de puerto libre, MODBUS RTU y otros protocolos.

-Tiene un puerto Ethernet integrado y es compatible con protocolos como S7 TCP, GET/PUT, OUC, MODBUS TCP, UDP e ISO TCP. Admite hasta [nimero] conexiones simultaneas.

Admite 24 conexiones, incluidas 8 conexiones TCP S7, 8 conexiones activas y 8 conexiones pasivas.

-El circuito de alimentacion esté disefiado para evitar la conexion inversa y las sobretensiones.

-Cumple con los estdndares de pruebas GB17626.4-2018 y GB17626.2-2018.

-Ampliamente aplicable a la adquisicién de sefiales y control de equipos de campo industriales.
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1.3 Seleccién de productos

modelo anfitrién Cantidad digital Cantidad analégica 485 bocas puerto de red| Médulo Extendido tablero de sefiales | tarjeta SD
AMX200-SR20 12 entradas, 8 salidas de relés - Ruta 1 Ruta 1 apoyo apoyo No compatible
AMX200-ST20 12 entradas, 8 salidas - Ruta 1 Ruta 1 apoyo apoyo No compatible
AMX200-SR20XP 12 entradas, 8 salidas de relés 4entradas, 2 salidas Ruta 1 Ruta 1 apoyo apoyo No compatible
AMX200-ST20XP 12 entradas, 8 salidas 4 entradas, 2 salidas Ruta 1 Ruta 1 apoyo apoyo No compatible
AMX200-SR30 18 entradas, 12 salidas de relés - Ruta 1 Ruta 1 apoyo apoyo No compatible
AMX200-ST30 18 entradas, 12 salidas - Ruta 1 Ruta 1 apoyo apoyo No compatible
AMX200-SR30XP 18 entradas, 12 salidas de relés 4entradas, 2 salidas - Ruta 1 Ruta 1 apoyo apoyo No compatible
AMX200-ST30XP 18 entradas, 12 salidas 4entradas, 2 salidas Ruta 1 Ruta 1 apoyo apoyo No compatible
AMX200-SR40 24 entradas, 16 salidas (relé) - Ruta 1 Ruta 1 apoyo apoyo No compatible
AMX200-ST40 24 entradas, 16 salidas - Ruta 1 Ruta 1 apoyo apoyo No compatible
AMX200-SR60 36 entradas, 24 salidas (relé) - Ruta 1 Ruta 1 apoyo apoyo No compatible
AMX200-ST60 36 entradas, 24 salidas - Ruta 1 Ruta 1 apoyo apoyo No compatible
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1I. Especificaciones del producto

2.1 Especificaciones principales

AMX200-SR20 | AMX200-SR20 | AMX200-SR30 | AMX200-SR30 | AMX200-SR40 | AMX200-SR60
mecee /ST20 XP/ST20XP /ST30 XP/ST30XP /ST40 /ST60
S V02.04.01_00.00.03.00
Area de almacenamiento del prodrama 12 KB 18 KB 24 KB 30 KB
Area de almacenamiento de datos 8 KB 12 KB 16 KB 20 KB
Mantener drea de almacenamienfo 10 KB
Voltaje de Ia fuente de slimentdcion Tipo de relé SR: rango de fuente de alimentacién 120~240 VCA; Tipo de transistor ST: rango de fuente de alimentacién 20~28 VCC.
Mapeo de procesos La zona I va desde 10.0 aI11151.7; la zona Q va desde Q0.0 a Q1151.7.
Mapeo analégico 561A /56 AQ
tamafio 90x100x81 110x100x81 125x100x81 175x100x81
Consumo de energia 12W/10 W 14 W/12 W 23 W/18 W 30 W/25 W

Cantidad digital I0

Valor digital incorporado

12 entradas, 8 salidas 18 adentro, 12 afuera 24 entradas, 16 salidas

36 pulgadas, 24 pulgadas

Tipo de entrada

NPN/PNP

Entrada légica

Légica 1 minimo 16 V, Légica 0 maximo 5V

Formato de salida

SR: Tipo relé, ST: Tipo transistor

Tipo de salida

Transistor: PNP (solo puede emitir 24 V+, no puede emitir 0 V); Relé: Contacto seco

Corriente de salida

Relé: 2 A/punto, Transistor: 0,5 A/punto

Vida mecénica

El tipo transistor no tiene limite de vida util; el tipo relé tiene una vida util de 100.000 ciclos.

Contador de alta velocidad

Monofasica: 4 canales 200K, 2 canales 30K;

Fase A/B: 2 canales 100K, 2 canales 20K

Salida de pulsos

2Ruta (solo transistor): Maximo100 kHz

3Ruta (solo transistor): Maximo100 kHz

Interfaces y funciones

Especificaciones del puerto de

ed Un puerto adaptativo de 10M/100M, compatible con el protocolo Ethernet S7; protocolo Modbus TCP; protocolo de puerto libre TCP;

Nimero de puertos de red

6 conexiones activas y 6 conexiones pasivas

Interfaz 485

Incluye un puerto integrado compatible con los protocolos PPI, Modbus RTU y RS485 de puerto libre; admite velocidades de transmision de 9,6 Kbps, 19,2 Kbps y 187,5 kbps. Al afiadir

una tarjeta de sefial SB CM01 o SB CMO02, se puede ampliar para incluir otra interfaz RS485 o RS232, compatible también con los protocolos mencionados.

Protocolo. (Nota: Esta versidn actualmente no admite 1200 b/s).

Circuito aislado

Puertos Ethernet: aislados por transformador; puertos RS485: sin aislamiento

Médulo Extendido

Admite médulos originales o médulos AimoXun, hasta 6 médulos; no se admiten médulos DP.

tablero de sefales

Admite placas de sefial originales o placas de sefial AimoXun, pero no es compatible con SB BAOT.

tarjeta de memoria

apoyo

Reloj de tiempo real

apoyo

cifrado

Admite cifrado de nivel 4

Potencia de salida

7W

Entrada analégica
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0 4 | 0
Senfal 0-10 Vo 0-20 mA
Conversién de analégico a digial 0-27648 corresponde a 0-10 V 0 0-20 mA.
error <+0,8% de la escala completa
Direccion mapeada AIWO0, AIW2, AIW4, AIW6
Salida analégica
Namero de canales 0 2 0
Senal 0-10 Vo 0-20 mA
Conversién de analégico a digial 0-27648 corresponde a 0-10 V 0 0-20 mA.
error <+0,8% de la escala completa
Direccion mapeada AQWO0 y AQW2
Otros pardmetros
Temperatura de almacenamiefto -20°C~+70°C (sin congelacién)
Temperatura de funcionamienfo -10°C~+55°C (sin congelacién)
Humedad de funcionamiento 10%~80% HR (sin condensacion)
2.2 Dimensiones de instalacién
13R20/15T20 13R60/15T60
]
ety
e o
; %
1SR30/15T30/1SRROXP/1ST20XP 1SR40/15T 40/1SR30XP /1ST30XP FrEBREREABL
o
T oH
R avmn 100
o ob
in]
) I
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2.3 Diagrama de cableado
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III. Definicién de la interfaz de comunicacién

Tamaiio de la aguja

AAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAA

1 conexion a tierra del chasis conexion a tierra del chasis
i —
ﬁ 5 [ 3 485 485
g o O [ 4 Enviar solicitud RTS Enviar solicitud RTS
oa | | s
O O [ 6 5V 5V
O O [ 7 24V 24V
o \O 1 % 8 485 485
’ 9
del cone

conexion a tierra del chasis conexion a tierra del chasis
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1V. Definicion de interfaz analégica

Entrada analégica AMX200-ST20XP/SR20XP/ST30XP/SR30XP

Terminal Definicién de terminal

Observacion

A+: Primer canal de entrada analdgico

M: Terminal comun para entrada analégica

@ @ @ @ @ @d B+: Segundo canal de entrada analégica

C+: Tercer canal de entrada analdgica

Iﬂf M B+ C+ M II1|

M: Terminal comn para entrada analégica

D+: Cuarto canal de entrada analégica

Admite entrada de 0-10 V 0 0-20 mA (alternar mediante
interruptor DIP)
Direcciones mapeadas: AIW0-AIW6

Conversién de analdgico a digital: 0-27648, correspondiente a 0-10 V 0 0-20 mA.

Salida analégica AMX200-ST20XP/SR20XP/ST30XP/SR30XP

Terminal Definicién de terminal

Observacién

Va: Primera salida de voltaje analégica

Ia: Primera salida de corriente analégica

|"u’a la M Vblib Mll

M: Terminal comUn para salida analégica

}@@@ @ @@{ Vb: Segunda salida de voltaje analégica

Ib: Segunda salida de corriente analégica

M: Terminal comun para salida analégica

Admite salida de 0-10 V 0 0-20 mA (solo se puede conectar un tipo
de salida al mismo canal).

Direcciones mapeadas: AQW0-AQW2

Conversién de analégico a digital: 0-27648 corresponde a 0-10 V 0 0-20 mA. Nota: El
SR30XP no tiene terminal M; este se obtiene de la salida de potencia en la esquina

inferior derecha.
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V. Uso de contadores de alta velocidad

5.1 Modo de conteo y asignacion de entrada

modelo ilustrar Asignacién de entrada
HSCO 10.0 10.1 10.4
HSC1 10.1
HSC2 10.2 10.3 10.5
HSC3 10.3
HSC4 10.6 10.7 1.2
HSC5 11.0 111 1.3
0 reloj
Contador monofasico con control de direccién interno
1 reloj Reiniciar
3 re|0j direccion
Contador monofésico con control de direccién externo
4 reloj direccion Reiniciar
6 Afiadir reloj Disminuir el reloj
Contador de doble fase con 2 entradas de reloj
7 Anadir reloj Disminuir el reloj Reiniciar
9 Reloj A Reloj B
Contador de fase en cuadratura AB
10 Reloj A Reloj B Reiniciar

5.2 Tasa maxima de entrada

pasillo Reloj A Direccién/Reloj B Reiniciar Frecuencia de reloj/entrada méxima monoféasica/bifésica Frecuencia méxima de reloj/entrada de fase en cuadratura AB
HSCO 10.0 10.1 10.4 100 kHz 100 kHz

HSC1 10.1 100 kHz

HSC2 10.2 10.3 10.5 100 kHz 100 kHz

HSC3 10.3 100 kHz

HSC4 10.6 10.7 .2 30 kHz 20 kHz

HSC5 11.0 111 N3 30 kHz 20 kHz
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VI. Médulo de Extensién

6.1 Seleccion de médulos

Nimero de serie modelo describir
1 AMX-2DE08 Médulo de entrada digital, entrada de 8%24 V CC
2 AMX-2DE16 Médulo de entrada digital, entrada de 16%24 V CC
3 AMX-2DR08 Médulo de salida digital, salida de 8 relés
4 AMX-2DT08 Médulo de salida digital, salida de 8 x 24V CC
5 AMX-2QT16 Médulo de salida digital, salida de 16 x 24 V CC
6 AMX-2QR16 Médulo de salida digital, 16 salidas de relé
7 AMX-2DR16 Médulo de entrada/salida digital, 8 entradas de 24 VCC / 8 salidas de relé
8 AMX-2DR32 Médulo de entrada/salida digital, 16 entradas de 24 VCC / 16 relés
9 AMX-2DT16 Médulo de entrada/salida digital, 8 entradas de 24 V CC/8 salidas de 24 V CC
10 AMX-2DT32 Médulo de entrada/salida digital, entrada de 16 x 24 V CC/16 x 24V CC
1 1 AMX-ZAE04 Médulo de entrada analégica, 4 entradas
1 2 AMX-ZAE08 Médulo de entrada analégica, 8 entradas
1 3 AMX-ZAQOZ Médulo de salida analdgica, 2 salidas
1 4 AMX-ZAQ04 Médulo de salida analdgica, 4 salidas
15 AMX-2AMO03 Médulo de entrada/salida analdgica, 2 entradas / 1 salida
16 AMX-2AMO06 Médulo de entrada/salida analdgica, 4 entradas/2 salidas
17 AMX-2AR02 Detector de temperatura de resistencia (RTD), 2 entradas

6.2 Uso del médulo

1. Médulo de entrada digital

(1) Modelo del producto

Namero de serie modelo describir
1 AMX-2DE08 Médulo de entrada digital, entrada de 8%24 V CC
2 AMX-2DE16 Médulo de entrada digital, entrada de 16%24 V CC

(2) Parametros principales

Tipo de parametro AMX-2DE08 AMX-2DE16
modelo AMX-2DEO8 (entrada de 8%24 V CC) AMX-2DE16 (entrada de 16 x 24 V CC)
Dimensiones An. x Al. x Pr. (mm) 45*100*81 45*100*81
Consumo de energia 1.5W 23W
Introducir puntos Ruta 8 Ruta 16
tipo Tipo de sumiderofipo de fute (1po de sumidero IEC lase 1) Tipo de sumiderofipo de fuente (1po de sumidero IEC Clase 1)
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Tension nominal

24V CC a4 mA, valor nominal

24V CC a 4 mA, valor nominal

Tension continua admisible

30VvCC

30VvCC

Tension de sobretension

35V CC, durante 0,5 segundos

35V CC, durante 0,5 segundos

Sefial l6gica 1

25mAai15VvCC

25mAai15VvCC

Sefial l6gica 0

5VCCa1mA

5VCCa1mA

Aislamiento (lado local y lado 16gico)

500V CA, durante 1 minuto

500V CA, durante 1 minuto

Grupo de cuarentena

2 grupos

4 grupos

Tiempo de filtrado

0,2,04,08,16,32,64y128ms
(seleccionables, 4 por grupo)

0,2,04,08,16,32,64y128ms
(seleccionables, 4 por grupo)

Numero de entrada simultédnea

Ruta 8

Ruta 16

La longitud del cable estd en metros.

Blindado: 500 m para entrada normal; Sin blindaje: 300 m para entrada

normal.

Blindado: 500 m para entrada normal; Sin blindaje: 300 m para entrada

normal.

(3) Diagrama de cableado
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2. Médulo de salida digital

(1) Modelo del producto

Ntmero de serie modelo describir
1 AMX-2DR08 Médulo de salida digital, salida de 8 relés
2 AMX-2DT08 Médulo de salida digital, salida de 8 x 24V CC
3 AMX-2QT16 Médulo de salida digital, salida de 16 x 24 V CC
4 AMX-2QR16 Médulo de salida digital, 16 salidas de relé
(2) Parametros principales
Tipo de parametro AMX-2DT08 AMX-2DR08 AMX-2QT16 AMX-2QR16
modelo AMX-2DEOQ8 (8*%24 V) AMX-2DR08 (8 entradas de relé) AMX-2QT16 (16*24 V CC) | AMX-2QR16 (relé 16%*)
Salida de CC) afuera) (produccion) (salida del dispositivo)
Dimensiones An. x Al x Pr. 45 x 100 x 81 45 x 100 x 81 45 x 100 x 81 45 x 100 x 81
(milimetros)
Consumo de energia 1,5W 45W 1,7W 45W
Puntos de salida Ruta 8 Ruta 8 Ruta 16 Ruta 16

Tipo de salida

MOSFET de estado sélido (fuente)

tipo)

Relé, contacto seco

MOSFET de estado sélido (tipo fuente)

Relé, contacto seco

Rango de voltaje

20,4 a 28,8 VCC

5a30VvVCCo5a

20,4 a 28,8 VCC

5a30VvVCCo5a

250V CA 250V CA
Corriente nominal en cada punto 0,75 A 2.0 A 0,75 A 2.0 A
Bl importeporcadatermivatpibtco | SA 8A 3A 8A
Corriente de fuga en cada punto 10 IJA - 10 IJA -

Corriente de sobretensién

8 A, duracién 100ms

7 A cuando los contactos estan cerrados

8 A, duracién 100ms

7 A cuando los contactos estan cerrados

Retardo del interruptor

Retardo de conexién inferior a 50 p

s, pequefio retraso de desconexion

A 200 pS

10 ms

El retraso de conexién es inferior a 50 ps.

Retardo de desconexi6n inferior a 200

pS

10 ms

Vida mecanica (sin negativo)

carga)

10.000.000 de conexiones abiertas/cerradas

ciclo

10.000.000 desconexién/cierre

Periodo de consolidacion

Carga nominal insuficiente

Vida en contacto

100.000 desconectar/cerrar

Periodo de consolidacién

100.000 desconectar/cerrar

Periodo de consolidacién

Longitud del cable en metros

como una unidad

Blindado: 500 m, Sin blindaje:

150 metros

Blindado: 500 m, Sin blindaje:

150 metros

Blindado: 500 m, Sin blindaje:

150 metros

Blindado: 500 m, Sin blindaje:

150 metros
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(3) Diagrama de cableado
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3. Médulo mixto de entrada/salida digital

(1) Modelo del producto

Numero de serie modelo describir
1 AMX-2DR16 Médulo de entrada/salida digital, 8 entradas de 24 VCC / 8 salidas de relé
2 AMX-2DR32 Médulo de entrada/salida digital, 16 entradas de 24 VCC / 16 salidas de relé
3 AMX-2DT16 Médulo de entrada/salida digital, 8 entradas de 24 VCC / 8 salidas de 24 VCC
4 AMX-2DT32 Médulo de entrada/salida digital, 16%24 VCC de entrada/16%*24 VCC de salida
(2) Parametros principales
Tipo de pardmetro AMX'ZDR1 6 AMX'ZDR32 AMX'Z DT1 6 AMX'Z DT32
Dimensiones An x Al x 45 x 100 x 81 70 x 100 x 81 45 x 100 x 81 70 x 100 x 81
Didmetro (mm)
peso 201,9 gramos 295,4 gramos 179,7 gramos 257,3 gramos
Consumo de energia 5,5 W 10 vatios 2,5 W 4,5 W
Introducir puntos Ruta 8 Ruta 16 Ruta 8 Ruta 16

tipo

Sumidero/Fuente (Sumidero IEC Clase 1)

tipo)

Sumidero/Fuente (Sumidero IEC Clase 1)

tipo)

Sumidero/Fuente (IEC Clase 1)

(Tipo de fuga)

Sumidero/Fuente (IEC Clase 1)

(Tipo de fuga)

Tensién nominal

24 VCC a4 mA, nominal

valor

24 VCC a 4 mA, valor nominal

4 mA a 24 VCC, nominal

valor constante

24 VCC a4 mA, nominal

valor

Electricidad continua admisible

Presion

30 vCC

30 vCC

30 vCC

30 VvCC

Tension de sobretension

35 VCC, durante 0,5 segundos

35 VCC, durante 0,5 segundos

35VCC, durante 0,5 s

35VCC, durante 0,5 s

Sefial 16gica 1

15VCC

15VCC

15VCC

15VCC

Sefial l6gica 0

5VCC

5VCC

5VvCC

5VCC

Aislamiento (lado del sitio y)

(Lado ldgico)

500V CA, durante 1 minuto

500V CA, durante 1 minuto

500V CA, durante 1 minuto

500 V CA, durante 1 minuto

Grupo de cuarentena

2grupos

2grupos

2 grupos

2 grupos

Tiempo de filtrado

0,2,04,08,16,3264y

12,8 ms (seleccionables, 4

0,2,04,08,1,6,32,64y
12,8 ms (seleccionables, 4

0,2,04,08,16,3264y

12,8 ms (seleccionables, 4

0,2,04,08,16,32,64y

12,8 ms (seleccionables, 4

ntroduzca el nimero

por grupo) por grupo) por conjunto) por grupo)
Grupo)
Transmisién conectada simultaneampnte RUtA 8 Ruta 16 Ruta 8 Ruta 16

Longitud del cable, en metros

como una unidad

Blindaje: 500 m Entrada normal
Sin blindaje: transmision normal de 300 m

ingresar

Blindaje: entrada normal de 500 m
Sin blindaje: transmision normal de 300 m

ingresar

Blindaje: 500 m transmisién normal
Entrada sin blindaje: 300 m (positiva)

Entrada frecuente

Blindaje: 500 m transmisién normal
Entrada sin blindaje: 300 m (positiva)

Entrada frecuente

Puntos de salida

Ruta 8

Ruta 16

Ruta 8

Ruta 16

Tipo de salida

Relé, contacto seco

Relé, contacto seco

MOSFET de estado sélido

(Tipo de fuente)

MOSFET de estado sélido

(Tipo de fuente)

Rango de voltaje

5a30VCCo
5a250V CA

5a30vVCCo5a250V
CA

20,4 a28,8VCC

20,4 a28,8VCC
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Electricidad nominal en cada punto

fluir

2A

2A

0,75A

0,75A

Cada terminal publica

Corriente nominal

8A

8A

3A

6A

Retardo del interruptor

10 ms

10 ms

El tiempo de desconexién a conexién es de 50 ps

El tiempo de encendido y apagado es de 200 ps.

El tiempo de desconexi6n a conexién es de 50 ps.

El tiempo de encendido y apagado es de 200 ps.

Vida mecénica

(Sin carga)

10.000.000 de segmentos

Periodo de apertura/cierre

10.000.000 de segmentos

Periodo de apertura/cierre

(3) Diagrama de cableado
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4. Médulo de entrada analdgica

(1) Modelo del producto

Namero de serie modelo describir
1 AMX-ZAE04 Médulo de entrada analégica, 4 entradas
2 AMX-2AEQ08 Médulo de entrada analégica, 8 entradas
(2) Parametros principales
Tipo de parametro AMX'ZAE04 AMX'ZAEOS
Dimensiones An. x Al. x Pr. (mm) 45 x 100 x 81 45 x 100 x 81
Consumo de energia 1,5 W (sin carga) 2,0 W (sin carga)
Consumo de corriente (bus SM) 80 mA 80 mA
Consumo de corriente (24 V CC) 40 mA (sin carga) 70 mA (sin carga)
Introducir puntos Ruta 4 Ruta 8
t| pO Voltaje o corriente (diferencial), seleccionable, 2 opciones disponibles. Voltaje o corriente (diferencial), seleccionable, 2 opciones disponibles.
Un grupo Un grupo
alcance 10V, 5V, +2,5Vo00a20 10V, +5V,+2,5V00a 20
mA mA
Rango de escala completa (palabras de datos) -27.648 a 27.648 -27.648 a 27.648
Voltaje: 27,649 a 32,511 /-27,649 a Voltaje: 27,649 a 32,511 /-27,649 a
Rango de sobreimpulso/subimpulso (palabra de datos) -32.512 -32.512
Actual: 27,649 32,511/-4864 Actual: 27,649 32,511/-4864
a0 a0
0 i i iente (palabras e catos) Voltaje: 32,512 a 32,767 /-32,513 a Voltaje: 32,512 2 32,767 /-32,513 a

-32.768
Actual: 32.512 a 32.767 / -4.865 a
-32.768

-32.768
Actual: 32.512 a 32.767 / -4.865 a
-32.768

resolucién

Modo de voltaje: 12 bits + bit de signo

Modo actual: 12 bits

Modo de voltaje: 12 bits + bit de signo

Modo actual: 12 bits

Precisién (25 °C/ 0 a 55 °C)

Modo de voltaje: 0,1 % de la escala completa /
+0,2%
Modo actual: +0,2 % de la escala completa /

+0,3%

Modo de voltaje: +0,1 % de la escala completa /
+0,2%
Modo actual: £0,2 % de la escala completa /

+0,3%

No.27P&gina




- AMSAMOTION®
]

¥ R #

(3) Diagrama
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5. Médulo de salida analégica

(1) Modelo del producto

Namero de serie modelo describir
1 AMX-ZAQOZ Médulo de salida analégica, 2 salidas
2 AMX-2AQ04 Médulo de salida analdgica, 4 salidas
(2) Parametros principales
Tipo de pardmetro AMX'ZAQOZ AMX'ZAQO4
Dimensiones An. x Al. x Pr. (mm) 45 x 100 x 81 45 x 100 x 81

Consumo de energia

1,5 W (sin carga)

2,1 W (sin carga)

Consumo de corriente (bus SM)

60 mA

60 mA

Consumo de corriente (24 V CC)

50 mA (sin carga)

75 mA (sin carga)

Puntos de salida

Ruta 2

Ruta 4

tipo

voltaje o corriente

voltaje o corriente

alcance

+10Vo0a20 mA

+10Vo0a20 mA

Rango de escala completa (palabras de datos)

Voltaje: -27,648 a 27,648
Actual: 0 a 27.648

Voltaje: -27,648 a 27,648
Actual: 0 a 27.648

Tiempo de estabilizacion (95% del nuevo valor)

Voltaje: 300 ps(R), 750 ps(R), 750 ps(1 pF)
Corriente: 600 ps(1 mH), 2 ms(10 mH)

Voltaje: 300 ps(R), 750 ps(R), 750 ps(1 pF)
Corriente: 600 ps(1 mH), 2 ms(10 mH)

Impedancia de carga

Voltaje: 2 1000 Q, Corriente: <500 Q

Voltaje: 2 1000 Q, Corriente: < 600 Q

resolucion

Modo de voltaje: 11 bits + bit de signo;

Modo de corriente: 11 bits

Modo de voltaje: 11 bits + bit de signo;

Modo de corriente: 11 bits
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6. Médulo hibrido de entrada/salida analégica

(1) Modelo del producto

(milimetros)

Numero de serie modelo describir
1 AMX-2AMO03 Médulo de entrada/salida analdgica, 2 entradas / 1 salida
2 AMX-2AMO06 Médulo de entrada/salida analdgica, 4 entradas/2 salidas
(2) Parametros principales
Tipo de parametro AMX-2AMO3 AMX-2AMO6
Dimensiones An. x Al x Pr. 45 x 100 x 81 45 x 100 x 81

Consumo de energia

1,1 W (sin carga)

2,0 W (sin carga)

Consumo de corriente (bus SM)

60 mA

80 mA

Consumo de corriente (24 V CC)

30 mA (sin carga)
50 mA (carga de 20 mA por canal)

60 mA (sin carga)
100 mA (carga de 20 mA por canal)

Introducir puntos

Ruta 2

Ruta 4

tipo

Voltaje o corriente (diferencial): Hasta 2

Seleccionar como grupo

Voltaje o corriente (diferencial): Hasta 2

Seleccionar como grupo

alcance

+10V,+5V,+2,5V00a20
mA

+10V,+5V,+2,5Vo00a 20 mA

Rango de escala completa (palabras de datos)

-27.648 A 27.648

-27.648 A 27.648

Rango de sobreimpulso/subimpulso (palabra de datos)

Voltaje: 27,649
32.511/-27.649 a -32.512 Actual:
27.649 2 32.511/-4.864 a0

Voltaje: 27,649
32.511/-27.649 a -32.512 Actual:
27.649 a32.511/-4.864 a 0
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(3) Diagrama

de cableado
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7. Médulo de entrada de temperatura

(1) Modelo del producto

Consumo de energia

1,5 W (sin carga)

Consumo de corriente (bus SM)

80 mA

Consumo de corriente (24 V CC)

40 mA (sin carga)

Introducir puntos Ruta 2

resoluciéon 0,01 OC

error Tabla de referencia 1
(3) Diagrama de cableado
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Namero de serie modelo describir
1 AMX-2AQ02 Detector de temperatura de resistencia (RTD), 2 entradas
(2) Parametros principales
Tipo de parametro AMX'ZA ROZ
Dimensiones An. x Al. x Pr. (mm) 45 x 100 x 81
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HEHMAE | mEfEE
o
Pt0.003850 |Pt10 -243.0°C |-200.0°C [850.0°C [1000.0°C |£1.0°C [=20°C
ITS90 Pt 50 -243.0°C |-2000°C |850.0°C |1000.0°C |s05°%C [s21.0°C
DM EM 80757 Pt 100
Pt 200
Pt 500
Pt 1000
Pt 0.003902 Pt 100 -243.0°C |-200.0°C [850.0°C [1000.0°% |+05°%C [=1.0°C
Pt 0.003916 Pt 200 -243.0°C |-2000%C [850.0°C |1000.0°C |z05°%C [s21.0°C
PL0.003920 [
Pt 1000
Pt0.003910  |Pt10 -273.2°Cc  |-240.0°C [11000°C |1295°C |s10°%C [220°C
Pt 50 -273.2% |-240.0°C [11000%C[1295%C |08% [=1.6°C
Pt 100
Pt 500
Ni0.006720  |Ni100 -105.0°  |-60.0°C 2500°C [295.0%C |+05%C |=1.0°C
Ni0.006180  [yi120
Ni 200
Ni 500
Ni 1000
LG-Ni 0.005000 |LG-Ni1000 |-105.0°C |-60.0°%C 250.0°C [295.0%C |«05°% |s1.0°C
Ni0.006170  |Ni100 -105.0°C  |-60.0°C 180.0°C |2124%C |s05% [=1.0°C
Cu0.004270 |Cul0 -2400°C |-2000°C [260.0°C |3120°% |s1.0°%C [=20°C
Cu0.004260 |Cul0 -50.0°C -50.0 °C 2000°C [24000°C |=1.0%C |=2.0°C
Cu50 -50.0°C -50.0 °C 2000°C [240.0°C |06 |=1.2°C
Cu 100
Cu0.004280 |Cu10 -2400°C |-2000°C |2000°C |2400°C |s1.0°%C [=20°C
Cu50 -2400°C |-200.0°C |2000°C |2400°C |+07°C [=1.4°C
Cu 100

7. Tablero de sefiales

El método de uso para CM01/CM02/DT04/DEO2 es el mismo que el original. Para otros modelos de placa de sefial, consulte las siguientes instrucciones.
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7.1 Placa de seial analégica

7.1.1 Configuracién

Configure CMO1 como se muestra en la siguiente figura.

-

M 5B CMOT (R5485/R5232) |
[

Bl
e
b

wO

]
m
bl

%5

IRS485 vI

7.1.2 Tabla de relaciones de mapeo

S olA7E A RS232 B RS485 @ {Sis .

Después de la configuracion, se puede acceder directamente al panel de sefiales de acuerdo con la tabla de mapeo.

registro Funcién Tipo de equipo
IW600 Canal de entrada analégica 0 1: SB AEO2P
IW602 Canal de entrada analégica 1 2: SB_AE04P
IW604 Canal de entrada analégica 2 3: SB_AQO4P
IW606 Canal de entrada analégica 3 4: SB_AMO3P
QW600 Canal de salida analégica 0 5:SB_AM04P
QW602 Canal de salida analégica 1 6: SB_AMO6P
QW604 Canal de salida analégica 2 7: SB_AN04P
QW606 Canal de salida analégica 3

QW?700 Tipo de equipo

QW702 Version del dispositivo, 100 indica V1.00
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7.1.3 Descripcion de la luz indicadora

Funcién

nombre

Fenémeno de la luz indicadora

Estado del médulo

luces indicadoras

ABUS

La luz de comunicacién de datos parpadea (una vez por segundo).

La comunicacién del PLC con la placa de sefial es anormal o no esta configurada.

La luz de comunicacién de datos parpadea (una vez cada 300 ms).

EI PLCy la placa de sefial se comunican normalmente

7.2 Médulo de comunicacion 4G 4G01

7.2.1 Configuracién

Configure CMO01 en el bloque del sistema y descarguelo al PLC.

SBE CMO1 [R5485/R5232] -

]

ezl

IRS%’EE "l

7.2.2. Abra el ordenador host

La computadora host se puede descargar desde el sitio web oficial de Aimoxun u obtenerse contactandose con el soporte técnico.
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7.2.3 Vinculacién de médulos y establecimiento de puentes

Complete la relacion de enlace y puente en el orden que se muestra en la imagen.

HINEE

O ROME

;&64 710075214007 | % :t- |
' " : 5, HEEEIP, BeEREHURMECTsERIT]

S T AHLERAOIPHE ltoz_ L 68 1| 1 | 1]
' mx . R | |
Eocd -

. vt - 4, EEETEERINX
FEAE

PLCER

PLCAR S ~

PLCAVS R F" - ETH-PPI} 7
im&E A PLCEYIPHELE 192 ¢ 168 H 22 [/ M8
®O% 1028 9

ESE=IP, BER —
H R hSEANE] iR
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7.2.4. Lograr la comunicacién inalambrica

Después de completar los pasos anteriores, en el software de programacién/configuracion, seleccione el adaptador de red virtual correspondiente, agregue la direccién IP puenteada y la conexién se completara.

La imagen a continuacién muestra la conexion para el software de programacion.

e

ik

TAP-Windows Adapter V2, TCPIP. 1 | %;E A
LRTETS
CPLL

MAC Hh

IUCI:lEl:
IP
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7.2.5 Descripcion de la luz indicadora

Funcién

nombre

ilustrar

PWR

La luz indicadora de encendido permanece encendida después de encender el modulo.

DATOS

Luces de comunicacion de datos

luces indicadoras

SIG1

Luz de calidad de la sefial 1

SIG2

Luz de calidad de la sefial 2

Fenémeno de la luz indicadora

Estado del médulo

La luz de comunicacién de datos parpadea (una vez por segundo).

Datos enviados normalmente

La luz de comunicacion de datos parpadea (una vez y luego se apaga durante dos segundos).

La comunicacién del PLC con la placa de sefial es anormal o no esta configurada.

La luz de comunicacién de datos esté encendida constantemente, mientras que las dos luces de calidad de sefial parpadean (una vez por segundo).

No se puede conectar al servidor

La luz de comunicacion de datos esta siempre encendida, mientras que ambas luces de calidad de sefial estan siempre apagadas.

Tarjeta SIM en mora

Luz de comunicacion de datos y 2 luces de calidad de sefial; las 3 luces estan apagadas.

Tarjeta SIM no reconocida

El indicador de calidad de sefial 1 siempre esta encendido, el indicador de calidad de sefial 2 siempre esta apagado.

Baja calidad de sefal

Las luces de calidad de sefial 1y 2 estan encendidas constantemente.

La calidad de la sefial es normal
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Historial de revisiones

Version

Fecha de revision

Notas de revisién

mantenedor

1.0

15 de octubre de 2024

Version inicial

Zhang

1.1

19 de febrero de 2025

Modificar las instrucciones 4G01

Zhang

1.2

2025.09.25

Afiadir médulo de extensién AR02

Zhang

1.3

2025.12.09

Modificar el modelo del producto

Zhang
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