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I. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

Los médulos de la serie EC1A utilizan el bus EtherCAT, incorporan un conmutador y ofrecen un alto rendimiento en tiempo real. Estos médulos pueden funcionar como puertos de E/S remotos en el bus EtherCAT.
El médulo de E/S distribuida envia y recibe sefiales de entrada y salida desde y hacia los principales dispositivos electrénicos (como DCS, PLC o PC). Es una solucién econémica y estable...

Productos f4ciles de instalar y de amplia aplicacion.

1.2 Caracteristicas y funciones

- Dos puertos Ethernet RJ45, comunicacién Ethernet de 10/100 Mbps, compatibles con el protocolo EtherCAT.
El circuito de alimentacién incorpora un disefio de proteccién contra conexioén inversa.
Ampliamente utilizado para la adquisicién y el control de sefiales en equipos de campo industriales.

- Hay varios modelos disponibles.

1.3 Escenarios de aplicacion

Los médulos de la serie EC1A tienen una amplia gama de aplicaciones, como en diversos campos, entre los que se incluyen las nuevas energias, las baterias de litio y la automatizacién no estandar.

Robots, maquinas herramienta CNC, aparcamientos inteligentes, clasificacion logistica, equipos educativos, proteccién del medio ambiente, calefaccion, etc.
II. Especificaciones del producto

2.1 Reglas de nomenclatura y descripcién de la placa de identificacién

1A- E/S 16 R
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@ Informacién del producto ® Tipo de seiial ® Tipo de salida
EC: Ether CAT E/S: El nimero de entradas y salidas es el mismo. R: ReleVO
ID: Entrada digital

QD: Salida digital

@ Namero de serie @® Puntos de E/S --
1A: Médulo Simple 16: La entrada y la salida son de 16 bits cada una.

32: Entrada o salida de 32 bits

2.2 Descripcioén del componente

E N L/A (Luz Ve rd e) Interaccion de datos o anomalias
Indicador de sefial
AFUERA L/A (Luz Ve rd e) Interaccion de datos o anomalias
Indicador de sefial de E/S Cada luz indicadora de entrada/salida corresponde a un canal de entrada/salida especifico; una luz indicadora vélida se ilumina, de lo contrario permanece apagada.
2.3Especificaciones técnicas
Protocolo de bus Catén de éter
Numero de estaciones de E/S Segun el sitio principal

Medio de transmisién de datos Ca b I e Eth ern et/ Eth e rCAT ZCAT6

Distancia de transmisién <100 m (distancia entre estaciones)

Tasa de transmisién 1 00 M b pS

Interfaz de bus 2XRJ45

Método de configuracion a través del sitio principal

Valores nomi de la fuente de ali i6n (rango) 24 V CC (1 8~28 V)

Aislamiento eléctrico 500 V CC
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tamafio 162x97x40 mm

Temperatura de undonariento -10°C~+60°C

Temperatura de almacenamiento = 20°C~+75°C

humedad relativa 95%, sin condensacién

Nivel de proteccion IPZO

2.4 Lista de modelos

Médulo de entrada/salida digital

EC1A-IO16R 16 entradas digitales (PNP/NPN), 16 salidas digitales (relés, contactos normalmente abiertos)
EC1A-ID32 32 entradas digitales (PNP/NPN)
EC1 A-Q D32 R Salida digital de 32 canales (relé, contacto normalmente abierto)

2.5 Descripcién de la luz indicadora

EC1A-IO16R

Funcién Estado del LED
La interfaz IN no tiene interaccion de datos o presenta un error. La luz LINKO est4 apagada.
La interfaz IN establece la conexién de red. La luz LINKO siempre esta encendida.
Conexién de red e intercambio de datos mediante interfaz IN. Luz LINKO parpadeando
La interfaz OUT no esté experimentando interaccién con los datos o estd mostrando yn error. La luz LINK1 esta apagada.
La interfaz OUT establece una conexion de red. La luz LINK1 esta siempre encendida.
La interfaz OUT esta conectada a la red e intercambia datos. La luz LINK1 parpadea
INT Luz ECAT apagada
PREOPERATORIO La luz ECAT parpadea répidamente
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OPERACION SEGURA

La luz ECAT parpadea lentamente

OoP

La luz de ECAT permanece encendida.

EtherCAT sin errores

La luz ERR siempre est4 apagada.

Configuracién PDI no vélida

La luz ERR parpadea lentamente

Tiempo de espera del temporizador de vigilancia de datos de procesamiento]

Luces de emergencia ERR

Error de carga de la EEPROM

La luz ERR parpadea répidamente

Tiempo de espera del sistema de control PDI local

La luz ERR esta encendida permanentemente.

EC1A-ID32/QD32R

Funcién

Estado del LED

Error del chip de cifrado

Luz de ERR: luces de emergencia

Error de hardware

Luz de ERR: Siempre encendida

OoP

Luz RUN: Siempre encendida

PREOP

Luz de RUN: parpadeo lento

SAFEOP

Luz de funcionamiento: destello tnico

INT

CORRER: Apagar la luz

Funcién de modo de actualizacion

Estado del LED de actualizacion

Estado de inicializacién del modo de actualizacién

Luz de ERR: ciclo de 250 ms encendida y 250 ms apagada
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Durante la transferencia de archivos Luz de ERR: Parpadeo triple

Se produjo un error en el encabezado del archivo durante la transmisién (extension de archivo incqrrecta). Luz de ERR: ciclo de 100 ms encendida y 100 ms apagada

(Error de tamario)

La transferencia de archivos fallé (paquete perdido o error de verificacién). Luz de ERR: se enciende y se apaga en ciclos de 1 segundo.

No se pudo cambiar del modo de actualizacién al modo de ejecucién. Luz de ERR: Siempre encendida

III. Instalacién y desmontaje

3.1 Precauciones de instalacion/desmontaje

Aseglrese de que el rack de servidores tenga una buena ventilacién (por ejemplo, instalando ventiladores de extraccién en el rack de servidores).

- No instale este dispositivo junto a, ni encima de, equipos que puedan provocar un sobrecalentamiento.

Aseglrese de que el médulo esté instalado verticalmente y de que haya suficiente espacio libre entre el médulo y los equipos circundantes.

La instalacion y el desmontaje deben realizarse con la alimentacion eléctrica desconectada.
3.2 Instrucciones de instalacién

Para garantizar una correcta disipacién del calor, el médulo debe instalarse verticalmente para asegurar un flujo de aire sin obstrucciones en su interior.

3.3

moho

IV. Explicacién y uso de los médulos digitales

4.1, EC1A-IO16R
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4.1.1 Parametros del médulo principal

Entrada digital

Especificacién

Tensién nominal

24V CC(15V~30V)

puntos de sefial

16

tipo de sefial

NPN/PNP

Filtrado de entrada

Configuracién del equipo host

Corriente de entrada

4 mm

Métodos de aislamiento

Aislamiento 6ptico

Aislamiento y tension de resistencia

500V CC

Luces indicadoras de canal

Luces LED verdes

Salida digital

Especificacién

Tensién nominal

Relé: 220V

puntos de sefial

16

tipo de sefial

relé

Tipo de carga

Carga resistiva, carga inductiva

Corriente nominal de un solo canal

2A/punto

Métodos de aislamiento

aislamiento mecénico

Aislamiento y tensién de resistencia

500V CC

Luces indicadoras de canal

Luces LED verdes

4.1.2 Cableado de terminales

POWER

EC1A-IO16R

[CINKALINKZ] ECAT|ERR ]

| _Ether CATS S Tr |

LINK1 LINKZ ECAT ERR

163220 EE R H

00 01 02 03 04 05 08 0O0F 10 11 12 13 14 15 16 17

H-J\ -
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4.1.3 Descripcién del terminal

Marcas de terminales Descrpeion d a uncion Marcas de erminaes Descripeion de a funcion
PE cable de tirra Tiiro Terminal comn para las salidas digitales 1-4
ov Entrada negativa de 24 V CC 0.0 Salida digital del canal 1

24V Entrada positiva de 24V CC 0.1 Segunda salida digital

™ Terminal comn para entradas digitales 1-8 0,2 tercera salida digital

0.0 Entrada digital del canal 1 0,3 4.2 salida digital

0.1 Entrada digital del canal 2 2iiros Terminal comun para salidas digitales 5-8
0,2 tercera entrada digital 0,4 5.2 salida digital

0,3 4.2 entrada digital 0,5 sexta salida digital

0,4 52 entrada digital 0,6 7.2 salida digital

0,5 6.2 entrada digital 0,7 Octava salida digital

0,6 7.2 entrada digital Sitros Terminal comdn para salidas digitales 9-12
0,7 Octava entrada digital 1.0 9.7 salida digital

2M Terminal comun para entradas digitales 9-16 11 Décima salida digital

1.0 9.2 entrada digital 1.2 11.2 salida digital

1.1 Décima entrada digital 1.3 12.2 salida digital

1.2 11.2 entrada digital siiros Terminal comun para salidas digitales 13-16
1.3 12.2 entrada digital 1.4 13.2 salida digital

1.4 13.2 entrada digital 1.5 14.2 salida digital

1.5 14.2 entrada digital 1.6 15.2 salida digital

1.6 15.2 entrada digital 1.7 16.7 salida digital

1.7 16.2 entrada digital -- --

4.1.4 Instrucciones de uso del médulo

La funcién de entrada/salida digital del médulo permite adquirir el estado de las sefiales digitales de pulsadores, interruptores de proximidad y otros dispositivos similares. La funcién de salida digital puede...

Para controlar las cantidades de conmutacién de electrovalvulas, contactores, luces indicadoras, alarmas, etc.
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4.2, EC1A-ID32

4.2.1 Parametros del médulo principal

Entrada digital

Especificacién

Tensién nominal 24 V CC (1 5 V""30 V)
puntos de sefial 32
tipo de sefial NPN/PNP

Filtrado de entrada

Configuracién del equipo host

Corriente de entrada

4 mm

Métodos de aislamiento

Aislamiento 6ptico

Aislamiento y tensién de resistencia

500V CC

Luces indicadoras de canal

Luces LED verdes

4.2.2 Cableado de terminales

0001020304 050807 1.0 111213141516 1.7 20 21

POWER RUM ERR

EC1A-ID32

U LTI T T LT T
*""---‘“*HHHH—L“HH
m mm m ; e
| | | PE[OV[24V 5M|3?|36|35|34|33 32131]3.0(4M[2.7|26]25(2.4
IN ouT : 37 353533332 313&2?252524
BT | SRAT || EET | ST
LINK LINK

22 23

100l 0.4]0.2[ 0.3 0.4]0.5]0

6|0.7/2M[1.0]11.1

CHHE R (2

%*Iﬁé{%j

[1.4[1.5[16[1.7[3M[2.0[2.1[2.2[2.3|
: |

Fl )

oh

I —

T
I\

B
*' .

|
1]
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4.2.3 Descripcién del terminal

Marcas de terminales Descripcion de la funcion Marcas de terminales Descripcion de la funcion
PE cable de tierra ™ Terminal comun para entradas digitales 1-8
ov Entrada negativa de 24 V CC 0.0 Entrada digital del canal 1
24V Entrada positiva de 24V CC 0.1 Entrada digital del canal 2
5M Terminal comun para entradas digitales 25-32 0,2 tercera entrada digital
3.7 32.2 entrada digital 0,3 4.2 entrada digital
3.6 31.2 entrada digital 0,4 52 entrada digital
3.5 30.2 entrada digital 0,5 6.7 entrada digital
34 29.2 entrada digital 0,6 7.2 entrada digital
3.3 28.2 entrada digital 0,7 Octava entrada digital
3.2 27.2 entrada dlglta' 2M Terminal comun para entradas digitales 9-16
3.1 26.% entrada digital 1.0 9.2 entrada digital
3.0 25.2 entrada digital 1.1 Décima entrada digital
4M Terminal comdn para entradas digitales 21-16 1.2 11.2 entrada dlglta|
2.7 24.2 entrada digital 1.3 12.2 entrada digital
2.6 23.2 entrada digital 1.4 13.2 entrada digital
2.5 22.2 entrada digital 1.5 14.2 entrada digital
2.4 Entrada digital del siglo XXI 1.6 15.2 entrada digital
-- -- 1.7 16.% entrada digital
- - - - 3M Terminal comun para entradas digitales 17-20
-- -- 2.0 17.2 entrada digital
-- -- 2.1 18.% entrada digital
-- -- 2.2 19.2 entrada digital
-- -- 2.3 20.2 entrada digital
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4.2.4 Manual de usuario del médulo

La funcién de adquisicién de sefial de interruptor de este médulo permite obtener el estado de la sefial de interruptores de botén pulsador, interruptores de proximidad y otros dispositivos similares. También permite...

El objetivo del filtrado es eliminar la fluctuacion de la sefial de entrada mediante la configuracion de los parametros del filtro.

El rango de tiempo de filtrado suave para la funcién de adquisicién de entrada digital es de 0 a 255. Un valor mas alto resulta en un mejor filtrado, pero también en un retardo mas perceptible. Especificamente...

Complete la informacién seguin se requiera. Cada canal puede tener su propia configuracién de filtrado.

g
re
rﬁl =51 7351 == e 3R 3= i
| | e 16#1C3316#00 SM input parameter
- 16#7000: 16#00 Qutput
=~ 16%8000: 16500 Configuration Parameter
o16#01 Ch Filter Time RwW BYTE 16+#0a
R calaF02 Ch1Filter Time R BYTE 16#0a
. 116503 Ch2 Filter Time Rw BYTE 16#0a
R e Ch3 Filter Time R BYTE 16#0a
e 116#05 Ch4 Filter Time W BYTE 16#0a
% 116706 Ch5 Filter Time W BYTE 16#0a
e 1 16#07 Ché Filter Time Ay BYTE 16#0a
= 116708 Ch7 Filter Time W BYTE 16%0a
©116#09 Cha Filter Time RwW BYTE 16#0a
o 16E0A Cha Filter Time W BYTE 16#0a
116708 Ch10 Filter Time W BYTE 16+#0a i

4R |
Zal: 62 [0 B e B
FEal 65 B & 0 = R
[]==ihiE []=7i#A

m

10Pagina



X R &

. AMSAMOTION®

4.3, EC1A-QD32R

4.3.1 Parametros del médulo principal

Salida dlgltal Especificacion
Tensién nominal Relé: 220 V

puntos de sefial 1 6

tipo de sefial relé

Tipo de carga

Carga resistiva, carga inductiva

Corriente nominal de un solo canal

2A/punto

Métodos de aislamiento

aislamiento mecénico

Aislamiento y tensién de resistencia

500V CC

Luces indicadoras de canal

Luces LED verdes

4.3.2 Cableado de terminales

EC1A-QD32R

RUN ERR POWER

- N- M- M-
f‘ -1 ® & &
*T L+ L+ L+
TR 1T TR e o
| || FE| 0V 24V
IN  ouT ==
SR | B30T || SR | 2RAT Ay BE el mi Wal g B4 3N By 3@ 25 9y
LIMK LIMK i ! !

FEEEREE

8L[3.7[3.6[3.5]3.4] Tlirlgisl 3.2[3.1[3.0[6L[2.7[2.6][ 2.5 2.4I
I o

1L [0.0[01[02T0.3[ 2L [0.4[0.5[0.6[0.7[ 3L[1.0[1.1[1.2[1.3] 3L [1.4[1.5[1.6][1.7[ 5. [2.0[2.1[12.[2.3
20REETF Bt N CHSSEBTERS)

00 Q1 02 03 04 05 @8 OF 18 1§ 12 13 14 16 18 17 20 231 22 23

)

L+

3

L+

4.3.3 Descripcién del terminal
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Marcas de terminales Descripcion de la funcion Marcas de terminales Descripcion de la funcion
PE cable de tierra 1 litro Terminal comun para las salidas digitales 1-4
ov Entrada negativa de 24 V CC 0.0 Salida digital del canal 1
24V Entrada positiva de 24V CC 0.1 Segunda salida digital
8litros Terminal comun para entradas digitales 29-32 0,2 tercera salida digital
3.7 32.% salida digital 0,3 4.7 salida digital
3.6 31.2 salida dlgltal 2litros Terminal comdn para salidas digitales 5-8
3.5 30.% salida digital 0,4 5.2 salida digital
3.4 29.% salida digital 0,5 sexta salida digital
Tlitros Terminal comun para salidas digitales 28-25 0,6 7.2 salida digital
3.3 28.% salida digital 0,7 Octava salida digital
3.2 27.2salida digital 3litros Terminal comun para salidas digitales 9-12
3.1 26.% salida digital 1.0 9.7 salida digital
3.0 25.2 salida digital 1.1 Décima salida digital
6litros Terminal comun para salidas digitales 24-21 1.2 11.2 salida d|g|tal
2.7 24.2 salida digital 1.3 12.2 salida digital
2.6 23.2 salida dlgltal 4litros Terminal comun para salidas digitales 13-16
25 22.2 salida digital 1.4 13.2 salida digital
2.4 Salida digital del siglo XXI 1.5 14.2 salida digital
-- -- 1.6 15.2 salida digital
-- -- 1.7 16.7 salida digital
-- -- 5 litros Terminal comun para salidas digitales 17-20
-- -- 2.0 17.2 salida digital
-- -- 2.1 Salida digital nimero 18
- - -- 2.2 Salida digital ntimero 19
-- -- 2.3 20.% salida digital
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4.3.4 Instrucciones de uso del médulo

La funcién de salida del interruptor permite controlar las sefiales de conmutacién de electrovélvulas, contactores, luces indicadoras, alarmas, etc. La salida del interruptor también dispone de una funcién de retencién.

capaz

El pardmetro de configuracién para la funcién de salida digital permite ajustar individualmente la retencién de salida para cada canal. Si se establece en ‘true’, la salida es vélida.

Mantener

r(

o | F=3l: 7351 = e 3R g
+ - 16#10F1:16500 Error Settings
© 16#10F3: 16700 Timestamp Object RwW LLINT
+ . 16£1C32: 16200 5M output parameter
=+ 16#1C33:16#00 SM input parameter
|| % 15#7000:16%00  Output
= 16#3000: 16700 Configuration Parameter

|:16#01 | Hold Enable RW BYTE  16%00

E=E |Hold Enable
%3|: 165 8000 1 mrm:
FR3: 62 1 B & P T
L] ==hi0d [ =R
m

Ak
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