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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccion del producto

Los médulos de la serie EC3A utilizan el bus EtherCAT, también conocido como E/S remota o E/S distribuida, para proporcionar energia a los dispositivos electrénicos host (como DCSy PLC).

Un mddulo que envia y recibe sefiales de entrada y salida (o sefiales de una PC), incluidos varios tipos de sefiales, como digitales, analégicas, de temperatura y de pesaje.

Este producto es econémico, estable, facil de instalar y altamente adaptable para satisfacer diversos requisitos de uso.

1.2 Caracteristicas del producto

- Tiene un tamafio pequefio y una estructura compacta, ocupando poco espacio, solo 105 x 70 x 28 mm.

Ofrece una amplia variedad de médulos y una gama completa de tipos de E/S.

Facil instalacién y cableado: el montaje en riel estdndar DIN de 35 mm utiliza terminales con resorte, lo que hace que el cableado sea cémodo y rapido.

1.3 Lista de modelos

Médulo de entrada/salida digital

EC3A-I01631 Entrada digital de 16 canales (PNP/NPN), salida digital de 16 canales (NPN)

EC3A-I01632 Entrada digital de 16 canales (PNP/NPN), salida digital de 16 canales (PNP)

EC3A-OD3201 Salida digital de 32 canales (NPN)

EC3A-OD3202 Salida digital de 32 canales (PNP)

EC3A-ID3230 Entrada digital de 32 canales

Médulo analégico

E C3A'AE0830 Entrada analdgica de voltaje/corriente de 8 canales
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EC3A-AQ081 0 Salida de voltaje analégica de 8 canales

EC3A'AQ0820 Salida de corriente analdgica de 8 canales

Médulo de temperatura

EC3A-AR0893 Entrada RTD de 8 canales

E C3A'AT1 692 Entrada de termopar de 16 canales

EC3A-AT0892 8 entradas de termopar

Médulo de pesaje

EC3A-AWO0415 | enraa de pesaie de 4 canales

1. Especificaciones del producto

2.1 Descripcién del componente

nombre Definicién de funcién

L/A (Luz verde) Interaccion de datos o anomalias
EN

ECAT (Luz amarilla) | Indicador de estado EtherCAT

Indicador de sefial
L/A (Luz verde) Interaccion de datos o anomalias
AFUERA

SYS (Luz amarilla) Estado de ejecucién del médulo

Indicador de sefial IO Cada luz indicadora de salida corresponde a una salida especifica; una luz indicadora vélida se iluminaré, de lo contrario, estara apagada.
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2.2 Especificaciones técnicas del médulo

Parametros del bus

Especificacion

protocolo de bus

Eter CAT

Namero de estaciones de E/S

Segun el sitio principal

Medio de transmisién de datos

Cable Ethernet/EtherCAT =CAT6

Distancia de transmision

<100m (distancia entre estaciones)

Tasa de transmisién

100 Mbps

Interfaz de bus

2 conectores RJ45

Parametros del médulo

Especificacién

Método de configuracion

a través del sitio principal

Clasificaciones de fuente de alimentacion (rango)

24V CC(18~30V)

Aislamiento eléctrico

500V CC

tamafio

105x70x28 mm

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C

temperatura relativa

95%, sin condensacién

Nivel de proteccion

IP20
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2.3 Descripcién de la luz indicadora

Funcién

Estado del LED

Después del encendido, la luz LED esta en su estado inicial.

EI LED SYS parpadea cada 1000ms.

Error de verificacién del chip

Los LED del sistema parpadean

INT

EI LED SYS parpadea cada 1000ms.

PREOPERATORIO

La luz ECAT parpadea lentamente

EI LED SYS parpadea cada 1000ms.

OP. SEGURO

ECAT destello Gnico

EI LED SYS parpadea cada 1000ms.

OoP

La luz ECAT permanece encendida

EI LED SYS parpadea cada 1000ms.

ERRAR

La luz SYS esta siempre encendida.

Funcién de modo de actualizacién

Estado del LED de actualizacién

Estado de inicializacién del modo de actualizacién

La luz ECAT parpadea rapidamente

EI LED SYS parpadea cada 250 ms.

Transferencia de archivo completada, actualizacion exitosa.

La luz ECAT parpadea rapidamente

EI LED SYS parpadea cada 250 ms.

Se produjo un error en el encabezado del archivo durante la transmision (extensién de archivo incor

(Error de tamafio)

recta)luz ECAT parpadea rapidamente

EI LED SYS parpadea cada 100 ms.

Durante la transferencia de archivos

La luz ECAT parpadea rapidamente

LED SYS: 200 ms apagado 200 ms encendido 200 ms apagado 200 ms encendido 200 ms

Parpadeo de 2000ms.

Extincié

Error en la transferencia de archivo (paquete perdido o error de verificacién).

La luz ECAT parpadea rapidamente

EI LED SYS parpadea cada 1000ms.

No se pudo cambiar del modo de actualizacién al modo de ejecucion

La luz ECAT parpadea rapidamente

La luz SYS esta siempre encendida.

Error de hardware

La luz SYS esta siempre encendida.
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III. Instalacién y desmontaje

3.1 Precauciones de instalacion y desmontaje

Asegurese de que el rack del servidor tenga buena ventilacién (por ejemplo, instalando ventiladores de extraccién en el rack del servidor).

- No instale este dispositivo cerca o encima de equipos que puedan provocar sobrecalentamiento.

Asegurese de que el médulo esté instalado verticalmente y que haya suficiente espacio libre entre el mddulo y el equipo circundante.

- La instalacién y el desmontaje deben realizarse con la energia apagada.

3.2 Direccién de instalacion

Para garantizar una disipacion de calor adecuada, el médulo debe instalarse verticalmente para garantizar un flujo de aire sin obstrucciones dentro del médulo.

3.3 Espaciado minimo

El médulo tiene un grado de proteccién IP20 y debe instalarse dentro de una caja o armario. Durante la instalacion, no debe colocarse cerca de otros médulos ni de dispositivos que generen calor, ni en posicién vertical con respecto a otros componentes.

Para otros equipos o canales de cableado, siga el espaciado minimo que se muestra en el diagrama a continuacién (unidad: mm).
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IV. Explicacién y uso de los médulos digitales

Serie 4.1 EC3A-IO16

La serie EC3A-IO incluye los modelos especificos EC3A-I01631(NPN) y EC3A-I01632(PNP). Este médulo cuenta con 16 entradas digitales y 16...

Las salidas digitales admiten entradas NPN/PNP y tienen dos tipos de salida: NPN y PNP.

4.1.1 Parametros del médulo principal

Entrada digital

Especificacion

Tensién nominal 24V CC (1 5 V-~ 30 V)
puntos de sefial 1 6
tipo de sefial NPN/PNP

Filtrado de salida

Configuracién del ordenador host

Corriente de entrada

4MA

Meétodos de aislamiento

Aislamiento 6ptico

Voltaje de sefial "0" (PNP) -3~+3V
Voltaje de sefial "1" (PNP) 15~30V
Voltaje de sefial "0" (NPN) 15~30V
Voltaje de sefial "1" (NPN) -3~+3V

Salida digital

Especificacién

Tensién nominal

NPN: OV +3%

PNP: 24V £ 20 %

tipo de sefial

NPN

Policia Nacional

Tipo de carga

Carga resistiva, carga inductiva

Corriente nominal de un solo canal

Corriente de carga maxima por canal: 0,5

A/ Corriente de carga maxima por 8 canales consecutivos: 2 A

Métodos de aislamiento

Aislamiento 6ptico

Tensién de aislamiento y de resistencia

500V CC

Luces indicadoras de canal

Luces LED verdes
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4.1.2 Cableado de terminales
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4.1.3 Descripcién del terminal

Marcas terminales Descripeion de a funcién Marcas terminales Descripcion de afuncén
AFUERA EN
0 Salida digital del canal 1 0 Entrada digital del canal 1
1 Segunda salida digital 1 Entrada digital del canal 2
2 3.7 salida digital 2 3.2 entrada digital
3 42 salida digital 3 42 entrada digital
4 52 salida digital 4 52 entrada digital
5 6° salida digital 5 6° entrada digital
6 72 salida digital 6 7° entrada digital
7 8?2 salida digital 7 8? entrada digital
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9?2 salida digital

92 entrada digital

102 salida digital

10? entrada digital

10

11.2 salida digital

10

11.2 entrada digital

11

12.2 salida digital

11

12.2 entrada digital

12

13.2 salida digital

12

13.2 entrada digital

13

142 salida digital

13

142 entrada digital

14

152 salida digital

14

15.2 entrada digital

15

162 salida digital

15

162 entrada digital

24V

24 V+

1 millén

Entrada de terminal pablica

ov

0 V-

1 millén

Entrada de terminal publica

4.1.4 Descripcién del diccionario de objetos del médulo

La funcién de adquisicién de sefiales de conmutacién de este médulo permite la adquisicién del estado de las sefiales de interruptores de pulsador, de proximidad y otros dispositivos similares. También permite...

Los parametros de filtrado son configurables; su propésito principal es eliminar la fluctuacion de fase en la salida. La funcion de salida de conmutacion permite controlar electrovélvulas, contactores, luces indicadoras, etc.

Alarma y otras salidas de conmutacién. La salida de conmutacién también tiene funcién de retencién.

El rango de filtrado de entrada digital para la funcién de adquisicién de entrada del interruptor es de 0 a 255. Un valor més alto produce un mejor filtrado, pero también un retraso mas notable. Especificamente...

Llene el formulario seguin sus necesidades.

16+1C32: 16500
16F1C33: 16500
16F7000: 1600
- 16#8000: 16500

5M ocutput parameter
5M input parameter
DoOCutputs

Coupler Configuration

=31 731 = f o =5 e
+ - 16 10F 1: 1600 Error Settings
16F10F3: 16500 Timestamp Object R LILIMNT

16#8001: 1600
- 16#F8002: 16500

DigitalOutputState
DigitalInputFiltering

b8 HH RIS ThEE
NS TDEE

16+F030: 16=00

SR AN B R

+- 165F050: 1600

Configured Module Ident List
Dectected Module Ident List

et
#3l: 162 [0 frtE: 8 W
FE35|: 162 o iH: o T

[ ====1hial
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Estado de salida digital para la funcién de salida del interruptor: 0: No retenido, salida falsa durante la interrupcion de la comunicacién; 1: Retenido, salida falsa durante la interrupcién de la comunicacion.

La salida es verdadera

=5l: =35I =¥ == sl Ea—] ]
f | r1=01 DigitalOutputStaten 1 W BOOL 16200
116202 DigitalOutputStatenz RV BOOL 1600
116203 DigitalOutputStatens R BOOL 16%00
116204 DigitalOutputStatens RV BOOL 16#00
116205 DigitalOutputState0s RV BOOL 16200
116206 DigitalOutputState0s RV BOOL 16200
116207 DigitalOutputStatea? RAV BOOL 16=00
116 %08 DigitalOutputStatens RV BOOL 1600
116 %09 DigitalOutputStatens RV BOOL 16 %00
(16204 DigitalOutputState 10 R BOOL 1600
116 =08 DigitalOutputState 11 R BOOL 16200
116 =0C DigitalOutputState 12 R BOOL 16200
116 =00 DigitalOutputState 13 R BOOL 1600
116 #0E DigitalOutputState 14 RV BOOL 16#00 .
=R DigitalOutputStaten 1
=31 18- iR |8 FATE
FE=3|: 1% _ = |False ~]
[ s===ikial [ =-#hzE
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Serie 4.2 EC3A-ID

Los médulos de la serie EC3A-ID, especificamente los modelos EC3A-ID3230 y EC3A-ID1630, cuentan con 32 entradas digitales y 16 salidas digitales.

Entrada, sin salida digital.

4.2.1 Parametros del médulo principal

Entrada digital

EC3A-ID3230

EC3A-ID1630

Tensién nominal

24V CC(15V~30V)

24V CC(15V~30V)

puntos de sefial 32 1 6

tipo de sefial NPN/PNP NPN/PNP
Filtrado de salida Configuracién del ordenador host Configuracién del ordenador host
Corrente de entrads AMA 4AMA

Métodos de aislamiento Aislamiento 6ptico Aislamiento 6ptico

Tensién de aislamiento y de resistencia 500V CC 500V CC

Luces indicadoras de canal

Luces LED verdes

Luces LED verdes

4.2.2 Cableado de terminales
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DR | LA !_ m MOERT UA (B | [m
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4.2.3 Descripcién del terminal

EC3A-ID3230
Marcas terminales Descripcién de la funcion Marcas terminales Descripcién de la funcion
0 Entrada digital del canal 1 16 17.2 entrada digital
1 Entrada digital del canal 2 17 18.% entrada digital
2 3.2 entrada digital 18 19.2 entrada digital
3 42 entrada digital 19 20.% entrada digital
4 52 entrada digital 20 21.2 entrada digital
5 6° entrada digital veintuno 22.2 entrada digital
6 7?2 entrada digital Ventidos 23.2 entrada digital
7 8? entrada digital veintres 24.? entrada digital
8 9? entrada digital eintcuatro 25.2 entrada digital
9 10? entrada digital 25 26® entrada digital
10 11.2 entrada digital 26 27.2 entrada digital
11 12.2 entrada digital 27 28.2 entrada digital
12 13.2 entrada digital 28 29.2 entrada digital
13 14? entrada digital 29 30.? entrada digital
14 15.2 entrada digital 30 31.2 entrada digital
15 162 entrada digital 31 32.2 entrada digital
1 millén Terminal comdn para entradas 1-16 2 millones Terminal comun para entradas 17-32
1 millén Terminal comdn para entradas 1-16 2 millones Terminal comun para entradas 17-32
EC3A-ID1630
Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales Descripcién de la funcion
0 Entrada digital del canal 1 8 92 entrada d|g|tal
1 Entrada digital del canal 2 9 10% entrada dlglta'
2 3.2 entrada digital 10 11.2 entrada digital
3 42 entrada digital 11 12.2 entrada digital
4 5% entrada digital 12 13.2 entrada digital
5 6° entrada digital 13 14° entrada digital
6 7?2 entrada digital 14 15.2 entrada digital
7 8?2 entrada digital 15 162 entrada digital
1 millén Terminal comun para entradas 1-8 2 millones Terminal comun para entradas 9-16
1 millén Terminal comun para entradas 1-8 2 millones Terminal comuUn para entradas 9-16
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4.2.4 Descripcién del diccionario de objetos del médulo

La funcién de adquisicion de sefiales de conmutacién de este médulo permite la adquisicion del estado de las sefiales de interruptores de pulsador, de proximidad y otros dispositivos similares. También permite...

El propésito del filtrado es eliminar la vibracién de salida mediante la configuracién de los pardmetros de filtrado.

El rango de parametros de configuracién para la funcién de adquisicién de cantidad de conmutacién es de 0 a 255. Cuanto mayor sea el valor, mejor ser3 el efecto de filtrado, pero mas evidente sera el retraso.

Complete los detalles seglin sus necesidades; cada canal se puede configurar individualmente.

* # X ietworkConfigwaton [ HIGHSPEEDI0  'gh ManTesk [ G |7 ETHERCAT j EAME [ SoftMotion Genera
E—— I @Em  EE CHE o mbs o ETHE THiRieoo) MAe@THED) [ BTRGES
e 7 S8k FEE &R E GKE 2ETE  BRER SRS T—F
ATHEE EEHD0RE)
3
BEE
zation 158t !
v i
sEE Eet
SR ERE) [ p———— =% T '~
SEE
+ _168#7000:18#00 Lsele:
¢ ETHERCAT . ;
= 16#3010:16#00 Configuration Parameter
4B ETHERCAT.EtherCAT Task ;
o 116%01 Filo RW BYTE 1600
3 MainTask s
116%02 Fill RW BYTE 16#00
& PLC_PRG
£ H=| :16#03 Filz AW/ BYTE  16%00
116#04 Fil3 RW BYTE 16#00
General Axis Pool
116#05 Fil4 RW BYTE 1600
IEED_IO (High Speed 10 Module)
116%#06 Fils RW BYTE 16700
4 (Ethernet) i
o 1 16#07 File RW BYTE 16300
(EtherCAT Master SoftMotion)
- 116%#08 Fil7 RW BYTE 16500
CPU (EC3A-CPU)
116%09 Fil3 RW BYTE 16=00
3230 (ID3230)
116704 Filg RW BYTE 16#00
116#0B Fil10 RW BYTE 16#00
116%0C Fil11 RW BYTE 16=00 -
= [
e 1 faem e
FEal:e o B & 0
[ 7=k =g
I
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4.3, Serie EC3A-OD

Los médulos de la serie EC3A-OD, especificamente los modelos EC3A-OD3201 y EC3A-OD3202, cuentan con 32 salidas de transistor.

Hay dos tipos de salida: NPN y PNP.

4.3.1 Parametros del médulo principal

Salida digital EC3A-OD3201 EC3A-OD3202
Tensién nominal NPN OV + 3 % PNP 24V + 20 %

puntos de sefial 32 32

tipo de sefial NPN Policia Nacional

Tipo de carga Carga resistiva, carga inductiva

Corriente nominal de un solo canal La corriente maxima de un solo canal es 0,5 A.

Métodos de aislamiento Aislamiento 6ptico

Tension de aislamiento y de resistencia 500V CC

Luces indicadoras de canal Luces LED verdes

4.3.2 Cableado de terminales

EC3A-0D3201 EC3A-0D3202
AMSAMO ON MoAMU LY
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aET N 0 MOsA | IN O

[ZHE: PN I | PR w
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MEERG [ LA (B 8 MR | LA (B | 8

MO | ouT ® M D4 | ouT o
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RGHRRAT @\vsh_ ; RGHHRAT @\Ys_ﬁ_l; n}
—NPN PNP
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4.3.3 Descripcién del terminal

EC3A-0D3201/0D3202

Marcas terminales

Descripcion de la funcién

Marcas terminales

Descripcién de la funcién

Salida digital del canal 1

16

17.2 salida digital

Segunda salida digital

17

18.2 salida digital

3.2 salida digital

18

19.2 salida digital

42 salida digital

19

20.? salida digital

52 salida digital

20

21.2 salida digital

6° salida digital

222 salida digital

7° salida digital Ventidos 23.% salida digital
8? salida digital einies 24.2 salida digital

9? salida digital

veinticuatro

25.2 salida digital

10? salida digital

25

267 salida digital

11.2 salida digital

26

27.2 salida digital

12.2 salida digital

27

28.% salida digital

13.2 salida digital

28

29.% salida digital

142 salida digital

29

30.% salida digital

152 salida digital

30

31.% salida digital

alrlnn|[Zlalv|o|N|o|u|s wN|= o

162 salida digital

31

32.% salida digital

—
+

Salida positiva de 24 V

L+

Salida positiva de 24 V

1 millén

Salida OV negativa

2 millones

Salida OV negativa

4.3.4 Descripcién del diccionario de objetos del médulo

La funcién de salida de conmutacién de este médulo puede controlar las sefiales de conmutacién de valvulas solenoides, contactores, luces indicadoras, alarmas, etc. La salida de conmutacién también incluye...

Mantener la funcién

El pardametro de configuracion de la funcién de salida digital permite configurar individualmente la funcién de retencion de salida para cada canal. Si se establece en "verdadero", se indica retencion de salida.

Mantener
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V. Instrucciones y uso de médulos analégicos

Serie 5.1 EC3A-AE

La serie EC3A-AE actualmente solo incluye el EC3A-AE0830, que tiene 8 entradas analdgicas, cada una con voltaje o tensién ajustable individualmente.

Corriente, admite 0-10 V 0 0-20 mA.

5.1.1 Parametros del médulo principal

Entrada analdgica EC3A-AE0830
tipo de sefial 0~10V/0~20 mA

Conversién de analégico a digital (voltaje) 0“‘1 O \Y Cantidad analdgica correspondiente 0-10000

Conversién de analégico a digital (actual) 0~20 mA corresponde a la cantidad analégica 0-20000

resolucion 0,001 V; 0,001 mA

Frecuencia de muestreo 0 ,1s

exactitud 0,2% FS

Impedancia de entrada (voltaje) 21 00 K

Impedancia de entrada (corriente) S1 00 R

5.1.2 Cableado de terminales

KR H:105X70X28

L) LJ
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™\ 7]
IN- INH
—{5 5 4iA00-[00| @ | O O | @ |00] 155 % A 00+4—
2 EEHA01-[01| @ | O O | @ |01 5S4 A0+
5T HiAN02- 02| @ | O O | ® |02] {554 A02+4+—]
{54 03- 03| @ [ OO | @ 03] {5 54 03+
{55 HiN04- 04| @ | O O | ® |04 {5 T4 \04++—]
{5 E4iA05-[05| @ | O O | @ |05 {5 54 A05+4—
{5 E4iN06- (06| @ | O O | ® |06] {55 4i A06+4—
2 EEHA0T-[07| @ | O O | @ |07] {5 B4 A0T+4—
M5 HNC |@® Q0O ®| (5 FINC
ZM5IHNC |@ [e]e] ®| =it 3| FINC
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EEwmAnK o L A fa S AER




- AMSAMOTION®
B Y= R

5.1.3 Descripcion del terminal

Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales Descripcién de la funcién

EN- EN+
0 Entrada analdgica del canal 1 - 0 Entrada analdgica del canal 1 +
1 Segundo canal de entrada analégica - 1 Segunda entrada analégica +
2 Tercer canal de entrada analégica - 2 3.2 entrada analdgica +
3 42 entrada analdgica - 3 4ta entrada analdgica +
4 52 entrada analdgica - 4 5ta entrada analdgica +
5 Entrada analdgica del canal 6 - 5 Entrada analdgica del canal 6 +
6 7ma entrada analdgica - 6 Entrada analégica del canal 7 +
7 Entrada analdgica del canal 8 - 7 Entrada analdgica del canal 8 +
* nulo * nulo

* nulo * nulo

5.1.4 Descripcién del diccionario de objetos del médulo

ZHOH W]

X% L ) - B i B A

16#8010 |Confzuraton Farametez: (FREASEHEAR)
Typ0--Typ7: 17 & B F U iR, i BREE L BRSE

=

. . noinEE e e B HE: 0-10000
Hlno“Hllﬂ-'LﬁE_EEJJ‘EE.EEE%EEdﬁ{E 0 EE."J“EE.-U%E 0-20000
Max0--Nax7 R B R B TS B E FE: 10000 F B, 0-10000

B 20000 [FERER: 0-20000

Filo--Fil7: 18 Eipai

=

EES L 0--10

HERiIZE: -10000-10000
A RTE{E: -20000-20000

0fs0--0fs7:iF B BEE B A RE
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5.2, serie EC3A-AQ

La serie EC3A-AQ incluye actualmente dos modelos: AQ0810 y AQ0820. El AQ0810 cuenta con 8 salidas analégicas de tensién, mientras que el AQ0820 cuenta con 8 salidas analégicas de corriente.

Produccion.

5.2.1 Parametros del médulo principal

Salida analdgica EC3A-AQ081 0 EC3A-AQO820

tipo de sefial 0~10V 0~20 mA

Conversién de analdgico a digital La cantidad analégica 0-10000 corresponde a 0~10 V La sefial analégica 0-20000 corresponde a 0~20 mA
puntos de sefial 8

resolucién 0,003 \ 0,005 MA

exactitud Voltaje: 0,3 %FS Actual: 0,5 %FS

Impedancia de carga (voltaje) >1000 Q <600Q
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5.2.2 Cableado de terminales

H 3 R 105X70X 28

KR F:105X70X28

i - . L Al [
FMEERT | LA (B | |m FMOERT | LA |l
O s
FO%A | IN .::,.; FOEmA | IN W
Ether CATHR 4T |EcAT| BL__ > Ether CATH 4T |ecAT/ ML i
FoEnRT | ua |l moEinT | ua [l
L)t Ll
F O [ ouT @® MO | ouT %
R4isndT [ sys (B ‘} 44 | svs ML ‘:}
V=_0UT V+ I- _out_ I+
i i00- (oo @ | O O | @ |00 BEHIH00+—,  —disdioo-oo| @ | OO | @ oo it oo+—
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— L i03-(03) @ | O O | @ |03| BEMM03+—Y  W—mFiitos-oz| @ | OO | @ 03] i hoz+—
—hENH04- (04| @ | O O | ® |04| mEH04+—  —aiigiti04-[0s| @ | O O | @ |04 hifishi ik 04+
R 05~ (05| @ | O O | @ |05 BESIHOS+—  —miEigo5-os| @ | O O | @ |o5] siibithos+—
L0606 @ | O O | @ |06| BESHH06+—  e—dijiiseiioe-[o6| @ | O O | @ |06| ittt 06+—
—i R 07~ (07| @ | O O | @ [o7| BESHOT+—Y —miimor-lo7| @ | O O | @ |07] miisithor+—
BEMEE | (OO | REHREE aEEaE [ |OO| Lo migfaE
Rt gd M QO M| s e REfRG M QO M| s e
4 ®— +® 4 o— +o 4
MEGESAE | oqoveEmiok REESILER MAESAE | goomammipig | BRESER
5.2.3 Descripcién del terminal
Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales Descripcién de la funcién
V-/1- EN+
0 Salida analdgica del canal 1 - 0 Salida analdgica del canal 1 +
1 Segunda salida analégica - 1 Segunda salida analégica +
2 Tercera salida analdgica - 2 3% salida analégica +
3 42 salida analogica - 3 42 salida analogica +
4 52 salida analdgica - 4 Sta salida analdgica +
5 6° salida analdgica - 5 6° salida analdgica +
6 7ma salida analégica - 6 7ma salida analégica +
7 8va salida analégica - 7 8va salida analdgica +
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L+

Voltaje de alimentacion + L+

Voltaje de alimentacion +

METRO

Tensién de alimentacién - METRO

Tension de alimentacion -

5.2.4 Descripcién del diccionario de objetos del médulo

ZRGR ]

g WL ] I e B

1648010 |Confzuraton Parameter (FREEHEER)
. . o,opEmE ; B HE: 0-10000
Mnd el BRI faE. o-zoo0o

A EE: 0-20000

0fs0--0fs7: B AEHIRE

[

B ERTEME: -10000-10000
i RTEME: -20000-20000

Hold Enable. SiEEEIRE, EEFRIFHEES

(=)

0: MEST. 1 R/ET
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5.3, Serie EC3A-AR

La serie EC3A-AR actualmente solo cuenta con un modelo, el AR0893. Este modelo cuenta con 8 entradas y es compatible con PT50, PT100, PT200, PT5 y PT1000.

Sensores para CU50y CU100

5.3.1 Parametros del médulo principal

EC3A-AR0893
tipo de sefial PT50\PT100\PT200\PT500\PT1000,CU50\CU100
(Los sensores de la serie PT solo admiten 0,385055, los sensores de la serie CU solo admiten 0,0042)
resolucion 0,01 °C
exactitud PT100/PT1000: £0,35 °C
PTS50\PT200\PT500\PT1000\CU50\CU100:+£0,50°C
Rango de medicién Serie PT '50 a 300 °C
Serie CU: -50 a 150 °C
Rango de conversién digital Serie PT: -5000 - 30000 °C
Serie CU: -5000 - 15000 °C
Frecuencia de muestreo 6MS/canal
5.3.2 Cableado de terminales
KW #H:105X70X 28
alii Amo DR
FrdnaT | LA |l m
(2]
PO | IN PR
Ether CATH&AT [eca| Ml | J'):
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IR
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WAGNDO |Go|®@ | OO | @ |0-| HAIEF0=
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% AGND4 |cal @ | OO | @ |4+ SEAIZ 4+
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nonne oo 8|33 |elel@nfiaes GO GO 0+ O- GO GO 0+ 0- GO GO O+ O-
% A\GNDE |G6|® | (O | @ |6-| BAIES6=
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#AGND7 |c7T|@| OO | @ |7-| HA{EST=
SHEIHNC |@ OO ® | =5 FINC . "
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5.3.3 Descripcion del terminal

GO Primera entrada RTD - 0+ Primera entrada RTD +
GO Primera entrada RTD - 0- Primera entrada RTD -
G1 Segunda entrada RTD - 1+ Segunda entrada RTD +
G1 Segunda entrada RTD - 1- Segunda entrada RTD -
G2 3.2 entrada RTD - 2+ 3.2 entrada RTD +
G2 3.2 entrada RTD - 2- 3.2 entrada RTD -
G3 42 entrada RTD - 3+ 42 entrada RTD +
G3 4° entrada RTD - 3- 4° entrada RTD -
G4 5.2 entrada RTD - 4+ 5.2 entrada RTD +
G4 5.2 entrada RTD - 4- 5.2 entrada RTD -
G5 6.2 entrada RTD - 5+ 6.2 entrada RTD +
G5 6.2 entrada RTD - 5- 6.2 entrada RTD -
G6 7.2 entrada RTD - 6+ 7ma entrada RTD +
G6 7.2 entrada RTD - 6- 7.2 entrada RTD -
G7 8.2 entrada RTD - 7+ 8.2 entrada RTD +
G7 8.2 entrada RTD - 7- 8.2 entrada RTD -
y nulo * nulo
: nulo ‘ nulo
5.3.4 Descripcién del diccionario de objetos del médulo
ZER ] YT [BETRE
8 F R 1
1688010 |Confzuraton Parameter (FRESEHER)

Typrat0-Typrat? ¥ B EEs AR 0

0ts0--0fsT: HEIRERE 241 0

Ertum: 1% B8 {FREET gl&sEr, 1--8

Depth:iE B REEE 10| FAFFE . 10--256

filtering: 1% B iR ta{E 600 IR : 500--2000
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PT100 :16#00

PTED 116802

PTZ200 :164#03

PTEOO :16#04

PT1000 16805

CUS0 1640609

CU100 : 1680709
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5.4, Serie EC3A-AT

La serie EC3A-AT ofrece actualmente dos modelos: AT0892 y AT1692. El AT0892 tiene 8 entradas, mientras que el AT1692 tiene 16.

5.4.1 Parametros del médulo principal

EC3A-AT0892/AT1692
tipo de sefial B, E, ], K(predeterminado), R, S, T, N
resolucion 0,01 °C
error +2°C

Rango de medicién

B: 100°C a 1820°C; E:-270°C a 1000°C; J:-210°C a 1200°C

K:-270°C a 1372°C; R:-50°C a 1768°C; S:-50°C a 1768°C

T:-270°C a 400°C; N: -260°C a 1300°C

Rango de conversién digital El valor de temperatura real se obtiene dividiendo el valor del cédigo leido por 100.

Frecuencia de muestreo

Cuando el parédmetro de filtro es 0: aproximadamente 0,2 segundos.

Cuando el parémetro de filtro es 10: aproximadamente 2 segundos
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5.4.2 Cableado de terminales
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5.4.3 Descripcién del terminal

00- Primera entrada RTD - 00 Primera entrada RTD +
01- Primera entrada RTD - 01 Primera entrada RTD -
02- Segunda entrada RTD - 02 Segunda entrada RTD +

03- Segunda entrada RTD - 03 Segunda entrada RTD -

04- 3.2 entrada RTD - 04 3.2 entrada RTD +
05- 3.2 entrada RTD - 05 3.7 entrada RTD -
06- 42 entrada RTD - 06 42 entrada RTD +
07- 42 entrada RTD - 07 42 entrada RTD -

08- 5.2 entrada RTD - 08 5.2 entrada RTD +
09- 5.2 entrada RTD - 09 5.2 entrada RTD -
10- 6.2 entrada RTD - 10 6.? entrada RTD +
11- 6.7 entrada RTD - 11 6.7 entrada RTD -
12- 7.2 entrada RTD - 12 7ma entrada RTD +
13- 7.2 entrada RTD - 13 7.2 entrada RTD -
14- 8.2 entrada RTD - 14 8.2 entrada RTD +
15- 8.7 entrada RTD - 15 8.7 entrada RTD -
* nulo * nulo

* nulo * nulo

5.4.4 Descripcién del diccionario de objetos del médulo

1638010

% 5.5 e 3
7

Typ0 15

Fil0"15

Cold Temperature

Cold Temperature Offset
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5.5, serie EC3A-AW

La serie EC3A-AW actualmente solo cuenta con el EC3A-AW0415, que tiene 4 entradas de pesaje.

5.5.1 Parametros del médulo principal

EC3A-AW0415
tipo de sefial Sensor de tensidn resistiva
Sensor de tension resistiva 5V CC £ 1%, corriente maxima 50 mA
Tipo de sensor valor de peso Resolucién maxima
1,1 mV/V 0,25 uv
Resolucién del médulo
2,2 mV/V - 999999 ~ 999999 0,5uv
3,3mV/V 0,75 uVv

Error de escala completa (precisién general): <0,03 % FS
error

Error relativo: <0,08%

Profundidad de muestreo predeterminada a 50 Hz: 7; paso deslizante: 1.

Profundidad de muestreo predeterminada a 100 Hz: 10; paso deslizante: 1.

Frecuencia de muestreo

Si se utiliza la configuracion predeterminada, el tiempo de conversion real es el siguiente:

1. 50 Hz: 185 ms/canal

2. 100 Hz: 120 ms/canal
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5.5.2 Cableado de terminales
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5.5.3 Descripcién del terminal

Marcas terminales

Descripcion de la funcion

Marcas terminales

Descripcién de la funcién

EO+

Canal 1 Voltaje de excitacion 5V +

SO+

Primera sefial del sensor +

SO-

Voltaje de excitacién del canal 15V -

SO-

Primera sefial del sensor -

S1+

Canal 2 Voltaje de excitacion 5V +

S1+

Sefial del segundo sensor +

S1-

Voltaje de excitacion de 5V del segundo canal -

S1-

Sefial del segundo sensor -

S2+

Canal 3 Voltaje de excitacion 5V +

S2+

Sefial del tercer sensor +

S2-

Voltaje de excitacién del canal 35V -

S2-

Sefial del tercer sensor -

S3+

Canal 4 Voltaje de excitacion 5V +

S3+

Sefial del 4° sensor +

S3-

Tension de excitacién de 5V del 4.° canal -

S3-

Sefial del 4° sensor -

Educacion fisica

Puesta a tierra del blindaje del canal

Educacion fisica

Puesta a tierra del blindaje del canal

Educacién fisica

Puesta a tierra del blindaje del canal

Educacién fisica

Puesta a tierra del blindaje del canal

5.5.4 Descripcién del diccionario de objetos del médulo

16#8010 Descripcién del diccionario de objetos ilustrar
Cr_azero Habilitacién automtica del punto cero
cr_izero Restablecer a cero
Cr_tClea r El peso tara se reinicia al encender
cr_num Numero de canales

modo_salida0~3

0: Tipo de datos de salida
1: Valor digital de salida

2: Valor del cédigo interno

tipo_de_salida0

Tipo de salida del sensor

tipo_de_salida1l

0:1 mVv/V

tipo_de_salida2

1:2mv/V (predeterminado)

tipo_de_salida3

2:3 mv/v

unidad_de_salida0

Unidades de datos de salida

unidad_de_salida1

0:g

unidad_de_salida2

1: kg (predeterminado)

unidad_de_salida3

2:t

relacién_salida0

relacién_de_salida1l

relacién_de_salida2

reservar

relacién_de_salida3

fuera_span0

Valor del rango del sensor
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fuera_span1

fuera_span2

fuera_span3

modo de conversion

Métodos de filtrado

0: Parametros de filtro predeterminados
1: Filtro de promedio

2: Filtro deslizante

3: Filtro moévil promedio

convertir_kalman

Filtro Kalman 0: 1 Desactivado 1: Activado

profundidad de conversién

Profundidad media de muestreo del filtro: 4-100

paso de conversion

Filtro deslizante con tamafio de paso moévil de 4 a 100

tasa de conversién

Velocidad de respuesta del médulo 0:50 Hz (predeterminado)

1:100 Hz 2:200 Hz

limite de conversién

Filtrado de valores extremos 500-5000

ajustar_rango_izero

Inicializar rango de punto cero: 0-1000~10 %*escala completa

ajustar_rango_cero

Rango de punto cero automatico: 0-1000 ~ 10 %*escala completa

ajustar_tiempo_cero

Tiempo de punto cero automatico 0-100x100ms

ajustar_ancho_azero

Ancho de punto cero automatico de 0 a 1000x. Resolucién minima: Si el sensor es de
2 mV/V, la resoluciéon del médulo es de 1/50000. Si el ancho es de 100, el rango del

sensor es de 100 kg y el ancho permitido es de 0,1 kg.

tiempo estable

Tiempo de estabilizacién 0-100x100ms

estable_ancho

Ancho estable 0-1000x resolucién minima

Igual que zero_wide

cal0_peso0

cal0_peso1

cal1_peso0

cal1_peso1

Solo es necesario configurar dos pesos para los pesos de calibracién de los cuatro canales.

cal2_peso0

Valor, unidad: kg

cal2_peso1

cal3_peso0

cal3_peso1

tarevalO

tarevall

tareval2

Valores de codigo interno de peso tara para cuatro canales (solo lectura)

tareval3

calvaloo

calvalO1

calval10

Valor de calibracién: valor de cédigo interno; [0][0]: Valor de calibracién de punto cero del canal 0;

calval11

Valor de calibracién de escala completa del canal 1 [0][1] (solo lectura)

calval20

calval21
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calval30

calval31
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Historial de revisiones

Version Fecha de revision Notas de revisién mantenedor

Versién 1.0 20241 01 O Versién inicial WH

Versién 1.1 202 5 .05 . 06 Modificar la descripcion del error y agregar el nimero de modelo Zh a n g
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