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1. Descripcion general del producto

1.1 Introduccién del producto

El mddulo EI2A es un mddulo de E/S distribuido remoto con protocolo EtherNet/IP estandar, que puede utilizarse como dispositivo esclavo compatible con el protocolo maestro EtherNet/IP.

El médulo de estacion cuenta con puertos de expansion integrados que permiten ampliarlo con nuestros submo de la serie EMB, asi el nimero de puntos de E/S y entradas analdgicas. Es un médulo de estacion fiable y confiable.

Es un producto econémicamente estable, de facil instalacién y de gran aplicabilidad.

1.2 Caracteristicas y funciones

Utiliza el protocolo estandar EtherNet/IP para la comunicacion y puede conectarse en red con PLC, archivos de configuracion y computadoras host.

- Cumple con la norma de pruebas IEC/EN 61000-4-4

Funcién de conmutador Ethernet integrado de doble puerto

Soporte para extensién de submédulos

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién de conexién inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicion y control de sefiales en equipos de campo industriales.

1.3 Escenarios de aplicacién

El médulo EI2A tiene una amplia gama de aplicaciones, tales como: control de PLC, automatizacién industrial, automatizacion de edificios, sistemas POS, monitoreo de energia, control de acceso y sistemas médicos.

Sistemas de asistencia, sistemas de banca de autoservicio, monitoreo de salas de telecomunicaciones, dispositivos de informacién, equipos de visualizacién de informacién LED, instrumentos de medicién y sistemas de monitoreo ambiental y energético, etc.

Copia de seguridad o sistema.
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1I. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

modelo EI2A-IM24R EI2A-IM24TP

Namero de puertos de red 2

IP predeterminada

192.168.0.1

Entrada digital

Introducir puntos Ruta 14
Tipo de sefial de entrada NPN/PNP
Voltaje de la sefial de entrada CC20~28V

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Salida digital

Puntos de salida Ruta 10

Tipo de salida Salida de relé, contacto normalmente abierto

Transistor PNP

Capacidad de salida 2A/punto 0,75 A/punto

Circuito aislado Aislamiento mecanico Aislamiento 6ptico

Pardmetros de potencia

Voltaje de funcionamiento

DC 24 V; con proteccién contra polaridad inversa

Consumo de energla

2W~4W

Ambiente de trabajo

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C
otro
Métododeinslacion guia
tamafio

120,5 mm (largo) * 80 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.

Manual de usuario del médulo EI2A
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2.2 Diagrama de cableado y especificaciones de terminales

EI2A-IM24R
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2.3 Descripcién de la luz indicadora

nombre

ilustrar

PWR

Laluz indicadora de encendido permanece encendida después de aplicar energia.

ENLACE

Estado del seméforo (modo de funcionamiento normal)

Todo apagado: Sistema no iniciado

Luz roja parpadeante: cable de red desconectado,

Alternancia rojo/verde: Esperando conexién EIP

Luz verde intermitente: comunicacion EIP en curso

Estado del seméforo (modo de actualizacion de firmware)

Luz roja que parpadea répidamente: presione el botdn de arrangue para ingresar al modo de actualizacion de firmware.

Luz roja parpadeando lentamente: la actualizacion del firmware en el modo de arranque estd en progreso,

Laluz roja siempre estd apagada.

CORRER

Estado de luz verde

Apagado: Médulo de expansién no conectado

Luz fija: La conexion del médulo de expansion es normal

Estado de luz roja

Extincion constante: sin errores

Intermitente: E| médulo de extension se esté conectando

Chang Hong: Error de comunicacién en el mddulo de extension

2.4 Descripcion del puerto de expansién

El médulo EI2A puede ampliarse con hasta 5 médulos EMB mediante su puerto de expansion integrado.

Para conocer los distintos puntos y tipos de pesaje, consulte el "Manual de usuario del médulo de la serie EMB" para seleccionar el médulo y los parametros.

Las direcciones de los submédulos se asignan automaticamente. El siguiente ejemplo utiliza el software Huichuan InoProShop:

Configuraciéon del médulo: EI2A-IM24R+EMB-IO8R+EMB-AM10

1T

Arss

= 3 Exdusive Owner

EtherNet/IP I/ORRLET

175

“
* 4 e
+ "
+ "y -

Base Digit Input

Base Digit Qutput

%IW2
%IBG
QW2
9086

. Estos médulos incluyen entradas digitales, analdgicas y de temperatura.

UINT

ARRAY [D..17] OF BYTE
UINT

ARRAY [0..5] OF BYTE

EI2A-IM24R ocupa %IW2 y %QW2, EMB-IO8R ocupa %IB6 y %QB6, y EMB-AM10 ocupa %IW8~%IW22.

y %QW8~%QW22

Manual de usuario del médulo EI2A
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2.5 Modificacién de la IP del médulo

1. Cambie el segmento de red de la computadora a 192.168.0.X (X no puede ser 1).
2. Conecte el cable de red de la computadora a cualquiera de los puertos de red del médulo.
3. Abra nuestra herramienta informética host y siga estos pasos para modificar la direccién IP.

+ TERSHEHAERIPESTEV21T I ¢ - — f= | B e

- —

é |

2
TPitih | 192.168.001.234 | 3

FRMER® 255.255.255.000 |[FrEreien |

EltHE. .. FF5% @00.000.000.000

DNS 666.06060.000.000
BEEFE EI2A FIFIEES
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III. Inicio rapido

3.1 Uso de Huichuan AM401

1. Cree un nuevo proyecto y seleccione el modelo de PLC.

2. Archivo EDS del médulo de instalacion

VOIBEE &l oo b BB X (iG] a-08 & S ) aXNEFIEfE=2 s ||
g > % X||[|[0 pevie [l BE1EE | [H cANOPEN '3 Network Configuration X | Civ
o caworey SR |(EEY R O PR e e | @ SAEDSTH i
=- ﬁj Device (AM401-CPU1G08TP/TN) 0
O g o
= ¥ PR
&3 canopen |
- e ik i
=Bl e B
o A o e
T — ||
v |4 Z=eo 2|
#- 0 @
A < - R =] Fh
& A360 Drive | | AMX EIP IO8R_A.eds 2023/1/9 17:47 edsfile 18 KB
5T || AMX EIP IO16R.eds 2023/1/9 17:47 edsfile 16 KB
B = || AMX EIP I016T.eds 2023/1/9 1747 edsfile 16 KB
% miorcemon |1 |._';AMX-H2A-1M24-vmed\ 2023/8/24 17:13  edsfile 16 KB
= 3
5 EE =
= BR
5] v
4 =5
THE(N): AMX-EI2A-IM24-V1.0.eds | EDSZfECeds) -
a7 v [ ms |
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3. Seleccione la configuracién de red y verifique la estacion maestra EtherNet/IP.

o ¥ RX|| % ElPMasterlOTask [[f) Deviee [ PLCPRG "3 Network Configuration X [ [f] EtherNetIPMaster ['f{ Ethenet | v | [PEsESE
Bl ETHERET R T g |EEs Ak B ) T | SAEDSHHE [ SACSDIE [ SAECTRE | @ Bk QB 80 - % Qﬁﬁiﬂ
=~ Device (AM401-CPU 160TP/TH) | 7 a
vy COMO || i, canopenI
O i [F]Modbus Faf [[1Modbus st [ B thit i 7 Ethercatr]
- R, = i EthertietIPOl
5 s 2 5 = 5 i N - Inovance
& FFU}N _ [F] CaNopen F35 [F]CANLink F35 [F1CANLink Mk i ——
=B pcizg = HEthernet = = = [l AC800 Series PLC EIP Adep
=} Application [[] Modbus TCP Fuk HodbusTCP A3 [ Melsec 3 £ -[ll AC700 Series PLC EIP Adap
i Eme YEtherCAT [l 1novance PLC EIP Adapter
EtherCAT 3 : B BEAE
PLC_PRE (PRG) yEcherE £ 2 ~[ll Generic EtherNet/IP device
= B EnmE hexBet/TPEDE [ EtherNet/IPI3E il Etherhettp Adapter

= & EPMasterIOTask L4 [l amx-erza-mas

B e Mo HB et TR

4. Haga clic con el botén derecho en EtherNet/IP Scanner y haga clic en "Escanear dispositivos".

S EHESE MY = : '
-y crutnze 3 i ; : s :
- @l pic jEiﬁm ¥ | i R Bk ckennils [BOEOIE
B ﬁ Application b R : [] Adjustoperating s.ystem settings
i FhI S
{9 PLC_PRG (PRE) L ..
- B8 rEmE IR E ..
=& ElPMasterlOTask HEnE.
. | EtherNetlPMaster. 1) trmin
—%3 EIPMasterServiceTask EHLE.
: ] EtherNetlPMaster.Se -
= - @ MainTask BT,
L e gk YREENTE . L.
-E mERRE B TORRAT
& 5oftMotion General Axis Pool MCSVE A RRES..
~ Wl +ieH_seeED_10 EifciEty) SdpnsdB(csy. ..

: [®] mooBUSs_TCP (ModbusTCPEEH M ik $f- B Application
=[] Ethernet {Ethernet)
[ |EtherNettPmaster (EtherNet/P 5 B

5. Después de escanear el médulo, haga clic en "Copiar dispositivo de escaneo”.
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kel - - .- - B Lo [ E e

HEFIFREE BIEAEE
- AME ETZA THEY |M—H2A—M€ (Masor Revision=i6#f, Miner Revrs Erﬂj:ifuth}
, 2 A
Ry
||
(o7
f it
|
: =
| EEREM
f 3
s |
|
|
|
‘ TG | b 3
/ \ v BTER
BiERE | eneE s # L mEmes | HomEaes |

6. Haga clic en el médulo afadido. En la seccién EtherNet, puede cambiar la direccién de asignacién de E/S o usar la direccién asignada automaticamente.

L EETEET e s HRET HE HELE =ty EUAE Bfr
% PR = -3 Exusive Owner
B ootz AREH -4 Digital Input Data

- @ pc B + " Digital Output Data QW1 ORD
= i} Application EtherNet/TP JORLSH

i) EEEs
PLC_PRG (PRG)
- @ pmE =8 2
= ¢ EPMasterlOTask
] EtherNetiPMaster.10Cyde
-@ EIPMasterServiceTask )
@ EtherMetlPMaster.ServiceCyde
- & MainTask
& pLc_PRG
-E EEERE
‘& SoftMotion General Axis Pool
[l vieH_seEED_I0 SEIOEE) = -
MODBLS_TCP (MocbusTCPZE HIAGE) L E ] | BREHEE: (Bm2 (RERRREEE )
=[] Ethernet [Ethernet) EGTR

= ﬁ EtherMetIPMaster (EtherMet/IP Scanner) TE et R
(0 AMX_ET2A_IM24 (AMX-E12A-TM 24yl

b3

< i

- AMX_EI2A_IM29 Y%  RemoteAdapter
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7. Una vez completada la asignacion, se puede escribir en el proyecto PLC para controlar estos médulos de E/S.

Sl MR LS LT ek ILem MR LT

QU BEEI& o | Lo | & i~ O

| & |

ri

' amsamoTiON Ec_108R_A Vo1 '[E] Pou x R pc_Pre

e > 2 x| @
=5 mEES (=]
=i Device (AM401-CPU1508TR/TN)
O BEisH
_Qg [EEetiched
8 ethercaTi e
9 CPUZE
=Bl rci®E
_/u Application
@ a1
iy ==es
¥ PLC_PRG (PRE)
POU (PRG)
IEER
=8 MainTask

1 BYIE_AS_BIT 0(
2 D.— EnLweAT SR

Nota: Para conectar el modulo al PLC, es necesario asegurarse de que ambos estén en el mismo segmento de red. Consulte la documentacion para modificar la direccion IP del modulo.
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3.2 Uso del Omron NX1P2

1. Abra el software y cree un nuevo proyecto de PLC correspondiente.

2. Cree variables globales correspondientes en funcién de los puntos del médulo principal y los médulos de extensién.

(Lo siguiente crea una variable global EM2A-IM24+EMB-IO8R)

gll=inlinio

new_Cantroller 0 v | ‘ | eV EEAE)
T = =5 g
INBUT |ARRAYI0.23] OF bool
OUTPUT ARRAY[0.23] OF bool

¥ B8 PrimaryTask

3. Haga clic en “Configuracién de conexién Ethernet/IP” en la barra de herramientas.

Y e B

) BAEC @S IRM 80w ®EH)

BHETESS.(V)
EtherCATI2HT /i HEEZEE...(V)

=13(8) K

EHEBTE(E) »
TEAHEERERETIEIC) »
EASTER).

IEC 61131-10 XML(X) »
ENENERTEEREWM)

EHEEIEEENEW)

EtherNet/I PE&I‘Q_EEN\{
BISENEEEL .

BEMNRER.(5)

4. Haga doble clic en la barra de informacion del dispositivo actual

Manual de usuario del médulo EI2A
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0 ISP == \s 1AM 80w &aH)
"

5. Haga clic en "Grupo de etiquetas” en la esquina superior izquierda y luego en "Registrar todo". En la ventana emergente, haga clic en "Seleccionar los elementos" y luego en "Registrar".

INPUT ARRAY[0..23] OF bool
O vains
E OUTPUT ARRAY[0..23] OF bool

b= T e

6. Haga clic derecho en el dispositivo de destino para mostrar la biblioteca EDS e instalar EDS.

Manual de usuario del médulo EI2A
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#5(D)
EREDSER(L)

SRS

2%

WFETiEm

{Hi0 -

P "~ et ".4:_5_ -
@& OneDrive EFF gEraE

[ ] AMX EIP I108R _A.eds
[] AMX EIP I1016R.eds
[ ] AMX EIP 1016T.eds 2023/1/9 17:4;
L [ ] AMX-EI2A-IM24-V2.Q.eds 2023/8/18 21:12
= BR

0 ieEEE
B 3D W=

4+ &
b 5
B =EE
e THOEES (C)

o M

7. Haga clic en el "icono Conectar" a la izquierda, luego haga clic en el signo "+".
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s WERE
¢ ComBEERE

EREEREOAE

8. Ingrese la direccién IP correspondiente y seleccione el nombre del modelo correspondiente.

CSIW-EP21
B4-16164
Fa30-F

9. Seleccione el médulo correspondiente en el menu desplegable "Dispositivo de destino". Introduzca "100" para la entrada "Variable de destino"y "101" para la salida. Introduzca los valores de entrada y salida.

Todos los bytes son 4;

Point to Point ¢

10. Haga clic en "En linea" y luego en "Enviar al controlador".

14 Manual de usuario del médulo EI2A
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192168010 AMX E2 [016T fg# 1 | defoult 001

192168030 AMX E12 [O8R A Kk default_002

FonFEl |

RS

T 192.168.0.64
ERR/ALM REET

11. Después de hacer clic en "Sincronizar" en el programa PLC que escribié, puede comenzar a ejecutarlo para controlar estas E/S.

32bit)

o) i) EHID FEEE | BHTEER |

Nota: Para conectar el médulo al PLC, es necesario asegurarse de que ambos estén en el mismo segmento de red. Consulte la documentacion para modificar la direccion IP del médulo.

15 Manual de usuario del médulo EI2A
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1V. Descripcion de los datos de configuraciéon

El siguiente ejemplo utiliza Huichuan AM401 para abrir la conexién del médulo y configurar los datos.

i B
.wf ;xzﬁlcpulsoswrm} | EHEER RPI(ms)  O--=T Fuhibyte) T-->0 Fuhibyte) AEESHMbyte) g
: %tglgx ﬁﬁ\ | Exclusive Owner 5 3 10
£ crue RRes )
I PLciBiE
) Application EtherNet/IP [fOBRZH
i s
D EmEs
¥ pc_pre pre) ce T =
=@ asmE i [ GmEk. || siness- || WE. | [ W&

f--@ EIPMasterIOTask
&) EtherNetlPMaster I0Cyde

- -5 EIPMasterServiceTask
: @ EtherMetlPMaster,ServiceCycle O RIS b
=38 MainTask a3 T —
- pLc_PRG = Exclusive Owner
| ERERE = BfrEEHR
SoftMotion General Axis Pool ~ Base DI Filter Time a ms
1+ _speen 1o oty - Base DO Idle Output Hold
| MoDBUS_TCP (ModbusTCPZ M, 38) Base DeviceType —
| Ethernet {Ethernet) + Module-1 DeviceType -
m EtherNetlPMaster (EtherMet/IP Scanner) - Module-1 DI Filter Time a ms
([ AMX_ET25_IM24 (AMY-EI2A-IM24) ]

- [ AMX_ET26_IM24_1 (AMX-EIZAIM24) <

[EE ot iEg, ouE, sEiEa

4.1 Analisis terminolégico

Tiempo de filtrado DI base: El tiempo de filtrado de la entrada digital. Por ejemplo, si introduce 10, 10 ms * 75 % del tiempo sera alto.

Si el tiempo es bajo, entonces es bajo.

Salida inactiva de DO base: Estado de salida de la cantidad del interruptor tras la interrupcién de la comunicacién. Mantener significa mantener, 0 significa que todos se restablecen a 0, 1 significa que todos se restablecen a 0.

Establecer en 1

Médulo 1 Tiempo de filtrado de IA: Tiempo de filtrado de entrada analdgica, por ejemplo: establecido en 5 ms, esta entrada se asocia con los 4 ms anteriores mas esta entrada.

Entrada promedio
Médulo 1 1A Deriva Cero CHAN-1: Simula una entrada con desplazamiento cero. Por ejemplo, si introduce 10, el valor de entrada se incrementaré en 10y se utilizard como valor de entrada.
Médulo 1 AO Zero Drift CHAN-1: Simula el desplazamiento a cero de la salida. Por ejemplo, al introducir 10, el valor de salida se incrementara en 10.

Médulo-1 A0 0 Tipo de salida CHAN-1: Salida analdgica. La salida de este mdédulo se puede configurar entre 0-10 V'y 0-20 mA.

Manual de usuario del médulo EI2A
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