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1. Descripcion general del producto

1.1 Introduccién del producto

Los médulos de expansion de la serie EM3A se utilizan para ampliar el nimero de puntos de entrada digitales y analégicos en los PLC de la serie AMX-FX3U-M. Se conectan mediante cables de expansion y no requieren entrada externa.
Se requiere programacion, pero después de la conexion y el encendido, se asigna directamente a la direccién PLC correspondiente, lo que lo hace cémodo y fécil de usar.

1.2 Reglas para la denominacién de modelos

La configuracién del modelo de los médulos de expansion de la serie EM3A es generalmente la siguiente:
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1.3 Modelo y configuracién

Médulo de expansién PLC de la serie AMX-FX3U-M

Numero de serie Modelo de producto describir
1 EM3A-IO8R Médulo de expansion de entrada/salida digital, 8 entradas, 8 salidas de relé.
2 E M3A-AE8 Médulo de expansion de entrada analdgica pura, 8 canales de entrada de 0-10V/0-20mA, resolucién de 15 bits.
3 EM3A-AQ8 Médulo de expansion con salida analégica pura, 8 canales de salida de 0-10V/0-20mA, resolucién de 12 bits.

Médulo de expansion hibrido de entrada/salida analégica, 4 entradas, 4 salidas, rango de 0-10V/0-20mA, resolucién de 12

4 EM3A-AM8

bits.
5 EM3A-AR8G Médulo de adquisicién de temperatura PT100 de 8 canales
6 EM3A-AN8 Médulo de adquisicion de temperatura NTC10K de 8 canales.
7 E M 3A'AW4G Médulo de adquisicion de sefiales de pesaje de 4 canales (galgas extensométricas resistivas), resolucién de 19 bits.

IL. Instrucciones de uso

2.1 Instrucciones de conexién

Como se muestra en la Figura 2.1, comenzando desde la interfaz del cable de expansién del PLC, presione y conecte la interfaz del cable de expansién del primer médulo de expansion de la serie EM3A.

En el puerto de expansién del PLC, se pueden conectar médulos de expansién adicionales a las interfaces de expansién de los médulos de expansién existentes conectados al bus de comunicacién de expansion, seglin sea necesario.

Cada PLC puede admitir hasta 7 mddulos de expansién de la serie EM3A.

Se pueden utilizar varios tipos de médulos de expansién de forma conjunta sin restricciones de orden de instalacion, pero no se admite la conexién en caliente. Por lo tanto, compruebe cuidadosamente la conexién del médulo de expansién.

Tras la instalacién, encienda simultdneamente el PLC y los médulos de expansion.
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AMX-FX3U-MFBIPLC EM3AI08R EM3LAES EM3AAQE

Figura 2.1 Diagrama esquematico de la conexion del PLC y del médulo de expansion

Manual de usuario del médulo de expansion PLC de la serie AMX-FX3U-M
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2.2 Descripcién de la direccién

Nota: La direccién del manual del médulo EM3A actual solo es compatible con la version de hardware de la placa de circuito impreso del PLC y la versién de software D8105 V1.2 o superior. Las direcciones de versiones anteriores son aplicables a la serie EM3.

Para consultar la lista de médulos, consulte el "Manual de usuario del PLC de la serie AMX-FX3U-M_Ver1.0" o el "Manual de usuario del médulo de expansion del PLC de la serie AMX-FX3U-M_Ver1.0".

2.2.1 Asignacién de direcciones de canal

EI PLC de la serie AMX-FX3U-M refleja el estado de los canales de los médulos de expansion de la serie EM3A mediante estados especificos de los componentes de software. Los médulos de expansion se dividen en...

Existen dos tipos de médulos de expansién: digitales y analégicos. En funcién de esto, la asignacion de direcciones de los componentes de software en los médulos de expansion es la siguiente:

Tipo de médulo Direccién mapeada

Entrada digital Inicio de direccion X20

Salida digital Inicio de la direccién Y20
Entrada analdgica D7100~D7155
Salida analégica D7400~D7455

El orden de asignacion de direcciones de cada canal dentro de cada médulo se ordena segln el niimero de canal de ese médulo, comenzando por la direccién de canal mas baja.

En el bus de comunicacién de expansién del PLC de la serie AMX-FX3U-M, para médulos de expansién del mismo tipo (es decir, ambos son médulos de expansion digitales o...)

médulos de expansion anal6gicos), cuanto mas cerca esté el médulo del puerto de expansion del PLC, antes aparecera su direccion asignada. Cuando se conectan médulos de expansién digitales y analdgicos,

El orden de instalacién de los dos tipos no afecta al orden de las direcciones asignadas en ambos lados.

En la figura 2.2 se muestra un ejemplo de asignacion de direcciones:
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Figura 2.2 Caso de asignacién de direcciones del médulo de extensién EM3A

Nota: Para las salidas analégicas del médulo EM3A-AMS, las sefiales de voltaje/corriente con el mismo nimero de canal utilizan la misma direccién PLC, como se muestra en la Figura 2.2, el quinto médulo de expansién, D7408.

El valor de la direccién determina la magnitud de las salidas analégicas V1 e I1.

Manual de usuario del médulo de expansion PLC de la serie AMX-FX3U-M
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2.2.2 Registro de estado

El PLC de la serie AMX-FX3U-M utiliza 27 registros especiales (D7000~D7026) para indicar si el PLC se ha conectado correctamente después del encendido.

Cada médulo de expansion tiene tres estados: tipo, nimero de puntos de entrada digital y nimero de puntos de entrada anal6gica. Las relaciones correspondientes se muestran en la tabla siguiente:

Funcién de estado

Direccién de estado del médulo de expansién x+1

datos

Tipo de pantalla

ilustrar

Tipo de médulo

D(7000+(x-1)*3)

caracteres ASCIT

Consulte la seccion 1.2, @ para la descripcion de los tipos de productos.

Puntos de cantidad digitales

D(7001+(x-1)*3)

hexadecimal

Los 8 bits superiores de la direccion representan el nimero de puntos de entrada digitales, y los 8 bits inferiores representan el nimero de puntos

de salida digitales. Por ejemplo, la direccién 0408 indica 4 entradas digitales y 8 salidas digitales.

Puntos analégicos

D(7002+(x-1)*3)

hexadecimal

Los 8 bits superiores de la direccion representan el nimero de puntos de entrada analégica, y los 8 bits inferiores representan el nimero de puntos d

El valor 0404 indica 4 entradas analégicas y 4 salidas analégicas.

*1. La unidad conectada directamente al puerto de expansion del PLC es la primera unidad; consulte la Figura 2.2 como referencia.

2.3 Descripcién de la luz indicadora

La luz SYS del médulo EM3A parpadea rapidamente, lo que indica que el médulo se ha inicializado correctamente y se comunica normalmente con el PLC principal.

Sila luz SYS del médulo EM3A se enciende y se apaga normalmente en el plazo de un segundo, significa que el médulo no se ha inicializado correctamente.

Si el LED SYS del médulo EM3A parpadea brevemente después de haber estado apagado durante un tiempo prolongado, observe el estado del LED SYS de los médulos EM3A subsiguientes. Si se detecta un LED no inicializado...

Una vez finalizado el proceso, apague el equipo, desconecte temporalmente el médulo no inicializado, reinicie el sistema y vuelva a conectar el médulo solo después de que todos los demas médulos se hayan inicializado.

Luego, apaguelo y vuelva a encenderlo.

III. Médulo de expansion digital

El médulo de expansién de entrada/salida digital se utiliza para ampliar el nimero de relés de entrada/salida (X e Y) en el PLC de la serie AMX-FX3U-M.

EI PLC se puede ampliar hasta un maximo de 7 unidades mediante diversos médulos de expansion.

3.1 Médulo EM3A-IO8R

3.1.1 Descripcién general del médulo

Este médulo de expansién incluye 4 canales de entrada digital y 8 canales de salida de relé para ampliar las E/S de los PLC de la serie AMX-FX3U-M.

Manual de usuario del médulo de expansion PLC de la serie AMX-FX3U-M
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3.1.2 Especificaciones del médulo

Especificaciones principales

8

Ingrese puntos

Sefiales de contacto o sefiales de nivel conmutables, compatibles con activacion positiva y negativa.

CC 20~28V

Tipo de sefial de entrada

Voltaje de sefial de entrada

Circuito aislado Aislamiento 6ptico

8

relé

Puntos de salida

Tipo de salida

Capacidad de salida 2A/punto; 8A/4 puntos

Aislamiento mecanico

Circuito aislado

Entrada de bornes de 24 V CC; con proteccién contra conexion inversa.

3w

Fuente de alimentacién

Consumo de energia

-10°C~+50°C

Temperatura de funcionamiento
Temperatura de almacenamiento - 20°C~+70°C
Dimensiones (mm) 71 *80*50

Método de conexién Cable de extension

Carril DIN de 35 mm

Método de instalacién

3.1.3 Cableado del médulo

- Cableado de terminales de esta maquina
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Instrucciones de terminal para esta maquina

Marcas de terminales Descripcién de la funcién Marcas de terminales Descripcién de la funcién
24V Terminal positivo de la fuente de alimentacién de CC de 24 V 1litro Terminal comun de los canales de salida digital 1-4
ov Terminal negativo de I fuente de alimentacién de 24V CC YO Salida digital o luz indicadora del canal 1
A+ 485 A+ (Reservado) Afo 1 Segundo canal de salida digital o luz indicadora
B- 485 B-(Reservado) Afo 2 El tercer canal de salida digital o luz indicadora
™ Terminal comdn de canal de entrada digital 1-8 Y3 4.° canal de salida digital o luz indicadora
X0 Entrada digital o luz indicadora del canal 1 2litros Terminal comun de los canales de salida digital 5-8
X1 Segundo canal de entrada digital o luz indicadora Afio 4 Quinto canal de salida digital o luz indicadora
X2 Tercer canal de entrada digital o luz indicadora Y5 Sexto canal de salida digital o luz indicadora
X3 4.° canal de entrada digital o luz indicadora Y6 Séptimo canal de salida digital o luz indicadora
X4 Quinto canal de entrada digital o luz indicadora Y7 Octavo canal de salida digital o luz indicadora
X5 Entrada digital o indicador luminoso del canal 6 PWR El indicador de encendido permanece encendido constantemente.
X6 Entrada digital o luz indicadora del canal 7 SISTEMA Véase la seccién 2.3.
X7 Octavo canal de entrada digital o luz indicadora RXD El terminal RS485 parpadea al recibir datos.
TXD El terminal RS485 parpadea al transmitir datos.
Puerto de expansion Interfaz del cable de conexién del siguiente médulo de expansion

Cableado de extension
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IV. Médulo de expansion de entrada analégica

El médulo de expansién analdgica se utiliza para ampliar el nGmero de puntos de entrada y salida analdgica del PLC de la serie AMX-FX3U-M.

Se pueden afiadir hasta 7 médulos de expansién de distintos tipos.

4.1 Médulo EM3A-AES8

4.1.1 Descripcién general del médulo

Este médulo de expansion incluye 8 canales de entrada analdgica para ampliar la funcionalidad de entrada analégica de los PLC de la serie AMX-FX3U-M.

4.1.2 Especificaciones del médulo

Ingrese puntos

Especificaciones principales

8

Tipo de sefial de entrada

Voltaje/Corriente

Rango de entrada analégica

0-10V/0-20mA

Gama de conversion digital

0-10000

resolucién

15 personas

exactitud

Fuente de alimentacién

1% de escala completa

Entrada de bornes de 24 V CC; con proteccién contra conexién inversa.

Consumo de energia

Temperatura de funcionamiento

2W

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamiento

Dimensiones (mm)

- 20°C~+70°C

71*80*50

Método de conexion

Cable de extensién

Meétodo de instalacién

Carril DIN de 35 mm

Manual de usuario del médulo de expansion PLC de la serie AMX-FX3U-M
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4.1.3 Cableado del médulo

Cableado de terminales de esta maquina
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Instrucciones de terminal para esta maquina

Marcas de terminales Descripcién de la funcion
24V Terminal positivo de la fuente de alimentacién de CC de 24 V/
OV Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24 V CC
A+ 485 A+ (Reservado)
B- 485 B-(Reservado)
IN 0+/I N 0- Los terminales positivo/negativo del primer canal de entrada de sefial analégica
IN 1 +/I N 1 - Segundo canal de entrada de sefial analégica positivo/negativo
IN2+/IN2- El tercer canal de entrada de sefial analégica tiene terminales positivo/negativo.
IN3+/IN3- 4.° canal de entrada de sefial analégica positivo/negativo
IN4+/IN4- 5.° canal de entrada de sefial analégica positivo/negativo
IN5+/IN5- 6.° canal de entrada de sefial analégica positivo/negativo
IN6+/IN6- 7° canal de entrada de sefial analégica positivo/negativo
IN7+/IN7- 8.° canal de entrada de sefial analégica positivo/negativo
PW R Elindicador de encendido permanece encendido constantemente.
SISTEMA Véase la seccién 2.3.
RXD El terminal RS485 parpadea al recibir datos.
TXD El terminal RS485 parpadea al transmitir datos.
Puerto de expansion Interfaz del cable de conexion del siguiente médulo de expansion

“ Manual de usuario del médulo de expansion PLC de la serie AMX-FX3U-M
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Ejemplo de cableado de entrada del sensor
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Cableado de extension
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4.2 Médulo EM3A-AQS8

4.2.1 Descripcién general del médulo

Este médulo de expansidn incluye 8 canales de salida analégica para ampliar la funcién de salida analdgica de los PLC de la serie AMX-FX3U-M.

4.2.2 Especificaciones del médulo

Especificaciones principales

Puntos de salida

8

Tipo de sefial de salida

Voltaje/Corriente

Rango de salida analégica

0-10V/0-20mA

Gama de conversion digital

0-10000

resolucién

12 bits

exactitud

8% de escala completa

Fuente de alimentacién

Entrada de bornes de 24 V CC; con proteccién contra conexién inversa.

Consumo de energia

2W

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C

Dimensiones (mm)

71*80*50

Meétodo de conexion

Cable de extensién

Método de instalacién

Carril DIN de 35 mm

4.2.3 Cableado del médulo

Cableado de terminales de esta maquina

FRENEAERERE;
)

AD5- ADS+ | AD4- ADd+| AD3-AD3+ | AD2- AD2+ | AD1-AD1+| ADD- ADD+

FRESE ]

AMSAMOTION
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g
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Instrucciones de terminal para esta maquina

Marcas de terminales Descripcién de la funcién
24V Terminal positivo de la fuente de alimentacion de CC de 24V

OV Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24 V CC

A+ 485 A+ (Reservado)

B- 485 B-(Reservado)
AOO0+/AQ0- Los terminales positivo/negativo del primer canal de salida de sefial analégica
AO1+/A01- Segundo canal de salida de sefial analégica positivo/negativo
AO2+/A02- Los terminales positivo/negativo del tercer canal de salida de sefial analogica
AO3+/A03- 4.° canal de salida de sefial analégica positivo/negativo
AO4+/A04- 5.° canal de salida de sefial analégica positivo/negativo
AO5+/A05- 6.° canal de salida de sefial analégica positivo/negativo
AO6+/A06- 7° canal de salida de sefial analdgica positivo/negativo
AO7+/AO07- 8.° canal de salida de sefial analégica positivo/negativo

PW R Elindicador de encendido permanece encendido constantemente.
SISTEMA Véase la seccién 2.3.
RXD El terminal RS485 parpadea al recibir datos.
TXD El terminal RS485 parpadea al transmitir datos.
Puerto de expansion Interfaz del cable de conexion del siguiente médulo de expansion

Cableado de extension
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4.3 Médulo EM3A-AMS8

4.3.1 Descripcién general del médulo

Este médulo de expansion incluye 4 canales de entrada analdgica y 4 canales de salida analdgica, y se utiliza para ampliar las entradas analdgicas en los PLC de la serie AMX-FX3U-M.

Funcién de salida.

4.3.2 Especificaciones del médulo

Especificaciones principales

Ingrese puntos

4

Tipo de sefial de entrada

Voltaje/Corriente

Rango de entrada analégica

0-10V/0-20mA

Gama de conversion digital

0-10000

resolucién

12 bits

exactitud

8% de escala completa

Puntos de salida

4

Tipo de sefial de salida

Voltaje/Corriente

Rango de salida analégica

0-10V/0-20mA

Gama de conversién digital

0-4000

resolucién

12 bits

exactitud

8% de escala completa

Fuente de alimentacién

Entrada de bornes de 24 V CC; con proteccién contra conexién inversa.

Consumo de energia

2W

Dimensiones (mm)

Temperatura de fundionariento -10°C~+50°C
Temperatura de aimacenamiento - 20°C~+70°C
71%80*50

Método de conexion

Cable de extensién

Meétodo de instalacién

Carril DIN de 35 mm
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4.3.3 Cableado del médulo

Cableado de terminales de esta maquina

+1 + +T + +[ + +1 +
|j%| |?1|?| Wu\?uj?| %\u?q?\ (?II?II?]
LN | LS SN NS NSNS
coM4 V4 14 |COM3 V3 13 [CcOM2 V2 12 |[cOoMi W1 1
TERs
AMSAMOTION
EM3A-AM8
EEEN
A+ B- 0OV 24V
@I@ '?' |?I
= LSS S
i
+l + +] + 1E
DG DI -
= Instrucciones de terminal para esta maquina
Marcas de terminales Descripcién de la funcién
24V Terminal positivo de la fuente de alimentacién de CC de 24V
ov Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24 V CC
A+ 485 A+ (Reservado)
B- 485 B-(Reservado)
COMO Terminal comUn para 4 entradas analdgicas
E N 1 El terminal positivo del primer canal de entrada de sefal analégica
E N 2 Terminal positivo del sequndo canal de entrada de sefial analégica
IN 3 El terminal positivo del tercer canal de entrada de sefial analégica
IN4 Terminal positivo del cuarto canal de entrada de sefial analégica
CO M 1 El terminal comun de la primera salida analégica
V1 Canal 1 de salida de voltaje de sefial analégica
I1 Canal de salida de corriente de sefial analégica 1
CO M2 El terminal comun de la segunda salida analdgica
V2 Canal de salida de voltaje de sefial analégica 2
YOZ Canal de salida de corriente de sefial analégica 2
CO M3 El terminal comun de la tercera salida analégica
V3 Canal 3 de salida de voltaje de sefial analégica
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13 Canal de salida de corriente de sefial analégica 3
CO M4 El terminal comun de la cuarta salida analdgica
V4 Canal 4 de salida de voltaje de sefial analégica
I4 Canal de salida de corriente de sefial analégica 4
PWR El indicador de encendido permanece encendido constantemente.
SISTEMA Véase la seccién 2.3.
RXD El terminal RS485 parpadea al recibir datos.
TXD El terminal RS485 parpadea al transmitir datos.
Puerto de expansion Interfaz del cable de conexién del siguiente médulo de expansion

Ejemplo de cableado de entrada del sensor

—{sout ﬁ% Vin 3

Nng | QL INg | [H
mIN |0 miNg | QI
ﬁ como | Q [ L E covo | Q I
o N2 |QF LT g IN2 i3
AN AN S -

IN4
15 IN3

1 como
=

5% IN2
A INT

Nota: Las lineas discontinuas indican que el canal INx discontinuo y el canal INx continuo estén conectados de la misma manera, pero un sensor solo puede conectarse a un canal.

Cableado de extension
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V. Médulo de extensién de temperatura

El médulo de expansion de temperatura se utiliza para adquirir sefiales de temperatura de los PLC de la serie AMX-FX3U-M que utilizan sensores de temperatura como el PT100 y el NTC10K.

El PLC de la serie AMX-FX3U-M se puede ampliar con hasta 7 unidades de diversos médulos de expansion.

5.1 Médulo EM3A-ARS8G

5.1.1 Descripcién general del médulo

Este médulo de expansion incluye 8 canales de entrada PT100 para PLC de la serie AMX-FX3U-M, lo que permite ampliar la funcién de adquisicién de temperatura PT100.

5.1.2 Especificaciones del médulo

Especificaciones principales

Ingrese puntos

8

Tipo de sensor

Termémetro de resistencia de platino PT100

Rango de medicion de temperatura

- 50°C~300°C

Gama de conversion digital

- 5000~30000 (aumento de 100x)

Velocidad de conversién

20 ms/canal

resolucién

0,1°C

exactitud

0,5°C

Fuente de alimentacién

Entrada de bornes de 24 V CC; con proteccién contra conexién inversa.

Consumo de energia

2W

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C

Dimensiones (mm)

71*80*50

Meétodo de conexion

Cable de extensién

Meétodo de instalacién

Carril DIN de 35 mm
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5.1.3 Cableado del médulo

Cableado de terminales de esta maquina

PT. PT+ PT PT+ PT- PT+ PT PT+ PT- PT+ PT PT+

INS- ING+ | INA- IN4+ | IN3- IN3+ | INZ- IN2+| INT1- INT+| INO- INO+

iR FED
[ N ]
AMSAMOTION oe
EM3A-ARSG : :
£e8 2
EEEN

INE+ INE- | INT+ INT- | A+ B- 0OV 24V
LAl 1 i

B

PT+ PT- PT+ PT-

Instrucciones de terminal para esta maquina

Marcas de terminales Descripcion de la funcién
24V Terminal positivo de la fuente de alimentacién de CC de 24 V/

OV Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24 V CC

A+ 485 A+ (Reservado)

B- 485 B-(Reservado)
INO+/INO- Primer canal de entrada RTD positivo/negativo
IN1+/IN1- Segundo canal de entrada RTD positivo/negativo
IN2+/IN2- Tercer canal de entrada RTD positivo/negativo
IN3+/IN3- 4.° canal de entrada RTD positivo/negativo
IN4+/IN4- 5.° canal de entrada RTD positivo/negativo
IN5+/IN5- 6.° canal de entrada RTD positivo/negativo
IN6+/IN6- 7.° canal de entrada RTD positivo/negativo
IN7+/IN7- 8.° canal de entrada RTD positivo/negativo

PW R Elindicador de encendido permanece encendido constantemente.
SISTEMA Véase la seccién 2.3.
RXD El terminal RS485 parpadea al recibir datos.
TXD El terminal RS485 parpadea al transmitir datos.
Puerto de expansion Interfaz del cable de conexién del siguiente médulo de expansion
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Cableado de extension

W sYs

112 M RUN
W COMM

5.2 Médulo EM3A-AN8

5.2.1 Descripcion general del médulo

Este médulo de expansion incluye 8 canales de entrada NTC10K para ampliar la funcién de adquisicién de temperatura NTC10K de los PLC de la serie AMX-FX3U-M.

5.2.2 Especificaciones del médulo

AMSAMOTION

AMX-FX3U-MZZIPLC

10 1

o> AMSAMOTION

EM3A-ARSG

1]

Especificaciones principales

Entrada analdgica

Ingrese puntos

8

Tipo de sensor

NTC10K

Rango de medicion de temperatura

- 55°C~125°C

Gama de conversion digital

- 5500~12500 (aumento de 100x)

Velocidad de conversion

20 ms/canal

resolucién

0,1°C

exactitud

1°C

fuente de alimentacién

Fuente de alimentacion

Entrada de bornes de 24 V CC; con proteccién contra conexion inversa.

Consumo de energia

2W

ambiente

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C

estructura

Dimensiones (mm)

71*80*50

Método de conexion

Cable de extension

Método de instalacion

Carril DIN de 35 mm
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5.2.3 Cableado del médulo

Cableado de terminales de esta maquina

NTC- NTC+ NTC- NTC+ NTC- NTC+ NTC- NTC+ NTC- NTC+ NTC- NTC+

A XA,
MG INS+ | IN4- IN4+| IN3- IN3+ | IMN2- N2+ | INT- INT+ | INO- INO+
== =l
®
AMSAMOTION o
L ]
EM3A-ANS s
EEENE
INB+ INB- | INF+ IN7- | A+ B- 0V 24V
|®I @ ®| @I |§) @I i/-_:_) /
NTC+ NTC-  NTC+ NTC-
= Instrucciones de terminal para esta maquina
Marcas de terminales Descripcién de la funcién
24V Terminal positivo de la fuente de alimentacion de CC de 24V
OV Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24 V CC
A+ 485 A+ (Reservado)
B- 485 B-(Reservado)
INO+/INO- Canal de entrada NTC 1 Positivo/Negativo
INT+/IN1- Canal de entrada NTC 2 Positivo/Negativo
IN2+/IN2- Canal de entrada NTC 3 Positivo/Negativo
IN3+/IN3- Canal de entrada NTC 4 Positivo/Negativo
IN4+/IN4- Canal de entrada NTC 5 Positivo/Negativo
IN5+/IN5- Entrada NTC positiva/negativa del canal 6
IN6+/IN6- Canal de entrada NTC 7 Positivo/Negativo
IN7+/IN7- Entrada NTC positiva/negativa del canal 8
PWR El indicador de encendido permanece encendido constantemente.
SISTEMA Véase la seccién 2.3.
RXD El terminal RS485 parpadea al recibir datos.
TXD El terminal RS485 parpadea al transmitir datos.
Puerto de expansion Interfaz del cable de conexion del siguiente médulo de expansion
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Cableado de extension
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VI. Médulo de expansion de pesaje

6.1 Médulo EM3A-AW4G

6.1.1 Descripcién general del médulo

> e

AMSAMOTION

EM3A-ANS

Este médulo de expansion incluye 4 canales de entrada analégica diferencial y una tension de excitacién de 5V, y se utiliza para ampliar las celdas de carga (resistencias) de los PLC de la serie MR2A.

Funcién de adquisicion de sefial de pesaje del sensor de galgas extensométricas.

6.1.2 Especificaciones del médulo

Especificaciones principales

Entrada analdgica

Ingrese puntos

Ruta 4

Tipo de sensor

Sensor de deformacién resistivo

Rango de sefial de entrada

Rango efectivo <10 mV; rango limite <15 mV

error no lineal

<0,03%FS

precision relativa

<0,2%

resolucién estable

19 personas

Frecuencia de muestreo

4 Hz

fuente de alimentacién

Fuente de alimentacion

Entrada de bornes de 24 V CC; con proteccién contra conexion inversa.

Consumo de energia

2~4W

ambiente

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C
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71*%80*62

Dimensiones (mm)

Método de conexion Cable de extensién

Carril DIN de 35 mm

Meétodo de instalacién

6.1.3 Cableado del médulo

= Cableado de terminales de esta maquina

FEBE U SF (G MR FER AT {G M R PR G as

0/001016]010I010CIE
E2-52=-S2+E2+ E1- S;‘H E1+EO0=-S0- S0+ EO0+

FAT
seTH
CHO
CH1
CH2
CH3

AMSAMOTION 7
EM3A-AWA4G E 1

) -
B E A
Ll

i35 4

EEEE ||
S3+S3-E3- A+ B- 0V 24+

:
|
E3

DOOO®O®O®

h 4

BB
N

BMsys

+

S

|l+

- Manual de usuario del médulo de expansion PLC de la serie AMX-FX3U-M



- AMSAMOTION®
] X E R

Instrucciones de terminal para esta maquina

Marcas de terminales Descripcién de la funcién Marcas de terminales Descripcién de la funcién

24+ Terminal positivo de la fuente de alimentacion de CC de 24V E3+ La tercera tension de excitacion de 5V es positiva.

OV Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24V CC 53+ La sefial del tercer sensor es positiva.

A+ 485 A+ 53' La sefial del tercer sensor es negativa.

B- 485 B- E3- Canal 3, voltaje de excitacion de 5 V negativo
EO+ El voltaje de excitaci6n del canal O es positivo (5V). PWR El indicador de encendido permanece encendido constantemente.
SO+ La sefial del sensor 0 es positiva. SISTEMA Luces indicadoras del sistema
SO- La sefial negativa del sensor 0 RXD El terminal RS485 parpadea al recibir datos.
EO' Canal 0, voltaje de excitacién de 5 V negativo TXD El terminal RS485 parpadea al transmitir datos.
E1+ El voltaje de excitacion del canal 1 es de 5V positivo. GORDO Luz indicadora de parémetros de calibracion clara
S1+ La primera sefial del sensor es positiva. coLocar Luz indicadora de ajuste
S 1 - La primera sefial del sensor es negativa. C H 0 Indicador luminoso de estado de la sefial de pesaje para el canal 0
E1 - Canal 1, voltaje de excitacion de 5 V negativo C H 1 El indicador luminoso de estado para la primera sefial de pesaje.
E2+ La segunda tension de excitacion de 5V es positiva. C H 2 Indicador de estado de la sefial de segundo pesaje
52+ La sefial del sequndo sensor es positiva. C H 3 El indicador luminoso de estado para la tercera sefial de pesaje
52' La sefial del segundo sensor es negativa. Puerto de expansion Interfaz del cable de conexién del siguiente médulo de expansion
E2- Canal 2, voltaje de excitacién de 5 V negativo

6.1.4. Descripcion de la direccion del registro de entrada

Cuando se utiliza como médulo de expansién, cada médulo EM3A-AW4G ocupa 16 registros de entrada de 16 bits. Se debe prestar atencién a la relaciéon de mapeo de direcciones al utilizarlo.

La tabla de registros de entrada para el médulo EM3A-AW4G cuando se utiliza como médulo de expansién es la siguiente.

Direccién del registro de entrada del médulo de expansién EM3A-AW4G

Nombre del registro DIRECCION ti pO ilustrar

O 1) Canal del sensor de pesaje actualOEl valor del cédigo interno en tiempo real se compone de dos registros de 16 bits combinados

en un valor sin signo de 32 bits. La unidad es la misma que la unidad de peso utilizada durante la calibracién. 2) Cuando hay un

Peso actual del canal de pesaje 0 32 bits sin signo
punto decimal, El peso correspondiente se vera amplificado por el factor correspondiente (1 decimal = 10).

(2 decimales = 100 veces; 3 decimales = 1000 veces)

2 1) Canal del sensor de pesaje actual1El valor del cédigo interno en tiempo real se compone de dos registros de 16 bits combinados

en un valor sin signo de 32 bits. La unidad es la misma que la unidad de peso utilizada durante la calibracién. 2) Cuando hay un

Canal de pesaje1Peso actual 32 bits sin signo

punto decimal, El peso correspondiente se vera amplificado por el factor correspondiente (1 decimal = 10).

(2 decimales = 100 veces; 3 decimales = 1000 veces)

4 1) Canal del sensor de pesaje actual2El valor del cédigo interno en tiempo real se compone de dos registros de 16 bits combinados

en un valor sin signo de 32 bits. La unidad es la misma que la unidad de peso utilizada durante la calibracién. 2) Cuando hay un

Canal de pesaje2Peso actual 32 bits sin signo

punto decimal, El peso correspondiente se vera amplificado por el factor correspondiente (1 decimal = 10).

(2 decimales = 100 veces; 3 decimales = 1000 veces)

veintiuno
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6 1) Canal del sensor de pesaje actual3El valor del cédigo interno en tiempo real se compone de dos registros de 16 bits combinados
en un valor sin signo de 32 bits. La unidad es la misma que la unidad de peso utilizada durante la calibracién. 2) Cuando hay un
Canal de pesaje3Peso actual 32 bits sin signo
punto decimal, El peso correspondiente se vera amplificado por el factor correspondiente (1 decimal = 10).
7 (2 decimales = 100 veces; 3 decimales = 1000 veces)
Canal de pesaje 0Cédigo en tiempo real 32 bits sin signo Canal actualOcédigo interno sin procesar

Canal de pesaje1deCédigo en tiempo real 32 bits sin signo Canal actual1cédigo interno sin procesar

11
12

Canal de pesaje2deCédigo en tiempo real 32 bits sin signo Canal actual2cédigo interno sin procesar

13
14

Canal de pesaje3deCédigo en tiempo real 32 bits sin signo Canal actual3cédigo interno sin procesar

15

6.1.5 Calibracion del médulo

Al conectar una nueva célula de carga, o cuando los pardmetros de calibracién se desvian en ciertos escenarios especificos, es necesario ajustar el médulo EM3A-AWA4G.

Es necesario calibrar el médulo. Para calibrarlo, primero debe desconectarse del bus de comunicacién extendido y el proceso de calibracién debe completarse tinicamente para ese médulo antes de continuar.

Vuelva a conectar el médulo al bus de comunicacién extendido y, a continuacion, reinicie el host y todos los médulos extendidos. El procedimiento de calibracién del médulo es el siguiente.

- Paso 1: Conecte el mddulo al ordenador principal.

u ZEAMODBUSTE - o x

1000
£
HUE

£

BE
H EE T R

1) Después de conectar el puerto 485 del EM3A-AWAG al ordenador mediante un cable serie USB a 485, conecte la fuente de alimentacién externa de 24 V CC al médulo y enciéndalo.

Antes de encender el aparato, compruebe que los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacién estén conectados correctamente.

2) Descargue la herramienta de depuracién MODBUS desde el sitio web oficial de Amoxun. Después de abrir el software del ordenador anfitrién, seleccione "MODBUS-4WT" como modelo de médulo.

Haz clic en "Buscar puerto serie", selecciona el nimero de puerto serie correspondiente en "NUmero de puerto serie" y configura la velocidad de ision y la direccién del di: itivo seguin tus necesidades. (Velocidad de transmisién predeterminada)

(Velocidad: 9600, direccién del dispositivo: 1)

Veintidés
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3) Haga clic en "Abrir puerto serie" y espere unos segundos. Si el médulo est4 conectado correctamente, el mensaje original "Dispositivo no conectado" cambiara a "Dispositivo conectado".

AvisoSi el mensaje "Dispositivo no conectado" aparece de forma continua, significa que el médulo no se ha conectado correctamente. Deber4 revisar el cableado del hardware y el ordenador host.

Compruebe que los pardmetros de conexion seleccionados estén configurados correctamente.

Paso 2: Calibracién del punto cero mediante el ordenador anfitrién

Método 1 (Calibracion mediante sefial de voltaje en el punto 0): Introduzca el valor de voltaje tedrico correspondiente al punto 0 en el canal correspondiente utilizando un generador de sefiales u otro equipo.

(0~10 mV), luego haga clic en "Calibracién de punto 0" en el canal correspondiente directamente en la computadora host. Después de 3 segundos, el médulo completara automaticamente la calibracién de punto 0.

¥ =EAMODRUSTE

1500470

1722218

200000

1500137

1632131

267317

200000

1632250

1522729

1704878

200000

1522432

1649189

228357

200000

1649375

A continuacién, en el ordenador principal, simplemente haga clic en "Calibracién de punto 0" para el canal cor

Paso 3: Calibre el rango a través del ordenador principal.
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Método 2 (Uso de la plataforma de pesaje para la calibracién del punto 0): Fije la plataforma de pesaje, conecte el sensor al canal de entrada correspondiente y asegurese de que la plataforma de pesaje esté estable y libre de objetos;

la calibracién de punto 0.
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- Método 1 (Uso de la sefial de voltaje para calibrar el rango): Introduzca el valor de voltaje correspondiente (0~10mV) en el canal correspondiente utilizando un generador de sefiales u otro equipo.

A continuacién, introduzca el peso teérico correspondiente al valor de voltaje en el ordenador principal y haga clic en "Calibracién” en el canal correspondiente para realizar la calibracion. Calibracién realizada con éxito.

Posteriormente, el médulo generard automaticamente el valor de peso correspondiente.

Método 2 (Uso de una plataforma de pesaje para calibrar el rango): Fije la plataforma de pesaje, conecte el sensor al canal de entrada correspondiente y, a continuacién, coloque el equipo de calibracién sobre la plataforma de pesaje.

Se seleccionan los pesos y, a continuacién, se introducen en el ordenador. Se pulsa la funcién "calibracién” en el canal correspondiente del ordenador para realizar la calibracién. La calibracion ha finalizado.

Una vez finalizado el proceso, el médulo generaré autométicamente el valor de peso correspondiente.

- Nota: El nimero introducido en "Peso de los pesos" admite representacién decimal (maximo 3 decimales), como 100, 100.0, 100.00, 100.000.

Una vez que el "Peso de las pesas” se haya configurado en formato decimal y se haya calibrado correctamente, el punto decimal se mostrara en el campo "Punto decimal” del canal correspondiente en la lista de configuracién de informacién de pesaje.

Se muestra el Ultimo digito, mientras que "Peso de pesos"y "Peso en tiempo real" mostraran los nimeros enteros correspondientes sin decimales. Por ejemplo, al usar "1000.00" y marcar correctamente...

Si se establece el valor, el "peso del peso" para el canal correspondiente mostrara "100000" y el "punto decimal" correspondiente mostrara
- Aviser peso de las pesasl'a unidad es gramos. El valor maximo sin punto decimal es 1000000000 y el valor maximo con un decimal es 100000000.0.
El valor maximo con 2 decimales es 10000000.00, y el valor maximo con 3 decimales es 1000000.000.
Nota: Si se requiere la funcién de tara, el canal correspondiente debe completar primero todos los procedimientos de calibracién, es decir, primero se deben completar la calibracién de punto cero y la calibracién de rango.
Es necesaria la calibracion; de lo contrario, la funcion de pelado no funcionaré.
- Nota: El EM3A-AWA4G puede utilizarse como mdédulo de extensiéon o como médulo MODBUS independiente.
Cuando se utiliza solo como médulo MODBUS, sus registros de entrada también pueden obtener otros datos de referencia de depuracién, y la conexién a tierra de los registros de entrada...

La tabla de direcciones también difiere de su versién cuando se utiliza como médulo de extensién. Para obtener mas detalles sobre su uso, consulte el manual de funciones del MR2-AWA4G.

veinticuatro
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Version Fecha de revisiéon Notas de revisién mantenedor

1.0 2022.01.20 Versién inicial de EM3 Lin

Versién EM3A, seccién 2.2. Descripcion de la direccién modificada;
1.1 09/10/2023 Descripcién del nuevo médulo EM3A-AWAG; Lin

Modificar el rango de conversién digital de EM3A-AE8/AQ8/4AI4A0

1.2 8 de diciembre de 2025 Algunos contenidos han sido cambiados y modificados. Lin
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