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I. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

Los médulos de la serie EMB son médulos de expansion que se pueden utilizar con Emox PN2A (Profinet), CA2A (Canopen) y EI2A (EtherNet/IP).

Los submoédulos de médulos de bus como EC2A (EtherCat), CC2A (CCLink) y MT2A (Modbus TCP) pueden ampliar el médulo de bus.

El nimero de cantidades digitales y puntos analégicos.

1.2 Modelo y configuracién del médulo

Médulos de expansién de la serie EMB

Ndmero de serie Modelo de médulo Configuracién
1 EMB-IO8R Médulo de entrada/salida digital, 8 entradas, 8 salidas de relé
2 EMB-IO8TP Médulo de entrada/salida digital, 8 entradas, 8 salidas PNP
3 EMB-IO8TN Médulo de entrada/salida digital, 8 entradas, 8 salidas NPN
4 EMB-IO4R Médulo de entrada/salida digital, 4 entradas, 4 salidas de relé
5 EMB-AES8 Médulo de entrada analégica, 8 canales de entrada 0-10V/0-20mA, resolucién de 15 bits.
6 EMB-AQS Médulo de salida analdgica, 8 canales de salida 0-10V/0-20mA, resolucién de 12 bits.
7 EMB-AM8 Médulo de entrada/salida analégica, 4 entradas, 4 salidas, rango 0-10V/0-20maA, resolucién 12 bits.
EMB-AM10 Médulo de entrada/salida analégica, 8 entradas (4 de tensién fija, 4 de corriente fija), 2 salidas, rango...
8 0-10 V/0-20 mA, resolucién de 12 bits
9 EMB-AR8G Médulo de adquisicién de temperatura, PT100 de 8 canales, error méximo 1°C
10 EMB-AW4G El modulo de pesaje admite sensores de tension resistiva de 4 canales.
11 EMB-AT8G Médulo de adquisicion de temperatura, 8 termopares
12 EMB-ANS8 Médulo de adquisicién de temperatura, 8 canales NTC 10K
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II. Médulo Digital

2.1, EMB-IO8R

2.1.1 Descripcién general del médulo

Este mddulo es un médulo de entrada/salida digital con 8 salidas de relé y 8 entradas digitales, capaz de aceptar varias sefiales de entrada NPN o PNP.

Las salidas de relé se pueden utilizar para controlar contactores, luces indicadoras, etc.

2.1.2 Parametros del médulo principal

Especificaciones principales

Entrada digital

Introducir puntos

8

Tipo de sefial de entrada

Conmuta sefiales de contacto o sefiales de nivel, admitiendo activacion positiva y negativa.

Voltaje de la sefial de entrada

CC20-~28V

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Salida digital

Puntos de salida

8

Tipo de salida

relé

Capacidad de salida

2A/punto; 8A/4 puntos; 12A/6 puntos

Circuito aislado

Aislamiento mecanico

fuente de alimentacion

Fuente de alimentacion

Conexién mediante blogue de terminales DC24 V; con proteccion de conexion inversa.

Consumo de energia

W

ambiente

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C

estructura

Dimensiones (mm)

71,2 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.

Método de instalacion

Riel DIN de 35 mm
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2.1.3 Descripcién del terminal
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Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales Descripcién de la funcién

. Sin efecto

1 litro Punto comun de las salidas 1-4

0 1.2 salida digital

1 Segunda salida digital

2 3.7 salida digital

3 42 salida digital

Sin efecto

2litros Punto comun para las salidas 5-8

4 52 salida digital

6° salida digital

5
6 7?2 salida digital
7 8?2 salida digital

2.1.4 Descripcién de la luz indicadora

nombre ilustrar

PW R Luz indicadora de encendido

CORRER Cuando la conexién a la estacion maestra no esté completa y la inicializacion no ha finalizado, parpadea a intervalos de 1 segundo; una vez completada la conexién a la estacion maestray finalizada la inicializacién, parpadea a intervalos de 0,5 segundos.

ERRAR La luz se enciende cuando no hay comunicacién con el médulo de expansién. Se apaga cuando la comunicacién es normal.
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2.2, EMB-IOS8TP

2.2.1 Descripcién general del médulo

Este médulo es un mddulo de entrada/salida digital con 8 salidas de transistor y 8 entradas digitales, capaz de aceptar varias sefiales de entrada NPN o PNP.

Las salidas de transistor se pueden utilizar para controlar relés, luces indicadoras, etc.

2.2.2 Parametros del médulo principal

Especificaciones principales

Entrada digital

Introducir puntos 8

Tipo de sefial de entrada Conmuta sefiales de contacto o sefiales de nivel, admitiendo activacion positiva y negativa.
Voltaje de la sefial de entrada CC 20"‘28 V

Circuito aislado Aislamiento 6ptico

Salida digital

Puntos de salida 8

Tipo de salida Transistor PNP

Capacidad de salida 0,5 A/punto

Circuito aislado Aislamiento 6ptico

fuente de alimentacion

Fuente de alimentacién No necesita fuente de alimentacién, la energia se obtiene del bus.

ambiente

Temperatura de fundionamiento -10°C~+50°C

Temperatura de almacenamiento - 20°C~+70°C

estructura

Dimensiones (mm) 71,2 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.
Método de instalacion Riel DIN de 35 mm
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2.2.3 Descripcién del terminal
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Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales Descripcién de la funcién

Sin efecto
1 litro Punto comun de las salidas 1-4
0 1.2 salida digital
1 Segunda salida digital

3.2 salida digital
3 42 salida digital

Sin efecto

0o N o A WN =
N

2litros Punto comin para las salidas 5-8

9 4 52 salida digital

5 6° salida digital
11 6 7?2 salida digital
7 8?2 salida digital

2.2.4 Descripcién de la luz indicadora

nombre ilustrar

PWR Luz indicadora de encendido

CORRER Cuando la conexién a la estacion maestra no esta completa y la inicializacion no ha finalizado, parpadea a intervalos de 1 segundo; una vez completada la conexién a la estacion maestra y finalizada la inicializacién, parpadea a intervalos de 0,5 segundos.

ERRAR La luz se enciende cuando no hay comunicacién con el médulo de expansion. Se apaga cuando la comunicacion es normal.
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2.3 Médulo EMB-IO4R

2.3.1 Descripcién general del médulo

Este médulo es un médulo de entrada/salida digital con 4 salidas de relé y 4 entradas digitales, capaz de aceptar varias sefiales de entrada NPN o PNP.

Las salidas de transistor se pueden utilizar para controlar relés, luces indicadoras, etc.

2.3.2 Parametros del médulo principal

Especificaciones principales

Entrada digital

Introducir puntos

4

Tipo de sefial de entrada

Conmuta sefiales de contacto o sefiales de nivel, admitiendo activacion positiva y negativa.

Voltaje de la sefial de entrada

CC20~28V

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Salida digital

Puntos de salida

4

Tipo de salida

relé

Capacidad de salida

2A/punto; 8A/4 puntos; 12A/6 puntos

Circuito aislado

Aislamiento mecanico

fuente de alimentacién

Fuente de alimentacion

Conexién mediante blogue de terminales DC24 V; con proteccion de conexion inversa,

Consumo de energia

3W

ambiente

Temperatura de funcionamiento

Temperatura de funcionamiento: 0°C~+50°C (sin congelacion)

Humedad de funcionamiento

10~80 % HR (sin condensacion)

estructura

Dimensiones (mm)

46 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.

Método de instalacion

Riel DIN de 35 mm
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2.3.3 Cableado del médulo

Cableado de terminales de esta maquina
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2.3.4 Descripcién del terminal
Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales Descripcion de la funcién

L1 Terminal comun de los canales de salida digital 1-4
Q0.0 Salida digital del canal 1
Q0.1 Segundo canal de salida digital
Q0.2 3er canal de salida digital
Q0.3 4° canal de salida digital
PWR La luziindicadora de encendido estd encendida constantemente.
SISTEMA Luces indicadoras del sistema




AMSAMOTION®
T EA

III. Médulo analégico

3.1 Médulo EMB-AM10

3.1.1 Descripcién general del médulo

Este médulo es un médulo de entrada/salida analégico con 8 entradas y 2 salidas, compatible con varias sefiales de entrada/salida de 0~10 V, 0~20 mA y 4~20 mA.

El sensor, con su salida analégica, se puede utilizar para controlar la regulacién de velocidad del convertidor de frecuencia, vélvulas reguladoras neumaticas, etc.

3.1.2 Parametros del médulo principal

Especificaciones principales

Interfaz de entrada (IA)

Introducir puntos Ruta 8

Tipo de entrada 4 canales 0~10V, 4 canales 0~20 mA

resolucién 12 bits

Conversién de digital a analégico 0-10000 corresponde a 0-10 V, 0-20000 corresponde a 0-20 mA

Interfaz de salida (AO)

Puntos de salida Ruta 2

Tipo de salida Cada canal solo puede seleccionar uno de 0~10 V, 0~20 mA o 4~20 mA, con terminales independientes.
resolucion 12 bits

Conversién de digital a analégico 0-10000 corresponde a 0-10 V, 0-20000 corresponde a 0-20 mA

Pardmetros de potencia

Voltaje de funcionamiento DC 24'V; con proteccion contra polaridad inversa

Consumo de energia 2W

Ambiente de trabajo

Temperatura de funclonamiento -10°C~+50°C
Temperatura de almacenamiento - 20°C~+70°C
otro

Método de instalacién Riel DIN de 35 mm

tamano 71,2 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.
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3.1.3 Descripcién del terminal

[

000000000000

“NE Va V2 M2 VI V0 M AD A M AT AD |

OoooOoQgnO ANADG INUT
W3 V2 V1 VO.A3 AZ A1 AD ARALR X128IT

{11

AMSAMOTION
EMB-AM10 i

W AD A Eég

o WiV A
H DODD 000  awaos outeur
L oOv 24y m M OVD VI AD AT

000000000 J
©

Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales Descripcién de la funcién
1 M2 Terminal publica
2 V3 47 entrada de voltaje analdgica
3 V2 Tercera entrada de voltaje analégica
4 M2 Terminal publica
5 Version 1 Segunda entrada analdgica
6 VO Entrada analdgica del canal 1
7 M1 Terminal publica
8 A3 4? entrada de corriente analégica
9 A2 Tercera entrada de corriente analégica
10 M1 Terminal publica
1 1 A1 Segunda entrada de corriente analégica
1 2 AO Entrada de corriente anal6gica del canal 1
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3.1.4 Luces indicadoras e interruptores DIP

nombre ilustrar
PWR Luz ndcadora de encendido
CORRER Cuando la conexién a la estacién maestra no esta completay la inicializacion no ha finalizado, parpadea a intervalos de 1 segundo; una vez completada la conexién a la estacion maestra y finalizada la inicializacién, parpadea a intervalos de 0,5 segundos.
ERRAR La luz se enciende cuando no hay comunicacién con el médulo de expansién. Se apaga cuando la comunicacién es normal.
VO Luz indicadora del canal 1 de entrada de voltaje anal6gico: se ilumina cuando hay entrada de voltaje.
Version 1 Luz indicadora del canal 2 de entrada de voltaje analégico: se ilumina cuando hay entrada de voltaje.
V2 Luz indicadora del canal 3 de entrada de voltaje anal6gico: se ilumina cuando hay entrada de voltaje.
V3 Luz indicadora del canal 4 de entrada de voltaje analégico: Se ilumina cuando hay entrada de voltaje.
AO Luz indicadora del canal 1 de entrada de corriente analdgica: se ilumina cuando se ingresa corriente.
A1 Luz indicadora del canal 2 de entrada de corriente analdgica: se ilumina cuando se ingresa corriente.
AZ Luz indicadora del canal 3 de entrada de corriente analdgica: se ilumina cuando se ingresa corriente.
A3 Luz indicadora del canal 4 de entrada de corriente analdgica: se ilumina cuando se ingresa corriente.
VO Luz indicadora del canal de salida analogica 1: se ilumina cuando hay salida de voltaje (el tipo de salida esta inado por la 6ny los iptores DIP).
Version 1 Luz indicadora del canal de salida analégica 2: se ilumina cuando hay salida de voltaje (el tipo de salida esta inado por la ion y los i DIP).
AO Luz indicadora del canal de salida analégica 1: se ilumina cuando hay salida de corriente (el tipo de salida esta inado por la ion y los i DIP).
A1l Luz indicadora del canal de salida analogica 2: se ilumina cuando hay salida de corriente (el tipo de salida esta inado por la i6ny los i iptores DIP).
Interruptor DIP 1 Salida analdgica con seleccién de corriente/voltaje: ON para corriente (interruptor DIP hacia abajo), OFF para voltaje.
Interruptor DIP 2 Salida analdgica con 2 selectores de corriente/tensién: ON para corriente (interruptor DIP hacia abajo), OFF para tensién.

3.2 Médulo EMB-AES

3.2.1 Descripcién general del médulo

Este médulo de expansion viene con 8 canales de entrada analdgicos, que se pueden conectar a varios sensores con especificaciones de entrada/salida de 0~10 V, 0~20 mA 'y 4~20 mA.

3.2.2 Parametros del médulo principal

Especificaciones principales
Entrada analdgica
Introducir puntos 8
Tipo de sefial de entrada Voltaje/Corriente
Rango de entrada analégica 0-10 V/0-20 mA
Rango de conversién digital 0-10000 corresponde a 0-10 V, 0-20000 corresponde a 0-20 mA
resolucion 15 personas.
exactitud 1%» de escala completa
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fuente de alimentacion

Fuente de alimentacién

Conexién mediante blogue de terminales DC24 V; con proteccion de conexin inversa.

Consumo de energia

2W

ambiente

Temperatura de funcionamiento

Temperatura de funcionamiento: -10°C a +50°C (sin congelacién)

Humedad de funcionamiento

10~80 % HR (sin condensacion)

estructura

Dimensiones (mm)

71,2 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.

Método de instalacion

Riel DIN de 35 mm
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3.2.3 Cableado del médulo

= Cableado de terminales de esta maquina

- Ejemplo de cableado de entrada del sensor
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3.2.4 Descripcién del terminal
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INO+/INO Los terminales positivo/negativo del primer canal de entrada de sefial analogica
IN1+/IN1 Segundo canal de entrada de sefial anal6gica positivo/negativo
IN2+/IN2 El tercer canal de entrada e sefial analégica tiene terminales positivos/negativos.
IN3+/IN3 4° canal de entrada de sefial analégica positivo/negativo
IN4+/IN4 5.° canal de entrada de sefial analégica positivo/negativo
IN5+/IN5 6° canal de entrada de sefial analégica positivo/negativo
IN6+/IN6 7° canal de entrada de sefial analégica positivo/negativo
IN7+/IN7 8° canal de entrada de sefial analégica positivo/negativo
PWR La luz indicadora de encendido esta encendida constantemente.

SISTEMA Luces indicadoras del sistema

RXD El terminal RS485 parpadea al recibir datos.

TXD El terminal RS485 parpadea cuando se transmiten datos.

Puerto de expansion Interfaz del cable de conexién del siguiente médulo de expansion

3.2.5 Conmutacion de corriente-voltaje
Con la alimentacién apagada, abra la carcasa del médulo, extraiga la placa superior e inserte la tapa del puente en diferentes puentes para cambiar el tipo de sefial de medicién. (Cuando se inserta en A,

(Esto significa medir corriente; cuando se conecta a V, significa medir voltaje).

t a g A HT"_.Alﬂ-l_.l'.F F_i‘d'-‘_-"‘ .'ﬁ .“.

mEEEaS R P AR

— M1 L£=ME0"aM

|

Observe el pin puente de la tapa del puente para determinar si la magnitud analdgica es voltaje o corriente. Conecte el terminal positivo de la entrada analdgica al puerto IN+y el terminal negativo al puerto IN-. Después de la conexion,

Mantener un buen contacto, los valores medidos se pueden visualizar en el registro correspondiente.
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3.3 Médulo EMB-AQ8

3.3.1 Descripcién general del médulo

Este médulo de expansion viene con 8 canales de salida analégicos, que se pueden utilizar para controlar la regulacién de velocidad del convertidor de frecuencia, vlvulas reguladoras neuméticas, etc.

3.3.2 Parametros del médulo principal

Especificaciones principales

Salida analégica

Puntos de salida 8

Tipo de sefial de salida Voltaje/Corriente

Rango de salida analégica 0-10 V/0-20 mA

Rango de conversién digital 0-10000 corresponde a 0-10 V, 0-20000 corresponde a 0-20 mA
resolucién 12 bits
exactitud 8% de escala completa

fuente de alimentacién

Fuente de alimentacion Conexién mediante blogue de terminales DC24 V; con proteccion de conexion inversa.

Consumo de energia 2W

ambiente

Temperatura de funcionamiento Temperatura de funcionamiento: -10°C a +50°C (sin congelacién)

Humedad de funcionamiento 10~80 % HR (sin condensacion)

estructura

Dimensiones (mm) 71,2 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.
Meétodo de instalacién Riel DIN de 35 mm

3.3.3 Cableado del médulo

Cableado de terminales de esta maquina

; AMSAMOTION
| = EMB-AGS
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3.3.4 Descripcién del terminal

Marcas terminales Descripcién de la funcién

3.3.5 Conmutacién de corriente-tensién

Con el médulo apagado, abra la carcasa, extraiga la placa superior e inserte la tapa del puente en diferentes puentes para cambiar el tipo de sefial de medicion. (Al insertarlo en A, por ejemplo).

(Esto se refiere a la corriente de salida; cuando se conecta a V, se convierte en el voltaje de salida).
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Observe los pines de puente del capacitor para determinar si la magnitud analégica es voltaje o corriente. El puerto AO+ es el terminal positivo de la salida analégica y el puerto AO- es el terminal negativo.

Extremo. Tras la conexién, asegurese de que haya buen contacto. Puede introducir de 0 a 10000 en el registro correspondiente para que el canal correspondiente emita la sefial analégica correspondiente.

Médulo 3.4 EMB-AM8

3.4.1 Descripcién general del médulo

Este médulo de expansién viene con 4 canales de entrada analégicos y 4 canales de salida anal6gicos, y se puede conectar a varias sefiales de entrada/salida de 0~10V, 0~20 mA y 4~20 mA.

El sensor se fabrica segtn las especificaciones y su salida analégica se puede utilizar para controlar la regulacién de velocidad del convertidor de frecuencia, valvulas reguladoras neumiticas, etc.

3.4.2 Parametros del médulo principal

Especificaciones principales

Entrada analdgica

Introducir puntos

4

Tipo de sefial de entrada

Voltaje/Corriente

Rango de entrada analégica

0-10 V/0-20 mA

Rango de conversién digital

0-10000 corresponde a 0-10 V, 0-20000 corresponde a 0-20 mA

resolucién

12 bits

exactitud

89%o de escala completa

Salida analégica

Puntos de salida

4

Tipo de sefial de salida

Voltaje/Corriente

Rango de salida analégica

0-10 V/0-20 mA

Rango de conversién digital

0-10000 corresponde a 0-10 V, 0-20000 corresponde a 0-20 mA

resolucién

9 personas

exactitud

89%o de escala completa

fuente de alimentacion

Fuente de alimentacion

Conexién mediante blogue de terminales DC24 V; con proteccion de conexion inversa.

Consumo de energia

2W

ambiente

Temperatura de funcionamiento

Temperatura de funcionamiento: -10°C a +50°C (sin congelacién)

Humedad de funcionamiento

10~80 % HR (sin condensacion)

estructura

Dimensiones (mm)

71,2 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.

Método de instalacion

Riel DIN de 35 mm
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3.4.3 Cableado del médulo

= Cableado de terminales de esta maquina

|0

AMSAMOTION
EMB-AMB

[T X R T
LE LR L]

- Ejemplo de cableado de entrada del sensor

Nota: Las lineas discontinuas indican que el canal INx punteado y el canal INx continuo estan conectados de la misma manera, pero un sensor solo se puede conectar a un canal.

3.4.4 Descripcién del terminal

Descripcion de la funcién

Marcas terminales




3.4.5 Conmutacién de corriente/voltaje de entrada analégica

Con la energia apagada, abra la carcasa del médulo, extraiga la placa superior y, como se muestra en el cuadro rojo, cambie el interruptor DIP a diferentes posiciones para cambiar el tipo de sefial de medicion.

No. (Cuando se cambia a A, representa la corriente de entrada; cuando se cambia a V, representa el voltaje de entrada).

18
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Los nimeros debajo del interruptor DIP corresponden a los canales; para determinar si la sefial analégica es voltaje o corriente, conecte el terminal positivo de la entrada analégica al puerto IN+ y el terminal negativo al...

Puerto G. Después de la conexién, asegurese de que haya un buen contacto y visualice los valores medidos en el registro correspondiente.

IV. Médulo de extensién de temperatura

4.1 Médulo EMB-ARS8G

4.1.1 Descripcién general del médulo

Este mddulo de expansion viene con 8 canales de entrada PT100, que se pueden conectar a resistencias PT100 para adquirir sefiales de temperatura.

4.1.2 Parametros del médulo principal

Especificaciones principales

Entrada analdgica

Introducir puntos 8

Tipo de sensor Termometro de resistencia de platino PT100

Rango de medicién de temperatura - 50°C~300°C

Rango de conversion digital - 5000~30000 (aumento de 1 00x)

Velocidad de conversién 20 ms/canal

resolucién 0,1 OC

exactitud 1 OC

fuente de alimentacion

Fuente de alimentacion Conexién mediante blogue de terminales DC24 V; con proteccion de conexion inversa.

Consumo de energia 2W
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Temperatura de funcionamiento Temperatura de funcionamiento: -10°C a +50°C (sin congelacion)

Humedad de funcionamiento 10~80 % HR (sin condensacién)

Dimensiones (mm) 71,2 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.
Método de instalacién Riel DIN de 35 mm

4.1.3 Cableado del médulo

Cableado de terminales de esta maquina

PT- PT+  PT: PT+ PT- PT+ PFT- PT+ PT- PT+ PT- PT=

QR0

INS- M5+ | DW= INde | B3- INGe | R2- IN2e | IR T | IND- IND=

AMSAMOTION 44

EMB-AR8G HH

Eggg
EEEN

| Kl

INg= BNG- | INT+ B7- | A+ B- OV 24V

N7l @@@?
J_DC

PTe PT-  PT+ FT-

4.1.4 Descripcién del terminal

Marcas terminales Descripcién de la funcién




Médulo 4.2 EMB-AT8G

4.2.1 Descripcién general del médulo

Este médulo de expansién admite médulos de adquisicién de temperatura para ocho tipos diferentes de termopares y se utiliza ampliamente en sistemas de medicion de temperatura. Su salida admite un bus 485.

Métodos y modos de extension.

4.2.2 Parametros del médulo principal

8

Introducir puntos

Especificaciones principales

Tipo de sensor B, E, J, K(predeterminado), R, S, T, N

B: 100°C a 1820°C
E: -270°C a 1000°C
J:-210°C a 1200°C
1-270°Ca 1372°C
-50°C a 1768°C
-50°C a 1768°C
-270°C a 400°C
-260°C a 1300°C

Rango de medici6n de temperatura

o A

= wu

N:

Rango de conversién digital Valor recogido / 10 = Temperatura real

0,1°C

resolucién

1°C

exactitud

Fuente de alimentacion

Conexién mediante blogue de terminales DC24 V; con proteccién de conexién inversa.

2W

Consumo de energa

Temperatura de funcionamiento Temperatura de funcionamiento: -10°C a +50°C (sin congelacién)

10~80 % HR (sin condensacién)

Humedad de funcionamiento

Dimensiones (mm)

71,2 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.

Riel DIN de 35 mm

Meétodo de instalacién




B AMSAMOTION®

B =R HET

4.2.3 Cableado del médulo

Cableado de terminales de esta maquina

OO00000O0O000O

-
INS— INS+ IN4— N4+ IN3— INJ+ INZ— IN2+ INT— N1+ INO— INC+

eEEREEEL ;
AR

AMSAMOTION ‘
EMB—AT&G rEn
n
oooooo
28R

INE+ IN6— IN7+ IN7— A+ B- OV 24V

COOOO000

4.2.4. Descripcion del terminal de esta maquina

Marcas terminales Descripcién de la funcién
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4.2.5 Otras instrucciones

1. Cuando la tensién de entrada de un canal se encuentre dentro de £105 mV, la luz indicadora correspondiente se iluminara; de lo contrario, permanecerd apagada. Al conectar
termopares de los tipos B, E, J, K, N, R, So T, la luz indicadora se iluminaré porque su tensién de salida se encuentra dentro de este rango. Si el termopar esta dafiado o una mala conexién
provoca un circuito abierto, la luz indicadora se apagara. (Nota: Cuando un termopar se cortocircuita, la luz indicadora del canal permaneceré encendida porque 0 V se encuentra dentro del
rango de tensién normal del termopar).

2. Cuando la temperatura alta excede el rango, el valor de temperatura es 3000 °C;

3. Cuando la temperatura baja excede el rango, el valor de temperatura es -3000 °C;

4. Cuando el sensor de unién fria estd dafiado o desoldado, las luces indicadoras de los canales 0-3 parpadearan simultdneamente (la frecuencia de parpadeo es de 1 segundo).

4.3 Médulo EMB-ANS8

4.3.1 Descripcién general del médulo

Este médulo de expansién viene con 8 canales de entrada NTC10K, que se pueden conectar a termistores para adquirir sefiales de temperatura.

4.3.2 Parametros del médulo principal

Especificaciones principales

Entrada analdgica

Introducir puntos

8

Tipo de sensor

NTC10K

Rango de medicion de temperatura

- 55°C~125°C

Rango de conversién digital

- 5500~12500 (aumento de 100x)

Velocidad de conversién 20 ms/canal
resolucién 0,1 OC
exactitud 1°C

fuente de alimentacion

Fuente de alimentacion

Conexién mediante blogue de terminales DC24 V; con proteccion de conexion inversa.

Consumo de energia

2W

ambiente

Temperatura de funcionamiento

Temperatura de funcionamiento: -10°C a +50°C (sin congelacién)

Humedad de funcionamiento

10~80 % HR (sin condensacion)

estructura

Dimensiones (mm)

71,2 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.

Método de instalacion

Riel DIN de 35 mm

veintitrés
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4.3.3 Cableado del médulo

Cableado de terminales de esta maquina

Q0RO
FEasE rmd
AMSAMOTION :
EMB-ANS 44

£gds
EEEN

A+ NG INTs T | As B- OV 24V

S2IS2S022
J:DE
J...

MTCs WTC-  WTCa WTC-

4.3.4. Descripcion del terminal de esta maquina

Descripcién de la funcién
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V. Médulo de extensién de pesaje

Mddulo 5.1 EMB-AW4G

5.1.1 Descripcién general del médulo

Este médulo de expansion viene con 4 canales de entrada analdgicos diferenciales y un voltaje de excitacion de 5V, y se puede conectar a una celda de carga (sensor de deformacién resistiva) para su uso en...

Funcién de adquisicién de sefial de pesaje.

5.1.2 Parametros del médulo principal

Especificaciones principales

Entrada analdgica

Introducir puntos

Ruta 4

Tipo de sensor

Sensor de tensién resistiva

rango efectivo de sefial de entrada

<10 mv

Rango limite de la sefial de entrada

<15mv

Namero de canales de entrada

Ruta 4

Nimero de voltajes de excitacion

Ruta 4

Error no lineal

<0,03 %FS

precision relativa

<0,2%

resolucién estable

19 personas

Frecuencia de muestreo

4 Hz

fuente de alimentacién

Fuente de alimentacion

Conexién mediante blogue de terminales DC24 V; con proteccion de conexion inversa.

Consumo de energia

2W~4W

ambiente

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C (prevalecera la medicion real)

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C (prevalecera la medicion real)

estructura

Dimensiones (mm)

71,2 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.

Método de instalacion

Riel DIN de 35 mm
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5.1.3 Cableado del médulo

OEREOEEODE® M6
E2-52- 532 Ei- 1 STTEVE0- 50-807 E0r
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EMB-AN4G 3
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£28R
EEEEEEEE [ |
E3+ 53+ 53=Ed= A+ B= OV 24+
T
PROXEOOOG
[ -
i
R o
5.1.4 Descripcién del terminal
Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales 6n de la funcién
E3+ El tercer voltaje de excitacion de 5V es positivo.
S3+ La sefial del tercer sensor es positiva.
53- La sefial del tercer sensor es negativa.
E3' Canal 3, voltaje de excitacion de 5 V negativo
PW R La luz indicadora de encendido esta encendida constantemente.
SISTEMA Luces indicadoras del sistema
RXD El terminal RS485 parpadea al recibir datos.
TXD El terminal RS485 parpadea cuando se transmiten datos.
GORDO Luz indicadora de parémetros de calibracion clara
COLOCAR Establecer luz indicadora
C H 0 Luz indicadora del estado de la sefial de pesaje para el canal 0
C H 1 La luz indicadora de estado para la primera sefial de pesaje.
CH 2 Segundo indicador de estado de la sefial de pesaje
C H 3 La luz indicadora de estado de la tercera sefial de pesaje
Puerto de expansion Interfaz del cable de conexién del siguiente médulo de expansion
|
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5.1.5. Descripcion de la direccién del registro de entrada

Al utilizarse como médulo de expansién, cada médulo EMB-AWA4G ocupa 16 registros de entrada de 16 bits. Se debe prestar atencién a la relacién de asignacién de direcciones al utilizarlo.

La tabla de registros de entrada para el médulo EMB-AW4G cuando se utiliza como mddulo de extension es la siguiente.

Direccién del registro de entrada del médulo de expansién EMB-AW4G

Nombre de registro DIRECCION ti pO ilustrar
0 1) El valor del cédigo interno en tiempo real del canal 0 del sensor de pesaje actual se compone de dos registros de 16 bits
X U combinados en un valor sin signo de 32 bits. La unidad es la misma que la unidad de peso utilizada durante la calibracion.
Peso actual del canal de pesaje 0 32 bits sin signo

'] 2) Cuando hay un punto decimal, el peso correspondiente se magnificara por el factor correspondiente (1 punto

decimal = 10 veces; 2 puntos decimales = 100 veces; 3 puntos decimales = 1000 veces).

2 1) El valor del cédigo interno en tiempo real del canal 1 del sensor de pesaje actual se compone de dos registros de 16 bits

combinados en un valor sin signo de 32 bits. La unidad es la misma que la unidad de peso durante la calibracion.

Peso actual del canal de pesaje 1 32 bits sin signo
3 2) Cuando hay un punto decimal, el peso correspondiente se magnificara por el factor correspondiente (1 punto
decimal = 10 veces; 2 puntos decimales = 100 veces; 3 puntos decimales = 1000 veces).
4 1) El valor del cédigo interno en tiempo real del canal 2 del sensor de pesaje actual se compone de dos registros de 16 bits
. . combinados en un valor sin signo de 32 bits. La unidad es la misma que la unidad de peso durante la calibracién.
Peso actual del canal de pesaje 2 32 bits sin signo
5 2) Cuando hay un punto decimal, el peso correspondiente se magnificara por el factor correspondiente (1 punto
decimal = 10 veces; 2 puntos decimales = 100 veces; 3 puntos decimales = 1000 veces).
6 1) El valor del cédigo interno en tiempo real del canal 3 del sensor de pesaje actual se compone de dos registros de 16 bits
L combinados en un valor sin signo de 32 bits. La unidad es la misma que la unidad de peso durante la calibracién.
Peso actual del canal de pesaje 3 32 bits sin signo
7 2) Cuando hay un punto decimal, el peso correspondiente se magnificara por el factor correspondiente (1 punto
decimal = 10 veces; 2 puntos decimales = 100 veces; 3 puntos decimales = 1000 veces).
Codigo interno en tiempo real del canal de pesaje 0 8 32 bits sin signo El c6digo interno original del canal actual 0

Codigo interno en tiempo real del canal de pesaje 1 1 0 32 bits sin signo El c6digo interno original del canal actual 1

11

Codigo interno en tiempo real del canal de pesaje 2 12 32 bits sin signo El cédigo interno original del canal actual 2

13

Codigo interno en tiempo real del canal de pesaje 3 14 32 bits sin signo El cédigo interno original del canal actual 3

15
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5.1.6 Calibracién del médulo

El médulo EMB-AWA4G requiere calibracién al conectar una nueva celda de carga o cuando los parametros de calibracién se desvian en ciertas situaciones. Para calibrarlo, primero

debe desconectarse del bus de comunicacién extendido, completar el proceso de calibracién por separado para ese médulo y, a continuacién, volver a conectarlo.

Acceda al bus de comunicacién extendido y reinicie el host y todos los médulos extendidos. El procedimiento de calibracién del médulo es el siguiente.

Paso 1: Conecte el médulo a la computadora host

1) Después de conectar el puerto 485 del EMB-AWA4G a la computadora a través de un cable serial USB a 485, conecte la fuente de alimentacién externa de CC 24 V al mddulo y enciéndalo.

Compruebe que los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacién estén conectados correctamente.

2) Descargue la herramienta de depuracién MODBUS del sitio web oficial de Amoxun. Tras abrir el software del ordenador host, seleccione "MODBUS-4WT" como modelo de médulo.

Haga clic en "Buscar puerto serie", seleccione el nimero de puerto serie correspondiente en "Nimero de puerto serie" y configure la velocidad en baudios y la direccion del dispositivo segin su situacion. (La velocidad en baudios predeterminada es...)

9600, la direccién del dispositivo es 1)

3) Haga clic en "Abrir puerto serie", espere unos segundos y, si el mddulo esta conectado correctamente, el estado anterior "Dispositivo no conectado" cambiara a "Dispositivo conectado”..

Nota: Si se muestra continuamente el mensaje "Dispositivo no conectado", significa que el médulo no se ha conectado correctamente. Debe volver a verificar el cableado del hardware y la seleccién de conexién en el ordenador host.

Compruebe si los parametros estan configurados correctamente.

Paso 2: Calibracién del punto cero a través de la computadora central

Método 1 (Calibracidn usando la sefial de voltaje del punto 0): Ingrese el valor de voltaje teérico (0~10 mV) correspondiente al punto 0 en el canal correspondiente usando un generador de sefial u otro equipo.

A continuacion, haga clic en "Calibracion a punto 0" en el canal correspondiente directamente en el ordenador host. Después de 3 segundos, el médulo completara automaticamente la calibracién a punto 0.

Método 2 (Uso de la plataforma de pesaje para calibracién de punto 0): Asegure la plataforma de pesaje, conecte el sensor al canal de entrada correspondiente y asegurese de que la plataforma de pesaje esté estable y libre de elementos; luego...

Luego, haga clic en "Calibracién de punto 0" en el canal correspondiente directamente en la computadora host y el médulo completara autométicamente la calibracién de punto 0.
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Paso 3: Calcule el rango usando la computadora host.

Método 1 (Usando la sefal de voltaje para calibrar el rango): Introduzca el valor de voltaje correspondiente (0~10 mV) en el canal correspondiente mediante un generador de sefiales o un dispositivo similar. A continuacion,

introduzca el peso teérico correspondiente al valor de voltaje en el ordenador y haga clic en "Calibrar" en el canal correspondiente para realizar la calibracién. Tras una calibracion exitosa,

EI médulo generara automaticamente la salida del valor de peso correspondiente.

Método 2 (Uso de una plataforma de pesaje para calibrar el rango): Fije la plataforma de pesaje, conecte el sensor al canal de entrada correspondiente, coloque la pesa de calibracién en la plataforma, introduzca la pesa

correspondiente en el ordenador y, a continuacion, haga clic en "Calibrar" en el canal correspondiente para realizar la calibracion. Tras una calibracion exitosa,

El médulo generaré automaticamente la salida del valor de peso correspondiente.

Nota: El nUmero ingresado para "Peso de pesos" admite representaciéon decimal (méximo 3 decimales), como 100, 100.0, 100.00, 100.000.
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Una vez calibrado el "Peso de Pesas" con decimales, el campo "Punto Decimal" del canal correspondiente en la lista de configuracién de informacién de pesaje mostraré el nimero de decimales,

mientras que "Peso de Pesas" y "Peso en Tiempo Real" mostraran los enteros correspondientes sin decimales. Por ejemplo, si se utiliza "1000.00" y la calibracién es correcta, entonces...

El "Peso del peso" en el canal correspondiente mostrard "100000", y el "Punto decimal" correspondiente mostrard "2".

Nota: La unidad de peso es el gramo. El valor maximo es 1000000000 sin decimales y 100000000.0 con un decimal.

El valor maximo con 2 decimales es 10000000.00, y el valor maximo con 3 decimales es 1000000.000.

Nota: Si se requiere la funcién de tara, el canal correspondiente primero debe completar todos los procedimientos de calibracién, es decir, primero se debe completar la calibracién del punto cero y la calibracién del rango.

De lo contrario, la funcién de pelado no funcionara.

Nota: Ademas de utilizarse como mddulo de extensién, el EMB-AW4G también puede utilizarse como médulo MODBUS independiente. (EMB-AWAG independiente)
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Cuando se utiliza como un médulo MODBUS, sus registros de entrada también pueden obtener otros datos de referencia de depuracion, y la tabla de direcciones de los registros de entrada también es...

Se diferencia en algunos aspectos de su uso como médulo de extensién. Para mas detalles sobre su uso, consulte el manual de funciones del MR2-AWA4G.
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