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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

El médulo ETH-CJ-2P es un procesador de comunicacién Ethernet econdmico, disefiado para satisfacer la creciente demanda de tecnologia de la informacién en equipos de fabrica (monitorizacién de
redes de equipos y gestién de la produccién). Permite la mayoria de las funciones de comunicacién de red de los PLC de la serie CJ de Omron (CJ1M/CJ2M/CS1/CG1/NX1P), lo que permite la carga/descargay la
monitorizacién del PLC a través del puerto Ethernet mediante software del ordenador host. El médulo cuenta con dos puertos serie integrados: uno para la conexién al PLC y otro para la conexién a una pantalla

tactil. Esto permite a los operadores recopilar y monitorizar simultdneamente los datos del PLC mientras utilizan la pantalla tactil en campo.

1.2 Caracteristicas y funciones

No se requiere fuente de alimentacion externa, se puede alimentar directamente desde el puerto de comunicacién de programacién RS232 del PLC.

= Esto amplia un puerto R$232 del PLC para incluir un puerto de comunicacién Ethernet y un puerto de comunicacién de pantalla tactil, restaurando las funciones de comunicacién del PLC y permitiendo al mismo tiempo la
conectividad de red y la comunicacién con la pantalla tactil.

- Admite hasta cuatro conexiones de cliente (una FINS TCP, una FINS UDP y dos MODBUS TCP). Los pardmetros del

- dispositivo se pueden configurary operar a través de un servidor web.

Admite comunicacién a una velocidad maxima de 115200 baudios, lo que permite satisfacer las necesidades de comunicacién de grandes vollimenes

de datos. Compatible con la comunicacién Ethernet de CX-Programmer.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccion de conexién inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicion y control de sefiales en equipos de campo industriales.

1 Manual del usuario del ETH-CJ-2P
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1.3 Escenarios de aplicacién

El médulo ETH-CJ-2P es adecuado para implementar funciones de comunicacién Ethernet para los PLC de la serie Omron CJ1/CJ2/CS1.

]
RIZINT

CX-Programmer =ﬁ-

g E MCGS. AEE. HiE.
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FINS TCP/UDP
Modbus TCP

FINS TCP/UDP
Modbus TCP

ETH-CJ-2P ETH-CJ-2P

RS232 RS232 s
CcJ1/CJ2/Cs1 '
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1l. Parametros técnicos

Modelo de producto ETH-CJ-2P

describir Procesador de comunicacién Ethernet PLC serie CJ de Omron (Plug and Play)
color negro
luces indicadoras Luces indicadoras de PWRy BUS
Conéctate con CX-Programmer Ethernet

Protocolo de comunicacion FINS/TCP, FINS/UDP, MODBUS TCP

Modelos de PLC compatibles Serie CJ1/CJ2/CS1

Interfaz Ethernet Compatible con IEEE 802.3, indicador LINK/ACTIVE, conector hembra RJ45
Tipo de interfaz autoadaptativo.
Tasa de transmisién 10/100 M bpS
Soport deprotoclo Ethernet FINS

Propiedad intelectual La direccién IP predeterminada es
némero de puerto * 1 192.168.1.170 y el puerto fijo es 9600.
Nimero de clientes Admite un méximo de cuatro conexiones de cliente (una TCP, una UDP y dos conexiones MODBUS TCP) dentro de 100
Distancia de comunicacion metros.

SOCIEDAD ANONIMA Omron RS232

Tipo de interfaz Puerto de comunicacién DB9
Tasa de transmision Seguin la configuracién del PLC
Soporte de protocolo Protocolo de puerto programable de Omron

Puerto de expansién Omron RS232

Tipo deinterfaz Puerto hembra de comunicacién DB9

Tasa de transmisién 9,6 K predeterminado, velocidad en baudios adaptable
Soporte de protocolo Enlace de host

Software de programacion PI’Ogra madOI’ CX

Inicie sesién en el médulo mediante un navegador (se recomienda Firefox). Puede cambiar la direccién IP del médulo (predeterminada: 192.168.1.170), el niimero de puerto, el nombre de usuario
Configuracién de parametros
y la contrasefia web en la pgina web.

Los PLC de la serie CJ se pueden alimentar directamente desde el puerto de comunicacién
Método de suministro de energfa
o mediante terminales de alimentacién de 9~28 VCC (disefio de proteccion de conexién inversa).

Temperatura -10~50°C
Ambiente de trabajo
90% de humedad, sin condensacién

Estabilidad de la comunicacién Comunicacién ininterrumpida con PLC las 24 horas, 2 millones de errores cero

tamafio 17,5*65*41 (Dimensiones generales L*An*Al, unidad: mm)

Manual del usuario del ETH-CJ-2P
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111. Especificaciones del producto

3.1 Dimensiones de instalacién

3.2 Descripcion del terminal

1) Definiciones de terminales de fuente de alimentacién y luz indicadora

Funcién

nombre

ilustrar

Fuente de alimentacién (de resgaldo)

24 V+

Terminal positivo de fuente de alimentacién de 9~28 V CC (repuesto)

ov

Terminal negativo de fuente de alimentacién de 9~28 V CC (repuesto)

luces indicadoras

PWR

La luzindi de i ida después de que el médulo se conecta al PLC.

AUTOBUS

Intermitente: Comunicacién

2) Definicidn de puerto de expansién (conector hembra)

e te Se Ze le
o gl 78 o8

Puerto de expansion: La definicién de la interfaz es consistente con los puertos periféricos de Omron, lo que permite la conexion directa a una pantalla tactil.

Ndmero de pin del puerto extendido

ilustrar

2

232_TXD

232_RXD

5V

3
6
9

0V (tierra de sefial)
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IV. Inicio rapido

Este capitulo proporciona una guia de inicio rapido para el médulo ETH-CJ-2P. Tras aprender a utilizarlo una vez completado este capitulo, los usuarios tendran una comprensién sistemética de este

mddulo. Para obtener explicaciones detalladas, consulte otros capitulos.

4.1 ;Cémo consume energia el médulo?

Conecte el ETH-CJ-2P directamente al puerto de comunicacion del PLC. Al encender el PLC, el indicador PWR del médulo permanecera en verde fijo, lo que indica que el médulo esta alimentado. Alternativamente, se puede alimentar mediante una

fuente de alimentacion de CC de 9 a 28 V a través de los terminales de alimentacion del médulo; ambos métodos se pueden usar simultdneamente.

4.2 Implementacién de la comunicacién del puerto de red

(1) Cableado del médulo

Después de completar los pasos de conexién en la seccién 4.1 del médulo ETH-CJ-2P, conecte un extremo de un cable de red de 10/100 Mbps al puerto RJ45 del médulo y el otro extremo al puerto de un
enrutador, conmutador, PC o HMI.

Un médulo que no esté conectado a un PLC no funcionara con normalidad. Una vez conectado a un PLC y encendido, el médulo funcionard con normalidad. Si se presentan otros estados, compruebe si el PLC estd
encendido, etc.

(2) Software de programacién, software de configuracién y configuracién de comunicacién de pantalla tactil del puerto de red
Consulte las secciones 5.3 a 5.5y la seccién 6 como referencia.

4.3 Implementar la comunicacién del puerto HMI (puerto serie)

(1) Cableado del médulo
El médulo puede comunicarse simultdneamente a través del puerto de red y el puerto HMI. Para obtener instrucciones sobre la conexién de alimentacién y el cableado, consulte la seccién 4.1y la
Figura 4.1. Conecte correctamente el cable de comunicacidn entre la pantalla tactil y el PLC de la serie CJ de Omron (utilice el mismo cable que para la comunicacién directa entre la pantalla tactil y el
PLC con este médulo) al puerto de comunicacién de la pantalla tactil y al puerto de expansién del médulo.
(2) Configuracién de comunicacién
Generalmente, la configuracidn deberia ser la misma que cuando la pantalla tctil y el PLC Omron se conectaron directamente mediante el puerto de programacién RS232. Si antes era posible la comunicacién directa, pero
la conexién falla después de instalar el médulo, intente configurar la velocidad de comunicacién entre la pantalla tactil y el dispositivo a 9600 u otra velocidad.
(3) Desempefio comunicativo exitoso
Una vez que se confirma que el sistema funciona normalmente, se enciende la pantalla tictil y comienza a monitorear los datos del PLC, con la luz BUS parpadeando répidamente.
(4) Comprobacién de fallos de comunicacién
Si falla la comunicacién, puede probar directamente la comunicacién entre la pantalla tactil (con todas las configuraciones de comunicacion completadas) y el puerto de programacién del PLC sin pasar por el médulo.
@ Sila pantalla tictil puede comunicarse directamente con el PLC, intente ajustar la configuracién de la velocidad en baudios de la pantalla tictil o contactenos para obtener ayuda.

@ Si la pantalla tictil y el PLC no pueden comunicarse directamente, verifique la configuracién de comunicacién de la pantalla tactil y el PLC o el estado del cable de comunicacién.

4.4 Restablecimiento y modificacién de la IP del médulo

Consulte las secciones 5.2 a 5.4 para obtener mas detalles.

5 Manual del usuario del ETH-CJ-2P
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V. Modo de funcionamiento

5.1 Modo estandar

Al encender el sistema, el mddulo sincronizara rapidamente los parametros de comunicacién del PLC. La luz del BUS parpadeara durante la sincronizacidn y se apagara una vez completada. Tras

reiniciar el sistema, el sistema volver4 automaticamente al modo normal.
5.2 Modo de reinicio

Mantenga pulsado el botén de reinicio (dentro del orificio de disipacién de calor) durante 4-5 segundos y luego suéltelo. La luz SYS permanecerd encendida dos segundos y luego volvera a parpadear. El médulo se ha
reiniciado por completo (solo se restablece la IP del médulo. Tras el reinicio, la IP del médulo sera 192.168.1.170).

Después de reiniciar, la direccién IP del médulo es 192.168.1.170, y la cuenta web y la contrasefia son "amx666".
5.3 Configuracion de la conexidn de drea local en el lado de la computadora

Antes de iniciar sesién en la pagina web de IP del médulo, conectarse al software de programacion o al ordenador host, asegrese de que el segmento de la direccién IP del ordenador coincida con el del médulo y de que no

haya conflictos de IP. Por ejemplo, si la direccién IP del médulo es la predeterminada 192.168.1.170, puede consultar la siguiente figura para configurar la direccién IP local del ordenador en 192.168.1.110.

Internet HMUHEE 4 (TCP/IPva) EiE L%

i
BRI R LR LB RS e v =

T 5=hERi8 TF Mk oo
AT EAY IF it s

IF Hhdkc: 192 188 . 1 . 110
FRIFERS (0D - 255 255 .255 . O
FHAFS @ 192 188 . 1 . 1

BzhEEfS DS ARFS-E2 it B)
@ A T EmAY DNS BRSS-S3Hiht ) -
ik DHs AR5 (Pl
HF DHS ARSSEE (W)

[T 3BHA S TEIR ] (L)

5.4 Modificar parametros en la pagina web

Abra su navegador, introduzca la direccién IP del médulo en la barra de direcciones (p. €., introduzca la direccidn IP predeterminada: 192.168.1.170) y pulse Intro para

acceder a la pagina web del médulo. A continuacién, introduzca su nombre de usuario y contrasefia para iniciar sesion.

La pagina web después de iniciar sesion se muestra en laimagen a continuacién, donde puede configurar la direccién IP del mddulo, la cuenta web y la contrasefia.

Manual del usuario del ETH-CJ-2P
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XERLAKMESIRRIRETH-CI-2P

APEEERE
BxAPE: AREEETES~ o, TS, 87, Ko
EREE: [ | rExkEuEs~ol, S BE, ROE
EROHEA [ | EreAEEemER
RpsHRE
EHRAS oo |
MACitbiE: | A0:02:4A:58:35:29 |
IPjtiht: 192.168.1.170 |
FROER: 255.255.255.0 |
BRARIZE: (19216811 |
FINS/TCPER[12: 19600 BBl 1~65535
UDPZItiR[1=: 9600 | sEEl1~65535
ModbusTCPE GRS -2 v |
ModbusTCPi®ROE: |s02 BEl: 1~65535
PLCERIiR4E3E: 1115200 | BIERLERE EEFARE
HMIER [iRfse: 9600 | BiEiRmE AEFAEE
|\Enms | (wEnrgs|

Copyright 2021.11 by FesmEREm{EREARAT _http://www.amsamotion.com

Por tltimo, haga clic en el botén "Guardar y reiniciar" en la parte inferior de la pagina web, y la pagina web mostraré la siguiente pantalla (después de unos 5 segundos, lo redireccionara a la pagina de inicio de sesién).

La nueva configuracién entrard en vigor una vez que la luz indicadora del mddulo se apague y luego vuelva a parpadear.

Manual del usuario del ETH-CJ-2P
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5.5 Conectarse al software de programacion Omron (version 9.5)

Conéctese a CX-Programmer a través del puerto de red del mddulo para habilitar el monitoreo y la carga/descarga de datos del PLC.

5.5.1 Conexion TCP

FERFE [Ethernet(FINS/TCP)]
TEEPLC ot P | 4
iR E SR ~FINS Stk
#FELCL w0 -
=il .
T =] FEEEE S ek
P o =
2 pd|

||Ethernet (FINS/TCE) |

1

~iEE

—Haost Link B3
0

1

= #0

PSR R ———————

0 #

RBE B | B |

BE | g #EE

RIS E [Ethernet(FINS/TCP)] X
e |

r HETES

v SEHES(A) |0 32

1P it r&is

192 . 168 . 1 . 17(| |9&00 5
6
[=1] = | =
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5.5.2 Conexion UDP

PSS [Ethernet]

TEPLC 3w
B mg: 0 = e |0 = Bz IU 3:
|FRPLCL
— FINS Btrhtt
R i) T T Z
ki e e 0 = wmm [0 2 am ID 3
BREY ==

e SwEE CBEEEE ()
- 125 - -
i% | |EE®.. || e < 3 m

1 2

~Host Link T8 ——————— - PR/ RREl
i EH O #

~iE5E

TEE g | BEOD | we | mw =

e [Ethernet]l =
s B |
il B =7 T ==
214 ~ = LY
— 1Pt rwsls
|192.1ﬁa.1.1?0| W'S

we | m 8
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5.5.3 Pruebas de comunicacién

Después de configurarlo, haga clic en

f_ﬁl IR RFE) WEN) BAN) PLC RE(P) #8HS) TEM sHOWw) EEH)
SHM SR BB 0 AT 02N |
a Qe [gtmErEaE|RrHirw | —OsBERFEL x|

______ ; ; 5 | Oy
'ﬁ@lﬁjlm‘n‘a[@lllmﬁ |ﬁ¥%]@%|?|“ ZN 0 W M
EE (2 (4% %% N
%ﬂﬁ —ix 10 EREs iR
3 a8 L n
D $DLC1[CIIM] 28 [t - L
i % ﬁ% zzzzzzzz{ﬁéllz-z:zqzﬁf zzzzzz rrry
----- §l I0S=inETas !
..... -Eﬁ ey
G T
oR B
E---@ 21 (00)
L ; f 1 Pl_Tlls
...... el
L g et | oRE B |

2) Conexidn exitosa
SdR|ER|BR(R[2 | a=n 0ottt |n(T L RAR| P

a O QO\||TF_'FMHEE|EE|I§%%WW | —Oﬁﬁﬁ'fl-lx H"E_‘?|$’*"*"| 2 % % ‘ri|

= = ::E|f6 &%@-|

=ix 10 W GERE  #eR]
3-8 FIE

: [n [l nl]
=82 #reLc {ch] BER B

zzzzzzzzzzzzzzzzzzzzzzzzzz

----- =¥ i

By EE0=
@) PLC Bi%h
- AT

o EF 2 I

=8 4@ HEF1 (00NETE 109 E‘}% [l
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VI. Configuracién de comunicacién para software de configuracién, paneles de interfaz de red, etc.

ilustrar:

Existen numerosas marcas y lineas de productos de software de configuracion/pantallas téctiles de red en el mercado, demasiadas para enumerarlas aqui. Sin embargo, las configuraciones de comunicacién son bastante similares, y los usuarios
generalmente solo necesitan consultar los tres requisitos siguientes:

A. Asegirese de que las direcciones IP del ordenador host y del médulo estén en el mismo segmento de red. De lo contrario, cambie la direccién IP del ordenador host o del médulo segiin sea necesario.

B. Seleccione el protocolo de comunicacién correcto: Independientemente del modelo de PLC, generalmente elija uno con nombres como FINS Ethernet o FINS TCP/FINS UDP.

C. Configurar los parametros de comunicacion: El nimero de puerto esta fijo en 9600; los demés pardmetros generalmente se dejan en sus valores predeterminados.

11 Manual del usuario del ETH-CJ-2P
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6.1 Conexion con KingSCADA (version 7.5 SP3)

Abra KingSCADA y cree un nuevo proyecto. Siga los pasos a continuacién para configurarlo.

SR e Jaze sem | =5y

HTE *fﬁ!ﬁ@lmﬂﬁﬁ‘lué{

i EE
[]"E mYias
=HE:
-l AEERIES
== EE
x| S EE
]
== =S

®

2

EERERE—4T . REEWR. BRAL

EEE OSSN EHER

[
[
[
£

:l..

|-
:l..
-

FATEE

GE
HollyEws
i

-Mitsubichi

I:_:l..

OMEOH
E| CT_Ethernet

B+ hernet

G LI _Ethermet
[#-CZ_Ethernet
-- C¥_Ethernet
[#-C_Ethernet

.|

lipezz g
o } HE=[F: OMRON
SR WEEFR:  CT_Ethernet

BiE4Et: Ethernet

A

crsofr—sm]]  BH |

Introduzca el nombre del dispositivo

Manual del usuario del ETH-CJ-2P



IIII AMSAMOTION®

B IEA 11

SEE=sS EEsEn X

R E RS W IRTE — AR S

frimeaa o

6
<t—s@ff-sw] @n#A |

Haga clic en "Siguiente" aqui.

AEEENS—RER0S ]

comz

[ EMAEEEAO GPESR )
| Kveoms -]

R s e

N T mE |

Para obtener detalles sobre cémo ingresar la direccion IP y el nimero de puerto, consulte la seccion de ayuda de direccion.
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Recordatorio especial: El 199 es la direccién IP de tu computadora. Debes configurarla segin la direccién IP de tu computadora.

SR AR

up

witzesy |

fRETHEER T & b LT 321 =T ELA -

Haga clic en "Finalizar".

AESERDS  EEme X

PREE#RNEEER:
~REER

U™ OMBON 4 7=RY CP_Ethernet o

BEIZEE FIgE
192, 188, 1, 170: 199 198000

‘i A : Ethernet
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6.2 Conexion con Kunlun Tongtai MCGS Embedded Edition (version 7.7)

TREL

= EEER
= REES)
 EEER
. HiEEH

BATEANTS . 5 - TEPD - BEES 4F : BTSSR  SEATAEERIE-zip) B AT | BEEE  mogs

Debe descargar el dltimo paquete de controladores extendidos del sitio web oficial e instalarlo.

5 igEWE]
FmER pril= il bl T
MCGS_i#iz AKe7.7(0L.0L) i RIRNEEE RAR 13051K 4+
MCGS_i#AME_PLCIGE RAR 12472K +
MCGS_#z A kE_F8I 1FS7-200PFI RAR 336K +
MCGS_# ARF_Fal JF57-300/400004 RAR 581K +

Después de agregar "Protocolo del mddulo Ethernet Omron ETN11", haga clic en Aceptar.

Haga doble clic en el Dispositivo 1, Médulo Ethernet Omron ETN11, y configtirelo como se muestra en la imagen a continuacion.
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6.3 Conexion a pantallas tactiles Weintek (Software EasyBuilder Pro)

En las propiedades del dispositivo, configure el tipo de dispositivo en "OMRON CJ/CS/CP (Ethernet - FINS/TCP)", el tipo de interfaz en Ethernet y configure los ajustes
deIP.
BEEE S

XOM CICS Ethernet - FINS/TCP)

Om @BE

priti S

*RREEEE SR HVL TEIAE A BB EEEEE MR AV TFIAE TR

e | ONEOF CT/CS/CP (Ethernet — FINS/TCE) I»]

ﬁ%%’lﬁ’:_ﬁi'ﬁfz. 00, OMRON_C11_ETHERNET.230
HORE: (L v|  HEEEHTH.
=T HML R EseR R0, (M LB-12353).

IP: [192.168.1.170, §xH-S=9600 =

{8 UDP {User Datagram Protocol)

HAHSERER orce): 5 7]

BRI (words) ¢ | 256 N
BAE AN (words) ; [114

[ e || ms |
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Simplemente ingrese la direccién IP del médulo y el nimero de puerto en la ventana "Configuracién de direccién IP" y guarde.
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VIl. Comunicacién MODBUS TCP

El médulo ETH-CJ-2P integra un servidor de comunicaciones ModbusTCP, por lo que el software de configuracién, servidores OPC, PLC, etc. que soporten clientes ModbusTCP pueden
acceder directamente al drea de datos internos del PLC de la serie CJ de Omron (admitiendo hasta dos canales al mismo tiempo).
La tabla de biisqueda de direcciones es la siguiente:

Por ejemplo, si C10100.1, entonces m=100, n=1y la férmula de célculo es: 000001+100*16+1=001602. La direccién correspondiente en Modbus es la direccién 01602 en

lazona0.
Direccién MODBUS Software interno del PLC de la serie CJ Tipos de datos Férmula de calculo de direccién Cédigos de funcién admitidos
000001~ Cl00.0~ CIOmM.n=000001+m*16+n 0x1 (Leer bobina)
0x5 (Escribe una sola bobina)
025001~ WRO0.0~ WRmM.n=025001+m*16+n
OxF (Escribir mdltiples bobinas)
033201~ HRO0.0~ HRmM.n=033201+m*16+n
~ ~ = +m*16+
041401 AR0.0 Poco ARM.N=041401+m*16+n
056901~ TCF0.0~ TCFmM=056901+m
061001~ CCFO~ CCFm =061001+m
065101~ TKO~ TKm = 065101+m
0001~ ClO0~ CIOm=0001 +m 0x3 (Leer registro)
0x6 (Escribir en un solo registro)
6151~ WRO~ WRm=6151 +m
0x10 (Escribir milltiples registros)
6671~ HRO~ FCm=6671+m e
7191~ ARO~ ARm=7191 +m
Personaje
8191~ TIMO~ Tiempom=8191+m
12291~ CNTO~ CNTm=12291+m
17001~ DMO~ DMm = 17001+m
50001~ EMO~ Mm =450001+m
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VIIl. Preguntas frecuentes

1.;La luzindicadora del PLC sigue parpadeando, pero se pierde la comunicacién?

Una luz indicadora de PLC parpadeante significa que hay datos en el puerto PLC, pero no garantiza una comunicacidn correcta. Las posibles causas incluyen: 1. El PLC es una falsificacion, no es original;
2. El modelo no es compatible con el médulo; 3. Pruebe el puerto serie del PLC con un cable de programacién diferente; 4. Compruebe si el formato de comunicacién serie del PLC es de 7 bits de datos, paridad
pary 2 bits de parada, y si el modo es HostLink.

2. {No puede comunicarse con el software de programacién?

Al utilizar el puerto de red del médulo para comunicarse con el software de programacién, solo el software CX-Programmer admite este método. Simultdneamente, se debe configurar una direccién IP estatica para el
ordenador a fin de garantizar que esté en el mismo segmento de red que la direccién IP del mddulo. Si se puede hacer ping a la direccién IP del médulo, consulte la seccidn 4.4 para seleccionar el método de configuracién correcto
seglin el modelo de PLC del usuario.

3. El puerto HMI del médulo no puede comunicarse con la pantalla tactil.

Primero, aseglrese de que la pantalla tactil pueda comunicarse al conectarla directamente al puerto de programacién del PLC. Si puede comunicarse directamente, intente ajustar la configuracién de comunicacién de la
pantalla tactil (velocidad en baudios, tiempo de espera de comunicacién, etc.) y active la fuente de alimentacién de respaldo de 24 V del médulo.
4. No se puede acceder a la direccién IP del médulo en la pagina web.

Primero, aseglrese de que su computadora pueda hacer ping a la direccién IP del mddulo. Se recomienda usar Firefox como navegador.
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