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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

El mddulo ETH-CP-2P es un procesador de comunicacién Ethernet econémico disefiado para satisfacer las crecientes demandas de tecnologia de la informacién en equipos de fabrica (red de dispositivos).

Disefiado para la monitorizacidn de redes y la gestion de la produccién. Permite la comunicacién en red de los PLC de las series CP1L/CP1E/CP1H de Omron mediante software de ordenador host.

El médulo utiliza un puerto de red para cargar, descargar y supervisar el PLC. Cuenta con dos puertos serie integrados: uno para conectarlo al PLC y otro para conectarlo a una pantalla tctil. Esto facilita la monitorizacién in situ.

Los operadores pueden recopilar y monitorear simultdneamente datos del PLC mientras operan la pantalla téctil.

1.2 Caracteristicas y funciones

No se requiere fuente de alimentacion externa, se puede alimentar directamente desde el puerto de comunicacién de programacién R$232 del PLC.

= Esto amplia un puerto RS232 del PLC para incluir un puerto de comunicacién Ethernet y un puerto de comunicacién de pantalla tactil, restaurando las funciones de comunicacién del PLC y al mismo tiempo permitiendo...

Redes y comunicacién PLC actuales con pantalla tactil

- Admite un maximo de dos conexiones de cliente (una TCP y una UDP).

- El dispositivo se puede configurar y operar a través de un servidor web.

- Admite comunicacién a una velocidad maxima en baudios de 115200, lo que puede satisfacer las i de icacion de grandes voli de datos.
- Admite comunicacién Ethernet para CX-Programmer

El circuito de alimentacion adopta un disefio de proteccién de conexién inversa.

utilizado para isicion y control de sefiales en equipos de campo industriales.

1 Manual del usuario del ETH-CP-2P
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1.3 Escenarios de aplicacién

El médulo ETH-CP-2P es adecuado para implementar funciones de comunicacién Ethernet de los PLC Omron CP1E/CP1H/CP1L con puertos de programacién RS232.

R

CX-Programmer

MCGS, #i55FE. hiz
KepWare QPC

FINS TCP/UDP FINS TCR/UDP

LA

ETH-CP-2P ETH-CP-2P

R5232 RS232
OMROM
CP1L/CP1E/CPIH
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1l. Parametros técnicos

Modelo de producto ETH-CP-2P

describir Procesador de comunicacién Ethernet PLC serie CP de Omron (Plug and Play)
color Negro metalizado
luces indicadoras Cinco luces indicadoras: PWR, SYS, ETH, PLC y HMI.
Conéctate con CX-Programmer Ethernet

Protocolo de comunicacion FINS/TCP, FINS/UDP, MODBUS TCP

Modelos de PLC compatibles CP1E, CP1L, CP1H con puerto serie RS232
Interfaz Ethernet Compatible con IEEE 802.3, indicador LINK/ACTIVE, conector hembra RJ45
Tipo de interfaz autoadaptativo.

Tasa de transmision 10/100 MbpS
Soporte de protocolo Ethern et FI NS

Propiedad intelectual La direccién IP predeterminada es

némero de puerto * 1 192.168.1.170 y el puerto fijo es 9600.
Nimero de clientes Admite un maximo de dos conexiones de cliente (una TCP, una UDP) dentro de 100
Distancia de comunicacion metros.

SOCIEDAD ANONIMA Conectarse al PLC
Tipo deinterfaz Puerto hembra de comunicacién MD8
Tasa de transmision Seguin la configuracién del PLC
Soporte de protocolo Protocolo de puerto programable de Omron

Interfaz hombre-méaquina (IHM) Conectarse a HMI
Tipo deinterfaz Puerto de comunicacién DB9
Tasa de transmisién 9,6 K predeterminado, velocidad en baudios adaptable
Soporte de protocolo Protocolo de puerto programable de Omron
Software de programacion PI’Ogra madOI’ CX

Inicie sesién en el médulo mediante un navegador (se recomienda Firefox). Puede cambiar la direccién IP del médulo (predeterminada: 192.168.1.170), el niimero de puerto, el nombre de usuario
Configuracién de parametros
y la contrasefia web en la pgina web.

ELPLC de la serie CP tiene un puerto de comunicacion (para conectar el cable de comunicacién) que puede recibir
Método de suministro de energfa
alimentacion directa o un terminal de fuente de alimentacion de 9~28 VCC (con disefio de proteccién de conexién inversa).

Temperatura 0~60°C
Ambiente de trabajo
90% de humedad, sin condensacién

Estabilidad de la comunicacién Comunicacién ininterrumpida con PLC durante 24 horas, 2 millones de errores cero

tamafio 82,5*24,6*60 (Dimensiones generales L*An*Al, unidad: mm)

Manual del usuario del ETH-CP-2P
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111. Especificaciones del producto

3.1 Dimensiones de instalacién

frente lado izquierdo

246 . 60

AMSAMOTION,
X 8 &
HMI O
PLC O
ETH O
SYS O
PRW O

82.5

I S YO 1 D
dZ-d2-HI1d

U100 IO} O BSLLL B ALARAY
Jajianuod Hi3 OL ZEZSH

B MM

Figura 3.1 Diagrama dimensional de ETH-CP-2P (excluyendo terminales)

Manual del usuario del ETH-CP-2P
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3.2 Descripcion del terminal

1) Definiciones de terminales de fuente de alimentacién y luz indicadora

Funcién

nombre

ilustrar

Fuente de alimentacién (de res|

24 V+

Terminal positivo de fuente de alimentacién de 9~28 V CC (repuesto)

aldo)

ov

Terminal negativo de fuente de alimentacién de 9~28 V CC (repuesto)

luces indicadoras

PWR

La luz indi de i ida después de encender el médulo.

SISTEMA

La luz indicadora de estado del sistema parpadea con una frecuencia de 1 segundo cuando el médulo estd funcionando normalmente.

ETH

La luzindicadora de conexién del cable de red permanece encendida cuando el cable de red esta conectado correctamente.

SOCIEDAD ANONIMA

La luzindicadora del transceptor de datos del PLC parpadea cuando el médulo se estd comunicando y transmitiendo datos con el PLC.

Interfaz hombre-mfquiba (iMndicadora del transceptor de datos HMI parpadea durante la transmision de datos entre el puerto HMI del médulo y el PLC.

2) Definicién del puerto de comunicacién PLC y HMI (conector hembra)

PLCE(EH HMIEE

Se e 3e 20 1e
g% ge 78

Puerto de comunicacién PLC: conéctese al puerto de comunicacién PLC en el médulo utilizando el cable puente que proporcionamos.

Puerto de comunicacién HMI: La definicion de la interfaz es consistente con los puertos periféricos de Omron, lo que permite la conexién directa a la pantalla tactil.

NUmero de pin del puerto HMI

ilustrar

2

232_TXD

232_RXD

5V

3
6
9

0V (tierra de sefial)

5 Manual del usuario del ETH-CP-2P
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IV. Inicio rapido

Este capitulo proporciona una guia de inicio rapido del médulo ETH-CP-2P. Tras aprender y operar el médulo a través de este capitulo, los usuarios lo comprenderan sistematicamente.

Para una comprensién completa y una explicacién detallada, consulte otros capitulos.

ER SPLCRYETL

Figura 4.1 Referencia de cableado ETH-CP-2P

4.1 ;Cémo consume energia el médulo?

Utilizando el cable macho RS232 de Omron provisto con el producto, conecte el puerto PLC del médulo ETH-CP-2P (puerto de comunicacién PLC del médulo) al PLC de Omron.

Una vez conectado el puerto de programacion, se enciende el PLC y la luz indicadora PWR del médulo permanece encendida en verde, lo que indica que el mdulo esta encefididbién se puede alimentar con CC 9~28 V a través de los terminales de alimentacion del médulo.

Ambas fuentes de alimentacién se pueden utilizar simultaneamente.

4.2 Implementacién de la comunicacién del puerto de red

(1) Cableado del médulo

Después de completar los pasos de conexién del Capitulo 4.1 del médulo ETH-CP-2P, conecte un extremo del cable de red de 10/100 Mbps al puerto RJ45 del médulo y conecte el otro extremo al circuito...

Puerto de red de enrutador, conmutador, PC o HMI.

El médulo no funcionara correctamente si el puerto de programacién RS232 del PLC no esta conectado. Tras conectarse al PLC y recibir alimentacién, el médulo funciona con normalidad y muestra las sefiales indicadas.

Manual del usuario del ETH-CP-2P
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Elindicador SYS parpadea con una frecuencia de 1 segundo. Si se presentan otros estados, verifique que el cableado esté correctamente conectado y que el PLC esté encendido.

(2) Software de programacién, software de configuracién y configuracién de comunicacion de pantalla tactil del puerto de red

Consulte las secciones 5.3 a 5.5y la seccién 6 como referencia.

4.3 Implementar la comunicacién del puerto HMI (puerto serie)

(1) Cableado del médulo

El médulo puede comunicarse simultaneamente a través del puerto de red y del puerto HMI. Para la alimentacién y el cableado del médulo, consulte la seccién 4.1y la Figura 4.1.

Conecte el cable de comunicacidn entre la pantalla tactil y el PLC de la serie CP de Omron (;qué cable se utilizé para la comunicacién directa entre la pantalla tactil y el PLC antes, este médulo...?).

(Utilice el mismo cable para la comunicacién del bloque) y conéctelo correctamente al puerto de comunicacion de la pantalla tactil y al puerto HMI del médulo.

(2) Configuracién de comunicacién

Generalmente, la configuracién deberia ser la misma que cuando la pantalla tactil y el PLC Omron se conectaban directamente a través del puerto de programacién RS232. Si la comunicacién directa funcionaba antes,

Si no puede conectarse después de agregar el médulo, configure la velocidad en baudios de comunicacion entre la pantalla tactil y el dispositivo en 9600 u otra velocidad en baudios para intentar comunicarse.

(3) Desempefio comunicativo exitoso

Una vez que se confirma que el sistema funciona normalmente, la pantalla tictil comenzara a monitorear los datos del PLC después de encenderse, y las luces HMI y PLC parpadearan rapidamente.

(4) Comprobacién de fallos de comunicacién

Sifalla la comunicacién, puede probar directamente la comunicacion entre la pantalla tactil (con todas las configuraciones de comunicacién completadas) y el puerto de programacién del PLC sin pasar por el médulo.

@ Si la pantalla tactil puede comunicarse directamente con el PLC, intente ajustar la configuracion de la velocidad en baudios de la pantalla tactil o contactenos para obtener ayuda.

@ Sila pantalla téctil y el PLC no pueden comunicarse directamente, verifique la configuracion de comunicacién de la pantalla tactil y el PLC o el estado del cable de comunicacién.

4.4 Restablecimiento y modificacién de la IP del médulo

Consulte las secciones 5.2 a 5.4 para obtener mas detalles.

7 Manual del usuario del ETH-CP-2P
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V. Modo de funcionamiento

5.1 Modo estandar

Al encender el sistema, funciona en modo normal por defecto. La luz SYS parpadea una vez por segundo (si la luz PWR esté encendida, pero la luz SYS no parpadea, entonces...).

Esto indica que el médulo no ha reconocido el PLC. Las posibles razones incluyen que el PLC no sea un modelo original de Omron o que el médulo no lo admita. (Cuando se complete el modo de reinicio...)

Una vez finalizada la operacién, el sistema vuelve automaticamente al modo normal.

5.2 Modo de reinicio

Mantenga presionado el boton de reinicio (en el orificio redondo cerca del terminal de alimentacién) durante 4-5 segundos y luego suéltelo. La luz SYS permanecera encendida durante dos segundos y luego volvera a parpadear, lo que indica que el médulo esté completo.

Restablecer (sélo restablece la IP del médulo; después del reinicio, la IP del médulo serd 192.168.1.170).

Después de reiniciar, la direccién IP del médulo es 192.168.1.170, y la cuenta web y la contrasefia son "amx666".
5.3 Configuracion de la conexidn de drea local en el lado de la computadora

Antes de acceder a la pagina web de la direccién IP del mddulo, conectarse al software de prog!

iénoal host, 0 dequeel de la direccion IP del ordenador coincida con el del médulo y de que no haya conflictos de IP. Por ejemplo, si el médulo...

Cuando la direccién IP de bloque es la direccién IP predeterminada 192.168.1.170, puede consultar la siguiente figura para configurar la direccién IP local de la computadora en 192.168.1.110.

Internet HFUHEES 4 (TCP/IPva) EiE L%

o)
fedss 1H =l L2 55 =h¥g:w IP %H - M
R R LR E e, B B
0 BEhEEfE TP it )
{EFHT-mfY IF Hhdik s
IF Hhdkc: 192 188 . 1 . 110
FRIFERS (0D - 255 255 .255 . O
FLIAFRSE

192 188 . 1 . 1
BzhEEfS DS ARFS-E2 it B)

@ A T EmAY DNS BRSS-S3Hiht ) -

ik DHs AR5 (Pl

HF DHS ARSSEE (W)

[T 3BHA S TEIR ] (L)

5.4 Modificar parametros en la pagina web

Abra su navegador, ingrese la direccién IP del médulo en la barra de direcciones (por ejemplo, ingrese la direccidn IP predeterminada: 192.168.1.170) y luego presione la tecla en su teclado.

Manual del usuario del ETH-CP-2P
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Presione Enter para acceder a la pagina web de este mddulo, luego ingrese su nombre de usuario y contrasefia para iniciar sesion.

La pagina web después de iniciar sesién se muestra en laimagen a continuacién, donde puede configurar la direccion IP del médulo, la cuenta web y la contrasefia.

XERTIEAIKRER

EEEMIEESE
EFhRAS: 10

MACHEE: 00:08:DC:11:11:11

P
FRER:

BAR:

PLCE [igsas:

HMIZR R

BRAEPE: BREEEEEs~oft , THFE. B3 Kok
B [ | =srEmEseon, wEEE HE SRS
B ==

|

REAER

Copyright 2022.01 by Fe=m ZEREaEERAIRAS _http://www.amsamotion.com

Por tltimo, haga clic en el bot6n "Guardar y reiniciar" en la parte inferior de la pagina web, y la pagina web mostrari la siguiente pantalla (después de unos 5 segundos, lo redireccionara a la pagina de inicio de sesién).

La nueva configuracién entrard en vigor una vez que la luz indicadora del mddulo se apague y luego vuelva a parpadear.
5.5 Conectarse al software de programacion Omron (version 9.5)

Conéctese a CX-Programmer a través del puerto de red del médulo para habilitar el monitoreo y la carga/descarga de datos del PLC.

5.5.1 Conexion a PLC de las series CP1E, CP1Hy CP1L

1) Conexién TCP

n Manual del usuario del ETH-CP-2P
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,,,,,,,,,,,,,,,,,,, FIEEI2E [Ethernet(FINS/TCP)] %

CE S ]
RS “FINS it

{EFLCL , - - -~ B -
ey FiE: = el |0 3_ : h |U 3_
jcr1E x| gEe. . | -

R il - - B -
[Ethernet(FINs/TCE) | v iEEE. | e 0 H T |ﬂ' 3. T |n 3

e o 2
540 : 2 :
Host Link BTTE - - i e ER RN
s | g 1 Z58h (1) Iﬂ :.l = #0 O #1
3[ == ok wE
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38 mxE——) ~ WBRGEST (5)
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3) Pruebas de comunicacién
Después de configurarlo, haga clic en
MFHE) O SREIE] OBUSNV)  fEALD PLC SSIEIF) ER(D) LEM) EUW) sEse)
GEHMRSR S RB(@|0 - ( ATRYE(OPW (AL (&[T | LR erg @™
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LB END

e

(fEAns © FRIERRL)
liRe# - Rl

FI?

Manual del usuario del ETH-CP-2P



AMSAMOTION®
Y ER

2) Conexidn exitosa

FEESE - CX-Programmer - [[EfT9] - FPLOLFEELE [EFE])
1 sz ﬁE(E? #ﬂEM ﬁ)‘\{l]_ PLC HE(P) @\H(S) I18mM sUMWw) =BENH)

NEH R ER|rme (R0 aEn 0T |alsM e | L (AR S
ER(EE|irvirw | —op L K |52 | €
pEEsst sx2 |88 s sarmnmaen=m

izl 19 (E/mE - #iEm]
[REw - 1)

AR,

A
AR

N

FEEREEPPRRIFLEEIIIDEOE I,

o HEF1 (00)EFT+
- REs

VI. Configuracién de comunicacién para software de configuracién, paneles de interfaz de red, etc.

ilustrar:

Existen numerosas marcas e incluso lineas de productos de software de configuracién/pantallas tactiles de red en el mercado, demasiadas para enumerarlas aqui. Sin embargo, las configuraciones de comunicacién son bastante similares, y los
usuarios generalmente solo necesitan consultar los tres requisitos siguientes:

A. Aseglirese de que las direcciones IP del ordenador host y del médulo estén en el mismo segmento de red. De lo contrario, cambie la direccién IP del ordenador host o del médulo segtin sea necesario.

B. Seleccione el protocolo de comunicacién correcto: Independientemente del modelo de PLC, generalmente elija uno con nombres como FINS Ethernet o FINS TCP/FINS UDP.

C. Establecer pardmetros de comunicacién: El ndmero de puerto esta fijo en 9600. Los demas paral se dejan como p
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6.1 Conexion con KingSCADA (version 7.5 SP3)

Abra KingSCADA y cree un nuevo proyecto. Siga los pasos a continuacién para configurarlo.

TER EEs S8V 18M ®=mH)

A B E 8 & = 4 6 @ a4 @A e | N
| I B  AE HE &7 #E hE WME AP MAKE VIEW EIEE
1 | o = =m 5] 72 [3) 8 5 e 5] == (2 s [e] 21 [9) 2 Q
iz Iz BE = ’ =
8| nplsess & |E|
Wl EES gons  FE.
wmlo [E] #m = = - -
vl o EERENS AT T BESR BAAS ==
=
- AERENSH RS A
% ..... it FEEE .. GE =
X (- HellySys
Bl - i EEE 16 i
=2 = = G- Mi tsubi shi H
= - OMBON £
= R COML --C_]'_Ethernet
ﬁ ..... J COM2 ; CP_Ethernet
il Ethern-‘:t
..... 5 = ;;[_}‘: C5_Ethernet
| I k2 CY_Ethernet
..... . - OPCIEEE - C_Ethernet
- PANASONIC
@ FlEEuL = M Realall i
O EHER AR
5 BETAER = = S£ECFE:  OMRDE
7 EEBEGES =REH, BEEH: CP_Ethernst
""" ..*.. BEEE B{EHF: Ethernat
A0 FREEDE
& mEEE E——
..... L ErEE tso[r—ftw>]  ms |
21 fNES
5 mrssEs
E mewEs
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Introduzca el nombre del dispositivo
[cemErs Eesn [
B E eSS — BB R
]
WE
<t—$o[F—Hw>]  mE |

Haga clic en "Siguiente" aqui.

[ cems=ps mEens

{Evcom:

<t [F—%m >

my |
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llenarPropiedad intelectualPara obtener detalles sobre la direccion y el nimero de puerto, consulte la seccién de ayuda de direcciones.

Recordatorio especial: Dentro199Es una computadoraPropiedad intelectualla direccién variara i detu ropiedad intelectualc

[ cemEns cewiosEs o

irzegy |

TR ER TR B ML ATE 32 F T LA -

t—sm|r—2w>] mm |

Haga clic en "Finalizar".

pEsEnS o [

IR BT EIES:
EEE

SHiTE OMEDN £ A=fY CF_Ethernet o

REIEES HNzE

PEE gl 192 1858, 1. 170:199: 1:9500:0

BiRAa: Ethernet
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6.2 Conexion con Kepware (version 6.5)

Abra el software, cree un nuevo proyecto y cree un nuevo canal.

&3 KEPServerEX 6 S [BiEEShETH]

Zﬁ{*fﬂ:I[FJ

;.'-..m Img A"-

EI

.88 Advanced Tags
P'Iﬁ Alams & Events

ﬁ{ﬂ #WEN) 180) EFE(R) =EH)

I R T -

[ f% Add Area

Bl a Data Logger
5] Add Log Group..
.8 Add Poll Group...

e IDF for Sphunk

@ Add Splunk Connection

H ﬁﬁ loT Gateway

- Add Agent

||ﬁanal|-lmnm

—_—

Py

wEE
i 1

elegir"Ethernet FINS de OmronDespués de ejecutar el controlador, haga clic en Siguiente.

FEINEERS

gt delli GEILD -Estaid

‘DOrmron FiNG Eihemet

Hagaclicen “Canal” ,ingrese un nombre de dispositivo personalizado y luego haga clic en Siguiente.
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i el nombre del dereddela alaque desea

[ i — i
- EInEEES
EERYENREEESNOSN, HEaFRERRIREMA,
PSSk
N =] @
o] S X
HhE 1EEE EH
FoAME
10.8.3.5 Intel(R) 82574 Gigabit Network Connection =2
169,254,171.131  Intel{R) 825741 Gigabit Network Connection
W 192,168, 1. 242 Intel(R) 82574, Gigabit Metwork Connection £2 1
- 192.168.,5.130 Intel(R) 82574L Gigabit Network Connection 1 =
i 192.168.5.242 Intel(R) 82574L Gigabit Network Connection #2 2
4
-4
|
.
L
1 |
|
1 [ w= | A
1
1

M *—tmn || ms |

Luego sigue haciendo clicen “Siguiente” hasta terminar.

Afiade el dispositivo al canal recién creado. Puedes definir el nombre ti mismo; no deberia aparecer en el modelo.CPSerie, podemos elegirCS1
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X E f

IiH

LB x| E

- Byt

==

C200

C200

C5D0

C1000

C2000

CVa00
CV1000
CV2000
CViMT-CPLAT
CVMT-CPUTY
CViM-CPU
s

ch

S el BT Gl EET hed % el s omm omae BT

TR L A e ml L S ek

PR x| B

MBTES Sit D ZERERNEEel. EEN=TENREes,

Br

existirDENTIFICACIONRellene el méduloPropiedad intelectual

e

- ma ae

REARDETREESIRT I,

T

192.168.1.170

Luego sigue haciendo clicen “Siguiente” hasta terminar.
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6.3 Conexion con Kunlun Tongtai MCGS Embedded Edition (version 7.7)

Debe descargar el dltimo paquete de controladores extendidos del sitio web oficial e instalarlo.

BATEANTS . 5 - TEPD - BEES 4F : BTSSR  SEATAEERIE-zip) B AT | BEEE  mogs

TREH = OREEE

= BTG

. EEEm FEREER pogt=citl b T

« B MCGS_#2 AKE7.7(01.01) ¥ EINEhE4E RAR 13051K 4+

- HiEE MCGS_#A\F_PLCIBE RAR 12472K E 2
MCGS_tizAhR_FI1F57-200PFI RAR 336K +
MCGS_# A RR_FEI 17 57-300/400014M RAR 581K +

Después de agregar "Protocolo del médulo Ethernet Omron ETN11", haga clic en Aceptar.

R

AR 5

B ERETNL 1

Haga doble clic en el Dispositivo 1, Médulo Ethernet Omron ETN11, y configlirelo como se muestra en laimagen a continuacion.
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mEEES EEERE
PLCT it 170
FICERS 0
THE N fA 55 it 0
BB A 198
HENERS 0
B S A 0
HEREEERD 1 - WWPA
TPt 162. 168, 1. 198
ik 02 Q&N
i IR it 192, 168, 1. 170
T = 9a00

6.4 Conexion a pantallas tactiles Weintek (Software EasyBuilder Pro)

En las propiedades del dispositivo, configure el tipo de dispositivo en "OMRON CJ/CS/CP (Ethernet - FINS/TCP)" y el tipo de interfaz en Ethernet, y luego continde...

Establecer la direccién IP.

veintiuno
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B IEA B

BEEE ||

XOM CICS Ethernet - FINS/TCP)

o @BE

Fristo aE.

*RREEEE SR HVL TEIAE A BB EEEEE MR AV TFIAE TR

e | OMEON CI/CS/CP (Ethernst — FINS/ICE) I»]

3% D : 157, .2.00, OMRON_CI1_ETHERNET.€30
HORE: (L v|  HEEEHTH.
* F HMI_ESSHEAEN (P LB-12359).

IP: [192.168.1.170, §xH-S=9600 mE

{8 UDP {User Datagram Protocol)

HAHSERER orce): 5 7]

BRI (words) ¢ | 256 N
BAE AN (words) ; [114

[ e || ms |

2 nhibie s

PHt: [EH . 1588 . 1 . 170
imAS: gs00
HATEN : (10 - AT (=3 o

FEHEO=: o

EERETE

Simplemente ingrese la direccion IP del médulo y el nimero de puerto en la ventana "Configuracién de direccidn IP" y guarde.
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VII. Comunicacion MODBUS TCP

El mddulo ETH-CP-2P integra un servidor de comunicacién Modbus TCP, soportando asi el software de configuracién de cliente Modbus TCP.

Los servidores OPC, PLC, etc. pueden acceder directamente al drea de datos internos de los PLC de la serie CP de Omron (se admiten hasta dos canales al mismo tiempo).

La tabla de bisqueda de direcciones es la siguiente:

Por ejemplo, si CI0100.1, entonces m =100, n = 1y la férmula de calculo es: 000001 + 100 * 16 + 1 =001602. En Modbus...

La direccién debe ser 01602 en la zona 0.

Direccién MODBUS Software interno del PLC de la serie CJ Tipos de datos Férmula de cilculo de direccién Cédigos de funcién admitidos
000001~ Cl00.0~ CIOmM.n=000001+m*16+n 0x1 (Leer bobina)
0x5 (Escribe una sola bobina)
025001~ WRO0.0~ WRmM.n=025001+m*16+n
OxF (Escribir mdltiples bobinas)
033201~ HRO0.0~ HRmM.n=033201+m*16+n
041401~ ARO0.0~ Poco ARmM.Nn=041401+m*16+n
056901~ TCF0.0~ TCFmM=056901+m
061001~ CCFO~ CCFm =061001+m
065101~ TKO~ TKm =065101+m
0001~ ClO0~ CIOm=0001 +m 0x3 (Leer registro)
0x6 (Escribir en un solo registro)
6151~ WRO~ WRm=6151 +m
0x10 (Escribir milltiples registros)
6671~ HRO~ FCm=6671+m et
7191~ ARO~ ARM=7191 +m
Personaje
8191~ TIMO~ Tiempo m=8191+m
12291~ CNTO~ CNTm=12291+m
17001~ DMO~ DMm =17001+m
50001~ EMO~ Mm =450001+m
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VIIl. Preguntas frecuentes

1. ;La luzindicadora del PLC sigue parpadeando, pero la comunicacién no funciona?

Una luz indicadora PLC parpadeante significa que hay datos en el puerto PLC, pero no garantiza una comunicacion correcta. Primero, verifique si la luz SYS del médulo parpadea.

Si no parpadea, significa que el médulo no ha reconocido el PLC. Posibles razones: 1. EL PLC es falso y no es original; 2. El médulo no admite el modelo.

Sila luz SYS parpadea, consulte las preguntas 2, 3y 4 seglin el objeto especifico con el que se esté comunicando el mddulo.

2. {No puede comunicarse con el software de programacién?

Al seleccionar un puerto de red del médulo para habilitar la comunicacion entre el software de programacion y la interfaz de red, solo el software CX-Programmer admite este método de pi i6n. Ademas, el debe estar confij adec

La direccién IP estatica debe estar en el mismo segmento de red que la direccién IP del médulo. Si se puede hacer ping a la direccién IP del médulo, seleccione la direccion IP adecuada segin el modelo de PLC del usuario, seglin la seccion 4.4.

El método de configuracién correcto.

3. El puerto HMI del médulo no puede comunicarse con la pantalla tactil.

Primero, asegurese de que la pantalla tactil pueda comunicarse al conectarla directamente al puerto de programacién del PLC. Si puede comunicarse directamente, intente ajustar la configuracién de comunicacién de la pantalla tactil.

Las configuraciones incluyen la velocidad en baudios, el tiempo de espera de comunicacion y la habilitacién de la fuente de alimentacién de respaldo de 24 V del médulo.

4. No se puede acceder a la direccién IP del médulo en la pagina web.

Primero, aseglrese de que su computadora pueda hacer ping a la direccién IP del médulo. Se recomienda usar Firefox como navegador.
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