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1. Descripcion general del producto

1.1 Introduccién del producto

El médulo ETH-DVP-2P es un procesador de comunicacién Ethernet econdémico disefiado para satisfacer las crecientes necesidades de informacién de los equipos de fabrica.

Disefiado para la monitorizacion de redes y la gestion de la produccion. Realiza la mayoria de las funciones de comunicacion de red de los PLC de la serie Delta DVP y se comunica a través del puerto de red mediante el software del ordenador host.

El PLC realiza la carga/descarga y la monitorizacién. El médulo cuenta con dos puertos serie integrados: uno para la conexién al PLC y otro para la conexién a una pantalla tactil. Esto permite a los operadores in situ...

Los operadores pueden recopilar y monitorear simultdneamente datos del PLC mientras operan la pantalla tactil.

1.2 Caracteristicas y funciones

No se requiere fuente de alimentacion externa, se puede alimentar directamente desde el puerto de comunicacién de programacion RS232 del PLC.

Esto amplia un puerto RS232 del PLC para incluir un puerto de comunicacién Ethernet y un puerto de comunicacién de pantalla tactil, restaurando la funcionalidad de comunicacion del PLC y al mismo tiempo permitiendo...

EI PLC ahora esta conectado en red y se comunica con la pantalla tactil.

- Admite hasta seis conexiones de cliente

- El dispositivo se puede configurar y operar a través de un servidor web.

Admite comunicacién a una velocidad maxima en baudios de 115200, lo que puede satisfacer las necesidades de comunicacion de grandes volimenes de datos.

= Admite comunicacién Ethernet con el software de programaciéon WPLSoft e ISPSoft.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccion de conexién inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicion y control de sefiales en equipos de campo industriales.

1 Manual del usuario del ETH-DVP-2P
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1.3 Escenarios de aplicacién

El médulo ETH-DVP-2P es adecuado para implementar Delta DVP-ES/ES2/EX2/EC3/EH3, DVP-SV2/SS2/SA/SX2,

La funcién de comunicacién Ethernet PLC de DVP-10PM/20PM.

AR
WPLSoft

ISPSoft

MCGS. AEE. Hiz

Modbus TCP Modbus TCP

LA

ETH-DVP-2P ETH-DVP-2P

RS232 FF"""'”:“:"” RS232
- A\ neva

Nt
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II. Parametros técnicos

Modelo de producto ETH-DVP-2P

describir Procesador de comunicacién Ethernet PLC de la serie Delta DVP (Plug and Play)
color Negro metalizado
luces indicadoras Cinco luces indicadoras: PWR, SYS, ETH, PLC y HMIL.
Conéctese con WPLSoft e ISPSoft Ethernet
Protocolo de comunicacién MODBUS TCP

Modelos de PLC compatibles DVP-ES/ES2/EX2/EC3/EH3, DVP-SV2/5S2/SA/SX2, DVP-10PM/20PM

Interfaz Ethernet Compatible con IEEE 802.3, indicador LINK/ACTIVE, conector hembra RJ45
Tipo de interfaz autoadaptativo.
Tasa de wansmisen 10/100 Mbps
Propiedad intelectual La direccion IP predeterminada es
nimero de puerto * 1 192.168.1.150 y el puerto fijo es 502.
Ntmero de clientes Admite hasta seis conexiones de cliente
Distancia de comunicacién 100 metros
Puerto PLC (se conecta al PLC) Serie Delta DVP
Tipo de interfaz Puerto hembra de comunicacién MD8
Tasa de transmision Segun la configuracién del PLC
Soporte de protocolo Protocolo de puerto programable Delta
Puerto HMI (se conecta a HMI) Delta RS232
Tipo de interfaz Puerto hembra de comunicacion MD8
Tasa de transmisién 9,6 K predeterminado, velocidad en baudios adaptable
Soporte de protocolo Protocolo de puerto programable Delta

Software de programacién WP LSOft, IS PSOft

Inicie sesién en el médulo con un navegador (se recomienda Google Chrome). Puede cambiar la direccion IP del médulo (predeterminada: 192.168.1.150), el nimero de puerto, el nombre ,
Configuracién de parametros

de usuario y la contrasefia web en la pagina web.

EI PLC de la serie DVP utiliza un puerto de comunicacion (para conectar el cable de comunicacién) para suministro
Método de suministro de energia

de energia directa o un terminal de suministro de energia de 9~28 VCC (con disefio de proteccién de conexion inversa).

Temperatura 0~60°C
Ambiente de trabajo

90% de humedad, sin condensacién

Estabilidad de la comunicacién Comunicacién ininterrumpida con PLC las 24 horas, 2 millones de errores cero

tamafio 82,5%24,6%60 (Dimensiones generales L*An*Al, unidad: mm)

3 Manual del usuario del ETH-DVP-2P



- AMSAMOTION®
] X B

III. Especificaciones del producto

3.1 Dimensiones de instalaciéon
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Figura 3.1 Dimensiones de ETH-DVP-2P (excluyendo terminales)
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3.2 Descripcién del terminal

1) Definiciones de terminales de fuente de alimentacién y luz indicadora

Funcién

nombre

ilustrar

Fuente de alimentacion (de resj

24 V+

Terminal positivo de fuente de alimentacién de 9~28 V CC (repuesto)

aldo)

ov

Terminal negativo de fuente de alimentacién de 9~28 V CC (repuesto)

luces indicadoras

PWR

La luz indicadora de encendido permanece encendida después de encender el modulo.

SISTEMA

La luz indicadora de estado del sistema parpadea con una frecuencia de 1 segundo cuando el médulo esté funcionando normalmente.

ETH

La luz indicadora de conexién del cable de red permanece encendida cuando el cable de red esta conectado correctamente.

SOCIEDAD ANONINA

La luz indicadora del transceptor de datos del PLC parpadea cuando el médulo se estd comunicando y transmitiendo datos con el PLC.

Interfaz hombre-maquirsl(Itilicadora del transceptor de datos HMI parpadea durante la transmision de datos y la comunicacion entre el puerto HMI del modulo y el PLC.

2) Definicién del puerto de comunicacién PLC y HMI (conector hembra)

-

\

Puerto de comunicacién PLC: conéctese al puerto de comunicaciéon PLC en el médulo utilizando el cable puente que proporcionamos.

Puerto de comunicacién HMI: La definicién de interfaz es la misma que la del puerto de programacion de Delta, lo que permite la conexién directa a la pantalla téctil o al software de programacién.

Ndmero de pin del puerto HMI

ilustrar

1,2

5V

3,6,8

0V (tierra de sefal)

4

232_RXD

5

232_TXD

7

NC (vacio)

Numero de pin del PLC

1,2

5V (fuente de alimentacion externa)

3,6, 8

0V (tierra de sefial)

4

232_TXD

5

232_RXD

NC (vacio)

) Manual del usuario del ETH-DVP-2P
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IV. Inicio rapido

Este capitulo proporciona una guia de inicio rdpido del médulo ETH-DVP-2P. Tras aprender y operar el médulo a través de este capitulo, los usuarios lo comprenderan bien.

Para una comprension sistematica y una explicacién detallada, consulte otros capitulos.

aERSPLCHERE

e —

Figura 4.1 Referencia de cableado ETH-DVP-2P

4.1 ;C6mo consume energia el médulo?

Utilizando el cable macho Delta R$232 provisto con el producto, conecte el puerto PLC del médulo ETH-DVP-2P (puerto de comunicacién PLC del médulo) al puerto de programacién PLC de Delta.

Tras conectar el puerto, el PLC se enciende y el indicador PWR del médulo permanecera en verde fijo, lo que indica que el médulo esta encendido. Como alternativa, se puede utilizar una fuente de alimentacion de CC de 9 a 28 V a través del terminal de alimentacion del médulo.

Ambas fuentes de alimentacién se pueden utilizar simultdneamente.

4.2 Implementacién de la comunicacién del puerto de red

(1) Cableado del médulo

Después de completar los pasos de conexién del Capitulo 4.1 del médulo ETH-DVP-2P, conecte un extremo del cable de red de 10/100 Mbps al puerto RJ45 del médulo y conecte el otro extremo a...

Puerto de red de enrutador, conmutador, PC o HMIL.

El médulo no funcionara correctamente si el puerto de programacion R5232 del PLC no est4 conectado. Tras conectarse al PLC y recibir alimentacién, el médulo funciona con normalidad y muestra las sefiales indicadas.

Manual del usuario del ETH-DVP-2P
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Elindicador SYS parpadea con una frecuencia de 1 segundo. Si se presentan otros estados, verifique que el cableado esté correctamente conectado y que el PLC esté encendido.

(2) Software de programacion, software de configuracién y configuracién de comunicacién de pantalla tactil del puerto de red

Consulte las secciones 5.3 a 5.5 y la seccién 6 como referencia.

4.3 Implementar la comunicacién del puerto HMI (puerto serie)

(1) Cableado del médulo

El médulo puede comunicarse simultdneamente a través del puerto de red y del puerto HML. Para obtener informacién sobre la conexion de alimentacién del médulo, consulte la seccion 4.1y la Figura 4.1.

Conecte el cable de comunicacién entre la pantalla tactil y el PLC de la serie Delta DVP (;qué cable se utilizé antes para la comunicacién directa entre la pantalla tactil y el PLC? Este médulo...).

(Utilice el mismo cable para la comunicacién del bloque) y conéctelo correctamente al puerto de comunicacién de la pantalla tactil y al puerto HMI del médulo.

(2) Configuraciéon de comunicacién

Generalmente, la configuracién deberia ser la misma que cuando la pantalla téctil y el PLC Delta se conectaban directamente mediante el puerto de programacién R5232. Si la comunicacion directa funcionaba antes, agregue...

Sino se puede conectar el médulo, configure la velocidad en baudios de comunicacién entre la pantalla téctil y el dispositivo en 9600 u otra velocidad en baudios para intentar la comunicacion.

(3) Desempefio comunicativo exitoso

Una vez que se confirma que el sistema funciona normalmente, la pantalla tactil comenzara a monitorear los datos del PLC después de encenderse, y las luces HMIy PLC parpadearan rapidamente.

(4) Comprobacién de fallos de comunicacién

Si falla la comunicacién, puede probar directamente la comunicacion entre la pantalla téctil (con todas las configuraciones de comunicacién completadas) y el puerto de programacién del PLC sin pasar por el médulo.

@ Sila pantalla tactil puede comunicarse directamente con el PLC, intente ajustar la configuracién de la velocidad en baudios de la pantalla tactil o contactenos para obtener ayuda.

@ Sila pantalla tactil y el PLC no pueden comunicarse directamente, verifique la configuracion de comunicacion de la pantalla tactil y el PLC o el estado del cable de comunicacion.

4.4 Restablecimiento y modificacion de la IP del médulo

Consulte las secciones 5.2 a 5.4 para obtener més detalles.

7 Manual del usuario del ETH-DVP-2P
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V. Modo de funcionamiento

5.1 Modo estandar

Al encender el sistema, funciona en modo normal por defecto. La luz SYS parpadea una vez por segundo (si la luz PWR esté encendida, pero la luz SYS no parpadea, entonces...).
Esto indica que el médulo no reconocié el PLC, posiblemente porque no es un modelo original de Delta o no es compatible con el médulo. El modo de reinicio ha finalizado.

Después, el sistema vuelve automaticamente al modo normal.

5.2 Modo de reinicio

Mantenga presionado el bot6n de reinicio (en el orificio redondo cerca del terminal de alimentacién) durante 4-5 segundos y luego suéltelo. La luz SYS permanecera encendida durante dos segundos y luego volvera a parpadear, lo que indica que el médulo esta completo.
Restablecer (solo restablece la IP del médulo; tras el restablecimiento, la IP del médulo es 192.168.1.150). Tras el restablecimiento, la IP del médulo es 192.168.1.150 y la cuenta web...
El nombre de usuario y la contrasefia son "amx666".

Nota: El reinicio es efectivo 30 segundos antes del encendido.

5.3 Configuracion de la conexién de area local en el lado de la computadora

Antes de acceder a la pagina web de la direccion IP del médulo, conectarse al software de programacion o al ordenador host, asegurese de que el segmento de la direccion IP del ordenador coincida con el del médulo y de que no haya conflictos de IP. Por ejemplo, si el médulo..

Cuando la direccién IP de bloque es la direccién IP predeterminada 192.168.1.150, puede consultar la siguiente figura para configurar la direccién IP local de la computadora en 192.168.1.110.

Internet HFUHEE 4 (TCP/IPva) EiE L%
L
R BT - 5

E=hEEi8 TF Hihk i
AT EAY IF it s

IF Hhdk o 192 188 . 1 . 110
FRIFERS (0D - 255 255 .255 . O
FHAFS @ 192 188 . 1 . 1

EEhEETS DHs ARSFSEEHL B)
AT e DHS ARSS-25Hht () -
Bix DHs ARSES ol

HF DHS ARSSEE (W)

[T 3BHA S TEIR ] (L)

[ @mE 1 [ BeE |

5.4 Modificar parametros en la pagina web

Abra su navegador, ingrese la direccién IP del médulo en la barra de direcciones (por ejemplo, ingrese la direccién IP predeterminada: 192.168.1.150) y luego presione la tecla en su teclado.

Presione Enter para acceder a la pagina web de este médulo, luego ingrese su nombre de usuario y contrasefia para iniciar sesion.

Manual del usuario del ETH-DVP-2P
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La pagina web después de iniciar sesion se muestra en la imagen a continuacién, donde puede configurar la direccién IP del médulo, la cuenta web y la contrasefia.

T T e Ly s ;{:E
TR=p y =4
E‘EL’ Mt =1% 1

IBHEThES ETH-DVP-2P nEERR:

EFREE: 1.1 MAC et : 00:08:DC:11:11:11

IPHbiE: 1192.168.1.150 | P = |502 |

FIER: 255255 255 0 | BRI [192.168.1.1 |

{EMHEPE: |amx666 |

EHE=S:

| SFOHE L : =

PLCEIERGREEER: HMIS B iRSEE:
PLC MODBUSHMY: RTU  ~ HMI MODBUSHMY: RTU  ~
PLCiR 52! 9600w HMIjREE: 15200
PLCHIEN: 8BIT v HMIZHRA: 8BIT v
PLCESG{: VEN v HMIE3E{T EVEN v
PLC{ZLEAT: 1BIT v HMI{= |y 1BIT v

m

Por ultimo, haga clic en el botén "Guardar y reiniciar" en la parte inferior de la pagina web, y la pdgina web mostrara la siguiente pantalla (después de unos 5 segundos, lo redireccionara a la pagina de inicio de sesion).

La nueva configuracién entrara en vigor una vez que la luz indicadora del médulo se apague y luego vuelva a parpadear.

n Manual del usuario del ETH-DVP-2P
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5.5 Conexion del software de programacién Delta

Al conectarse a WPLSoft e ISPSoft a través del puerto de red del médulo, se puede lograr el monitoreo y la carga/descarga de datos para el PLC.
5.5.1 Conexién al PLC de la serie DVP

1) Conexién WPLSoft (versidon de software 2.51)

s WIS R
E HE® WmI® HEad THE VR0 BEO [ 050 BEOW ZEhE
o | G| @ & || QL BEREC

: = PLCH|#iEE -
& @ B i E = | B e
N ERFEEE v
P M EMMRRY R ST RE = ¢ I =2 i

Fg ;
B 2 [ BRESERT=EEE \
EE' % < R
£ REHPA 4] pEmgEE®
2 EBUEE FRBHEE
g BEWHITE Cub-AleH
== Machinelist TC-01 FEisARtin B ) ’
NI EELEQ »

2.Introduzca los pardmetros de comunicacién y confirme.

EEiEs — —-" —

- S

CBERE PRI
fEHA O IEthernet I -]
DA zha IF Address: 192 163.1.210

Irtel (R) FRO/1000 MT Hetwork Conmection

2 PR |
BIERE
BIZ0 ®) come || & ascn
#HiEHE L) [ =] ¢ rrutis
izt (B) = ~
B © [ =] ssmie
S E ©) [itszo0 <]
BEEE |1_j gD |

™ EEdbicon |
PR EE
[ {ZsTRHE @ i192. 168. 1.150 __J
BiEm0 502
CEERS R S R PR e =
 FC BE
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3.Después de completar y confirmar los pardmetros de comunicacién, puede utilizar el puerto de red para acceder y monitorear el programa.

E FEE IEGD BHE #B0 BEO | $50 ES0 FOW EBE

EIER [sl@aso : ;
egBEHFETDe[EE20&C
alx0 0o K198
%E " } lMDV HER 01036 |
£ EHT
@ EFMEE _
i EBRERIKR
T R 7 M1013
= Machinelist |MEIV Ko avn |
A AFIs _{l 1
[@) Function
Egﬁg lMDV Ko K450 |
35 OnEEEE
Jinic i £ T
B [ ko Kawo |
& ’Méig 23 M1013 |
SHEEET —/} MY K k4w
st /1 1 |
Ee
lMDV KA K450 |
b=
I
3 = IMD\/ KA Kdmn |
& Eglﬁ 3 S K115 K115
R SRS | [
& FOBTHRS —iM oo w o0 o0 |
B RER 49 V000 K115 K115
_{l lFMDV oo oli] Ka |
57
END
73

2) Conexién ISPSoft (version de prueba 3.16)

1.En primer lugar, a través deCOMISIONConfigurar parametros de conexion

EEEEREETEE -

Eﬁiﬂﬁﬁigﬁ% I[Iriverl
A EE v
HRIEE IlEthernet I 1&&1&(}!\:@ _:J

RAEAZ
EF Intel () FRO/1000 MT Hetworl Cormecl‘

192, 16&. 1. 210 2iﬂ§$ﬁﬁi$?¥ﬁl—rlﬁ

-IF HhHEE
g | mes | s | 3

TPk I mE = 2% | .3h |

3ESIEHIPHIROS

EER RS
e -
WINGEAT @B 10054 a4
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A

WEED MEW HEO PLCEN® IED | AS0 BOW HH®

3 © 00 U8 AIED @ B
BRS €% Qe . B rousEON | it s [Ty
_ ax] | R Y| BEES
wie | RS =& [] RERREDO el ik
e SHIERE AR

EEFRRR TCO! BRHEERE »

3.Seleccione el canal de comunicacién configurado

[ e e e e e e d e s e e d el

wilah |
[ == on— e
A @
| s R
IP Hfit 1192, 168. 1. 150 v
EENR
(%) 4H CPU [Rack 1 | [Slot 0 ]|
O IBEE w8
COMMGE | 5 | BNH
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4.Una vez confirmado podrés cargar y descargar el programa de monitoreo.

Delta ISPSoft - [Main]

WEED MEY HFEO PICENE IAED M@MID FOW HHE

BEEe 00 HZESEEmR® 25 2 =
DR el}ae e ] 2 (B[54 % Uit e [R]4+ 1]
0 x| FEEEE _
= | | i®= el FEEM 4t #rigz s PRE(T#. .. HETE
C:\ProgramDa
EETES
LR AR
BED Utility
fE T—
tEEE = 1 -
B EHEE
i =
T Main [FRG LS ds T (RIS
TRtk Mooz MoV
s ]
EBWIEE ——] | ———— En
AES CORE E IR RN
16#CE |3 Dl _Dio36= 198
CONT (RS—232) 8~
M1138
——s) @
E R 2
Is FPRREENE 057
1013 MOV
|-| En
o{s Dl _k4v0
MOV
En
n{s Dl _k4s0
3 MOT
En =
< 1H 3
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VI. Configuracién de comunicacién para software de configuracién, paneles de interfaz de red, etc.

ilustrar:

Existen numerosas marcas e incluso lineas de productos de software de configuracién/pantallas tactiles de red en el mercado, demasiadas para enumerarlas aqui. Sin embargo, las configuraciones de comunicacion son bastante similares, y los
usuarios generalmente solo necesitan consultar los tres requisitos siguientes:

A. Asegurese de que las direcciones IP del ordenador host y del médulo estén en el mismo segmento de red. De lo contrario, cambie la direccion IP del ordenador host o del médulo segiin sea necesario.

B. Seleccione el protocolo de comunicacién correcto: Independientemente del modelo de PLC, generalmente se selecciona MODBUS TCP.cliente / maestro),

C. Configurar los parémetros de comunicacion: El nimero de puerto esta fijo en 502; los demas pardmetros generalmente se dejan como predeterminados.

6.1 Conexién con KingSCADA (versién 7.5 SP3)

1. Crea un nuevo proyecto y abrelo.

2. Haga clic en "COM1", haga doble clic para crear un nuevo archivo y, en el cuadro de didlogo emergente, seleccione Modbus TCP—TCP

woe ) Am wm e | sie ama wwm s ren me | wese e |
o = i = 2 2 [3) e () e (5] = [ e [ = [ s Q ==
| mh]esEs ¥ )

[cemEmsarrz cess @RS [==)

A DO ARl EAE R

KSeprModbus
Mo dBTS exver
Modbus Flus
ModbusASCIT
Mo dbuskTU
ModbusETU (enpack)
ModbusICE

LIC

W

L=
IR EEHR:
A

o3 soLEREES

3.Siga haciendo clic en Siguiente hasta llegar al cuadro de ingreso de direccién, luego ingrese la informacion del médulo.Propiedad intelectualNdmero de puerto, direccién del dispositivo/tiempo de espera de red, predeterminado: 192.168.1.150:502 1/50

(cum=ss  cewrasms =)

HhtEEED

PRATISERTiR & b f e s = HI LU A -

<tsw[F—fw>] =BE |
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4.Después de completar los parametros, haga clic en Siguiente hasta que haya terminado.

(eezers  seas o2

TR B ERNREER:
CRERER

FMSEE A Modicon H=H] MadbusTCE -
WEIFES HIEE
M 192 188 1. 150:502 1/50

B TCE

mE |
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6.2 Conexidn con la pantalla tactil Kunlun Tongtai

1.Proyectos de nueva construccion y establecimientoTCP/IPDispositivo principal yYMODBUS TCPSubdispositivo

2.Simplemente complete los pardmetros de comunicacién como se muestra en la imagen a continuacion.

ERTCHIFZERESS

w=EENE wEEMNE

mE SR BATCPIFXIRED
wEEE BATCP/IPNiRE
Wi TR 1 - B

B R ERE (ns) 1000

ZELL] 1 - ICP

BEE/FPEE 0 - g ESHIERP
F TPt | 192, 168. 1. 147 |

Emﬁu% 0
IR TP it 192, 168. 1. 150
miEiROS E02

twE (K i@ (1) BH (C #E BN (H)
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6.3 Conexién a pantallas tactiles Weintek (Software EasyBuilder Pro)

1. En las propiedades del dispositivo, configure el tipo de dispositivo en "MODBUS TCP/IP" y el tipo de interfaz en Ethernet.

‘gEEe * one : [

£¥: MopBus TeP/P
1 HML @&

el ..

*BRBIEER AR UL FiEE T SR EEEEEAMA oV, TFIEE iR

L3l MODEUS TCE/TF [»
&% 1D : 58, V.3.30, MODBUS_TCPIP €30
b qme il I eI - OEEEEEEE..
= Hvr AR (A 18-12358).

1P : [192.166.1.150, #mIE=502 i
[] 4%5F8 UDP (User Datagram Protocol)

BETEES: 1

g

3mEsk S HRLS T

[ o EENE b

HHHEEERG words) : [32 - | TR |
BAERES ords): (120 +| | BRI ]

FASASH (words) :

2.Rellene el méduloPropiedad intelectualLa direccion y el nimero de puerto son suficientes.

1P #RAHES
e - -
1P Hht 157 T 1 150
HO2: sz
ESERIPHIROS
|

@ R EH): o

Gk -
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VII. Direccién de registro MODBUS TCP

Extraido del Capitulo 4.4 del Manual de operacién de Delta DVP-ES2/EX2/SS2/SA2/SX2/SE&TP.

AR MODBUS
=R . | ESUEX2 | 882 52235; b % ME R
3 000~255 000001~000256 | DODO~00FF
s 256~511 D00257~000512 | 0100~01FF
s 512~T67 o N 000513~000768 | 0200~02FF
3 768~1023 D00769~001024 | 0D300~03FF
X 000~377 (Octal) 000~377 000~37T7 101025~101280 | 0400~04FF
b 000~377 (Octal) 000~377 000~377 001281~001536 | 0500~05FF
I 000~255 bit 000~255 D00~255 D01537~001792 | DB00~06FF
000~255 word 000~255 000~255 401537~401792 | D600~06FF
M 000~255 0800~08FF
M 256~511 0900~09FF
M 512~T67 002049~003564 DADD~DAFF
M 768~1023 DBOO~0BFF
M 1024~1279 DCO0~0CFF
M 1280~1535 0DO0~0DFF
M 1536~1791 BODO~BOFF
M 1792~2047 0000~4095 0000~4095 B100~B1FF
M 2048~2303 B200~-B2FF
M | 2304~2559 B300~B3FF
M 2560~2815 045057047616 B400~-B4FF
M 2816~3071 B500~B5FF
M 3072~3327 BB0O~BGFF
M 3328~3583 B700~-BTFF
M 3584~3839 BBOO~BBFF
M 3840~4095 BS00O~BOFF
D00~109 | bit 000~199 000~199 0D03585~003784 | OEOO~OECT
(16-bit) word 000~199 000~199 403585~403784 | OEDO~0ECTY
bit 200~255 200~255 D03785~003840 | OECB~0DEFF
¢ 200~255 401793~401903
(32-bit) word 200~255 200~255 (A ) 07 00~076F
Dword | 200~255 200~255 403785~403840 | OECB~0EFF
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AR MODBUS
" L ES2EX2 | ss2 | Shast Huht SRS,
D | 000~255 1000~10FF
D | 256~511 1100~11FF
D | 512~767 404097~405376 | 1200~12FF
D | 768~1023 1300~13FF
D | 1024~1279 1400~14FF
D | 1280~1535 1500~15FF
D | 1536~1791 1600~16FF
D | 1792~2047 1700~17FF
D | 2048~2303 1800~18FF
D | 2304~2559 0000 1900~19FF
D | 2560~2815 ABSe 405377~408192| 1A00~1AFF
D | 2816~3071 1B00~1BFF
D | 3072~3327 1C00~1CFF
D | 3328~3583 1D00~1DFF
D | 3584~3839 1E00~1EFF
D | 3840-4095 1F00~1FFF
D | 4096~4351 9000~90FF
D | 4352-4607 9100~91FF
D | 4608~4863 9200~92FF
D | 4864-5119 9300~93FF
D | 5120~5375 Py SR R H 9400~94FF
D | 5376~5631 9500~05FF
D | 5632~5887 9600~96FF
D | 5888~6143 9700~97FF
D | 6144~6399 436865~440960 o 0~08FF
D | 6400~6655 9900~99FF
D | 6656~6911 9AD0~9AFF
D | 6912~7167 9B00~9BFF
D | 7168-7423 9C00~9CFF
D | 7424~7679 9D00~9DFF
D | 7680~7935 'ﬂ“ﬁ 9E00~9EFF
D | 7936~8191 OF 00~OFFF
D | 8192-8447 AD00~AOFF
D | 8448~8703 A100~A1FF
D | 8704-8959 A200~A2FF
D | 8960~0215 A300~A3FF
D | 9216~9471 440961442768 - AQFF
D | 9472-9727 A500~ASFF
D | 9728~9983 ABOO~ABFF
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VIIIL Preguntas frecuentes

1.¢La luz indicadora del PLC sigue parpadeando, pero se pierde la comunicacién?

Una luz indicadora del PLC parpadeante significa que hay datos en el puerto del PLC, pero no garantiza una comunicacién correcta. Primero, verifique si la luz SYS del médulo parpadea.

Si no parpadea, significa que el médulo no ha reconocido el PLC. Posibles razones: 1. El PLC es falso y no es original; 2. El médulo no admite el modelo.

Sila luz SYS parpadea, consulte las preguntas 2, 3y 4 seguin el objeto especifico con el que se esté comunicando el médulo.

2. ¢No puede comunicarse con el software de programacién?

Al seleccionar un puerto de red del médulo para habilitar la comunicacion entre el software de programacion y la interfaz de red, solo los programas WPLSoft e ISPSoft admiten este método de programacién. Ademas, la computadora debe estar configurada...

Establezca una direccion IP estética para garantizar que esté en el mismo segmento de red que la direccién IP del médulo. Si puede hacer ping a la direccién IP del médulo, consulte la seccién 4.4 y seleccione la direccion IP adecuada segun el modelo de PLC del usuario.

Elija la configuracién correcta.

3. El puerto HMI del médulo no puede comunicarse con la pantalla tactil.

Primero, asegUrese de que la pantalla tactil pueda comunicarse al conectarla directamente al puerto de programacion del PLC. Si puede comunicarse directamente, intente ajustar la configuracién de comunicacion de la pantalla tactil.

Las configuraciones incluyen la velocidad en baudios, el tiempo de espera de comunicacién y la habilitacién de la fuente de alimentacion de respaldo de 24 V del médulo.

4. No se puede acceder a la direccion IP del médulo en la pagina web.

Primero, asegUrese de que su computadora pueda hacer ping a la direccién IP del médulo. Se recomienda usar Firefox como navegador.

5. El software de programaciéon muestra mensajes de error extrafios.

Primero, conecte el PLC con un cable de programacién estandar y compruebe si aparece el mensaje de error. Si el error desaparece, péngase en contacto con nosotros. Si el mensaje de error persiste...

Como antes, el error no estaba relacionado con el médulo.
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