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1. Descripcion general del producto

1.1 Introduccién del producto

El médulo ETH-FP-2P es un procesador de comunicacién Ethernet econdmico disefiado para satisfacer las crecientes necesidades de informacién de los equipos de fabrica.
Disefiado para la monitorizacién de redes de equipos y la gestion de la produccién. Compatible con Panasonic FP-X, FP-X0, FPO, FPOR, FP2SH, etc.
Esta serie de PLC cuenta con funciones de comunicacién en red, lo que permite la carga, descarga y monitorizacién del PLC a través del puerto de red mediante software del ordenador host. El médulo incluye dos puertos serie intec
Un puerto se conecta a un PLC y el otro también puede conectarse a una pantalla tactil, de modo que los operadores en el sitio pueden operar la pantalla tactil mientras monitorean simultdneamente otros dispositivos.

El PLC se utiliza para la adquisicién y monitorizacién de datos.

1.2 Caracteristicas y funciones

Ampliar un puerto R$232 del PLC para incluir un puerto de comunicacién Ethernet y un puerto de comunicacién de pantalla tactil, restaurando asf la funcionalidad de comunicacién del PLC.
Simultdneamente, permite la conexién en red del PLC y la comunicacién con la pantalla tactil.

- Admite un maximo de 7 conexiones de cliente (6 conexiones TCP, 1 conexién UDP).

- El dispositivo se puede configurar y operar a través de un servidor web.

Admite comunicacién a una velocidad méxima en baudios de 115200, lo que puede satisfacer las necesidades de comunicacién de grandes volimenes de datos.

Admite comunicacién Ethernet con el software de programacién de Panasonic

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccidn de conexién inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicién y control de sefiales en equipos de campo industriales.

1 Manual del usuario del ETH-FP-2P
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1.3 Escenarios de aplicacion

El médulo ETH-FP-2P es adecuado para implementar funciones de comunicacion Ethernet para los PLC de la serie FP de Panasonic.
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II. Parametros técnicos

Modelo de producto

ETH-FP-2P

describir

Procesador de comunicacién Ethernet PLC Panasonic serie FP (Plug and Play)

color

Negro metalizado

luces indicadoras

Cinco luces indicadoras: PWR, SYS, ETH, PLC y HMIL.

Conectarse al software de programacion

Ethernet

Protocolo de comunicacion

MEWTOCOL7

Modelos de PLC compatibles

FP-XH, FP-X, FP-XO, FPO, FPOR, FP2SH y otras series

Interfaz Ethernet
Tipo de interfaz
Tasa de transmision
Propiedad intelectual
numero de puerto * 1
Numero de clientes

Distancia de comunicacion

Compatible con IEEE 802.3, indicador LINK/ACTIVE, conector hembra R}45
autoadaptativo.

10/100 Mbps

La direccion IP predeterminada es

192.168.1.150 y el puerto fijo es 1025.

Admite un maximo de 7 conexiones de cliente (6 TCP, 1 UDP) y un alcance de 100

metros.

SOCIEDAD ANONIMA-
Tipo de interfaz
Tasa de transmision

Soporte de protocolo

Conectarse al PLC

Puerto hembra de comunicacién MD5

Segun la configuracién del PLC

Protocolo de puerto de programacion de Panasonic

Interfaz hombre-méaquina (IHM)
Tipo de interfaz
Tasa de transmision

Soporte de protocolo

Conectarse a HMI

Puerto hembra de comunicacién MD5

9,6 K predeterminado, velocidad en baudios adaptable

Protocolo de puerto de programacion de Panasonic

Software de programacion

Software de programacion de PLC de Panasonic

Configuracién de parametros

Inicie sesién en el médulo con un navegador (se recomienda Google Chrome). Puede cambiar la direccion IP del médulo (predeterminada: 192.168.1.150), el nimero de puerto, el nombre ,

de usuario y la contrasefia web en la pagina web.

Método de suministro de energia

El puerto de comunicacién del PLC obtiene energia directamente

También se puede alimentar mediante un terminal de fuente de alimentacién externa de 9~28 VCC (disefio de proteccion de conexion inversa).

Ambiente de trabajo

Temperatura 0~60°C

90% de humedad, sin condensacion

Estabilidad de la comunicacién

Comunicacién ininterrumpida con PLC las 24 horas, 2 millones de errores cero

tamafio

82,5%24,6%60 (Dimensiones generales L*An*Al, unidad: mm)

3 Manual del usuario del ETH-FP-2P
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III. Especificaciones del producto

3.1 Dimensiones de instalacién

frente lado izquierdo
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Dibujo de dimensiones del ETH-FP-2P (sin terminales)
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3.2 Descripcién de terminales y luces indicadoras

1) Definiciones de terminales de fuente de alimentacién y luz indicadora

Funcién nombre ilustrar
24 V+ Terminal positivo de fuente de alimentacién de 9~28 V CC (repuesto)
Fuente de alimentacién (de resgaldo)
V Terminal negativo de fuente de alimentacién de 9~28 V CC (repuesto)
PW R La luz indicadora de encendido permanece encendida después de encender el médulo.
SISTEMA La luz indicadora de estado del sistema parpadea con una frecuencia de 1 sequndo cuando el médulo esta funcionando normalmente.
. ET H La luz indicadora de conexion del cable de red permanece encendida cuando el cable de red estd conectado correctamente.
luces indicadoras
SOCIEDAD ANONINIA La luz indicadora del transceptor de datos del PLC parpadea cuando el médulo se estd comunicando y transmitiendo datos con el PLC.

Interfaz hombre-migquiral(itimidicadora del transceptor de datos HMI parpadea durante la transmisién de datos y la comunicacién entre el puerto HMI del médulo y el PLC.

2) Definicién del puerto de comunicaciéon PLC y HMI (conector hembra)

e "

PLCEE HMDE{EO

L J

Puerto de comunicacién PLC: conéctese al puerto de comunicacién PLC en el médulo utilizando el cable puente que proporcionamos.

Puerto de comunicacién HMI: La definicién de interfaz es la misma que la del puerto de programacién de Panasonic, lo que permite la conexién directa a la pantalla téctil o al software de programacién.

Ndmero de pin del puerto HMI ilustrar

1 0V (tierra de sefial)
2 232 T
3 232_R
5 5V

Numero de pin del PLC

1 0V (tierra de sefial)
2 232 R
3 232 T
5

5V

5 Manual del usuario del ETH-FP-2P
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IV. Inicio rapido

Este capitulo ofrece una breve introduccién al médulo ETH-FP-2P. Tras aprender a utilizarlo y completarlo, los usuarios podran...

Este mddulo proporcionara una descripcién general sistematica; para obtener explicaciones detalladas, consulte otros capitulos.

AN

RN,
N

Figura 4.1 Referencia de cableado ETH-FP-2P

4.1 ;C6mo consume energia el médulo?

Utilizando el cable conector macho RS232 de Panasonic incluido con el PLC de la serie FP, conecte el puerto PLC del médulo ETH-FP-2P (médulo PLC) al producto.

Después de conectar el puerto de comunicacién al puerto de programacién del PLC Panasonic, el PLC se enciende y la luz indicadora PWR del médulo permanece en una luz verde fija, lo que indica que el médulo esta encendido.

4.2 Implementacién de la comunicacién del puerto de red

(1) Cableado del médulo

Después de completar los pasos de conexién en la seccion 4.1 del mddulo ETH-FP-2P, conecte un extremo del cable de red de 10/100 Mbps al puerto RJ45 del mddulo.

Un extremo del puerto se conecta al puerto de red de un enrutador, conmutador, PC o HMI.

El médulo no funcionaré correctamente si el puerto de programacion RS232 del PLC no esté conectado. Tras conectarse al PLC y recibir alimentacion, el médulo...

n Manual del usuario del ETH-FP-2P
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Funcionamiento normal: El indicador SYS parpadea con una frecuencia de 1 segundo. Si se presentan otros estados, compruebe si el cableado esta correctamente conectado y si el PLC esta encendido.

(2) Software de programacion, software de configuracién y configuracién de comunicacién de pantalla tactil del puerto de red

Consulte las secciones 5.3 a 5.5y la seccién 6 como referencia.

4.3 Implementar la comunicacién del puerto HMI (puerto serie)

(1) Cableado del médulo

El médulo puede comunicarse simultdneamente a través del puerto de red y del puerto HMLI. Para obtener informacion sobre la conexién de alimentacion del médulo, consulte la seccién 4.1y la Figura 4.1.

Conecte el cable de comunicacion entre la pantalla tactil y el PLC Panasonic (esta seccion explicara qué cable se utilizé antes para la comunicacion directa entre la pantalla tactil y el PLC).

(Utilice el mismo cable para la comunicacién del médulo) y conéctelo correctamente al puerto de comunicacion de la pantalla tactil y al puerto HMI del médulo.

(2) Configuracion de comunicacion

Generalmente, las configuraciones deben ser las mismas que cuando la pantalla tactil y el PLC Panasonic se conectaron directamente a través del puerto de programacién RS232.

Si encuentra un problema al conectarse al dispositivo después de agregar el médulo, intente configurar la velocidad en baudios de comunicacién entre la pantalla tactil y el dispositivo en 9600 u otra velocidad en baudios.

comunicacién.

(3) Desempefio comunicativo exitoso

Tras confirmar que el sistema funciona correctamente y que la pantalla tactil estad encendida, esta comienza a monitorear los datos del PLC. Los indicadores de la HMI y del PLC se iluminaran.

Parpadeando rapidamente.

(4) Comprobacién de fallos de comunicacién

Sifalla la comunicacion, la pantalla tactil con las configuraciones de comunicacién completadas se puede conectar directamente al puerto de programacién del PLC sin pasar por el mddulo para realizar pruebas.

intentar:

@ Si la pantalla tactil puede comunicarse directamente con el PLC, intente ajustar la configuracién de la velocidad en baudios de la pantalla tactil o contactenos para obtener ayuda.

@ Si la pantalla tactil y el PLC no pueden comunicarse directamente, verifique la configuracién de comunicacién de la pantalla tactil y el PLC o el estado del cable de comunicacién.

7 Manual del usuario del ETH-FP-2P
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4.4 Restablecimiento y modificacién de la IP del médulo

Consulte las secciones 5.2 a 5.4 para obtener méas detalles.

V. Modo de funcionamiento

5.1 Modo estandar

Al encenderse, el sistema funciona en modo normal por defecto. La luz SYS parpadea una vez por segundo (si la luz PWR est4 encendida y la luz SYS esta apagada).

Sino hay parpadeo, entonces

Esto indica que el mddulo no ha reconocido el PLC. Las posibles razones incluyen que el PLC no sea un modelo original de Panasonic o que el médulo no lo admita.

Una vez completada la operacién del modo de reinicio, el sistema vuelve automéaticamente al modo normal.

5.2 Modo de reinicio

Mantenga presionado el botén de reinicio (en el orificio redondo cerca del terminal de alimentacién) durante 4-5 segundos y luego suéltelo. La luz SYS permanecera encendida durante dos segundos y luego volvera a pary

El médulo se ha reiniciado por completo (solo se reinicia la IP del mddulo; tras el reinicio, la IP del médulo es 192.168.1.150). Tras el reinicio, la IP del médulo es...

La direccion del sitio web es 192.168.1.150, y el nombre de usuario y la contrasefia son "amx666".

Nota: El reinicio es efectivo 30 segundos antes del encendido.

5.3 Configuracién de la conexién de area local en el lado de la computadora

Antes de iniciar sesién en la pdgina web de la direccién IP del médulo, conectarse al software de programacién o a la computadora host, asegtrese de que el segmento de la direccién IP de la computadora coincida con el

Si hay un conflicto, como cuando la direccién IP del médulo es la direccién IP predeterminada 192.168.1.150, consulte el siguiente diagrama para configurar la direccién IP local de la computadora.

El valor es 192.168.1.110.

Manual del usuario del ETH-FP-2P
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5.4 Modificar parametros en la pagina web

Abra su navegador e ingrese la direcciéon IP del médulo en la barra de direcciones (por ejemplo, ingrese la direccién IP predeterminada: 192.168.1.150).

Luego presione la tecla Enter de su teclado para acceder a la pagina web de este médulo y luego ingrese su cuenta y contrasefia de la pagina web para iniciar sesion.

La pagina web después de iniciar sesién se muestra en laimagen a continuacién, donde puede configurar la direccién IP del médulo, la cuenta web y la contrasefia.

n Manual del usuario del ETH-FP-2P
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Finalmente, haga clic en el botén "Guardar y reiniciar" en la parte inferior de la pagina web. La pagina mostrara la siguiente pantalla (se redireccionara después de unos 5 segundos).

Una vez que esté en la pagina de inicio de sesién, la nueva configuracion entrara en vigor después de que la luz indicadora del mddulo se apague y luego reanude su parpadeo.

Manual del usuario del ETH-FP-2P
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5.5 Conexidn del software de programacién Panasonic

Al conectarse al software de programacion PLC de Panasonic a través del puerto de red del médulo, se puede lograr el monitoreo y la carga/descarga de datos del PLC.

1. Abra la configuracién de comunicacién

I =
) BED) IRM [EmO) | §0m0m) EEH)

® 5 % PLCESHTREE..
I | voxask.

TR/ O5EIR)...
MEWNET-W2ig5...
MCU i25...
MEWNET-VERRE...

EERE(C)..,
WS \
RREMED 4

IBZELEEW)
TAEEM

2. Seleccione Ethernet e ingrese la direccion IP del mddulo, el nimero de puerto y el nimero de estacion.

T—
e
o T
[ [Befalt e &I
v {EFET-LARE T Wiadk @ |
—HHEA, .
HilLE ).
M BEHRETEL _Ee. |
TRt 92, 1es, 1, 1a7 ﬂl

b ) I 0 (0o, 1025 - 32767 )
S |54 [1-64)

i hal=ko

TrMiht: 192, 168 1, 150

RO 1025 (1 - 32767 )

S [T t1-84)
BEET . 15 hd
TEHEHEA () B0 -

EEEL. .. | eEmEze |
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3. Haga clic en cargar.

MR fREE RRE ZJ|HE) EECG WAV EEL O EED TR Emo) |00 #EiH)
N@HS|3% | 0 2Rl A=EM[@®|[5 6| 2
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I/0EER |

|
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VI. Configuracién de comunicacién para software de configuracién, paneles de interfaz de red, etc.

ilustrar:

Hay muchas marcas de software de configuracién/pantalla tactil de red e incluso lineas de productos en el mercado, demasiado numerosas para enumerarlas aqui, pero las configuraciones de comunicacion...

Los requisitos son en gran medida los mismos; los usuarios generalmente solo necesitan consultar los tres puntos siguientes:

A. Asegurese de que las direcciones IP del ordenador host y del médulo estén en el mismo segmento de red. De lo contrario, cambie la direccién IP del ordenador host o del médulo seguin sea necesario.

B. Seleccione el protocolo de comunicacién correcto: Independientemente del modelo de PLC, generalmente elija Panasonic FP (Ethernet) o...

MODBUS TCP/IP, etc.

C. Configurar los parametros de comunicacién: El nimero de puerto esta fijo en 102; los demas parametros generalmente se dejan en sus valores predeterminados.

6.1 Conexion con KingSCADA (versién 7.5 SP3)

1. Crea un nuevo proyecto y abrelo.

2. Haga clic en "COM1", haga doble clic para crear un nuevo archivo y, en el cuadro de didlogo emergente, seleccione Modbus TCP—TCP

T T —
o | iz =0 2] w2 [5) w8 [ wee (5] =m [ e [ B [ BA Q==
IS §E y)
| e eeEs F

(ee=mm=as 4~z wEsm B =)

EEEOS SRl S

KSgprafodbus
ModETUS erver
Modbus Plus

Mo dbusASCIT
ModbuskTU

Mo dbuskTU (anpack)
ModbusTCE

bl

T
£
B

| mig

----- 2 mresEs
B2-L2 sQusaEES
B =EiER

DR

3. Siga haciendo clic en Siguiente hasta llegar al cuadro de entrada de direccién. Introduzca la IP del médulo, el nimero de puerto, la direccién del dispositivo y el tiempo de espera de la red. Predeterminado:

192.168.1.150:1025 1/50

Manual del usuario del ETH-FP-2P
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4. Luego de completar los parametros, haga clic en Siguiente hasta completar.

[ eEzens momes [

TR B ERNREER:
CRERER

FMSEE A Modicon H=H] MadbusTCE -
WEIFES HIEE
M 192 188 1. 150:502 1/50

AiRA: TCF
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6.2 Conexion con la pantalla tactil Kunlun Tongtai

1. Cree un nuevo proyecto y establezca un dispositivo principal TCP/IP y un dispositivo secundario MODBUS TCP.

F

2. Complete los parametros de comunicacién como se muestra en la imagen a continuacion.

ERTCHIFEEENRSE

EHEM | B |

=EEBMS =EEBHIE
RE B BATCPIP IR ED
BEIH BEATCE/ TP E
%MEI{F:I:!:?‘ 1 - B
ﬁdwmﬁﬂﬂﬂ (ma) 1000
4 2 7 1 - TCE
BRE=/EPER 0-FHA
e AR T
FMiROS o
]:%IP%%IPELMDG ToF. 1he. 1. 1a0
1T HE i

BT K | Wik () E1 (C) 2880 ()
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6.3 Conexidn a pantallas tactiles Weintek (Software EasyBuilder Pro)

En las propiedades del dispositivo, configure el tipo de dispositivo en "Panasonic FP (Ethernet)" o "MODBUS TCP/IP" y la clase de interfaz...

Para Ethernet, simplemente ingrese la direccién IP del médulo y el nimero de puerto en la configuracién.

BEE P e -

— -

253¥F ¢ Panasonic FP (Ethernet)

(7 HMI @nE

Tzl (B2

= BEEEREANE AL ERE B BN EEEEEMR HVL §IEE TRRT

1§§-¥ﬂ [ Fanazonic FP [(Ethernet] | 3 ]

ﬁ&% ID : 38, V.2.50, MATSUSHITA_FP_ETHERMET.230
Rz (L | -] fEEEEEEE.
*F HMD EEdEEnaEEl (#F A LB-12353).

= [ |
1p| [122.168.1. 150, 3R 12 =1025 |
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7. Direccién de registro MODBUS TCP

Extraido del Capitulo 6.1.2 del Manual de comunicacién de Panasonic FP.

MODBUS £f@iRE BUS Eai#iE (16 &) PLC if&iRE
i 000001-001760 0000-06DF YO0-Y100F
002049-010240 0800-27FF RO-R511F
BA 100001-101760 0000-06DF X0-X100F
BESEs 400001-465533 0000-FFFC DTO-DTE5532
300001-301028 0000-007F WLO-WL127
BAEHFS
302001-302256 07D0-08CF LDO-LD255
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VIIIL Preguntas frecuentes

1.¢La luz indicadora del PLC sigue parpadeando, pero se pierde la comunicacién?

Una luz indicadora del PLC parpadeante significa que hay datos en el puerto del PLC, pero no garantiza una comunicacién correcta. En este punto, primero revise el mddulo SYS.

;Parpadea la luz? Si no parpadea, significa que el médulo no ha reconocido el PLC. Posibles razones: 1. El PLC es falso, no original.

Versién; @ No es un modelo compatible con el médulo.

Si la luz SYS parpadea, consulte las preguntas 2, 3y 4 segun el objeto especifico con el que se esté comunicando el médulo.

2. ¢No puede comunicarse con el software de programacion?

Al seleccionar el puerto de red del mddulo para habilitar la comunicacion con el software de programacién, solo el software FPWIN GR admite este método. Al mismo tiempo, se debe suministrar alimentacién.

Configure la direccién IP estatica del ordenador para asegurarse de que esté en el mismo segmento de red que la direccion IP del mddulo. Si puede hacer ping a la direccion IP del mddulo, siga las instrucciones de la seccion 4.4.

Seleccione el método de configuracion correcto para el modelo de PLC.

3. El puerto HMI del médulo no puede comunicarse con la pantalla tactil.

Primero, asegurese de que la pantalla tactil pueda comunicarse al conectarla directamente al puerto de programacion del PLC. Si es posible comunicarse con una conexién directa, intente ajustar la configuracién.

Las configuraciones de comunicacién de la pantalla tactil incluyen la velocidad en baudios, el tiempo de espera de comunicacién y la habilitacion de la fuente de alimentacién de respaldo de 24 V del médulo.

4. No se puede acceder a la direccién IP del médulo en la pagina web.

Primero, asegurese de que su computadora pueda hacer ping a la direccién IP del mddulo. Se recomienda usar Firefox como navegador.

5. El software de programacién muestra mensajes de error extrafos.

Primero, conecte el PLC con un cable de programacién estandar y compruebe si aparece el mensaje de error. Si el error desaparece, péngase en contacto con nosotros.

Si el mensaje de error persiste, el error no esta relacionado con el médulo.
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