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1. Descripcion general del producto

1.1 Introduccién del producto

El médulo ETH-FX-2P es un procesador de comunicacién Ethernet econémico disefiado para satisfacer las crecientes necesidades de informacién de los equipos de fabrica (red de dispositivos).

Disefiado para la monitorizacion de red y la gestion de la produccion. Realiza la mayoria de las funciones de comunicacion de red de los PLC Mitsubishi de la serie FXy se comunica con el PLC a través del puerto de red mediante el software del ordenador host.

Realiza la carga/descarga y la monitorizacion. El médulo cuenta con dos puertos serie integrados: uno para conectar a un PLC y otro a una pantalla tactil, lo que permite a los operadores controlar el sistema in situ.

La pantalla tactil también puede adquirir y monitorear simultaneamente datos del PLC.

1.2 Caracteristicas y funciones

No se requiere fuente de alimentacion externa; se puede alimentar directamente desde el puerto de comunicacién de programacion S8 del PLC.

Esto amplia un puerto RS422 en el PLC para incluir un puerto de comunicacion Ethernet y un puerto de comunicacion de pantalla téctil, restaurando la funcionalidad de comunicacién del PLC y al mismo tiempo permitiendo...

Redes y comunicacion PLC actuales con pantalla tactil

- El dispositivo se puede configurar y operar a través de un servidor web.

- Admite el protocolo TCP/IP integrado de Mitsubishi. MODBUS TCPProtocolo para lectura y escritura de datos de componentes internos de software del PLC de la serie FX

La velocidad en baudios del puerto de comunicacién de programacién FX se ajusta automaticamente para satisfacer las necesidades de comunicacién de grandes voldmenes de datos.

- Admite comunicacién Ethernet para productos MELSOFT (el software GX Developer solo admite FX3U(C) para comunicacién Ethernet).

- Admite hasta dos conexiones de puerto

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccion de conexion inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicién y control de sefiales en equipos de campo industriales.

www.amsamotion.com
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1.3 Escenarios de aplicacién

El médulo ETH-FX-2P es adecuado para implementar Mitsubishi FX1S, FX-1TN/1NC, FX-2N/2NC, FX-3U/3UC, FX-3G/3GCy...

Funcién de comunicacién Ethernet del PLC de la serie FX-3S.
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II. Parametros técnicos

Modelo de producto

ETH-FX-2P

describir

Procesador de comunicacion Ethernet PLC de la serie FX de Mitsubishi (plug and play)

color

Negro metalizado

luces indicadoras

Cinco luces indicadoras: PWR, SYS, ETH, PLC y HML.

Conectarse a MELSOFT

Ethernet

Soporte de protocolo

MELSOFT, MC 1E, MODBUS TCPVersion 3.0 y superiorHTTP

Modelos de PLC compatibles

FX1S, EXTN/TNC, FX2N/2NC, FX3U/3UC, FX3G/3GA/3GC, FX3S

Interfaz Ethernet
Tipo de interfaz
Tasa de transmisién
Soporte de protocolo
Propiedad intelectual

ntmero de puerto * 1

Distancia de comunicacién

Compatible con IEEE 802.3, indicador LINK/ACTIVE, conector hembra RJ45

autoadaptativo.

10/100 Mbps

Los protocolos TCP/IP y MODBUS TCP integrados de Mitsubishi utilizan

la direccién IP predeterminada 192.168.1.150.

Soporte fijo para 2 canalesMitsubishi tiene un protocolo TCP/IP incorporado.NUmeros de puerto: 5551, 5552

Se puede cambiar a 2 rutasMitsubishi tiene un protocolo TCP/IP incorporado y un protocolo MODBUS TCP.Para obtener mas informacién sobre los niimeros de puerto, visite el sitio web.
Se recomienda conectar un maximo de dos puertos simultdneamente para una conexién mas estable.

100 metros

Puerto PLC (se conecta al PLC)
Tipo de interfaz
Tasa de transmision

Soporte de protocolo

Mitsubishi RS422

Puerto hembra de comunicacién MD8

Selecciona automaticamente la velocidad maxima en baudios segtin el modelo de PLC.

Protocolo de interfaz de programacién FX

Puerto HMI (se conecta a HMI)
Tipo de interfaz
Tasa de transmision

Soporte de protocolo

Mitsubishi RS422

Puerto hembra de comunicacion MD8

9,6 K predeterminado, velocidad en baudios adaptable

Protocolo de interfaz de programacion FX

Software de programacion

GX Works2

Configuracién de parametros

Navegador(Se recomienda Firefox) Médulo de inicio de sesion Direccién IP Pagina webCambiarIP del médulo (predeterminado 192.168.1.150), nimero de

puerto*1Cuenta y contrasefa del sitio web

Método de suministro de energia

EI PLC de la serie FX se puede alimentar directamente desde el puerto de comunicacion (conectando el cable de

comunicacion) o a través de un terminal de fuente de alimentacién de 9~28 VCC (disefio de proteccién de conexién inversa).

Temperatura de funcionamiento

Temperatura de funcionamiento: -10 °C a 70 °C; Temperatura de almacenamiento: -20 °C a 85 °C

Estabilidad de la comunicacion

Comunicacién ininterrumpida con PLC durante 24 horas, 2 millones de errores cero

tamafio

92*60*25 (Dimensiones generales L*An*Al, unidad: mm)

*1: La versién de firmware V3.0 solo admite una conexién MODBUS TCP, nimero de puerto 502; las versiones anteriores a V3.0 no admiten el protocolo MODBUS TCP; las

versiones V2.0 y superiores admiten tres puertos fijos: 5551, 5552 y 5553, y un puerto variable 5559.

www.amsamotion.com
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II1. Especificaciones del producto

3.1 Dimensiones de instalacién
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Figura 3.1 Dimensiones de ETH-FX-2P

3.2 Descripcion del terminal

1) Definiciones de terminales de fuente de alimentacién y luz indicadora

Funcién nombre ilustrar

24 V+

Terminal positivo de fuente de alimentacién de 9~28 V CC (repuesto)

Fuente de alimentacién (de resgaldo)

ov

Terminal negativo de fuente de alimentacién de 9~28 V CC (repuesto)

PWR

La luz indicadora de encendido permanece encendida después de encender el modulo.

SISTEMA La luz indicadora de estado del sistema parpadea con una frecuencia de 1 segundo cuando el médulo esta funcionando normalmente.

luces indicadoras ET H

La luz indicadora de conexién del cable de red permanece encendida cuando el cable de red esta conectado correctamente.

SOCIEDAD ANONINIA La luz indicadora del transceptor de datos del PLC parpadea cuando el médulo se estd comunicando y transmitiendo datos con el PLC.

Interfaz hombre-mquira g dicadora del transceptor de datos HMI parpadea durante la transmisién de datos entre el puerto HMI del médulo y el PLC.

www.amsamotion.com
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2) Definicién del puerto de comunicaciéon PLC y HMI (conector hembra)

HM R, PLCIER
N\ /

s, \ HMI PLC / -

___.-'[-\.L._ o ! -
| N7

El puerto de comunicacién HMI (el puerto PLC se puede conectar mediante el cableado de nuestra empresa) en el médulo ETH-FX-2P se define de acuerdo con el pinout del puerto de programacion RS422 de Mitsubishi.

Las definiciones de los pines requeridos son consistentes y se muestran en la Tabla 3.2.

Numero de pin del puerto HMI ilustrar

1 422 _RX-

2 422 _RX+

3 SG

4 422 TX-

7 422 TX+

Tabla 3.2 Definiciones de pines del PLC y la HMI

www.amsamotion.com >
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IV. Inicio rapido

Este capitulo ofrece una gufa de inicio rapido para el médulo ETH-FX-2P. Tras aprender y operar el médulo a través de este capitulo, los usuarios lo comprenderan sistematicamente.

Para una comprensién completa y una explicacion detallada, consulte otros capitulos.

Bl

*OISECh MR EPLCIENES

DC9~28V ( &ZFHE , AERRT )

P[]  10/100MbpsigE

HMIO
*QitERSPLCERANETES

Figura 4.1 Referencia de cableado ETH-FX-2P

4.1 ;:C6mo consume energia el médulo?

Utilizando el cable macho RS422 de cabeza redonda Mitsubishi provisto con el producto, conecte el puerto PLC del médulo ETH-FX-2P (puerto de comunicacién PLC del médulo) al PLC Mitsubishi.

Una vez conectado el puerto de programacion, se enciende el PLCy la luz indicadora PWR del médulo permanece encendida en verde, lo que indica que el médulo esta encEaticién se puede alimentar con CC 9~28 V a través de los terminales de alimentacién del médulo.

Ambas fuentes de alimentacién se pueden utilizar simultdneamente.

4.2 Implementacién de la comunicacién del puerto de red

(1) Cableado del médulo

Después de completar los pasos de conexion del Capitulo 4.1 del médulo ETH-FX-2P, conecte un extremo del cable de red de 10/100 Mbps al puerto RJ45 del médulo y conecte el otro extremo al enrutador.

Enrutador, conmutador, PC o puerto de red HMI (la luz ETH se iluminara después de que el cable de red esté conectado correctamente).

El médulo no funcionara correctamente si el puerto de programacion R5422 del PLC no esta conectado. Tras conectar el PLC y encenderlo, el médulo funciona con normalidad y muestra las sefiales indicadas.

Elindicador SYS parpadea con una frecuencia de 1 segundo. Si se presentan otros estados, verifique que el cableado esté correctamente conectado y que el PLC esté encendido.

(2) Software de programacién, software de configuracién y pantalla tactil de redConfiguracién de comunicacién

Consulte las secciones 5.3 a 5.5 y la seccién 6 segiin el modelo de PLC especifico.

www.amsamotion.com
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4.3 Implementar la comunicacién del puerto HMI (puerto serie)

(1) Cableado del médulo

El médulo puede comunicarse simultdneamente a través del puerto de red y del puerto HMI. Para la conexién de alimentacién del médulo, consulte la seccién 4.1y la figura 4.1.

Integracion de la pantalla tactil con el PLC de la serie FX de MitsubishiLinea de comunicacion(¢Qué tipo de cable se utilizd para la comunicacion directa entre la pantalla tactil y el PLC? Este médulo puede aclararlo...)

(Utilice el mismo cable para la comunicacidn) y conéctelo correctamente al puerto de comunicacién de la pantalla tactil y al puerto HMI del médulo.

(2) Configuraciéon de comunicacién

Generalmente, se utiliza el puerto de programacién RS422 original de la pantalla tactil y del PLC Mitsubishi.Configuraciones para comunicacién directaEso es todo. Si la comunicacion directa funcionaba antes, afiade...

Si no se puede conectar el médulo, configure la velocidad en baudios de comunicacién entre la pantalla tactily el dispositivo en 9600 u otra velocidad en baudios para intentar la comunicacion.

(3) Desempefio comunicativo exitoso

Una vez que se confirma que el sistema funciona normalmente, la pantalla tactil comenzara a monitorear los datos del PLC después de encenderse, y las luces HMI y PLC parpadearan rapidamente.

(4) Comprobacién de fallos de comunicacién

i falla la comunicacién, puede probar directamente la comunicacién entre la pantalla tactil (con todas las configuraciones de comunicacién completadas) y el puerto de programacién del PLC sin pasar por el médulo.

@ Sila pantalla tactil puede comunicarse directamente con el PLC, intente ajustar la configuracién de la velocidad en baudios de la pantalla tactil o contactenos para obtener ayuda.

@ Sila pantalla tactil y el PLC no pueden comunicarse directamente, verifique la configuracion de comunicacion de la pantalla tactil y el PLC o el estado del cable de comunicacion.

4.4 Restablecimiento y modificacién de la IP del médulo

Consulte las secciones 5.2 a 5.4 para obtener més detalles.

V. Modo de funcionamiento

5.1 Modo estandar

Al encender el sistema, funciona en modo normal por defecto. La luz SYS parpadea una vez por segundo (si la luz PWR esta encendida, pero la luz SYS no parpadea, entonces...).

Esto indica que el mddulo no reconocié el PLC, posiblemente porque no es un modelo original de Mitsubishi o no es compatible con el médulo. El modo de reinicio ha finalizado.

Después, el sistema vuelve automaticamente al modo normal.

www.amsamotion.com
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5.2 Modo de reinicio

Dentro de los 60 segundos después de encender el méduloMantenga presionado el botén Reiniciar (en el orificio redondo cerca del terminal de alimentacion) durante 4 a 5 segundos hasta que la luz indicadora SYS en el médulo se ilumine.

Después de soltar el interruptor, la luz SYS se apagaré y luego parpadeara nuevamente, lo que indica que el médulo ha completado su reinicio (solo se reinicia la IP del médulo; la IP del médulo después del reinicio es 192.168.1.150).

SR ( RERTETFLF )

Después del reinicio, la IP del mddulo es 192.168.1.150, el puerto variable es 5559 y el nombre de usuario y la contrasefia web son "amx666".

5.3 Configuracién de la conexién de area local en el lado de la computadora

Antes de acceder a la pagina web de la direccién IP del médulo, conectarse al software de programacién o al ordenador host, asegdrese de que el segmento de la direccién IP del ordenador coincida con el del médulo y de que no haya conflictos de IP. Por ejemplo, si el médulo.

Cuando la direccién IP de bloque es la direccién IP predeterminada 192.168.1.150, puede consultar la siguiente figura para configurar la direccién IP local de la computadora en 192.168.1.110.

[Intermnet trutEas 4 (TCP/IPVA) 4L | B s S|

ETTI

AREIS AR AR SRR TR R A

O BEhEETR IF Hedk o)
@ AT e TP it s

IF bt o) 182 . 166 1 110
TFRedEES (0 Z55 .2ES 255 . O
BriARs D 192 . 166 1 1

E=hEiE DHs ARSSSS4ht B0
@ AT DHS ARFFEEHI4L (E) :
ik DHs ARSESEE F):
=M DEs ARESEE

[ClRE A Ss iR R )

5.4 Modificar parametros en la pagina web

Abra su navegador, ingrese la direccién IP del médulo en la barra de direcciones (por ejemplo, ingrese la direccién IP predeterminada: 192.168.1.150) y luego presione la tecla en su teclado.

Presione Enter para acceder a la pagina web de este médulo (como se muestra en la imagen a continuacién), luego ingrese su nombre de usuario y contrasefia para iniciar sesién.

R LR A AL R R 5]

2A{MAIKS
wES: [amoes ] | musms auxees
BB [eeeees | | meitmmianx666

3N P

Copyright 2020.09 by FEEh 3 EREFMEHRERLS] http: //www.amsamotion.com
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La pagina web tras iniciar sesién se muestra en la imagen a continuacion. Permite configurar la direccién IP del médulo y el nimero de puerto variable (los otros tres puertos fijos son: 5551, 5552, etc.).

5553; solo la versién de firmware 2.0 y superiores admiten puertos variables), cuenta web y contrasefia.
D mEe 550 BEe #E) IRD #hE) - . - - - .
e =
RERUAFBRETH-FX-2P X+

&= Cc O & 192168.1.150/Login.cgi
Osmmmss O wEts O =@ © w5

XERTIVEAKRIEIRETH-FX-2P

REREEK
EHRES: 3.1
MACithE: AD:02:4A:53:05:96
P [zteits ]
BRARR: [s2aseir ]
2ETCPHHIEIET

[ s wos |
o e

A0S  ESAOISSS51, ]
REMPEHNED
EXBRE: [amess | ArasmeEs o SHFS. BF. BRES . KREANS  EFERER0
BB [ eiEkaeEs oty S, B BREE  RAKNS  MEEER0
A [ e mmEamER
(mestma)
Copyright 2020.09 by #SEnT3ERE http://www. ion.com

Por dltimo, haga clic en la parte inferior de la pagina web.Guardar y reiniciarHaga clic en el botén y la pagina web mostrara la siguiente pantalla (después de unos 5 segundos, lo redireccionara a la pagina de inicio de sesion).

La nueva configuracién entrard en vigor una vez que la luz indicadora del médulo se apague y luego vuelva a parpadear.

ETH-FX-2PLLKRIERIETEERS . RIRSTE 5 secondsEyARNIEESFERH !

5.5 Conexion al software de programacion de Mitsubishi

Este capitulo presenta cémo utilizar los médulos.puerto de redConectarse a GX Works2 (GX Developer solo admite FX3U(C) para comunicacién Ethernet directa.

"Método para introducir la direccién IP del médulo Ethernet"Esto permite la monitorizacién y carga/descarga de datos del PLC.

5.5.1 ConexionFX3U/FX3G/FX3SPLC en serie

1) Cree un nuevo proyecto basado en el modelo PLC.

i MELSOFTZ41 GX Works2 =lE] s

AU ~

A Poomee =]

TAZ2e8UF): [CERED] =
I EERATEE0)

ETFEE); AR =

T i)

e 2
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2) Configuracién del destino de la conexién (Dos métodos)

I. Carga/descarga de PLC y monitorizacién de datos mediante recuperacién de CPU (series FX3U/FX3G/FX3S):
EE MELSOFTEF GX Works2 [IEEE_&% = [.[_PRGJE_)\ MAIN 15]
P IRE S0 2SERD SER0 WAV I BRe 2Eo IE0 S0w 250

I x €C I1E Field Q Series NET(1I} PLC
Bus Board Board
[P a3y = B 2
SEmsERE J -
Ethernet c24 Head Module

B Connectionl

Module Module

o Module ]
cPUER, [FrcPu
iigsr==cash
EEEE—HL)
Othi Stati. Othi Stati - 5 o
l (Sirgéle ;n::-mt {c;:x:s:en:g Network) FIREEREEIREERED)
EEME (D)

e EEE(E) |30 =HddkEm o

H B EEE T

cc IE Ethernet €c-Link c24 I
Field i) EHEEC). ..
o

it

TEL (FECPU}

H W |

L

Ethernet CC-Link c24 i
1 [
I'I. T

En los pasos 1y 2, simplemente haga doble clic en la ubicacién que se muestra en laimagen.

Paso 3: Después de hacer doble clic, aparecera la siguiente interfaz. Seleccione 3.1y haga doble clic en 3.2.

b e T - - L F

Al slERa I/F CPUSthismas T e — |8
FXCET ~1 3. 5 fH5E

AR S @ 3. 1@ mitsusmieis oo ===

i 1 2%% ,]EﬂE§£E§ o TPHhb o L 192] 1es 1] 150> 3 4‘
T HETE IR L IP§i AR, (E) | 103EE] -
s mERas T Pé:éﬁ

= ﬁrgo T o EE |

— il IEttht [ CrRustes [ imE= - I
<: 192. 168, 1. 150 F}(SU!F}(Suc:) ETH-FX-2F

«| |

e @ [ 5 3.2 I HEET TARACEI o)

FETFREE FRIFRCPU ()
A EIFE Ja NFACPUo Ll Tolf sk T -
gy el 55%;57,
PR e [IH-E‘ECP%E?M

Cuando la direccién IP aparezca en el punto 3.3, selecciénela y haga doble clic en ella. La direccién IP correspondiente aparecera en el punto 3.4. Haga clic en "Aceptar” en el punto 3.5.

Eso es todo (si al hacer doble clic en 3.2 aparece que no se encuentra la CPU, puede ingresar manualmente la IP del médulo en 3.4 y luego hacer clic en Aceptar).

www.amsamotion.com
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II. Configure ingresando directamente la direccién IP del médulo Ethernet (Solo FX3U/FX3UC)

Nota: Este método de conexidn utiliza un nimero de puerto fijo: 5551 por defecto.

iE2EwEE Connectionl

SRR SiERa I/ DRSS

7

a
n

CC-Link Ethernet
Board Eoard

Ethernet

=
T

Module

PRt/ =Mk [192. 168 1. 150

Cther Stats

(Co-existence Network) TeEEfSEsEsERE (D)

No Specification

SHEEE
| T
——
oC IE C::lnt nk c24 [Py
KET (1) E &y
il I3 |
TEL (FXCPU}..
H B Il s[==] |
I Ethernet &C-Link cIx — |
HeemiEd. i I |

Simplemente siga los pasos 1 a 4 como se muestra en la imagen de arriba.

3) Pruebas de comunicacién

5.5.2 ConexionFX-2N/2NCoFX-1N/1NCoFX-1SPLC en serie

Configurado mediante paso a través GOT.

1) Cree un nuevo proyecto basado en el modelo PLC.

2) Complete la configuracion del objetivo de conexién

= e 2 s
gﬁu&gh CC IE Cont CC-Link Ethernet €C I1E Field @ Series NET{II) PLC
a Connectionl NET/10 (H) Board Board Board Bus Board Eoard
Board Y
IQ Connectionl I PLC CC IE Cont CC-Link Ethernet c2t €0T CC IE Field Head Meodule
Module NET/10(H) Module Module Master/Local
1 Module Module 1%
cPulE= [FCPU
IPsEhh/ FH& [192.168.1.150 #o= [s551 [EEcor (EEES ) 2EEETE
4 EEES—H (L)
No Specification Other Station Other Station = S
{Sinple Netwnrl! (Co—existanna N TNEEREEEEEGE (D)

UF GOTiHHRE

- =26
[ e E
_ =& |

~HE#-coTE LLAM:

iEEEE
e T e

‘  EE g

T

[0 i

EgERc)...

G DT
cor-TERRsBEEaRT
G CPUBHE/CC IE FieldUl AFTEEH C WE >6

EE

TEL (FICPU}.

3) Pruebas de comunicacién
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VI. Configuracién de comunicacién para software de configuracién, paneles de interfaz de red, etc.

ilustrar:

Existen muchas marcas e incluso lineas de productos de software de configuracion/pantallas tactiles de red en el mercado, demasiadas para enumerarlas aqui. Sin embargo, las configuraciones de comunicacién son bastante similares, y los usuarios

pueden consultar lo siguiente:Tres requisitosEso es todo:

A. Asegurese de que la computadora host y la IP del médulo sean compatibles.Mismo segmento de redSi son inconsistentes, cambie la direccién IP de la computadora host o del médulo segin sea necesario.

B. Elige la correctaProtocolo de comunicacién:Independientemente del modelo de PLCEn general, elija protocolos con significados claros, como "FX3U Ethernet" o "FX

Series Ethernet" (la redaccidn definitivamente no debe ser "FX5", "FX5U", "Q" u otros términos similares).

C. ConfiguraciénPardmetros de comunicacién:Es necesario rellenarParametros de comunicaciénGer solo estan disponibles los médulos.Propiedad intelectualyntimero de puerto(Los puertos 5551, 5552 y 5553 estan disponibles; para

versiones de firmware anteriores a 2.0, agregue el puerto numero 5555. Para las versiones 2.0 y superiores, se admiten los puertos variables del 5559 al 9999).

Los demés parametros generalmente se dejan como predeterminados. Tenga en cuenta que solo un equipo host puede conectarse a un nimero de puerto, pero se pueden conectar un maximo de dos simultdneamente.

6.1 Conexion con KingSCADA (versién 6.55)

L 3 ¥
TH#A ESis 55N TAM #FEEiH]

ﬁaﬁ‘@i@

I= =B 4E s

@ B = = =B W9

FE B #BF HE M\ FAS | MAKE VIEW | 3F

=0 i
g --[El B
ez wmEiEs

B COM1

Je comz

.ﬁ DDE
P TCP+FX3u_16M_Ethernet
5 OPCERSSSE

- PSSR

Abra KingSCADA y cree un nuevo proyecto. Siga los pasos de la Figura 1-5 para crear un nuevo protocolo "Mitsubishi FX3u 16M_Ethernet-TCP" y haga clic en Siguiente.

EEmERS—EEER

/i&‘ﬁﬁglﬁ]?‘r—é&?r§k BEEER. ERAT

xEE RS RRIR BRI

[ CCLINE
B FX Serial
B Pz
- FX
[

CIcr 1:]

. MaTTErd

o - I

- MRRTIEATRE -
ol
WEEFR:  Fidu_16M_Ethernet
AiEEE: TCP

His BT EATE SIS T
=

I iEErRiEE

HIEEE =%

< F—iE @) I"F—éf (H) >| H:i
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Introduzca la direccién IP del médulo ETH-FX-2P (IP predeterminada: 192.168.1.150, que se puede cambiar segun la seccién 5.3) y el nimero de puerto (por ejemplo, ...

5551), separados por dos puntos (para obtener mas informacién sobre las reglas de configuracién de IP, haga clic en Ayuda de direccién).

EERERS—i=EhINEEER

.

o

Bl BT

[t92 188 1. 150:5551]

shrEeEy |
Lt

SEURR

—%m [F—#Fam |

Haga clic en Siguiente y contintie hasta completar.

EETERS (=52

TREF BTN EE R
—EEER

Fhism =& dem

FX3u 16M_Ethermet .

IS EIEEAS FI0ISE

wmifR A TCE

Bt 192 188, 1. 150055851

www.amsamotion.com
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6.2 Conexion con ForceControl (versién 7.1)

s e w0 N LS—
R SEe =5 1TEAm HSm EfEo) ThEsls) 0w EEhH

P[5 G ke e L e e e B i) L A - S 2B [ A]|Q@ T @ B e T
Lo (Sl LGl 3R ml AR —Ré: - x ihe 2l O i ke o e e o s il

EMERSONCGIERE)

L =ik -
= 2EEE "
w0l JHE =
L Em BENE = B BECKHOFF(EEEEE)
- Cm WebZSit = b DELTA(ER)
=

FATEKI(F#=)

FUJ] ELECTRIC(E L)

=2

2

=]

= B

= B

@ HITACHI(E 32)
+ [ HOLLYSYSEDFIET)

Ek HONEYWELL ( ERER)
=5

B koNEERE)

Bk keEVENCE(EE L)

B xovorreEET)

e e e B -

-
- AEF|EDO
- FXEFIERED)

En el sistema de desarrollo de software ForceControl, haga doble clic en "Configuracién del dispositivo I0" debajo de la ventana del proyecto y luego expanda lo siguiente en la ventana emergente:

"PLC-MITSUBISHI" y, por ultimo, haga doble clic en "A, serie ANA Ethernet".

BEEE-E )
i kR 2P_F}{3U__—-
R
EEiEEA: 100 i
#EREtiE: 3 B o-
aEht | | ‘
BIEAE: [1ce/ IRl -
g S B2

BER: 300 b CISARER: 60 bk
V] i iR

K E—#® BUH

Ingrese un “Nombre de dispositivo” personalizado y luego haga clic en Siguiente.
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BEEE - EE

LS TR sk - @

[ BRERRE
H FEIPHhE

| FRERE EEhET

ClatREmA _ -1 B
AHIPIRIPL | | o o

S MRHETEAL | =00

CliEgwesm ° | REEISHE

Introduzca la direccién IP del dispositivoMédulo IPDireccién y campo de entrada del médulo para "Puerto".niimero de puertoLuego haga clic en Siguiente.

EEES-==# | = ]

Bz (Fner ) =]

Seleccione "BINARIO" para "Tipo de dispositivo" y luego haga clic en "Finalizar".
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6.3 Conexion con Kepware (version 4.2)

8. KEPServerEx - [untitled.opf] (Demo Expires 01:37:00) .

File Edit View Users Tools Help

D& i BElotEBX|20%8

[ e [ At [ Data Tune [ Sean Rate Sigii
lagName | fagrese 1
New Channel - Identification

)A chammel mans can be from 1 to 256
characters in length.

L{ames can not contain periods, double
lquotations or start with en
nnderscore

Channel name

Después de abrir el software KEPServerEx, haga clic en "Haga clic para agregar un canal", luego ingrese un nombre de canal personalizado y haga clic en Siguiente.

e e = ! EE

e
New Channel - Device Driver

elect the dewice driwer you want to
assign to the chanmel.

1

The drop-down list below contains the
mames of all the drivers that are
installed on your system.

[~ Enable diagnosti

...
<r—seffrws) mm | #wm |

Después de seleccionar el controlador "Mitsubishi Ethernet", haga clic en Siguiente hasta completar.

MNew Channel - Network Interface M I

his chammel is configured to
communicate over a network. You can
=elect the networl adapter that the
driwver zhould usze from the list belaw

elect ‘Tefault’ if yon want the

operating system to choosze the metworl
RS

Hetworl Adapter:
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oL KEPServerEx - [untitled.opf *] (Demo Expires 01:34:10) -
File Edit View Users Tools Help
DEHFMLa9F ot X A0S
= 4% Channell [ Tag Name [ Address | Data Type | ¢
New Device - Name ===

N

[A davice nama can be from 1 to 258
/eharacters in length.

Hames can net contain periods,
lauotations or start with
underscor

double

Haga clic en “Haga clic para agregar un dispositivo”, ingrese un nombre de dispositivo personalizado y luego haga clic en Siguiente.

MNew Device - Model

=3

he dewice you are defining uses =
device driwer that supports mors than
one model. The list below shows =1l
supported models

elect a model that best describes
the dewice you are defining

Device model:

< F—#=m [T—%Fmw > HLi ZERN

Seleccione “FX3U" para “Modelo de dispositivo” y luego haga clic en Siguiente para pasar a la ventana “ID del dispositivo”.

New Device - ID

5]

The dewice you are defining may be
multidropped as part of a network of
|dewices. In order to communicate with the
Ldevice, it must be assigned a unique ID

L our documentation

refer to thiz az a
["Wetwork Address. "

|
Dewice ID:

Ci292.168.1.150:255 >

for the device may
“Wetwork ID” ar

<k—so{F—fwm >D BH 28N

Introduzca "ID del dispositivo" en el campo.Direccion IP del médulo: 255Luego haga clic en "Siguiente".

MNew Device - Communications Parameters

=ri]

elect the Ethernet protocol used by
the dewice.

et the port number the dewvice i=

Eonfigured to use. The default port is
001 for TCP/IF and 5000 for UDP.

—
IP Protocol
Fort Humber

< E—¥E) ﬁ\—'ﬁf (H) >]

#Ehh

Seleccione "TCP/IP" en "Protocolo IP", ingrese el nimero de puerto del médulo en "NUmero de puerto" y luego haga clic en Siguiente.

www.amsamotion.com
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6.4 Conexion con Kunlun Tongtai MCGS Embedded Edition (version 7.7)

ﬁ)\ﬂ] J:Em EOW)  #EN(H)

@ml@@%haziﬂ‘Jm

|7zl w2

XEHA REE) SHNV BAD TRM &OW) #EH)

@ %ﬁﬁﬂi B Hn - LBl g ]
< BETE RE RIS ]
¢ BRI EE RS

L BT RES,
W& LR, Bl

RERD o
/

GEEEORES I

kv i FHTCPAPSL i 4
ke P F_S7200PPI
ki FX3_ETHERNET
kg»FX6_ETHERNET
k= _QRALAR

o]

89 sorigmiEs: | o sEToe |

wERE
FrEEn

Blio@| 23] & |Be o) [R

MCGS:

< HOITIP_ AR — R R
< BATIE RE--RIlRE]
@ BETE_RE--[EIEE]

wEI8R

1 waws

ke i FTCPAPS, 8 &
K #i1F _S7200PPI
L FX3_ETHERNET
ki FX5_ETHERNET
W=H ORALKR

GERBOXHE

2. BRAER

AERE

EEEE

By fIERE
£RPLC
g R
-y T
o 1R
&=L F'Egiﬁ%

’ LﬁTCF/IP}Uxé

’3Eﬁ$mﬁ%£ﬁ
& O W

BEEH

BATCR/ P20 &

4. 7%

Abra la ventana del dispositivo en el banco de trabajo de ingenieria MCGS y agregue un "Dispositivo principal TCP/IP general" como se muestra en la imagen de arriba.
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IETE IR

=i

Continte seleccionando “Mitsubishi 3_ETHERNET Protocol” y luego haga clic en Aceptar.

EEaT [EEEE I
R TCE/ TP M TCP/ TP &
FX3_ETHERNET D:\MCGSE\Frogz. - .

B mcassa s Eeaas -

"

SRR SEER(E) =S

lgsl@| =|a] x|E=|s]

EHEN  FEAM

ITEm =S0O0ow  #EBhH)

=|—=| == =alea|
Ly~

T
[FX3_ETHERMNET ]

FH TCP/ITP3EAS

BEEY

[P F3 ETHERMNET

X i FFEL 2

L I TCPAPSE B 2

Rt HE EULARE [E] o p

Al hacer doble clic en el dispositivo principal TCP/TP podra configurar la direccién IP, el nimero de puerto y otros parametros, como se muestra en la imagen a continuacion.

SAE SEE =BV BAD IEN S0OW)  EEH)

D@ _I_I_Ié%_lh_lilil_lﬁlﬁl

< BB R R

Luego, seleccione el dispositivo 0 para realizar una prueba de comunicacion.

 BATIV_ Eﬂfﬂm-—[ﬁ%ﬁ%]
< BETEH_RE - [ElEE]

<@ A TCPTPA AR B 0-- @ TCP /TR iR ]
g B 0—[FE3_ETHERNET]

www.amsamotion.com

EFTCPIPREERSIE

EXEY | gl |

BEEHSE BEEME
JELIEEES i
BATCE/ TPARE
W TS 1 - B
F REREE (ns) 1000
[EEEED 1- 1P
EEE/EPRE 0-FgP
A HIPAE 192. 168. 1. 110
= 1]
mETRRE 192, 168. 1. 150

18 E (K) I HRiA (D) BUHEC)

BEEh (1)
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6.5. Conexion a pantallas tactiles Weintek (Software EasyBuilder Pro)

T8 ey iter e Empraci - 10 ~wivoow o207

s BN i mey EERHEEED ] ‘' B -
5 e o A I N T D )
i Bt | e | e A | IEEEE 4 v @ws > 1 RESE"
Py o 1=
i EESE B TE (2 Sy itsubishi FX3U(Ethernet )
£ T =% EAbY %E e P AR
|- 3 Fast Selection FH, BHER anal HIT ZEAl, TREOTISF (300 x 4803 = - [ “ B EEESAME AL AR A Euégggﬁw TR Rl
-4 Commen Window
Fe i — S o s ]
i~ 7 : Password Restriction T\xﬁ 1D : 105, V. 1.00, MITSUBISHI_FX3U_ETHERNET.£30
- 8: Storage Space Insuffici.
2E GRS .
-5 Backup L (T —
| | 0-wancow 0t0 T o FEREEER R, 32 [ 2EE % LA
| W= MR HBIRE/IRSEE S
| [ "”‘%Js 4 B0
15 TweEE
16 P: 182.168.1.111, 3ROS=5001
i F17 [~] {#FA UDP (User Datagram Protacol)
18
| Eis srmmsE . ) [ e AE EE EHIPIEE
20 * TR DTEMENE B B -
F2a
s EEEE
23
—24
a2
[-2 Sl SEEIUNE MOORS CP/TF Server FFERREHIR. AT WIELS TCF/ Servr 51 BRI Ovors)
I L&A Moneus TR/ FED) Ry ]
28 BAIRENES] (words) |32
e " . BB AH (rords): (32
—30 ] Address Mapping Table
a1 e v ME
32 o
L o A
En las propiedades del dispositivo, configure el tipo de dispositivo en "Mitsubishi FX3U (Ethernet)" y el tipo de interfaz en Ethernet, y luego configure los ajustes de IP.
Ememam [ = T peme L= |
__1E% FIEN/ B AR5 I B3 Bk (B I ik 1P ke |
B W gt | R Fi [ = | meEm | irEEns
EEIE: ZE PC IP {=8 =
EH el EEka =@\
A, APERF Local HMI 4], TESOT1iF (800 x 4800 =
5 EHIP SRS |
2t ) - (1.0 - WBIRAEAT (R : o I 0
@[ 5
AR/ RS [z [ BE
» TEILTTEMANE RS SiieiF GoEEUH S EERE S
EHEEE —
6 HORES AR “FRE RFRH
SCADA EfFE]LLiEid moDBUS TEP/IP Server SETTHVIRSENIB. CRSFIE— MODBUS TCE/IF Server Ff M EZER [FBE (words) : _
R MRS AR (words) | 22
BAENFE (words) : | 32 -
—

I

Bl #eah

Ingrese la direccién IP del médulo y el nimero de puerto en la ventana "Configuracién de direccién IP" y guarde.
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6.6 Conectarse a la pantalla tactil (software SKTOOL 7.0)

‘@ skTooL70.
wrHF) IWEE) W& EEE) i EEE  9es1S) TED) Rm W) B

BEOA L O XD Joem rMAREEG QQAO D] 1
MU ESEHHELOCE 2R J4@ ME 88

[

‘l_*’” 2 [=] B BROEE =

i

Y . BRI 5 aer - mRtEIETTHEERHEET B AR,

oE 1L il
o HaEeaRR UMM WO =sasmm -
8 e g

| e o R [EW =] | G ConmEMABE OIS 1|
S 2R em s T =) D@ 5]
= HEE
€ e 2.2 "EERSST syRUSEEE “MITSUBISHI ( =Z=) "
{| wEEx Pl ENIP ML = - "
1 0001 5 "Melsec-FX3U(Ethernet)
e [(850 [fEE) DN [EGe
= G e e 38 e — e — T i
- e [, [55E. [EE. [ 1
3 wEHER ! ’ :
R Fix: SE e S 3
& EfESHEmE
o Z=RE
L ARiEE
hlieE B —— |
=~ —
» Eﬁ}‘f W [ mA ]
it {

EEiE H i -
TPiht: (192 | 168 | |1 | 150 AGERFSS: |0 |
WS : 5552 | FLCEES = [ =

@IEATE: |5 e s

3.4 23 g0 T "PHehb, wWOS ¢ ARt AL : | =] (ms)

23 BIHE A ERAIPHE R ] = tooo_%:
#BEdAd A2 - |5 I-ﬂ] (m=)

Eitag: (3 [7)
HAHEE: R E  [=]

2 =]

PLCZE 4R AL IAINE : |32

EASHEE
SRS 0 | EmAEHa: 0 |
ERee: o | EMEH4: [ |
AasmwmemeeE C 8= D AL

En la ventana "Propiedades del puerto de comunicacién", seleccione "Melsec-FX3U (Ethernet)" como protocolo de conexién y configure la direccién IP y el nimero de puerto del médulo.

Y guardalo.
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VII. Comunicacién Modbus TCP

El médulo ETH-FX-2P no solo es compatible con el protocolo TCP/IP integrado de Mitsubishi, sino también con la funcionalidad MODBUS TCP. Esta funcién permite que el médulo actée como...

El servidor MODBUS TCP esta disponible para dispositivos cliente que admiten el protocolo MODBUS TCP, como software de configuracién, pantallas tactiles de red y computadoras host.

El acceso a los registros MODBUS, de acuerdo con la asignacién de la Tabla 7.1, permite acceder a los datos de los componentes de software correspondientes del PLC FX. 1 tecla es compatible de forma predeterminada.

Comunicacién MODBUS TCP, por defectoNUmero de puerto 502(El nimero maximo de puertos y nimeros de puerto se pueden cambiar a través de la pagina web).

000001~ Bobina: YO~

Ym=000001+m(DEC)

005001~ Bobina: M8000~

@O

M8m=005001+m

006001~

Bobina del temporizador: TO~

Tm=006001+m

01H: Bobina de lectura

01H:2000®

07001~ Bobina de contador: CO~ Pocq Cm=007001+m 05H: Escribe una sola bobina 05H:1

010001~ Bobina: MO~ Mm=010001+m

030001~ Bobina: SO~ Sm=030001+m

100001~ Entrada discreta: X0~ PocQ xm = 100001 + m(DEC) @ | o2t Leer entrada discreta 02H:256

4(3)00001~ | Temporizador: To~ Tm=4(3)00001+m

4(3)01001~ | Contador: CO~ Cm=4(3)01001+m 03H: Leer registro de retencién 03H:125®

4(3)01201~ | Contador: C200~ Cm=4(3)01201+(m -200)*2® | 04H: Leer registro de entrada 04H:125®

4(3)01301~ | Especial: D8000~ e D8m=4(3)01301+m @ | o6t Escrivirun tnicoregistro de tenencia | OGH: 1
Registros de datos: DO~ Dm=4(3)02001+m 1o s s eosvoserencin | 10H:123@

(
4(3)02001~
4(3)20001~

Registros de archivo: RO~

Rm=4(3)20001+m(solo FX3U/G)

- Aviso

- La funcionalidad MODBUS TCP requiere la versién de firmware V3.0 o superior. No es compatible con

- la funcién de escritura de bobina por lotes OFH.

- ilustrar

Figura 7.1 Tabla de mapeo de registros MODBUS y componentes FX Soft

@ Los dispositivos de software Y y X estdn numerados en octal. Al asignarlos, el nimero debe convertirse a decimal antes de asignar la direccion MODBUS, como la direccién Y77.

77 corresponde al nimero decimal 63, por lo que la direccion MODBUS correspondiente a Y77 es 000001+63=0000064; para la direccién de X100, 100 corresponde al nimero decimal 64, por

lo que la direcci6n MODBUS correspondiente a X100 es 100001+64=100065.

@ Aqui, m representa el valor del relé auxiliar especial M o del registro de datos especial D, menos 8000. Por ejemplo, cuando se utiliza M8080, m es...

Cuando m es 80, la direccién MODBUS correspondiente es 005001+80=005081; cuando m es 30, la direccién MODBUS correspondiente es 001301+30=001331.

@ Aqui, 'm' representa el valor del contador de 32 bits C después de restar 200. Ademas, dado que el contador es de 32 bits, un contador...

Para dos direcciones MODBUS, los 16 bits inferiores se asignan primero. Por ejemplo, los 16 bits inferiores de C200 corresponden a 4(3)01201, y los 16 bits superiores a 4(3)01202. La

direccién inicial MODBUS correspondiente a C201 es 4(3)01201-(201-200)*2=4(3)01203, por lo que los 16 bits superiores de C201 corresponden a 4(3)01204.

@ Al leer y escribir registros en lotes, no se permite que el rango de lotes abarque diferentes tipos de dispositivos de software simultdneamente. Por ejemplo, al leer bobinas en lotes, se debe enviar una sola solicitud.

El documento puede leer la bobina del temporizador y la bobina del contador simultdneamente (pero puede solicitar lectura y escritura por separado dentro del rango). La longitud maxima depende del tipo de componente

programable o del rango del componente programable segtin el modelo del PLC. Por ejemplo, para el temporizador FX3U T, el rango es de T0 a T511, y la longitud maxima es de 512, seguin el rango del componente programable.

® Para los PLC inferiores a la serie FX3, como FX1/2N y FX1S, la longitud méaxima de la bobina de lectura 01H es 512. Los contadores C250 y superiores en FX1N/2N no son compatibles.

Escritura MODBUS TCP.

® Para los PLC inferiores a la serie FX3, como FX1/2N y FX1S, la cantidad maxima de registros que se pueden escribir en mdiltiples registros de retencién es solo 32.
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= Ejemplo de prueba de ModScan32

Como se muestra en la Figura 7.2, cuando el software cliente ModScan32, que tiene capacidades de comunicacién MODBUS TCP, se conecta a este mddulo, ingresa...

La direccién IP y el nimero de puerto de usuario MODBUS TCP 502.

Connection Details

Connect

I|Remote TCE/IF Server i

IF address: [i9e.165.1.150 | FEGHE[P
502 _| :
modbus-tepimE

=

Service

SO0 -

B t For DSE
HONE W ¢ for T
T EE———‘

Stop

1 :
rotocol Selection

0K | Cancel |

Figura 7.2

Como se muestra en la Figura 7.3, tomando como ejemplo la lectura de datos de los contadores FX3U C254 y C255, el software de programacién monitorea C254 y C255 en este momento.

Los datos hexadecimales correspondientes son H22542551 y H56781234, respectivamente.

] [PRGISA MAIN 125 Sl Sooil/ ST Aa R it sl ..

3| —

S Teaar
& ke [c231 = ToisEEmse
O EREERM s | =]

B Ey

SHEERG-- | | 2 | T | 32 22|l est| 0 | @ 0. |
B T R WemiE | SEA |-
C231 ] {5 = e HOOOQCoQ00
cz32 1] BE: T zenwcE HOooQoooo
CZ233 1] [u] HOOOQoooo0
C234 ] u] HOOOQCoQ00
C235 1] u] HOooQoooo
C236 [u]} L A HOOOOoOoooo
C23T 1] {0 o U e HOooQoooo
CZ35 1] N HOOoQoooo0
C239 ] & [ e HOOOQCoa00
cz40 1] B | zEasss HOooQoooo
Cz41 1] N HOOOQoooo0
cz4z2 1] o |\ —-—— HOooQoooo
Cc243 1] (0 - — HOOoQoooo
C244 ] (0 T T HOOOQCoa00
C245 1] B [l SsRESs HOooQoooo J
CZ4E6 1] [u] HOOOQoooo0
C24T ] u] HOOOQCoa00
c248 1] u] HOooQoooo
Cz49 ] o N == HOOOQoa00
C250 1] o |\ —-—— HOooQoooo
Cz51 1] ([ | P Lo i oy HOOoQoooo
C252 ] (0 T T HOOOQCoQ00
C253 ] L o i HOOoooQQo
Cz54 [u]} {6 - HEZ541254
C255 1] [ s HERTE1234

|

Figura7.3
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De acuerdo con la férmula de mapeo de la Tabla 7.1, la direccién del registro MODBUS correspondiente a C255 es 401311~401312 (el 0 en la direccién es...).

(Omitido en el software), los 16 bits inferiores corresponden a los datos en la direccién 401311, y los 16 bits superiores corresponden a los datos en la direccién 401312.

Como se muestra en la Figura 7.4, este es el mismo tamafio que en la Figura 7.3, y lo mismo se aplica a C254.

P

=2 ModScal

Dewvice Id: 1
- I Mumber of Polls: 381
Address: | [1201 | | MODBUS Point Type

Valid Slave Responses: 381

Length: [112 |03: HOLDING REGISTER  ~| e o
200
— o

41201: <0000H 41227: <0000H> 41253: <0000H: 41279: <0000H> 41305: <0000H:
| ; 41278: <0000H> 41254: <0000H: 41280: <0000H:> 41306: <0000H:

41203 : <0000H:> 41229: <0000H> 41255: <0000H> 41281: <0000H: 41307: <0000H:

41204 : <0000H> 41230: <0000H> 41256: <0000H> 41282: <0000H:> 41308: <0000H: C254
41205: <0000H> 41231 <0000H> 41257 <0000H> 41283: <0000H: 41309: <1254H>}-?'

41206: <0000H> 41232: <0000H> 41755 <0000H> 41284: <0000H: :

41207 : <0000H> 41233: <0000H:> 41259 <0000H> 41285: <0000H: [41311: <1z234HYC255{FE1640
41208: <00D00OH> 41234: <0000H> 41260 <0000H> 41286: <0000H> [41312: <Se78HAC25551600
41209: <0000H> 41235: <0000H> 41261: <0000H> 41287: <0000H: :
41210: <0000H> 41236: <0000H> 41262: <0000H> 41288: <0000H:
41211: <0000H> 41237: <0000H> 41263 <0000H:> 41289: <0000H:
41212: <0000H> 41238: <0000H: 41264: <0000H:> 41290: <0000H:
41213: <0000H:> 41239: <0000H: 41265: <0000H:> 41291: <0000H:
41214: <0000H> 41240: <0000H> 41766: <0O000H> 41292: <0000H:
41215: <0000H> 41241: <0000H> 412767 <0000H> 41293: <0000H:
41216: <0000H> 41242 <0000H> 4126%: <0000H> 41294: <0000H:
41217: <0000H> 41243: <0000H> 41269 <0000H> 41295: <0000H:
41218: <0000H> 41244: <0000H> 41270 <0000H> 41296: <0000H:
41219: <0000H> 41245: <0000H> 41271 <0000H> 41297: <0000H:>
41220: <0000H> 41246: <0000H> 41272 <0000H> 41298: <0000H:
41221 : <0000H> 41247 <0000H:> 41273 <0000H> 41299: <0000H:
41222: <0000H> 41248: <0000H> 41274 <0000H> 41300; <0000H:
41223: <0000H> 41249: <0000H: 41275: <0000H:> 41301: <0000H:
41224: <0000H> 41250: <0000H: 41276: <0000H:> 41302: <0000H:
41225: <0000H> 41251: <0000H> 41277 <0000H> 41303: <0000H:
41276: <0000H> 41252: <0000H: 41278 <0000H> 41304: <0000H:

Figura 7.4

VIIL Preguntas frecuentes

1.¢lLa luz indicadora del PLC sigue parpadeando, pero la comunicacién no funciona?

Una luz indicadora PLC parpadeante significa que hay datos en el puerto PLC, pero no garantiza una comunicacién correcta. Primero, verifique si la luz SYS del médulo parpadea.

Si no parpadea, significa que el médulo no ha reconocido el PLC. Posibles razones: 1. El PLC es falso y no es original; 2. El médulo no admite el modelo.

Sila luz SYS parpadea, consulte las preguntas 2, 3y 4 segun el objeto especifico con el que se esté comunicando el médulo.

2. ¢No puede comunicarse con el software de programacion?

Al utilizar el puerto de red del médulo para habilitar la comunicacién entre el software de programacién y la interfaz de red, solo el software GX Works2 admite este método de programacién. También se debe configurar una direccién IP estatica para el ordenador.

Aseglrese de que la direccién IP esté en el mismo segmento de red que la IP del médulo. Si puede hacer ping a la IP del médulo, seleccione el dispositivo correcto seglin el modelo de PLC del usuario, seguin la seccién 4.5.

El método de configuracién (como seleccionar configuraciones de comunicacién 2N/1N para PLC 3U, lo cual no es compatible).

Si se cumplen los requisitos anteriores, tenga en cuenta que cada puerto del médulo solo puede establecer una conexién. Compruebe si existe un conflicto de reutilizacién del nimero de puerto.
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3. El puerto de red del médulo no puede comunicarse con otras computadoras host, sistemas de configuracién o la pantalla tactil de red.

Primero, asegdrese de que las direcciones IP de la computadora, la pantalla tactil y otros dispositivos estén en el mismo segmento de red que la direccién IP del médulo y se pueda hacer ping a ellas. Luego, verifique que la configuracién de comunicacion sea correcta.

Seleccione el protocolo de comunicacién, complete la IP del médulo y el nimero de puerto, y verifique si el nimero de puerto se reutiliza y entra en conflicto (el puerto 5551 generalmente se usa con ms frecuencia y hay més conflictos).

Al utilizar KingSCADA para la comunicacion, se deben tener en cuenta las dos cuestiones siguientes: @ Cuando un médulo KingSCADA se comunica con varios médulos, incluso si las IP de los médulos son diferentes,

El nimero de puerto del médulo también debe configurarse de forma diferente; @ Al utilizar el protocolo de puerto de red KingSCADA Mitsubishi para la comunicacién, pueden ocurrir errores de monitoreo de direccién en algunos casos.

El motivo no es un médulo y no se ha encontrado ningln patrén evidente. Los usuarios deben ajustar la configuracién ellos mismos.

4. El puerto HMI del médulo no puede comunicarse con la pantalla tactil.

Primero, asegirese de que la pantalla téctil pueda comunicarse al conectarla directamente al puerto de programacién del PLC. Si puede comunicarse directamente, intente ajustar la configuracién de comunicacién de la pantalla tactil.

Las configuraciones incluyen la velocidad en baudios, el tiempo de espera de comunicacién y la habilitacién de la fuente de alimentacion de respaldo de 24 V del médulo.

5. No se puede acceder a la direccién IP del médulo en la pagina web.

Primero, asegdrese de que su computadora pueda hacer ping a la direccién IP del médulo. Se recomienda usar Firefox como navegador.
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