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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

El médulo ETH-MODBUS-I016T es un servidor serial multifuncional que, ademds de su adquisicién y control de cantidad de conmutacién incorporados, también incluye...

Incorpora una interfaz RJ45, afiadiendo conectividad MODBUS TCP a su funcién MODBUS RTU existente para comunicacion serial.

La conversién de comunicacién de protocolo también se puede lograr a través de la transmision transparente bidireccional entre el puerto serie RS485 y Ethernet, lo que permite que los dispositivos con interfaces RS485 cambien entr

Puede conectarse a una red TCP/IP. Ademads, cuenta con dos puertos serie RS485 independientes, lo que amplia la comunicacién fisica en uno.

Admite la configuracién de la velocidad en baudios del puerto serie y el niimero de estacidn a través de interruptores DIP, y presenta funciones practicas como la estacién esclava MODBUS RTU "seis en uno", lo que lo convierte en un ¢

Un producto bien definido y potente.

1.2 Caracteristicas y funciones

- 16 entradas digitales optoaisladas, 16 salidas de transistor digitales optoaisladas (luces indicadoras de estado de cantidad correspondientes)

= Dos interfaces 485, un conector hembra DB9 y un bloque de terminales, para uso independiente.

- Un puerto Ethernet RJ45, comunicacidn Ethernet 10/100Mbps.

Equipado con interruptores DIP de velocidad en baudios y niimero de estacién para una fécil configuracién de los parametros del médulo.

- Admite protocolos MODBUS TCP, MODBUS RTU y TCP, y admite hasta 4 conexiones MODBUS TCP simultaneamente.

- El sistema tiene conversién incorporada de MODBUS TCP a MODBUS RTU y de MODBUS RTU a MODBUS TCP; se puede utilizar como...

Servidor o cliente de red MODBUS TCP

- Admite la conversion de hasta 6 esclavos MODBUS RTU a 1 MODBUS TCP con el numero correspondiente de puntos de configuracion.

Control del servidor

Una computadora host dedicada puede configurar y guardar permanentemente los parametros del médulo.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccion de conexién inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicién y control de sefiales en equipos de campo industriales.
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1.3 Escenarios de aplicacion

El médulo ETH-MODBUS-I016T tiene una amplia gama de aplicaciones, como control de PLC, automatizacidn industrial y automatizacién de edificios.

Sistemas POS, monitoreo de energia, sistemas de control de acceso y médicos, sistemas de asistencia, sistemas de banca de autoservicio, monitoreo de centros de datos de telecomunicaciones, dispositivos de informacién, sistemas L

Equipos de visualizacién de informacién, instrumentos de medicién, sistemas de monitoreo ambiental y energético, sistemas de servicio de comidas y otros equipos o sistemas que contengan puertos seriales RS485.

I1. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

Parametros principales

Interfaz de entrada (DI)

Introducir puntos Ruta 16

Tipo de sefial de entrada Sefial de contacto del interruptor o sefial de nivel
rango efectivo de sefial de entrada CC20~28V

Circuito aislado Aislamiento 6ptico

Interfaz de salida ( HACE}(

Puntos de salida Ruta 16

Tipo de salida Salida de transistor PNP
Capacidad de salida 0,5 A/punto; 2 A/4 puntos
Circuito aislado Aislamiento optico

COML1 (pardmetros de comunicacién RS485)

Tipo de interfaz RS485, bloque de terminales
velocidad en baudios 4800~115200 (Configu ra ble)
Formato de comunicacién El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad (configurable).

1) MODBUS TCP a MODBUS RTU MODBUS RTU
2) MODBUS RTU:
Modo de comunicacién Para el nimero de estacién de este médulo, la funcién permite el acceso a este médulo desde la estacién maestra MODBUS RTU. Para otros

niimeros de estacién, la funcién permite la conexién de MODBUS RTU (estacién maestra) a MODBUS TCP (servidor). 3) Paso a través de TCP

Rango de direcciones l"'254

Distancia de transmisién 1200 metros

COM2 (pardmetros de comunicacién RS485)

Tipo de interfaz Conector hembra RS485, DBO: 3 lineas (A+), 8 lineas (B-); 5 lineas (tierra)
velocidad en baudios 4800~115200 (9600 de fabrica, configuracién del interruptor DIP de velocidad en baudios)
Formato de comunicacién El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad (configurable).
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Continuacién de la tabla:

Modo de comunicacién

1) MODBUS TCP a MODBUS RTU MODBUS RTU

2) MODBUS RTU: Sélo aplicable al nimero de estacién de este mddulo, su funcidn es permitir que la estacién maestra MODBUS RTU pueda acceder a este médulo. 3)

Paso a través de TCP.

4) Sitio principal de MODBUS RTU

Rango de direcciones

1~254

Distancia de transmision

1200 metros

Pardmetros de comunicacion de red

Interfaz RJ45
Tipo de red red de drealocal
Direccién IP 192.168.1.12 (configurable)

Protocolo de comunicacién

MODBUS TCP, TCP/IP

tasa

10/100 Mbps; Diplex completo; Adaptativo

Parametros de potencia

Voltaje de funcionamiento

DC 24 V; con proteccién contra polaridad inversa

Consumo de energia

2W~4W

Ambiente de trabajo

Temperatura de funcionamiento

-20°C~+70°C

Temperatura de almacenamiento

-40°C~+85°C

otro

Método de instalacién

guia

tamafio

125 mm (largo) * 80 mm (ancho) * 50 mm (alto), sujeto al producto real.
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2.2 Cableado de terminales

2.2.1 Cableado de terminales

= + ffo L 0\'..
----| - femeese !
DC24Vv
e ) M E
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2.2.2 Descripcién de la funcién del terminal:

Marcas terminales

Descripcion de la funcién

Marcas terminales

Descripcién de la funcién

24+

Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24V CC

2litros

No.5~8Terminal comun del canal de salida digital

ov

Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24V CC

0.4

5% salida digital

A

485 A

0.5

6% salida digital

B

485B

0.6

7% salida digital

1millén

No.1~16Terminal comdn del canal de entrada digital

0.7

8% salida digital

0.0

Entrada digital del canal 1

3litros

No.9~12Terminal comdn del canal de salida digital

0.1

Entrada digital del canal 2

1.0

9% salida digital

0.2

3.2 entrada digital

11

10% salida digital

0.3

4% entrada digital

1.2

11.%7 salida digital

0.4

5% entrada digital

1.3

12.7 salida digital

0.5

6% entrada digital

3litros

No.13~16Terminal comin del canal de salida digital

0.6

7% entrada digital

14

13.% salida digital

0.7

8% entrada digital

1.5

14% salida digital

1.0

9% entrada digital

1.6

15% salida digital

1.1

10% entrada digital

1.7

16% salida digital

ifo estad

[ciona normalmente.

1.2 11.7 entrada digital PWR Loz ndicadora de s cusnco el
13 12.2entrada d Igltal CORRER La luzindicadora de funcionamiento del sistema parpadea lentamente cuando fu

a . .
1'4 13' entrada d Igltal Luz indicadora de comunicacién del puerto COM, parpadea durante la comunicacién COM1.
1.5 14a entrada digital COMUNICACION Luz amarilla intermitente, luz roja intermitente durante la comunicacién COM2, COM
1.6 15.3 entrada d igital Dos colores parpadean alternativamente durante la comunicacion.

1.7

16% entrada digital

COM2

Conector hembra DB9, interfaz 485

1litro

No.1~4Terminal comin del canal de salida digital

ETH

Puerto de red de 10/100 Mbps

0.0

Salida digital del canal 1

velocidad en baudios

Interruptor DIP de velocidad en baudios del puerto COM2

0.1

Segunda salida digital

Direccion del sitio web

Interruptor DIP del niimero de estacién del médulo del puerto COM2

0.2

3.2 salida digital

0.3

4? salida digital

Reiniciar

Botdn de reinicio:

Restablecer la IP del médulo, el nimero de estacién, los parametros del puerto COM, etq.
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2.2.3 Definiciones de pines para el puerto COM2 (DB9 hembra)

50 ® 0 0 01

O\se 0 0 06/C

Orden de pin Funcién de pin Nombre del pin
nulo CAROLINA DEL NORTE
tierra Tierra

485A A

nu lO CAROLINA DEL NORTE
tierra Tierra

nu lO CAROLINA DEL NORTE
nu lO CAROLINA DEL NORTE

485B B

O | oI N OO 0| P~ W IN|F

n U lO CAROLINA DEL NORTE

2.2.3 Descripcién de la sefial de entrada:

La sefial de entrada admite entrada de voltaje positivo/alto o voltaje negativo/bajo.

Cuando la entrada es positiva o activa alta, el terminal comun se conecta a la fuente de alimentacién negativa y el terminal de entrada se conecta a la sefial de entrada correspondiente.

- Cuando la entrada es negativa/baja activa, el terminal comun se conecta a la fuente de alimentacién positiva y el terminal de entrada se conecta a la sefial de entrada correspondiente.
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11I. Descripcién de la direccién del puerto y del registro

3.1 Tabla de asignacion de funciones del puerto de conexién TCP ETH-MODBUS-I016T

Propiedad|

nimero de pue

intelectual

apoyo

fto Funcién

maximo
conectar

cantidad

Descripci6n detallada

502

1. Funcién MODBUS TCP
2. Conversién MODBUS TCP
Funcién MODBUS RTUeste

(Eltiempo corresponde a COM1)

1) Cuando la direccién del paquete MODBUS TCP es igual a la direccién del médulo, corresponde a la funcién MODBUS TCP.
2) Cuando la direccién del paquete MODBUS TCP es (2~254) y no entra en conflicto con la direccién del médulo, corresponde
a la funcién MODBUS TCP a MODBUS RTU.

3) Este puerto admite tres métodos de conexién cuando se realizan dos conexiones:

A. Ambos canales admiten simultaneamente la funcionalidad MODBUS TCP o la funcionalidad MODBUS TCP a MODBUS RTU.
B. La conexién unidireccional corresponde a MODBUS TCP, y la conexién unidireccional corresponde a la funcién MODBUS TCP a MODBUS RTU (el valor

especifico estd determinado por el nimero de estacién esclava en el mensaje).

9502

1. Funcién MODBUS TCP
2. Conversién MODBUS TCP
Funcién MODBUS RTUeste
(El tiempo corresponde a COM2)

3. Funcién de paso a través de TCP (esta)

(El tiempo corresponde a COM2)

1) Cuando la direccién del mensaje MODBUS TCP es igual a la direccién del médulo, corresponde a la funcién MODBUS TCP.

2)
..

Funcion MODBUS TCP a MODBUS RTU.

3) Cuando el puerto serie 2 estd configurado para transmisién transparente, la conexién TCP en este puerto

Cuando la direccién del paquete MODBUS TCP es (2~254) y no entra en conflicto con la direccién del médulo, COM2 correspondient¢

transmitira datos TCP a COM2.

9503

1. Funcién MODBUS TCP
2. Conversién MODBUS TCP
Funcién MODBUS RTUeste
(El tiempo corresponde a COM2)

3. Funcién de paso a través de TCP (esta)

(Eltiempo corresponde a COM1)

1) Cuando la direccién del mensaje MODBUS TCP es igual a la direccién del médulo, corresponde a la funcién MODBUS TCP.
2)
Funcién MODBUS TCP a MODBUS RTU.

3) Cuando el puerto serie 1 esta configurado para transmisién transparente, la conexion TCP en este puerto

Cuando la direccién del paquete MODBUS TCP es (2~254) y no entra en conflicto con la direccién del médulo, COM2 correspondient

transmitird datos TCP a COM1.

5502

1. Control MODBUS TCP

Varias estaciones

1) Cuando el modo del puerto COM2 es "MODBUS Master", hasta 6 esclavos MODBUS RTU se pueden
convertir en 1 control de servidor MODBUS TCP correspondiente al nimero de puntos de registro de

entrada/retencién y 10 configurados en sus paginas web.
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3.2 Tabla de asignacidn de funciones del puerto serie para ETH-MODBUS-1016T

-Descripcidn de la funcidn del puerto serie

puerto

maximo
apoyo

conectar
Funcién

cantidad

Descripcion detallada

COM5

1) Funcidn

3. Paso a través

1. Conversién MODBUS TCP

Funcién MODBUS RTU

2) MODBUS RTU
Funcién MODBUS TCP

MODBUS RTU

deTCP

puerto 502 de la conexién TCP).

dispositivo servidor MODBUS TCP a través de este médulo.

datos (correspondiente al puerto 9503 de la conexién TCP).

1. Configuracién del ordenador hostCOM1 es para la conversién de TCP a RTU.Cuando esté en uso, COM1 puede conectarse a

otros esclavos MODBUS RTU, lo que permite el control Ethernet de otros médulos esclavos MODBUS RTU (correspondiente al

2. Configuracién del ordenador hostCOM1 es una RTUFuncionalidad: 1) Cuando se recibe un nimero de estacidn que coincide con este

médulo, otras estaciones maestras MODBUS RTU pueden acceder a este dispositivo a través del protocolo MODBUS RTU.

2) Cuando el nimero de estacién recibido es inconsistente con el de este médulo, otras estaciones maestras MODBUS RTU pueden acceder al|

3. ConfiguraciénCOM1 es para transmision transparenteCuando esta en uso, la conexién TCP entre COM1y el puerto 9503 permite el paso de

COM3

3. Paso a través
4. Control

Varias estaciones

1. Conversién MODBUS TCP
Funcién MODBUS RTU
)2. Funcién MODBUS RTU

de TCP

MODBUS TCP

los puertos de conexién TCP 9502/9503).

este dispositivo a través del protocolo MODBUS RTU.

el paso de datos (correspondiente al puerto 9502 de la conexién TCP).

1. Configuracién del ordenador hostCOM2 es para la conversién de TCP a RTU.Cuando estd en uso, COM2 puede conectarse a

otros esclavos MODBUS RTU, lo que permite el control Ethernet de otros médulos esclavos MODBUS RTU (correspondientes a

2. Configuracién del ordenador hostCOM2 es para RTUCuando estd en uso, otros maestros MODBUS RTU pueden acceder a

3. ConfiguraciénCOM2 es para paso a travésCuando la funcidn esta activa, la conexién TCP entre COM2 y el puerto 9502 permite

4. Configuraciénsitio principal de MODBUSCuando la funcida@¥ixesits conectado al puerto 550H aSta 6 M O D B U S

El esclavo RTU y este mddulo se convierten en un dnico control de servidor MODBUS TCP correspondiente a los puntos de

entrada/retencién y de E/S configurados en la configuracién de su pagina W€brresponde al puerto de conexién TCP 5502) .

-Correspondencia entre las funciones del puerto serie y del nimero de puerto

Tabla de relaciones entre puertos COM y TCP

puerto

MODBUS RTU

Desde la estacion

Reubicacién del sitio principal de

MODBUS TCP

ofgus/ersion MODBUS TCP

MODBUS RTU

MODBUS RTU
MODBUS TCP

TCP a serie

Paso a través

COM l apoyo No compatible 502 apeye 9503
(Configuracién de la pagina web)
COM2 apoyo Puerto 5502 9502, 9503 No compatible 9502
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3.3 Descripcion de la longitud del bufer de datos del puerto

Paso a través de TCP

Bajo el protocolo MODBUS

Funciones principales del sit|

puerto Recibir datos Recibir datos Recibir datos Recibir datos
Longitud méxima permitida | Longitud méxima permitida | Longitud méxima permitida | Longitud méxima permitida Nimerodesadones
COM1 512 512 240 240
COM2 512 512 240 240 Ruta 6 desde la estacidn
Conexién TCP 512 512 512 512
3.4 Direccién de entrada numérica
Canal de entrada sociepap aNONIMA MODBUS Canal de entrada sociepap ANONMA MODBUS
Ndmero de serie | Direccién correspondidnteDireccién correspondiefte Ndmero de serie | Direccién correspondignteireccién correspondiehte
1 10001 0x00 9 10009 0x08
2 10002 0x01 10 10010 0x09
3 10003 0x02 11 10011 O0x0A
4 10004 0x03 12 10012 0x0B
5 10005 0x04 13 10013 0x0C
6 10006 0x05 14 10014 0x0D
7 10007 0x06 15 10015 OxOE
8 10008 0x07 16 10016 OxOF
-Nota: Se admite el cédigo de funcion 0x02.
3.5 Direccidn de salida digital
Canal de entrada sociepap aNONIMA MODBUS Canal de entrada sociepap ANONMA MODBUS
Ndmero de serie | Direccién correspondidnteDireccién correspondiefte Ndmero de serie | Direccién correspondignteireccién correspondiehte
1 00001 0x00 9 00009 0x08
2 00002 0x01 10 00010 0x09
3 00003 0x02 11 00011 0x0A
4 00004 0x03 12 00012 0x0B
5 00005 0x04 13 00013 0x0C
6 00006 0x05 14 00014 0x0D
7 00007 0x06 15 00015 OxOE
8 00008 0x07 16 00016 OxOF

-Nota: Se admiten los cédigos de funcién 0x01, 0x05 y OxOF.

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.




AMSAMOTIONAIimo Xun

Manual del usuario del médulo ETH-MODBUS-1016T

3.6 Direccién del Registro de Tenencia

apoyo
nombre Direccién correspondiente del PLQ  Direccién correspondiente MODBUS (palabra) Valor predeterminado (decimal)
cddigo de funcidn
Reservado 40001~40008 0X00~0X07 OX03

3.7 Parametros del sistema (Modificacién de la computadora superior)

-Nota: Después de modificar los parametros del registro de retencién, el médulo debe apagarse y reiniciarse.

nombre Direccién correspondiente MODBUS (palabra) Valor predeterminado (decimal)
Reservado OXOO ].OO
Reservado OXO 1 1

Configuracién de direccidn local

0x02

1

Configuracién de pardmetros de comunicacién COM1

0x03

9600,1,8,NINGUNO

Hora de finalizacién del marco

0x04

0

Modo de visualizacion de entrada discreta

0x05

0

Cambiar

Reservado OX06 0

Reservado OX07 0
Modo bus 0x08 401

Segmento IP local 1

0x09

192.168

Segmento IP local 2

Ox0A

1.12

MAC1 local 0x0B 255.255
MAC2 local 0x0C 255.255
MAC3 local 0x0D 255.255

Pardmetros de comunicacién COM2

OxOE

9600,1,8,NINGUNO

Configuracién del modo de puerto serie

0X10

0
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IV. Funciones del producto

4.1 Funcion MODBUS TCP

Cuando la direccidn del mensaje MODBUS TCP es la direccién del médulo, se accedera al médulo, lo cual es la funcién MODBUS TCP.

Pardmetros de la funcién MODBUS TCP

categoria Detalles de los pardmetros ilustrar
IP del servidor TCP 192. 168. l. 12 Esta direccién IP es la predeterminada. Consulte las secciones 5.2.2 0 5.3.2 para configurar una direccién IP diferente.
Puerto del servidor TCP 502, 9502, 9503 Puerto fijo

Direccién del médulo

1~126

El ndmero de estacién del médulo instalado de fébrica es 1y el rango configurable es de 1 a 126. Consulte la seccién 5.2.3.

4.2 Funcion MODBUS TCP a MODBUS RTU

La solicitud MODBUS TCP se convierte directamente en una solicitud MODBUS RTU y se envia a la estacién esclava a través del puerto RS485;

A continuacién, los datos de respuesta del esclavo correspondiente se convierten en paquetes MODBUS TCP y se envian al ordenador host. Los parametros relevantes se muestran en la tabla a continuacién.

Parametros de funcién MODBUS TCP a MODBUS RTU

categoria

Detalles de los pardmetros

COM1 COM2

ilustrar

IP del servidor TCP

192.168.1.12

Esta direccién IP es la predeterminada. Consulte las secciones 5.2.2 0 5.3.2 para configurar una direccién IP diferente.

DIRECCION

Puerto del servidor TCP 502 9502, 9503 |puertos fijos, y el puerto 502 admite hasta dos conexiones de computadora host.
Modo de puerto serie TC P a RT U El modo predeterminado de fabrica se puede configurar a través de la seccién 4.7 o la seccién 5.2.5.
MODBUS RTU desde la estacién 2 254 La direcci6n esclava MODBUS conectada al puerto RS485 de esta maquina debe estar en el rango de 2 a 254y no

debe entrar en conflicto con la direccién de este médulo.

Pardmetros del puerto serie RS485

Parametros predeterminados:
Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits ,

Sin paridad, 1 bit de parada

Consulte las secciones 5.2.4 0 5.3.4 para configurar otros pardmetros del puerto serie.
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4.3 Funcion MODBUS RTU a MODBUS TCP

El puerto COM1 de este mddulo admite la conversidn de paquetes MODBUS RTU a paquetes MODBUS TCP; implementando...

Conversién de datos entre la estaciéon maestra RTU y el servidor TCP MDOBUC. Cuando el puerto COM1 esta en modo "RTU", el médulo...

Habilite la funcién de cliente MODBUS TCP para conectarse automaticamente al servidor MODBUS TCP remoto configurado a través de una pagina web.

Los pardmetros relevantes se explican en la siguiente tabla:

Parametros de funcién MODBUS RTU a MODBUS TCP

categoria

Detalles de los parametros

COM1

ilustrar

IP del servidor remoto

192.168.1.124

La direccién IP y el puerto son los pardmetros predeterminados de fabrica. Consulte la seccién 5.3.3 para configurar otras

puerto del servidor remoto

8080

direcciones IP y puertos de servidores remotos.

Modo de puerto serie

Unidad de tratamiento de residuos

@dhisulte la seccidn 5.2.5 para configurar el modo del puerto serie en RTU.

Pardmetros del puerto serie RS485

Parametros predeterminados:
Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits

Sin paridad, 1 bit de parada

Consulte la seccién 5.2.4 para configurar otros pardmetros del puerto serie.

4.4 Funcion MODBUS RTU

Los puertos COM1y COM2 de este mddulo admiten la funcionalidad MODBUS RTU. Cuando COM1 o COM2 estdn configurados como "RTU"...

En modo MODBUS RTU, este médulo puede utilizarse como dispositivo esclavo MODBUS RTU. Consulte la tabla a continuacién para obtener descripciones de los parametros relevantes:

Parametros funcionales de MODBUS RTU

categoria

Detalles de los parametros

ilustrar

MODBUS RTU desde la estacién

DIRECCION

1~126

1) El niimero de estacion para este médulo se puede configurar en la seccién 5.2.3.
2)Cuando el nimero de estacién recibido por el puerto COM1 coincide con el de este mddulo, se trata
como un mensaje MODBUS RTU; de lo contrario, el mensaje MODBUS RTU se convierte en

procesamiento MODBUS TCP, que es la funcidn descrita en el Capitulo 4.3.

Modo de puerto serie

Unidad de tratamiento de residuos

(@dhisulte la seccidn 5.2.5 para configurar el modo del puerto serie en RTU.

Pardmetros del puerto serie RS485

Parametros predeterminados:
Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits

Sin paridad, 1 bit de parada

Consulte la seccién 5.2.4 para configurar otros parametros del puerto serie.
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4.5 Control MODBUS TCP de multiples funciones esclavas

4.5.1 Descripcién funcional

El puerto COM2 de este médulo admite la funcién de maestro MODBUS RTU. Esta funcidn se utiliza para conectarse a la estacién maestra a través del puerto COM2.

muchos6MODBUS RTUDesde la estacionLos puntos 10 de este mddulo se convierten en 1 servidor MODBUS TCP, a través de 1

Una sola conexién MODBUS TCP es suficiente para manejar todas las operaciones de lectura y escritura de las estaciones esclavas.

En funcién de la relacidn de tamafio del nimero de estacién original, se asigna automéaticamente al 4rea de registro correspondiente a MODBUS TCP.Direccién de registro del médulo

(Cuando las direcciones de los médulos 2 a 7 entran en conflicto con los nimeros de estacién RTU, se mantendran en la primera posicion).Las direcciones de los registros de niimeros de estacion inferiores restantes se enumeran prim

Pardmetros funcionales de la estacion principal MODBUS RTU

categoria Detalles de los pardmetros ilustrar

Ndmero de puerto serie C O M 2

IP del servidor TCP 192. 168. 1. 12 Esta direccion IP es la predeterminada. Consulte las secciones 5.2.2 0 5.3.2 para configurar una direccién IP diferente.
Puerto del servidor TCP 5502 Puerto fijo
Direccién del médulo 1~ 126 El niimero de estacion del médulo instalado de fébrica es 1y el rango configurable es de 1 a 126. Consulte la seccién 5.2.3.

Otras RTU MODBUS

2"'7 Los nimeros de estacion esclava MODBUS RTU deben ser del 2 al 7.
Desde la direccion de la estacion
MODBUS RTU desde la estacién
6 Este modulo es el servidor MODBUS TCP.
Cantidad méxima
Modo de puerto serie Sitio principal de MODBUS Consulte la seccién "5.3.4 - Habilitacién del modo de sitio principal" para obtener informacién sobre la configuracién.

Parametros predeterminados:
Para obtener instrucciones sobre cémo modificar los pardmetros del puerto serie COM2, consulte la seccién 5.2.4.
Parametros del puerto serie COM2  |Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits
Todos los parametros del puerto serie esclavo deben ser consistentes.

Sin paridad, 1 bit de parada

4.5.2 Configuracién de funciones

Establezca el modo COM2 en maestro MODBUS RTU (consulte la seccién "5.3.4 - Habilitacién del modo maestro") y conéctese a la red.

Después de configurar el nimero de puntos esclavos en la pagina (consulte la seccién 5.3.4 - Control MODBUS TCP de la configuracién de comunicacién multiesclavo), el médulo...

COM2 iniciard automaticamente la estacién maestra MODBUS RTU para el escaneo programado.

13
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4.5.3 Pruebas funcionales

Después de conectar correctamente los esclavos MODBUS RTU con parametros de puerto serial consistentes al puerto COM2 del médulo usando un bus en cadena,

Puede utilizar la herramienta de prueba dedicada "AMX_ModbusTCP Testing Tool" (versin V1.0) proporcionada por AMX para esta funcién.

Realice la prueba siguiendo estos pasos:

A. Introduzca la direccién del médulo. La direccidn IP predeterminada es 192.168.1.12.

B. Ingrese el nimero de puerto 5502 (predeterminado, se puede cambiar al conectar otras funciones)

C. Ingrese el nimero de salidas digitales, el nimero de entradas digitales, el nimero de registros de solo lectura y el nimero de registros de retencién (segun la IP del médulo).

El nimero total de 6 esclavos RTU configurados en la pagina web (consulte la seccidn 5.3.4 - Configuracion de comunicacién multiesclavo de control MODBUS TCP)

D. Introduzca la direccién del médulo (1~126). La direccién predeterminada de fabrica para este médulo es 1.

E. Haga clic en el botén de configuracién

F. Haga clic en el botdn "Iniciar segundo MODBUS TCP" (el bot6n se volvera rojo después de la conexidn).

G. Verifique si los valores de estado de las cuatro dreas (entrada digital, bobina, registro de entrada y registro de retencién) corresponden a los de la estacién esclava.
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191 |[182 |[193 | 194|185 | 198 |67 |[188 | 180|110 D G :] D G :] D D :] D
181 ||182 |[183 |[1.84 ||1.85 ||1.86 ||187 ||1.88 | 180 ||1 00 E E C] E E :] E E :] E

NS
| BT

161 |[162 |[163 |[164 |[165 |[186 167 |[168 | 160 |[1 70

I .

deagddt: O HIERE: % F2ARIAL < o HERE:
SE2RENODBUS TCEFiER L] biSE Dok
REIPHE: 1 em 1 e ATWO |! ATWB ATW16 ATw24
BESROE ATwL |1 ATWD ATWIT ATW25 A0W1
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L]
- También puede probar utilizando la primera conexién MODBUS TCP, pero tenga en cuenta que el nimero de puerto debe cambiarse a 5502.
Cuando se configuran ambas conexiones MODBUS TCP, los recuentos se sumaran y la direccién de la segunda conexién aparecera primero.

- Los registros de retencién de este médulo no admiten lectura ni escritura en el puerto 5502.
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4.6 Funcion de transmision transparente de TCP a RS485

Los puertos COM1y COM2 de este médulo admiten la funcidn de paso a través de TCP. Cuando COM1 o COM2 estd configurado en "Paso a través de TCP",...

En el modo de transmisidn, los datos del cliente TCP se enviardn tal cual al dispositivo RS485 del médulo de conexidn. Consulte la tabla a continuacidn para obtener descripciones de los parametros relevantes:

Parametros de la funcidn de conversién de TCP a RS485

Detalles de los pardmetros

CoM1 COM2
IP del servidor TCP 192 . l 68 . l . 12 Esta direccién IP es la predeterminada. Consulte las secciones 5.2.2 0 5.3.2 para configurar una direccién IP diferente.

Puerto del servidor TCP 9503 9502 fijado

Modo de puerto serie Paso a través de TCP Consulte la seccién 5.2.5 para configurar el modo de puerto serie en paso directo TCP.

categoria ilustrar

Parametros predeterminados:

Parametros del puerto serie RS485 Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits ’ Consulte la seccién 5.2.4 para configurar otros parametros del puerto serie.

Sin paridad, 1 bit de parada

4.7 Funcién de restablecimiento de fabrica del bot6n

Cuando el mddulo esté encendido y la luz RUN esté parpadeando, presione y mantenga presionado el botdn de reinicio (durante aproximadamente 5 segundos) hasta que la luz RUN se vuelva fija, luego suelte el botdn.

La luz de RUN permanecerd encendida durante 5 segundos y luego volverd a parpadear. Después de apagar el médulo durante al menos 3 segundos, vuelva a encenderlo y el médulo restaurara su configuracion de fabrica, como se mt

Nombre del pardmetro Valores predeterminados de los pardmetros

Direccidn IP del médulo 192.168.1.12

Direccién del médulo Elvalor predeterminado de fébrica es 1; tras su uso, se convierte en DIP2. Este interruptor DIP corresponde a los niimeros de estacién 1-32. Consulte la seccion 5..3.

Velocidad en baudios 9600, 8 bits de datos, 1 bit de parada, sin paridad;
Pardmetros de comunicacién en serie| La velocidad en baudios predeterminada de fabrica para COM2 es de 9600. Tras la instalacién, la velocidad en baudios correspondera al interruptor DIP en DIP1.

Consulte la "Seccidn 6.2.4 - Ajuste de la velocidad en baudios de COM2" para obtener mas informacién.

Modo de puerto serie Tanto COM1 como COM2 estdn en modo de puerto serie MODBUS TCP a MODBUS RTU.

Modo de error de bus El modo es reinicio de error de bus y el umbral de tiempo de determinacién de error de bus es de 2 segundos.

IP del servidor remoto Direccion: 192.168.1.124, Puerto: 8080

Control MODBUS TCP En la pagina web de IP del mddulo, la cantidad de elementos de bobina, elementos discretos, registros de solo lectura y registros de lecturay

Configuracién de comunicacién multiesdlaescritura para las "Estaciones 1 a 6" son todos 0.
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V. Configuracién de pardmetros

Esta seccidn presenta la configuracion de parametros del ETH-MODBUS-I016T. Los usuarios pueden elegir ETH-MODBUS.

Configure las herramientas de depuracién (a veces junto con los interruptores DIP) o la pagina web IP del médulo para lograr los requisitos funcionales correspondientes.

5.1 Preparaciones antes de la configuracién

Conecte el médulo y la computadora mediante un cable de red de 10/100 Mbps.
Conecte la fuente de alimentacién externa de 24V CC al médulo y enciéndalo. Antes de encenderlo, compruebe que los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacién estén correctamente conectados.
Compruebe si las direcciones IP de la computadora y del mddulo estan en el mismo segmento de red de drea local haciendo ping a sus direcciones IP.
Si el ping falla, se puede usar con normalidad. Si el ping falla, proceda de la siguiente manera:
-Escenario 1: Primer uso, la IP del médulo no se ha cambiado.
A. Al usarlo por primera vez, la direccidn IP predeterminada del médulo es 192.168.1.12. Abra las conexiones de red de su computadora y verifique la direccién IP correspondiente al médulo.

Compruebe si la direccién IP del cable de red local esta en la misma subred que la direccién IP del médulo. De ser asi, compruebe si el cable de red funciona correctamente. Si no estan en la misma subred, consulte la documentacién/
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B. Consultando los pasos del diagrama a continuacidn, configure el cable de red que conecta el médulo y la computadora a una direccién IP fija en el mismo segmento de red que el médulo.
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- Escenario 2: Se ha cambiado la IP del médulo

A. Si el usuario recuerda la direccién IP del médulo, consulte el paso B del escenario 1y configure la direccién IP de la computadora para que esté en el mismo segmento de red que el médulo:

B. Si el usuario olvida la IP del mddulo, restablezca la IP del médulo segiin la seccién 4.7 y luego consulte el caso 1 para su procesamiento.

5.2 Configuracion mediante la "Herramienta de depuracion MODBUS"

5.2.1 Conexién de las herramientas de depuracién

El uso de la herramienta de depuracién MODBUS (version V3.0) (funciones de configuracidon o depuracion) es igual que en otros ordenadores host.

Para establecer la comunicacion entre la computadora host y el médulo, siga estos pasos para conectar la herramienta de configuracion

A. Abra la herramienta de configuracién y seleccione "MODBUS TCP+" en el campo "Modelo de interfaz

B. Seleccione la categoria de producto correspondiente (modelo de host). Este host es 116-Q16

C. Introduzca la direccién del médulo (1~126). La direccién del médulo viene predeterminada de fabrica como 1

D. Introduzca la direccién IP del médulo. La direccidn IP predeterminada es 192.168.1.12

E. Ingrese el nimero de puerto 502 (La conexion a los puertos 9502 y 9503 no se puede utilizar para configurar los parametros del médulo.)

Tecnologfa de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd
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F. Haga clic en el botdn "Iniciar escaneo". Tras una conexion exitosa, el texto del botdn cambiara a "Detener escaneo" y el icono de estado de comunicacién a su derecha cambiara de color.

De negro a rojo

1.0 I.1 1.2 1.3 I.4 1.5 1.6 I.7 ATWO AOWO 5= ~
pIo ........ ATWL AO¥1 == -
ATW2 A0W2 l 5= -
= HHHHEER Amvs 10¥3 - e -
ATWA A0wd Il s -
ATWS A0¥S s ~
= [ [l IR s 1w — L=
ATWY A0wT Il e -
" el o Rwmi: e
SHERE: 16 SERE: 0 BHRRE: o -
BRSNS RRAEHEE
@O [woneus TCR+ e PAFILE Eg:]ﬁ;ﬁ*ﬂsltﬂ = R EEahiER
FeaeR|: [11e-a1e - RTeihE: | 15266112 (R | seem. 00 - EEE: 900 o || geE: 115200 Inﬁgﬁ:
ity 1 HHROS: 502 (. e © - (SR s v || AR 6 - www, amsamotion. com
LAR WS Fone - | BEREE e < || HES(E Tone  ~
TR 192 168.1.12 HEE ik ! - | fEikhE: 1 - | fEibE: 1 - mnEsne
RHSHOS: 502 L SRR [ ©F [ cF [
AFESEHRMERE: 0 10ms
i g0z crgn | IR
PRE LA
w0 SRR RHEER  pEmees RS gas: wrat - R

5.2.2, Modificar la direccién IP local

Después de ingresar la direccion IP del médulo requerido en el area "Configuracién de Ethernet", haga clic en el botdn "Configuracién" en la misma linea horizontal.

La luz de RUN permanecera encendida durante 5 segundos y luego volverd a parpadear. Después de apagar el mddulo durante al menos 3 segundos, vuelva a encenderlo y la nueva configuracion de IP se aplicara.

= RRGHODEUSEATR0 e e N S - ===
Q.0 Q.1 Q.2 0.3 @.4 0.5 Q.6 .7 ATV¥O AOWO . 5= -
ATW1 AOWL 5= -
ATW2 ADWZ I 5= -
o ... .. . ATV3 a0w3 e -
ATW AOW4 == -
DOZ... .. . ATWS A0W5 | EE
- HHHNIHEN .. .. —
ATWT AOWT Il == -
gl e o0 gty - iy
HfERE: 0 Bk 10 HERE: 0 fHEKE: 0 -
BiEEHEL BReieg - =
FOAIS: MODBUS TCR+ - Ll AREE l;‘g%jcuﬁ;%qﬂsgaﬁ = e zEE']EM‘
FRE): Te-uie - #ﬁf?%ﬂ’ﬁ“.ﬂh EE w0 < R w0 o s oo . CSSRE R
il 1 HEROS: 502 #rigf: S - || 3Rl 8 v | BB 5 ~  wwmy. amsamotion. com
oz figfia: None v | Flkghu: Wome - | HEGH{F: Nome <
HELRTE L : 192, 168.1.12 HAFIE fEibfa: ! - St 1 v [{EibfE L v EmnEstnE
mine: 2 JRMERSE SumAes E; oty
HESERnERE: 20 10ms
SERE: o ms wE EM2: TCHAHTY  ~
ERE ANt .
- U JTEHESES | IRRSER BEs TER -

-Nota: No se admite la modificacion del nimero de puerto del médulo.

18

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.



AMSAMOTIONAIimo Xun Manual del usuario del médulo ETH-MODBUS-1016T

5.2.3 Modificar la direccién de la maquina local

Establecer los nimeros de estacién del 1 al 32
El nimero de estacion se puede modificar entre 1y 32. Esto se realiza ajustando el interruptor DIP "Direccidn de estacion" en el mddulo. Tenga en cuenta que...
Al ajustar el estado del interruptor DIP con el médulo encendido, este debe apagarse durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderse para que los cambios surtan efecto. Las correspondencias especificas se muestran en la

Como se muestra (todos los interruptores DIP estdn APAGADOS en la fabrica).

UAHEAEAESXI R E TH-MODBUSHRIRUES R

1SR | 2500t | 3BT | 45TRE | 55 RE e
OFF OFF OFF OFF OFF 1
OFF OFF OFF OFF 2
OFF OFF OFF 3
OFF OFF OFF 4
OFF OFF 5
OFF OFF 6
OFF OFF 7
OFF OFF 8
OFF 9
OFF 10
OFF 1
OFF 12
OFF 13
OFF 14
OFF 15
OFF 16
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Establecer los nimeros de estacién 33-126

El nimero de estacién mas alto que se puede configurar en este mddulo es 126. Esto es cuando todos los estados del interruptor DIP "Direccién de estacién" estan encendidos (es decir, antes de la configuracion).
(Si el nimero de estacién del médulo es 32), puede utilizar la herramienta de depuracién para establecer el nimero de estacién del médulo entre 33y 126.

Como se muestra en laimagen a continuacion, después de ingresar la direccién del médulo requerida en el drea "Configurar direccidn de esclavo", haga clic en la linea horizontal a la derecha.

Haga clic en el bot6n "Establecer" para la ubicacién y apague el médulo durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderlo. La nueva configuracion de la direccién del médulo se aplicara.

+ SO0 T S -

1.0 ATWO AOWO == -
DIO . ATW1 AOWL Il =< -
ATWZ AOW2 I = -

DI1 . ATWS AOW3 Il == -
ATW4 AOW4 == -

& | [ {111, L =
& [T o e {5
ATWT AOWT Il == -

e i ol 0 sl s

HERE: 18 HERR: HERR: 0 fHERE: 0 -
BEEHEER T - -

EOAE: nOIBUS TCP+ v Pl pLE l%gcuﬁ;ﬁqssmﬁ =5E et ﬁEEJJfEE‘

FeERER: I16-016 - {EtRTRHE: 192 168.1.12 EEE 600 | EEEG: 9600 - | SR 115200 - iﬁlﬁﬁﬁ:
TRt 1 TAHRIROS 502 #Higfo: & - | #Bf: s - | Enigf: s - wmmw, ameamotion. com
Braz] kel Wome - filafi: Fone « | HilS{a: None

FEERTEM 2 192. 168. 1. 12 EHEE fEibfu: 1 - fEikfE 1 - Bt v | mmmsne

RO S: 502 7| BEREl SEEER R Sy TCRERTY

HEDEEANERE: 20 10ms

HiEidE: 50 ms EBz: TCRERTY -

PR AL
S - fathE: @

B3 ICHEfE -

/| TR i SR

5.2.4 Modificar los parametros del puerto COM

Descripcidn de los pardmetros de comunicacién del puerto COM

Tipos de pardmetros de comunicacién del puerto COM
Numero de puerto sdrie
velocidad en baudios Bits de datos Bit de parada Bit de verificacién
COM1 4800~115200 807 bits 1/1.5/2 Ninguno/Impar/Par
Sélo se admiten configuraciones del equipo host| (Sélo se puede configurar el paso a través de TCP con 7 bitg) ) (Ninguno no es compatible cuando hay 7 bits de datos) )
COM2 4800~115200 8 07 bits 1/1.5/2 Ninguno/lmpar/Par
Solo se admiten configuraciones demterruptorql_@é\o se puede configurar el paso a través de TCP con 7 bit§) ) (Ninguno no es compatible cuando hay 7 bits de datos) )
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Configuracién de la velocidad en baudios de COM2

La velocidad en baudios del COM2 se determina por el estado del interruptor DIP "Velocidad en baudios" del médulo. Tenga en cuenta que el interruptor DIP debe ajustarse al encender el médulo.

En este estado, el mddulo debe apagarse durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderse para que surta efecto. Consulte la tabla a continuacién para obtener detalles especificos (todos los interruptores DIP vienen de fébri

IS ERIRIOA RICOM 2B RIS
1, IRk
2, BREFEATRION—nAF
1SR | 2BR0E | 35T ERE b

* T % OFF OFF OFF 9600
2
= [adaml
w7

OFF 19200

OFF 38400

57600

OFF

115200

Configuracidn de pardmetros del puerto COM (excepto la velocidad en baudios de COM2

Como se muestra en laimagen a continuacion, en el drea "Configuracién de Ethernet a RS-485", seleccione los parametros de comunicacidn del puerto serie correspondientes de la lista desplegable (serie...

(El puerto 1 es COML1, el puerto serie 2 es COM2) Haga clic en el botén "Configuracién" ubicado en la misma linea vertical a continuacidn para ejecutar.

Después de 5 segundos de luz encendida, volverd a parpadear. Apague el médulo durante al menos 3 segundos y vuelva a encenderlo. Los parametros del puerto serie recién configurados se aplicaran.

o ZERMODBUSTERIEV3.0

AOWO == -
AOWL I == -
A0W2 I == -
AOW3 B == -
AOWd Bl e -
AOWS == -
A0¥6 e -

DI3 DO3

ENEEREEENE NN i —

sieit: o g o | o it ©

HiEEE: 18 FHREE: 18 0 FREE: 0 -

BESHME RASHRE

fWOME : moDEUS TCPH - BAFGR ZEENER

gl T1E-016 v Wihapigt: 152165112 VEREMN:

B 1 #EOe: 502 s, amsamotion, com

LA

R IEH 192.166.1. 12 #HAEE BOWLEE

502

20 TorigRTy |

B2 TCRERTY -

&ns: et - (IS

-Aviso:

- La configuracién del bit de datos 7 requiere el modo de puerto serie de paso TCP (consulte la seccién 5.2.5 para conocer la configuracién del modo de puerto serie).

- Al configurar el bit de datos en 7, el bit de paridad no admite paridad cero (Ninguno).

veintiuno
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5.2.5 Modificar el modo del puerto serie

Como se muestra en la imagen a continuacion, en el drea "Configuracién del modo de puerto serie", seleccione el modo de puerto serie correspondiente de la lista desplegable (Puerto serie 1, es decir...).

(Puerto COM1, Puerto serie 2, también conocido como puerto COM2) Haga clic en el botén "Configuracién” a la derecha en la misma posicién de la linea horizontal y la luz RUN permanecera encendida.

Después de 5 segundos, el parpadeo se reanudara. A continuacién, apague el médulo durante al menos 3 segundos y vuelva a encenderlo. El modo de puerto serie recién configurado se aplicara.

e — . w5

ATWO AOWO B == -
ATWL AOWL  EE -
ATWZ AOW2 I == -
ATWS AOWS H =< -
ATW4 A0W4 == -
ATWS AOWS Il == -
ATVE AOWE == -
ATWY AOWY H == -

S Bl HE R

R SR HiERR: 0 HdERE: o0 -

AEEHEE HHEHNE

$#EMAE: MODEUS TCR+ - AR E LRl e R =

20t ==fm ]

FEhZeR]: I16-Q16 - fEHRIPhE: 192, 188.1. 12 I 500 v | GEEE: 9600 v | g 119200 - FTEAERM:

EtRd 1 fEEOS: S0z #iEf: & ~ || #HER: e - | EE: o -  wwu. amsamotion. com

AR {al5{u: Fone o« fidufi: Home ~ | 4G&{E: Hone

{ERTEMA 182, 168. 1. 12 EHES f*u;fl: 1 - ﬁj;fl: ru;fi: BrfEnE

RO 0z / SRRl IR %m

HIE DR IEEHE : 200 [ 10ms
QENE: 0 ms EE BE2EICHETD -
BRI MAN it .
Wi B VATEHESES | FREsEs s g -

-Nota: Para el modo maestro MODBUS, el puerto serie 1 no es compatible actualmente; el puerto serie 2 debe configurarse en la pagina web.

5.2.6 Modificar la retencion de apagado del bus

La funcién de deteccién de errores de bus se utiliza principalmente para determinar todas las salidas de este médulo después de que se produce un error de bus en la conexién de comunicacién con este médulo.
El estado de la bobina se puede mantener o restablecer al estado de bobina apagada.

El médulo admite cuatro puertos para clientes MODBUS TCP: 502, 9502, 9503 y 5502, asi como COM1 y...
COM2 ORI EE MODBUS RTU FuhiZEEARIR, HU E/NEBEERE D —BIEEARER
FEINERER, S4@MENER, % MODBUS TCP EFimZ#& MODBUS RTU Fif5 K&

Rz ENERL—BiEEHF BT —EREY, S48 MENHIREIR,

REHYEREMRRERAR 2
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6.4 Miiltiples comandos de control para sefiales de salida digitales

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0xOF

Este comando se utiliza para controlar el estado de miltiples registros de bobina; los registros de bobina locales 0x00-0xOF corresponden a los canales de salida digital 1-16.

Cuando el puerto de salida no es valido, la luzindicadora se apaga y devuelve 0; cuando es valido, la luz indicadora se enciende y devuelve 1.

Descripcidn del formato del mensaje de solicitud para escribir multiples salidas discretas

Escribir maltiples solicitudes de bobina (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero d¢

seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenar]

ilustrar
hiento

1

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccidn, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los niimeros de estacion esclava del puerto RS485.

cédigo de funcién

OxO0F

Codigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

~Noojo| b

Longitud de escritura

NN -

Byte alto primero

Escribir datos

recuento de bytes

Supongamos que el nimero de bytes de datos escritos es N.

Escribir datos

norte

El byte més pequefio primd

ada byte es el més significativo primero.
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Escriba una especificacidn de formato de mensaje de respuesta para mdltiples salidas discretas

Escribir respuestas de bobinas miltiples (formato de mensaje MODBUS TCP)

longitud byte
Nimero dq seri€ampos de mensaje ilustrar
(byte) Método de almacenariento
l Identificador de transaccién 2 Bytea lto primero Generalmente es el niimero de secuencia del mensaje.
Identificador de protocolo 2 Byte alto primero |El valor predeterminado es 00 00

3 Longitud del mensaje 2 Bytea lto primero Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

4 Identificador de unidad l Rango 0x01~0xFE; la configuracidn predeterminada de fébrica es 1, el resto se utiliza para los niimeros de estacién esclava del puerto RS485.

5 cédigo de funcién l OXOF Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

6 [pireccisn deinicio 2 Byte alto primero

7 Longitud de escritura 2 Bytea lto primero

Ejemplo de descripcidn del mensaje

Controla el estado de la bobina de salida de los canales 1 a 16 de esta unidad. En este ejemplo, los canales de salida 1, 3, 6, 8, 10 y 15 estan habilitados.
Mensaje de solicitud:
31 A6 00 00 00 09 01 OF 00 00 00 10 02 A5 42
Mensaje de respuesta:

31 A6 00 00 00 06 01 OF 00 00 00 10

Controla el estado de 13 bobinas de salida en los canales 3-15 de la estacidn esclava 254. En este ejemplo, los canales de salida 3, 9, 13y 15 estan habilitados.
Mensaje de solicitud:
31 A6 00 00 00 09 FE OF 00 02 00 OD 02 41 14

Mensaje de respuesta:

31 A6 00 00 00 06 FE OF 00 02 00 OD

6.5 Comando de lectura del registro de entrada

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x04

Como esta maquina no tiene un registro de entrada, este comando solo se utiliza para leer el registro de entrada actual del esclavo conectado a la interfaz RS485 local.

Valor del dispositivo.
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Descripcién del formato del mensaje de solicitud de lectura del registro de entrada

Leer solicitud de entrada discreta (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero d¢

seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

ilustrar

Método de almacenariento

1

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

Elvalor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracidn predeterminada de fébrica es 1, el resto se utiliza para los niimeros de estacién esclava del puerto RS485.

cédigo de funcién

0x04

Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

~Njloojog| b

Ndmero de registros

1
2
2

Byte alto primero

Descripcién del formato del mensaje de reconocimiento de registro de entrada de lectura

Leer respuestas de entrada discretas (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero d¢g

seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

do de almac

ilustrar

1

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

Elvalor predeterminado es 00 00

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccidn, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracion predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los nimeros de estacién esclava del puerto RS485.

cédigo de funcién

0x04

Cédigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Longitud de los datos

Suponga que la longitud de los datos es N

datos

norte

Bajo primero

Este es el nimero de la estacién local.Entrada analégica con canal bajo primero;

Cada dato de registro ocupa la longitud de una palabra.

Ejemplo de descripcidn del mensaje

Lea los valores de los registros de entrada 30001~30006 de la estacién esclava 2. En el ejemplo, los valores de las direcciones 30001 y 30006 son...

0x7531, 0x7536.

Mensaje de solicitud:

00 04 00 00 00 06 02 04 00 00 00 06

Mensaje de respuesta:

00 04 00 00 00 OF 02 04 0°@5 31 00 00 00 00 00 00 00 00 75 36
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6.6 Comando de lectura del registro de retencion

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x03

Este comando solo se utiliza para leer el valor del registro de retencién actual del esclavo conectado a la interfaz R5485 local.

Formato del mensaje de solicitud para leer registros de retencién

Solicitud de lectura del registro de retencion (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero de

seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenaf

ilustrar
niento

1

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccidn, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los niimeros de estacion esclava del puerto RS485.

c6digo de funcién

0x03

Codigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

N[0 b

Ndmero de registros

NN

Byte alto primero

Cuando se configura el ndmero de estaci6n local, el niimero de registros es 7, lo que permite la lectura del valor actual del canal de salida anal

l6gico.

Formato del mensaje de respuesta para la lectura de registros de retencién

Confirmacidn de lectura del registro de retencién (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero de

seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenaf

ilustrar
niento

1

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccidn, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los niimeros de estacion esclava del puerto RS485.

c6digo de funcién

0x03

Codigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Longitud de los datos

Supongamos que la longitud de los datos es N, en bytes.

~N (oo b

datos

norte

Bajo primero

Cada dato de registro ocupa la longitud de 1 palabra.
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Ejemplo de descripcidn del mensaje

Lea los valores de los canales 40001~40006 en el registro de retencién de la estacidn esclava 127. En este ejemplo, los valores de los canales 40001 y 40006 son...

Los valores son 0x9C41 y 0x9C46.

Mensaje de solicitud:

00 17 00 00 00 06 7F 03 00 00 00 06

Mensaje de respuesta:

00 17 00 00 00 OF 7F 03 0 °®C 41 00 00 00 00 00 00 00 00 9C 46

6.7 Escriba un comando de registro de retencién tinico

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x06

Este comando solo se utiliza para escribir valores en el registro de retencién esclavo conectado a la interfaz R5485 local.

Descripcién del formato de un mensaje de solicitud para escribir un registro de retencién dGnico

Escriba una solicitud de registro de retencién tnico (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero de

seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenaf

ilustrar
niento

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo identificador de transaccién, identificador de protocolo y longitud del mensaje (en bytes).

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los niimeros de estacion esclava del puerto RS485.

cédigo de funcién

0x06

Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

~N|joojglb~h| W (N

Valor de registro

2
2
1
1
2
2

Byte alto primero

Descripcidn del formato del mensaje de acuse de recibo de un solo registro de retencién

Escriba un Unico acuse de recibo del registro de retencion (formato de mensaje MODBUS TCP)

Niimero dé

seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenal

ilustrar
miento

1

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el ndmero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00
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Longitud del mensaje

2

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracion predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los niimeros de estacion esclava del puerto RS485.

cédigo de funcidn

0x06

C6digos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

~N~Njoojo| b

Valor de registro

1
1
2
2

Byte alto primero

Ejemplo de descripcidn del mensaje

Establezca el valor del canal 40005 en el registro de retencién de la estacién esclava 127 en 0x9C45.

Mensaje de solicitud:

00 00 00 00 00 06 7F 06 00 04 9C 45

Mensaje de respuesta:

00 00 00 00 00 06 7F 06 00 04 9C 45

6.8. Comando para escribir miltiples registros de retencién

Descripcién del acuerdo

Cddigo de funcidén: 0x10

Esta instruccidn solo se utiliza para escribir multiples valores consecutivamente en el registro de retencién esclavo conectado a la interfaz RS485 local.

Descripcidn del formato del mensaje de solicitud de escritura de registro de retencién multiple

Escribir maltiples solicitudes de registro de retencion (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero de

seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenaf

ilustrar
niento

1

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

Elvalor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccidn, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango de 0x02 a OxFE; se utiliza para conectar a puertos RS485.Direccion de esclavo

cédigo de funcién

0x10

Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

Ndmero de registros

Byte alto primero

Namero de datos

(S Y NO T [ NS [ S TN

Suponiendo que hay N registros, entonces el nimero de bytes de datos es 2N.

O|loiNOO| O

datos

N
=

Bajo primero

Suponiendo que hay N registros, entonces la longitud de los datos (en bytes) es 2N.
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Especificaciones para escribir mensajes de reconocimiento de multiples registros de retencidn

Escribir mdltiples acuses de recibo de registros de retencién (formato de mensaje MODBUS TCP)

Numero de seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

ilustrar

Método de almacenariento

1

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

Elvalor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango de 0x02 a OxFE; se utiliza para conectar a puertos RS485.Direccion de esclavo

cédigo de funcién

0x10

Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

~N|[oolOog| b

Ndmero de registros

NN

Byte alto primero

Ejemplo de descripcidn del mensaje

Configure los registros de retencién 40001~40004 de la estaci6n esclava 127 con valores de canal de 0x9C41, 0x9C42 y 0x9C43 respectivamente.

0x9C44.

Mensaje de solicitud:

00 00 00 00 00 OF 7F 10 00 00 00 04 08 9C419C429C43 9C 44

Mensaje de respuesta:

00 00 00 00 00 06 7F 10 00 00 00 04

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.

40




AMSAMOTIONAIimo Xun Manual del producto del médulo ETH-MODBUS-I016T

Historial de revisiones

Versién Fecha de revisién Notas de revisién mantenedor

1.0 04/09/2020 Versién inicial LIN



http://amsamotion.com

	 封面
	一、产品概述
	1.1、产品简介   
	1.2、特点功能
	1.3、应用场景

	二、产品规格
	2.1、产品参数
	2.2、端子接线
	2.2.1、端子接线
	2.2.2、端子功能说明：
	2.2.3、COM2口（DB9母头）引脚定义
	2.2.3、输入信号说明：


	三、端口与寄存器地址说明
	3.1、ETH-MODBUS-IO16T的TCP链接端口功能对应表
	3.2、ETH-MODBUS-IO16T的串口功能对应表
	3.3、端口数据缓冲区长度说明
	3.4、数字输入地址
	3.5、数字输出地址
	3.6、保持寄存器地址
	3.7、系统参数(上位机修改)

	四、产品功能
	4.1、MODBUS TCP功能
	4.2、MODBUS TCP转MODBUS RTU功能
	4.3、MODBUS RTU转MODBUS TCP功能
	4.4、MODBUS RTU功能
	4.5、MODBUS TCP控制多从站功能
	4.5.1、功能说明
	4.5.2、功能配置
	4.5.3、功能测试

	4.6、TCP转RS485透传功能
	4.7、按键恢复出厂设置功能

	五、参数配置
	5.1、配置前准备
	5.2、使用“艾莫迅MODBUS调试工具”配置
	5.2.1、调试工具的连接
	5.2.2、修改本机IP
	5.2.3、修改本机地址
	5.2.4、修改COM口参数
	5.2.5、修改串口模式
	5.2.6、修改总线掉电保持

	5.3、网页配置
	5.3.1、登陆模块IP网页
	5.3.2、模块IP设置
	5.3.3、远端服务器IP设置
	5.3.4、COM2口参数设置


	六、MODBUS TCP报文格式说明
	6.1、数字量输入信号采集命令
	6.2、数字量输出信号采集命令
	6.3、数字量输出信号单个控制命令
	6.4、数字量输出信号多个控制命令
	6.5、输入寄存器读出命令
	6.6、保持寄存器读出命令
	6.7、写单个保持寄存器命令
	6.8、写多个保持寄存器命令

	修订历史

