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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

El médulo ETH-MODBUS-O16R es un servidor serial multifuncional que, ademas de su canal de entrada de conmutacién incorporado, también incluye...

Incorpora una interfaz RJ45, afiadiendo conectividad MODBUS TCP a su funcién MODBUS RTU existente para comunicacion serial.

La conversién de comunicacién de protocolo también se puede lograr a través de la transmision transparente bidireccional entre el puerto serie RS485 y Ethernet, lo que permite que los dispositivos con interfaces RS485 cambien er

Puede conectarse a una red TCP/IP. Ademds, cuenta con dos puertos serie RS485 independientes, lo que amplia la comunicacién fisica en uno.

Admite la configuracién de la velocidad en baudios del puerto serie y el nimero de estacién a través de interruptores DIP, y presenta funciones practicas como la estacién esclava MODBUS RTU "seis en uno", lo que lo convierte en u

Un producto bien definido y potente.

1.2 Caracteristicas y funciones

Salida digital de relé de 16 canales (luces indicadoras de estado de cantidad correspondientes)

= Dos interfaces 485, un conector hembra DB9 y un bloque de terminales, para uso independiente.

- Un puerto Ethernet RJ45, comunicacion Ethernet 10/100Mbps.

Equipado con interruptores DIP de velocidad en baudios y nimero de estacion para una facil configuracién de los parametros del médulo.

- Admite protocolos MODBUS TCP, MODBUS RTU y TCP, y admite hasta 4 conexiones MODBUS TCP simultaneamente.

- El sistema tiene conversion incorporada de MODBUS TCP a MODBUS RTU y de MODBUS RTU a MODBUS TCP; se puede utilizar como...

Servidor o cliente de red MODBUS TCP

- Admite la conversién de hasta 6 esclavos MODBUS RTU a 1 MODBUS TCP con el nimero correspondiente de puntos de configuracién.

Control del servidor

Una computadora host dedicada puede configurar y guardar permanentemente los pardmetros del médulo.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién de conexién inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicién y control de sefiales en equipos de campo industriales.
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1.3 Escenarios de aplicacion

El médulo ETH-MODBUS-O16R tiene una amplia gama de aplicaciones, como control de PLC, automatizacién industrial y automatizacién de edificios.

Sistemas POS, monitoreo de energia, sistemas de control de acceso y médicos, sistemas de asistencia, sistemas de banca de autoservicio, monitoreo de centros de datos de telecomunicaciones, dispositivos de informacién, sistemas

Equipos de visualizacién de informacién, instrumentos de medicién, sistemas de monitoreo ambiental y energético, sistemas de servicio de comidas y otros equipos o sistemas que contengan puertos seriales RS485.

1. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

Parametros principales

Interfaz de salida ( HACE)

Puntos de salida Ruta 16

TipO de salida Salida de relé, contacto normalmente abierto
Capacidad de salida 2A/punto; 8A/4 puntos

Circuito aislado Aislamiento mecénico

d@ M1 RS485 (Parametros de comunicacion)

Tipo de interfaz RS485, bloque de terminales
velocidad en baudios 4800~115200 (configurable)
Formato de comunicacién El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad (configurable).

1) MODBUS TCP a MODBUS RTU MODBUS RTU
2) MODBUS RTU:

Modo de comunicacién Para el nimero de estacién de este médulo, la funcién permite el acceso a este médulo desde la estacién maestra MODBUS RTU. Para otros

nldmeros de estacion, la funcién permite la conexién de MODBUS RTU (estacién maestra) a MODBUS TCP (servidor). 3) Paso a través de TCP

Rango de direcciones 1 ~254

Distancia de transmisién 1200 metros

CO M2 RS485 (Parametros de comunicacién)

Tipo de interfaz Conector hembra RS485, DB9: 3 lineas (A+), 8 lineas (B-); 5 lineas (tierra)
velocidad en baudios 4800~115200 (9600 de fabrica, configuracién del interruptor DIP de velocidad en baudios)
Formato de comunicacién El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad (configurable).

1) MODBUS TCP a MODBUS RTU MODBUS RTU

2) MODBUS RTU: Sélo aplicable al nimero de estacién de este médulo, su funcién es permitir que la estacién maestra MODBUS RTU pueda acceder a este médulo. 3)
Modo de comunicacién
Paso a través de TCP.

4) Sitio principal de MODBUS RTU

Rango de direcciones 1 "’254

Distancia de transmisién 1200 metros

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.



AMSAMOTIONAImMo Xun Manual del usuario del médulo ETH-MODBUS-O16R

Continuacién de la tabla:

Pardmetros de comunicacién de red

Interfaz RJ45

TipO de red red de area local

Direccién IP 192.168.1.12 (configurable)
Protocolo de comunicacién MODBUS TCP de 4 vias; TCP de 1 via
tasa 10/100 Mbps; Daplex completo; Adaptativo

Parédmetros de potencia

Voltaje de funcionamiento DC 24 V; con proteccidn contra polaridad inversa

Consumo de energia 2W~4W

Ambiente de trabajo

Temperatura de funcionamiento - 20°C~+70°C

Temperatura de almacenamiento - 40°C"'+85°C

otro

Método de instalacién gu ia

tamafo 125 mm (largo) * 80 mm (ancho) * 50 mm (alto), sujeto al producto real.
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2.2 Cableado de terminales

2.2.1 Cableado de terminales

o
24V
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2.2.2 Descripcion de la funcién del terminal:

Marcas terminales

Descripcion de la funcion

Marcas terminales

Descripcion de la funcién

24+

Terminal positivo de la fuente de alimentacion de 24 V CC

PWR

La luz indicadora de encendido permanece encendida cuando el dispositilo esta encendido.

oV

ciona normalmente.

1litro

No.1~4Terminal comun del canal de salida digital

Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24 V CC CORRER La luz indicadora de funcionamiento del sistema parpadea lentamente cuando ful
A 485 A Luz indicadora de comunicacién del puerto COM, parpadea durante la comunicacion C
B 485 B COMUNICACION Luz amarilla intermitente, luz roja intermitente durante la comunicacién COM2, COM

Dos colores parpadean alternativamente durante la comunicacion.

0.0

Salida digital del canal 1

COM2

Conector hembra DB9Y, interfaz 485

0.1

Segunda salida digital

ETH

Puerto de red de 10/100 Mbps

0.2

3.2 salida digital

velocidad en baudios

Interruptor DIP de velocidad en baudios del puerto COM2

0.3

42 salida digital

Direccién del sitio web

Interruptor DIP del nimero de estacion del médulo del puerto COM2

2litros

No.5~8Terminal comun del canal de salida digital

0.4

5% salida digital

Reiniciar

Botdén de reinicio:

Restablecer la IP del médulo, el nimero de estacion, los parémetros del puerto COM, ef

0.5

6° salida digital

0.6

7? salida digital

0.7

82 salida digital

3 litros

No.9~12Terminal comun del canal de salida digital

1.0

9?2 salida digital

1.1

10? salida digital

1.2

11.2 salida digital

1.3

12.2 salida digital

4 litros

No.13~16Terminal comun del canal de salida digital

1.4

13.2 salida digital

1.5

142 salida digital

1.6

152 salida digital

1.7

162 salida digital

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.
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2.2.3 Definiciones de pines para el puerto COM2 (DB9 hembra)

50 ® 0 0 01

O\ se 0 0 06/

Orden de pin Funcion de pin Nombre del pin

1 nulo CAROLINA DEL NORTE
2 tierra Tierra

3 485A A

4 nulo CAROLINA DEL NORTE
5 tierra Tierra

6 nulo CAROLINA DEL NORTE
7 nulo CAROLINA DEL NORTE
8 485B B

9 nulo CAROLINA DEL NORTE
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III1. Descripcion de la direccion del puerto y del registro

3.1 Tabla de asignacién de funciones del puerto de conexién TCP ETH-MODBUS-O16R

Propiedad

numero de pue

intelectual

apoyo

to Funcién

maximo

conectar

cantidad

Descripcion detallada

502

1. Funcién MODBUS TCP
2. Conversion MODBUS TCP
Funcién MODBUS RTeste

(El tiempo corresponde a COM1)

1) Cuando la direccién del paquete MODBUS TCP es igual a la direccién del médulo, corresponde a la funcién MODBUS TCP.
2) Cuando la direccién del paquete MODBUS TCP es (2~254) y no entra en conflicto con la direccién del médulo,
corresponde a la funcién MODBUS TCP a MODBUS RTU.

3) Este puerto admite tres métodos de conexién cuando se realizan dos conexiones:

A. Ambos canales admiten simultdneamente la funcionalidad MODBUS TCP o la funcionalidad MODBUS TCP a MODBUS RTU.
B. La conexién unidireccional corresponde a MODBUS TCP, y la conexién unidireccional corresponde a la funciéon MODBUS TCP a MODBUS RTU (el valor

especifico esta determinado por el nimero de estacién esclava en el mensaje).

9502

1. Funcién MODBUS TCP
2. Conversién MODBUS TCP
Funcién MODBUS RT{este
(El tiempo corresponde a COM2)

3. Funcién de paso a través de TCP (esta)

(El tiempo corresponde a COM2)

1) Cuando la direccién del mensaje MODBUS TCP es igual a la direccién del médulo, corresponde a la funcién MODBUS TCP.
2)

Funcién MODBUS TCP a MODBUS RTU.

Cuando la direccién del paquete MODBUS TCP es (2~254) y no entra en conflicto con la direccién del médulo, COM2 correspondient]

3) Cuando el puerto serie 2 esta configurado para transmisién transparente, la conexién TCP en este puerto transmitira datos

TCP a COM2.

9503

1. Funcién MODBUS TCP
2. Conversién MODBUS TCP
Funcién MODBUS RTeste
(El tiempo corresponde a COM2)

3. Funcion de paso a través de TCP (esta)

(El tiempo corresponde a COM1)

1) Cuando la direccién del mensaje MODBUS TCP es igual a la direccién del médulo, corresponde a la funcion MODBUS TCP.
2)

Funcién MODBUS TCP a MODBUS RTU.

Cuando la direccién del paquete MODBUS TCP es (2~254) y no entra en conflicto con la direccién del médulo, COM2 correspondientf

3) Cuando el puerto serie 1 esta configurado para transmisién transparente, la conexién TCP en este puerto transmitird datos

TCP a COM1.

5502

1. Control MODBUS TCP

Varias estaciones

1) Cuando el modo del puerto COM2 es "MODBUS Master", hasta 6 esclavos MODBUS RTU se pueden
convertir en 1 control de servidor MODBUS TCP correspondiente al niUmero de puntos de registro de

entrada/retencion y IO configurados en sus paginas web.
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3.2 Tabla de asignacion de funciones del puerto serie para ETH-MODBUS-O16R

-Descripcién

de la funcién del puerto serie

puerto

apoyo

Funcién

maximo

conectar

cantidad

Descripcién detallada

COM

1. Conversién MODBUS TCP

gjncién MODBUS RTU

1) Funcién MODBUS RTU
2) MODBUS RTU
Funcién MODBUS TCP

3. Paso a través de TCP

1. Configuracién del ordenador hostCOM1 es para la conversion de TCP a RTU.Cuando esté en uso, COM1 puede conectarse a
otros esclavos MODBUS RTU, lo que permite el control Ethernet de otros médulos esclavos MODBUS RTU (correspondiente al
puerto 502 de la conexién TCP).

2. Configuracién del ordenador hostCOM1 es una RTUFuncionalidad: 1) Cuando se recibe un nimero de estacién que coincide con este

médulo, otras estaciones maestras MODBUS RTU pueden acceder a este dispositivo a través del protocolo MODBUS RTU.

2) Cuando el nimero de estacion recibido es inconsistente con el de este médulo, otras estaciones maestras MODBUS RTU pueden acceder
al dispositivo servidor MODBUS TCP a través de este mddulo.
3. ConfiguraciénCOM1 es para transmisién transparenteCuando esta en uso, la conexién TCP entre COM1 y el puerto 9503 permite el paso

de datos (correspondiente al puerto 9503 de la conexion TCP).

COM

1. Conversién MODBUS TCP
Funcién MODBUS RTU

5. Funcién MODBUS RTU
3. Paso a través de TCP

4. Control MODBUS TCP

Varias estaciones

1. Configuracién del ordenador hostCOM2 es para la conversion de TCP a RTU.Cuando esté4 en uso, COM2 puede conectarse a
otros esclavos MODBUS RTU, lo que permite el control Ethernet de otros médulos esclavos MODBUS RTU (correspondientes a
los puertos de conexién TCP 9502/9503).

2. Configuracién del ordenador hostCOM?2 es para RTUCuando estd en uso, otros maestros MODBUS RTU pueden acceder a
este dispositivo a través del protocolo MODBUS RTU.

3. ConfiguraciénCOM2 es para paso a travésCuando la funcién esta activa, la conexién TCP entre COM2 y el puerto 9502 permite el paso de
datos (correspondiente al puerto 9502 de la conexién TCP).

4. Configuraciénsitio principal de MODBUSCuando la funci€fOM2 sita,conectado al puerto 5502. H d Sta 6 M O D B U S

El esclavo RTU y este médulo se convierten en un Unico control de servidor MODBUS TCP correspondiente a los puntos de

entrada/retencion y de E/S configurados en la configuracién de su pagina (Zetsresponde al puerto de conexién TCP 5502) .

-Correspondencia entre las funciones del puerto serie y del nimero de puerto

Tabla de relaciones entre puertos COM y TCP

puerto MODBUS RTU Reubicacién del sitio principal de MOGBOSersion MODBUS TCP MODBUS RTU TCP a Serie
Desde la estacién MODBUS TCP MODBUS RTU MODBUS TCP Paso a través
apoyo
COM1 apoyo No compatible 502 poy 9503
(Configuracion de la pagina web)
COMZ apoyo Puerto 5502 9502, 9503 No compatible 9502
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3.3 Descripcion de la longitud del bufer de datos del puerto

puerto

Paso a través de TCP

Bajo el protocolo MODBUS

Funciones principales del sit|

Recibir datos

Longitud maxima permitida

Recibir datos

Longitud maxima permitida

Recibir datos

Longitud maxima permitida

Recibir datos

Longitud maxima permitida

Nudmero de estaciones

COM1

512

512

240

240

coOM2

512

512

240

240

Ruta 6 desde la estacién

Conexion TCP

512

512

512

512

3.4 Direccién de salida digital

Canal de entrada

SOCIEDAD ANOrLIMA MODBUS

1 00001 0x00
2 00002 0x01

3 00003 0x02
4 00004 0x03
5 00005 0x04
6 00006 0x05
7 00007 0x06
8 00008 0x07
9 00009 0x08
10 00010 0x09
11 00011 Ox0A
12 00012 0x0B
13 00013 0x0C
14 00014 0x0D
15 00015 OxOE
16 00016 OxOF

-Nota: Se admiten los cédigos de funcién 0x01, 0x05 y OxOF.

3.5 Direccion del Registro de Tenencia

apoyo
nombre Direccién correspondiente del PLQ  Direccién correspondiente MODBUS (palabra) Valor predeterminado (decimal
cddigo de funcion
Reservado 40001 ~40008 OX00~0X07 OXO3
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3.6 Parametros del sistema (Modificacion de la computadora superior)

nombre Direccién correspondiente MODBUS (palabra) Valor predeterminado (decimal)

Reservado OXOO 1 OO
Reservado OXO1 1

Configuracién de direccién local OX02 1
Configuracién de parametros de comunicacjén COM1 OXO3 9600,1 ,8,NINGUNO
Hora de finalizacién del marco OXO4 0
Modo de visualizacién de entrada discreta
0x05 0
Cambiar

Reservado OXO6 0

Reservado OXO7 0

Modo bus 0x08 401

Segmento IP local 1 0x09 192.168

Segmento IP local 2 Ox0A 1.12

MAC1 local 0x0B 255.255

MAC2 local 0x0C 255.255

MAC3 local 0x0D 255.255

Parametros de comunicacién COM2 OXOE 9600,1,8,NINGUNO

Configuracién del modo de puerto serie OX1 0 O

-Nota: Después de modificar los parametros del registro de retencién, el médulo debe apagarse y reiniciarse.
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1V. Funciones del producto

4.1 Funcion MODBUS TCP

Cuando la direccién del mensaje MODBUS TCP es la direcciéon del médulo, se accedera al médulo, lo cual es la funcion MODBUS TCP.

Pardmetros de la funcion MODBUS TCP

categoria

Detalles de los parametros ilustrar

IP del servidor TCP

1 92 . 1 68 . 1 . 1 2 Esta direccion IP es la predeterminada. Consulte las secciones 5.2.2 0 5.3.2 para configurar una direccion IP diferente.

Puerto del servidor TCP

502, 9502, 9503 Puerto fijo

Direccién del médulo

1 "‘1 26 El nimero de estacion del médulo instalado de fabrica es 1y el rango configurable es de 1 a 126. Consulte la seccién 5.2.3.

4.2 Funcién MODBUS TCP a MODBUS RTU

La solicitud MODBUS TCP se convierte directamente en una solicitud MODBUS RTU y se envia a la estacién esclava a través del puerto RS485;

A continuacién, los datos de respuesta del esclavo correspondiente se convierten en paquetes MODBUS TCP y se envian al ordenador host. Los parémetros relevantes se muestran en la tabla a continuacién.

Parametros de funcion MODBUS TCP a MODBUS RTU

Detalles de los parédmetros

categoria ilustrar
IP del servidor TCP 1 92. 1 68. 1 . 1 2 Esta direccion IP es la predeterminada. Consulte las secciones 5.2.2 0 5.3.2 para configurar una direccién IP diferente.
Puerto del servidor TCP 502 9502, 9503 Puertos fijos, y el puerto 502 admite hasta dos conexiones de computadora host.
Modo de puerto serie TC P a RTU El modo predeterminado de fabrica se puede configurar a través de la seccién 4.7 o la seccién 5.2.5.

MODBUS RTU desde la estacién

DIRECCION

La direccién esclava MODBUS conectada al puerto RS485 de esta méaquina debe estar en el rango de 2 a 254y no|

debe entrar en conflicto con la direccién de este médulo.

Pardmetros del puerto serie RS485

Parametros predeterminados:
Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits y |Consulte las secciones 5.2.4 0 5.3.4 para configurar otros parametros del puerto serie.

Sin paridad, 1 bit de parada
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4.3 Funcién MODBUS RTU a MODBUS TCP

El puerto COM1 de este médulo admite la conversiéon de paquetes MODBUS RTU a paquetes MODBUS TCP; implementando...

Conversion de datos entre la estacion maestra RTU y el servidor TCP MDOBUC. Cuando el puerto COM1 estd en modo "RTU", el médulo...

Habilite la funcién de cliente MODBUS TCP para conectarse automaticamente al servidor MODBUS TCP remoto configurado a través de una pagina web.

Los pardmetros relevantes se explican en la siguiente tabla:

Paradmetros de funcion MODBUS RTU a MODBUS TCP

Detalles de los pardmetros

categoria

coM1

ilustrar

IP del servidor remoto

192.168.1.124

puerto del servidor remoto

8080

La direcciéon IP y el puerto son los pardmetros predeterminados de fabrica. Consulte la seccién 5.3.3 para configurar otras

direcciones IP y puertos de servidores remotos.

Modo de puerto serie

Unidad de tratamiento de residuos|

(@insulte la seccion 5.2.5 para configurar el modo del puerto serie en RTU.

Pardmetros del puerto serie RS485

Parametros predeterminados:
Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits ,

Sin paridad, 1 bit de parada

Consulte la seccién 5.2.4 para configurar otros pardmetros del puerto serie.

4.4 Funcion MO

DBUS RTU

Los puertos COM1y COM2 de este médulo admiten la funcionalidad MODBUS RTU. Cuando COM1 o COM2 estan configurados como "RTU"...

En modo MODBUS RTU, este médulo puede utilizarse como dispositivo esclavo MODBUS RTU. Consulte la tabla a continuacién para obtener descripciones de los parémetros relevantes:

Parametros funcionales de MODBUS RTU

categoria

Detalles de los pardametros

ilustrar

MODBUS RTU desde la estacién

DIRECCION

1~126

1) El nimero de estacién para este médulo se puede configurar en la seccién 5.2.3.
2)Cuando el nimero de estacién recibido por el puerto COM1 coincide con el de este médulo, se trata como un
mensaje MODBUS RTU; de lo contrario, el mensaje MODBUS RTU se convierte en procesamiento MODBUS TCP,

que es la funcién descrita en el Capitulo 4.3.

Modo de puerto serie

Unidad de tratamiento de residuos|

(onsulte la seccién 5.2.5 para configurar el modo del puerto serie en RTU.

Parametros del puerto serie RS485

Parametros predeterminados:
Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits ,

Sin paridad, 1 bit de parada

Consulte la seccion 5.2.4 para configurar otros parametros del puerto serie.
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4.5 Control MODBUS TCP de multiples funciones esclavas

4.5.1 Descripcion funcional

El puerto COM2 de este médulo admite la funcién de maestro MODBUS RTU. Esta funcién se utiliza para conectarse a la estacién maestra a través del puerto COM2.

muchos6MODBUS RTUDesde la estacionLos puntos IO de este médulo se convierten en 1 servidor MODBUS TCP, a través de 1

Una sola conexién MODBUS TCP es suficiente para manejar todas las operaciones de lectura y escritura de las estaciones esclavas.

En funcién de la relacién de tamafio del nimero de estacion original, se asigna automaticamente al area de registro correspondiente a MODBUS TCP.Direccién de registro del médulo

(Cuando las direcciones de los médulos 2 a 7 entran en conflicto con los nimeros de estacién RTU, se mantendran en la primera posicion).Las direcciones de los registros de nimeros de estacion inferiores restantes se enumeran pr

Parametros funcionales de la estacién principal MODBUS RTU

categoria Detalles de los parametros ilustrar

Numero de puerto serie C O M 2

IP del servidor TCP 1 92. 1 68. 1 . 1 2 Esta direccién IP es la predeterminada. Consulte las secciones 5.2.2 0 5.3.2 para configurar una direccién IP diferente.
Puerto del servidor TCP 5502 Puerto fijo
Direccién del médulo 1 ~1 26 El nimero de estacién del médulo instalado de fabrica es 1y el rango configurable es de 1 a 126. Consulte la seccién 5.2.3.

Otras RTU MODBUS

2""7 Los niimeros de estacion esclava MODBUS RTU deben ser del 2 al 7.
Desde la direccién de la estaciol
MODBUS RTU desde la estacién
6 Este médulo es el servidor MODBUS TCP.
Cantidad méxima
Modo de puerto serie Sitio principal de MODBUS Consulte la seccién "5.3.4 - Habilitacién del modo de sitio principal" para obtener informacién sobre la configuracion.

Pardmetros predeterminados:
Para obtener instrucciones sobre cémo modificar los parametros del puerto serie COM2, consulte la seccién 5.2.4.
Parametros del puerto serie COM2  [Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits ,
Todos los pardametros del puerto serie esclavo deben ser consistentes.

Sin paridad, 1 bit de parada

4.5.2 Configuracién de funciones

Establezca el modo COM2 en maestro MODBUS RTU (consulte la seccién "5.3.4 - Habilitaciéon del modo maestro") y conéctese a la red.

Después de configurar el nimero de puntos esclavos en la pagina (consulte la seccién 5.3.4 - Control MODBUS TCP de la configuracién de comunicacién multiesclavo), el médulo...

COM2 iniciard automéaticamente la estacién maestra MODBUS RTU para el escaneo programado.

13
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4.5.3 Pruebas funcionales

Después de conectar correctamente los esclavos MODBUS RTU con pardmetros de puerto serial consistentes al puerto COM2 del médulo usando un bus en cadena,

Puede utilizar la herramienta de prueba dedicada "AMX_ModbusTCP Testing Tool" (versién V1.0) proporcionada por AMX para esta funcién.

Realice la prueba siguiendo estos pasos:

A. Introduzca la direccién del médulo. La direccién IP predeterminada es 192.168.1.12.

B. Ingrese el nimero de puerto 5502 (predeterminado, se puede cambiar al conectar otras funciones)

C. Ingrese el nimero de salidas digitales, el nimero de entradas digitales, el nimero de registros de solo lectura y el nGmero de registros de retencién (segin la IP del médulo).

El nimero total de 6 esclavos RTU configurados en la pagina web (consulte la seccién 5.3.4 - Configuracién de comunicacién multiesclavo de control MODBUS TCP)

D. Introduzca la direccién del médulo (1~126). La direccién predeterminada de fabrica para este médulo es 1.

E. Haga clic en el botdn de configuracién

F. Haga clic en el botén "Iniciar sequndo MODBUS TCP" (el botén se volvera rojo después de la conexién).

G. Verifique si los valores de estado de las cuatro areas (entrada digital, bobina, registro de entrada y registro de retencién) corresponden a los de la estacion esclava.
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-Aviso:

- También puede probar utilizando la primera conexién MODBUS TCP, pero tenga en cuenta que el nimero de puerto debe cambiarse a 5502.

Cuando se configuran ambas conexiones MODBUS TCP, los recuentos se sumaran y la direccién de la segunda conexién aparecera primero.

- Los registros de retencién de este médulo no admiten lectura ni escritura en el puerto 5502.

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.
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4.6 Funcién de transmisién transparente de TCP a RS485

Los puertos COM1y COM2 de este médulo admiten la funcién de paso a través de TCP. Cuando COM1 o COM2 esta configurado en "Paso a través de TCP",

En el modo de transmisién, los datos del cliente TCP se enviaran tal cual al dispositivo RS485 del médulo de conexién. Consulte la tabla a continuacién para obtener descripciones de los parametros relevantes:

Parametros de la funcién de conversién de TCP a RS485

Detalles de los parédmetros

categoria ilustrar

coM1 coOM2

IP del servidor TCP 1 92 . 1 68 . 1 . 1 2 Esta direccién IP es la predeterminada. Consulte las secciones 5.2.2 0 5.3.2 para configurar una direccion IP diferente.

Puerto del servidor TCP 9503 9502 fijado

Modo de puerto serie Paso a través de TCP Consulte la seccién 5.2.5 para configurar el modo de puerto serie en paso directo TCP.

Pardmetros predeterminados:
Parametros del puerto serie R5485  [Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits , |Consulte la seccion 5.2.4 para configurar otros parametros del puerto serie.

Sin paridad, 1 bit de parada

4.7 Funcioén de restablecimiento de fabrica del boton

Cuando el médulo esté encendido y la luz RUN esté parpadeando, presione y mantenga presionado el botén de reinicio (durante aproximadamente 5 segundos) hasta que la luz RUN se vuelva fija, luego suelte el botén.

La luz de RUN permanecerd encendida durante 5 segundos y luego volverd a parpadear. Después de apagar el médulo durante al menos 3 segundos, vuelva a encenderlo y el médulo restaurara su configuracién de fabrica, como se

Nombre del pardmetro Valores predeterminados de los parametros

Direccién IP del médulo 1 92.1 68.1 .1 2

Direccién del médulo El valor predeterminado de fabrica es 1; tras su uso, se convierte en DIP2. Este interruptor DIP corresponde a los nimeros de estacién 1-32. Consulte la seccién(5.2.3.

Velocidad en baudios 9600, 8 bits de datos, 1 bit de parada, sin paridad;
Pardmetros de comunicacién en serie| La velocidad en baudios predeterminada de fabrica para COM2 es de 9600. Tras la instalacién, la velocidad en baudios corresponderé al interruptor DIP en DIP1

Consulte la "Seccién 6.2.4 - Ajuste de la velocidad en baudios de COM2" para obtener mas informacién.

Modo de puerto serie Tanto COM1 como COM2 estan en modo de puerto serie MODBUS TCP a MODBUS RTU.

Modo de error de bus El modo es reinicio de error de bus y el umbral de tiempo de determinacién de error de bus es de 2 segundos.

IP del servidor remoto Direccién: 192.168.1.1 24, Puerto: 8080

Control MODBUS TCP En la pagina web de IP del médulo, la cantidad de elementos de bobina, elementos discretos, registros de solo lectura y registros de lecturay

Configuracion de comunicacién multiesqlaescritura para las "Estaciones 1 a 6" son todos 0.
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V. Configuracién de parametros

Esta seccion presenta la configuracién de parametros del ETH-MODBUS-O16R. Los usuarios pueden elegir ETH-MODBUS.

Configure las herramientas de depuracién (a veces junto con los interruptores DIP) o la pagina web IP del médulo para lograr los requisitos funcionales correspondientes.

5.1 Preparaciones antes de la configuracién

Conecte el médulo y la computadora mediante un cable de red de 10/100 Mbps.
Conecte la fuente de alimentacién externa de 24 V CC al médulo y enciéndalo. Antes de encenderlo, compruebe que los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacién estén correctamente conectados.
Compruebe si las direcciones IP de la computadora y del médulo estan en el mismo segmento de red de area local haciendo ping a sus direcciones IP.
Si el ping falla, se puede usar con normalidad. Si el ping falla, proceda de la siguiente manera:
-Escenario 1: Primer uso, la IP del médulo no se ha cambiado.
A. Al usarlo por primera vez, la direccién IP predeterminada del médulo es 192.168.1.12. Abra las conexiones de red de su computadora y verifique la direccién IP correspondiente al médulo.

Compruebe si la direccién IP del cable de red local esta en la misma subred que la direccién IP del médulo. De ser asi, compruebe si el cable de red funciona correctamente. Si no estan en la misma subred, consulte la documentacié
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B. Consultando los pasos del diagrama a continuacién, configure el cable de red que conecta el médulo y la computadora a una direccién IP fija en el mismo segmento de red que el médulo
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- Escenario 2: Se ha cambiado la IP del médulo:
A. Si el usuario recuerda la direccién IP del médulo, consulte el paso B del escenario 1y configure la direccién IP de la computadora para que esté en el mismo segmento de red que el médulo;
B. Si el usuario olvida la IP del médulo, restablezca la IP del médulo segun la seccién 4.7 y luego consulte el caso 1 para su procesamiento
5.2 Configuracion mediante la "Herramienta de depuracién MODBUS"
5.2.1 Conexion de las herramientas de depuracion
El uso de la herramienta de depuracién MODBUS (versién V3.0) (funciones de configuracién o depuracién) es igual que en otros ordenadores host
Para establecer la comunicacién entre la computadora host y el médulo, siga estos pasos para conectar la herramienta de configuracion:
A. Abra la herramienta de configuracién y seleccione "MODBUS TCP+" en el campo "Modelo de interfaz".
B. Seleccione la categoria de producto correspondiente (modelo de host). Este host es Q32.
C. Introduzca la direccién del médulo (1~126). La direccidon del médulo viene predeterminada de fébrica como 1.
D. Introduzca la direccién IP del médulo. La direccién IP predeterminada es 192.168.1.12.
) . A 17
Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.



AMSAMOTIONAImMo Xun Manual del usuario del médulo ETH-MODBUS-O16R

E. Ingrese el nimero de puerto502(La conexién a los puertos 9502 y 9503 no se puede utilizar para configurar los parametros del médulo.)

F. Haga clic en el botén "Iniciar escaneo". Tras una conexién exitosa, el texto del botén cambiara a "Detener escaneo" y el icono de estado de comunicacién a su derecha cambiara de color.
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5.2.2, Modificar la direccion IP local

Después de ingresar la direccién IP del médulo requerido en el area "Configuracién de Ethernet"”, haga clic en el botén "Configuraciéon" en la misma linea horizontal.

La luz de RUN permanecera encendida durante 5 segundos y luego volvera a parpadear. Después de apagar el mddulo durante al menos 3 segundos, vuelva a encenderlo y la nueva configuracion de IP se aplicara.
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-Nota: No se admite la modificacién del nimero de puerto del médulo.
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5.2.3 Modificar la direccién de la maquina local

Establecer los nimeros de estacién del 1 al 32
El nimero de estacién se puede modificar entre 1y 32. Esto se realiza ajustando el interruptor DIP "Direccién de estacion" en el médulo. Tenga en cuenta que...
Al ajustar el estado del interruptor DIP con el médulo encendido, este debe apagarse durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderse para que los cambios surtan efecto. Las correspondencias especificas se muestran er

Como se muestra (todos los interruptores DIP estan APAGADOS en la fabrica).
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Establecer los nimeros de estacién 33-126

El niimero de estacién mas alto que se puede configurar en este médulo es 126. Esto es cuando todos los estados del interruptor DIP "Direccién de estacion" estan encendidos (es decir, antes de la configuracién).

(Si el nimero de estacién del médulo es 32), puede utilizar la herramienta de depuracién para establecer el nimero de estacién del médulo entre 33y 126.

Como se muestra en la imagen a continuacién, después de ingresar la direccién del médulo requerida en el érea "Configurar direccién de esclavo”, haga clic en la linea horizontal a la derecha.

Haga clic en el botén "Establecer” para la ubicacién y apague el médulo durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderlo. La nueva configuracién de la direccién del médulo se aplicara.

o VEEMODBUSERHTREV3.2
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! ATW1 AOW1 5= -
AIW2 AOW2 | [EE2SA
AIW3 AOW3 | [EEER
AIW4 AOW4 I = -
AIWS AOWS - BEX ~
AIVG AQW6 5= -
ATIWT AOWT | [EES R

e et o | it o EMi 6 -
HREE: o HEKE: 16 WEEE: 0 #EKE: o

BE2HESR HiR2HIE B i = e
= - y : LA PiE 48R it
#OMS: MODRTS TCP+ EAAR2E =M1 =<mbs B3
Easkal, 016 - HRHRTp ) EASEE, 9600 v MRS 9R00 v | SgEsR. 115200 v i%mﬁm
1L ; 1 et TmE=p #igf: 8 - HEf: s - | R s ~  www. amsamotion. com
BT fiSfi: None v | f8Mf: Fone v dHGH: None v
EIRIPHL - 192.168.1.12 HEERE Bibfr: 1 M| il B T |1 T | mnEies
T v BBERER | RESEREN eE S

HITE B R (5 0 - 200 10ms
&02: RTU -

AT | 50 m8s

B B MM

TR 33

U FRESES | FEEsuR o R

5.2.4 Modificar los parametros del puerto COM

Descripcién de los pardmetros de comunicacién del puerto COM

Tipos de parametros de comunicacién del puerto COM

Numero de puerto seri

e

velocidad en baudios Bits de datos Bit de parada Bit de verificacién

COM1 4800~115200 8 0 7 bits 1/1.5/2 Ninguno/Impar/Par

Sélo se admiten configuraciones del eguipo hostl (Sélo se puede configurar el paso a través de TCP con 7 bits)

COM2 4800~115200 8 0 7 bits 1/1.5/2 Ninguno/Impar/Par

Solo se admiten configuraciones de interruptor ?&&j\o se puede configurar el paso a través de TCP con 7 bifs) (Ninguno no es compatible cuando hay 7 bits de datos))

(Ninguno no es compatible cuando hay 7 bits de datos))

20
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Configuracién de la velocidad en baudios de COM2

La velocidad en baudios del COM2 se determina por el estado del interruptor DIP "Velocidad en baudios" del médulo. Tenga en cuenta que el interruptor DIP debe ajustarse al encender el médulo.

En este estado, el médulo debe apagarse durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderse para que surta efecto. Consulte la tabla a continuacién para obtener detalles especificos (todos los interruptores DIP vienen de f

B EIRIOI RICOM 2T ERTI RISk
1, IR -k
2, HRESFETRION AT

* T F OFF OFF OFF 9600
% jatale
wOT

OFF 19200

OFF

115200

9600

= Configuracién de pardmetros del puerto COM (excepto la velocidad en baudios de COM2.

Como se muestra en la imagen a continuacién, en el érea "Configuracién de Ethernet a RS-485", seleccione los pardmetros de comunicacién del puerto serie correspondientes de la lista desplegable (serie...

(El puerto 1 es COM1, el puerto serie 2 es COM2) Haga clic en el botén "Configuracién" ubicado en la misma linea vertical a continuacién para ejecutar.

Después de 5 segundos de luz encendida, volvera a parpadear. Apague el médulo durante al menos 3 segundos y vuelva a encenderlo. Los parémetros del puerto serie recién configurados se aplicaran.

%ODausﬁﬁsta.z - " = . 2 s Lham = | El RS
| L0l Tl 2 T3 B4 15 Lo T LALIY AOW0 . s -
. . . AIW1 AOWL  E=2 -
ATWZ AOW2 5= -
AIW3 AOW3 - BEX -
ATWa AOW4 I == -
ATWS AOWS 5 -
AIW6 AOWG == -
— . . . . . . . . AIW7 AOWT - BEX ~

il L R, o mEAL. s
HiEkE: o HiEkE: iR 0 MR 0
BESHERR BERSBMEER T = TR
= - ) : LA P W il
EORS: NODBUS TCP+ AR E e 485 e e
fmoksl, Q16 - EHRIPIAE:  192.168.1.12 SAREE: 9600 v | EEER. 9600 v | e 115200 v R E R
SR 1 HEHREOS 502 MG, 8 v || EdE: 8 v | #dgfi: 2 - www. amsamotion. com
Bkl Bl e v | one || BB mone -
{8 HRIPH ) - 192.168.1.12 HABRE fEAEfE R AEfE « BEf S=mEsteE
fERNOS 502 HHEEER || BuiEeEps =0 s KT -
: E iseEmE: 20 | 10ms
gt 50 |mMS 02z BT i
BLE LA SE i
- T = VISEESET | | FRIESER L '

-Aviso:

- La configuracién del bit de datos 7 requiere el modo de puerto serie de paso TCP (consulte la seccién 5.2.5 para conocer la configuracién del modo de puerto serie).

- Al configurar el bit de datos en 7, el bit de paridad no admite paridad cero (Ninguno).

veintiuno
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5.2.5 Modificar el modo del puerto serie

Como se muestra en la imagen a continuacion, en el 4rea "Configuracién del modo de puerto serie", seleccione el modo de puerto serie correspondiente de la lista desplegable (Puerto serie 1, es decir...).

(Puerto COM1, Puerto serie 2, también conocido como puerto COM2) Haga clic en el botdn "Configuracién" a la derecha en la misma posicion de la linea horizontal y la luz RUN permanecera encendida.

Después de 5 segundos, el parpadeo se reanudara. A continuacién, apague el médulo durante al menos 3 segundos y vuelva a encenderlo. El modo de puerto serie recién configurado se aplicara.

S @EAODBUS%EI,E\VS.Z - . . =
ATWO AOWO |
‘ ATW1 AOW1 | e
AIW2 AOW2 Hc=X -
AIW3 AOW3 - BEX ~
ATV4 AOW4 B e -
AIWS AOWS | IR
ATWE AOW6 e -
ATWT7 AOWT - BEX ~
(il [ et o | REMA: 0 g s
HEKE: 0 HERE: 16 HEKE: 0 gREE: o -
BiEsHER EREHER - —
#EOAIS . NODEUS TCP+ = PAEREE U\ﬁD’ﬂl%wEgﬂﬁ = s Bt
gzl 016 A EHRIPHH L SEiEmR. 9600 v JEMEEE: 9600 v | jEMEsn. 115200 v iﬁﬂﬁﬁ
L 1 EHREOS $iRf: © ~ | HEf: 8 v HiRh: & ~  www.amsamotion. com
A HYafi: None v | |RESfL: None v SIS{F: None v
HERTPHAL : 192.168.1.12 AR E Fibfy: 1 - | fElEfz: |1 ~ || EEE L M
—— CmswRan | gmess
I FIES SR EfR{E : 200 10ms
P m |$Dz=m;w
B AL 1=
@iile: | 5 RHESER [ pRESER RESIEAE

-Nota: Para el modo maestro MODBUS, el puerto serie 1 no es compatible actualmente; el puerto serie 2 debe configurarse en la pagina web.

5.2.6 Modificar el modo de error del bus

La funcién de deteccién de errores de bus se utiliza principalmente para determinar todas las salidas de este médulo después de que se produce un error de bus en la conexién de comunicacién con este médulo.

El estado de la bobina se puede mantener o restablecer al estado de bobina apagada.

El médulo admite cuatro puertos para clientes MODBUS TCP: 502, 9502, 9503 y 5502, asi como COM1 y...

Las dos estaciones maestras MODBUS RTU de la interfaz COM2 estan conectadas a este médulo. Cuando cualquiera de las seis conexiones anteriores estd activa...Al menos una conexiénEste médulo

Cuando la comunicacién es normal,autobtisLa comunicacién esnormalCuando el cliente MODBUS TCP o el maestro MODBUS RTU esté4 conectado a este médulo...

Comunicacién entre bloquesSin conexiénY después de un cierto periodo de tiempo,autobuisLa comunicacién es juicioerror.

Veintidés
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Los usuarios pueden utilizar la "Herramienta de depuracién MODBUS" para configurar el modo de error de bus (reinicio o retencién) y...

Tiempo de evaluacién (umbral). Como se muestra en la figura a continuacién, en el drea "Configuracién de modo", realice el restablecimiento o la correccién de errores de bus segiin sea necesario.

Marque la casilla "Retencién de error" e ingrese un valor en el campo "Determinar umbral de tiempo de error de bus (en 10 ms)" (es decir, MODBUS TCP).

Si el tiempo sin conexién entre el cliente o maestro MODBUS RTU y este médulo excede este valor establecido, se considera una falla del bus.

(Error), haga clic en el botén "Configuracién”. La luz de RUN permaneceré encendida durante 5 segundos y luego volvera a parpadear. Apague el médulo durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderlo.

El modo de error de bus establecido y el tiempo de evaluacién tendrén efecto inmediatamente.

T SEEvoosus TRV | - A3 : — by - =l X
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AIWT AOWT e -
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R 1 BRROS: 502 M. o M O CR - www. amsamotion. com
LAAR BiGE: None v BB None v @il Nene v
HRTPHE 192.168.1.12 HARE Bl 1 M| 1S5E ~ | HEER e 1 T mpEtER
HRMOS . 502 MEESED _ BEERRE ﬁ EREI1 3| TCPHARTU
U B R R - =SS
e ms [ _C g | R [
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-Aviso:

- Cuando se restablece la fabrica o se reinicia el botén, el modo es restablecimiento de error de bus y el umbral de tiempo de evaluacién de error de bus es de 2 segundos.
El rango de ajuste del umbral de tiempo de deteccién de errores de bus es de 2 s a 327,67 s. El valor predeterminado es 2 ms si el valor de ajuste excede este rango.

El tiempo de determinacion de error de bus es la duracion. Es decir, si el tiempo sin conexién no supera el tiempo de error de bus y el médulo se reconecta, el

tiempo de determinacién comenzara a contar desde cero segundos al comenzar el siguiente periodo sin conexion.

- Aviso

= Dado que la herramienta de configuracién MODBUS escanea inicialmente durante los primeros 6 segundos, adquiere los pardmetros actuales del médulo con una frecuencia relativamente alta. Si en este momento...

Si un usuario selecciona parémetros que desea configurar pero no hace clic inmediatamente en el botén de configuracién correspondiente, es posible que se restablezcan los parametros anteriores, lo que requeriré que el usuario repita el proceso.

- Si es necesario configurar varios parémetros antes de apagar el médulo, el siguiente parametro debe configurarse después de que la luz RUN vuelva a parpadear.

Todas las operaciones anteriores (excepto las de entradas y salidas) se pueden guardar incluso tras un corte de energia. No las utilice con frecuencia para evitar dafar el médulo y causar fallos de funcionamiento.

veintitrés
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5.3 Configuracion de la pagina web

5.3.1 Pagina web IP del médulo de inicio de sesion

Abra su navegador e introduzca la direccién IP del médulo (la IP predeterminada es 192.168.1.12) para acceder a la pagina de inicio de sesién. A continuacién, inicie sesién en su cuenta y cierre sesién.

Después de ingresar "amx666" en ambos campos de contrasefia, haga clic en el botén de inicio de sesién para acceder a la pagina de pardmetros del médulo, como se muestra en la imagen a continuacion.
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-Nota: Los parametros actuales del médulo solo se leen después de hacer clic en el botén de inicio de sesién.
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5.3.2 Configuracién de IP del médulo

Como se muestra en la imagen a continuacion, en el area "Direccién IP" de la pagina de parametros, ingrese la direccién IP requerida, luego haga clic en Guardar y reiniciar.

Si la pagina web deja de mostrarse, apague el médulo durante al menos 3 segundos y vuelva a encenderlo. La nueva direccion IP del médulo se aplicara.
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-Nota: Si hacer clic repetidamente en "Guardar y reiniciar" para configurar la direccién IP no funciona, verifique si su computadora tiene suficiente memoria fisica.
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5.3.3 Configuracion de IP del servidor remoto

Cuando la funcién del puerto serie del puerto COM1 es para la conversién de MODBUS RTU a MODBUS TCP, los pardmetros del servidor remoto relevantes deben determinarse mediante...

Configuracién de la pagina web del médulo IP.

Como se muestra en la imagen a continuacion, en el 4rea "Direccién IP del servidor remoto" de la pagina de pardmetros, ingrese la direccién IP y el puerto del servidor remoto requeridos.

Ingrese el nimero y haga clic en el botén "Guardar y reiniciar". Si la pagina web deja de mostrarse, apague el médulo durante al menos 3 segundos y vuelva a encenderlo. Nueva configuracién.

La direccién IP y el nimero de puerto del servidor remoto tendran efecto inmediatamente.
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Copyright 2016 by &=m &N 8t #HEE R &8 http: //www.amsamotion.com

[m]

-Nota: La direccion IP del servidor remoto debe estar en el mismo segmento de red que la direccion IP del médulo.
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5.3.4 Configuracién de parametros del puerto COM2

Parametros del puerto serie del puerto COM (excluyendo la velocidad en baudios)

Como se muestra en la imagen a continuacion, en el rea "Pardmetros del puerto serie" de la pagina de parametros, seleccione el parametro de comunicacién del puerto COM2 correspondiente de la lista desplegable.

Después de contar, haga clic en el botdn "Aceptar" en la misma posicién de la linea horizontal, o haga clic en el botén "Guardar y reiniciar" hasta que la pagina web no se muestre.

Apague el mddulo durante al menos 3 segundos y vuelva a encenderlo. Los nuevos pardametros del puerto serie COM2 se aplicaran.
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.
.
-Aviso:
- La configuracién del bit de datos 7 requiere el modo de puerto serial de paso TCP (consulte la seccién 5.2.5 o la siguiente subseccién "Habilitacién de la funcién de estaciéon
maestra" para conocer las configuraciones del modo de puerto serial).

- Al configurar el bit de datos en 7, el bit de paridad no admite paridad cero (Ninguno).
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Habilitar la funcionalidad del sitio principal

Como se muestra en laimagen a continuacion, en el drea "Habilitar funcién del sitio principal" de la pagina de pardmetros, puede seleccionar el puerto COM2 correspondiente de la lista desplegable.

En el modo puerto serie, haga clic en el botén Guardar y reiniciar. Si la pagina web deja de mostrarse, apague el médulo durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderlo. (Nueva configuracién...)

La configuracién del puerto serie COM2 en modo tendra efecto.
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-Nota: También se pueden seleccionar y configurar otros modos de puerto serie para COM2 a través de la lista desplegable aqui.
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Configuracién de comunicacién multiesclavo de control MODBUS TCP

Como se muestra en la imagen a continuacién, en el rea "Estacién 2 ~ Estacién 7" de la pagina de pardmetros, complete la informacién requerida.Nimero de estacion correspondiente”"Componentes de bobina, componen

Ingrese el nimero de "registros de solo lectura" y "registros de lectura y escritura", luego haga clic en "Aceptar" en la esquina inferior derecha, o haga clic en el botén "Guardar y reiniciar" hasta que la pagina web esté vacia.

Una vez finalizada la visualizacién, apague el médulo durante al menos 3 segundos y vuelva a encenderlo. La nueva configuracién de comunicacién multiesclavo del control MODBUS TCP se aplicara.
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-Nota: Para que el control MODBUS TCP esté disponible para multiples estaciones esclavas, el modo del puerto COM2 también debe configurarse como maestro RTU.

- Aviso

= Todas las operaciones anteriores (excepto las de salida y entrada) permiten el ahorro de energia al apagar el médulo. No las utilice con frecuencia para evitar dafar el médulo y causar fallos de funcionamiento.
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VI. Descripcién del formato de paquetes MODBUS TCP

6.1 Comando de adquisicién de sefial de entrada digital

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x02

Como esta maquina no tiene un registro de entrada discreto, este comando solo se utiliza para leer la bobina de corriente de la estacién esclava conectada a la interfaz RS485 local.

Estado del registro. Devuelve 0 si el puerto de entrada discreto esclavo no es valido; devuelve 1 si es valido.

Descripcién del formato del mensaje de solicitud de entrada discreta de lectura

Leer solicitud de entrada discreta (formato de mensaje MODBUS TCP)

Namero d

serampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

ilustrar

Método de all

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccion, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fébrica es 1, el resto se utiliza para los nimeros de estacién esclava del puerto RS48%.

cédigo de funcién

0x02

Cédigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

Lea el valor discreto de entrada a partir de esta direccién de registro.

Njooju| b~

Ndmero de registros

Byte alto primero

Descripcién del formato del mensaje de respuesta de entrada discreta de lectura

Leer respuestas de entrada discretas (formato de mensaje MODBUS TCP)

Numero d

serampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacena

ilustrar
miento

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccion, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fébrica es 1, el resto se utiliza para los nimeros de estacién esclava del puerto RS48%.

cédigo de funcién

0x02

Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Longitud de los datos

Supongamos que la longitud de los datos es N, en bytes.

Njooju| b~

datos

norte

El byte mas pequefio prim

r€ada byte es el mas significativo primero.
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Ejemplo de descripcién del mensaje

Lea el estado de los canales de entrada 1-16 de la estacién esclava 2. En este ejemplo, los canales de entrada 4, 6, 9y 15 de la estacidn esclava 2 son vélidos.

Mensaje de solicitud:

00 06 00 00 00 06 02 02 00 00 00 10

Mensaje de respuesta:

00 06 00 00 00 05 02 02 02 28 41

6.2 Comando de adquisicion de sefial de salida digital

- Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x01

Este comando se utiliza para leer el estado actual del registro de bobina; los registros de bobina locales 0x00-0xOF corresponden a los canales de salida digital 1-16.

Cuando el puerto de salida no es valido, la luz indicadora se apaga y devuelve 0; cuando es valido, la luz indicadora se enciende y devuelve 1.

Descripcién del formato del mensaje de solicitud para leer el estado de salida de la bobina

Solicitud de lectura del estado de la bobina (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero d

seri@ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenar

ilustrar
miento

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los nimeros de estacion esclava del puerto RS485.

cddigo de funcién

0x01

Codigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

Nioju| b~

Numero de registros

Byte alto primero
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Descripcién del formato del mensaje de respuesta de salida de la bobina de lectura

Confirmacién de lectura del estado de la bobina (formato de mensaje MODBUS TCP)

longitud byte
Numero d¢ seri@ampos de mensaje ilustrar
(bytE) Método de almacenamiento
Identificador de transaccion 2 Byte alto primero Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

2 Identificador de protocolo 2 Byte alto primero [El valor predeterminado es 00 00
3 Longitud del mensaje 2 Byte alto primero Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.
4 Identificador de unidad 1 Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los nimeros de estacién esclava del puerto RS485.
5 cédigo de funcién 1 OX01 Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS
6 Longitud de los datos 1 Si la longitud de los datos es N bytes, entonces el valor de la longitud de los datos es N.

El nimero de estacién corresponde a una salida de bobina de 16 bits.  Los datos de los canales 1 a 8 aparecen prinfarsegundo lugar, 9~1§
7 datos 1 El byte més pequefio priméro

Canal, cada byte con el bit mas significativo primero.

Ejemplo de descripcién del mensaje

Lea el estado de la bobina de los canales 1 a 16 de esta maquina. En el ejemplo, los canales de bobina 2, 8, 9y 15 estan activos.

Mensaje de solicitud:

00 01 00 00 00 06 01 01 00 00 00 10

Mensaje de respuesta:

00 01 00 00 00 05 01 01 02 82 41

Lea el estado de la bobina de salida de los canales 1 a 16 de la estacién esclava 2. En este ejemplo, los canales de salida 1, 7, 10 y 16 de la estacién esclava 2 estan activos.

Mensaje de solicitud:

00 01 00 00 00 06 02 01 00 00 00 10

Mensaje de respuesta:

00 01 00 00 00 05 02 01 02 41 82

6.3 Comando de control Gnico para sefales de salida digitales

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x05

Este comando se utiliza para controlar el estado de un solo registro de bobina; los registros de bobina locales 0x00-0xOF corresponden a los canales de salida digital 1-16.

Cuando el puerto de salida no es valido, la luz indicadora se apaga y devuelve 0; cuando es vélido, la luz indicadora se enciende y devuelve 1.
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Descripcién del formato de un mensaje de solicitud para escribir una Unica salida discreta

Escriba una solicitud de bobina Unica (formato de mensaje MODBUS TCP)

Numero d

seri@ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacena

ilustrar
miento

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los nimeros de estacién esclava del puerto RS485.

cédigo de funcién

0x05

Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Escribe la direccion

Byte alto primero

Escribir valor

Byte alto primero

Escribir OxFFOO habilita la salida;

Escribir 0x0000 indica detener la salida;

Escriba el formato del mensaje de respuesta para una Unica salida discreta.

Escriba una respuesta de bobina Unica (formato de mensaje MODBUS TCP)

Numero d

ser@@mpos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacena

ilustrar
miento

Conocimientos de procesam

ento de 2nsaccior

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

Identificador de protocolo|

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los nimeros de estacién esclava del puerto RS485.

cédigo de funcién

0x05

Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Escribe la direccién

Byte alto primero

Escribir valor

Byte alto primero

Escribir OxFFOO habilita la salida;

Escribir 0x0000 indica detener la salida;

Ejemplo de descripcién del mensaje

Habilitar la salida del canal local 1

Mensaje de solicitud:

31 A6 00 00 00 06 01 05 00 00 FF 00

Mensaje de respuesta:

31 A6 00 00 00 06 01 05 00 00 FF 00
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Detener la salida del canal local 1

Mensaje de solicitud:

31 A6 00 00 00 06 01 05 00 00 00 00

Mensaje de respuesta:

31 A6 00 00 00 06 01 05 00 00 00 00

6.4 Multiples comandos de control para sefiales de salida digitales

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0xOF

Este comando se utiliza para controlar el estado de mdltiples registros de bobina; los registros de bobina locales 0x00-0xOF corresponden a los canales de salida digital 1-16.

Cuando el puerto de salida no es valido, la luz indicadora se apaga y devuelve 0; cuando es vélido, la luz indicadora se enciende y devuelve 1.

Descripcién del formato del mensaje de solicitud para escribir multiples salidas discretas

Escribir multiples solicitudes de bobina (formato de mensaje MODBUS TCP)

Namero d

seri@ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacena

ilustrar
miento

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los nimeros de estacion esclava del puerto RS48%.

cddigo de funcién

OxOF

Codigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

Njoju| b~

Longitud de escritura

Byte alto primero

Escribir datos

recuento de bytes

Supongamos que el nimero de bytes de datos escritos es N.

Escribir datos

norte

El byte mas pequefio prim

#Cada byte es el mas significativo primero.
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Escriba una especificacién de formato de mensaje de respuesta para multiples salidas discretas

Escribir respuestas de bobinas multiples (formato de mensaje MODBUS TCP)

Namero d

serizampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenamiento

ilustrar

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los nimeros de estacién esclava del puerto RS48%.

cédigo de funcién

OXO F Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

N oo b~

Longitud de escritura

Byte alto primero

Controla el estado de la bobina de salida de los canales 1 a 16 de esta unidad. En este ejemplo, los canales de salida 1, 3, 6, 8, 10 y 15 estan habilitados.

Mensaje de solicitud:

Ejemplo de descripcién del mensaje

31 A6 00 00 00 09 01 OF 00 00 00 10 02 A5 42

Mensaje de respuesta:

31 A6 00 00 00 06 01 OF 00 00 00 10

Controla el estado de 13 bobinas de salida en los canales 3-15 de la estaciéon esclava 254. En este ejemplo, los canales de salida 3, 9, 13y 15 estan habilitados.

Mensaje de solicitud:

31 A6 00 00 00 09 FE OF 00 02 00 OD 02 41 14

Mensaje de respuesta:

31 A6 00 00 00 06 FE OF 00 02 00 OD

6.5 Comando de lectura del registro de entrada

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x04

Como esta maquina no tiene un registro de entrada, este comando solo se utiliza para leer el registro de entrada actual del esclavo conectado a la interfaz RS485 local.

Valor del dispositivo.
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Descripcién del formato del mensaje de solicitud de lectura del registro de entrada

Leer solicitud de entrada discreta (formato de mensaje MODBUS TCP)

Namero d

serizampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacena

ilustrar
miento

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x02~0xFE, utilizado para conectar al puerto RS485.Desde la estacion nimero

cédigo de funcién

0x04

Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

N oo b~

Numero de registros

Byte alto primero

Descripcién del formato del mensaje de reconocimiento de registro de entrada de lectura

Leer respuestas de entrada discretas (formato de mensaje MODBUS TCP)

Namero d

serizampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

de al

ilustrar

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x02~0xFE, utilizado para conectar al puerto RS485.Desde la estacion nimero

cédigo de funcién

0x04

Cédigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Longitud de los datos

Suponga que la longitud de los datos es N

N([ojun| b

datos

norte

Bajo primero

Cada dato de registro ocupa la longitud de una palabra.

Lea los valores de los registros de entrada 30001~30006 de la estacién esclava 2. En el ejemplo, los valores de las direcciones 30001 y 30006 son...

0x7531, 0x7536.

Mensaje de solicitud:

Ejemplo de descripcién del mensaje

00 04 00 00 00 06 02 04 00 00 00 06

Mensaje de respuesta:

00 04 00 00 00 OF 02 04 0 °@5 31 00 00 00 00 00 00 00 00 75 36
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6.6 Comando de lectura del registro de retencién

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x03

Este comando solo se utiliza para leer el valor del registro de retencién actual del esclavo conectado a la interfaz RS485 local.

Formato del mensaje de solicitud para leer registros de retencién

Solicitud de lectura del registro de retencién (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero d

serltampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacena

ilustrar
miento

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x02~0xFE, utilizado para conectar al puerto RS485.Desde la estacion nimero

codigo de funcion

0x03

Codigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

Nioju| b~

Numero de registros

Byte alto primero

Formato del mensaje de respuesta para la lectura de registros de retencién

Confirmacién de lectura del registro de retencién (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero d

serltampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacena

ilustrar
miento

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x02~0xFE, utilizado para conectar al puerto RS485.Desde la estacion nimero

codigo de funcion

0x03

Codigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Longitud de los datos

Supongamos que la longitud de los datos es N, en bytes.

N|joju| b~

datos

norte

Bajo primero

Cada dato de registro ocupa la longitud de 1 palabra.
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Ejemplo de descripcién del mensaje

Lea los valores de los canales 40001~40006 en el registro de retencién de la estacién esclava 127. En este ejemplo, los valores de los canales 40001 y 40006 son...

Los valores son 0x9C41 y 0x9C46.

Mensaje de solicitud:

00 17 00 00 00 06 7F 03 00 00 00 06

Mensaje de respuesta:

00 17 00 00 00 OF 7F 03 0 °®C 41 00 00 00 00 00 00 00 00 9C 46

6.7 Escriba un comando de registro de retencién Gnico

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x06

Este comando solo se utiliza para escribir valores en el registro de retencién esclavo conectado a la interfaz RS485 local.

Descripcién del formato de un mensaje de solicitud para escribir un registro de retencién tnico

Escriba una solicitud de registro de retencién tnico (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero d

serltampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacena

ilustrar
miento

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo identificador de transaccién, identificador de protocolo y longitud del mensaje (en bytes).

Identificador de unidad

Rango 0x02~0xFE, utilizado para conectar al puerto RS485.Desde la estacion nimero

codigo de funcion

0x06

Codigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

Nioju| b~

Valor de registro

Byte alto primero

Descripcién del formato del mensaje de acuse de recibo de un solo registro de retencién

Escriba un Unico acuse de recibo del registro de retencién (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero d

serigampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacena

ilustrar
miento

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.
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2 Identificador de protocolo

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccion, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x02~0xFE, utilizado para conectar al puerto RS485.Desde la estacion nimero

cédigo de funcién

0x06

Cédigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

N oo b~

Valor de registro

Byte alto primero

Ejemplo de descripcién del mensaje

Establezca el valor del canal 40005 en el registro de retencién de la estacién esclava 127 en 0x9C45.

Mensaje de solicitud:

00 00 00 00 00 06 7F 06 00 04 9C 45

Mensaje de respuesta

00 00 00 00 00 06 7F 06 00 04 9C 45

6.8. Comando para escribir multiples registros de retencién

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x10

Este comando solo se utiliza para escribir varios valores consecutivamente en el registro de retencién esclavo conectado a la interfaz RS485 local.

Descripcién del formato del mensaje de solicitud de escritura de registro de retencién mdultiple

Escribir multiples solicitudes de registro de retencién (formato de mensaje MODBUS TCP)

Numero dg serftampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacena

ilustrar
miento

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x02~0xFE, utilizado para conectar al puerto RS485.Desde la estacion nimero

codigo de funcion

0x10

Codigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

Ndmero de registros

NINI=|=|N|N

Byte alto primero

Numero de datos

Suponiendo que hay N registros, entonces el nimero de bytes de datos es 2N.

VI N|ojun|h~hlWIN|=

datos

N
z

Bajo primero

Suponiendo que hay N registros, entonces la longitud de los datos (en bytes) es 2N.
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Especificaciones para escribir mensajes de reconocimiento de multiples registros de retencién

Escribir multiples acuses de recibo de registros de retencién (formato de mensaje MODBUS TCP)

Numero d¢ serigampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenamiento

ilustrar

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

2 Identificador de protocolo

2

Byte alto primero El valor predeterminado es 00 00

w

Longitud del mensaje

Byte alto primero Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x02~0xFE, utilizado para conectar al puerto RS485.Desde la estacion nimero

cédigo de funcién

0X1 0 Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

N|ioojun| b~

Ndmero de registros

Byte alto primero

Ejemplo de descripcién del mensaje

Configure los registros de retencién 40001~40004 de la estacién esclava 127 con valores de canal de 0x9C41, 0x9C42 y 0x9C43 respectivamente.

0x9C44.

Mensaje de solicitud:

00 00 00 00 00 OF 7F 10 00 00 00 04 08 9C 41 9C 42 9C 43 9C 44

Mensaje de respuesta:

00 00 00 00 00 06 7F 10 00 00 00 04
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