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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

El médulo ETH-Q-2P es un procesador de comunicacién Ethernet econémico disefiado para satisfacer las crecientes necesidades de informacién de los equipos de fabrica (red de dispositivos).

Disefiado para la monitorizacién de redes y la gestion de la produccién. Compatible con CPU de propdsito general (Q00U)/Q0xU/QOxUDH) y CPU de alto rendimiento (Q02/QxxH).

Este médulo incluye la funcionalidad de comunicacién Ethernet para los PLC Mitsubishi de la serie Q, lo que permite la carga/descarga, la monitorizacién y la comunicacién con un ordenador host a través del puerto de red. Incluye dos...

El puerto serie tiene dos puertos: uno para conectar el PLC y otro para conectar una pantalla tactil. Esto permite a los operadores controlar simultdneamente el PLC mientras usan la pantalla tactil en campo.

Seguin recopilacion y seguimiento de datos.

1.2 Caracteristicas y funciones

En circunstancias normales, no se requiere fuente de alimentacion externa; la alimentacion se puede suministrar directamente desde el puerto de comunicacion de programacién MD6 del PLC.

Ampliar un puerto de programacién RS232 del PLC para incluir un puerto de comunicacién Ethernet y un puerto de comunicacién de pantalla tactil, restaurando asi las funciones de comunicacién del PLC mientras...

Habilite la red y comunicacién del PLC con pantalla tactil.

- Admite hasta 2 conexiones de puerto TCP

- El dispositivo se puede configurar y operar a través de un servidor web.

La velocidad en baudios del puerto de comunicacién de programacién Q es adaptable y satisface las necesidades de comunicacién de grandes voldmenes de datos.

- Admite comunicacién Ethernet para productos MELSOFT (software de programacion GX Works2, GX Developer).

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién de conexion inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicién y control de sefiales en equipos de campo industriales.

www.amsamotion.com
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1.3 Escenarios de aplicacién

El médulo ETH-Q-2P es adecuado para implementar CPU de propdsito general PLC de la serie Q de Mitsubishi (Q00UJ/Q0xU/QOxUDH) y CPU de alto rendimiento.

Funcién de comunicacién Ethernet para modelos como (Q02/QxxH).

GX Works2
GX Developer

=%FMNE TCP/IP 11

AR A

EIHAE2E ETH-Q-2P

10/100Mbps %

RS232 RS232

MITSUEISHI ELECTRIC Y

Q &% PLC Q &5 PLC
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II. Parametros técnicos

Modelo de producto

ETH-Q-2P

describir

Procesador de comunicacién Ethernet PLC Mitsubishi Serie Q (Plug and Play)

color

Negro metalizado

luces indicadoras

Cinco luces indicadoras: PWR, SYS, ETH, PLC y HML.

Conectarse a MELSOFT

Ethernet

Protocolo de comunicacion

Protocolo de comunicacion MC

Soporte de protocolo

MELSOFT, MC, HTTP

Modelos de PLC compatibles

CPU de propésito general: QO0U)/Q0xU/QOxUDH; CPU de alto rendimiento: Q02/QxxH

Interfaz Ethernet
Tipo de interfaz
Tasa de transmision
Soporte de protocolo
Propiedad intelectual

namero de puerto

Distancia de comunicacion

Compatible con IEEE 802.3, indicador LINK/ACTIVE, conector hembra RJ45

autoadaptativo.

10/100 Mbps

Mitsubishi tiene un protocolo TCP/IP incorporado

La direccién IP predeterminada es

192.168.1.160 y admite dos puertos.

Un puerto fijo 5002 y un puerto variable (configurable via pagina web, rango de puertos: 5003~9999). 100

metros.

Puerto PLC (se conecta al PLC)
Tipo de interfaz
Tasa de transmision

Soporte de protocolo

Mitsubishi RS232

Puerto hembra de comunicacién MD6

9,6 K predeterminado, velocidad en baudios adaptable

Protocolo de puerto de programaciéon Q

Puerto HMI (se conecta a HMI)
Tipo de interfaz
Tasa de transmisién

Soporte de protocolo

Mitsubishi RS232

Puerto hembra de comunicacién MD6

9,6 K predeterminado, velocidad en baudios adaptable

Protocolo de puerto de programaciéon Q

Software de programacion

GX Works2, Desarrollador GX

Configuracion de parametros

Navegador(Se recomienda Firefox) Médulo de inicio de sesién Direccién IP P4gina webCambiarIP del médulo (predeterminada

192.168.1.160), niimero de puerto (rango: 5003~9999), nombre de usuario web y contrasefia

Método de suministro de energia

EI PLC de la serie Q utiliza un puerto de comunicacion (para conectar el cable de comunicacion) para

suministro de energia directa o un terminal de suministro de energia de 9~28 VCC (con disefio de proteccion de conexion inversa).

Ambiente de trabajo

Temperatura 0~60°C

90% de humedad, sin condensacién

Estabilidad de la comunicacion

Comunicacién ininterrumpida con PLC las 24 horas, 2 millones de errores cero

tamafio

92*60*25 (Dimensiones generales L*An*Al, unidad: mm)

www.amsamotion.com
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caciones del producto

3.1 Dimensiones de instalacién
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Figura 3.1 Diagrama de dimensiones de ETH-Q-2P
3.2 Descripcién del terminal
1) Definicién de fuente de alimentacién, luces indicadoras y terminales de botén
Funcién nombre ilustrar
Terminales de potencia 24 V+ Terminal positivo de fuente de alimentacién de 9~28 V CC (repuesto)

(repuesto) oVv

Terminal negativo de fuente de alimentacién de 9~28 V CC (repuesto)

PWR

La luz indicadora de encendido permanece encendida después de encender el modulo.

SISTEMA

luces indicadoras ET H

La luz indicadora de estado del sistema parpadea con una frecuencia de 1 segundo cuando el médulo estd funcionando normalmente.

La luz indicadora de conexién del cable de red permanece encendida cuando el cable de red esta conectado correctamente.

SOCIEDAD ANONIMA La luz indicadora del transceptor de datos del PLC parpadea cuando el médulo se esta comunicando y transmitiendo datos con el PLC.

Interfaz hombre-migquirel(Itivglicadora del transceptor de datos HMI parpadea durante la transmisién de datos y la comunicacién entre el puerto HMI del médulo y el PLC.

botén Reiniciar

Restablecer la IP del médulo, el nimero de puerto y la cuenta web; cuando la luz SYS parpadee, presione y mantenga presionado durante 3 segundos y suelte.

www.amsamotion.com 4
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2) Definicién del puerto de comunicaciéon PLC y HMI (conector hembra)

HMBEEF PLCIERO
\ / .
&P \ HMI PLC / &P

Las definiciones de los puertos de comunicacion del PLC y la HMI del médulo ETH-Q-2P coinciden con las definiciones de pines del puerto de programacién RS232 de Mitsubishi. Las definiciones de pines requeridas se muestran en la tabla a continuacion.

3.2.

Numero PIN ilustrar

RX

Texas

Tierra

Tabla 3.2 Definiciones de pines del PLC y la HMI

www.amsamotion.com >
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IV. Inicio rapido

Este capitulo ofrece una guifa de inicio rapido para el médulo ETH-Q-2P. Tras aprender y operar el médulo a través de este capitulo, los usuarios lo comprenderan sistematicamente.

Para una comprensién completa y una explicacion detallada, consulte otros capitulos.

*OIEEAEBNEEPLGETE

HMI

DC9-28V ( &£FEEIR , TIBERT )

Al

*DEERSPLCGETAERE

RJASE[]
10/100MbpsiiZE

Figura 4.1 Referencia de cableado ETH-Q-2P

4.1 ;C6mo consume energia el médulo?

Utilizando el cable macho RS232 de cabeza redonda Mitsubishi provisto con el producto, conecte el puerto PLC del médulo ETH-Q-2P (puerto de comunicacién PLC del médulo) al codificador PLC Mitsubishi.

Tras conectarse al PLC a través del puerto, este se encenderd y el indicador PWR del médulo permanecera en verde fijo, lo que indica que el médulo esta encendido. Como alternativa, se puede utilizar una fuente de alimentacién de CC de 9 a 28 V a través del terminal de alimentacién del n

Ambas fuentes de alimentacién se pueden utilizar simultdneamente.

4.2 Implementacién de la comunicacién del puerto de red

(1) Cableado del médulo

Después de completar los pasos de conexion del Capitulo 4.1 del médulo ETH-Q-2P, conecte un extremo del cable de red de 10/100 Mbps al puerto RJ45 del médulo y conecte el otro extremo al circuito...

Puerto de red de enrutador, conmutador, PC o HMI (la luz ETH estara constantemente verde después de que el cable de red esté conectado correctamente).

El sistema no funcionara con normalidad sin el puerto de programacién RS$232 del PLC conectado. Tras conectar el médulo PLC y encenderlo, el sistema funciona con normalidad, lo que indica...

Elindicador SYS parpadea con una frecuencia de 1 segundo. Si se presentan otros estados, verifique que el cableado esté correctamente conectado y que el PLC esté encendido.

(2) Software de programacién, software de configuracién y pantalla tactil de redConfiguracién de comunicacién

Consulte las secciones 5.3 a 5.5 y la seccién seis segiin su modelo de PLC especifico.

www.amsamotion.com
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4.3 Implementar la comunicacién del puerto HMI (puerto serie)

(1) Cableado del médulo

El médulo puede comunicarse simultdneamente a través del puerto de red y del puerto HML. Para obtener informacién sobre la conexion de alimentacién del médulo, consulte la seccién 4.1y la Figura 4.1.

Integracion de la pantalla tactil con el PLC de la serie Q de MitsubishiLinea de comunicacién(¢;Qué tipo de cable se utilizé para la comunicacion directa entre la pantalla tactil y el PLC? Este mddulo se puede utilizar para...)

(Utilice el mismo cable que antes) y conéctelo correctamente al puerto de comunicacion de la pantalla tactil y al puerto HMI del médulo.

(2) Configuraciéon de comunicacién

Generalmente, se utiliza el puerto de programacién RS232 original de la pantalla tactil y del PLC Mitsubishi.Configuraciones para comunicacién directaEso es todo. Si la comunicacion directa funcionaba antes, afiade...

Si no se puede conectar el médulo, configure la velocidad en baudios de comunicacién entre la pantalla tactily el dispositivo en 9600 u otra velocidad en baudios para intentar la comunicacion.

(3) Desempefio comunicativo exitoso

Una vez que se confirma que el sistema funciona normalmente, la pantalla tactil comenzara a monitorear los datos del PLC después de encenderse, y las luces HMI y PLC parpadearan rapidamente.

(4) Comprobacién de fallos de comunicacién

i falla la comunicacién, puede probar directamente la comunicacién entre la pantalla tactil (con todas las configuraciones de comunicacién completadas) y el puerto de programacién del PLC sin pasar por el médulo.

@ Sila pantalla tactil puede comunicarse directamente con el PLC, intente ajustar la configuracién de la velocidad en baudios de la pantalla tactil o contactenos para obtener ayuda.

@ Sila pantalla tactil y el PLC no pueden comunicarse directamente, verifique la configuracion de comunicacion de la pantalla tactil y el PLC o el estado del cable de comunicacion.

4.4 Restablecimiento y modificacién de la IP del médulo y el nimero de puerto

Consulte las secciones 5.2 a 5.4.

www.amsamotion.com
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V. Modo de funcionamiento

5.1 Modo estandar

Al encender el sistema, funciona en modo normal por defecto. La luz SYS parpadea una vez por segundo (si la luz PWR est4 encendida, pero la luz SYS no parpadea, entonces...).

Esto indica que el médulo no reconocié el PLC, posiblemente porque no es un modelo original de Mitsubishi o no es compatible con el médulo. El modo de reinicio ha finalizado.

Después, el sistema vuelve automaticamente al modo normal.

5.2 Modo de reinicio

Con la luz del médulo SYS parpadeando,Pulsacion largaBotén de reinicio (en el orificio redondo cerca del terminal de energia de respaldo)3 segundosLuego suelte, SYS se refiere a

La luz indicadora permanece encendida durante 2 segundos y luego comienza a parpadear nuevamente, lo que indica que el médulo ha completado el reinicio.

SR ( RERTETFLF )

Después del reinicio, la IP del médulo es 192.168.1.160, el puerto variable es 5003 y la cuenta web y la contrasefia son "amx666".
5.3 Configuracién de la conexién de area local en el lado de la computadora

Antes de acceder a la pagina web de la direccién IP del médulo, conectarse al software de programacién o al ordenador host, asegdrese de que el segmento de la direccién IP del ordenador coincida con el del médulo y de que no haya conflictos de IP. Por ejemplo, si el médulo.

Cuando la direccién IP de bloque es la direccién IP predeterminada 192.168.1.160, puede consultar la siguiente figura para configurar la direccién IP local de la computadora en 192.168.1.110.

[Internet HH s 4 (TCP/IPvA) Ei% =
&
RS R ER RS gT e =

) BzhEE{§ IF it o)
@ fEF T EAY IF ik s

IF hhdt oo 19z 165 . 1 110
TFFAERD O 255 .2ES .2ZES . 0
BriAF @D 192 163 . 1 . 1

Bzh&E{§ Dis ARFS-=5HuhE B
@ AT EAY DES AR SEHhE (BD
ik DN ARSEE ()

HF DHS HRSEE (Al

BTG EIE R 1)

[ #@= ][ EmsAE
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5.4 Modificacién de parametros (IP del médulo y nimero de puerto) a través de la pagina web

Abra su navegador, ingrese la direccién IP del médulo en la barra de direcciones (por ejemplo, ingrese la direccién IP predeterminada: 192.168.1.160) y luego presione la tecla en su teclado.

Presione Enter para acceder a la pagina web de este médulo (como se muestra en la imagen a continuacién), luego ingrese su nombre de usuario y contrasefia para iniciar sesién.

c @ © £~ 192168.1.160

Bvamesss D HFELE O =ERE D B=EER

AT LR g AR A R 4]

2BAKS

RIS BRIAHES : amx666

ﬁiﬁﬁ' FXIATRED : amx666

-
WS s mtE

Copyright 2021.03 by FREm¥EREFHLEARAE http: //www.amsamotion.com

La pagina web después de iniciar sesién se muestra en la imagen a continuacién. Puede configurar la direccién IP del médulo, el nimero de puerto variable, el nombre de usuario web y la contrasefta. Haga clic en el botén .. en la parte inferior de la pagina web.

Guarde y reinicie (la luz SYS permanecera encendida durante 2 segundos y luego parpadearé nuevamente) para que la nueva configuracién surta efecto.

LIZCRIEHRETH-Q X

< c @ O /4 192168.1.160/L0c

Emesss D &FHE D2ENE D SEEsE

XERTIPIXMISIRETH-Q

RENEES

EfHRAS: 1.0

MACibE: 00:08:DC:11:11:11

Ipitht: 192.168.1.160

TFRERS: 255.255.255.0

EhARx: 192.168.1.1

TCPRAS: 5003 {#178&5003~9999

EBXEPE: am66 FAPEREEES~T . SfFE, 87 KotS
BAEEE: FEEEEREL~o  THFE, 87 KRB
LR

Copyright 2021.03 by Feem EREaMEEARAT _http://www.amsamotion.com
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Manual de usuario del médulo ETH-Q-2P

5.5 Conexion al software de programacion de Mitsubishi

Aviso:

® Cuando se utiliza una CPU de propésito general (como QO6UDH) para conectar software de programacién, computadora host, pantalla tactil, etc. a través del puerto de red del médulo, primero se debe conectar el médulo.

Solo cuando el puerto HMI se utiliza para comunicacién en serie (como cable de programacién, pantalla tactil) puede comunicarse a través del puerto de red.

@ Al comunicarse con el software de programacién a través del puerto de red del médulo, se utiliza un nimero de puerto fijo, 5002.

1. Después de abrir el software de programacién GX Works2, haga clic en "En linea - Lectura de PLC" en secuencia.

3. Después de ingresar a la ventana "Configuracién de destino de conexidn", haga doble clic en "Placa Ethernet" y luego haga clic en "Si" en la ventana emergente.
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MELSOFTEIRRIR p— [

[jh EEFTE , SnnlEEess, mEE?

MR —% (L) ..

FEMBEEEERGE D)

EfEMEL ()

—

32 =m =~ |

%—

BRERC. ..
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Manual de usuario del médulo ETH-Q-2P

4. Haga doble clic en "Médulo Ethernet", introduzca la direccién IP del médulo en el campo correspondiente de la ventana emergente y haga clic en "Aceptar". Los pasos restantes son los siguientes.

Mantenga las opciones predeterminadas.

EEETEE Connectionl = |
Lefs]
Head Module
1Y |
By

o Soecteie| T e | ——

e —

£ 4.2 AEEhiP e (1)

-

G e e 1w samst [oEf

C =z
= IE Cont
NET/ 10 (H) R IPERES =1 | | Sl=x S

Blic24) (ch
= — — - |
€C IE Cont  CC IE Ethernet £C-Link €24 3
NET/ 10 (H) Field L] |
i |
Scruis e
HEEN - —
i 3 & 4

5. A continuacién, haga clic en "Otra estacién" y luego en "Prueba de comunicacién”. Aparecera una ventana de conexién correcta; haga clic en "Aceptar".

La ventana emergente de salida "OK" indica que la comunicacién ha fallado. (Si falla, compruebe si la luz SYS parpadea lentamente durante 1 segundo y si el ordenador puede hacer ping a la direccion IP del médulo).

En la seccion 6.1 se puede saber si la IP del cerebro y la IP del médulo estan en el mismo segmento de red.

Por ultimo, haga clic en "Aceptar" en el paso 5.4 como se muestra en la Figura 5 a continuacién para guardar la configuracion de comunicacion y salir.
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Boaxd e e i
Pigak | ik Jx #% 1 #il P
CC=Link Ethernat C24 GO0T CC IE Field Head Madule
Module z Master/Local
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G 52
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3393
R
e

:l'

www.amsamotion.com




Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd. Manual de usuario del médulo ETH-Q-2P

VI. Configuracién de comunicacién del puerto de red de la computadora host y la HMI

Nota: Cuando se utiliza una CPU de propésito general (como QO6UDH) para conectarse a una computadora host, pantalla téctil, software de programacién, etc. a través del puerto de red del médulo, primero se debe conectar el médulo.

Solo cuando el puerto HMI se utiliza para comunicacién en serie (como cable de programacién, pantalla tctil) puede comunicarse a través del puerto de red.

6.1 Conexion con KingSCADA (versién 6.55)
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_ﬁ @ EE S BREDS = e W

*E 4HE =S FE BT #E BE EE Be MAKE

& Fidu_1EW_Ethernat =
 Malzach
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3 DDE
= wE
- OPCEES
b s
= o RS
- SEFTEESR
@ SEETES
o ss=es
i Femmos
2 FisEE
0 AsER
G FIEIER
=l SQUSISETEE
£ =
Ef 2y
=20 Web
E HéEm
ER co gt
B asnnEs
& EENESED

Después de abrir KingSCADA y crear un nuevo proyecto, siga los pasos de laimagen de arriba para crear un nuevo protocolo "Mitsubishi Q_SERIAL_ETHERNET_BINARY", luego descargue...

paso.

GERERS  EEEn [

ERETERREEEE —ATEE SN
|ETH_Q

[ eSS

<tsw|Fzw>]  ma |

Ingrese un nombre Iégico personalizado y luego haga clic en Siguiente.
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EEREAS—— =St EiEmE

192, 185.1. 160: 1335 FAD: 3:1

HIFAERD |
b

=7 s

<t—t@ [F-£w >

HLH

Ingrese la direccion IP del médulo ETH-Q-2P, el nimero de puerto del médulo (hexadecimal, por ejemplo, 5003 convertido a hexadecimal es 138B) y la computadora.

Ndmero de puerto (hexadecimal, p. ej., 4000 convertido a hexadecimal es FA0), tiempo de espera, modo de protocolo (1, es decir, TCP), separados por dos puntos.

Separelos con dos puntos (para obtener mas informacién sobre las reglas de configuracién de IP, haga clic en Ayuda de direccién).

REZERS —EESE

25

FEEERNRE(EE:
~IREER

Frzgi =& £~/

_SERTAL _FTHERNWET EINARY .
wEEIFES ITHA

EEME 192 162, 1. 160 1384 FAD: 31

BiRA: ETHEEHET

W BamEEE

ELA

Haga clic en Siguiente y contintie hasta completar.
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6.2 Conexion con ForceControl (versién 7.1)
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% ' D d 2| X0kl o @
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-k KEVENCEEEL)

G-k KOVOGEEET)

[ LSFEEG
AL ANAEZFILIR]
AEFISO
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m

En el sistema de desarrollo de software ForceControl, haga doble clic en "Configuracién del dispositivo I0" debajo de la ventana del proyecto y luego expanda lo siguiente en la ventana emergente:

"PLC-MITSUBISHI" y, por ultimo, haga doble clic en "A, serie ANA Ethernet".

GEEE-= S

WEER: ETHR

WEEE:

B8 100 = -
AEERE: 3 T
Wt |
BiEH=: (1o IRl -
AR R SR

B 300 3 CIBARM: 80 itk

R =R

fre—%m|F—Ew>) [ ma |

Ingrese un “Nombre de dispositivo” personalizado y luego haga clic en Siguiente.
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Después de ingresar la direccion IP del médulo "Direccién IP del dispositivo" y el nimero de puerto del médulo "Puerto”, haga clic en Siguiente.

aEmE-== = |
el [pIHARY =]
% | =@ | iy |

Seleccione "BINARIO" para "Tipo de dispositivo" y luego haga clic en "Finalizar".
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6.3 Conexion con Kepware (version 4.2)

W0 KEPServerEx - [untitled.opf] (Demo Expires 01:37:00)

File: Edit View Users Tools

Help

]

0=

vt ERX |20 %NS

[ Tan Name [ addr
S
New Channel - Identification

AT

haracters in length.

lquatations or start with an
handerscore.

ames can mot contain periods,

’A channel name can be from 1 te 256
cl

double

Después de abrir el software KEPServerEx, haga clic en "Haga clic para agregar un canal", luego ingrese un nombre de canal personalizado y haga clic en Siguiente.

MNew Channel - Device Driver

i

Felect the device driwer you want to
a:

ssign to the chanmel.

containz the

|lThe drop-—down list below
that are

mames of all the drivers
linstalled on your system.

Device driwver:

. Mitzubichi Ethernet ol -

#EN

Después de seleccionar el controlador "Mitsubishi Ethernet", haga clic en Siguiente hasta completar.

New Channel - Network Interface

his channel is configured to
communicate over a network. You can
zelect the network adapter that the
driwver should use from the lizt below.

elect "Default’ if you want the

operating system to chooze the network
adapter for wou

Hetwork Adapter:

www.amsamotion.com
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I KEPServerEx - [untitled.opf 7]

File Edit View Users Tools Help
O 2l v i EBEX AL E

EI@ Channell Tag Name | Address | Data Type | Scan Rate | Scaling

Click to add a device.
\ MNew Device - Name g

& dewice name can be from 1 to 256
characters in length.

| Description

ames can not contain periods, double
quotations or start with an

Fnderscnre

Device pname:

‘ !Devicel ’

\

< r—sefl{F—fw mE | man |

Haga clic en “Haga clic para agregar un dispositivo”, ingrese un nombre de dispositivo personalizado y luego haga clic en Siguiente.

MNew Device - Model u

The device w¥ou are defining usez a
device driwer that supports more than
one model. The list below =zhows all
supported models.

Select a model that best describes
the dewice wou are defining.

Device model:

Seleccione “Serie Q" para “Modelo de dispositivo” y luego haga clic en Siguiente para pasar a la ventana “ID del dispositivo”.
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Mew Device - ID

The dewice wou are defining may be
ultidropped as part of a network of
devices. In order to communicate with
ldevice, it must be

Your decumentation
efer to thiz as a
“Hetworle Addrezs.

for the dewice may
“Wetworle ID" or

Dewice I
192, 165. 1. 180 HO: 255

assigned a unigue IT.

the

<tsofF—4wy  mE |

Ingrese “Direccion IP del médulo: N0:255" en el campo “ID del dispositivo” y luego haga clic en Siguiente.

Mew Device - Communications Parameters

Select the Ethernet protocol uszed by
the dewice.

Set the port number the device 1=
configured to use. The default port
5001 for TCE/IF and 5000 for UDE.

e e——
IF Frotaocol
Fort Humber

1%

B |

2R |

Seleccione "TCP/IP" en "Protocolo IP", ingrese el nimero de puerto del médulo en "NUmero de puerto" y luego haga clic en Siguiente.

www.amsamotion.com
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6.4 Conexion con Kunlun Tongtai MCGS Embedded Edition (version 7.7)

CLi=nngiras D e

1.2iEFeE T BE

v | THSM Cerl+T
v RS

EiP)... Alt+Enter

s Del

%

Siga los pasos de la Figura 1.1-1.3 anterior para abrir la ventana "Administracién de dispositivos" que se muestra en la figura siguiente.
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R
| D NIRCGSENT.

R<ED
| == FXauil ik
E!E_szuwcﬁ

ﬁﬁ?

",

22 EREENEN
== QFEFILLAM...

23maEmA [Cau ) [ oa ||

Siga los pasos de la imagen de arriba para agregar el dispositivo "Mitsubishi Q Series Ethernet" a la ventana "Dispositivos seleccionados" y luego haga clic en Aceptar.

www.amsamotion.com
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Siga los pasos de la imagen de arriba para agregar "Mitsubishi_Q Series Ethernet” a la "Ventana del dispositivo".
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En referencia a la imagen de arriba, en la "Ventana de edicin del dispositivo”, seleccione "TCP" como método de comunicacién e ingrese la direccién IP y el nimero de puerto del médulo como la direccién IP y el nimero de puerto remotos.

Para el eslogan y la direccién IP local, ingrese la direccién IP de la pantalla tactil o de la computadora simulada en linea que esté en el mismo segmento de red que la direccién IP del médulo y luego haga clic en "Confirmar”.

Al cerrar la ventana del dispositivo, recuerde guardar la configuracién. Como se muestra en la imagen a continuacién, haga clic en "Si" para guardar la configuracién y salir.

=Ei(=)

Sel e

MegsT ) MAESERE

[
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