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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccion del producto

El médulo ETH-RS485L es un servidor serial compacto, estable, rentable y multifuncional que admite la comunicacioén serial.

Permite la transmisién de datos transparente bidireccional entre dispositivos de puerto y puerto de red, y puede lograr facilmente la conversién mutua entre los protocolos MODBUS TCP y MODBUS RTU.

La funcién avanzada de mapeo de esclavos de MODBUS permite la interconexién entre dispositivos de puerto serial RS485 y dispositivos de interfaz Ethernet, ahorrando mano de obra y costos de material.

Para satisfacer las necesidades de los usuarios de una produccion répida.

1.2 Caracteristicas y funciones

Admite la conversién de MODBUS TCP a MODBUS RTU, lo que permite que los dispositivos cliente MODBUS TCP basados en Ethernet se comuniquen con dispositivos MODBUS RTU basados en serie.

Comunicacién del dispositivo esclavo

- Admite la conversion de MODBUS RTU a MODBUS TCP, lo que permite que los dispositivos maestros MODBUS RTU en serie se comuniquen con dispositivos MODBUS TCP Ethernet.

Comunicacién del dispositivo servidor

Admite el paso de datos entre clientes o servidores TCP y el puerto serie.

- Admite mapeo de esclavos MODBUS, lo que permite mapear de 1 a 6 esclavos Modbus RTU a 1 esclavo y comunicarse a través de Modbus TCP.

acceso

- El puerto serie admite velocidades en baudios de 2400 a 115200, con 7 u 8 bits de datos, 1 o 2 bits de parada y bits de paridad NINGUNO, PARy VIEJO.

Puerto Ethernet tipo RJ45, velocidad de transmisién de 10 Mbps, bufer de 1024 bytes para satisfacer las necesidades de comunicacién de grandes datos.

Clasificacién de proteccién ESD: +4 KV contacto, +8 KV aire, +4 KV proteccién contra rafagas; mecanismo de proteccién de vigilancia; fuerte capacidad antiinterferencia y funcionamiento estable.

Admite la modificacién de parametros y la verificacién de inicio de sesién a través de la pagina web, lo que garantiza comodidad y seguridad.

Carcasa compacta, pequefio espacio de instalacién, montaje en riel DIN estandar de 35 mm.

1.3 Escenarios de aplicacion

El médulo ETH-RS485L se puede utilizar ampliamente en: automatizacién industrial, control de PLC, automatizacion de edificios, monitoreo de energia, control de acceso, sistemas médicos y salas de equipos de telecomunicaciones.

Dispositivos o sistemas que requieren interconexién R5485 y Ethernet, como instrumentos de monitoreo y medicién y equipos de monitoreo ambiental.

No.1Pagina



. AMSAMOTION®
Hm XER

II. Parametros técnicos

Tipo de puerto serie Blogue de terminales RS485
Numero de puertos serie Ruta 1
Formato de puerto serie Velocidad en baudios 2400~115200, bits de datos 7 u 8, bits de parada 1 o 2, bits de paridad NINGUNO, PAR, ANTIGUO
Capacidad de caché 1024 bytes
Distancia de transmision 1200 metros
Tipo de interfaz 1 conector RJ45 hembra

protocolo de comunicacion MODBUS TCP; TCP; HTTP

Capacidad de caché 1024 bytes
Tasa de transmisién 10 Mbps
Distancia de transmision 100 metros
Método de suministro de energia Cableado de terminales DC9-28V (proteccion de conexidn inversa)
Consumo de energia 02W
Proteccion de energia IEC 61000-4-2 ESD: +4 kV para contacto, +8 kV para aire; IEC 61000-4-4 EFT: +4 kV
Proteccion del puerto serie IEC 61000-4-2 ESD: Contacto +4 kV, Aire 8 kV
Proteccion del puerto de red IEC 61000-4-2 ESD: Contacto +4 kV, Aire 8 kV

Temperatura de funcionamiento -10~+50°C

Temperatura de almacenamiento '20“‘+70°C

Método de instalacién Riel DIN de 35 mm

tamafio 83*43*26 (largo*ancho*alto, dimensiones generales, unidad mm)
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II1. Especificaciones del producto

3.1 Dimensiones de instalacién
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Figura 3.1 Dimensiones de ETH-RS485L

3.2 Descripcién de la interfaz

Definicién de terminal

Funcién nombre ilustrar
24 V Terminal positivo de la fuente de alimentacién de CC de 24V CC

fuente de alimentacion 0 V Terminal negativo de la fuente de alimentacién de CC de 24V CC
Educacién fisica tierra
A+ RS485 A+

Puerto serie RS485

B- RS485 B-

botén Reiniciar Botén de reinicio de parémetros

puerto de red RJ45 Puerto de red hembra de 10 Mbps
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luces indicadoras

Funcién nombre Descripcién de la funcién

Luz fija: la fuente de alimentacién del médulo es normal
Luz indicadora de encendido PW R

Apagado: Mal funcionamiento de la fuente de alimentacién del médulo

Elmédulo parpadea i é yapaga en intervalos de 1 segundo:

Luces indicadoras del sistema SISTEMA

durante el funcionamiento normal, la luz intermitente cambia a un brillo fijo; el reinicio se logra mediante el botén Reset.

Parpadeando: Transmision y recepcion de datos del puerto serie
Luz indicadora del puerto serie CO M

Apagado: No se envian i reciben datos a través del puerto serie.

1V. Configuracién de parametros

1) Inicio de sesién web
Para iniciar sesién, ingrese la direccion IP del médulo (predeterminada 192.168.1.18) en su navegador para acceder a la pagina de inicio de sesién, luego ingrese su nombre de usuario y contrasefia (ambos predeterminados "admin").

Puede iniciar sesion para acceder a la configuracion.

= x |+

- c O & [92168118] 1. B NKELRIP (BRIAIP:192.168.1. 18)H AB R

Dogeses @ Ll Dsmmt O =Ems

2EAKS
SHAIKS:admin

ﬁiﬁiﬂ:gﬁ)@;‘a}}g:aclmin
3T 4 REER

2) Configuracién de parametros

Tras acceder a la pagina web de configuracién de parémetros, primero debe determinar el modo de trabajo y los pardmetros del modo TCP correspondientes a la funcién requerida. Consulte la seccién 5 para obtener mas informacion sobre cada funcion.

Se explican los pardmetros y, a continuacién, se modifican la direccién IP local o remota, los pardmetros del puerto y los parametros del puerto serie del médulo seglin sea necesario. Haga clic en "Guardar y reiniciar” para obtener el resultado deseado.

(La pagina web tardard 30 segundos en recargarse. Si considera que este tiempo es demasiado largo, puede ingresar manualmente la direccién IP del médulo y actualizar la pagina de inicio de sesién repetidamente).

Ademas, guardar y reiniciar cada pagina solo afecta a los parametros de la pagina actual. Por lo tanto, debe asegurarse de guardar la configuracién antes de ingresar a la pagina de configuracién del esclavo RTU.
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V. Funciones del producto

5.1 Funcion Modbus TCP a RTU

Modbus TCPES
pod 1&g

I' Modbus RTURS
BOEH

Modbus RTU
N

Modbus TCP
Modbus TCP Client
Server

Figura 5.1 Diagrama de funciones de Modbus TCP a RTU

Introduccién a la funcién

El médulo actiia como un servidor Modbus TCP y recibe una conexién de cliente Modbus TCP desde el puerto de red conectado al médulo.

El mensaje de solicitud se convierte en un mensaje de solicitud Modbus RTU y se envia al esclavo Modbus RTU a través del puerto serie. A continuacidn, el esclavo correspondiente responde...

Los mensajes Modbus RTU se convierten en mensajes Modbus TCP y se envian de vuelta al cliente Modbus TCP a través de la interfaz de red.

Escenarios aplicables

Adecuado para aplicaciones donde un solo dispositivo de puerto de red de cliente MODBUS TCP y un dispositivo de puerto serie esclavo MODBUS RTU estan interconectados para la comunicacion.

Descripcion del parametro

Tipo de parametro Detalles
Objeto de conexién de puerto de red 1 cliente Modbus TCP
Objeto de conexién de puerto serie Estacién esclava Modbus RTU
Modo de trabajo Conversién estandar MODBUS (fija)
Modo TCP Servidor TCP (fijo)
Médulo IP 192.168.1.18 (configurable)
NUmero de puerto local TCP 502 (configurable)
Formato de puerto serie Velocidad en baudios: 9600, bits de datos: 8, sin paridad, bits de parada: 1 (configurable)
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5.2 Funcion Modbus RTU a TCP

Modbus TCPIES
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Figura 5.2 Diagrama de funcién de Modbus RTU a TCP

Introduccién a la funcién

El médulo actia como un cliente Modbus TCP, conectandose activamente a la IP remota especificada y al puerto conectado a la interfaz de red a través de Modbus TCP.

Servidor. Tras recibir un mensaje del maestro Modbus RTU a través del puerto serie del médulo, lo convierte en un mensaje Modbus TCP y lo envia a Modbus.

Servidor TCH_uego, después de recibir el mensaje de respuesta del servidor Modbus TCP, se convierte en un mensaje Modbus RTU.  Responder a Modbus a través del puerto serie

Estacion principal de RTU.

Escenarios aplicables

Adecuado para dispositivos de puerto serie maestro Modbus RTU que necesitan comunicarse con un dispositivo de puerto de red de servidor Modbus TCP.

Descripcion del parametro

Tipo de parametro Detalles

Objeto de conexién de puerto de red 1 servidor Modbus TCP
Objeto de conexién de puerto serie Estacion maestra Modbus RTU

Modo de trabajo Conversién estandar MODBUS (fija)

Modo TCP Cliente TCP (fijo)

Médulo IP 192.168.1.18 (configurable, debe estar en el mismo segmento de red que la IP remota TCP)
IP remota TCP 192.168.1.251 (configurable, debe estar en el mismo segmento de red que la direccién TP del médulo)

Puerto remoto TCP 602 (configurable)

Formato de puerto serie Velocidad en baudios: 9600, bits de datos: 8, sin paridad, bits de parada: 1 (configurable)
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5.3 Funcién de paso a través del servidor

" fRzkBB

R A XAA

B _
— TCP Client
TCP Server

Figura 5.3 Diagrama de la funcion de transmision transparente de Servert

Introduccioén a la funcién
El médulo actia como un servidor TCP, transmitiendo datos directamente desde un Unico cliente TCP conectado al puerto de red del médulo a través de un puerto serie.

El puerto de red puede enviar datos al dispositivo de puerto serie o enviar los datos recibidos desde el dispositivo de puerto serie directamente desde el puerto de red al cliente TCP.

Escenarios aplicables

Adecuado para situaciones donde los dispositivos de puerto serie necesitan transmitir datos de forma transparente con los dispositivos de puerto de red que actdan como clientes TCP.

Descripcion del parametro

Tipo de parametro Detalles
Objeto de conexién de puerto de red Cliente TCP unidireccional
Objeto de conexién de puerto serie Dispositivos de puerto serie
Modo de trabajo Paso de puerto de red y puerto serie (fijo)
Modo TCP Servidor TCP (fijo)
Médulo IP 192.168.1.18 (configurable)
NGmero de puerto local TCP 502 (configurable)
Formato de puerto serie Velocidad en baudios: 9600, bits de datos: 8, sin paridad, bits de parada: 1 (configurable)
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5.4 Funcién de paso a través del cliente
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Figura 5.4 Diagrama de la funcién de transmision transparente del cliente

Introduccién a la funcién

L =
TCP Server

El médulo actia como un cliente (servidor) TCP, conectandose activamente a una direccién IP remota especificada y a un puerto conectado a la interfaz de red.

EI médulo puede enviar datos desde el servidor TCP de red directamente desde el puerto serie al dispositivo serie, o enviar datos recibidos desde el dispositivo serie directamente desde el puerto de red al puerto de red.

Envielo al servidor TCP.

Escenarios aplicables

Adecuado para situaciones donde los dispositivos de puerto serie necesitan transmitir datos de forma transparente con dispositivos de puerto de red que acttian como servidores TCP.

Descripcion del parametro

Tipo de parametro

Detalles

Objeto de conexién de puerto de red

Servidor TCP unidireccional

Objeto de conexién de puerto serie

Dispositivos de puerto serie

Modo de trabajo

Paso de puerto de red y puerto serie (fijo)

Modo TCP

Cliente TCP (fijo)

Médulo IP

192.168.1.18 (configurable, debe estar en el mismo segmento de red que la IP remota TCP)

IP remota TCP

192.168.1.251 (configurable, debe estar en el mismo segmento de red que la direccién IP del médulo)

Puerto remoto TCP

602 (configurable)

Formato de puerto serie

Velocidad en baudios: 9600, bits de datos: 8, sin paridad, bits de parada: 1 (configurable)

No.9Pagina



- AMSAMOTION®
" EEE: H N

5.5 Funcién de mapeo de esclavos Modbus
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Figura 5.5.1 Diagrama de la funcién de mapeo de esclavos Modbus

Introduccién a la funcién

El médulo actiia como un servidor TCP (o cliente TCP), esperando conexiones de cliente TCP (o conexiones a clientes TCP).

Conéctese ala IP y el puerto remotos especificados del servidor TCP. El puerto serie del médulo sondea un méaximo de 6 estaciones esclavas, segun la configuracion en la pagina web. El médulo se conectara a todas ellas.

La estacion esclava combina cada tipo de registro en un rango de registros mapeados continuamente, de modo que el extremo TCP puede leer y escribir todos los registros usando un solo nimero de estacion.

Escenarios aplicables

Adecuado para situaciones donde los dispositivos de puerto serie necesitan transmitir datos de forma transparente con dispositivos de puerto de red que acttan como servidores TCP.

Descripcion del parametro

Tipo de parametro Detalles
objetodeconesiondepuerocered | Cli€Nte TCP 0 servidor TCP
Objeto de conexisn de puerto serie Dispositivos de puerto serie
Modo de trabajo Mapeo de esclavos MODBUS (corregida)
Modo TCP Servidor TCP o Cliente TCP (configurable)
Médulo IP 192.168.1.18 (configurable)
IP remota TCP 192.168.1.251 (Configurar solo en modo Cliente TCP)
Puerto remoto TCP 602 (Configurado sélo en modo Cliente TCP)
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Formato de puerto serie Velocidad en baudios: 9600, bits de datos: 8, sin paridad, bits de parada: 1 (configurable)
Intervalo de transmisién de RTU El intervalo entre el envio del siguiente mensaje después de recibir una respuesta de la estacién esclava en el puerto serie es de 1 ms por defecto (configurable).
Tiempo de espera de RTU Después de que el puerto serie envia una solicitud a la estacién esclava, si no se recibe respuesta dentro del tiempo de espera, se envia la siguiente solicitud. El tiempo de espera es de 1000 ms (
Recuento de reintentos de RTU Si el puerto serie envia una solicitud a la estacion esclava y no recibe una respuesta dentro del periodo de tiempo de espera, la cantidad de veces que se enviara nuevamente la misma solicitud es 3 (configurable de manera predetermingda).
Numero de estacion Cada nimero de estacion se puede configurar en un rango de 1 a 255.
Direccién de registro Cada estacion puede establecer la direccién de cada registro en el rango de 0 a 65535.
Longitud de la direccién Se puede configurar cada bobina de estacion y entrada discreta.0-256Uno, se puede configurar el registro de retencién y el registro de entrada.0-16individuo

Reglas de mapeo

1) Los rangos de direcciones de mapeo inicial y final para cada regién de mapeo son los siguientes:

Cartografia Bobina, entrada discreta Mantener, Registro de entrada

PR Direcion de icodel mapeo Direccién final de mapeo Direccion de nico el mapeo Direccién final de mapeo
1 0 255 0 15

256 511 16 31

512 767 32 47

768 1023 48 63

1024 1279 64 79

1280 1535 80 95

ajlu|ib~hiwN

Tabla 5.5.2 Rango de direcciones asignadas

<Nota> Los puntos finales TCP no pueden leer ni escribir en diferentes regiones; solo pueden leer y escribir en una regién a la vez.

2) Clasificacién de mapeo de direcciones de esclavos MODBUS RTU:

Las direcciones de mapeo entre estaciones esclavas se ordenan de acuerdo al nimero de secuencia en la pagina web "Configuracién de esclavo RTU", siendo los registros de la estacion esclava nimero 1 los primeros.

La asignacion de direcciones se realiza primero, seguida de los nimeros de secuencia, en lugar de ordenar por nimero de estacion. El nimero de estacién solo indica a qué estacion esclava accede el nimero de secuencia actual.

Las estaciones esclavas también se ordenan entre si segtin sus direcciones asignadas segtin este nimero de secuencia, como se muestra en el diagrama a continuacién. Aunque la estacién esclava nimero 1 es la estacién nimero 255, su...

El mapeo de direcciones esta al principio, sequido de la estacién 1 con nimero de serie 2.

VT
b=
]
i

(= W T | - | % T B
A
i
i
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3) Ordenar por direccién de mapeo dentro del sitio:

El orden de mapeo de direcciones dentro de cada estacion esclava sigue siendo el mismo que el orden original de las direcciones de las estaciones esclavas; sin embargo, la direccién inicial después del mapeo se basara en la direccion de la estacion esclava.

La direccion de inicio del drea correspondiente en la Tabla 5.5.2 (teéricamente, el nimero de serie en la pagina web "Configuracién del esclavo RTU" corresponde uno a uno con el nimero de érea asignada, excepto en casos especiales)

(Consulte la explicacion para los casos en los que la longitud de la direccién es 0).

4) La longitud de la direccién de un determinado tipo de registro dentro de la estacién es 0:

Como se muestra en el diagrama a continuacién, cuando la longitud de la direccién de un determinado registro de una estacién esclava con un determinado nimero de secuencia es 0, el drea correspondiente a ese registro de las estaciones esclavas subsiguientes con el mismc

Sigue adelante.

SERE (b

W& Ph= |

un

e |25 |0 ||l |

E=3 llir N

s |||z |||[wo00 ||[133 |

E== B E |

B ENIE |32 |

oo T Y - 5 Y 0 R Y =

zE | |[200

o009 | |l[37 |

En el diagrama anterior, la longitud de la direccion de la bobina niimero 4 es 0. Por lo tanto, la bobina nimero 5 se asignara a la regién de la bobina 4, y la bobina nimero 6 se asignara a la region de la bobina 5.

Para el dominio 5, consulte la tabla a continuacion para ver la relacion de mapeo en el diagrama anterior. Si las longitudes de direccién de los demas tipos de registros son distintas de cero, se mantienen sin cambios; de lo contrario, se aplica lo mismo.

bobina
Cartografia En la pagina web
Desde el lado de la estaci6n Después del mapeo
cédigo de area Namero de serie Desde la estacién nimero
Direccién de inicio Direccién final Direccién de inicio Direccién final

1 1 255 10 25 0 15
2 1 0 255 256 511
3 3 1000 1132 512 644
5
6

88 0 31 768 799
200 9999 10035 1024 1060

(o) V2 B I~ (N VY I )N

ninguno ninguno ninguno ninguno ninguno ninguno
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5.6 Restablecimiento de parametros

El médulo se puede restablecer mediante el bot6n de restablecimiento de fabrica en la pagina web o pulsando el botén de reinicio. Para restablecerlo, manténgalo pulsado hasta que se ilumine la luz SYS.

Suelte el botén cuando la luz intermitente se vuelva fija. La luz SYS volvera a parpadear, indicando que el restablecimiento de pardmetros se ha completado. Los pardmetros de restablecimiento se muestran en la tabla a continuacién.

parémetro

valor predeterminado

Nombre de usuario y contrasefia

Todos son administradores

Parametros de IP locales

Direccion IP: 192.168.1.18; Mascara de subred: 255.255.255.0; Puerta de enlace: 192.168.1.1

Modo TCP

Servidor TCP

Numero de puerto local TCP

502

IP remota TCP

192.168.1.251

Namero de puerto remoto TCP

602

Velocidad en baudios del puerto serie

9600

Bits de datos del puerto serie

8

Bits de parada en serie

Bit de comprobacién del puerto serie

No (Sin verificacion)

Modo de trabajo

Paso a través de puerto de red y puerto serie

Intervalo de transmisién de RTU (ms)

Tiempo de espera de RTU (ms)

1000

Reintentos de RTU (veces)

Namero de estacion

Todos son 0

Direccién y longitud del registro

Todos son 0

Figura 5.6 Parémetros predeterminados del ETH-RS485L
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