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1. Descripcién general del producto

Los productos de la serie FX3U-32M son los Ultimos controladores programables de alto rendimiento desarrollados por Aimoxun; admiten médulos de expansién de la serie EMA.

Admite modelos personalizados con mas sefiales analdgicas, tipos de termopar y RTD, o mddulos 4G, lo que lo hace compatible con mas escenarios de aplicacion.

1.1Seleccién de modelos

cantidad de interruptores Cantidad analégica puerto de comunicacion Conteo de alta velocidad

modelo Salida de alta velocidad
ingresar Produceién ingresar Produceién PT100 partermoctéctrico | 485 422 pueroderea | 4G Monafisico Fase AB

FX3U-M32MR-E 16 16 2 2 0 0 1 1 1 0 Ruta 0

FX3U-M32MT-E 16 16 2 2 0 0 1 1 1 0 Ruta 4
FX3U-G32MR-G22 16 16 2 2 0 0 1 1 1 1 Ruta 0
FX3U-G32MT-G22 16 16 2 2 0 0 1 1 1 1 Ruta 4
FX3U-M24MR-KA2 16 8 10 2 0 0 1 1 1 0 Ruta 0
FX3U-M24MT-KA2 16 8 10 2 0 0 1 1 1 0 Ruta 4
FX3U-M24MR-K26 16 8 2 6 0 0 1 1 1 0 Ruta 0
FX3U-M24MT-K26 16 8 2 6 0 0 1 1 1 0 Ruta 4
FX3U-M24MR-R224 16 8 2 2 4 1 1 1 0 Ruta 0
FX3U-M24MT-R224 16 8 2 2 4 1 1 1 0 4 vias 100K Ruta4
FX3U-M24MR-T224 16 8 2 2 0 4 1 1 1 0 Ruta 2, 20K e Ruta 0
FX3U-M24MT-T224 16 8 2 2 4 1 1 1 0 Ruta 4
FX3U-M16MR-R228 8 8 2 2 8 0 1 1 1 0 Ruta 0
FX3U-M16MT-R228 8 8 2 2 8 0 1 1 1 0 Ruta4
FX3U-M16MR-T228 8 8 2 2 0 8 1 1 1 0 Ruta 0
FX3U-M16MT-T228 8 8 2 2 0 8 1 1 1 0 Ruta 4
FX3U-M16MR-RA24 8 8 10 2 4 0 1 1 1 0 Ruta0
FX3U-M16MT-RA24 8 8 10 2 4 0 1 1 1 0 Ruta 4
FX3U-M16MR-TA24 8 8 10 2 0 4 1 1 1 0 Ruta 0
FX3U-M16MT-TA24 8 8 10 2 0 4 1 1 1 0 Ruta 4

Nota: Los nimeros correspondientes indican la cantidad de rutas o puntos admitidos.
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1.2Caracteristicas

Caracteristicas principales

La MCU utiliza un procesador industrial ARM de 32 bits y es un PLC pequefio adecuado para aplicaciones de automatizacién industrial.

La mayorifa de las instrucciones de Mitsubishi FX3U admiten la programacidn GX Works2/GX Developer; también tiene un puerto de programacién independiente incorporado (RS422).

Todos los puertos de E/S utilizan optoaislamiento para la transmisién de sefiales, filtrando eficazmente diversas interferencias. Las entradas admiten disparo positivo/negativo para facilitar su uso.

Admite funcién de contador de alta velocidad y admite conteo de fase AB.

Admite la funcién de salida de pulsos de alta velocidad (versidn de transistor)

Tiene canales de entrada y salida analégicos incorporados.

Admite médulos de expansidn de la serie EMA para una facil expansién de puntos o sefiales analdgicas.

Admite médulos de expansidn de la serie EX, lo que facilita el desarrollo de modelos con miiltiples entradas analdgicas o detectores de temperatura de termopar/resistencia (RTD) para satisfacer diversas necesidades.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccidn contra conexion inversa y proteccidn contra sobretensiones.

Todos los componentes electrénicos clave proceden de las principales marcas importadas.

Ampliamente aplicable a la adquisicién de sefiales y control de equipos de campo industriales.

1. Especificaciones del producto

2.1Especificaciones principales

Tipo de sefial de entrada Conmuta sefiales de contacto o sefiales de nivel, admitiendo activacién positiva y negativa.

Voltaje de la sefial de entrada CC 20"‘28 V

Circuito aislado Aislamiento éptico
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Relé (aislamiento mecanico): la corriente maxima soportable en el terminal comuin es de 8 A; la corriente maxima soportable en un solo punto de control es de 2 A.

Caracteristicas de salida

Transistor NPN (optoacoplador aislado): la corriente maxima soportable en el terminal comuin es de 2 A; la corriente méxima soportable en un solo punto es de 0,5 A.

Tipo de entrada

Voltaje/corriente, interruptor DIP para cambiar el tipo de entrada

Rango de entrada

0~10V/0~20 mA

Precision de conversion

12 bits

Tipo de salida

Cada canal tiene salidas de voltaje y corriente.

Rango de salida

0~10V/0~20 mA

Precision de conversién

12 bits

Puntos de salida

Ruta 4 (YO~Y3)

frecuencia de pulso

4 vias 100K

Tipo de salida

NPN

Introducir puntos

6 canales monofasicos (X0~X5), 2 canales de fase A/B

frecuencia de pulso

Monofasico de 4 canales 100 K (X0~X3), 2 canales 20 K (X4~X5)

Voltaje de la sefial de entrada

CC20~28V

RS422

1 canal (protocolo de comunicacion PLC FX3U, se puede utilizar para programacién)

RS485

1 canal (admite protocolos de comunicacién PLC MODBUS RTU y FX3U)
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puerto de red

Una unidad que admite MODBUS TCP (4 puertos de 502) y admite la conexién a una pantalla de visualizacidn o software de programacién (1 puerto de 5551y 1 puerto de 6551).

boca)

4G (opcional)

Fuente de alimentacion

Un canal, admite carga/descarga o monitoreo remoto, requiere operacién basada en la nube.

Entrada de bloque de DC24V; con proteccién d oninversa.

Consumo de energia

5W

Temperatura de funcionamiento: -10°C a +60°C (sin congelacién)

Humedad de funcionamiento

10~70 % HR (sin condensacién)

Dimensiones (mm)

Tipo de entrada

153*80*62 mm

PT100

Resolucién de temperatura

0,1°C

Error de medicién

*1°C

Rango de medicién

-50~300°C

Precision de conversion

Tipo de sefial de entrada

16 bits

termopar tipo K

resolucion

0,1°C

Error de medicién

+2°C

Rango de medicién

-270°Ca 1372°C
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2.2Descripcién de la interfaz

ELFX3U-M32M es la opci6n de configuracién estandar; otros modelos son opcionales. Consulte la tabla a continuacién para ver las diferencias entre los terminales:

Diagrama de terminales FX3U-M32M

RS 422

RUN
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Diferencias en los terminales del modelo opcional FX3U-M32M: Los diferentes modelos tienen terminales diferentes en las posiciones Dy @.
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Descripcién de los terminales del modelo opcional @y @: Los terminales estan numerados de izquierda a derecha
modelo Posicién @ Posicién 2
FX3U-G32MR-422 S\S1 | X10 | x11 | x12 | x13 | Xx14 | Xi15 | Xi6 X17 \ \ \ \ \ \ \ \ \ \
FX3U-G32MT-422 S\s1 X10 X11 X12 X13 X14 X15 X16 X17 \ \ \ \ \ \ \ \ \ \
FX3U-M24MR-KA2 S\s1 X10 X11 X12 X13 X14 X15 X16 X17 Tierra AD3 AD4 AD5 AD6 7d.C. AD8 9d.c. 10d.C. Tierra
FX3U-M24MT-KA2 S\s1 X10 X11 X12 X13 X14 X15 X16 X17 Tierra AD3 AD4 AD5 AD6 7d.C. AD8 9d.c. 10d.C. Tierra
FX3U-M24MR-K26 S\s1 X10 X11 X12 X13 X14 X15 X16 X17 \ Tierra DA3 Tierra DA4 Tierra DA5 Tierra DA6 \
FX3U-M24MT-K26 S\s1 X10 X11 X12 X13 X14 X15 X16 X17 \ Tierra DA3 Tierra DA4 Tierra DA5 Tierra DA6 \
FX3U-M24MR-R224 S\s1 X10 X11 X12 X13 X14 X15 X16 X17 \ S0- SO+ S1- S1+ S2- S2+ S3- S3+ \
FX3U-M24MT-R224 S\s1 X10 X11 X12 X13 X14 X15 X16 X17 \ S0- SO+ S1- S1+ S2- S2+ S3- S3+ \
FX3U-M24MR-T224 S\s1 X10 X11 X12 X13 X14 X15 X16 X17 \ S0- SO+ S1- S1+ S2- S2+ S3- S3+ \
FX3U-M24MT-T224 S\s1 X10 X11 X12 X13 X14 X15 X16 X17 \ S0- SO+ S1- S1+ S2- S2+ S3- S3+ \
FX3U-M16MR-R228 \ SO+ SO- S1+ S1- S2+ S2- S3+ S3- \ S4- S4+ S5- S5+ S6- S6+ S7- ST+ \
FX3U-M16MT-R228 \ SO+ SO- S1+ S1- S2+ S2- S3+ S3- \ S4- S4+ S5- S5+ S6- S6+ S7- ST+ \
FX3U-M16MR-T228 \ SO+ SO- S1+ S1- S2+ S2- S3+ S3- \ S4- S4+ S5- S5+ S6- S6+ S7- ST+ \
FX3U-M16MT-T228 \ SO+ SO- S1+ S1- S2+ S2- S3+ S3- \ S4- S4+ S5- S5+ S6- S6+ S7- ST+ \
FX3U-M16MR-RA24 Tierra AD3 AD4 AD5 AD6 7d.c. AD8 9d.C. 10d.C. \ S0- SO+ S1- S1+ S2- S2+ S3- S3+ \
FX3U-M16MT-RA24 Tierra AD3 AD4 AD5 AD6 7d.c. AD8 9d.C. 10d.C. \ S0- SO+ S1- S1+ S2- S2+ S3- S3+ \
FX3U-M16MR-TA24 Tierra AD3 AD4 AD5 AD6 7d.c. AD8 9d.C. 10d.C. \ S0- SO+ S1- S1+ S2- S2+ S3- S3+ \
FX3U-M16MT-TA24 Tierra AD3 AD4 AD5 AD6 7d.c. AD8 9d.C. 10d.C. \ S0- SO+ S1- S1+ S2- S2+ S3- S3+ \
Descripcién del terminal:
1."\": espacio vacio
2. GND: Terminal comun analégico
3.AD3~10: Entrada analdgica
4. DA3~DAG: Salida analdgica
5. S0-~S3-: Terminal negativo de entrada de PT100 o termopar
6. S0+~S3+: Terminal positivo de entrada de PT100 o termopar

FX3U-M32M
Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales Descripcién de la funcién
S\SO Terminal comuin de entrada digital 1-8 COMO Terminal comn de salida digital de 1 a 4 canales
X0 Entrada digital del canal 1 Anos Salida digital del canal 1
X1 Entrada digital del canal 2 Ao 1 Segunda salida digital
X2 3.2 entrada digital Aro2 3.2 salida digital
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X3 4% entrada digital o3 4% salida digital
X4 52 entrada digital COM1 Terminal comdin de salida digital de 5-8 canales
X5 6% entrada digital ot 5% salida digital
X6 7% entrada digital o 67 salida digital
X7 8% entrada digital wios 7% salida digital
S\Sl Terminal comdin de entrada digital de 9.2 16 canales Ao 82 salida digital
X10 92 entrada digital COM2 Terminal comdin de salida digital de 9-12 canales
X11 10? entrada digital Affo 10 9% salida digital
X12 11.7 entrada digital Ao 11 10? salida digital
X13 12.% entrada digital Affo 12 11.% salida digital
X14 13.% entrada digital Ao 13 12.% salida digital
X15 14® entrada digital COM3 Terminal comdin de salida digital de 13 a 16 canales
X16 15.% entrada digital Affo 14 13.% salida digital
X17 162 entrada digital Ao 15 14? salida digital
AD1 Primera entrada analdgica (D8030) Afio 16 15% salida digital
AD2 Segunda entrada analégica (D8031) Afio 17 16% salida digital
Tierra Terminal comiin de entrada analdgica 1-2 Tierra 1-2 Terminal comin de salida analégica
ETH Puerto de red RJ45 DAl Primera salida analégica (D8080)
RS422 Puerto de programacién Rs422 DA2 Segunda salida analégica (D8081)
A+ 485 A+ (Ver seccién 5.2 para caracteristicas) 24V Terminal postivo de la fuente de alimentacion de 24V CC
B- 485 B- (Ver seccion 5.2 para caracteristicas) oV Terminal negativo de a uente de alimentacion de 24V CC
CORRER\STO Botones de control de inicio/parada del PLC
Edcactn fisca | tiera
PAG
Nota: La tabla anterior muestra las ificaci de lo: i para los modelos estandar. Los modelos opci tilizan médulos de expansién de la serie EX. Para obtener i i deuso if jicaci de registro), consulte la documentacién de la serie EX.

EL se titula " i para utilizar el médulo de extensién de columnas".
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2.3Planificacién funcional

La informacién sobre la planificacion de las funciones del producto se muestra en las siguientes cuatro tablas. Cada modelo tiene diferentes combinaciones de funciones; consulte "1.1 Seleccién del modelo".

Nombre de la funcién

Descripcién de la funcién

Configuracién de E/S

Puntos 10

16 entradas digitales optoaisladas, 16 salidas (el nimero de salidas varia segtin el modelo)

Conteo de alta velocidad (hardware)

4 contadores de pulsos monofasicos (X0~X3) de 100K, 2 contadores de pulsos monofasicos (X4~X5) de 20K;

Conteo de fase AB de 2 canales (X0 y X1 forman un canal, X3 y X4 forman otro canal)

Tamaiio del programa

Pasos de 0 a 16 000

Programacién de usuafio

capacidad

Capacidad de comentarios

0 a 31 piezas

Capacidad del registro de archivos

No se admiten registros de archivos; el valor predeterminado es 0 bloques.

puerto de comunicacién

1 puerto 422, 1 puerto RS485, 1 puerto de red

Protocolo de comunicacion

PLC FX3U, MODBUS RTU, MODBUS TCP

Método de programacién

Funcién de comunicac{én

Puerto de programacion: puerto RS422 o Ethernet

Cable de programacién: cable USB-232/485/422 o cable de red

Software de programacién: admite carga, descarga, monitoreo y depuracién a través de GX-Works2/Gx-Developer.

Comunicacién del dispositivo

Los dispositivos o computadoras host que admiten el protocolo PLC RS422 FX3U pueden comunicarse con este PLC.

Los dispositivos o computadoras host con puertos seriales RS485 que admiten el protocolo MODBUS RTU pueden comunicarse con este PLC.

Los dispositivos o computadoras host que incluyen un puerto de red RS45 y admiten el protocolo PLC MODBUS TCU o FX3U pueden comunicarse con este PLC.

comunicacién

Cantidad analdgica

ingresar

Nimero de canales

2 canales (el nimero varia segdn el modelo)

Rango de entrada

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

Métodos de conmutacion

Interruptor DIP de 2 vias para cambiar voltaje/corriente
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Precision de conversién

Resolucién de 12 bits

Cantidad analégica

Produccién

Ndmero de canales

2 canales (el nimero varia segin el modelo)

Rango de salida

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

Precision de conversién

Resolucién de 12 bits

PT100

colocar

Namero de canales

Rutas 0-8 (opcional)

Gama de colecciones

- 50~300°C

Precision de conversién

Resolucién de 16 bits

Resolucién de temperatura

0,1°C

Error de medicién

*1°C

Tipo de sefial de entrada Termopar tipO K (opciona l)

Par termoeléctrico |resolucion

colocar Error de medicién

-270°Ca 1372°C

Rango de medicién

El funcionamiento del PLC se controla mediante el interruptor DIP RUN/SOTP. Una luz verde intermitente indica que el PLC estd en funcionamiento.
Ejecutar/Detener

Modo; la luz de funcionamiento es roja, lo que indica que el PLC estd en modo de parada.

Indicacién de error Cuando el PLC no funciona correctamente, la luz de error se ilumina en rojo.

Otras funciones

Apagado y ahorro de energia  [Compatible. Consulte la seccion 3.1 para conocer el rango de retencién. El rango de retencion en estado apagado se puede modificar mediante software.

Compatible; alimentado por baterfa de botén durante cortes de energia.

reloj

Actualizacién de firmware

apoyo




- AMSAMOTION®

X E f

1I. Descripcién de los componentes blandos

3.1Asignacién de ¢ bland

Los tipos de dispositivos blandos compatibles con este controlador programable se muestran en la siguiente tabla:

Nimero de serie componentes blandos Descripcién de la funcién
1 Relé de entrada X Los elementos de bit i las entradas digitales del PLC se direccionan mediante nimeros octales.
2 RelédesalidaY |uosel debitc i las salidas digitales del PLC se direccionan mediante nimeros octales.
3 Relé auxiliar M Elemento de posicién del relé auxiliar dentro del PLC
4 Relé de estado S Se utiliza principalmente para programar gréficos de funci iales y sirve como el \tos de bandera de estado para el control de pasos.
5 Temporizador T Un temporizador de 16 bits que admite pulsos de reloj de 1 ms, 10 msy 100 ms.
6 Contado rC IAdmite conteo de incremento/decremento de 16 bits/32 bits, conteo de alta velocidad y conteo de fase simple/doble.
7 Registro de datos D /Admite registro de retencién de datos D; registros de indice Vy Z
8 puntero Puntero de salto P, puntero de subrutina P(No se admiten punteros de interrupcién)
9 constante K « H IAdmite operaciones con niimeros binarios, decimales, hexadecimales y de punto flotante.

categoria de componente blando

modelo

gama de componentes blandos

32 puntos

Relé de entrada X

X0~X15, un total de 16 puntos

Relé de salida Y

Y0~Y15, un total de 16 puntos

Relé auxiliar M

MO ~ M511 M512~M1023 M1024~M7696

512 puntos 512 puntos 512 puntos

M8000~M8424

425 puntos

Uso especial
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Relé de estado S S0~S4095, un total de 4096 puntos, generalmente utilizados
T200~T245 T256~T511
T0~T199 T246~T249 T250~T255
46 puntos 256 puntos
Temporizador T 200 puntOS 100ms las 4 en punto las 6 en punto
10 ms 1ms
Uso general tipo acumulativo de 1 ms Tipo acumulativo de 100 ms
Uso general Uso general
conteo incremental de 16 bits contador bidireccional de 32 bits Contador bidireccional de alta velocidad de 32 bits
encimera C0~C99 C200~C234 C235~C255

do

100 puntos

Uso general

C100~C199

100 puntos

35 puntos

Uso general

28 puntos

Uso general

D0~D499

D500~D950

D951~D7999

D8000~D8483

VO~V7, Z0~Z7

Registro de datos D 500 puntos 7049 puntos 484 puntos indexacién de 16 puntos
451 puntos
Uso general Uso general Uso especial Uso general
puntero NO~N7, 8 puntos, uso total del control principal Puntos P0 a P127, un total de 128 puntos, punteros de ramificacién.
K 16 bits -32768~32767 32 bits -2147483648~2147483647
consante H 16 bits O~FFFFH 32 bits 0~FFFFFFFFH
mi +1,175495 E-38 a *+3,402823 E+38 (7 bits significativos)

3.2Descripcién de la direccién de retencién de apagado

El rango de direcciones guardadas después de un corte de energia se muestra en la tabla.4.2Para ajustar los rangos de inicio y finalizacién del pestillo predeterminado, puede hacerlo a través del software de programacion.

Articulo -SOCIEDAD ANONIMAConfigure los ajustes en la ventana Parametros - Configuracién de componentes suaves y luego seleccione el nuevo.SOCIEDAD ANONIMAParametros descargados aSOCIEDAD ANONIMAEntrard en vigor inr

Direccién de inicio del pestillo predeterminada (ajustable) Direccién final del pestillo predeterminada (ajustable) Rango maéximo de cierre

Relé auxiliar M M500 M1023 MO ~ M1023
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Relé de estado S S500 S999 S0~S999
Temporizador T T246 (fijo, no ajustable) T255 (fijo, no ajustable) T246~T255
16 bits C100 C199 C0~C199
Contador C
32 bits C220 C255 C200~C255
Registro de datos D D200 D511 DO~D511

Tabla 4.2 Rango de direcciones de retencion de apagado del PLC

3.4Descripcion del contador de alta velocidad

El controlador programable local admite4carretera monofasica (X0~X3)100 milConteo de pulsos,2carretera monofasica (X4~X5)20 milConteo de pulsos;

apoyo2caminoABMutuamente(X0,X1paralcamino,X3,X4paral(Ruta), el conteo se basa en hardware; actualmente no se admite el conteo por software.

El contador de velocidad se describe en la siguiente tabla:

Entrada monofsicade 1 conteo St el

C235(C236|C237|C238|C239|C240[C241(C242(C243|C244|C245|C246|C247|C248(C249|C250
X0 |U/D u/D u/D u u u
X1 u/D R R D D D
X2 U/D U/D U/D R R
X3 u/D R R u u
X4 u/D u/D D D
X5 u/D R R R
X6 S S
X7 S S

U: Conteo progresivo; D: Conteo regresivo; R: Reiniciar; S: Iniciar
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Entrada de 2 fases y 2 conteos

C25|C25|C25|C25|C25

ilustrar

X0 A | A A

X1 B | B B

Cuando €251 cuenta hacia adelante, M8251 est4 apagado; cuando cuenta hacia atrés, M8251 esta encendido.

X2 R R

Cuando 252 esté contando hacia adelante, M8252 est4 apagado; cuando cuenta hacia atrds, M8252 esta encendido.

X3 A A

Cuando €253 cuenta hacia adelante, M8253 est4 apagado; cuando cuenta hacia atréds, M8253 esta encendido.

X4 B B

Cuando C254 cuenta hacia adelante, M8254 esta desactivado; cuando cuenta hacia atrds, M8254 esta activado.

X5 R R

Cuando €255 cuenta hacia adelante, M8255 est4 apagado; cuando cuenta hacia atrés, M8255 esta encendido.

X6 S

X7 S

A: Fase A; B: Fase B; R: Reinicio; S: Inicio; A: Entrada de fase A; B: Entrada de fase B

El relé auxiliar para conmutar la direccién de incremento/decremento del contador de alta velocidad se encuentra en el siguiente estado:APAGADOEN ese momento, el contador de alta velocidad cuenta; en el estado...

el estado esENEn ese momento, el contador de alta velocidad realiza una cuenta regresiva.

encimera  Direccién de conteo encimera  Dpireccién de conteo

nimero de sericCambiar direccién nimero de seriecCambiar direccién

C235 M8235 C241 M8241

C236 M8236 C242 M8242

C237 M8237 C243 M8243

C238 M8238 C244 M8244

C239 M8239 C245 M8245
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C240 M8240

3.3Componentes blandos especiales

Los tipos de dispositivos blandos compatibles con este controlador progi le se 1en la sigui tabla:

Asistencia especial Datos especiales

Tipo funcional Descripcién de la funcién Tipo funcional Descripcién de la funcién

Relé M Registro D

M 8000 Establezca en 1 mientras esté en ejecucién y bérrelo en 0 cuando se detiene. DSOOO riservar

SOCIEDAD ANON

SOCIEDAD ANON{MA

M8001 estado Se pone a 0 durante el funcionamiento y se establece en 1 cuando se detiene. D8001

estado Versién del modelo FX3U(C) (D8101 también esta disponible)

Temperatura pT100 [GUardar), tipo de PCy nlimero de version

M 8002 Pulso de inicializacién (activacidn del primer escaneo) D8002 Grado de recogida y enf@gpacidad de memoria (también guardada en D8102)
M8003 Pulso de inicializacién (desconectado durante el primer escaneo) D8003 Registro Tipo de memoria, ti po de registro
M80ll Pulso de 10 ms D8004 Error M Ndmero de direccién Valor de conversion BCD

M8012 pUlSO de 100 ms D801O Escanear el valor actual

M 80 13 pulsodels D80 13 Segundos correspondientes
Reloj del sistema

M8014 pulso de 1 minuto D8014 Actas correspondientes

M8015 1Lindica que el reloj esta detenido, 0 indica que el reloj esta funcionando. D8015 Horas correspondientes

Reloj del sistema

M80l8 1indica que el reloj esta funcionando normalmente; 0 indica que esta detenido. D8016 Fecha correspondiente

M8020 Marca cero D8017 Mes correspondiente

M 802 l marca de préstamo D 80 1 8 Afio correspondiente

M 8022 Llevar bandera D80 19 Semana correspondiente

Filtros de entrada, entradas de X010-X017

El valor del filtro inicial se envia a un registro de datos especial.

ingresar
M 8029 Ejecucion de instruccion completada D8020 . Registro D8020
filtrar
logotipo y El filtrado de X0~X7 se puede lograr utilizando el comando REFF.
pista Configuracién, unidad: ms
M 8063 Pestillo de error de comunicacién MODBUS de la estacion maestra D8028 Contenido del registro ZO(Z)
Contenido indexado
M8064 Error de pardmetro D8029 Contenido del registro VO(V)

D8030 Canal ADO

Cantidad analdgica

D8031 Canal AD1

ANUNCIO

M8065 Error de sintaxis

M8067 Error de célculo Valor de entrada

Nimero de cédigo de error de calculo (correspondiente)

D8067 Registro de errores
M8067)
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R

D8068

Guardar paso de PC con error

D8080

D8081

Valor D/A

Configuracién del valor de salida analdgica del canal 1

Configuracién del valor de salida analdgica del canal 2

D8101

M8235

M8236

C235 Bit de control del contador de suma/resta

D8102

C236 Bit de control del contador de suma/resta

D8105

Estado del PLC

Version del modelo FX2N(C) (D8001 también estd disponible)

ahorrar)

Capacidad de memoria (también guardada en D8002)

Nimero de versién de hardware + nimero de versién de software (5 digitos)

El sistema numérico utiliza un sistema binario, donde los dos primeros digitos rep

El bit representa la version del software, por ejemplo, hardware 10101.

(Versién de software v1.0, Versidn de software v1.01)

fesentan la versién del

M8237

M8238

(C237 Bit de control del contador de suma/resta

D8140

posicién baja

M8239

(C238 Bit de control del contador de suma/resta

D8141

alto nivel

Conteo de alta velocida}

M8240

5239 Bit de control del contador de suma/resta

D8142

posicién baja

Control de direccién

M8241

C240 Bit de control de contador de suma/resta

D8143

alto nivel

M8242

C241 Bit de control del contador de suma/resta

D8144

posicién baja

M8243

(C242 Bit de control del contador de suma/resta

D8145

alto nivel

M8244

C243 Bit de control del contador de suma/resta

D8146

posicién baja

(C244 Bit de control del contador de suma/resta

D8147

alto nivel

Salida de pulsos

Registro de cantidad

Ndmero total de pulsos de salida a YO
(FNC59(PLSR) FNC57(PLSY) se refiere a)

El niimero total de pulsos de salida del comando

Ndmero total de pulsos de salida a Y1
(FNC59(PLSR) FNC57(PLSY) se refiere a)

El niimero total de pulsos de salida del comando

Ndmero total de pulsos de salida a Y02
(FNC59(PLSR) FNC57(PLSY) se refiere a)

El niimero total de pulsos de salida del comando

Ndmero total de pulsos de salida a Y03
(FNC59(PLSR) FNC57(PLSY) se refiere a)

El nGimero total de pulsos de salida del comando

M8245

(C245 Bit de control de contador de suma/resta

D8182

M8251

M8252

(C251 Bit de estado del contador de suma/resta

D8183

M8253

C252 Bit de estado del contador de suma/resta

D8184

Conteo de alta velocida}

M8254

d

C253 Bit de estado del contador de suma/resta

D8185

Monitoreo de direccién

M8255

(C254 Bit de estado del contador de suma/resta

D8186

C255 Bit de estado del contador de suma/resta

D8187

M8329

M8340

Bandera de fin de excepcién de ejecucion de instruccion

D8188

Monitoreo de la salida del pulso YO

D8189

Direccién indexada

contenido

Contenido del registro Z1

Contenido del registro V1

Contenido del registro 72

Contenido del registro V2

Contenido del registro Z3

Contenido del registro V3

Contenido del registro Z4

Contenido del registro V4
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M8341

(ENCENDIDO: Ocupado/Apagado: Listo)

M8343

La funcién de salida de sefial clara Y0 estd habilitada (zrn)

D8190

M8344

Limite de rotacién hacia adelante de YO

D8191

Limite inverso YO

D8192

D8193

Contenido del registro Z5

Contenido de los registros V5

Contenido del registro Z6

Contenido de los registros V6

D8194

D8195

Direccién indexada

Contenido del registro Z7

contenido

Contenido de los registros V7

M8348

D8200

MODBUS

comunicacién

Registro de configuracién de funciones RS485, 1 es

1es la estacion maestra Modbus y 2 es la estacién esclava.

M8349

Instruccion de posicionamiento YO de conduccién

D8340

M8350

Comando de parada de salida de pulso YO

D8341

M8360

Monitoreo de la salida del pulso Y1

(ENCENDIDO: Ocupado/APAGADO: Listo)

M8370

Monitoreo de la salida del pulso Y2

(ENCENDIDO: Ocupado/APAGADO: Listo)

M8351

Monitoreo de la salida del pulso Y3

(ENCENDIDO: Ocupado/APAGADO: Listo)

D8342

M8361

La funcién de salida de sefial clara Y1 es efectiva

Monitoreo del pulso

M8371

La funcién de salida de sefial clara Y2 es efectiva

Con posicionamient¢

M8353

La funcion de salida de sefial clara Y3 es efectiva

D8343
D8344

M8363

Limite de rotacion hacia adelante Y1

M8373

Limite de rotacion hacia adelante Y2

M8354

Limite de rotacion hacia adelante Y3

D8348

M8364

Limite inverso Y1

M8374

Limite de rotacion hacia adelante Y2

M8358

Limite de rotacién hacia adelante Y3

D8349

M8368

Controlador de instrucciones de posicionamiento Y1

D8350

M8378

Instruccion de posicionamiento Y2 de conduccién

D8360

M8359

Controlador de instrucciones de posicionamiento Y3

D8370

M8369

Comando de parada de salida de pulso Y1

D8351

M8379

Comando de parada de salida de pulso Y2

D8361

[Comando de parada de salida de pulsos Y3

D8371

D8352

YO es el registro de valor actual y D8340 es el bit de orden bajo. ,

D8341 estd en un nivel alto

Valor inicial de la velocidad base Y0: 0

Y0 Velocidad maxima

Posicionamiento de mo

vimiento

Y0 Valor inicial del tiempo de aceleracién

YO Valor inicial del tiempo de desaceleracién

Registro de valor actual YO1, D8350 esta bajo
Bit, D8351 es el bit alto
Registro de valor actual Y02, D8360 estd bajo
Bit, D8361 es el bit alto
Registro de valor actual Y03, D8370 estd bajo

Bit, D8371 es el bit alto.

Y01 Valor inicial de la velocidad base: 0
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D8362

D8372

D8353

D8354

D8363

D8364

D8373

D8374

M8401

M8402

Comunicacién MODBUS

D8358

D8368

D8378

M8403

Se produjo un error de comunicacién MODBUS.

D8359

D8369

D8379

Velocidad base inicial de Y02: 0

Velocidad base inicial Y03: 0

Y01 Velocidad maxima

Velocidad maxima Y02

Y03 Velocidad maxima

Y01 Valor del tiempo de aceleracién inicial

Y02 Valor del tiempo de aceleracidn inicial

Y03 Valor del tiempo de aceleracién inicial

Y01 Valor inicial del tiempo de desaceleracién

Y02 Valor inicial del tiempo de desaceleracién

Y03 Valor inicial del tiempo de desaceleracién

MODBUS

M8408

Pestillo de error de comunicacién MODBUS

D8400

comunicacién

M8409

Rever

D8402

M8411

Se produjo un tiempo de espera

D8403

M8422

Banderas de configuracién de parametros de comunicacién MODBUS

EL PLC permanecera conectado después del encendido.

D8408

M8423

Se produjo un error de comunicacién MODBUS.

D8409

Pestillo de error de comunicacion MODBUS

D8411

M8464

Monitoreo del pulso

M8465

La funcién especificada del elemento suave de sefial clara YO0 estd activa

D8412

Con posicionamient¢

fLa funcién especificada del elemento suave de sefial clara Y1 esté activa

D8414

D8420

D8422

D8423

D8431

D8434

D8438

MDOBUS

comunicacién

Formato de comunicacion de la estacién principal

Codigos de error de comunicacion de la estacién principal

Informacién detallada sobre el error del sitio principal

Nuamero actual de reintentos (sitio principal)

Se agotd el tiempo de respuesta del esclavo (sitio principal)

Retraso entre solicitudes (retraso entre cuadros) (sitio principal)

Ndmero de reintentos (sitio principal)

Nimero de estacién de esta estacion (0-247) (Estacién principal)

Formato de comunicacion esclava

Codigo de error para la comunicacion esclava

Informacion detallada sobre el error en el sitio esclavo

Latencia entre solicitudes (latencia entre cuadros)

El ndmero de estacién de esta estacién es (0-247).

Codigo de error de comunicacién en serie (estacién esclava)
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IV. Instrucciones para el uso de sefiales analégicas

4.1Entrada analégica

Esta maquina incluye2Compatibilidad con canales de entrada analdgicos "0~10 V/0~20 mAEntrada analdgica; si desea cambiar el tipo de entrada.
NecesitarSOCIEDAD ANONIMADesmontar la carcasa exterior y ajustar la parte inferior.tarjeta de circuito impresojuntaADEREZOInterruptor DIPENCENDIDO/APAGADOPara obtener informacién sobre el estado, consulte "Instrucciones c

contenido.

- ENERRAIEST

Los terminales de entrada analégica se describen en la siguiente tabla:

FX3U-M32M
Nimero de|$¢oimbre del terminal Descripcion de la funcién Observacion
1 AD]. Entrada analégica de voltaje/corriente del canal 1 Rango analégico 0~10 V/O"‘ZO mA
2 AD2 Entrada analdgica de voltaje/corriente del canal 2 Rango analégico 0~10 V/O“‘ZO mA
3 Tierra Tierra comin de entrada analdgica

> RS

FX3U-M32M

Ndmero de sdrie Caracteristicas de los pardmetros Descripci6n detallada Observacin

l Registro correspondiente del canal AD1 D8030

Valor AD correspondiente: 0~4000 (entrada analégica al PLC convertida a datos decimales)

2 Registro correspondiente del canal AD2 D8031

> RINERNE SRR

Eltipo de medicién de la sefial de entrada analdgica para un PLC esta determinado por el estado de encendido/apagado de los interruptores DIP en la placa PCB inferior.
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Tras abrir la carcasa, se pueden ver dos interruptores DIP, como se muestra en la imagen inferior. Los interruptores 1y 2 corresponden a los canales de entrada analdgica AD1y AD2, respectivamente.

Cuando el interruptor DIP esta en OFF, es para entrada de voltaje; cuando estd en ON, es para entrada de corriente.

| T DALY

4.2Salida analégica

Esta maquinaSOCIEDAD ANONIMAapoyo2Cada canal admite salida analégica y "0~10 Vo0~20 mA” 2Tipos de salida analégica.

- EERNET

Los terminales de salida analégica se describen en la siguiente tabla:

Ndmero de serie  Nombre del terminal Descripcién de la funcién Observacién
1 DAl Primer canal de salida analégica
2 DA2 Segundo canal de salida analdgica

3 Tierra Tierra comun de salida analdgica
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Nimero de sgrie Caracteristicas de los pardmetros Descripcién detallada Observacién
1 Rango analégico de salida 0~10 V/O"'ZO mA
2 |Rangomumérico correspondiente 0~4000 Decimal

3 Primer registro del canal de salida analdgica

D8080

4 Segundo registro del canal de salida analdgica

D8081

Los valores de los registros D8080 y D8081,

Determina la magnitud del valor de salida analdgica del canal correspondiente.

> RINERIHE SRR

El tipo de sefial de salida analdgica del PLC se determina mediante el estado del interruptor DIP en la placa PCB inferior. Esto se puede comprobar abriendo la carcasa.

Como se muestra en el diagrama a continuacién, el interruptor DIP bidireccional estd configurado a la izquierda para la salida de voltaje y a la derecha para la salida de corriente.

V. Directrices de comunicacién

5.1 Comunicacién de interfaz RS422

La interfaz RS422 (hembra) del PLC sirve como puerto de programacién y también puede comunicarse con una computadora host/pantalla tactil que admita el protocolo FX3U.

> RS422 @0 (83k) MUENSIMNERE (533 PLC)
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Orden de pin Nombre del pin
1 422 RX-
2 422 RX+

3 SG

4 422 _TX-

7 422 _TX+

> RIZE(E

FIH |5

Los usuarios pueden comunicarse mediante programacion PLC mediante un cable serie USB a RS422 S-terminal. Se recomienda adquirir este cable junto con el producto de nuestra empresa.
Un cable de programacién del modelo “USB-SC09” es suficiente.

Pasos de programacién:

Conecte el puerto USB del cable de programacion USB-SC09 a la computadora y conecte el extremo redondo del puerto serial S8 al puerto de programacién del PLC;

Paso 2: Encienda el PLC v la computadora

Después de encender el PLC, la luz indicadora de funcionamiento (luz RUN) y la luz indicadora de encendido (la luz SYS es verde y normal) se iluminaran.

- ==

XeHA  MIEA) V) RS
| H e | o S

« g ATDO3919
o IDE ATA/ATAPI Sl
& Junge

n

USB-SCO0Sik]

USB-SERIAL CH340 (COM6)
b g
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Figura 6.1 Visualizacién del nimero de puerto USB-SC09 en el Administrador de dispositivos

Si el controlador no estd instalado, vaya al sitio web oficial de Amsamotion (www.amsamotion.com) para descargar e instalar el controlador: controlador USB - controlador CH340.

Paso 4: Programacién de la configuracién de comunicacién del software

Después de crear un nuevo proyecto FX3U, abra la configuracién de transferencia o la configuracién de destino de conexién y seleccione el nimero de puerto USB-SC09 (ndmero de puerto definido por el usuario).

(Ajustelo seglin su situacién) y haga clic en "Probar comunicacién". Tras completar la prueba correctamente, asegtrese de hacer clic en "Aceptar" antes de salir.

ceu mm [FEsular
i |

rmms

oL (eRory)

=5

> 15 RS422 BE&IEE

Cuando el equipo del usuario admite sefiales del puerto serie R$422 y el protocolo PLC FX3U, los datos del PLC se pueden monitorizar mediante RS422. Pardmetros de comunicacién predeterminados.

9600, 7, PAR, 1 (velocidad en baudios adaptable).

5.2 Comunicacién de interfaz RS485

La interfaz RS485 tiene dos puertos: la interfaz 0 se utiliza como puerto de programacion y también se puede utilizar para implementar y soportar...FX3UProtocolo de ordenador host/pantalla tactil

= | r‘— .
Comunicacidn. Interfaz1Se puede utilizar como puerto de programacion o configurar comoMODBUSComunicacién maestro-esclavo, a través de I:*E % ﬁﬂ% > laﬂ]ﬁente 2

N =3 4\ ’ . . e
FhIE{SINEEE| PLC esta configurado para comunicacién maestray esclava MODBUS RTU.
Para su uso, consulte los capitulos siguientes.
5.2.1,SOCIEDAD ANONIMAhacerMODBUS RTUComunicacién de la estacion principal

De forma predeterminada, la funcién de estacién principal estd deshabilitada y debe habilitarse configurando el valor del comando de configuracién D8200 en el controlador M8411 en K1.

La implementacién de la funcién de comunicacién de la estacién maestra MODBUS RTU mediante PLC generalmente implica dos pasos:
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1) Através diiﬁa P LC iﬁi*ir‘%-(tonﬁgurar los pardmetros principales relaciog!%ﬁﬁcm M 841 1 ggz—ib(tonfiguracién, como la configuracién de RS485

El registro de configuracién de funciones D8200 tiene un valor de 1y el formato de comunicacidn se configura en D8400, etc. Consulte los parametros de comunicacion de la estacion maestray el PLC de la estacién maestra para obten
Contenido del programa.
" , . «» ADPRW }EZ " . . -
2) Utilizando diferentes cédigos de funcién =] ? Para habilitar la lectura y escritura de datos desde estaciones esclavas, consulte la descripcion general del comando ADPRW.

Cédigo de ejemplo de uso para cada funcién en el sitio principal.

> FILBESH

M 0 D BU S RTU E ﬁEFormato de comunicacién funcional

Descripcidn del estado del bit Lecturay escrituffa
Posicidn significado
0 (APAGADO) 1 (ENCENDIDO)
bo Longitud de los datos No compatible 8 bits
00: Sin verificacion (Ninguna)
b2bl Método de verificacion 01: Paridad impar (antigua)
11: Paridad uniforme
b3 Bit de parada 1persona 2 personas

registro
0101:1200 1001:19200
D8400
0110:2400 1010:38400 R/W
b7b6b5 b4 velocidad en baudios
0111:4800 1011:57600

1000:9600 1100:115200

MODBUS

b8 Protocolo de comunicacién No compatible

Discusién

b9 Modo de comunicacién MOdO RTU No compatible

b15~b10 No utilizar 0000000
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Por ejemplo: cuando D8400 = 0x0181, la longitud de los datos es 8, no hay paridad, 1 bit de parada y la velocidad en baudios es 9600.

Protocolo MODBUS modo RTU




- AMSAMOTION®
]

¥ R #

> TIRThRENEXEEFEFS

registro

Nombre de la funcién

Descripcién de la funcién

M8411

Banderas de configuracién de parametros de comunicacién MODBUS

La configuracién de los pardmetros MODBUS requiere el uso del controlador M8411; el PLC permanecera conectado después del encendido.

D8200

Conmutacion de funciones de la interfaz R485

Cuando D8200=K1, la funcién de comunicacién RS485 cambia al PLC que actia como maestro MODBUS RTU.

D8400

Formato de comunicacién de la estacién maestra MODBUS RTU

Configure el formato de comunicacién cuando el PLC se utiliza como maestro MODBUS RTU; consulte més arriba para obtener més detalles.

Formato de comunicacién de la estacién maestra MODBUS RTU

D8409

Se acabd el tiempo

Tiempo de espera de respuesta de la estacion esclava (en milisegundos). Las respuestas que superan este tiempo se consideran tiempos de espera.

D8411

Retraso entre solicitudes

El retraso entre el envio de una solicitud por parte el sitio principal y la siguiente solicitud (en milisegundos).

D8412

Nimero de reintentos de solicitud

La cantidad de veces que la estacién maestra reenvia la solicitud de comunicacién cuando se produce un tiempo de espera en la estacién esclava.

D8414

PLC como estacién horaria principal de MODBUS RTU

Nimero

Elvalor predeterminado es 0.

M8402

Bandera de error de comunicacién

Cuando el PLC encuentra un error de comunicacién como maestro MODBUS RTU, M8402 se establece en ON.

D8402

Contenido del cédigo de error de comunicacion

/Almacena cddigos de error cuando falla la comunicacion con la estacién principal. Consulte el Apéndice B para obtener explicaciones sobre los codigos de err

> Eik PLCIEERERF

| | M3411

{ Mow H D8400 1
whZfsE FAM 841 13K 5N 385
T FAMX-FX3U-48MR , iZEBSHESEs
[mov K1 D8200 i
1
[ mov K2000 D8409 K
2000
[ MoV Ko D8411 K
0
{ Mowv K3 Da412 1
3
[mov KO Dsgn 1

A continuacién se muestra una descripcion de los componentes suaves en la rutina del programa de configuracién del PLC de la estacién principal que se muestra en el diagrama anterior:

DIRECCION

Nombre de la funcién

ilustrar

M8411

Banderas que establecen los pardmetros de comunicacién MODBUS

La configuracién de los parametros MODBUS requiere el uso del controlador M8411; el PLC conservard esta configuracién después del encendido.
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Mantener la conexion

D8200

Configuracién de la funcién de interfaz del PLC R485

El valor de configuracién de rutina es K1, lo que indica que la interfaz 485 estd configurada como un maestro MODBUS.

usar

D8400

Cuando el PLC actiia como estacién maestra MODBUS RTU, el formato de comunicacion es el

Modo

El programa de ejemplo establece el valor en H181, que representa 8 bits de datos, sin paridad y 1 parada.

siguiente:

Bits, velocidad de 9600 baudios, utilizando el protocolo MODBUS en modo RTU, otras especificaciones

Los ajustes de formato se refieren a la tabla de formato de comunicacién de la estacién principal.

D8409

Tiempo de espera de respuesta del esclavo (ms)

El valor de configuracién de rutina k2000 indica un tiempo de espera de 2 segundos.

D8411

Retardo de solicitud de datos de trama (ms)

Sien el ejemplo se establece KO, significa que se utiliza el intervalo de retardo predeterminado del sistema.

D8412

Namero de reintentos de solicitud

El programa de ejemplo establece el valor K3, lo que indica que la conexién de comunicacion se volvera a intentar 3 veces después de un tiempo de e

pera.

D8414

PLC como estacién principal de MODBUS RTU

Nimero

Elvalor predeterminado es 0.

Aviso

Si se modifican los pardmetros de configuracién de la estacién maestra cuando se enciende el PLC, solo tendran efecto después de un corte de energia y un reinicio.

EL PLC debe ejecutar el codigo de inicializacion anterior al encenderse para habilitar la comunicacién con la estacién maestra. Por lo tanto, el programa de inicializacién del PLC de la estacion maestra debe conservarse durante la comunicacién de encendido.

> ADPRW 51

La funcién de comunicacién maestra MODBUS del PLC se logra a través de instrucciones ADPRW (instrucciones de ejecucidn continua de 16 bits) para la comunicacién (datos...

001
— [sET
Mo
— I [ADPRW K1 K1 HO K3z
MB0239
I [RST
[ raon D3
[ ron Da

(Lectura/escritura de datos).

Al ejecutar la instruccidn de operacidn, la estacion esclava S realiza la accién de acuerdo con los pardmetros S2, S3y S4 segun el cddigo de funcién S1.

Mo

D3

Mo
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Tipos de operandos contenido Tipos de datos

S Desde el niimero de estacién (rango de nimeros de estacién 1-247) B I N 16

S1 Cédigos de funcién (admite los cédigos de funcién 01, 02, 03, 04, 05, 06, 15y 16) BIN16

S2 : fonales fentes a cédigos de funcidn BIN16

53 a funcionales ct I a cédigos de funcién BI N 16

S4/D a funcionales c I a cédigos de funcién BI N 16 bitS
EATHE
¢ ADPRW 5 THRES ¥
Los pardmetros funcionales necesarios para cada cédigo de funcién se muestran en la siguiente tabla.
ModbusOrigen
Cédigo de funcién accesoAgujas Software de almacenamiento de datos inicial
sitio

lhora Direccién MODBUS: Leer el componente blando del objeto/(direccién de inicio)

Nimero de visitas: 1 a 2000

lectura de la bobina OOOOHNFFFE H

Componente blando: D

2horas Direccién MODBUS:

Numero de visitas: 1 a 2000

Lectura de cantidad discreta de entrada 0000H~FFFEH

Leer el componente blando del objeto/(direccién de inicio)

Componente blando: D

3horas Direccién MODBUS:

Ndmero de puntos de visita: 1-125

Lectura del registro de retencién 0 H ~ F F F E H

Leer el componente blando del objeto (direccién inicial)

Componente blando: D

4horas Direccién MODBUS: Ndmero de puntos de visita: 1-125

Leer el componente blando del objeto/(direccién de inicio)
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Lectura del registro de entrada 0000H~FFFEH Componente blando: D

5 horas Direccién MODBUS: Escribir en el objeto elemento suave / (direccidn de inicio)

1 (arreglado)
Escritura de bobina simple 0000H~FFFEH Componente blando: D

6 horas Direccién MODBUS: Escribe en el elemento suave del objeto (direccién de inicio)

1 (arreglado)

Escritura de un solo registro 0000H~FFFEH Componente blando: D

FH Direccién MODBUS: Escribe en el elemento suave del objeto (direccién de inicio)

Nimero de visitas: 1-1968

Escritura de bobinas por lotes OOOOHNFFFEH Componente blando: D

10 horas Direccién MODBUS: Escribe en el elemento suave del objeto (direccién de inicio)

NGmero de puntos de visita: 1-123

Escritura de registro por lotes OOOOHNFFFEH Componente blando: D

- Aviso

En el cédigo de funcion S4, el elemento suave del objeto solo admite el registro de datos D. Al configurar otros elementos suaves, la luz indicadora de error del PLC se iluminaré para informar un error.

5.2.2 PLC como esclavo de comunicacion MODBUS RTU

La funcién esclava esté deshabilitada de manera predeterminada en la fabrica y debe deshabilitarse a través de [método/mecanismo].M8411Instrucciones de configuracién del controladorD8200E! valor esk2Para empezar.
& M 10 ,—-— N =
aprobatM uﬁ P LC IXE*E %Configurar los pardmetros principales relacionad(%f‘ﬁﬁm M 84 1 1 BzﬁbConﬁguracién, como la configuracién de RS485
El registro de configuracién de funciones D8200 tiene un valor de 2 y el formato de comunicacidn se configura en D8420, etc. Consulte los pardmetros de comunicacién de la estacion maestra y el PLC de la estacién maestra para obten

Contenido del programa.

> MIGEESH

MODBUS RTUDesde la estacionFormato de comunicacién funcional

rengtrO Posicién significado Descripcién del estado del bit Lectura y escriturfa
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D8420

0 (APAGADO)

1 (ENCENDIDO)

bo Longitud de los datos No compatible 8 bits

00: Sin verificacion (Ninguna)
b2 b l Método de verificacién

01: Paridad impar (antigua)

11: Paridad uniforme

b3 Bit de parada 1persona 2 personas

0101:1200 1001:19200

0110:2400 1010:38400 R/W

b7b6b5b4

velocidad en baudios

0111:4800 1011:57600

1000:9600 1100:115200

MODBUS

b8 Protocolo de comunicacién No compatible

Discusion

b9 Modo de comunicacién MOdO RTU No compatible

b15~b10 0000000

No utilizar

Por ejemplo: cuando D8420 = 0x0181, la longitud de los datos es 8, no hay paridad, 1 bit de parada y la velocidad en baudios es 9600.

Protocolo MODBUS modo RTU

- MIIhEENXECEFFEE

I’eglstro Nombre de la funcién Descripcién de la funcién

Configuracién de parametros de comunicacion MODBUS

La configuracién de los parametros MODBUS requiere el uso del controlador M8411; el PLC permanecera conectado después del encendido.

Posicion fija de la bandera

D8200 Conmutacién de funciones de la interfaz R485 Cuando D8200=K2, se conmuta la funcién de comunicacidn RS485, actuando como esclavo MODBUS RTU para el PLC.
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Conexion desde la estacion MODBUS RTU Configure el formato de comunicacién cuando el PLC se utiliza como esclavo MODBUS RTU; consulte la configuracion de esclavo MODBUS RTU anterior para obtener mas detalles.
Formato de carta Formato de comunicacién de la estacion
D8434 Direccién cuando el PLC act(ia como estacion esclava |Configure la direccién de la estacion (rango de ndmero de estacién 1-247) cuando el PLC se utiliza como estacion esclava.

> Mik PLC & ERRF

ME411

MOV K2 D&200

WM 84118K 5] MILPLCEHRTE

[MOV  HI181 Da420
385

[MOV K1 D434

Laimagen de arriba es de la estacién.SOCIEDAD ANONIMALas descripciones de los componentes de software en las rutinas del programa son las siguientes:

DIRECCION Nombre de la funcién ilustrar

Banderas de i i6n de paral dec icacién MODBUS

M 84 1 l La configuracién de los parametros MODBUS requiere el uso del controlador M8411y el PLC.Permanecera conectado después del encendido.

Poco

Elvalor de configuracién de rutina de K2 indica que la interfaz 485 esta configurada como un esclavo MODBUS RTU.

D8200 | conmutacion de funciones de la interfaz Rags
usar

El programa de ejemplo establece el valor en H181, que representa 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de paraday 9600.
Comunicacién PLC como estacién esclava MODBUS RTU
D842O Velocidad en baudios, utilice el modo RTU del protocolo MODBUS, otras configuraciones de formato consulte la guia de comunicacién de la estacién esclava.
Formato de carta

Formato de carta

D8434 Direccién cuando el PLC actia como estacién esclava Elvalor de configuracién de rutina es K1, lo que indica que la direccién de la estacion PLC es 1.

- Aviso

El M8411 debe utilizarse como controlador de instrucciones y deben utilizarse instrucciones de transferencia de datos como MOV para cambiar los valores de las direcciones de configuracién D8480 ~ D8483.

SOCIEDAD ANONIMALos cambios entrardn en vigor después de un corte de energia y reinicio.Esta regulacién no seré enfati en las sigui instrucciones; los usuarios deben tomar nota.
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Si el valor configurado excede el rango de direccién del PLC, la comunicacién fallara si el rango de acceso de la estacién maestra también excede el rango de direccién del PLC.

- Tras encender el PLC y ejecutar el cédigo de inicializacidn anterior, se guardaran los pardmetros. Estos solo surtirdn efecto tras un corte de energia y un reinicio.

- Para reducir la cantidad de veces que se escriben pardmetros en la memoria FLASH durante el encendido, este cddigo de configuracién se puede eliminar después de haberse ejecutado una vez.

Si es necesario cambiar los pardmetros de comunicacién mas adelante, podemos agregar el cédigo para ejecutarlo.

> RTU ZHTNEER R R TiF IR X &

Cédigos de funcién admitidos por PLC:

cédigo de funcién

Nombre de la funcién

Prefijo de direccién MODBUS

Componentes blandos operables

Puntos de acceso

01H

Leer bobina

0x

MI

1~1999

02H

Leer entrada discreta

1x

M, Y, X

1~1999

03H

Leer el registro de retencion

4x

1~125

04H

Leer el registro de entrada

3x

1~124

05H

Escribe una sola bobina

0x

Ml

06H

Escribe un solo registro

4x

OFH

Escribe mdiltiples bobinas

0x

Ml

1~1600

10 horas

Escribir mltiples registros

4x

1~120

Correspondencia de direccién MODBUS y elemento suave basado en bits de PLC:

cddigo de drea

componentes blandos

Direccién MODBUS

(decimal)

Direccién MODBUS

(hexadecimal)

Cédigos de funcién de soporte

(hexadecimal)

MO0~M1535

0~1535

0~5FF

M1536~M7679

1535~7679

600~1DFF

M8000~M8511

7680~8191

1EQ0O0~1FFF

01,02, 05, OF
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YO~Y377

8192~8447

2000~20FF

XO~X377

8448~8703

2100~21FF

02

Correspondencia de direccién MODBUS y elemento suave basado en bits de PLC:

cédigo de drea

componentes blandos

Direccion MODBUS

(decimal)

Direccion MODBUS

(hexadecimal)

Cddigos de funcién de soporte

(hexadecimal)

DO~D7999

0~7999

0~1F3F

03, 04, 06, 10

D8000~D8511

8000~8511

1F40~213F

03, 04, 06, 10

Nota: 1. La longitud de cada operacién de cédigo de funcién MODBUS no puede exceder la cantidad de puntos de acceso y no se permite el acceso entre regiones al mismo tiempo.

2. Para garantizar la seguridad de los parametros del PLC, solo se pueden escribir en D8080 y D8081 de la serie D8000~D8511.
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5.3 Comunicacién del puerto de red
El controlador programable FX3U-M32M admite la comunicacién Ethernet, lo que permite a los usuarios realizar comunicaciones de programacién o comunicarse con dispositivos que admiten el protocolo FX3U.

(Como la comunicacién mediante pantalla téctil). Esta seccién describe principalmente la configuracién de comunicacién del PLC.

> IKXKWESE

Descripcion de pardmetros de Ethernet

Nimero de sefi Tipo de parametro Descripcién de la funcién Observacion

®

1 Protocolo de soporte Protocolo MODBUS TCP, MC |u protocolo MC se refiere al protocolo PLC de Mitsubishi, especificamente para la comunicacion de la interfaz Ethernet.

2 Velocidad del puerto de red 10/100 M b pS

3 P predeterminada 192.168.1.18

4 Nimero de puerto de servicio MODBUS 502 (Ruta 4)

El ndmero de puerto no se puede cambiar; el PLC solo puede actuar como servidor.

5 Nimero de puerto de servicio del protocolo MC 5551, 6551

IRV N SRIVA S e

Registros especiales correspondientes a parametros Ethernet

Nimero de sgrie Nombre del pardmetro Direccién del parametro Observacién
1 Rango de direcciones IP 1 Correspondiente al byte alto D8470 Retencién de energfa apagada
2 Rango de direcciones IP 2 Correspondiente al byte bajo de D8470 Retencién de energia apagada
3 Rango de direcciones IP 3 Correspondiente al byte alto de D8471 Retencién de energia apagada
4 Rango de direcciones IP 4 Correspondiente al byte bajo de D8471 Retencién de energfa apagada
5 Dl reCCién MAC 1 Correspondiente al byte alto de D8472 Retencién de energia apagada
6 Di reCCién MAC 2 Correspondiente al byte bajo de D8472 Retencién de energia apagada
7 Di reCCién MAC 3 Correspondiente al byte alto de D8473 Retencién de energfa apagada




- AMSAMOTION®
] X B

8 Dl reCCién MAC 4 Correspondiente al byte bajo de D8473 Retencién de energia apagada
9 Dl reCCién MAC 5 Correspondiente al byte alto de D8474 Retencién de energia apagada
l 0 Di reCCién MAC 6 Correspondiente al byte bajo de D8474 Retencién de energfa apagada
l l Cédigo de error Los 12 bits inferiores del D8475 correspondiente El corte de energfa no mantiene

> B IP

IPHELEER1, 245FEi=577R8D8470 IPHEIEERS, 445EI=S7E35D8471

e ey, ||| e ===

=i b15|b14|b13|b12|b11|b10| b9 | bg | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 I b2 I b1 | b0 | fEEhr B=hr D15|b14|b13|b12|bﬁ |b10| b9 I bs | b7 I b6 I b5 I b4 I b3 | b2 | b1 | b0
N _ A _/ N A
=8 ( bs~b15) , [PHEHER {REBHE ( oo-~b7) , IPHHHEED 8t ( be-015) , B HESHE ( bo-~b7) [IF

Como se muestra en el diagrama anterior, los tamafios de byte alto y bajo de los registros D8470 y D8471 se utilizan como los cuatro segmentos de direccién IP del PLC. El programa se escribe entonces para controlar el M8411...

El controlador se asigna a estas dos direcciones. Tras un corte de energfay un reinicio, la nueva direccién IP se aplicard al PLC, como se muestra en la siguiente figura:

M?T 1 [ Mo HOCOAE DE4TD
[ Mo H112 D84T1
La explicacion de los componentes del software en el ejemplo del programa de modificacién de IP que se muestra en la figura anterior es la siguiente:
l) M 84 1 1: Para configurar los indicadores de los pardmetros de comunicacién MODBUS, debe utilizar su controlador; la conexion permanecer activa después de encender el PLC.

2) D8470 Configure los rangos de direcciones 1y 2 de la direccién IP de 4 bits. En el ejemplo, el valor se establece en HCOAS8:

IPHBLEER1. 25 TEEE+FaaD8470{EIHC0AS
__———""/)\-‘“‘———__

=t Ttz
melt i lofoJoJoJoJolsfJofJ+fofifo]o]o]®
7

=8 ( ba~b15) , IPHE {E8{E ( bO~b7) |

FTRTEREHCO , BI105 5120002 FARIEIEHAS , B0t 168

El nimero hexadecimal HCO corresponde al rango de direcciones IP 1, que es 192 en decimal.

El nimero hexadecimal HA8 corresponde al rango de direcciones IP 2, que es 168 en decimal.

{2714
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3) D8471: Establece los rangos de direcciones 3y 4 de la direccidn IP de 4 bits. En el ejemplo, el valor se establece en H112.

IPHENFERS. 455BEisi=arDB47 1{&EAH0112
_.—-———"/}\"‘-—-—__

~
A 0|0|0|0|0|0|0|1 DIOIOITIOIOI1IU el

B15

m=8{u ( bs~b15) , [IFHEREEES| {81z ( bo~b7) [IPHEHEESS
FTRTEEHOT , BI10EH5 FRrEpEH12 |, BD10dtEEed

El nimero hexadecimal HO1 corresponde al rango de direcciones IP 3, que es 1 en decimal.

El nimero hexadecimal H12 corresponde al rango de direcciones IP 4, que es 18 en decimal.

En resumen, la direccién IP del PLC es 192.168.1.18.

La méscara de subred esta fija en 255.255.255.0 (la mascara de subred predeterminada para direcciones IP de clase C) y los primeros tres segmentos de la puerta de enlace predeterminada los configura el usuario.

Los primeros tres segmentos de la direccién IP (el nimero de red de una direccién IP de clase C) son fijos y el Gltimo segmento es 1. Por lo tanto, la puerta de enlace predeterminada en el programa de ejemplo es 192.168.1.1.

- Aviso

Una vez que el PLC se enciende y ejecuta el cédigo de inicializacion anterior,...Propiedad intelectualGuardar parametros,Después de un corte de energia y reinicioLos pardmetros establecidos seranEficaz.

Para reducir la cantidad de veces que se escriben pardmetros en la memoria FLASH al encender el equipo, esta seccién de configuracién puede eliminarse una vez que la nueva direccién IP haya entrado en vigor. Si...

El cédigo debe agregarse al tiempo de ejecucién solo cuando sea necesario cambiar los parametros de comunicacion.

Dado que no se pueden configurar la mascara de subred ni la puerta de enlace predeterminada, los usuarios solo necesitan configurar la direccién IP para los parametros de la interfaz de red.

5.3.1 Comunicacién con el software de programacién Mitsubishi (versién GX Works2)

> ERRMpYASHtE IR E

La direccion IP predeterminada del FX3U-M32M es 192.168.1.18 (esta direccién IP se puede cambiar segin el "Ejemplo de confi i6n de pard Ethernet"). Aseglirese de que la direccién IP de su ordenador esté dentro del alcance.

El segmento debe ser coherente con el PLC y la direccion IP no debe entrar en conflicto. Como se muestra en la figura a continuacién, configure la direccion IP local del ordenador en 192.168.1.110.
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[(Internet tikE 4 (TCP/IPva) R

HH
Podi LEThEE - TIET L2 ZHHgREY IP 8T - TMmi.
el R
T BshEE TP bk o)
@ £ T-mAY IF Hhiht sy
IF Hhijk e 192 188 . 1 . 110
FRIFERS (0D - 255 255 255 . 0
EHiAFIE @) 192 188 . 1 1
BzhEEfS DS ARFS-E2 it B)
@ A T EmAY DNS BRSS-S3Hiht ) -
ik DHs AR5 (Pl
HF DHS ARSSEE (W)
[T 3BHA S TEIR ] (L)
[ #m== ][ Bnl ]

> IRIEIEEEREISE (M GX Works2 Rfl)

Después de abrir la ventana "Configuracién de destino de conexién" del software de

la direccién IP del médulo Ethernet, como se muestra en la siguiente figura.

Mo Specification

Simplemente siga los pasos 1 a 4 como se muestra en laimagen de arriba.

w8 [30 Lot S ]

. =W ERFEEE Connectionl 211
> = — OISR I/F LK RiEnie g s . 2 2
L S I R -

Sezisl £C IE Cont CC-Link Eth —

2 SAs S )l e PLCHIIPE SR

wine  SASE BRE [y marwe [oE

Module
IPsEE/ =ML [122. 188 1. 18

L'
Other STATLSA

(Co—existence Network)

s E S W (D)

4 | zemeom]|

I cPUms
ECETI_E EC _Ii Ethernet CC-Link c24 R I
KETS ie c)..
£l B3|
TEL (FECPU)... I
i = |
CC IE Cemt cC IE Ethesznet CC-Link 24 =
NET/ 10 (H) Field EiE I
Keepias. B2

Aviso

Cuando el software de programacion GX Works2 establece una conexién Ethernet con el PLC, incluso siSe utilizé el puerto 5551Los usuarios necesitan otro soporte para MC Ethereum.

Para la conexién simultdnea de la computadora host/pantalla tactil al PLC mediante el protocolo de red, utilice el puerto 6551.
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5.3.2 Descripcion de la comunicacién MODBUS TCP

El PLC utiliza el puerto 502 como servidor MODBUS TCP para la comunicacion.

La implementacién de la comunicacidn entre el cliente MODBUS TCP y el PLC que acttia como servidor MODBUS TCP generalmente implica dos pasos:

1) Seleccione el protocolo MODBUS TCP en el lado del cliente y complete la direccién IP del PLC (IP predeterminada: 192.168.1.18) y el nimero de puerto 502.

2) Acceda al componente suave del PLC correspondiente segin los cédigos de funcién y las relaciones de mapeo de componentes suaves compatibles con el servidor MODBUS TCP.
> MODBUS TCP Ar5588 32 BITNRERD R AR TTAHBREY K R

Cuando un PLC acttia como servidor MODBUS TCP, admite las funciones 0x01, 0x02, 0x03, 0x04, 0x05, 0x06, OxOF y 0x10.
El cédigo admite los elementos de software M, Y, Xy D, a los que pueden acceder los clientes MODBUS TCP.

La correspondencia entre los cédigos de funcién y los componentes suaves del PLC es la siguiente:

cédigo de funcién Nombre del cédigo de funcién Prefijo de direccién Modbus Componentes blandos operables Puntos de acceso*1

01H Leer bobina 0x Ml 1~1999
02H Leer cantidad discreta de entrada 1x M, Y, X 1~1999
03H Leer el registro de retencién 4x D 1~125
04H Leer el registro de entrada 3x D 1~124
05H Escribe una sola bobina 0x Ml 1

06H Escribe un solo registro 4x D 1

OFH Escribe miltplesbobinas 0x Ml 1~1600
10horas Escribir mdltiples registros 4x D 1~120

La correspondencia entre los elementos soft de bit del PLC y las direcciones MODBUS es la siguiente:

c6digo de drea- Direccién del elemento bit Direc(ién Modbus Direccién Modbus Cédigos de funcién de soporte
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(decimal) (hexadecimal) (hexadecimal)
1 MO0~M1535 0~1535 0~5FF
2 M1536~M7679 1536~7679 600~1DFF
01, 02,05, OF
3 M8000~M8511 7680~8191 1E00~1FFF
4 YO~Y377 8192~8447 2000~20FF
5 X0~X377 8448~8703 2100~21FF 02

La cor ia entre los c

suaves de la palabra PLCy las direcciones MODBUS es la siguiente:

cédigo de drea* 2

Direccién del componente de Wor

Direccién Modbus

Direccién Modbus

Cédigos de funcién de soporte

(decimal) (hexadecimal) (hexadecimal)
1 DO~D7999 0~7999 0~1F3F 03, 04, 06, 10
2 D8000~D8511 8000~8511 1F40~213F 03,04,06,10° °

*1y*2: Elniimero de puntos de acceso se refiere a la longitud de la direccién cuando el cliente MODBUS TCP lee y escribe en la direccién del PLC. Ademds de garantizar que el acceso esté dentro del rango permitido, es importante tener en cuenta que no debe exceder el limite permitido.

Acceso a zona entre direcciones.

* 3: Para proteger los parametros del PLC, solo se pueden escribir las direcciones de salida analégica D8080~D8081 y D8274~D8329 en el rango D8000~D8511.




AMSAMOTION®
Y ER

5.4 Comunicacién de interfaz 4G

5.4.1,4GMétodo de uso de la comunicacién
(D Obtenga el "niimero de serie del dispositivo", que se puede encontrar en la carcasa de la unidad principal.
@ Abrir "AIOT_WORKS” Registrate e inicia sesion para entrar a la pagina de inicio

(3 Vaya a "Administracién de dispositivos" -> "Agregar dispositivo" -> Ingrese el nimero de serie -> Agregado exitosamente

[A.HSAMO‘HON"
| T HEA

| AIOT Works
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. PLC
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@ Seleccione puente serial, luego seleccione...FX3UFormato de puerto serie115200-8-N-1Haga clic en "Puente" y espere el éxito.
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® Después de una prueba de comunicacién exitosa, se puede continuar con la carga/descarga remota de programas o el monitoreo.
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