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1. Descripcién general del producto

Los productos de la serie HMT7 son los Ultimos controladores programables de alto rendimiento de Aimoxun; integrados con una pantalla tactil, la pantalla tactil puede...

La pantalla tactil puede monitorear el estado del PLC en tiempo real y también puede monitorear el estado de otros PLC a través del puerto de red.

1.1Seleccién de modelos

ilustrar:

1: Puerto R$232, USB-HOST, entrada de alta velocidad de 4 canales a 100 Kbps. Todos los modelos cuentan con estas funciones; la tabla a continuacién solo enumera las diferentes funciones.

@: ModeloHM7A-32MHabr4 tres modelos diferentes, que se diferenciardn Ginicamente en sus puntos de salida. Relé puro (HM7A-32MR); Transistor puro
(HMTA-32MTLos primeros cuatro son transistores, el resto son relés.HM7A-32MRT).

3: Todos los modelos con salidas de transistor admiten una salida de alta velocidad de 4 canales (HM7A-32MT y HM7A-32MRTModelo de relé puro
(HM7A-32MRNo se admite salida de alta velocidad.

@): Los modelos con funcionalidad 4G tendran una "G" al final, como por ejemplo...HM7A-32MTG, HM7A-32MRG, HMT7A-32MRTG,

cantidad de interruptores Cantidad analdgica puerto de comunicacion
modelo Observacién
ingresar Produccién | ingresar woacisn | NTC | PT100 485 4G

HM7A-32M 16 16 4 2 0 2 1 0 Configuraciénesténdar
HMTA-32MincSgnitaGRAMO 16 16 4 2 0 2 1 1 porencargo

HM7A-24M 16 8 4 0 0 2 0 0 Confiuracio eténdar

HM7A-16M 8 8 4 2 0 2 1 0 Confiuracion esténdar

HM7-16M 8 8 0 0 0 0 0 0 Confiuracio eténdar

HM7-46M veinticuatro veinidss 0 0 0 0 1 0 Configuracibnesténdar
HM7B-32M 16 16 8 2 0 0 1 0 porencargo
HM7B-24M 16 8 8 0 0 0 0 0 porencargo
HM7B-16M 8 8 8 2 0 0 1 0 porencargo
HM7R-32M 16 16 0 2 0 4 1 0 porencargo
HM7R-24M 16 8 0 0 0 4 0 0 porencargo
HM7R-16M 8 8 0 2 0 4 1 0 porencargo
HM7N-32M 16 16 0 2 4 2 1 0 porencargo
HM7N-24M 16 8 0 0 4 2 0 0 porencargo
HM7N-16M 8 8 0 2 4 2 1 0 porencargo
HM7M-32M 16 16 2 2 2 2 1 0 porencargo
HM7M-24M 16 8 2 0 2 2 0 0 porencargo
HM7M-16M 8 8 2 2 2 2 1 0 porencargo
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1.2Caracteristicas

Caracteristicas principales

MCUusarARM32Un pequefio procesador industrial adecuado para aplicaciones de automatizacién industrial. SOCIEDAD ANONIMA

= MitsubishiFX3ULa mayoria de los comandos admitenGX Works2/Desarrollador GXProgramacién; viene con su propio puerto de programacién independiente (RS232)

todolOLa entrada utiliza optoaislamiento para transmitir sefiales, filtrando eficazmente diversas interferencias. Admite disparo positivo/negativo para facilitar su uso.

Funcion de contador de alta velocidad

- SOCIEDAD ANONIMAapoyo4camino100 milSalida de pulsos de alta velocidad

El HM7A-32M viene con canales de entrada y salida analdgicos integrados.

= HM7A-32M viene con dos canales de adquisicién de temperatura.

Integrado con la pantalla tactil para un monitoreo conveniente

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccidn contra conexion inversa y proteccidn contra sobretensiones.

Todos los componentes electrénicos clave provienen de las principales marcas importadas, con garantia de calidad.3Afio

Ampliamente aplicable a la adquisicién de sefiales y control de equipos de campo industriales.

I1. Especificaciones del producto

2.1Especificaciones principales

Tipo de sefial de entrada c 1 ivel, admiti ivacibn positivay negath
Voltaje de la sefial de entrada CC 20“'28 V
Circuito aislado Aislamiento éptico

Caracterfsticas de salida

Tipo de entrada Voltaje/corriente, interruptor DIP para cambiar el tipo de entrada

2 Manual de funciones del PC todo en uno serie HM7
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Rango de entrada

0~10V/0~20 mA

Precision de conversion

12 bits

Tipo de salida Cada canal tiene salidas de voltaje y corriente.
Rango de salida 0~10 V/O"'ZO mA
Precision de conversién 12 bits

Tipo de entrada PT100
Resolucién de temperatura 0 y 1°C
Error de medicién i l°C
Rango de medicién - 50“'3000(:
Precisién de conversion 16 bits

Introducir puntos

Tipo de entrada NTC10K
Resolucién de temperatura 0 y 1°C

Error de medicién i l°C

Rango de medicion -20~150°C

Precision de conversion 12 bits

6 canales monofésicos (X0~X5), 2 canales de fase A/B

frecuencia de pulso

Monofasico de 4 canales 100 K (X0~X3), 2 canales 20 K (X4~X5)

Voltaje de la sefial de entrada

Puntos de salida

CC20~28V

Ruta 4 (Y0~Y3)

frecuencia de pulso

100K por ruta

Ruta 1
RS485
Admite protocolos de comunicacién PLC MODBUS RTU y FX3U.
RS232 1 canal, admite carga y descarga, monitoreo.

Interfaz hombre-maquina-RJ45

1 canal, velocidad de comunicacién de 10/100 Mbps, descarga desde pantalla téctil

Host USB

1 unidad flash USB, Aimoxun USB-ETH, descarga de pantalla tactil

4G

Solo admite el protocolo de comunicacién PLC FX3U

3 Manual de funciones del PC todo en uno serie HM7
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Fuente de alimentacién Entrada de bloq 4V i6 6n inversa.
Consumo de energia 7,5W
Temperatura de funcionamiento Temperatura de funcionamiento: -10°C a +50°C (sin congelacién)
Humedad de funcionamiento -20~70 % HR (sin condensacién)
Dimensiones (mm) 7 pulgadas: 212 x 157 x 41 mm 10 pulgadas: 276 x 218 x 40 mm
Tamafio de a apertura 7 pulgadas: 192138 mm 10 pulgadas: 259 x 201 mm

2.2Descripcién de la interfaz

Vista frontal (general)

4 ™)

_ O O O
RISIETAT E(TAT
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Diagrama de terminales HM7A-32M
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Diagrama de terminales HM7R-32M
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Diagrama de terminales HM7M-32M
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Diagrama de terminales HM7-46M
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Diagramas de terminales para HM7A-24M y HM7A-16M

ilustrar:

1) Diferentes nimeros y tipos de puntos corresponden a diferentes posiciones D23 @.

2) Para el modelo de 24 puntos, solo estén disponibles 3y @, no (y @ para el modelo de 16 puntos, solo estén disponibles @y ®, no Dy

3) La posicidn @ se puede configurar en diferentes modelos dependiendo de los médulos seleccionados, como HM7A, HM7B, HMTR, etc.

n Manual de funciones del PC todo en uno serie HM7
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Etiqueta del termif

hal

L Descripcién de la funcién

Etiqueta del termif

hal

Descripcién de la funcién

S/S0

1-8Terminal publico de entrada digital

COM2

9-12Terminal comun de salida digital

X0

9% salida digital

Entrada digital del canal 1 Afio 10
X1 Entrada digital del canal 2 Afio 11 10? salida dlgltal
X2 3.2 entrada digital Afo 12 11.% salida digital
X3 42 entrada digital Afo13 12.% salida digital
X4 5% entrada dlgltal COM3 | 13-16Terminal comin de salida digital
X5 6% entrada digital Afio 14 13.% salida digital
X6 7% entrada digital Afo 15 14% salida digital
X7 8% entrada digital Afo 16 15% salida digital
S/S1 8-16Terminal piiblico de entrada digital Afio 17 16% salida digital
X10 | 9% entrada digital INO Primera entrada analégica
X11 | 10°entrada digital EN1 | segundaentradaanalogica
X12 | 11.% entrada digital MO | 127erminal comin para entrada analogica
X13 12.2 entrada digital IN2 Tercera entrada analdgica
X14 | 13.% entrada digital IN3 Cuarta entrada analégica
X15 | 14° entrada digital M1 | reminal comindeentrada anatica de 3.4 canals
X16 | 15.7 entrada digital TO+ | ctcrosopositv d ntrads detemperatrs g primeractapa
X17 | 16° entrada digital TO-
COMO | 1-4Terminal comiin de salida digital T1+ Sogundo lctrad postiv destrada e tamperatura
ANOS | salida digital del canal 1 T1- Cegundo ecrodonegativo de v d tempersur
Afo 1 Segunda salida digital VO Primera salida de voltaje
o2 3.2 salida digital YOO | Primerasalida de corriente
o3 4? salida digital M2 Segundoterminal comin desalida analdgica

Manual de funciones del PC todo en uno serie HM7
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COML1 | s-8Terminal comdin de salida digital Versién 1 Segunda salida de voltaje

Afio 4 53 Sa lld a d |gita l YOl Segunda salida de corriente

Afio 5 63 Sa“da digital M3 Segundo terminal comin de salida analdgica

Afio 6 7a Sa llda d |gital + Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24 V CC

Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24V CC

Afo7 8% salida digital

L

A+ 485 A+ (Ver seccion 6.2 para caracteristicas)

tierra

B' 485 B- (Ver seccidn 6.2 para caracteristicas) RS232 Puerto de programacién PLC (puerto 232)

Botones de control de inicio/parada del PLC
LLAVE (Presione para detener, presione nuevamente, presione)

(La tecla emergente es para ejecutar)

T2+ Tercr electrodo ositvo de entrac de temperatura T3+ Cuarto electrodo positiv de entrada e temperatura

T2- Electrodo negatvo de entrada de temperatura detercera etapa T3- Cuarto electrodonegativo deentrada de temperatra

NTCO | Primeraentrada NTC10K NTC2 | Terceraentrada NTC10K

NTC1 Segunda entrada NTC10K NTC3 Cuarta entrada NTC10K

5/52 17-24Terminal publico de entrada digital COM4 17-22Terminal comdn de salida digital

X20 | 17.2 entrada digital Af0 20 17.% salida digital

X21 | 18.% entrada digital Afo21 18.% salida digital

X22 | 19.% entrada digital Af022 19.% salida digital

X23 | 20.7 entrada digital Afi023 20.% salida digital

X24 | 21.2 entrada digital o324 21.%salida digital

X25 | 22.%2 entrada digital Y25 | 22.%salida digital

X26 | 23.2 entrada digital

X27 | 24.2 entrada digital

Nota: La tabla anterior muestra las especificaciones de los terminales para los modelos estandar. Los modelos opcionales utilizan médulos de expansién de la serie EX. Su uso especifico (ubicacién del registro) es el siguiente.

Consulte el manual del usuario del médulo de expansién de la serie EX. Los modelos opcionales incluyen:HM7R, HM7B

2.3Planificacién funcional

La informacién sobre la planificacién de las funciones del producto se muestra en las cuatro tablas siguientes. Cada modelo tiene diferentes combinaciones de funciones; consulte "1.1 Seleccién del modelo".

Nombre de la funcién Descripcién de la funcién
Puntos 10 16 entradas digitales optoaisladas, 16 salidas (los tipos de salida de las primeras cuatro salidas difieren segiin el modelo).
Configuracién de E/S 4 contadores de pulsos monofasicos (X0~X3) de 100K, 2 contadores de pulsos monofésicos (X4~X5) de 20K;

Conteo de alta velocidad (hardware)

Conteo de fase AB de 2 canales (X0 y X1 forman un canal, X3 y X4 forman otro canal)

Manual de funciones del PC todo en uno serie HM7
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Contenido de programacién

cantidad

‘Tamaiio del programa

Pasos de 0 a 16 000

fe usuario

Capacidad de comentarios

0 a 31 piezas

Capacidad del registro de archi

Funcién de comunicacién

puerto de comunicacién

Un puerto de comunicacién serie asincrono: RS232 (S-Video), RS485

Protocolo de comunicacion

PLC FX3U, MODBUS RTU

Método de programacién

Puertos de programacién: R$232, ETH
Cable de programacién: cable USB-232

Software de programacién: admite carga/descarga, monitoreo y depuracién a través de GX-Works2/Gx-Developer (solo RS232).

Comunicacién del dispositivo

Los dispositivos o computadoras host que admiten el protocolo PLC RS232 pueden comunicarse con este PLC.

Los dispositivos o computadoras host con puertos seriales RS485 que admiten el protocolo MODBUS RTU pueden comunicarse con este PLC.

Cantidad analégica

ingresar

Ndmero de canales

Rutas 0-4

Rango de entrada

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

Métodos de conmutacién

Interruptor DIP de 4 canales para conmutar voltaje/corriente

Precision de conversin

Resolucion de 12 bits

Cantidad analégica

Produccion

Nimero de canales.

Ruta 2

Rango de salida

Voltaje de 0~10V o corriente de 0~20 mA

Precision de conversién

Resolucion de 12 bits

Adquisicion de datos PT100

Nimero de canales.

Rutas 0-4

Gama de colecciones

- 50~300°C

Precision de conversin

Resolucion de 16 bits

Resolucién de temperatura

0,1°C

Error de medicién

*1°C

NTC10K

colocar

Nimero de canales

Rutas 0-4

Gama de colecciones

-20~150°C

Precision de conversin

Resolucion de 12 bits

Resolucion de temperatura

0,1°C

Error de medicién

*1°C

Otras funciones

Ejecutar/Detener Al pulsar el botén KEY se controla ig P del PLC. Una PLC estd en modo de. una p: PLC estd p:
Indicacién de error Cuando el PLC rojo.
Apagado y ahorro de energia Compatible. C 6n 3.1 para conocer el el p dif
reloj Compatible; alimentado por bateria de botd d
Actualizacién de firmware apoyo

11
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1I. Descripcién de los componentes blandos

bland,

Los tipos de dispositivos blandos compatibles con este controlador programable se muestran en la siguiente tabla:

Nimero de serie componentes blandos Descripcién de la funcién
1 Relé de entrada X g c
2 Relé de salida Y idas i ne
3 Relé auxiliar M Elemento de posicién del relé auxiliar dentro del PLC
4 Relé de estado S seuiiza programar g i : 1o
5 Temporizador T Un temporizador de 16 bits que admite pulsos de reloj de 1 ms, 10 msy 100 ms.
6 Contador C i 16 bits/32 bt idady
7 Registro de datos D IAdmite registro de retencién de datos D; registros de indice Vy Z
8 puntero Puntero de salto P, puntero de subrutina P(No se admiten punteros de interrupcion)
9 constanteK « H IAdmite operaciones con niimeros binarios, decimales, hexadecimales y de punto flotante.
goria de compo blando g de compo blando
modelo 32 puntos. 46 puntos.
Relé de entrada X X0~X15, un total de 16 puntos X0~X23, un total de 24 puntos
Relé desalidaY Y0~Y15, un total de 16 puntos Y0~Y21, un total de 22 puntos
M8000~M8424
MO ~M511 M512~M1023 M1024~M7696
Relé auxiliar M 425 puntos
512 puntos 512 puntos 512 puntos
Uso especial
Relé de estado S 50~54095, un total de 4096 puntos, generalmente utilizados
T200~T245 T256~T511
TO~T199 T246~T249 T250~T255
46 puntos 256 puntos
Temporizador T 200 puntos 100ms asden punto las6 en punto
10 ms 1ms
Uso general tipo acumulativo de 1 ms. Tipo acumulativo de 100 ms
Uso general Uso general
conteo incremental de 16 bits contador bidireccional de 32 bits. Contador bidireccional de alta velocidad de 32 bits
encimera C0~C99 C200~C234 C235~C255
C100~C199
do 100 puntos 35 puntos 28 puntos
100 puntos
Uso general Uso general Uso general
D0~D499 D951~D7999 D8000~D8483 VO~V7,20~Z7
D500~D950
Registro de datos D 500 puntos 7049 puntos 484 puntos indexacién de 16 puntos
451 puntos
Uso general Uso general Uso especial Uso general
puntero NO~N7, 8 puntos, uso total del control principal Puntos PO a P127, un total de 128 puntos, punteros de ramificacion.
consante K 16 bits -32768~32767 32 bits -2147483648~2147483647
H 16 bits O~FFFFH 32 bits 0~FFFFFFFFH

12 Manual de funciones del PC todo en uno serie HM7
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mi +1,175495 E-38 a +3,402823 E+38 (7 bits significativos)

3.2Descripcién de la direccién de retencién de apagado

El rango de direcciones guardadas después de un corte de energia se muestra en la tabla.4.2Para ajustar los rangos de inicio y finalizacién del pestillo predeterminado, puede hacerlo a través del software de programacion.

Articulo -SOCIEDAD ANONIMAConfigure los ajustes en la ventana Parametros - Configuracion de componentes suaves y luego seleccione el nuevo.SOCIEDAD ANONIMAParametros descargados aSOCIEDAD ANONIMAEntrard en vigor inr

Direccién de inicio del pestillo predeterminada (ajustable) Direccién final del pestillo predeterminada (ajustable) Rango méximo de cierre

Relé auxiliar M M500 M1023 MO ~ M1023

Relé de estado S S500 S999 S0~S999
Temporizador T T246 (fijo, no ajustable) T255 (fijo, no ajustable) T246~T255

16 bits C100 C199 C0~C199

Contador C

32 bits C220 C255 C200~C255

Registro de datos D D200 D511 D0~D511

Tabla 4.2 Rango de retencion dela direccion de apagado del PLC

3.4Descripcidn del contador de alta velocidad

El controlador programable local admite4carretera monofasica (X0~X3)100 milConteo de pulsos,2carretera monofasica (X4~X5)20 milConteo de pulsos;
apoyo2caminoABMutuamente(X0,X1paralcamino,X3,X4paral(Ruta), el conteo se basa en hardware; actualmente no se admite el conteo por software.

El contador de velocidad se describe en la siguiente tabla:

€235 | €236 | C237 | €238 | €239 | C240 | C241 | C242 | C243 | C244 | C245 | C246 | C247 | C248 | C249 | C250
X0 | U/D U/D U/D U U U
X1 uU/D R R D D D
X2 u/D u/D u/D R R
X3 U/D R R U U
X4 u/D U/D D D
X5 u/D R R R
X6 S S
X7 s s

U Conteo progresivo; : Conteo regresivo; : Reiniciar : Iniciar

Entrada de 2 fases y 2 conteos

C251 | C252 | C253 | C254 | C255 ilustrar
X0 A A A
X1 B B B
Cuando C251 cuenta hacia adelante, M8251 esta apagado; cuando cuenta hacia atrés, M8251 esté encendido.
X2 R R Cuando €252 est contando hacia adelante, M8252 esté apagado; cuando cuenta hacia atrés, M8252 esta encendido.
X3 A A Cuando C253 cuenta hacia adelante, M8253 esta apagado; cuando cuenta hacia atrés, M8253 esté encendido.
X4 B B Cuando C254 cuenta hacia adelante, M8254 est4 desactivado; cuando cuenta hacia atras, M8254 esté activado.
X5 R R Cuando C255 cuenta hacia adelante, M8255 esta apagado; cuando cuenta hacia atrés, M8255 esté encendido.
X6 S|

Manual de funciones del PC todo en uno serie HM7
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X7 S

A: Fase A; B: Fase B; R: Reinicio; S: Inicio; A: Entrada de fase A; B: Entrada de fase B

El contador de alta velocidad utiliza un relé auxiliar para cambiar la direccién de conteo. Cuando el relé esta desactivado, el contador de alta velocidad cuenta.

Cuando el estado esta activado, el contador de alta velocidad comienza a realizar la cuenta regresiva.

encimera Direccin de conteo encimera Direccion de conteo

C235 M8235 C241 M8241
C236 M8236 C242 M8242
C237 M8237 C243 M8243
C238 M8238 C244 M8244
C239 M8239 C245 M8245
C240 M8240
3.3Componentes blandos especiales
Los tipos de dispositivos blandos compatibles con este controlador pr se 1 en la siguil tabla:

Asistencia especial Datos especiales
Tipo funcional Descripcién de la funcién Tipo funcional Descripcién de la funcién
.
Relé M Registro D
M8000 Lmi Jecuciony b fene. D8000 reservar
SOCIEDAD ANONIMA| SOCIEDAD ANONIMA
Version del modelo FX3U(C) (D8101 también esta guardado), categoria PC
M8001 estado i N i D8001 estado
Nimero de modelo y versién
Temperatura PT100
M8002 Pulso de inicializacion (activacién del primer escaneo) D8002 Capacidad de memoria (también guardada en D8102)
Registro
M8003 jalizacié pri ) D8003 Tipo de memoria, tipo de registro
M8011 Pulso de 10 ms D8004 Error M Niimero de direccién Valor de conversién BCD
M8012 pulso de 100 ms D8010 Escanear el valor actual
M8013 pulsodels D8013 Segundos correspondientes
Reloj del sistema
M8014 pulso de 1 minuto D8014 ctascorrespondientes
M8015 Lindica que el el st cetenido, 0 indica que el el st D8015 Horas correspondientes
Reloj del sistema
M8018 Lindi jests indi 4 deteido. D8016 Fecha correspondiente
M8020 Marca cero D8017 Mes correspondiente
M8021 marca e préstamo D8018 o correspondiente
M8022 Llevar bandera D8019 semanacorrespondiente
Los valores iniciales de los filtros de entrada X010-X017 son...
logotipoy ingresar
M 8029 Ejecucién de instruccién completada D8020 Transferido al registro de datos especiales D8020
pista filtrar
El iltrado para X0-XT se puede configurar mediante el comando REFF, en milisegundos (ms).
M8063 i o del; 6 D8028 Contenido del registro Z0(Z)
Contenidoindexado
M8064 Error de pardmetro D8029 Contenido del registro VO(V)
M8065 Error de sintaxis D8030 Cantidadanalsgica  |Canal ADO
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M8067

D8031

ANUNCIO

Error de calculo

D8032

Valor de entrada

D8033

Canal AD1

Canal AD2

Canal AD3

D8034

D8035

D8036

D8037

Temperatura PT100

D8050

Registro de Adquisiciones

D8051

D8052

D8053

El primer canal recoge valores de temperatura

para recog

El primer canal recopila el valor del cdigo interno

[Adquisicién del valor del codigo interno por segundo canal

El tercer canal recoge valores de temperatura

Cuarto canal para recoger valores de temperatura

[Adquisicién del valor del codigo interno por tercer canal

[Adquisicion del valor del cédigo intemo del cuarto canal

D8054

D8055

Temperatura NTC10K

D8056

memoria

D8057

[Adquisicion de temperatura del primer canal

[Adquisicién de temperatura del segundo canal

P deltercer canal

[Adquisicion de temperatura del cuarto canal

D8067

D8068

Registro de errores

Nimero de codigo de error de célculo (correspondiente a M8067)

(Guardar paso de PC con error

D8080

M8235

M8236

M8237

M8238

M8239

€235 Bit de control del contador de suma/resta

€236 Bit de control del contador de suma/resta

D8105

o 1
Valor D/A
D8081 o 6 de slida anal 2
D8101 Versién del modelo FX2N(C) (D8001 también est4 guardado)
D8102 Capacidad de memoria (también guardada en D8002)
Estado del PLC

Los primeros 3 6 y los dltimos 3 bit tan la

10101 (Versidn de hardware v1.0, versién de software v1.01)

€237 Bit de control del contador de suma/resta

D8140

posicion baja

€238 Bit de control del contador de suma/resta

D8141  alt

Poco

del contador-

M8240

M8241

M8242

M8243

M8244

Para controlar

D8142  Ba

Poco

o

€240 Bit de control de contador de sumajresta

D8143  alt

Poco

NGmero de salida de pulso

C241Bit de control del contador de suma/resta

D8144

posicién baja

Registro de cantidad

€242 Bit de control del contador de suma/resta

D8145

alto nivel

€243 Bit de control del contador de suma/resta

D8146

posicion baja

C244 Bit de control del contador de suma/resta

D8147

alto nivel

NUmero total de pulsos de salida a YO (FNC59(PLSR))

El niimero total de pulsos de salida de la instruccién FNC57 (PLSY)

NUmero total de pulsos de salida a Y1 (FNC59(PLSR))

El niimero total de pulsos de salida de la instruccién FNC57 (PLSY)

NUmero total de pulsos de salida a Y02 (FNC59(PLSR))

El niimero total de pulsos de salida de la instruccién FNC57 (PLSY)

NUmero total de pulsos de salida a YO3 (FNC59(PLSR))

El niimero total de pulsos de salida de la instruccién FNC57 (PLSY)

15
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M8245

€245 Bit e control de contador de suma/resta

D8182

M8251

M8252

M8253

M8254

M8255

€251 Bit de estado del contador de sumaresta

D8183

€252 Bit de estado del contador de sumaresta

D8184

Método de conteo de alta velf

bcidad

€253 Bit de estado del contador de sumayresta

D8185

Para monitorear

€254 Bit de estado del contador de sumaresta

D8186

€255 Bit de estado del contador de sumaresta

D8187

M8329

M8340

M8341

M8343

M8344

D8188

Monitoreo de la salida del pulso YO

(ENCENDIDO: Ocupado/Apagado: Listo)

D8189

La funcion de salida de sefial clara YO esta habilitada (zrn)

D8190

Limite de rotacién hacia adelante de YO

D8191

Limite inverso YO

D8192

D8193

Dentro de la direccion indexa

Permitir

Contenido del registro Z1

Contenido del registro V1

Contenido del registro 72

Contenido del registro V2

Contenido del registro Z3

Contenido del registro V3

7

Contenido del registro Z4

Contenido del registro V4

Contenido del registro Z5

Contenido de los registros V5

Contenido del registro Z6

Contenido de los registros V6

M8348

M8349

M8350

M8360

M8370

M8351

M8361

M8371

M8353

M8363

M8373

M8354

M8364

M8374

M8358

M8368

M8378

M8359

M8369

D8194

D8195

Dentro de la direccion indexa

Permitir

Contenido del registro Z7

Contenido de los registros V7

D8200

MODBUS

comunicacién

Registro de configuracién de funciones RS485, 1 para Modbus Master, 2

Para la estacién

Instruccién de posicionamiento YO de conduccién

D8340

Comando de parada de salida de pulso YO

D8341

Monitoreo de la salida del pulso Y1

(ENCENDIDO: Ocupado/APAGADO: Listo)

Monitoreo de la salida del pulso Y2

(ENCENDIDO: Ocupado/APAGADO: Listo)

de la salida del pulso Y3

(ENCENDIDO: Ocupado/APAGADO: Listo)

D8342

La funcion de salida de sefial clara Y1 es efectiva

Monitoreo del pulsoy

posicion

La funcion de salida de sefial clara Y2 es efectiva

La funcién de salida de sefial clara Y3 es efectiva

D8343
D8344

Limite de rotacién hacia adelante Y1

Limite de rotacién hacia adelante Y2

Limite de rotacién hacia adelante Y3

D8348

Limite inverso Y1

Limite de rotacién hacia adelante Y2

Limite de rotacién hacia adelante Y3

D8349

Controlador de instrucciones de posicionamiento Y1

D8350

Instruccion de posicionamiento Y2 de conduccién

D8360

Controlador de instrucciones de posicionamiento Y3

D8370

Comando de parada de salida de pulso Y1

D8351

Comando de parada de salida de pulso Y2

D8361

16

Posicionamiento de movin|

Y0 es el registro de valor actual, D8340 es el bit de orden bajo y D8341 es el bit de orden alto.

alto nivel

Valor inicial de la velocidad base Y0: 0

YO Velocidad maxima

fento

Y0 Valor inicial del tiempo de aceleracién

Y0 Valor inicial del tiempo de desaceleracion

Y01 es el registro de valor actual; D8350 es el bit de orden bajo y D8351 es el bit de orden alto.

alto nivel

Y02 es el registro de valor actual; D8360 es el bit de orden bajo y D8361 es el bit de orden alto.

alto nivel

Registro de valor actual Y03, D8370 es el bit de orden bajo, D8371 es el bit de orden alto.
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M8379 Comando de parada de salida de pulsos Y3 D8371 alto nivel
D8352 YO1 Valor inicial de la velocidad base: 0
D8362 Velocidad base inicial de Y02: 0
D8372 Velocidad base inicial Y03: 0
D8353
Y01 Velocidad maxima
D8354
D8363
Velocidad méxima Y02
D8364
D8373
Y03 Velocidad maxima
D8374
D8358 Y01 Valor del tiempo de aceleracién inicial
M8401 Comunicacién MODBUS D8368 Y02 Valor del tiempo de aceleracién inicial
D8378 Y03 Valor del tiempo de aceleracién inicial
D8359 Y01 Valor inicial del tiempo de desaceleracion
M 8402 Se produjo un error de comunicacion MODBUS D8369 Y02 Valor inicial del tiempo de desaceleracién
Y03 Valor inicial del tiempo de desaceleracién
D8379
MODBUS
Pestillo de error de comunicacién MODBUS Formato de comunicacién dela estacién principal
M8403 D8400
Codigos de error de comunicacién de la estacin principal
M8408 Rever D8402
M8409 Se produjo un tiempo de espera D8403 Informacién detallada sobre el error del sitio principal
Losi 6 4 6n MODBL 4 ésd der el PLC]
M8411 D8408 Nimero actual de rententos stioprincipal
Mantener la conexién
Se produjo un error de comunicacion MODBUS Se agoté el tiempo de respuesta del esclavo (sitio principal)
M8422 D8409
M8423 Pestillo de error de comunicacion MODBUS. D8411 MDOBUS Latencia entre solicitudes (latencia entre cuadros) (sitio principal)
Monitoreo del pulsoy  [Lafuncis if fial clara YO estd act
M8464 D8412
ici6 La funcion especificada del elemento suave de seial clara Y1 est3 activa Nimero de estacién de esta estacion (0-247) (Estacién principal)
M8465 posicién D8414
D8420 Formato de comunicacién esclava
D8422 cacigo e eror para a comunicacién esclava
D8423 : el eroren
D8431 Latencia entre solicitudes (latencia entre cuadros)
D8434 El niimero de estacion de esta estacién es (0-247).
D8438 cs

IV. Instrucciones para el uso de sefiales analégicas

4.1Entrada analdgica

Esta maquina incluye4Compatibilidad con canales de entrada analdgicos "0~10 V/0~20 mAEntrada analdgica; si desea cambiar el tipo de entrada.
NecesitarSOCIEDAD ANONIMADesmontar la carcasa exterior y ajustar la parte inferior.tarjeta de circuito impresojuntaADEREZOInterruptor DIPENCENDIDO/APAGADOPara obtener informacién sobre el estado, consulte "Instrucciones c

contenido.
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> ENBRALEST

Los diferentes modelos de hardware tienen diferentes métodos de cableado:

HM7A-32M HM7R-32M HM7N-32M HM7M-32M HM7H-32M
i . @ mo [ @O | wo[ ®E0=
INO | B —{+ — it & PTI00RIR NTeo| B F=— IN1 o — e
IN | & O 8 ]| wtel| @ e 20— m| &
+
MO [ 5 :::::; S PT100RE MR Mo S mo @ MO S o
N2 | —O0 erz¢| @ f ] NTC2| ) e NTCO| & = TR 0O~
N3 | @0 PT100RFE NTes| @ 2 NTCL| & = IN3 | @
- @ O0FEPE i @ i iy @ PT1006E MR ML @ PT100FBPH - @
PT100 + 1 NTC10K
T0+ | @ il T+ [ @ T+ | @ NTCO| @
] = ]
T0- | @ PTa- @ T | @ To- M2 | @&
PT10082 B8 PT4+ @ PTi00ERFE PT100E2 P8 NTC10K
| S B 2 | S
i . i
-\ @ 2 |2 | 2 M3 | &
Los terminales de entrada analdgica se describen en la siguiente tabla:
Nimero de sqrie Nombre del terminal Descripcién de la funcién (Observacién
1 EN1 Entrada analégica de voltaje/corriente del canal 1 Rango analdgico 0~10 V/0~20 mA
2 IN2 Entrada analégica de voltaje/corriente del canal 2 Rango analdgico 0~10 V/0~20 mA
3 MO Tierra comin de entrada analégica erminal negativo de entrada NTC compartido
4 IN3 Entrada analégica de voltaje/corriente del canal 3 Rango analdgico 0~10 V/0~20 mA
5 IN4 Entrada analégica de voltaje/corriente del canal 4 Rango analégico 0~10 V/0~20 mA
6 M1 Tierra comin de entrada analégica erminal negativo de entrada NTC compartido
7 TO+ posit temperatura de la
Rango de temperatura de medicién: -50 ~ 300 °C, rango de valor de cédigo interno: 8400 ~ 19600
8 TO- o sela
9 T1+ : o
Rango de temperatura de medicién: -50 ~ 300 °C, rango de valor de cédigo interno: 8400 ~ 19600
10 T1- y
11 T2+ "
Rango de temperatura de medicién: -50 ~ 300 °C, rango de valor de cédigo interno: 8400 ~ 19600
12 T2- Electrodo negativo de entrada de temperatura de tercera etapa
13 T3+ Cuarto electrodo postivo de entrada de temperatura
Rango de temperatura de medicién: -50 ~ 300 °C, rango de valor de cédigo interno: 8400 ~ 19600
14 T3- Cuarto electrodo negativo de entrada de temperatura
15 NTCO Primera entrada NTC Rango de temperatura de medicién: -20 ~ 150 °C
16 NTC1 Segunda entrada NTC Rango de temperatura de medicién: -20 ~ 150 °C
17 NTC2 Tercera entrada NTC Rango de temperatura de medicién: -20 ~ 150°C
18 NTC3 Cuarta entrada NTC Rango de temperatura de medicion: -20 ~ 150 °C
> BiRS
. Jlac
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1 Registro correspondiente del canal IN1 D8030
2 Registro correspondiente del canal IN2 D8031
Valor AD correspondiente: 0~4000 (entrada analdgica al PLC convertida a datos decimales)
3 Registro correspondiente del canal IN3 D8032
4 Registro correspondiente del canal N D8033
5 Primer valor de temperatura PT100 D8034 Rango de temperatura: -50~300°C, por ejemplo, 1055 significa 105,5°C.
6 Segundo valor de temperatura PT100 D8035 Rango de temperatura: -50~300°C
7 Valor del cédigo interno de temperatura del primer canpl D803 6 Rango de valores del c6digo interno: 8400~19600
8 Segundo valor del cédigo interno de temperatura D8037 Rango de valores del cédigo interno: 8400~19600
9 Tercer valor de temperatura PT100 D8050 Rango de temperatura: -50~300°C
10 Valor de temperatura del cuarto canal PT100 D8051 Rango de temperatura: -50~300°C
11 Valor del cédigo interno de temperatura del tercer candl D8052 Rango de valores del cédigo interno: 8400~19600
1 2 Valor del cédigo interno de temperatura del cuarto canl D8053 Rango de valores del cédigo interno: 8400~19600
13 Primer valor de temperatura NTC D8054
14 Segundo valor de temperatura NTC D8055
Rango de temperatura: -20~150°C, por ejemplo, 1055 significa 105,5°C.
15 Tercer valor de temperatura NTC D8056
16 Cuarto valor de temperatura NTC D8057

> RINERNE SRR

El tipo de medicién de la sefial de entrada analdgica del PLC esta determinado por el panel posterior.tarjeta de circuito impresojuntaADEREZOInterruptor DIPENCENDIDO/APAGADOEI Estado determina que uno
Deslice para abrir la puerta del compartimiento de la bateria en el lado inferior derecho de la parte posterior del dispositivo para revelar la siguiente imagen.4caminoADEREZOUn interruptor DIP y una pila de botén.1-4marcar

Los cédigos corresponden alN1-IN4Canal de entrada analdgica, cambiar a...APAGADOCuando se selecciona la entrada de voltaje, cambia a...ENCuando se introduce la corriente.

4.2Salida analégica

Esta maquinaSOCIEDAD ANONIMAapoyo2Cada canal admite salida analégica y "0~10 Vo0~20 mA” 2Tipos de salida analégica.

> EERtinT
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202000

Los terminales de salida analégica se describen en la siguiente tabla:

Vo
io
M2
Vi
I
M3

Nimero de serig] Nombre del terminal Descripcién de la funcién Observacién
1 VO Canal de salida de voltaje analégico de 02 10V 0 Ambos canales se pueden utilizar simultineamente, pero estén sujetos a as mismas.
2 Yoo Canal de salida de corrien(eana[o’g{ca de0a20mA0 Los registros del PLC controlan la magnitud de los valores de salida analégica.
3 M1 Tierra comiin de salida analégica
4 Version 1 Canal 1 de salida de voltaje analégico de 0 a 10V Ambos canales se pueden utilizar simultineamente, pero estén sujetos a as mismas.
5 Yol Canal 1 de salida de corrien(eana[o’gka de0a20mA Los registros del PLC controlan la magnitud de los valores de salida analégica.
6 M2 Tierra comiin de salida analégica

> RS

Némero de serid Caracteristicas de los parametros Descripcion detallada Observacién
1 Rango analdgico de salida 0~10 V/0~20 mA
2 Rango numérico correspondiente 0~4000 Decimal
3 Registro del canal de salida analdgica 0 (V0, 10) D8080 Los valores de los registros D8080 y D8081,
4 Registros del canal de salida analdgica 1 (V1, 11) D8081 Determinala valor de salida analg canal

V. Directrices de comunicacién

Este dispositivo actualmente admite las interfaces de comunicacién RS232 y RS485. RS232 admite el protocolo de puerto de programacién de Mitsubishi, mientras que RS485 admite...

Al admitir el protocolo MODBUS RTU, el R$485 admite el protocolo de puerto de programacion de Mitsubishi cuando no esta configurado para la funcién MODBUS RTU.

5.1 Comunicacion de interfaz RS232

La interfaz RS232 (hembra) del PLC sirve como puerto de programacién y también se puede utilizar para conectarse a una computadora host/pantalla tactil que admita el protocolo FX3U.

Comunicacién en pantalla.

- RS2323&fE0 (83k) MIEMRSIENAER (§+3%t PLC)

20
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Orden de pin Nombre del pin
2 TxD
3 RxD
5 Tierra

5.2 Comunicacion de interfaz RS485

Sélo un modelo admite la comunicacién 485. 485 ﬁ?a pasadizo, pero accesibleﬁif?ﬁag, tﬂ*ﬁla siguiente ﬂ’iﬁ

= ag
1E IjJ BEBEL PLC puede utilizarse tanto para la comunicacién MODBUS RTU maestro como esclavo. Se proporcionan instrucciones especificas de configuracién y uso.

Consulte los capitulos siguientes.
5.2.1 Comunicacién del PLC como estacién maestra MODBUS RTU

De forma predeterminada, la funcién de estacién principal estd deshabilitada y debe habilitarse configurando el valor del comando de configuracién D8200 en el controlador M8411 en K1.
La implementacién de la funcién de comunicacidn de la estacién maestra MODBUS RTU mediante PLC generalmente implica dos pasos:

1) Através diIﬁE P LC iﬁi*&gwnﬁgurar los pardmetros principales relacio(‘%&fﬁm M 841 1 gEEjJConfiguracién, como la configuracién de RS485

El registro de configuracién de funciones D8200 tiene un valor de 1y el formato de comunicacién se configura en D8400, etc. Consulte los pardmetros de comunicacién de la estacion maestra y el PLC de la estacién maestra para obten
Contenido del programa.
2) Utilizando diferentes cédigos de funcién =] % Para habilitar la lectura y escritura de datos desde estaciones esclavas, consulte la descripcién general del comando ADPRW.

Cédigo de ejemplo de uso para cada funcién en el sitio principal.

> FINBEESH
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MODBUS RTUJ ZE 5 rormto e comunicacion funcionat
Descripcién del estado del bit Lecturayy escritura
Posicién significado
0 (APAGADO) 1 (ENCENDIDO)
b0 Longitud de los datos No compatible 8 bits
00: Sin verificacién (Ninguna)
b2bl Método de verificacién 01: Paridad impar (antigua)
11: Paridad uniforme
b3 Bit de parada 1persona 2personas
registro
0101:1200 1001:19200
D8400 R/W
0110:2400 1010:38400
b7 b6b5 b4 velocidad en baudios

0111:4800 1011:57600
1000:9600 1100:115200

b8 Protocolo de comunicacién No compatible Protocolo MODBUS

b9 Modo de comunicacién Modo RTU No compatible

b15~b10 No utilizar 0000000
Por ejemplo: cuando D8400 = 0x0181, la longitud de los datos es 8, no hay paridad, 1 bit de parada, la velocidad en baudios es 9600 y el protocolo MODBUS esté en modo RTU.
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> TININREMRXEESFSR

registro Nombre de (a funcién Descripcién de la funcién
M8411 6n MODBUS La t MB41L; el PLC
D8200 Conmutacion de funciones de la interfaz Rags Cuando D8200=KL, la funcién de comunicacién RS485 cambia al PLC que actda como maestro MODBUS RTU.
D8400 Formato de comunicacién de la estacion maestra MODBUS RTU el 6 unPLC MODBUS RTL lte el MODBUS RTU mds arrib b s detall
D8409 e acabs el iempo - s
D8411 Retraso entre solicitudes el (en
D8412 Nimero de reintentos de solicitud L. quela p po de esp: 6n esclava.
D8414 Cuando el PLC s a estacis d RTU, el ni El valor predeterminado es 0.
M 8402 Bandera de error de comunicacién (Cuando el PLC encuentra un error de comunicacién como maestro MODBUS RTU, M8402 se establece en ON.
D8402 Contenido del cédigo de error de comunicacién [Almacena cédigos de error cuando falla la comunicacién con la estacién principal. Consulte el Apéndice B para obtener explicaciones sobre los cédigos de error.
> FihPLCIEERER
WENE
M3411
{ Mow H D8400 1
AR M 841 13K 5D ass
FFFAMX-FX3U-48MR |, ZER51ESHER
' MOowv K1 Ds200 }
L
1
[MOV K2000 D3409 }
2000
=
{ MOW KO Da411 }
o
i
{ Mowv K3 Da412 1
3
B
B Mo KO Dﬁ‘oﬂl%- }

A continuacién se muestra una descripcion de los componentes suaves en la rutina del programa de configuracién del PLC de la estacién principal que se muestra en el diagrama anterior:

DIRECCION

Nombre de la funcién

ilustrar

M8411

Banderas que establecen los parametros de comunicacién MODBUS L 6nde

uso del controlador M8411; el PLC permanecera conectado después del encendido.

D8200

Configuracién de la funcién de interfaz del PLC R485

Elvalor i6n d

D8400

El programa de ejemplo establece el valor en H181, que indica 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de parada, velocidad en baudios de 9600 y utiliza...

do el PLC actia MODBUS RTU
Modo RTU del protocolo fi ala 6n principal.
D8409 Tiempo de espera de respuesta del esclavo (ms) Elvalor de configuracién de rutina k2000 indica un tiempo de espera de 2 segundos.
D8411 Retardo de solicitud de datos de trama (ms) Sienelejempl lintenalod
D8412 Nimero de reintentos de solicitud El valor K3, lo que i que la conexién se vol tentar 3 de

D8414

PLC como estacién principal de MODBUS RTU

Elvalor predeterminado es 0.

- Aviso
- ElPLC e elcé 6n ante para habilitar la estacién maestra. Por lo tanto, el programa de i PLCdela
- [ pLC, 4 é gfa y un reinicio.
EVHE
> ADPRW 5%
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La funcién de comunicacién maestra MODBUS del PLC se logra a través de instrucciones ADPRW (instrucciones de ejecucidn continua de 16 bits) para la comunicacién (datos...

(Lectura/escritura de datos).

Al ejecutar la instruccidn de operacidn, la estacion esclava S realiza la accién de acuerdo con los pardmetros S2, S3y S4 segun el cédigo de funcién S1.

AL DR HIEEEH
FESIREN 1
}—n—| ADFRW SB e 0|
I I I ST R A ThBE £
THREMCRS
A S
> B A 1S
& RIESIRIE
Tipos de operandos contenido Tipos de datos
s Desde el nimero de estacién (rango de niimeros de estacién 1-247) BI N 16
S1 Cédigos de funcién (admite los cédigos de funcién 01, 02, 03, 04, 05, 06, 15 y 16) BIN16
S2 Parémet BIN16
S3 Parémet BIN16
S4/D cédigos de funcid BIN16 bits
B A ag g&
& ADPRW {£€IhgES
Los parémetros funcionales necesarios para cada cdigo de funcién se muestran en la siguiente tabla.
S1 S2 S3 sS4

Cédigo de funcién

ModbusDireccion de inicio

accesoAgujas

Software de almacenamiento de datos inicial

hora

lectura de la bobina

Direccién MODBUS:

0000H~FFFEH

Nimero de visitas: 1 a 2000

Leer el componente blando del objeto/(direccién de inicio)

Componente blando: D

2horas

Lectura de cantidad discreta de entrada

Direccién MODBUS:

0000H~FFFEH

Niimero de visitas: 1 a 2000

Leer el componente blando del objeto/(direccion de inicio)

Componente blando: D

3horas

Lectura del registro de retencion

Direccién MODBUS:

OH~FFFEH

Nimero de puntos de visita: 1-125

Leer el componente blando del objeto (direccién inicial)

Componente blando: D

4horas

Lectura del registro de entrada

Direccién MODBUS:

0000H~FFFEH

Nimero de puntos de visita: 1-125

Leer el componente blando del objeto/(direccién de inicio)

Componente blando: D

Shoras

Escritura de bobina simple

Direccién MODBUS:

0000H~FFFEH

1 (arreglado)

Escribir en el objeto elemento suave / (direccién de inicio)

Componente blando: D

6 horas

Escritura de un solo registro

Direccién MODBUS:

0000H~FFFEH

1 (arreglado)

Escribe en el elemento suave del objeto (direccién de inicio)

Componente blando: D

FH

Escritura de bobinas por lotes

Direccién MODBUS:

0000H~FFFEH

Namero de visitas: 1-1968

Escribe en el elemento suave del objeto (direccion de inicio)

Componente blando: D
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10 horas Direccién MODBUS: Escribe en el elemento suave del objeto (direccion de inicio)
Namero de puntos de visita: 1-123
Escritura de registro por lotes. 0000H~FFFEH Componente blando: D
- Aviso
- Enelcé énsa, el dmite el regi D. Al configy laluz indi del PLC se iluminara para informar un error.

5.2.2 PLC como esclavo de comunicacion MODBUS RTU

La funcién esclava viene deshabilitada de fabrica. Debe habilitarse configurando el valor de la instruccién D8200 en el controlador M8411 en K2.

mover.
aprobatMﬁE P LC iﬁi*&rgwnﬁgurar los pardmetros principales relacionad(é%aﬁﬁm M 84 1 1 BEEbConﬁguracién, como la configuracién de RS485

El registro de configuracién de funciones D8200 tiene un valor de 2 y el formato de comunicacidn se configura en D8420, etc. Consulte los parametros de comunicacion de la estacion maestray el PLC de la estacién maestra para obten

Contenido del programa.

> MILBESH

Descripcidn del estado del bit Lecturay escritura
Posicién significado
0 (APAGADO) 1 (ENCENDIDO)
b0 Longitud de los datos No compatible 8 bits
00: Sin verificacién (Ninguna)
b2b1 Wétodo de vrificacién 01: Paridad impar (antigua)
11: Paridad uniforme
b3 Bit de parada 1persona 2 personas
registro
101:12 1001:192
D8420 0101:1200 001:19200 RIW
0110:2400 1010:38400
b7b6b5b4 velocidad en baudios
0111:4800 1011:57600
1000:9600 1100:115200
b8 Protocoladecomunicadon Nocampatile Protocolo MODBUS
b9 Modo de comunicacién Modo RTU No compatible
b15~b10 No utilizar 0000000
Por ejemplo: cuando D8420 = 0x0181, la longitud de los datos es 8, no hay paridad, 1 bit de parada, la velocidad en baudios es 9600 y el protocolo MODBUS esta en modo RTU.

- MUIhEEMXECEHFER

registro Nombre de la funcién Descripcion de la funcién

C i6n de para de icacién MODBUS

M8411 L onde a uso del controlador M8411; el PLC permanecera conectado después del encendido.

ambicion
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D8200 [Conmutacién de funciones de la interfaz R485 Cuando D8200=K2, se conmuta la funcién de comunicacién RS485, actuando como esclavo MODBUS RTU para el PLC.

D8420 Formato de comunicacién esclava MODBUS RTU Configure el PLC como esclavo MODBUS RTU para el formato de comunicacién; consulte el formato de comunicacién esclavo MODBUS RTU més arriba para obtener detalles.

D8434 ireccis PLC actd 6 c

i ireccios 6 i 6n 1-247) cuando el PLC se util i6n esclava.

> Mih PLC & ERRF

ME411

MOV K2 Daz200 |

WM 84118K 5] MILPLCEHRTE

[MOV H181  Ds420 |
385

MOV Ki D3434 |

La imagen de arriba es de la estacién.SOCIEDAD ANONIMALas descripciones de los componentes de software en las rutinas del programa son las siguientes:

DIRECCION Nombre de la funcion ilustrar

M8411 o a 6n MODBUS L

6nde é el uso del controlador M8411y el PLC.Permanecera conectado después del encendido.

D8200 Conmutacién de funciones de la interfaz R485

Elvalor de configuracién de rutina es K2, lo que indica que la interfaz 485 esta configurada para usarse como esclavo MODBUS RTU.

El cédigo de ejemplo establece el valor en H181, que indica 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de parada, velocidad en baudios de 9600 y el uso de MODBUS.
D8420 PLC como formato de comunicacién esclavo MODBUS RTU

D8434 A e

Elvalor i6n de rutina es KL, | ol ireccis 6nPLCes 1.

Aviso

EIPLC elmsall,yl i ded M

P 6 L b 4n en vigor despué i L

Se reitera esta normativa y los usuarios deben tomar nota.
Si el valor configurado excede el rango de direccién del PLC, la comunicacién fallard si el rango de acceso de la estacién maestra también excede el rango de direccién del PLC.

Tras encender el PLCy ejecutar el cédigo de inicializacién anterior, se guardaran los parémetros. Estos solo surtiran efecto tras un corte de energiay un reinicio.

- Para reducir la cantidad de veces que se escriben parametros en la memoria FLASH al encender el equipo, di su [ t
correr.
> RTU X#5INEERI R AR TTiFBRET X &
BER= ATC S
SOCIEDAD ANONIMACédigos de funcién admitidos:
Cédigo de funcién Nombre de la funcién Prefijo de direccién MODBUS Componentes blandos operables Puntos de acceso

01H Leer bobina 0x Ml 1~1999

02H Leer entrada discreta 1x M,Y, X 1~1999

03H Leer el registro de retencion 4x D 1~125

04H Leer el registro de entrada 3x D 1~124

05H Escribe una sola bobina 0x MI 1

06H Escribe un solo registro 4X D 1

26
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OFH

Escribe milltiples bobinas

0x

MI

1~1600

10 horas

Escribir malltiples registros

4x

1~120

Correspondencia de direccién MODBUS y elemento suave basado en bits de PLC:

Direccién MODBUS Direccién MODBUS Cédigos de funcion de soporte
(decimal) (hexadecimal) (hexadecimal)

1 M0~M1535 0~1535 0~5FF

2 M1536~M7679 1535~7679 600~1DFF

01, 02,05, 0F

3 M8000~M8511 7680~8191 1EO0O~1FFF

4 YO~Y377 8192~8447 2000~20FF

5 X0~X377 8448~8703 2100~21FF 02

Correspondencia de direccién MODBUS y elemento suave basado en bits de PLC:

cédigo de drea

componentes blandos.

Direccién MODBUS

Direccién MODBUS

Codigos de funcién de soporte

(decimal) (hexadecimal) (hexadecimal)
1 D0~D7999 0~7999 0~1F3F 03,04, 06,10
2 D8000~D8511 8000~8511 1F40~213F 03, 04, 06, 10

Nota: 1. La longitud de cada operacién de cédigo de funcién MODBUS no puede exceder la cantidad de puntos de acceso y no se permite el acceso entre regiones simultdneamente.

2. Para garantizar la seguridad de los pardmetros del PLC, solo se pueden escribir en D8080 y D8081 de la serie D8000~D8511.
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5.3Comunicacién de interfaz 4G

5.3.1,4GMétodo de uso de la comunicacién
(D Obtenga el "niimero de serie del dispositivo", que se puede encontrar en la carcasa de la unidad principal.
@ Abrir "AIOT_WORKS” Registrate e inicia sesion para entrar a la pagina de inicio

(3 Vaya a "Administracién de dispositivos" -> "Agregar dispositivo" -> Ingrese el nimero de serie -> Agregado exitosamente

[A.HSAMO‘HON"
| T HEA

| AIOT Works
LEEE:
o 2869080077898403

k= S .

I

[ O4RE BOKE

2860080077898403
. PLC

AAHLEMMOPHAE

4 -

@ Seleccione puente serial, luego seleccione...FX3UFormato de puerto serie115200-8-N-1Haga clic en "Puente" y espere el éxito.

RO SOHE

PLCEI iR FERT
EHE 5200 s
ity : ik w8
s0e com EHEE(ms) 100
HERS
AREEER
SR TR
® ,

2315:11:5

b o o B oo

Serial CC IE Cont CC-Link Ethernet ©C IE Field
UZE NET/10 (H) Board Board Board
Board
|cow Joow'1  d5iA@E [115. PEbps

| MELSOFTRIFIER P

—

=0

4

e )
.0 EmiTh S FX3U/FX3UCCPURERS, ‘
-

¥o Specificati
|Netw

| (SRR E R |
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® Después de una prueba de comunicacién exitosa, se puede continuar con la carga/descarga remota de programas o el monitoreo.

VL. Instrucciones de comunicacién mediante pantalla tactil

La maquina todo en uno incorpora una pantalla tactil de 7 pulgadas. El sistema de pantalla tactil y el sistema PLC son dos sistemas independientes.
La pantalla tiene un puerto de red RJ45 (para cargar/descargar o comunicarse) y un puerto USB (para cargar/descargar unidades flash USB).

carga).
6.1Comunicacién en serie

El puerto serie de la pantalla tctil ya estd conectado al PLC de la maquina. El nimero de puerto serie predeterminado es COM3 y la velocidad en baudios predeterminada es 38400.
No se puede modificar
Después de abrir el software SmartManager Pro, seleccione "Abrir nuevo archivo" y elija Serie HM7 (800 X 480).

Los demas parametros se pueden dejar con sus valores predeterminados. Una vez creado el proyecto, puede empezar a editar la HMI.

Smart Manager Pro

CoyTFmRMORE: | BN
SN TR

HIE: AMX-MT102IE{1024x600)

~ @ HD 7
HD-Box(1920x1030)
HD-Box-G(1920x1080)
HD-Box-GW(1920x1080)
HD-Box-W(1920x1080)

v @ HM =7 HM7-Series
|| A
HM7E-Series(800x480) k=

v @ HRE7 i
HR1501NE(1920x1080) D =g
¥ . HS 22 Touch: Resistance
HS7-Series(800x480) COM1: RS-232
HS7E-Series(800x480) Selis i e
. COM3: RS-232,RS-485
@ Mc 57 Ethernet: LAN
MCO501NE480x272) Wifi: NA
USB HOST: Yes
EREE

BEmE e Lol S
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ERBIRE X
= BamE HH/ERRES i EERE/E et B | ¥ BT |
H e HMIEtE —BEE ERQE s AR | f

BESER £ = BEER FE btz iV
= R Local HMI =1 HM7E-Series(... =
AL EE 3 HM7 Series -~ Mitsubishi FX... COM3(38400,... B|0
b |
FEHMI | SRS iz EE

6.2Comunicacién del puerto de red

> AKMEEK

Descripcion de pardmetros de Ethernet

Tipo de paré
1 Velocidad del puerto de red 10/100 MbpS
2 1P predeterminada 192.168.2.121 Puedes modificarlo directamente en la pantalla tictil

Antes de usar, aseglrese de que el segmento de red de la pantalla tactil y el segmento de red del dispositivo remoto estén en el mismo segmento de red.

Modificar la IP de la pantalla tactil:

(1Haga clic en la flecha negra en la esquina inferior derecha para que aparezca un men, luego seleccione el icono de engranaje.

(2Introduzca la contrasefia predeterminada.111111Configura segin tus necesidadesPropiedad intelectualDireccién, haga clic en la aplicacién y luego haga clic enDE ACUERDOLuego establecePropiedad intelectualFinalizar
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i System settings g
% | WE/EH | ®2 | BE | aIEwk

i;Eﬂ%ﬁm@m”
e ﬁmfﬁfﬂlpﬁm
TPiidt: 192 | (188 [ |2 §- 121
FRAMES: 255 . 255 . 255 . O

BHARFR: 192 . 168 . 2 . 1

DStk 192 L (188 L |2 L1 \

t—a|[v-m || ma ]

Después de la revisiénPropiedad intelectualLuego, seleccione el protocolo de sefial apropiado para el dispositivo remoto segiin las necesidades de comunicacién requeridas y configure el dispositivo remoto en consecuencia.Propiedz

“EREEEEAMAHMI, FEE )  SEEEMAHML EEE TR

@8 Siemens AG gl ELEi £=

HEUHEEE || Siemens $7-200 SMART (Ethernet) 'I PisE | 192 .168. 1 . 100

B0 102

s L -Jiemesrn.
“THMI_ LS8l (ER1B-12358)

TS TR SHMIT R EEGER =—
| A TSAP(HEX) : 200 FEETSAP(HEX) : 200

) ; EFEREE) : 0

“TEEtET TARLW- 99030 2= LR TR e EmaEE

1P: [192.168.1.100 5 015=102 "' =)
] eFAUDP(RA 2R MY
BEERNS: 2
[ s semesEe
[ R B

rEEEEwerd:[s - o=
SAERAEwords): | 100 - <M
BAE AR words):| 100 - T

Lomu [ ma

6.3Descargar la aplicacién de pantalla tactil

Después de escribir el contenido de la pantalla tactil, haga clic en el archivo del proyecto y luego haga clic en descargar.
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@‘G Smart Manager Pro : B[ JFTCPLERE/easyhmil.hmi

vt B =R ST
& = & =] ! B |
& & % = | a2

EREE 58

i

&2 zmmn 8 x

ToiERIEE A

- ZiFast Selection =

- &Common Window ]
~53:Device Response

- B:HMI Connection
- 7:Password Restriction

10 - WINDOWN _010

m 100
ARERR S PATNTY RN AEYRYRURARUNE NATYI

- B:Storage Space Insufficient
- %:Backup

0:WINDOWN_010

- NE_O(VD_5004)
NE_1{vVD_5000)

TX O

™1

TS_0(M_0.0)

A7 A-32MRT-E

T G

BSARE

e

elegirPropiedad intelectualingrese a la pantalla tactil actual.Propiedad intelectualHaga clic para descargar. Una vez completada la descarga, aparecerd un mensaje indicando que el reinicio se realizé correctamente.

(Fampc->nmp L = ]
R et >
Tia FE TR, E
TraEE R
et Eel ST EER.. ¥

@ Pk R/ TEHERAROS: ki
IF NI HE

IF: ¢ Toz. 165. 1. 121 = i

' 2 n
Smart Manager Pro ﬂ

@ B HMILCO6A SN

@ =tk

[l #TA

[] Buntime *E54

[ PSR B i

[ ERESRETH i
[ B
[7] AR EIZEmT U]
L] whsRnER O E%Ees
[ FGEHAE (BH_EN_A) [ EsBfrie®
[ FhgEbiEEin g ] EsEshieR U
[ T#EEhTEEE

[ i e Eeh A Y e S T T

][ mE
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Historial de revisiones

Versién Fecha de revisién Notas de revisién mantenedor

Versién 10 19/4/2023 Versién inicial LZY

Version 1.1 2023.7.11 Se agregs la descripcion del modelo i LZY

Versién12 2023.12.27 Agregue los modelos HM7N, HM7M y HMTR. TIMBRE
Version 1.3 2024.4. 15 Agregue modelos de 16 y 24 puntos. TIMBRE
Versién 1.4 26 de agosto de 2024 Descripcién correcta de a comunicacidn serial HMI TIMBRE
Versién 1.5 2024.11.1 Corregir la descripcion del modelo en la versién 6.1 TIMBRE
Version 16 17/12/2024 Diagrama de cableado del sensor PT100 corregido TIMBRE
Versién 1.7 2024.12.25 Afiadir modelo HM7H TIMBRE
Version 1.8 2025.4.1 Modificar algunos modelos opcionales TIMBRE

2025.5.23 MBRE
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