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1. Descripcién general del producto

Los productos de la serie HS4 son las maquinas todo en uno mas recientes desarrolladas por Aimoxun. Ademas de la funcién de pantalla tactil, también cuentan con todas las funciones de un PLC 200.

1.1 Descripcién del modelo

HS4A—16 M XX
@ ® ©

ONOJO.

Nimero de serie nombre Definicién Descripcién

HS=200 Maquina todo en uno
@ Nombre det seredel producta HSE = PC todo en uno SMART200

PC todo en uno HM=FX3U

4=43 pulgadas
@ Tamafio de la pantalla tactil 7= pulgadas

10=10 pulgadas

D = Versién estandar, con salida analégica 2

A=Versién esta das analdgicas (4 entradas, 2 salidas)

@ Descripcién del tipo B=8 entradas y 2 salidas con entradas analégicas
R = Solo temperatura tipo PT100

T =Temperatura solo con termopar

16 =16 entradas y salidas digitales en total

24=24 puntos de entrada/salida digitales en total

@ Tipo de controlador de salida
32=32 puntos de entrada/salida digitales en total
46=46 puntos de entrada/salida digitales en total
5 separador METRO
MR = Todas las salidas son relés
@ Tipo de salida del interruptor MT = La salida son todos transistores

MRT = La salida es un tipo hibrido de relé y transistor.
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1.2 Configuracién principal del hardware

modelo o relé transistor enracaamtégica | Entrada anatigicn o __USB estado
ingresar Produccién Produccién Y RICLOR Ingresar - 485 puerto dared iertodered

HS4A-16MR 8 8 0 2 0 4 2 2 0 0 1
HS4A-16MT 8 0 8 2 0 4 2 2 0 0 1
HS4D-16MR 8 8 0 0 0 0 2 2 0 0 1
HS4D-16MT 8 0 8 0 0 0 2 2 0 0 1
HS4B-16MR 8 8 0 0 0 8 2 2 0 0 1 Opciona
HS4B-16MT 8 0 8 0 0 8 2 2 0 0 1 opciona
HS4R-16MR 8 8 0 4 0 0 2 2 0 0 1 Opciona
HS4R-16MT 8 0 8 4 0 0 2 2 0 0 1 opciona
HS4T-16MR 8 8 0 0 4 0 2 2 0 0 1 opciona
HS4T-16MT 8 0 8 0 4 0 2 2 0 0 1 Opcional

Ademés de los modelos de configuracién estandar, que son los productos habituales de la empresa, los modelos de configuracién opcionales que se muestran en la tabla pueden persc

Para

de per:

con nuestro servicio de atencién al cliente para realizar una consulta.

seguin las necesidades del cliente. Por ejemplo...

findar

bindar

findar

findar
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1.3 Caracteristicas del producto

- Admite todas las instrucciones de 200 PLC

- Admite programacién STEP 7 MicroWIN

Todos los puertos de E/S utilizan optoaislamiento para la transmisién de sefiales, filtrando eficazmente diversas interferencias. Las entradas admiten disparo positivo/negativo para facilitar su uso.

Admite contadores de alta velocidad, control PID, asistentes de control de posicidn, bibliotecas MAP, relojes, retencién de apagado, etc.

- Canales de entrada y salida analégicos integrados

Tiene dos canales de adquisicién de temperatura.

Integrado con la pantalla tactil, se comunica directamente sin ocupar un puerto de comunicacién.

El circuito de alimentacion adopta un disefio de proteccién contra conexion inversa y proteccién contra sobretensiones.

- Cumple con los estandares de pruebas IEC/EN 61000-4-4 e [EC/EN61000-4-2.

Todos los componentes electronicos clave provienen de las principales marcas importadas y vienen con una garantia de 3 afios.

Ampliamente aplicable a la adquisicién de sefiales y control de equipos de campo industriales.
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Il. Descripcion de la interfaz HMI y del terminal PLC

2.1 Descripcién de la interfaz

"

_O O Oty
RIBIETRAT E(TAT
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HS4A-16MR/HS4A-16MT

F 1

1M

10.0
10.1
10.2
10.3
10.4
10.5
10.6
10.7

Tt
[ AN AR BN BN K BN BN BN BE J

INO
IN1
Mo
IN2
IN3
M1
TO+
TO-
T1+
T1-

Tt
[ AN BE B BE BN BE BN BN NN J

O AP R ~F:130%104*40MM
FFLR~F:12094MM

HS4A-16MT/MR

8DI+8DO+4AI+2A0+2PT100

—

O

1L
Q0.0
Q0.1
Q0.2
Q0.3

Qo.4
Q0.5
Q0.6
Qo.7

(AN AN AN AN BE BN BN BN BN J
: 2

Vo
10
M2
V1
k|
3 A0
BO

\_/

usB

PE
A1
B1

®

eI

\J

Descripcién de la funcién Mar Descripcién de la funcién

1lit Terminal comin de salida digital de 1 a 4 canales 1millén Terminal com(n de entrada digital de 1 a 8 canales
QOO Salida digital del canal 1 10.0 Entrada digital del canal 1
Q0.1 Segunda salida digital 10.1 Entrada digital del canal 2
Q0.2 3.7 salida digital 10.2 3.2 entrada digital
Q0.3 4% salida digital 10.3 4% entrada digital

2lit Terminal comiin de salida digital de 5-8 canales 10.4 52 entrada dlgltal
Q0.4 5% salida digital 10.5 6% entrada digital
Q0.5 6% salida digital 10.6 7% entrada digital
Q0.6 7% salida digital 10.7 8% entrada digital
Q0.7 8% salida digital Sin efecto

VO Primera salida de voltaje INO Primera entrada analégica

Yo0 Primera salida de corriente EN1 Segunda entrada analégica

M 2 Terminal comiin de salida analogica M 0 Terminal com(n de entrada analégica 1-2

Versién 1 Segunda salida de voltaje IN2 Tercera entrada analégica

Yol Segunda salida de corriente IN3 Cuarta entrada analégica

Terminal comiin de entrada analégica de 3-4 canales
A0 485+(com0 M1
- Electrodo positivo de entrada de temperatura de la primera etapa
BO 485-(com0 TO+
Educacién fisica tierra TO' de temperatura de la
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Al 485+ (puerto de programacién PLC, COM1) T1+ Segundo electrodo positivo de entrada de temperatura
Bl 485 - (Puerto de programacién PLC, COM1) T1-
RS485 3 pines +, 8 pines - (puerto de programacién PLC, COMO) Botén de interruptor de inicio/parada del PLC
LLAVE
U S B Puerto de descarga de pantalla tictil (Presione para detener, suelte para iniciar)

- HS4D-16MR/HS4D-16MT

g

™
10.0
10.1
10.2
10.3
10.4
10.5
10.6
0.7

1]

AR ~F:130%104*40MM

O

> FFTLR F:120*94MM
: HS4D-16MT/MR
o 8DI+8D0O+2A0

o)

1L
Qo.0
Q0.1
Qo.2
Q0.3

: 3

Qo4
Q0.5
Q0.6
Qo.7

Vo

M2
V1

» AD
BO

usB

N @

PE
A1
B1

[ AE BE BE BN BK BN BN BE BN J
=

@I

\J

Marcas terminales escrpcin de o uncién Marcas terminales escrpcin de o uncién

Lo Terminalcomdn de salida digihalde 1 a4 canales Lmitén Terminalcomdn de entrada digitalde 128 canales
Q0.0 salida digital del canal 1 10.0 Entrada digital del canal 1
Q0.1 Segunda salida digital 10.1 Entrada digital del canal 2
Q0.2 3.7 salida digital 10.2 3.2 entrada digital
Q0.3 4% salida digital 10.3 4% entrada digital

2t Terminal comin de salida digitalde 58 canales 10.4 5% entrada digital
Q0.4 5% salida digital 10.5 6% entrada digital
Q0.5 6% salida digital 10.6 7% entrada digital
Q0.6 7% salida digital 10.7 8% entrada digital
Q0.7 8% salida digital Sin efecto

VO Primera salida de voltaje AO 485+(com0)

Yo0 Primera salida de corriente BO 485-(com0)

M2 Terminalcomin de salda analégica eaucacin ilca
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Version 1 Segunda salida de voltaje Al 485+ (puerto de programacién PLC, COM1)
Yol Segunda salida de corriente Bl 485 (Puerto de programacion PLC, COM1)
Botén de interruptor de inicio/parada del PLC
LLAVE

(Presione para detener, suelte para iniciar)




AMSAMOTION®
Y ER

11l. Pardmetros principales

3.1 Parametros del PLC

Entrada digital

Tipo de sefial de entrada

Conmut:

6n positivay negativa.

Voltaje de la sefial de entrada

CC20~28V

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Salida digital

Caracteristicas de salida

Relé (aislamiento mecanico): la corriente maxima soportable en el terminal comin es de 8 A; la corriente méxima soportable en un solo punto de control es de 2 A.

[Transistor PNP (optoacoplador aislado): la corriente méxima soportable en el terminal comiin es de 2 A; la corriente méxima soportable en un solo punto es de 0,75 A.

Entrada analdgica

Tipo de entrada

Voltaje/corriente, interruptor DIP para cambiar el tipo de entrada

Rango de entrada

0~10V/0~20 mA

Precision de conversin

12 bits

Error de medicién

0,8%FS

Salida analdgica

Tipo de salida

Cada canal tiene salidas de voltaje y corriente; solo se puede seleccionar un modo de salida.

Rango de salida

0~10V/0~20 mA

Precision de conversin

12 bits

Error de medicién

0,8%FS

PT100

Introducir puntos

2

Tipo de entrada

PT100

Resolucién de temperatura

0,1°C

Error de medicién

*1°C

Rango de medicién

-50~300°C

Precision de conversion

16 bits

Contador de alta velocidad
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#6-26 R A
R HA
HSCO 10.0 10.1 0.2
HSCA 10.6 0.7 11.0 1.1
HSC2 1.2 .3 1.4 .5
HSC3 10.1
HSC4 10.3 0.4 0.5
HSC5 10.4
0 A P [ A A R Bef it
1 I} g4 4
2 I} & A3
punto de ntada 3 WA AR R Y A R s 7y 1]
4 5 i1 il M
5 I 1wl B B
6 A I O G Y 7 R R HEw o W B
7 bl Wl =44
8 o BB S A Jsh
9 | ABHIEAH S B PA I} 6B
10 IEf A I} B M
1 IR BA i B =4 i JABh
12 | N#4HSCOFMHSCA% Hifi 12,
HSCO3 # Q0.0 Hi i kb 2.
HSC3i| #0Q0. 14 iy ) bk L
Introducir puntos. Monofasica: 6 fases A/B; 4 fases A/B
C i 4y HSCS tienen una fr 4xima de 100 kH: t 1 méxima de 20 kHz.
frecuencia
Conteo A/B: HSC4 tiene una frecuencia méxima de 100 kHz, mientras que los demés son de 20 kHz.
Sefial de entrada NPN/PNP
Salida de pulsos de alta velocidad (Personalizable)
Puntos de salida No compatible
frecuencia de pulso No compatible
Interfaz de comunicacién
RS485 Admite protocolos de comunicacién como PPI, MODBUS, USS y freeport.
Host USB Descargar la aplicacién de pantalla tactil
fuente de alimentacion
Fuente de alimentacién DC24 V; con pi ion d on inversa.
Consumo de energfa 5 W
ambiente
Temperatura de funcionamiento Temperatura de funcionamiento: -10°C a +50°C (sin congelacién)
Humedad de funcionamiento 10%~80%HR (sin condensacién)
Dimensiones (mm) 130*104*40 mm

Tamafio de la apertura 120*94 mm




- AMSAMOTION®
] X B

IV. Instrucciones para el uso de sefiales analégicas

4.1 Entrada analégica

Admite entradas analdgicas de 0 a 10 V/0 a 20 mA. Para cambiar el tipo de entrada, ajuste el estado de encendido/apagado de los interruptores DIP en la placa PCB inferior.

Consulte “Instrucciones de conmutacién de sefial de entrada analégica” .

> ENBRAUEST

ki

PT1008808

I

PT100FE PR

-
2202202

I

bloque de i de entrada analégica
Nimero de sgrieNombre del terminal Descripcién de la funcion Observacién
1 EN]. Entrada analégica de voltaje/corriente del canal 1 Rango analégico 0~10 V/O"’ZO mA
2 IN2 Entrada analgica de voltaje/corriente del canal 2 Rango analégico 0~10 V/0~20 mA
3 MO Tierra comiin de entrada analégica
4 |N3 Entrada analégica de voltaje/corriente del canal 3 Rango analégico 0~10 V/O"’ZO mA
5 IN4 Entrada analdgica de voltaje/corriente del canal 4 Rango analégico 0~10 V/0~20 mA
6 M1 Tierra comiin de entrada analégica
7 TO+ Electrodo positivo de entrada de temperatura de la primera etapa
Rango de temperatura de medicién: -50~300°C
TO- lectrod dela
9 T1+ : .
Rango de temperatura de medicién: -50~300°C
10 T1- .

Los terminales de entrada analdgica se describen en la siguiente tabla:
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> REiRSH

én de valores d da analdgica
c

1 Registro correspondiente del canal IN1 AIW0 0~10 V/0~20 mA corresponde a un valor analdgico de 0~32000.

2 Registro correspondiente del canal IN2 A|W2 0~10 V/0~20 mA corresponde a un valor analégico de 0~32000.

3 Registro correspondiente del canal IN3 A|W4 0~10 V/0~20 mA corresponde a un valor analégico de 0~32000.

4 Registro correspondiente del canal IN4 AlW6 0~10 V/0~20 mA corresponde a un valor analdgico de 0~32000.

5 Valor de temperatura del primer canal AIW8 Rango de temperatura: -50~300°C, por ejemplo, 10550 significa 105,5°C.
6 Valor de temperatura del segundo canal AIW10 Rango de temperatura: -50~300°C

> ERBERLTEE

&
W iNzva | IH
- STOTe (N
A Mo/mi| @0

INz/a | & H
N3 | O
mo/mi| & I

> 0

IN2id | Q[
N3 | H Sﬂutg vin |
MO/M1 |

> S

Nota: Las lineas discontinuas en el diagrama indican que el otro canal de entrada analégico tiene el mismo método de conexidn, pero solo se puede seleccionar un canal para un solo sensor.
Sefial analdgica de entrada.
> RINERmNE SRR
Eltipo de medicién de la sefial de entrada analdgica del PLC se determina mediante el estado de encendido/apagado de los interruptores DIP en la placa PCB posterior. (La Gltima frase parece ser una declaracién independiente y no relacionada, por lo que no se ha traducido).

Al abrir la tapa del compartimento de la bateria, se ven cuatro interruptores DIP y una pila de boton, como se muestra en la imagen inferior. Los interruptores 1-4 corresponden a las entradas analdgicas IN1-IN4, respectivamente.
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El canal de entrada se establece en APAGADO para entrada de voltaje y ENCENDIDO para entrada de corriente.

4.2 Salida analégica

El PLC admite dos salidas analdgicas, cada una de las cuales admite dos tipos de salida analdgica: "0~10 V 0 0~20 mA".

> BEHERtETF

Yo
10
M2
Vi
(3

220

Los terminales de salida analégica se describen en la siguiente tabla:

Instrucciones del bloque de terminales de salida analégica
Nimero de serid Nombre del terminal Descripeién de la funcién Observacién
1 VO Canal de salida de voltaje analégico de 0a 10V 0
2 YoO Canal de salida de corriente analogica de 0.2 20 mAO
3 M l Tierra comuin de salida analégica
4 Version 1 Canal 1 de salida de voltaje analégicode 0a 10V
5 Yol Canal 1 de salida de corriente analogica de 0.2 20 mA

> RS

Niimero de serid Caracteristicas de los pardmetros Descripcién detallada Observacién

1 Rango analégico de salida 0~10 V/O'“ZO mA
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2 Rango numérico conespondiene 0-32000 Decimal
3 Registro del canal de salida analdgica 0 (V0, 10) AQWO
4 Registros del canal de salida analdgica 1 (V1,11) AQW2

V. Directrices de comunicacién

5.1 Interfaz de comunicacién del PLC

El PLC cuenta con dos puertos 485 independientes: COMO (A0, BO) y COM1 (terminales Al, B1). Estos dos puertos de comunicacién admiten PPl y MODBUS.

Se pueden utilizar protocolos como RTU, USS y Freeport para descargar programas PLC y conectarse a dispositivos de terceros a través de estos dos puertos 485.

VI. Instrucciones de comunicacién mediante pantalla tactil

La maquina todo en uno de la serie HS4 incorpora una pantalla tactil de 4 pulgadas. El sistema de pantalla tactil y el sistema PLC son dos sistemas independientes. La pantalla tctil tiene una...

Interfaz USB para carga y descarga (para cargar hacia/desde una unidad flash USB).

6.1 Comunicacién en serie

El puerto serie de la pantalla tactil ya estd conectado al PLC de la maquina. El nimero de puerto serie predeterminado es COM3y la velocidad en baudios predeterminada es 38400, que no se puede modificar.

Después de abrir el software SmartManager Pro, seleccione Abrir nuevo archivo y elija Serie HS4 (800 480).

B e AL I o B e B I |

H: |4 @ HM =T
HM?7-Series(800x480)
4 @ HR Z=5
HR1501NE(1920x1080)
+ @R Hs 5

s JMLE«?U

MCOS01NE(480x272)
MCOSO1INN(480x272)
MCOS02NE(B00x480)
MCOS02ZNN(800x480)
MCOT701NE(800x480)
MCO701NN(BO00x480)
MCOT702NE(1024x600)
RACOTA2 NN 2 AR

»

m

Luego, en la pagina de propiedades de HMI, seleccione el modelo (480*272) del ment desplegable de sefial de HMI.



- AMSAMOTION®
]

¥ E R B

(mosmas . - S
| BuME | Oo/EcESE | msammss | me | rEeEs
| s | nviEe —wEE | zweE | @g | RrEE |
HMIELS : | MCOS01NE(480x272) ] #=F -]
HMIEES : |0 ~
#0S: 8000 (HMIfEEMODBUSIE SaTA RS
V] SESHMIBRAY
BOS: 8010
b0
ERiR : [SHBIEE +|  smEER : [Y/MM/DD hhimmss ~ |
=E [HE’Jr Series '” = ]
fatt : [SMW ~] 110 6bit-Unsigned
FTEIHL
ms: % v
ST
T TR = [« >
=E: @4 O® O%
BEST
Ry: ©4 @® Ok
SEENEGED . =
&0=: 2000 (2000~2100) | BERSLnu BEESS
[ BREe
wy | [ =

6.2 Descargar programa a unidad flash USB

1. En la barra de herramientas de este software, haga clic en [Archivo de proyecto] >> [Crear datos de descarga].

{& Smart Manager Pro : easyhmil.hmi

5 o | &

E@EE SEaTH | RE RN S FEEC-HMD| B rRsuE HHHFE .
BE f=ava B=
€ =z 8 X 10 - WINDOWN_010 3
[W§ v] E |?|I|I\I|I|\|I|I\I\I%Roll\l\llwlwll\l\l?Rollll\llllwlwll\l |R?\I|\|\|I|I\I|
[T 2:Fast Selection -
[ 4:Common Window
[T S:Device Response

Después de explorar los archivos del proyecto que desea descargar, haga clic en [Crear] para guardar los archivos generados en esa ruta a su unidad USB.
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f BEuERUSSSDEREN R EER

EERF FEEENER
t:\Users\ﬁdmin\Desidop

[l =RzHEs
EHBEWHAS -
G2\

[ AREEYFHER
FHLEEHES
:-C:'\

[ ERdErRwW)

ESEEERW_A)

SRR

SRR Econfigit{H i :

BT

=

| =
| éli

By | msmes.

2. Inserte la unidad flash USB en el puerto USB del dispositivo.

3. En la HMI, seleccione [Descargar] e ingrese la contrasefia.

Download / upload

Download

upload

Restart the project file and
leave

Cancel

Auto restart after download/upload

1 | Download Settings

password: H

Dovmload project files
Dovmload history file

[[] clear nistory file

Enter

Cancel
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4. Después de confirmar la contrasefia, se mostrard el nombre del directorio debajo del dispositivo externo.

Picl:a Directory

BE: sasyhmi2/exUDISK/project.exhmi

Name

> database
v exUDISK
| project.exhmi
» fonts
> | ftp

> | proimg
» | rec
> |, script

5. Seleccione el archivo de proyecto .exhmi y presione [OK] para iniciar la descarga.

OK
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Historial de revisiones

Versién

Fecha de revisién

Notas de revisién

mantenedor

1.0

5 de agosto de 2024

Version inicial

LZY
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