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Prefacio

Contenido del manual

Este manual describe principalmente la seleccién, las especificaciones del producto, los diagramas de cableado, etc. de las impresoras multifuncién Aimoxun de la serie HS7. (Para mas informacion...)
Para obtener instrucciones de programacion, consulte el manual del sistema S7-200, el manual de la pantalla tactil de la serie AMX, la ayuda del software de programacién o consulte a Aimoxun.

Personal técnico relevante.

Instrucciones de uso

= Antes de utilizar el producto, los usuarios deben leer y comprender completamente la informacién del producto.
Los ejemplos de este manual son solo para referencia y comprension del usuario. Si tiene alguna pregunta, pdngase en contacto con el personal técnico de Aimoxun.

- Si utiliza este producto junto con otros productos, asegurese de que cumpla con las especificaciones técnicas pertinentes.

Ayudando a 1 millén de empresas a lograr una fabricacion inteligente
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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccion del producto

Los productos de la serie HS7 son los Gltimos controladores programables de alto rendimiento de Aimoxun, integrados con una pantalla tactil, lo que permite que la pantalla tactil monitoree el PLC en tiempo real.

La pantalla tactil también puede monitorear el estado de otros PLC a través del puerto de red.

1.2 Modelo y configuracién

modelo perder rele

UEmEser Cantidad analégica Cantidad analégica SOCIEDAD AN faz homb) EJ‘S(EM)
ingresar Producciéon Producciéon PT1 00 NTC1 0 K . 48 5
ingresar Produccion puerto de red puerto de red
HS7A-32MRT | 16 12 4 4 2 0
HS7A-32MR 16 16 0

HS7A-32MT 16 0

—_
(e)]

HS7-46MRT —

NINIOIO|OIN|IN|N

oOjlOoO|lO0O|O0O|O|O|O|O

= IN|=|NININ|IN|N

4 2 0

4 0 0 0

HS7-46MR ventiuatsy  veintidss 0 0 0 0
HS7-16MRT 8 4 4 0 0 0
HS7A-16MRT 8 4 4 4 2 0
HS7A-24MRT 16 4 4 4 0 0

JEE N IRIE NS (RSN I\ (S N NN PNEEN =Y

JEE NG L N (NS N [RIE N [ N S N [EE N

1.3 Caracteristicas del producto

= Admite todas las instrucciones de 200 PLC

- Admite programacién STEP 7 MicroWIN

Tiene dos canales de adquisicién de temperatura.

- Cumple con los estandares de pruebas IEC/EN 61000-4-4 e IEC/EN61000-4-2.

Canales de entrada y salida analdgicos integrados

Integrado con la pantalla tactil, se comunica directamente sin ocupar un puerto de comunicacién.

Todos los componentes electrénicos clave proceden de las principales marcas importadas.

Ampliamente aplicable a la adquisicién de sefiales y control de equipos de campo industriales.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién contra conexién inversa y proteccién contra sobretensiones.

facilitar su uso. Admite contadores de alta velocidad, control PID, asistentes de control de posicion, bibliotecas MAP, relojes y retencién de apagado.

Todos los puertos de E/S utilizan optoaislamiento para la transmision de sefiales, filtrando eficazmente diversas interferencias. Las entradas admiten disparo positivo/negativo para

Manual del producto de la serie HS7
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1. Especificaciones del producto

2.1 Especificaciones

Especificaciones de la unidad PLC

Pardmetros de comunicacién

Puerto de comunicacién

Puerto de comunicacion en serie

Puerto USB

Puerto de red HMI

Para descargar la aplicacion de pantalla tactil

Puerto USB

Para unidades flash USB, Aimoxun USB-ETH, descarga del programa de pantalla tactil.

Puerto RS485

Admite conexién a software de programacién: 2

Admite el protocolo MODBUS RTU, el protocolo de puerto libre RS485, el protocolo PPIy el protocolo USS.

Velocidad de transferencia de datos

Protocolo PPI RS485: admite 9600 b/s, 19200 b/s y 187500 b/s.

Protocolo de puerto libre RS485: admite de 2400 b/s a 115200 b/s.

Circuito aislado

Puerto RS485: No aislado

Entrada digital

Tipo de entrada

Conmuta sefiales de contacto o seffales de nivel, admitiendo activacién positiva/negativa.

Voltaje de la sefial de entrada

CC20~28V

Tiempo de filtrado

Configuracién de soporte

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Salida digital

Tipo de salida

Transistores serie MRT: Q0.0-Q0.3 Otros relés: MR: Todos

los relés; MT: Todos los transistores.

Capacidad de salida

Relé: La corriente méaxima soportada por un punto de control es de 2,0 Ay la corriente méxima soportada por el terminal coman es de 8,0 A. Transistor: La corriente

méxima soportada por un punto de control es de 0,75 Ay la corriente méxima soportada por el terminal comin es de 2,0 A.

Circuito aislado

Relés: aislados mecanicamente; Transistores: aislados mediante optoacopladores.

Contacto bajo carga nominal

Vida dtil del punto

Relés: 100.000 ciclos de apertura/cierre; Transistores: Sin limite de vida util.

Entrada analégica

Puntos de salida

4

Tipo de entrada

voltaje o corriente

Rango de entrada

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

Métodos de conmutacién

Interruptor DIP de 4 canales para conmutar voltaje/corriente

Precision de conversion

12 bits

error

+8%o de la escala completa

impedancia

Voltaje: 14,7 KQ Corriente: 165 Q

Salida analégica

Puntos de salida

2

Tipo de salida

Cada canal tiene salidas de corriente y voltaje.

Rango de salida

Voltaje de 0~10 V o corriente de 0~20 mA

Precision de conversion

12 bits

Manual del producto de la serie HS7
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error

48%o de la escala completa

Requisitos de impedancia de carga:

Tensién: 2 1000 Q Corriente: <600 Q

Canal de adquisicién PT100

Introducir puntos

2

Tipo de entrada

PT100

Resolucion de temperatura

0,1°C

Error de medicién

+1°C

Rango de medicion

- 50~300°C

Precision de conversion

16 bits

Contador de alta velocidad

Introducir puntos

6 entradas monofasicas, 4 entradas de fase A/B (correspondientes a los puntos de entrada)

Sefial de entrada

PNP/NPN

frecuencia de pulso

Conteo monofasico: 4 canales de 100 kHz (HSO~HS3) + 2 canales de 30 kHz (HS4, HS5) Conteo

de fase AB: 2 canales de 100 kHz (HSO, HS2) + 2 canales de 20 kHz (HS4, HS5)

Salida de pulsos de alta velocidad

Puntos de salida

frecuencia de pulso

2 canales (Q0.0 y Q0.1) (compatible con PLSO y PLS1, actualmente no es compatible con PLS2)

PLS: El modo PTO admite 16 Hz ~ 100 kHz, el modo PWM admite PWMO, PWM1

Pardmetros funcionales de la CPU

Modelo de CPU

CPU226

Version del firmware de la CPU

02.01

Capacidad de memoria

Memoria de programa de 24 KB, memoria de datos de 10 KB, memoria de retencién de 10 KB

Reloj de tiempo real

Compatible; alimentado por una bateria de tipo botén durante cortes de energia; la bateria de tipo botén es reemplazable,

Apagado y ahorro de energia

Compatible; el rango de retencion se puede modificar a través de bloques del sistema.

Ejecutar/Detener

Al presionar el botén LLAVE se controla que el PLC se detenga.

La luz de marcha indica que el PLC estd en modo de trabajo; la luz de parada indica que el PLC estd en modo de parada.

Mensaje de error

Cuando el PLC no funciona correctamente, la luz de error se ilumina en rojo.

Especificaciones de la unidad de pantalla tactil

espectéculo

Tamafio de la pantalla LCD

TFT de 7 pulgadas

resolucién alta

800*480

Brillo de la pantalla LCD

400

Alto contraste

500:1

Tipo de luz de fondo

condujo

Vida Gtil de la retroiluminacién

>30.000 horas

Color de la pantalla

16,7 millones

Rango visible 80/80/80/80
tocar
TIpO tactil Resistivo de 4 hilos o capacitivo de alta precision

Precisién tactil

Longitud de la zona de accién (X) £2%; ancho (Y) +2%

almacenamiento

Memoria flash

128 MB

Manual del producto de la serie HS7
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RAM

| 128 MB

Especificaciones generales

Parametros de potencia

Fuente de alimentacién

20~28V CC, conexién de terminal, con proteccion de conexion inversa

Consumo de energia

10w

Otros parametros

Temperatura de almacenamiento

-20°C~+70°C (sin congelacién)

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+60°C (sin congelacién)

Humedad de funcionamiento

10~80 % HR (sin condensacién)

Dimensiones (mm)

212*157*41

Tamafio de apertura (mm)

192*138

Manual del producto de la serie HS7
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2.2 Descripcién de la interfaz

2.2.1 Diagrama esquematico de la pantalla tactil

> N
O O OEis
RESIETLT EITAT

2.2.2 Diagrama de terminales de HS7A-32MR/HS7A-32MRT/HS7A-32MT

Manual del producto de la serie HS7
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Q0.0
0.1
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2L

Q0.4
Q0.5
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Q0.7

2B RRA2°

3L

Q1.0
211
Q1.2
1.2
4L

Q1.4
1.5
Q1.6
Q1.7

eeroele202

o222

/

DC 24V
+=¥

E RS485

10.0
10.1
102
10.3
10.4
10.5
10.6
10.7

SIS ISR

11.0
111
1.2
1.3
11.4
1.5
11.6
1.7

T+

L )

|@@@@@@@@@@ ‘@@@@@@@@@@
g

Marcas terminales

Descripcion de la funcién

Marcas terminales

Descripcién de la funcién

1 litro

Terminal comun de salida digital de 1 a 4 canales

1 millén

Terminal comun de entrada digital de 1 a 8 canales

Q0.0~Q0.3

Salidas digitales 1-4

10.0~10.7

Entradas digitales de los canales 1 a 8

2litros

Terminal comun de salida digital de 5-8 canales

2millones

Terminal comin de entrada digital de 9 a 16 canales

Q0.4~0.7

Salidas digitales 5-8

11.0~11.7

Entradas digitales del canal 9 al canal 16

3 litros

Terminal comdn de salida digital de 9-12 canales

Sin efecto

Q1.0~1.3

Salidas digitales 9-12

INO~IN3

Canales de entrada analégicos 1-4

4litros

Terminal comin de salida digital de 13 a 16 canales

MO

Terminal comun de entrada analégica 1-2

Q1.4~1.7

Salidas digitales 13-16

M1

Terminal comun de entrada analégica de 3-4 canales

VO ~ V1

salidas de tension de los canales 1y 2

TO+

Electrodo positivo de entrada de temperatura del primer canal

10~11

Canales de salida de corriente 1y 2

TO-

Terminal negativo de entrada de temperatura del canal 1

M2

Terminal comun del canal de salida analégica 1

T+

Electrodo positivo de entrada de temperatura del segundo canal

M3

Segundo terminal comdn de salida analégica

T1-

Electrodo negativo de entrada de temperatura de segunda etapa

Sin efecto

Educacién fisica

tierra

LAN

Puerto de comunicacion/descarga de programas de pantalla tactil

A+

485+ (puerto de programacién PLC, COM1)

usB

Puerto de descarga de pantalla tactil

B-

485 - (Puerto de programacién PLC, COM1)

Boton de interruptor de inicio/parada del PLC

LLAVE
+ Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24 V CC (Presione para detener, suelte para iniciar)
- Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24V CC RS485 3 pines +, 8 pines - (puerto de programacién PLC, COMO)
L Tierra

Manual del producto de la serie HS7
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2.2.3 Diagrama esquematico de los terminales HS7A-16MR/HS7A-16 MRT

1L

0.0
Q0.1
Q0.2
Q0.3
2L

Q0.4
Q0.5
Q0.5
Q0.7

2e0BERRRBAR

Vo
10
M2
LA

M3

PE
b+

Zlolelelelzlzlzlete

J

DC 24V
+-+

R5485

10.0
10.1
10.2
10.3
10.4
10.5
10.6
10.7

SHCICHEIES

N1

|@@@@@@@@@@
=

4 )

Marcas terminales

Descripcion de la funcién

Marcas terminales

Descripcin de la funcién

1litro

Terminal comun de salida digital de 1 a 4 canales

1 millén

Terminal comun de entrada digital de 1 a 8 canales

Q0.0~Q0.3

Salidas digitales 1-4

10.0~10.7

Entradas digitales de los canales 1 a 8

2litros

Terminal comun de salida digital de 5-8 canales

Sin efecto

Q0.4~0.7

Salidas digitales 5-8

INO~IN3

Canales de entrada analégicos 1-4

VO ~ V1

salidas de tension de los canales 1y 2

MO

Terminal comun de entrada analégica 1-2

10~11

Canales de salida de corriente 1y 2

M1

Terminal comin de entrada analégica de 3-4 canales.

M2

Terminal comun del canal de salida analégica 1

TO+

Electrodo positivo de entrada de temperatura del primer canal

M3

Segundo terminal comdn de salida analégica

TO-

Terminal negativo de entrada de temperatura del canal 1

Sin efecto

T+

Electrodo positivo de entrada de temperatura del segundo canal

Educacién fisica

tierra

T1-

Electrodo negativo de entrada de temperatura de segunda etapa

A+

485+ (puerto de programacién PLC, COM1)

B-

485 - (Puerto de programacién PLC, COM1)

Puerto de red HMI

Puerto de comunicacion/descarga de programas de pantalla tactil

LLAVE

+ Terminal positivo de la fuente de alimentacion de 24V CC usB Puerto de descarga de pantalla tactil
- Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24V CC RS485 3 pines +, 8 pines - (puerto de programacién PLC, COMO)
J__ Tierra Botén de interruptor de inicio/parada del PLC

(Presione para detener, suelte para iniciar)

Manual del producto de la serie HS7
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2.2.4 Diagrama esquematico de los terminales HS7A-24MR/HS7A-24MRT

F/ k h
iL @ @M
Q0.0/® 2|00
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Q0.3/® @|inz
2L @ @04
0.4 @|ins
Q0.5(® @|l06
Q0.8(S 2|07
Q0.7|& 2.
&|2m
SN0
@11
@12
®|11.3
S|11.4
@5
@116
|7
D e
A ™
P|IMND
|1
KEY Mo
@i
O S|ine
DC 24V @M1
+-4 @) To+
|10
USB o | ST
N J
Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales Descripcion de la funcién
1litro Terminal comun de salida digital de 1 a 4 canales 1 millén Terminal comun de entrada digital de 1 a 8 canales
Q0.0~Q0.3 Salidas digitales 14 10.0~10.7 Entradas digitales de los canales 1a 8
2litros Terminal comun de salida digital de 5-8 canales . Sin efecto
Q0.4~0.7 Salidas digitales 5-8 2 millones Terminal comun de entrada digital de 9 a 16 canales
+ Terminal positivo de la fuente de alimentacion de 24V CC 11.0~11.7 Entradas digitales del canal 9 al canal 16
- Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24 V CC INO"'IN3 Canales de entrada analégicos 1-4
_L_ Tierra MO Terminal comun de entrada analdgica 1-2
RS485 3 pines +, 8 pines - (puerto de programacién PLC, COMO) M 1 Terminal comdn de entrada analégica de 3-4 canales
T0+ Electrodo positivo de entrada de temperatura del primer canal
TO- Terminal negativo de entrada de temperatura del canal 1
T1 + Electrodo positivo de entrada de temperatura del segundo canal
T1 - Electrodo negativo de entrada de temperatura de segunda etapa
LA N Puerto de comunicacién/descarga de programas de pantalla tactil
U S B Puerto de descarga de pantalla tactil
Botén de interruptor de inicio/parada del PLC
LLAVE
(Presione para detener, suelte para iniciar)

n Manual del producto de la serie HS7
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2.3 Diagrama de cableado

2.3.1 Entrada del interruptor

M

10.0
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2.3.2 Salida del interruptor

1L
Q0.0
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2L
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Qo.
Q0.
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2.3.3 Entrada analégica
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Avisola linea discontinua en el diagrama indica que el otro canal de entrada analégico tiene la misma configuracién de cableado, pero solo se puede seleccionar uno de los sensores.

Cada canal recibe una sefial analégica.

n Manual del producto de la serie HS7
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2.3.4 Entrada PT100

TO+ TO- TO+ TO-

J

3 24 ) = 2l

2.3.5 Salida analégica

vo
10
M2
Vi
(|
M3

2022V

IIL. Instrucciones para el uso de sefiales analégicas

3.1 Entrada analégica

TO+ TO-

R

Y 24 |

Este dispositivo incluye 4 canales de entrada analdgica compatibles con entradas analégicas de 0 a 10 V/0 a 20 mA. Para cambiar el tipo de entrada, es necesario realizar ajustes.

El estado de encendido/apagado de los interruptores DIP en la placa PCB inferior (consulte la seccion 3.1.4 "Instrucciones de conmutacién de sefial de entrada analdgica").

3.1.1 Diagrama esquematico y descripcién de terminales de entrada analégica

+ -
N0 | & —O—
+ —_
Nt [ & —0O—
wo | S —
Nz | & —0—
N3 | @ —0O—
S
PT100F2 PR
o | 9]
0-| @
PT10088 /2
- {ama
- @
Nimero de feNembre del terminal | Descripcion de la funcién Observacion
1 INO Entrada analégica de voltaje/corriente del canal 1 Rango analégico 0~10 V/0~20 mA
2 E N 1 Entrada analégica de voltaje/corriente del canal 2 Rango analégico 0~10 V/0~20 mA
3 M 0 Tierra comun de entrada analégica
4 INZ Entrada analégica de voltaje/corriente del canal 3 Rango analégico 0~10 V/0~20 mA
5 IN3 Entrada analdgica de voltaje/corriente del canal 4 Rango analégico 0~10 V/0~20 mA
6 M 1 Tierra comun de entrada analégica

Manual del producto de la serie HS7
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7 TO+ Electrodo positivo de entrada de temperatura de la primera etaa

Rango de temperatura de medicion: -50~300°C
8 TO- Electrodo negativo de entrada de temperatura de la primera etapa
9 T1 + Segundo electrodo positivo de entrada de temperatura

Rango de temperatura de medicién: -50~300°C

10 T1- Segundo electrodo negativo de entrada de temperatura

1 1 Manual del producto de la serie HS7
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3.1.2 Parametros de conversién

Namero de serfe Caracteristicas de los parametros Descripcion detallada Observacion
1 Valor AD correspondiente 0~32000 La entrada analdgica al PLC se convierte en datos decimales.
2 Registro correspondiente del canal INO AIWO
3 Registro correspondiente del canal IN1 AIW2
4 Registro correspondiente del canal IN2 AIW4
5 Registro correspondiente del canal IN3 AIW6
6 Valor de temperatura del primer canal AIWS
Rango de temperatura: -50~300°C, por ejemplo, 10550 significa 105,50°C.
7 Valor de temperatura del segundo canal AIW1 0

3.1.3 Instrucciones de conmutacién de la sefial de entrada analégica

El tipo de medicion de la sefial de entrada anal6gica del PLC se determina mediante el estado de encendido/apagado de los interruptores DIP en la placa PCB posterior. (La tltima frase parece ser un fragmento y no se traduce directamente).

Abra la tapa del compartimento de la bateria en la esquina inferior para ver cuatro interruptores DIP y una pila de botén, como se muestra en la imagen a continuacion. Los interruptores 1-4 corresponden a IN1-IN4, simulando...

El canal de entrada es para entrada de voltaje cuando el interruptor DIP esté configurado en APAGADO y para entrada de corriente cuando esta configurado en ENCENDIDO.

1 2 Manual del producto de la serie HS7
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3.2 Salida analégica

El PLC admite dos salidas analégicas, cada una de las cuales admite dos tipos de salida analégica: "0~10 V o0 0~20 mA".

3.2.1 Diagrama esquematico y descripcion de terminales de salida analégica

vo
10
M2
LA
B
M3

2022V

Namero desefe  Nombre del terminal Descripcion de la funcién Observacion
1 VO Canal de salida de voltaje analégico de 0 a 10V 0 Ambos canales estan controlados por el mismo registro PLC.
2 YOO Canal de salida de corriente analégica de 0 a 20 mA 0 No se recomienda utilizarlos al mismo tiempo.
3 M 1 Tierra comUn de salida analégica
4 Versién 1 Canal 1 de salida de voltaje analégicode 0a 10V Ambos canales estan controlados por el mismo registro PLC.
5 Yol Canal 1 de salida de corriente analégica de 0 a 20 mA No se recomienda utilizarlos al mismo tiempo.
6 MZ Tierra comUn de salida analégica

3.2.2 Parametros de conversién

Namero de serje Caracteristicas de los pardmetros Descripcién detallada

Observacién
1 Rango analégico de salida 0~10 V/0~20 mA
2 Rango numérica correspondiente 0~32000 Decimal
3 Registro del canal de salida analdgica 0 (VO, 10) AQWO
4 Registros del canal de salida analégica 1 (V1, I1) AQWZ
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1V. Instrucciones de uso del contador de alta velocidad

4.1 Modo de conteo y asignacion de entrada

#6-26 T HORR 4 A AT

5 ik LB
HSCO 10.0 10.1 0.2
HSC1 10.6 10.7 11.0 11.1
HSC2 11:2 1.3 .4 1.5
HSC3 10.1
HSC4 10.3 0.4 10.5
HSC5 10.4
0 A4 R I R Y A R b
1 fit i 5 fir
2 i A A Eh
3 i A SRR I I P R I Ji 1]
4 b J7 1] A
5 i H 1 A aEh
6 A YW B b P AT RS FEm o B
7 1 Bl W A
8 S inga G A K3
9 ABHIIE 2 1T #o I A i 5B
10 i A i hB A
1 i A i BhB A BEh
12 HAHHSCOFHSC3 12,
HSCOi | #Q0.0% H it kh £,
HSC3i+#Qo0. 145 H it Bk b,
4.2 Tasa maxima de entrada
pasillo Frecuencia de reloj/entrada méxima monofésica/bifésica et st
Tasa
HSCO 100 kHz 100 kHz
HSC1 100 kHz
HSC2 100 kHz 100 kHz
HSC3 100 kHz
HSC4 30 kHz 20 kHz
HSC5 30 kHz 20 kHz
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V. Instrucciones de comunicacién del PLC

Actualmente, el PLC de esta maquina dispone de dos puertos RS485 independientes: COMO (puerto hembra DB de nueve pines) y COM1 (terminales Ay B).

Estos dos puertos admiten protocolos como PPI, MODBUS RTU, USS y freeport, y se pueden utilizar para cargar y descargar programas al PLC o conectarse a dispositivos de terceros.

Preparar.

5.1. Comunicacién RS485

5.1.1 Descripcién del pin

S oy

p

= =]

by
Orden de pin Nombre del pin Terminal
3 485+ A+
8 485- B-

5 Tierra

5.1.2 Instrucciones de conexién de HMI externa

Aunque esta unidad es una maquina todo en uno con pantalla tactil integrada, admite la comunicacién con una pantalla tactil de red externa como un PLC convencional. (Market Internet)

Existen muchas marcas o lineas de productos de pantallas téctiles, y sus configuraciones de comunicacién son bastante similares. Los usuarios solo deben tener en cuenta los siguientes tres requisitos:

1. Elija el protocolo de comunicacién correcto, generalmente Siemens S7-200 PPIL

2. Conexion fisica 485 correcta (consulte el diagrama anterior para ver la distribucion de pines 485)

3. Parametros de comunicacion correctos y nimero de estacion
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VI. Instrucciones de comunicacién mediante pantalla tactil

Esta méaquina cuenta con una pantalla tactil integrada de 7 pulgadas. El sistema de pantalla téctil y el sistema PLC son dos sistemas independientes. La pantalla tactil tiene un puerto RJ45.

Un puerto de red (puerto de red HMI, utilizado para cargar/descargar o comunicarse) y una interfaz USB para cargar/descargar (para cargar a/descargar desde una unidad flash USB).

6.1 Comunicacién en serie

El puerto serie de la pantalla tactil ya esta conectado al PLC de la maquina. El nimero de puerto serie predeterminado es COM3 y la velocidad en baudios predeterminada es 38400, que no se puede modificar.

Después de abrir el software SmartManager Pro, seleccione "Abrir nuevo archivo" y elija Serie HS7 (800x480).

bl v @ HM 25
HM7-Series(800x480)

v @ HR 7
HR1501NE(1920x1080)

MCO50TMNE480x272)

6.2 Comunicacion de red HMI

6.2.1 Parametros de Ethernet

Descripcién de pardmetros de Ethernet

Ntmero de sdrie Tipo de parametro Descripcion de la funcién Observacion
1 Velocidad del puerto de red 10/100 M bpS
2 1P predeterminada 1 92. 1 68.2. 1 21 Puedes modificarlo directamente en la pantalla tactil.

6.2.2 Modificar la direccién IP de la pantalla tactil

Antes de usar, asegurese de que el segmento de red de la pantalla téctil y el segmento de red del dispositivo remoto estén en el mismo segmento de red.

(1) Haga clic en la flecha negra en la esquina inferior derecha, aparecera un mend, seleccione el icono de engranaje.

=y

(2) Ingrese la contrasefia predeterminada 111111, configure la direccién IP seglin sea necesario, haga clic en Aplicar y luego haga clic en Aceptar para completar la configuracién de IP.
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] System settings g
Pk | efE/HER | &% | HE | EMIBFR

ekt
o ﬁﬁf@ﬁll"ﬂﬂﬁt
TPtk 192 | 168 | |2 4 (121
FRM®\: 255 . 255 . 255 . 0

BHAMR: 192 . iaa 2 10

DNSHifik: 192 . 168 . 2 . 1 |

T | m Krm]

(3) Después de modificar la IP, seleccione el protocolo para la sefial del dispositivo remoto que se comunicard y configure la IP del dispositivo remoto y el nimero de puerto correspondiente.

=

remfEm o] =

HEEEEEANAHMI  EEE Y  SEEERNHMLEER TR l
izmsem] Giomens AG ]| | [pees L]
RS Si §7-200 SMART (Ethe: v
e {Ethernel ] P | 192,168, 1 .100
' ' wn| 102 )

2 LR v |emseEn.
“THMLE SR e (R B-12358)
TEsE TR S HMI TR S0 ER ———

I AHITSAPHEX) : 200 THETSAP(HEX) : 200

*TERE FRLW-0903702RIEF Hg/ FRREEFESE

@ ) : EREEE : 0

Ip: !192.168.1.1683%555:162

[C] =FRUDPRFEERRIN)

RETRES: 2
[ Mg SRS Ee
[ E=FrEes

S e

EFEEEEwords): ' 100 -
%;'c%)\rﬁﬁé(words);{_1nc v
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6.3 Descarga del programa de pantalla tactil

(1) Después de escribir el contenido de la pantalla tactil, haga clic en el archivo del proyecto y luego haga clic en descargar.

@G Smart Manager Pro : B8 JFTCPLSEE /easyhmil.hmi
* B~ =8

{5Y & = e S =
B B L

ESEE 558

2=
2 zaes
=

m 100
AETRR TR TARATNTY RN ATV ]

(2) Seleccione IP, ingrese la IP actual de la pantalla téctil, haga clic en descargar y, una vez completada la descarga, aparecera un mensaje indicando que el reinicio fue exitoso.

[Fspc-=HMD [ = ]
BRI i
e FE IR E|
Fras= itz
LR SRS, 5

@ Ll HE/THESAROS: | EE .
IF ML

IP: ¢ To2. 165. 1. 121 - i

[ Smart Manager Pro ﬂ

@ 8% HMLC06A ER=EHI

e

iz

[ ] Buntime *55

(] RAEEHEE I!

[ BRESAE T ik
[ mRsHetE
[] B PCRTiEZEmT U]
[ s FNEE [ EeEeR
[ SRR Y _Rr_) [ EigRiEaR
[ B g [ BieEAeE U

[ rERa T EEm
[ tmiEEEah RS AN T T4

B[ mr ]
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Versién Fecha de revision Notas de revision mantenedor
1.0 05/05/2023 Versién inicial Zhang
1.1 11/01/2024 Aadit modelo Zhang
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