Il =~ AMSAMOTION
O

¥ E R B

cacheConcentrador/RepetidorManual de usuario del médulo

- Version 1.0

https://lwww.amsamotion.es/


https://www.onlinedoctranslator.com/es/?utm_source=onlinedoctranslator&utm_medium=pdf&utm_campaign=attribution
https://www.amsamotion.es/

AMSAMOTION®

L] X B A H B

Tabla de contenido

L. DescripCion general del ProQUCTO......cc i ireueueriririeieertetet ettt et b ettt ettt se bt b bttt be et st ebeneessebenens 1

1.7 INtrodUCCION el PrOAUCTO.....iouiiiiiicietertetetee ettt ettt sttt ettt st st et e b b et e be b et ebente e ebesaenesaens 1

I1. ESpecificacion@s del ProQUCTO. .......coiiirieieieieeiee ettt sttt ettt sa et e e et e bt s b b e st e e et et e besaesbe e eeentenene 1

2.1 Parametros de interfaz Para Cada PrOGUCTO.......c.coieueuerteueeririe sttt ettt sttt et be sttt a e st bbb st e st b e s et s b e e e e be e s ebe e besensssenenes 1

2.2 DeSCriPCION dE 13 INTEITAZ....cuiieietieeee ettt et sttt et b e s b et e st et e e b e e b e s b et et et eneebesaesb et et entenes 3

2.2.1 DescripCion del TerMINal.......iviiecieieirereseserteset ettt sb st et e e e e e e ssessessensan 3

2.2.2 DescripCion de 1@ IUZ INAICATOIA. ......oueivirieieiiireiecett ettt ettt sttt s et a et es 3

II1. MRO-485-2M1 INSErUCCIONES T8 USO...eicveiitreerieeieeeiteeeteeeireesseeeeseeeseeesseesssessseessssesssesssesssessssssssessssessssesssesssesssssesseesssessseenns 4

3.1 Uso de la "Herramienta de configuracion anal@giCa.........ccocvveueueinininieenineeieitnieres ettt se et seees 4

3.1.1 Preparaciones antes de utilizar la herramienta de CONfIQUIratiON........cvccueueueuriririrecieieietrtreciei ettt s s 4

3.1.2 Pasos de conexién para la herramienta de configuracién 4

3.2 Modificacion de [0S Pardmetros Al PUEITO SEITE......cccccueueuriiteeieieieire ettt s et eb ettt b ettt b et s e eataeaene 6

3.3 FUNCION A€ reiNICIO I DOTON.......eiiieeeieteececre ettt ettt e rte e eebe e e ree e beeesaeesbeessbeebeeesseeseesaseebeessseeseensseenns 6

3.4 Explicacion del tiempo de eSPera del PUEITO SEIIE.....cccoucuireeueuiririeierieietetetere sttt eest bttt st see et a e e a e se st sbe e s ssenesaesenenen 6

3.5 Diagrama de CABI@AMO......co.i ettt ettt bbbt h e sa e b et et et et eae s 7

IV. MRO-485-TT2 INStrUCCIONES AB USO...c.vvierieireeireeereeeiteesteeeiseesseeeiseesseeeseesssssssesesssessessssssssssssssesssssssesssesssseesssessseessessseessesens 8

4.1 Diagrama de CABI@AO......co.i ittt sttt b e b et h e sa e b et et et et eae s 8

HISTOTIA] @ FBVISIONES....eiiteiietieieteeete ettt ettt e et e e st e s bt e e eaae e e be e sabeesabessabbeebbeebbsesbsensbeessteessteesaseesnseesnsesesesennen 9

SOIIIE NMOSOLIOS. ... tieteectieeeteeete et eete et e ettt esteeebeeeseeebeesbaessseeaseeeaseesseeesssessaeeassesseesssesssessseeassseasaeasseenseeasseensaeasseenseessseenseeesssenseensseens 9



AMSAMOTION®
Y ER

1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccion del producto

El m6dulo MR0-485-2M1 es un modulo de comunicacién de puerto serie 485 de dos canales a puerto serie 485 de un canal, que permite que dos estaciones maestras accedan a una estacion esclava, facilitando asi la comunicacin entre las estaciones maestra y esclava.

Este producto permite la comunicacién entre estaciones a diferentes velocidades en baudios, lo que lo hace econémico, estable, fécil de instalar y altamente aplicable.

El m6dulo MR0-485-1T2 es un médulo de comunicacion de puerto serie 485 uno a dos a puerto serie 485 dos a uno, que realiza la funcion de aislamiento uno a dos y extiende la distancia de comunicacion.

1. Especificaciones del producto

2.1 Parametros de interfaz para cada producto

Parédmetros principales del MR0-485-2M1

Rs485)

Tipo de interfaz

RS485 (para bloques de terminales)

velocidad en baudios

1200~256000 (predeterminado 9600, configurable)

Formato de comunicacién

El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad (configurable).

Distancia de transmision

A una velocidad en baudios de 9600, el alcance de la comunicacion serial RS-485 es de 1200 metros, sujeto a las condiciones reales.

del 1 dela estacion

RS485)

Tipo de interfaz

RS485 (para bloques de terminales)

velocidad en baudios

1200~256000 (predeterminado 9600, configurable)

Formato de comunicacion

El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad (configurable).

Distancia de transmision

Aunavelocidad en baudios de 9600, el alcance de la comunicacion serial RS-485 es de 1200 metros, sujeto a las condiciones reales

ie 2 de la estacion

RS485)

Tipo de interfaz

RS485 (para bloques de terminales)

velocidad en baudios

1200~256000 (predeterminado 9600, configurable)

Formato de comunicacién

El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad (configurable).

Distancia de transmision

Auna velocidad en baudios de 9600, el alcance de la comunicacién serial RS-485 es de 1200 metros, sujeto a las condiciones reales

Parémetros de potencia

Voltaje de funcionamiento

DC 24V; con proteccién contra polaridad inversa

Consumo de energia

Menos de 0,2 W
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Entorno de trabajo

Temperatura defundonamiento -10°C~+50°C

Temperatura e amacenamiento -20°C~+70°C

otro
Metodo de instalacion qu ia
Dimensiones externas 82*54*32 mm

Parametros principales del MR0-485-1T2

maestra icacion RS485)

Tipo de interfaz RS485 (para bloques de terminales)

velocidad en baudios 1200~256000 (adaptativo)

Parametros del puerto serie esclavo 1 (pardmetros de comunicacién RS485)

Tipo de interfaz RS485 (para bloques de terminales)

velocidad en baudios 1200~256000 (adaptativo)

Parametros del puerto serie esclavo 2 (pardmetros de comunicacién RS485)

Tipo de interfaz RS485 (para bloques de terminales)

velocidad en baudios 1200~256000 (adaptativo)

Parémetros de potencia
Voltaje de funcionamiento DC 24 V; con proteccién contra polaridad inversa
Consumo de energia Menos de 0,2 W

Entorno de trabajo

Temperatura de fundanamierto -10°C~+50°C

Temperatura e amacenamiento -20°C~+70°C

otro
Metodo de instalacion qu ia
Dimensiones externas 82*54*32 mm
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2.2 Descripcién de la interfaz

2.2.1 Descripcién del terminal

oll©
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ERERELS

AQ+ BO—GND A1+ B1-GND

Marcas termi P funci Marcas terminales Descripcién de fa funcién
24V Terminal posiivde  fuente de alimentacen de 24V CC BO- Estacion principal 1 puerto serie 485 B
Tierra Terminal de conexion a tierra del puerto serie

Funcion 1: Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24V CC

ov

Funcion 2 atierrade
A1+ Puerto serte 485 A de a estacion maestra 2
A+ Puerto serie 485A de la estacion B 1 = Puerto serie 485 B de la estacion maestra 2
B- Puerto serie 485 B de la estacion Tierra Terminal de conexi6n a tierra del puerto serie
A0+ Estacién principal 1 puerto serie 485 A
2.2.2 Descripcién de la luz indicadora
nombre ilustrar
S L Enviar y recibir luces de sefial a través del puerto serie en la estacién
M A1 Luz de sefial del transceptor del puerto serie de la estaci6n principal 1
MAz Luz indicadora del transceptor del puerto serie para la estacién maestra 2
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Luzindicadora del sistema: parpadea lentamente durante un segundo cuando el médulo esta funcionando normalmente.

SISTEMA Al acceder al modo de configuracion de para , parpadea répi durante 5 segundos. Al reiniciar, vuelve a parpadear rapidamente durante 5 segundos y luego vuelve a parpadear normpimente (solo cuando...).

El médulo MR0-485-2M1 esta disponible.

COLOCAR Configurar los parametros del puerto serie y el bot6n de reinicio (solo disponible en el médulo MR0-485-2M1).

III. Manual del usuario del MR0-485-2M1

3.1 Uso de la "Herramienta de configuracién analégica"

3.1.1 Preparaciones antes de utilizar la herramienta de configuracién

= Conéctese mediante un cable USB a serie 485.Médulo puerto serie esclavoConéctese a su computadora y confirme el puerto COM (desde "Mi PC - Propiedades/Administrar - Administrador de dispositivos").

Dispositivo - Puerto (Confirmar puerto COM)

4% 20 (COM #1 LPT)
! T USB Serial Part (COM1)
7 @EEO (COMLS)

Conecte la fuente de alimentacion externa de 24 V CC al médulo y enciéndalo. Antes de encenderlo, compruebe que los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacion estén correctamente conectados.

- Abra la herramienta "RAEC_RS485_Tool"

3.1.2 Pasos de i6n para la herr ade guracién

Para usar la herramienta de configuracion, es necesario establecer comunicacién entre el ordenador host y el médulo. Siga estos pasos para conectar la herramienta de configuracion:

A. Dentro de un minuto después de encenderlo, presione SET una vez. La luz SYS parpadearé rapidamente, lo que indica que ha ingresado al modo de configuracin de parémetros, donde puede configurarlos. (Presione SET nuevamente...)

(Después de salir del modo de pardmetros de configuracion, la luz SYS volvera a parpadear normalmente).
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B. Seleccione el nimero de puerto serie, que corresponde al nimero de puerto del cable USB a 485 que conecta el modulo en el i de di ivos de la c

Puede encontrarlo desmarcando la casilla del menu desplegable de nimero de puerto serie.

Si el nimero de puerto correspondiente no se encuentra en la lista, haga clic en el botén "Buscar puerto serie" y selecciénelo nuevamente.
C. Seleccione la velocidad en baudios, la paridad, los bits de datos y los bits de parada. Estos deben coincidir con los pardmetros actuales del médulo. No es necesario seleccionar la configuracién predeterminada ni la de restablecimiento.

D. Haga clic en el bot6n "Abrir puerto serie". Tras una conexién exitosa, el botén "Desconexién” cambiaré de morado a verde, lo que indica que la comunicacién se ha establecido correctamente.
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3.2 Mo

ar los parametros del puerto serie

= Descripcién de | rametr omunicacion del rto COM

Tipo de parametro de comunicacién del puerto COM (485)

velocidad en baudios Bits de datos Bit de parada Bit de verificacion

1200~256000 8 bits (fijos) 1 (arreglado) Ninguno

nfiguracion de I rdmetros de comunis

Luego de completar la conexion de comunicacién en la seccion 3.1.2, en el area “Configuracion de parametros" de la herramienta de configuracion, seleccione los mends desplegables “Baud Rate" y “Parity” del puerto serie correspondiente.

Seleccione los parametros deseados de la lista y haga clic en "Escribir configuracién". Apague y reinicie el equipo para que los cambios surtan efecto.

3.3 Funcién de reinicio del botén

Dentro de los 60 segundos de encender el médulo, presione y mantenga presionado el botén Restablecer, luego suelte el botén después de 3 segundos (la luz SYS permaneceré encendida), seguido por la luz SYS parpadeando rapidamente.

Después de que la luz SYS vuelva a parpadear lentamente, apague el médulo durante al menos 3 segundos y vuelva a encenderlo. Todos los puertos serie se restauraran a su configuracion de fabrica, como se muestra en la tabla a continuacion.

Nombre del parémetro Valores predeterminados de los parametros
velocdad en baucos 9600

Los datos son 8

Bit de parada 1

Bit de verificacion NINGUNO

Periodo de tiempo de espera de la puerta principal 500 ms

Periodo de tiempo de espera de la puerta principal 500 ms

3.4 Explicacién del tiempo de espera del puerto serie

El médulo es un concentrador con bufer, con una capacidad méaxima de 20 instrucciones. Las instrucciones de las dos estaciones maestras se almacenan secuencialmente, y la estacion esclava envia la primera instruccion a través de su puerto serie.

Entonces se inicia el temporizador. Si se excede el tiempo de espera establecido por el puerto serie de la estacién maestra que emitié el comando, dejara de esperar y continuaré enviando el siguiente comando. Cuando desde...

Una vez que el dispositivo de la estacion responde, envia inmediatamente la siguiente instruccién después de responder al puerto serie de la estacién maestra que emiti6 la instruccién.
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3.5 Diagrama de cableado

Se pueden conectar varias estaciones esclavas a través del puerto serie esclavo.
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IV. MR0-485-1T2 Instrucciones de uso

Al utilizar este médulo, asegurese de que la velocidad en baudios del puerto serie de la estacién maestra y de cada estacién esclava sea consistente.

4.1 Diagrama de cableado

Se pueden conectar varias estaciones esclavas a través del puerto serie esclavo.
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