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1. Descripcion general del producto

1.1 Introduccién del producto

JY-1P-485-4P (no aislado) Concentrador RS485 de 1 a 4, se expande a 4 puertos esclavos RS485 a través de 1 puerto RS485, con deteccién automatica.

Controla la direccion de envio y recepcién de flujos de datos, aborda problemas de retardo de conversién de transmisién/recepcion RS485 y es adecuado para equipos de comunicacién RS485 en entornos industriales complejos y hostiles.

La mayor cantidad resuelve eficazmente el problema de la topologia en estrella RS485.

1.2 Caracteristicas y funciones

Disefiado para la comunicacién de automatizacion industrial, este sistema extiende la distancia y amplia el nimero de dispositivos de comunicacién RS485 utilizados en entornos industriales complejos y hostiles.

= Convertidor RS485 de 1 canal a RS485 de 4 canales, comunicacion asincrona half-duplex, bidireccional, transmision de datos completamente transparente.

Proteccion de supresion transitoria TVS + proteccion de limitacion de corriente con fusible de restablecimiento automatico

= Al la red en diferent gmentos, cada segmento puede operar independientemente, mejorando asi la confiabilidad de la comunicacion.

- Cada par de lineas RS485 aumenta la distancia de comunicacién original en 1200 m (a 9600 bps).

- Mejora flexible de la estructura del bus RS485

Visualizacién en tiempo real de las luces indicadoras de transmisién de datos del segmento de red

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién de conexién inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicion y control de sefiales en equipos de campo industriales.
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1.3 Escenarios de aplicaciéon

El concentrador JY-1P-485-4P (RS485) tiene una amplia gama de aplicaciones, como automatizacién industrial, adquisicién de datos de energia, monitoreo de seguridad e interconexién de edificios.

Se puede utilizar en escenarios que involucran el protocolo de bus 485, como cobro de peajes en autopistas, control de acceso con tarjeta, PLC, sistemas de estacionamiento y MODBUS.

RS485 slaved

RS485 slaved

RS485 slave2

RS485 slave1
JY-1P-485-4P

FIFReSFDITT
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1I. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

Parémetros principales

Caracteristicas de la comunicacién

Estandar de interfaz Cumple con el estandar EIA/TIA RS485; bloques de terminales

velocidad en baudios 0~115200 bps (adaptativo)

Protocolo de comunicacién Norestringido por protocolos de software

Distancia de comunicacion A 1200 m (9600 bps), cuanto mayor sea la velocidad en baudios, ms corta seré la distancia.

cascada Se pueden conectar en cascada hasta 128 dispositivos RS485 mejorados en el extremo R$485.

Puntos de apoyo Cada puerto RS485 admite un méximo de 32 nodos (la distancia entre nodos debe ser <10 m).

Parametros de potencia

Voltaje de funcionamiento DC 9V ~28V, disefio activo, con proteccién contra polaridad inversa

Consumo deenerga estata W

Entorno de trabajo

Temperatura de funcionamiento - 20°C~+70°C

Temperatura de simacenamiento - 40°C~+85°C

humedad relativa 5%~95%

otro
medio de transmision Cable de par trenzado o blindado
Meétodo de instalacién Riel DIN de 35 mm

tamafo 91 mm (largo) * 63 mm (ancho) * 38 mm (alto), sujeto al producto real.
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2.2 Descripcién del terminal

AB-4 AB-3 AB-Z AB-1 COM PWR

JY-1P-485-4P

com | A B [ov 24+ vec
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A B '\S\ r/l '<\\\:' Ix-/_’\. oV 24+
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® &S e @
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Funcion nombre ilustrar
0 V Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24 V CC
24+ Terminal positivo de la fuente de alimentacion de 24 V CC
A Seal positiva R5485 en el concentrador
Terminal de entrada 485
B Sefial negativa RS485 en el concentrador
Educacion fisica Cable blindado de salida 485
1A Primera sefial positiva RS485 en el extremo del divisor
1B Primera sefial negativa RS485 en el extremo del divisor
2A Segunda sefial positiva RS485 en el extremo del divisor
2B La segunda sefial negativa RS485 en el extremo del divisor
Terminal de salida 485
3A Tercera sefial positiva RS485 en el extremo del divisor
3B Tercera sefial negativa R5485 en el extremo del divisor
4A Cuarta sefal positiva R5485 en el terminal divisor
4B La cuarta sefial negativa R5485 en el extremo del divisor
Educacion fisica Cable blindado de salida 485
PWR Lz de encendido
coMm Luz vansmisora deseha el concentrador
AB-1 La primera luz transmisora RS485 en el extremo divisor
Luz indicadora de comunicacion
AB-Z La segunda luz del transmisor RS485 en el extremo del divisor
AB-3 La tercera luz del transmisor RS485 en el extremo del divisor
AB-4 La cuarta luz del transmisor RS485 en el extremo del divisor
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III. Diagrama de conexion

Cada puerto de salida de sefial RS485 del concentrador JY-1P-485-4P admite un méaximo de 32 nodos (485 dispositivos), con ramificacién entre nodos.

La longitud no debe superar los 10 metros y la longitud maxima del bus no debe superar los 1200 metros. Los nodos deben conectarse mediante un bus en cadena, y no se permiten topologias de ramificacién ni en estrella.

La conexién (que es posible para el concentrador en su conjunto) se muestra en la Figura 3.1.

R

RS5485

a9

4858%H1
IEARERE \/

48568
A+ B- GND

N7

48568
A+ B- GND

NN

48583
A+ B- GND

A+
4B5¢ELERE "

V)
A

Y\
'

WS
|

N%,

L

R

4858% 485E8% 4858 %
if&f]@g@ X A+ B- GND A+ B- GND A+ B- GND
=] L

RS485
NS

NZIN

N

NZIN

A
48555008 "

N

R

RS485

Cilus

485FKH
wegam | X

4853
A+ B- GND

SZS

A+
4855 %

485EEE
A+ B- GND

N

4853
A+ B- GND

BN

Figura 3.1 Instrucciones de cableado del bus del concentrador JY-1P-485-4P
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1) Topologia en estrella: cuatro buses de rama estan conectados a un concentrador, lo que proporciona una solucién econémica y escalable.

cH1 2 [ Sjave1-1 = Slave1-2 |-+++-+[Slave1-32]
——— cH2 FEEEEN I sjaven-1 |12 T'Slave2-2 |------[Slave2-32]
HOST JY-1P-485-4P T o

CH3 == Slave3-1 |= Slave3-2 [------ [Slave3-32]

cH4 Slaved-2 |--++-- [slaves-32]

2) Conexidén en cascada (conexion en arbol): conecta N concentradores RS485, ampliando infinitamente la distancia de comunicacién RS485 y expandiendo mas buses RS485 derivados, hasta un maximo de

Admite la conexién de un total de 128 dispositivos.
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RS485
HOST JY-1P-485-4P

JY-1P-485-4P

3) Conexién en paralelo: admite hasta 16 concentradores 485 conectados en paralelo al mismo dispositivo de entrada 485 y admite un maximo de 128 dispositivos conectados al mismo tiempo.
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IV. Métodos de depuracién recomendados

Después de garantizar que el cableado del equipo sea correcto y cumpla estrictamente con las especificaciones, se pueden utilizar los siguientes métodos recomendados para la depuracién:

1. Método de tierra comun: conecte los 485 dispositivos a GND con un solo cable o un cable blindado para evitar de manera efectiva diferencias de potencial que podrian afectar la comunicacion entre todos los dispositivos.

2. Método de resistencia de terminacion: conecte una resistencia de 120 Q en paralelo entre los terminales "A+" y "B-" del dltimo dispositivo 485 en el bus de derivacién para mejorar la calidad de la comunicacion.

3. Método de desconexién del segmento intermedio: verificar si el problema se origina en la desconexién del segmento medio: carga excesiva del equipo, distancia de comunicacién excesivamente larga o dafio a un solo dispositivo que afecta a todo el sistema.

El impacto de las lineas de comunicacién y otros factores.

4. Método de cable separado: Conecte temporalmente un cable separado al equipo para descartar si la falla de comunicacién se debe al cableado.

5. Método de reemplazo del convertidor: lleve consigo varios convertidores y tselos indi para descartar si el problema esta en la calidad del convertidor que afecta la comunicacién.

6. Método de prueba de la computadora portatil: Después de asegurarse de que la computadora portétil personal funcione correctamente, reemplace la computadora del cliente para probar la comunicacién. Si la comunicacién es normal,

Esto indica que el puerto serie de la computadora del cliente puede estar dafiado.

V. Preguntas frecuentes

1. ¢Es transparente la transmision de datos?

R: Si, el concentrador 1P-485-4P no esta limitado por el protocolo y admite Modbus RTU/Ascll, Bac Net, Profibus DP y MPI/PPI.

2. ;Puede dividir una red en varias redes?

R: Si, se pueden utilizar varios concentradores en combinacion, con el bus entrante conectado en paralelo (conexién en cadena) y se puede generar un maximo de 16 canales desde un concentrador.

3. ¢(Pueden los cuatro canales separados del concentrador comunicarse entre si?

R: Si, puedes pensar en un concentrador como un conducto de 5 vias, con una entrada de datos y otras cuatro salidas de datos; si un canal falla, no afectara a los demas.

Se comunica a través de canales normales.

4. ;El concentrador lee datos de los cuatro puertos a la vez o de un puerto a la vez?

R: El médulo solo admite el modo maestro-multiesclavo. Dos o més dispositivos no pueden transmitir datos al médulo simultdneamente. Todos los nodos de la red de bus deben adoptar...

El método de sondeo permite la comunicacién entre multiples estaciones.

5. ¢(Coémo se debe conectar la resistencia de terminacién?

A: Conecte los puntos de inicio y final del bus de derivacion (si la comunicacién es normal, no se necesita ninguna resistencia).

6. ¢Es necesario conectar los puertos no utilizados a resistencias de terminacion?
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R: Los puertos no utilizados no requieren resistencias de terminacién. La necesidad de una resistencia de terminacién para un puerto utilizado depende de su ubicacién en el bus.

Al principio o al final del bus, es necesario agregar, y cada interfaz se considera un nuevo bus.

7. {Cémo identifica el ordenador host la informacion de los dispositivos conectados a los diferentes puertos del concentrador?

R: Los concentradores no participan en la discriminacién de datos de la capa de protocolo. Las redes de bus i através de conce requieren que los dispositivos de nodo tengan identificadores Gnicos a nivel de software de la capa de protocolo.

Otros segmentos de datos, como c6digos de direccion e identificaciones (Gnicas), se utilizan para la identificacién del dispositivo; los concentradores no proporcionan funciones de codificacion.

8. ¢El concentrador requiere configuracién de software antes de poder usarse?

R: Los concentradores son plug-and-play y no requieren ninguna configuracion de software.

VI. Precauciones de cableado

Los cables de comunicacién 485 deben ser cables de par trenzado blindados, preferiblemente con miltiples hilos para repuestos, y la longitud total no debe exceder los 1200 metros.

Mantenga el cableado lo més alejado posible de las lineas eléctricas de alto voltaje, evite colocarlo en paralelo a las lineas eléctricas y nunca lo agrupe.

El bus 485 debe utilizar una arquitectura de bus en cadena; las conexiones en estrella y ramificadas estan estrictamente prohibidas.

- Para mas de 32 controladores o una longitud de bus superior a 1200 metros, se debe utilizar un repetidor 485.

Los equipos y chasis alimentados con CA deben estar conectados a tierra, y la conexion a tierra debe ser confiable.

- Conecte los cables GND de los 485 dispositivos utilizando cables blindados.

- Si la comunicacion es inestable, conecte una resistencia de terminacién de 120 ohmios en paralelo entre los terminales A+ y A- del Gltimo dispositivo.
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