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1. Descripcion general del producto

1.1 Introduccién del producto

El JY-MODUBS-IO16T es un sistema de adquisicion y control de sefiales digitales. Un médulo con comunicacién MODUBUS RTU de puerto serie 485 y otras funciones.

Es un producto econémico, estable, facil de instalar y de amplia aplicacién.

1.2 Caracteristicas y funciones

- 16 entradas digitales optoaisladas, 16 salidas digitales de transistor (con luces indicadoras de estado correspondientes)

- 1 interfaz de comunicaciéon RS485 (terminal)

Adopta la comunicacién MODBUS RTU estandar y puede conectarse en red con PLC, archivos de configuracién, computadoras host, etc.

Este médulo incluye interruptores DIP para velocidad en baudios y direccién de estacion, lo que facilita la configuracion de parametros.

Una computadora host dedicada puede configurar y guardar permanentemente los parémetros del médulo.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién de conexién inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicion y control de sefiales en equipos de campo industriales.

1.3 Escenarios de aplicacién

El médulo JY-MODUBS-IO16T tiene una amplia gama de aplicaciones, como control de PLC, automatizacién industrial, automatizacién de edificios y sistemas POS.

Monitoreo de energia, control de acceso y sistemas médicos, sistemas de asistencia, sistemas bancarios de autoservicio, monitoreo de centros de datos de telecomunicaciones, dispositivos de informacion, equipos de visualizacién de informacién LED y med

Equipos o sistemas que contienen puertos seriales RS485, tales como instrumentos de medicién, sistemas de monitoreo ambiental y de energia y sistemas de servicio de comidas.

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.
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1I. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

Parametros principales

Interfaz de entrada (DI)

Introducir puntos

Ruta 16

Tipo de sefial de entrada

Sefal de contacto del interruptor o sefial de nivel

rango efectivo de sefial de entrada

CC20~28V

Circuito aislado

Aislamiento éptico

Interfaz de salida ( HACE)

Puntos de salida

Ruta 16

Tipo de salida

Salida de transistor PNP, contacto normalmente abierto

Capacidad de salida

0,5 A/punto; 2 A/4 puntos

Circuito aislado

Aislamiento dptico

Parametros del puerto serie (pardmetros de comunicacion RS485)

Tipo de interfaz

RS485 (para bloques de terminales)

velocidad en baudios

1200~115200 (predeterminado 9600, determinado por el interruptor DIP de velocidad en baudios, consulte...)Capitulo 5.1)

Formato de comunicacién

El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad (fijo).

Distancia de transmisién

A una velocidad en baudios de 9600, el alcance de la comunicacién en serie 485 es de 1200 metros, sujeto a las condiciones reales.

Parametros de potencia

Voltaje de funcionamiento

DC 24 V; con proteccidn contra polaridad inversa

Consumo de energia

2W~4W

Ambiente de trabajo

Temperatura de funcionamiento

- 20°C~+70°C

Temperatura de almacenamiento

- 40°C~+85°C

otro

Método de instalacién

guia

tamafio

122 mm (largo) * 87 mm (ancho) * 38 mm (alto), sujeto al producto real.

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.
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2.2. Descripcion de cada parte
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2.2.1 Descripcion del terminal

Marcas terminales

Descripcién de la funcién

Marcas terminales

Descripcién de la funcién

24+

Terminal positivo de la fuente de alimentacion de 24 V CC

1 litro

No.1~4Terminal comun del canal de salida digital

ov

Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24 V CC

0.0

Salida digital del canal 1

A

485 A

0.1

Segunda salida digital

B

485 B

0.2

3.7 salida digital

1 millén

No.1~16Terminal comun del canal de entrada digital

0.3

42 salida digital

0.0

Entrada digital del canal 1

2 litros

No.5~8Terminal comun del canal de salida digital

0.1

Entrada digital del canal 2

0.4

52 salida digital

0.2

3.2 entrada digital

0.5

6° salida digital

0.3

42 entrada digital

0.6

72 salida digital

0.4

5% entrada digital

0.7

8?2 salida digital

0.5

6° entrada digital

3 litros

No.9~12Terminal comun del canal de salida digital

0.6

7? entrada digital

1.0

9?2 salida digital

0.7

82 entrada digital

1.1

10? salida digital

1.0

9? entrada digital

1.2

11.2 salida digital

1.1

10? entrada digital

1.3

12.2 salida digital

1.2

11.2 entrada digital

4 litros

No.13~16Terminal comun del canal de salida digital

1.3

12.2 entrada digital

1.4

13.2 salida digital

1.4

13.2 entrada digital

1.5

14? salida digital

1.5

142 entrada digital

1.6

152 salida digital

1.6

15.2 entrada digital

1.7

162 salida digital

1.7

162 entrada digital

velocidad en baudios

Interruptor DIP de velocidad en baudios del puerto serie

Direccién del sitio web

Interruptor DIP del nimero de estacion de este médulo

Reiniciar

Botén de reinicio:

Restablecer parametros de error del bus del médulo

2.2.2 Descripcién de la luz indicadora

nombre

ilustrar

PWR

La luz indicadora de encendido permanece encendida después de aplicar energa.

SISTEMA

Luces indicadoras del sistema: parpadean lentamente durante un segundo cuando el médulo esta funcionando correctamente y parpadean rapidamente cuando se reinicia.

COM

Luz indicadora de comunicacién del puerto COM, parpadea durante la comunicacién del puerto COM.

2.2.3 Descripcion de las sefiales de entrada digitales

La sefial de entrada admite entrada de voltaje positivo/alto o voltaje negativo/bajo.

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.

Cuando una sefial positiva/alta esta activa en el terminal de entrada, el terminal de entrada comun correspondiente 1M se conecta a la fuente de alimentacién negativa.
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III. Direccién de registro MODBUS local

3.1 Entrada discreta

Direccién de entrada discreta (cédigo de funcién: 0x02)

socieoap aonia - MODBUS
nombre Lectura/Escritura Rango numérico ilustrar
Direccién correspondiente Direccion correspondiente
Canal de entrada digital 1 10001 0x00
Canal de entrada digital 2 10002 0x01
Canal de entrada digital 3 10003 0x02
Canal de entrada digital 4 10004 0x03
Canal de entrada digital 5 10005 0x04
Canal de entrada digital 6 10006 0x05
Canal de entrada digita| 7 1 0007 0XO6 Estado de la sefial del canal de entrada digital correspondiente.
0 indica que no hay una entrada de sefial valida al canal de entrada digital.
Canal de entrada digital 8 10008 0x07
Sélo lectura 0 O 1 Luz indicadora apagada;
Canal de entrada digital 9 10009 0x08
1 indica que el canal de entrada digital tiene una salida de sefial vélida.
Canal de entrada digital 10 10010 0x09
Ingrese, la luz indicadora se iluminara.
Canal de entrada digital 11 10011 0Ox0A
Canal de entrada digital 12 10012 0x0B
Canal de entrada digital 13 10013 0x0C
Canal de entrada digital 14 10014 0x0D
Canal de entrada digital 15 10015 Ox0E
Canal de entrada digital 16 10016 OxOF

Ejemplo de lectura de un mensaje ModBus RTU de entrada discreta (cédigo de funcién 0x02):

Envie un mensaje MODBUS RTU para leer el estado de los canales de entrada 1-16 en la maquina local. En el ejemplo, los canales de entrada 1, 3, 6 y 8 son...

12y 15 son validos.

01 02 00 00 00 10 79 C6

Mensaje de solicitud (hexadecimal):

Mensaje de solicitud

01

02

00 00

0010

79 C6

recuento de bytes

1

1

2

2

2

significado

Nimero de estacion

cédigo de funcion

Direccién de inicio de cantidad discreta

Numero de direcciones

Suma de comprobacion CRC

Mensaje de res

puesta (hexadecimal):

01 02 02 A5 48 Cz Delaware

Mensaje de respuesta

01

02

02

A5 48

C2 DE

recuento de bytes

1

1

1

2

2

significado

Numero de estacion

cédigo de funcién

Longitud del byte de datos

Estado de entrada digital de 16 canales

Suma de comprobacién CRC

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.
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El mensaje de respuesta contiene el valor de estado de entrada digital de 16 canales "A5 48", donde A5 corresponde al nimero binario de 8 bits: 1010 0101.

1 indica una sefial de entrada vélida y la luz indicadora est4 encendida; 0 indica que no hay una sefial de entrada valida y la luz indicadora estd apagada; de bit alto a bit bajo.

Introduzca los nimeros correspondientes a los canales 8-1 en secuencia. En este momento, las entradas 1, 3, 6 y 8 son vélidas y las luces indicadoras se iluminaran.

48 corresponde a un nimero binario de 8 bits: 1010 0101. Desde el bit alto al bit bajo, estos corresponden a los canales de entrada digitales del 16.° al 9.°.

En este punto, las entradas 12y 15 son validas y la luz indicadora se iluminara.

Otros estados de entrada no son validos y la luz indicadora est4 apagada.

3.2 Bobina de salida

Direccién de la bobina de salida (cédigos de funcién: 0x01, 0x05, OxOF)

soctepap anoniia - MODBUS
nombre Lectura/Escriturd  Rango numérico ilustrar
Direccién corr Direccién corr
Canal de salida digital 1 00001 0x00
Canal de salida digital 2 00002 0x01
Canal de salida digital 3 00003 0x02
Canal de salida digital 4 00004 0x03
Canal de salida digital 5 00005 0x04
Canal de salida digital 6 00006 0x05
Canal de salida digital 7 00007 0x06
Estado de la sefial del canal de salida digital correspondiente.
8 canales de salida digital 00008 0x07
Lectura/Escritur: 0o1 0indica que el canal de salida digital esta desconectado y la luz indicadora est4 apagada;
Canal de salida digital 9 00009 0x08
1 indica que el canal de salida digital esta cerrado y la luz indicadora esta encendida.

Canal de salida digital 10 00010 0x09
Canal de salida digital 11 00011 Ox0A
Canal de salida digital 12 00012 0x0B
Canal de salida digital 13 00013 0x0C
Canal de salida digital 14 00014 0x0D
Canal de salida digital 15 00015 OxOE
Canal de salida digital 16 00016 OxOF

1) Ejemplo de un mensaje ModBus RTU para leer la bobina de salida (c6digo de funcién 0x01):

Envie un mensaje MODBUS RTU para leer el estado de los canales de salida 1-16 en la maquina local. En el ejemplo, se utilizan los canales de entrada 2, 4y 5.

11y 16 son validos.

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.
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Mensaje de soli

citud (hexadecimal):

01 01 00 00 00 10 3D C6

Mensaje de solicitud

01

01

00 00

0010

3D Cé

recuento de bytes

1

1

2

2

2

significado

Numero de estacion

cédigo de funcién

Direccién de inicio de la bobina

Numero de direcciones

Suma de comprobacién CRC

Mensaje de respuesta (hexadecimal):

01 01 02 1A 84 B2 FF

Mensaje de respuesta

01

01

02

1A 84

B2 FF

recuento de bytes

1

1

1

2

2

significado

Namero de estacion

cédigo de funcion

Longitud del byte de datos

Estado de salida digital de 16 canales

Suma de comprobacién CRC

El valor del estado de salida digital de 16 canales en el mensaje de respuesta es "1A 84", donde 1A corresponde a un nimero binario de 8 bits: 0001 1010.

1 indica una sefial de salida valida y la luz indicadora est4 encendida; 0 indica que no hay una sefial de salida vélida y la luz indicadora est4 apagada; de bit alto a bit bajo.

Si las salidas digitales se asignan secuencialmente a los canales 8-1, entonces las salidas 2, 4y 5 estaran activas y las luces indicadoras se iluminaran.

84 corresponde a un nimero binario de 8 bits: 1000 0100. Los bits de orden superior, del mas alto al mas bajo, corresponden a los 16-9 canales de salida.

En este momento, las salidas 11y 16 son vélidas y las luces indicadoras se iluminaran.

Otros estados de salida no son vélidos y la luz indicadora esta apagada.

2) Ejemplo de escritura de un mensaje ModBus RTU para una sola bobina de salida (c6digo de funcién 0x05):

Envia un mensaje MODBUS RTU para escribir el estado de una sola bobina de salida en la maquina local; en el ejemplo, el mensaje cierra el canal 7.

Mensaje de solicitud (hexadecimal):

01 05 00 06 FF 00 6C 3B

Mensaje de solicitud

01

05

00 06

FF 00

6C 3B

recuento de bytes

1

1

2

2

2

significado

Nimero de estacion

cédigo de funcion

direccion de la bobina

Escribir el valor FF 00 cierra el canal.

00 00 Habilitar canal desconectado

Suma de comprobacion CRC

Mensaje de respuesta (hexadecimal):

01 05 00 06 FF 00 6C 3B

Mensaje de solicitud

01

05

00 06

FF 00

6C 3B

recuento de bytes

1

1

2

2

2

significado

Numero de estacion

cédigo de funcién

direccion de la bobina

Escribir el valor FF 00 cierra el canal.

00 00 Habilitar canal desconectado

Suma de comprobacién CRC

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.
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3) Ejemplo de escritura por lotes de mensajes ModBus RTU a multiples bobinas de salida (cédigo de funcién 0x0F):

Envio de mensajes MODBUS RTU para escribir el estado de multiples bobinas de salida en la maquina local; en el ejemplo, los mensajes se utilizan para controlar los canales 1, 3, 8 y...

Los canales 10y 15 estan cerrados y los canales restantes estan abiertos.

Mensaje de solicitud (hexadecimal):

01 OF 00 00 00 10 02 85 42 00 81

Mensaje de solicitud

01

OF

00 00

0010

02

8542

00 81

recuento de bytes

1

1

2

2

1

2

2

significado

Numero de estacion

cédigo de funcion

Direccion de inicio de la bobina

Numero de direcciones

datos

recuento de bytes

Escribir valor de estado

Suma de comprobacion CRC

Mensaje de respuesta (hexadecimal):

01 OF 00 00 00 10 54 07

Mensaje de solicitud

01

OF

00 00

0010

54 07

recuento de bytes

1

1

2

2

2

significado

NUmero de estacion

cédigo de funcién

Direccién de inicio de la bobina

NUmero de direcciones

Suma de comprobacién CRC

Las 16 salidas digitales del mensaje transmitido se escriben con el valor de estado "85 42", donde 85 corresponde al nimero binario de 8 bits 1000.

0101, 1 indica que el canal de salida esta cerrado y la luz indicadora est4 encendida; 0 indica que el canal de salida esta abierto y la luz indicadora esta apagada; desde el bit alto hasta

Los bits inferiores corresponden a los canales de salida digital 8-1 en secuencia. En este momento, los canales de salida digital 1, 3y 8 se cierran y el indicador luminoso se ilumina.

42 corresponde a un nimero binario de 8 bits: 0100 0010. Los bits de orden superior, del mas alto al mas bajo, corresponden a los canales 16 al 9 de la salida digital.

En este punto, las salidas 10 y 15 se habilitan y las luces indicadoras se iluminan.

Los canales restantes se desconectan y las luces indicadoras se apagan.

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.
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1V. Funciones del producto

4.1 Funcién de adquisicion y control de cantidad de conmutacién

La funcién de adquisicién y control de sefiales de conmutacién de este médulo puede admitir la adquisicién del estado de la sefial de conmutacién de interruptores de botén, interruptores de proximidad, etc., y controlar sefiales electromagnéticas

Interruptores como valvulas, contactores, luces indicadoras y alarmas.

4.2 Funcién de comunicacién MODBUS RTU

El puerto serie 485 de este médulo tiene terminales Ay B. Se puede utilizar con cualquier dispositivo maestro (PLC, archivo de configuracién, pantalla tactil) que admita MODBUS RTU estandar.

(Pantalla, computadora host, etc.) pueden recopilar los datos de conmutacién del médulo de control conectando el puerto serie 485 del médulo.

4.3 Modificar el modo de error del bus

La funcién de deteccién de errores de bus se utiliza principalmente para determinar las acciones apropiadas que debe tomar este médulo cuando se produce un error de bus en la conexién de comunicacién con este médulo.

Si el estado esta fuera de servicio, puede permanecer en el estado apagado o restablecerse al estado apagado.

Cuando la estacién maestra MODBUS RTU conectada al puerto serie R5485 de este médulo se comunica normalmente, La comunicacién del bus es normaI.CUa ndo MOD BUS RTU

Si la estacién principal no logra conectarse a ningin médulo durante un periodo de tiempo determinado, la comunicacién del bus determinara que se ha producido un error de bus y se reiniciara.

Los usuarios pueden utilizar la "Herramienta de depuracién MODBUS" para configurar el modo de error de bus (reinicio o retencién) y...

Para la determinacién del tiempo (umbral), consulte la seccién 6.3.3 para conocer los procedimientos especificos.

4.4 Funcion de reinicio del botén

Dado que tanto la velocidad en baudios como el nimero de estacion se configuran mediante interruptores DIP, el botén Restablecer solo restablece los parametros que son incorrectos en el bus.

Dentro de los 25 segundos posteriores a encender el médulo, mantenga presionado el botén de reinicio hasta que la luz SYS parpadee 5 veces y luego suéltelo. La luz SYS cambiaré de color.

Después de que la luz SYS parpadee rapidamente y luego reanude su parpadeo lento, apague el médulo durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderlo. El médulo se restaurara a su configuracién de fabrica, como se muestra en la tabla a contir

Nombre del pardmetro Valores predeterminados de los parametros

Modo de error de bus Retencién de error de bus

Umbral de tiempo de deteccién de errores de bus 200 (U n i d d d . 1 0 m S)

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.
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V. Instrucciones de configuracion de parametros

Esta seccién presenta la configuracion de pardmetros del JY-MODUBS-IO16T. La velocidad en baudios y la direccién de la estacién deben configurarse junto con los interruptores DIP.

Para algunos pardmetros, los usuarios deben seleccionar la herramienta de depuracién MODBUS para lograr los requisitos funcionales correspondientes.

5.1 Modificar la velocidad en baudios del puerto COM

Descripcién de los pardmetros de comunicacién del puerto COM

Tipo de parametro de comunicacién del puerto COM (485)

velocidad en baudios Bits de datos Bit de parada Bit de verificacién

1200~115200 1
8 bits(fijado)

Solo se admiten configuraciones de interruptor, $IP. (flJa d O)

Ninguno(fijado)

= Configuracién de la velocidad en baudios para el puerto 485

La velocidad en baudios de la interfaz RS485 se determina mediante el estado del interruptor DIP "Velocidad en baudios" del médulo. Tenga en cuenta que el interruptor DIP debe ajustarse al encender el médulo.

Al usar esta funcion, el médulo debe apagarse durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderse para que surta efecto. Consulte la tabla a continuacion para obtener detalles especificos (todos los interruptores DIP vienen de fabrica en OFF).
* e
- Y D - LY

1SN | 25010 | 3STENE e

1. BTNz

OFF OFF OFF 9600
OFF OFF 19200
OFF 38400

OFF 57600

115200

-Nota especial:

- Cuando todos los interruptores de direccién de estacién estan APAGADOS, la velocidad en baudios se fija en 9600 independientemente de la configuracién del interruptor de direccién de velocidad |

10
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5.2 Modificar la direccion local

Establecer los nimeros de estacién del 1 al 32

El nimero de estacion se puede modificar entre 1y 32. Esto se realiza ajustando el interruptor DIP "Direccién de Estaciéon” en el médulo. Tenga en cuenta que esto debe hacerse con el médulo encendido.
Al ajustar el estado del interruptor DIP, el médulo debe apagarse durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderse para que los cambios surtan efecto. Las correspondencias especificas se muestran en la tabla a continuacién (configuracién de fab

(Elinterruptor DIP esta en posicién OFF).

UARUIEPRRIRIR)Y-MODBUSHRIRIES & (1-31)

1SR | 2SN SRuns | sSRMss | eSRMms | TEMMMs  oSFems| s
OFF OFF OFF OFF OFF | OFF OFF 1
OFF OFF OFF OFF | O OFF 1

OFF OFF OFF |  OFF OFF 2

OFF OFF OFF |  OFF OFF 3

OFF OFF OFF | OFF OFF i

OFF OFF OFF | O OFF 5

OFF OFF OFF | OFF OFF 5

H OFF OFF |  OFF OFF 7
OFF | OFF OFF B

tm OFF | OFF OFF 3
tl.l: OFF | OfF OFF 0
OFF |  OFF OFF 1

OFF | OFF OFF 12

OFF | OFF OFF 13

OFF | OFF OFF 14

OFF | OFF OFF 15

OFF |  OFF OFF 16

OFF | OFF OFF 17

OFF | OFF OFF 18

OFF | OFF OFF 19

OFF |  OFF OFF 2

OFF | OFF OFF 21

OFF | OFF OFF 2

OFF | OFF OFF 2

OFF | OFF OFF 2

OFF |  OFF OFF 5

OFF | OFF OFF 2%

OFF | OFF OFF bl

OFF | OFF OFF B

OFF |  OFF OFF 2

OFF | OFF OFF 3

OFF | OFF OFF 3

-Nota especial:

- Cuando todos los interruptores de direccién de estacién estan APAGADOS, la velocidad en baudios se fija en 9600 independientemente de la configuracién del interruptor de direccién de velocidad |

Establecer los nimeros de estacién 33-255

La modificacién del nimero de estacién dentro de este rango también se realiza mediante el selector de direccién de estacién. Dado que la tabla de estado del selector es demasiado larga, consulte [enlace/detalles]. Apéndice A Consulta correspon

La relacién entre el nimero de estacion y el codigo de marcado.
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5.3 Configuracion mediante la "Herramienta de depuracion MODBUS"

5.3.1 Preparaciones antes de la configuracién

- Utilice un cable serial USB a 485 para conectar el puerto 485 del médulo al puerto USB de la computadora.
= Conecte la fuente de alimentacién externa de 24 V CC al mddulo y enciéndalo. Antes de encenderlo, compruebe que los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacién estén correctamente conectados.
- Descargue la "Herramienta de depuracién MODBUS de Aimox" del sitio web oficial de Aimoxun.

5.3.2 Pasos de conexién para herramientas de depuracién

El uso de la herramienta de depuracién MODBUS (funciones de configuracién o depuracién) requiere, de forma similar a otros programas de computadora host, establecer una conexién entre la computadora host y el médulo.

Para la comunicacién en bloque, siga estos pasos para configurar la conexién de la herramienta:
A. Abra la herramienta de configuracién y seleccione "MODBUS RTU-JY" en el campo "Modelo de interfaz".
B. Seleccione la categoria de producto correspondiente (modelo de host). Este host es 116-Q16.
C. Introduzca la direccién del médulo (1~255). La direccién predeterminada es 1.
D. Seleccione el nimero de puerto serie, que es el nimero de puerto del cable serie USB a 485 que conecta el médulo en el Administrador de dispositivos de la computadora.
E. Seleccione la velocidad en baudios, la paridad, los bits de datos y los bits de parada. Estos deben coincidir con los pardmetros actuales del médulo; generalmente, no es necesario seleccionar la configuracion predeterminada.

F. Haga clic en el botén "Iniciar escaneo". Tras una conexion exitosa, el texto del botén cambiara a "Detener escaneo" y el icono de estado de comunicacién a su derecha cambiara de negro a...

Rojo

3 ZERMODBUSERTR e B

ATIWO AO¥O G
ATWL AOWL Bl == -
ATWZ AOW2 I == -
ATWS AOWS I == -
AW AOW4 == -
ATUS AOWS H 5= -

- NN i e L
ATWY AOWT H E=5 -

s ettt o | R 0 EEih s

SRR i HHRRE: 16 SRR 0 EERE o -

RESHEE e ‘ =

MBS WOIBUS RTU-TY - %Duﬁ . L‘,{%ituﬁifr‘étl%ﬂﬁ T — ﬁEﬁJJIEM‘

AEMED). T1E-016 o EFE: 9500 g 0 s 600 R 9500 iR 5E00 VEREM:

i : i None it | SR © HiRf: o SiE: o wow amsanotion. com

OGRS PRk 2101 I i v | e - || S (o

RRIIS: 0N~ gg: 0~ || | RS it ! ek ! Bl st

EHEE: 00 - e 1 | (CIESERER VSsEees | I | DN =i - |

fidgfiy: Home - WFEED HEECHERrAERE: 20 10ms

HiErtE: s0 ms HB2: TCHERTY B

FREE A Mt
‘ w0 D GeRetE rEEch: I R0
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5.3.3 Modificar el modo de error del bus

Como se muestra en la imagen a continuacién, en el area "Configuracién de modo", seleccione restablecimiento de error de bus o retencién de error de bus segln sea necesario.

E ingrese un valor en el umbral de tiempo de error de bus (200~32000, unidad 10ms) (es decir, acceda a este médulo a través del puerto serial 485).

Si la estaciéon maestra MODBUS RTU no logra conectarse a este médulo durante un tiempo superior al establecido, se considera un error de bus. (Haga clic en...)

Haga clic en el botén "Configuracién" y el modo de error de bus y el tiempo de evaluacion recién configurados entraran en vigor.

3 TEAMODBUSEZTE [
WO T Th2 e Te3 ATWO AOWO 5= ~
10 . . . . ATWL AOWL Il == -
ATW2 A0W2 B == -
11 . . . . ATW3 AOW3 Il == -
ATWA AOW4 Bl e -
g | Tl —Tx
= [ HHHHER B
ATWT AOWT Hl 5 -

kil o ittt o B 0 e -
e T sk e HERE: 0 MIERE: O
il #%ae&ﬁ%ﬁ Bl s R Fae
EOAIS: MODEUS RTU-TY - iz s 485] =]
. e f==\m}1 ==md =03 .
=SR] T16-016 - s 9500 #HE{‘\J: 2 . (9500 SRR 9500 SRR (e00 UEREM:
TR 1 Tithifizs | Tone 2k 1 #iEf: © B o #iEfo: o v, amsamotion. com
CHmply ElpERRAR: 2101 o - Hsf: Hone [T
BOS: com v gee. & v | GEcim= fEikfu: ! Tkt 1 ik ! BOEHEE
R 1 P PR () =t 2133 I N N oo - |
fEgf: e - ECEEN SRR 10ms
HigediE: 0 ms N ERCI2: TCRYERTY B
e e 0 D GeEsEs  rEeces IR 00 [

-Aviso:

- Cuando se restablece la fabrica o se reinicia el botén, el modo es restablecimiento de error de bus y el umbral de tiempo de evaluacién de error de bus es de 2 segundos.
El rango de ajuste del umbral de tiempo de deteccién de errores de bus es de 2 s a 320,00 s. El valor predeterminado es 2 ms si el valor de ajuste excede el rango.

El tiempo de determinacion de error de bus es la duracién. Es decir, si el tiempo sin conexién no supera el tiempo de error de bus y el médulo se reconecta, el

tiempo de determinacién comenzara a contar desde cero segundos al comenzar el siguiente periodo sin conexién.
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Apéndice A, Tabla de estado del cédigo de marcacién de direccion de estacién 32-255

F&E5

=o= 354

DhENEPREIRIRI)Y -MODBUSRIRINS % ( 32-63 )

1SRARE | BITRRE k=ris S ] Lasrisciieer] SRS BEIRRE i | BERRiE s
OFF OFF 2

OFF OFF ]

OFF OFF M

OFF OFF S

OFF OFF 3

OFF OFF il

OFF OFF ]

OFF OFF ]

OFF OFF 0

OFF OFF [

OFF OFF 12

OFF OFF 3

OFF OFF 1]

OFF OFF 15

OFF OFF 16

OFF OFF a7

OFF OFF 38

OFF OFF 19

OFF OFF 50

OFF OFF 51

OFF OFF 52

OFF OFF ]

OFF OFF 5

OFF OFF 55

OFF OFF 56

OFF OFF 5

OFF OFF 58

OFF OFF ]

OFF OFF &0

OFF OFF 61

OFF OFF 62

OFF OFF &3

It PRAS RI R JY-MODBUSHRIR IS & (64-95)

ERRRE | BTARE IETARE ASTTARE SEITHARE EETARE EHARE | sEIRRE WS
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 64
OFF OFF OFF OFF OFF OFF 65
OFF OFF OFF OFF OFF 66
OFF OFF OFF OFF OFF 67
OFF OFF OFF OFF 68

OFF OFF OFF OFF 69

OFF OFF OFF OFF 70

OFF OFF OFF OFF 71

OFF OFF OFF 72

OFF OFF OFF 73

OFF OFF OFF i

OFF OFF OFF 7%

OFF OFF OFF 76

OFF OFF OFF il

OFF OFF OFF 78

OFF OFF OFF 7

OFF OFF 80

oF o

OFF OFF B2

o 2

OFF OFF 8

oF s

OFF OFF 8

oF v

oF "

o 9

o %

OFF OFF a1

oF 2

OFF OFF EE]

oF s

OFF OFF 8

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.

14



AMSAMOTIONAIimo Xun

Manual de usuario del médulo JY-MODUBS-IO16T

=o= 3

18
..

RIAFATHON—IATF

tidIE RS X R Y-MODBUSIRIR UGS % ( 96-127 )

1SR aspin i St 4SS EEFrath etk TERAkE | sSHRkS s
OFF OFF OFF OFF OFF OFF 96
OFF OFF OFF OFF OFF a7

OFF OFF OFF OFF 93

OFF OFF OFF OFF 99

OFF OFF OFF 100

OFF OFF OFF 101

OFF OFF OFF 102

OFF OFF OFF 103

OFF OFF 104

oFF it

oFF i

oFF i

oFF i@

oFF i

oFF i

OFF OFF m

OFF 112

OFF 113

OFF 114

OFF 115

OFF 116

OFF 117

OFF 118

OFF 119

OFF 120

OFF 121

OFF 122

OFF 123

OFF 124

OFF 125

OFF 126

OFF 127

Iaitb ARSI R Y-MODBUSIRIRIGE = (128-159 )

1SS | 2EFRANE BHARE ISTERE RS FEAKE TEFAGE | sEFRiE s

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
OFF OFF OFF OFF OFF OFF

OFF OFF OFF OFF OFF

OFF OFF OFF OFF OFF

OFF OFF OFF OFF

OFF OFF OFF OFF

OFF OFF OFF OFF

OFF OFF OFF OFF
OFF OFF OFF
OFF OFF OFF
OFF OFF OFF
OFF OFF OFF
OFF OFF OFF
OFF OFF OFF
OFF OFF OFF

OFF OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
OFF OFF
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Ut P ES RI R Y -MODBUSHRIR IS ( 160-191)

1SRRG | 20TRG | JSTMMS | JSTMMe | TOTRRMG | o | TOTAMG [sETRME | eS

OFF OFF OFF OFF OFF OFF
OFF OFF OFF OFF

OFF OFF OFF OFF
OFF OFF OFF

OFF OFF OFF
OFF OFF

OFF OFF OFF
OFF OFF

OFF OFF
OFF

OFF OFF
OFF

OFF OFF
OFF

OFF OFF
OFF

H

& 5

HOHHOHOHHHHOHOHHOHOH
il T | il il il T |
I bl bl bl I I bl bl

5
i

OFF

o
o

OFF

_"
o

OFF

¥
.

OFF

o
bl Bl

OFF

5
il

OFF

il i}
Sl

OFF

OFF

[=]
i i
|

A PREE RIRI) Y-MODBUSHRIRIGS & ( 192-223 )

1. SEEFTHE %
i :

SRS EFARE ASHARE SRS GRS EHARE | EESFARE e

* OFF | OFF |  OFF OFF | OFF 192

OFF | OFF OFF | OFF 13

OFF | OFF OFF | OFF 194

OFF OFF OFF | OFF 195

OFF OFF | OFF 196

OFF OFF | OFF 197

OFF OFF | OFF 198

ﬁﬁ OFF OFF | OFF 199

OFF | OFF 200

ﬂﬂ OFF | OFF 201

tl.l: OFF | OFF 202

OFF | OFF 203

OFF | OFF 204

OFF | OFF 205

OFF OFF 208

OFF |  OFF 207

OFF 208

OFF 209

OFF 210

OFF 211

OFF 212

OFF 213

OFF 21

OFF 215

OFF 216

OFF 217

OFF 218

OFF 219

OFF 220
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Uittt PRRI NS RIJY-MODBUS R RIS S 3 ( 224-255)

1Sas | osane | e
sl

= & 5y

17

Tecnologia de automatizacién Dongguan Aimoxun Co., Ltd.



AMSAMOTIONAIimo Xun Manual de usuario del médulo JY-MODUBS-IO16T

Historial de revisiones

Version Fecha de revision Notas de revisién mantenedor

1.0 17/04/2021 Version inicial LIN



http://amsamotion.com

	封面
	目录
	一、产品概述
	1.1、产品简介   
	1.2、特点功能
	1.3、应用场景

	二、产品规格
	2.1、产品参数
	2.2、各部分说明
	2.2.1、端子说明
	2.2.2、指示灯说明
	2.2.3、数字量输入信号说明


	三、本机MODBUS寄存器地址
	3.1、离散量输入
	3.2、输出线圈

	四、产品功能
	4.1、开关量采集控制功能
	4.2、MODBUS RTU通讯功能
	4.3、修改总线错误模式
	4.4、按键复位功能

	五、参数配置说明
	5.1、修改COM口波特率
	5.2、修改本机地址
	5.3、使用“艾莫迅MODBUS调试工具”配置
	5.3.1、配置前准备
	5.3.2、调试工具的连接步骤
	5.3.3、修改总线错误模式


	附录A、32-255站地址拨码状态表
	修订历史
	关于我们

