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1. Descripcion general del producto

1.1 Introduccién del producto

El JY-MODUBS-I32 es un médulo que integra la adquisicién y el control de sefiales digitales, y cuenta con comunicacién MODUBUS RTU a través del puerto serie 485.

Es un producto econémico, estable, facil de instalar y de amplia aplicacién.

1.2 Caracteristicas y funciones

- Entrada digital optoaislada de 32 canales

- 1 Interfaz de comunicacién RS485 (terminal)
- Adopta el estandar de comunicacién MODBUS RTU y puede conectarse en red con PLC, archivos de configuracién, ordenadores host, etc.
Este maédulo incluye interruptores DIP para la velocidad de transmision y la direccién de la estacion, lo que facilita la configuracion de los parametros.
Un ordenador anfitrién dedicado puede configurar y guardar permanentemente los parémetros del médulo.

El circuito de alimentacién incorpora un disefio de proteccién contra conexién inversa.

Ampliamente utilizado para la adquisicién y el control de sefiales en equipos de campo industriales.

1.3 Escenarios de aplicacion

El mddulo JY-MODUBS-I32 tiene una amplia gama de aplicaciones, tales como: control PLC, automatizacién industrial, automatizacién de edificios, sistemas POS y sistemas eléctricos.

Sistemas de monitorizacién de energia, control de acceso y sistemas médicos, sistemas de asistencia, sistemas bancarios de autoservicio, monitorizaciéon de centros de datos de telecomunicaciones, dispositivos de informacion, equipos de visualizacién de in

Equipos o sistemas que contienen puertos serie RS485, como sistemas de instrumentacién y monitorizacién de energia ambiental, y sistemas de servicio de comidas.

Dongguan Aimoxun Automation Technology Co., Ltd.



AMSAMOTIONAIimo Xun

Manual de usuario del médulo JY-MODUBS-132

1I. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

Parametros principales

Interfaz de entrada (DI)

Ingrese puntos

Ruta 32

Tipo de sefial de entrada

Sefal de contacto del interruptor o sefial de nivel

rango efectivo de la sefial de entrada

CC 20~-28Vv

Circuito aislado

Aislamiento éptico

Parametros del puerto serie (pardmetros de comunicacién RS485)

Tipo de interfaz

RS485 (para bloques de terminales)

velocidad de baudios

1200~115200 (valor predeterminado 9600, determinado por el interruptor DIP de velocidad de transmisién, ver...)Capitulo 5.1)

Formato de comunicacién

Por defecto, se utilizan 8 bits para los datos, 1 bit para la parada y no hay paridad (fijo).

Distancia de transmisién

A una velocidad de transmisién de 9600 baudios, el alcance de la comunicacién serial 485 es de 1200 metros, sujeto a las condiciones reales.

Pardmetros de potencia

Tensién de funcionamiento

24V CC; con proteccién contra polaridad inversa.

Consumo de energia

2W~4W

Entorno laboral

Temperatura de funcionamiento

- 20°C~+70°C

Temperatura de almacenamiento

- 40°C~+85°C

otro

Método de instalacién

guia

tamafio

137 mm (largo) * 87 mm (ancho) * 39,5 mm (alto), sujeto al producto real.
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2.2. Descripcion de cada parte
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2.2.1 Descripcion del terminal

24+ Terminal positv de I fuente de alimentacién de CC de 24V 2M No.17~32Terminal comun del canal de entrada digital
ov Terminal negativo de l uente de alimentacién de 24V CC 2.0 17.2 entrada digital
A 485 A 2.1 18.2 entrada digital
B 485 B 2.2 19.2 entrada digital
™ No.1-16Terminal comtn del canal de entrada digital 2.3 20.2 entrada digital
0.0 Entrada digital del canal 1 2.4 Entrada digital del siglo XXI
0.1 Entrada digital del canal 2 2.5 22.2 entrada digital
0,2 tercera entrada digital 2.6 23.7 entrada digital
0,3 4.2 entrada digital 2.7 24.2 entrada digital
0,4 52 entrada digital 3.0 25.2 entrada digital
0,5 6.7 entrada digital 3.1 26.% entrada digital
0,6 7.2 entrada digital 3.2 27.2 entrada digital
0,7 Octava entrada digital 3.3 28.7 entrada digital
1.0 9.2 entrada digital 3.4 29.2 entrada digital
1.1 Décima entrada digital 3.5 30.2 entrada digital
1.2 11.2 entrada digital 3.6 31.2 entrada digital
1.3 12.2 entrada digital 3.7 32.2 entrada digital
1.4 13.2 entrada digital
1.5 14.2 entrada digital
1.6 15.% entrada digital
1.7 16.2 entrada digital
2.2.2 Descripcién de la luz indicadora
nombre ilustrar

Marcas de terminales

Descripcion de la funcion

Marcas de terminales

Descripcion de la funcion

PWR

El indicador de encendido permanece encendido después de que se aplica la corriente.

SISTEMA

Indicadores luminosos del sistema: Parpadean lentamente durante un segundo cuando el médulo funciona correctamente y parpadean rapidamente cuando se reinicia.

COM

El indicador luminoso de comunicacién del puerto COM parpadea durante la comunicacién.

2.2.3 Descripcion de las sefiales de entrada digitales

La sefial de entrada admite entrada de voltaje positivo/alto o negativo/bajo.

Cuando la entrada es positiva/activa en alto, el terminal comun de entrada 1M se conecta a la fuente de alimentacion negativa y el terminal de entrada se conecta a la sefial de entrada correspondiente;
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Cuando la entrada es negativa/baja activa, el terminal com(n de entrada 1M se conecta a la fuente de alimentacién positiva y el terminal de entrada se conecta a la sefial de entrada correspondiente.

III. Direccién de registro MODBUS local

3.1 Entrada discreta

Direccién de entrada discreta (cédigo de funcién: 0x02)

socteoap anonia - MODBUS
nombre Lectura/Escritura Rango numérico ilustrar
Direccién correspondiente Direccion correspondiente
Canal de entrada digital 1 10001 0x00
Canal de entrada digital 2 10002 0x01
Canal de entrada digital 3 10003 0x02
Canal de entrada digital 4 10004 0x03
Canal de entrada digital 5 10005 0x04
Canal de entrada digital 6 10006 0x05
Canal de entrada digital 7 10007 0x06
Canal de entrada digital 8 10008 0x07
Canal de entrada digital 9 10009 0x08
Canal de entrada digital 10 10010 0x09
Canal de entrada digital 11 10011 0Ox0A
Canal de entrada digital 12 10012 0x0B
Canal de entrada dlglta| 13 1 001 3 OXOC Estado de la sefial del canal de entrada digital correspondiente.
Canal de entrada digital 14 10014 0x0D oo oo Al e enad ol e ot
Solo lectura Oo1 Luz indicadora apagada;
Canal de entrada digital 15 10015 Ox0E
Elvalor 1 indica que el canal de entrada digital tiene una sefal de salida valida.

Canal de entrada digital 16 10016 OxOF ot e st st o,
Canal de entrada digital 17 10017 0x10
Canal de entrada digital 18 10018 ox11
Canal de entrada digital 19 10019 0x12
Canal de entrada digital 20 10020 0x13
Canal de entrada digital 21 10021 0x14
Canal de entrada digital 22 10022 0x15
Canal de entrada digital 23 10023 0x16
Canal de entrada digital 24 10024 0ox17
Canal de entrada digital 25 10025 0x18
Canal de entrada digital 26 10026 0x19
Canal de entrada digital 27 10027 Ox1A
Canal de entrada digital 28 10028 0x1B
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Canal de entrada digital 29 10029 0x1C
Canal de entrada digital 30 10030 0x1D
Canal de entrada digital 31 10031 Ox1E
Canal de entrada digital 32 10032 Ox1F

Los registros de entrada discretos 0x00-0x1F corresponden a los canales de entrada 1-32.

Enviar: 01 02 00 00 00 20 79 D2 (hexadecimal)

datos

recuento de bytes significado

Observacién

01

1

Direccién del médulo

por defecto01

02

cédigo de funcién

Leer el registro de entrada discreta

00 00

N

Direccién de registro

00 20

N

Numero de registros

El nimero de direcciones no debe exceder0x20

79 D2

N

CRCCédigo de verificacion

adelante6Suma de verificacién de bytes

Recibido: 01 02 04 20 80 00 00 F1 CA (hexadecimal)

datos recuento de bytes

significado

Observacion

01

1

Direccién del médulo

por defecto01

02

cédigo de funcién

Leer el registro de entrada discreta

04

bytes de datos

32Los canales ocupan un total de4bytes

20

1-8Estado del canal

Los digitos, de menor a mayor, corresponden a...1-8pasillo

80

9-16Estado del canal

Los digitos, de menor a mayor, corresponden a...9-16pasillo

00

17-24Estado del canal

Los digitos, de menor a mayor, corresponden a...17-24pasillo

00

25-32Estado del canal

Los digitos, de menor a mayor, corresponden a...25-32pasillo

F1 CA

N = =_m === -

CRCCédigo de verificacién

adelante5Suma de verificacién de bytes

La representacién binaria de 20 es "0010 0000", que corresponde a los canales del 8 al 1 desde el bit més significativo hasta el bit menos significativo.

La representacién binaria de 80 es "1000 0000", que corresponde a los canales del 16 al 9 desde el bit mas significativo hasta el bit menos significativo.

La representacién binaria de 00 es "0000 0000", que corresponde a los canales 24 a 17 desde el bit mas significativo hasta el bit menos significativo.

La representacién binaria de 00 es "0000 0000", que corresponde a los canales 32 a 25 desde el bit mas significativo hasta el bit menos significativo.

En este momento, el estado de entrada de los canales 6y 16 es alto y la luz indicadora est4 encendida; el estado de entrada de los demés canales es bajo.

La luz indicadora est4 apagada.
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1V. Funciones del producto

4.1 Funcién de adquisicion y control de la cantidad de interruptores

La funcién de adquisicién y control de sefiales de conmutacién de este médulo permite adquirir el estado de la sefial de conmutacién de interruptores de botén pulsador, interruptores de proximidad, etc., y controlar las sefiales electromagnéticas

Interruptores como valvulas, contactores, luces indicadoras y alarmas.

4.2 Funcién de comunicacién MODBUS RTU

El puerto serie 485 de este médulo tiene terminales Ay B. Puede utilizarse con cualquier dispositivo maestro (PLC, archivo de configuracién, pantalla tactil) que admita el estandar MODBUS RTU.

(Pantalla, ordenador host, etc.) pueden recopilar los datos de conmutacién del médulo de control conectandolo al puerto serie 485 del médulo.

4.3 Modificar el modo de error del bus

La funcién de deteccién de errores del bus se utiliza principalmente para determinar las acciones apropiadas que debe tomar este médulo cuando se produce un error en la conexién de comunicacién con este médulo.

Si entra en ese estado, puede permanecer en él o volver al estado de apagado.

Cuando la estacién maestra MODBUS RTU conectada al puerto serie R5485 de este médulo se comunica normalmente, La comunicacién en autobus es norma|Cuando MODBUS RTU

Si la estacién principal no logra conectarse a algin médulo durante un cierto periodo de tiempo, la comunicacién del bus se reiniciara para indicar un error.

Los usuarios pueden utilizar la "Herramienta de depuracién MODBUS" para configurar el modo de error del bus (reiniciar o mantener) y el error del bus...

Para la determinacién del tiempo (umbral), consulte la seccién 6.3.3 para conocer los procedimientos especificos.

4.4 Funcion de reinicio del botén

Dado que tanto la velocidad de transmisién como el niimero de estacién se configuran mediante interruptores DIP, el botén de reinicio solo restablece los parametros que son incorrectos en el bus.

En los 25 segundos posteriores al encendido del médulo, mantenga pulsado el botén de reinicio hasta que la luz SYS parpadee 5 veces y, a continuacion, suéltelo. La luz SYS cambiara de color.

Después de que la luz SYS parpadee rapidamente y luego reanude su parpadeo lento, apague el médulo durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderlo. El médulo se restaurara a su configuracién de fabrica, como se muestra en la tabla a contir

Nombre del pardmetro Valores predeterminados de los parametros

Modo de error del bus retencién por error de bus

Umbral de tiempo de deteccién de errores del bus 200 (U n | da d . 1 0 mS)
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V. Instrucciones de configuracion de parametros

Esta seccion presenta la configuraciéon de parédmetros del JY-MODUBS-I32. La velocidad de transmisién y la direccién de la estacién deben configurarse junto con los interruptores DIP.

Para algunos pardmetros, los usuarios deben seleccionar la herramienta de depuracién MODBUS para cumplir con los requisitos funcionales correspondientes.

5.1 Modificar la velocidad de transmisién del puerto COM

- Descripcién de los pardmetros de comunicacién del puerto COM

Tipo de parametro de comunicacién del puerto COM (485)

velocidad de baudios bits de datos Bit de parada Bit de comprobacién
1200~115200 e 1
8 bits(fijado) . Ninguno(fijado)
Solo se admiten los ajustes mediante interrugtoqes DIP. (flJa d O)
= Configuracién de velocidad de transmisién para el puerto 485

La velocidad de transmision de la interfaz RS485 viene determinada por el estado del interruptor DIP "Baud Rate" del médulo. Tenga en cuenta que el interruptor DIP debe ajustarse al encender el médulo.

Para que esta funcién surta efecto, el médulo debe apagarse durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderse. Consulte la tabla a continuacién para obtener mas detalles (todos los interruptores DIP estan configurados en la posicién OFF de fabri
* e
- Y D - LY

1SR | 25010 | ST ENE g
OFF OFF OFF 9600

1. BTNz

OFF OFF 19200

OFF 38400

OFF 57600

115200

-Nota especial:

- Cuando todos los interruptores de marcado de direccién de estacién estdn APAGADOS, la velocidad de transmisién se fija en 9600, independientemente de la configuracién del interruptor de marca
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5.2 Modificar la direccion local

Configure los nimeros de estacién del 1 al 32.

El nimero de estacion se puede modificar dentro del rango de 1 a 32. Para ello, debe ajustarse el interruptor DIP "Direccién de estacion" del médulo. Tenga en cuenta que esto debe hacerse con el médulo encendido.
Para ajustar el estado del interruptor DIP, el médulo debe apagarse durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderlo para que los cambios surtan efecto. Las correspondencias especificas se muestran en la tabla siguiente (configuracién de fabrice

(El'interruptor DIP esta configurado en APAGADO).

TAHENEPRRIRIRL) Y -MODBUSHIRIAS % (1-31)

br s Aot TSRS ERaE | SFERD ERAES | RIS BEFREE BE
OFF oFF | OFF | I oFF | | ;
ofF | oFF | oFF | — .

oFF | oFF 2

oFF e | i

oFF | oF | :

oF | oF | 5

oFF §

B3 -
i —
OFF g

ht oF | )
oFF i

oF | 1z

oFF 13

OFF i

oFF %

oFF oF | %

OFF oFF 17

OFF OFF oFE 12

OFF OFF oFF 15

oFF OFF oFF ™

OFF OFF oeF 2

OFF OFF OFF 2

OFF oFF oF | P

oF OFF e | M

oFF o oeF =

OFF oFF OFF %

OFF OFF o | i

OFF OFF oFF 2%

OFF OFF OFF ba ]

OFF OFF 0FF ﬂ

OFF DFF oFF 3

-Nota especial:

- Cuando todos los interruptores de marcado de direccién de estacién estdn APAGADOS, la velocidad de transmisién se fija en 9600, independientemente de la configuracién del interruptor de marca

Establezca los nimeros de estacién del 33 al 255.

La modificacién del nimero de estacién dentro de este rango también se realiza mediante el selector de marcacién de la direccién de la estacién. Dado que la tabla de estado del selector de marcacién es demasiado larga, consulte [link/details]. Ap:

La relacién entre el nimero de estacion y el codigo de marcacion.
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5.3 Configuracion mediante la "Herramienta de depuracion MODBUS"

5.3.1 Preparativos antes de la configuracién

= Utilice un cable serie USB a 485 para conectar el puerto 485 del médulo al ordenador.

Conecte la fuente de alimentacion externa de 24 V CC al médulo y enciéndalo. Antes de encenderlo, compruebe que los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacién estén conectados correctamente.

Descarga la herramienta de depuracién "Aimox MODBUS Debugging Tool" desde el sitio web oficial de Aimoxun.

5.3.2 Pasos de conexién para herramientas de depuracién

El uso de la herramienta de depuracién MODBUS (configuracién o depuracién de funciones) requiere, al igual que otros programas informaticos anfitriones, establecer una conexién entre el ordenador anfitrién y el médulo.
Para la comunicacién por bloques, siga estos pasos para configurar la conexién de la herramienta:

A. Abra la herramienta de configuracién y seleccione "MODBUS RTU-JY" en el campo "Modelo de interfaz".

B. Seleccione la categoria de producto correspondiente (modelo de host). Este host es 116-Q16.

C. Introduzca la direccién del médulo (1~255). La direccién predeterminada para este médulo es 1.

D. Seleccione el nimero de puerto serie, que es el nimero de puerto del cable serie USB a 485 que conecta el médulo en el Administrador de dispositivos del ordenador.

E. Seleccione la velocidad de transmision, la paridad, los bits de datos y los bits de parada. Estos deben coincidir con los parametros actuales del médulo; por lo general, no es necesario seleccionar la configuracién predeterminada.

F. Haga clic en el botén "Iniciar escaneo". Tras una conexién exitosa, el texto del botén cambiara a "Detener escaneo"y el icono de estado de la comunicacién a su derecha cambiara de negro a...

Rojo
W ZEAMODBUSIER TS . %
ATWO A0W0 5= -
bio ATWL A0WL 5= -
ATW2 202 ==X -
DIl AIWS A0W3 5= X -
ATW4 A0W4 & ~
D12 ATWS AOWS e -
rs ATWE AOWE e -
ATWT AOWT =t ~
Rt Eiie: wiga: 0wk s -
#EfeE: w2 R HERE: 0 HHERE: 0
o %i%%ég%ﬁ LA dacm R EEhEE
OIS MODBUS EIU-TY - i ’ 485 =8
e T ETall o imbd B3 .
s - o e S g oo |y o0 - | gt seoo HEREM:
) 1 HSE{i: Hone AL #gf: @ #iiRfr: = HiRgfi: & www, amsamotlon. com
e P - B | o vooe |l P - || SR fone
BOS:cM ~ gese. 5 - AT {Eibfm: ! f2ikbfu: 1 (=R | B
R 600 - Eibf 1 | EERRE v egmRET || I | oo -
Hikglis: Fone ~ HEED HrERH R BRI - 20 [10ms
HEE: 0 ms gz ety - |
FRE kNt
- e D RoEets rRacss IEEEE— S0 00 EEE
FEMEEREE AE v346

10
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5.3.3 Modificar el modo de error del bus

Como se muestra en la imagen a continuacion, en el &rea "Configuracién de modo", seleccione seguin sea necesario la opcién de reinicio por error del bus o la de retencién por error del bus.

Introduzca un valor en el umbral de tiempo de error del bus (200~32000, unidad 10ms) (es decir, acceda a este médulo a través del puerto serie 485).

Si la estaciéon maestra MODBUS RTU no logra conectarse a este médulo durante un tiempo superior al establecido, se considera un error de bus. (Clic...)

Haga clic en el botén "Configuracién” y el modo de error del bus y el tiempo de evaluacién recién configurados entraran en vigor.

3 TEAMODBUSER TS L Ll
T Il 152 ATWO AOWO e ~
ATW1 AOWL == -
ATW2 AOW2 ==~
ATWS A0W3 == -
ATWA A0W4 Il e ~
ATWS AOWS 5= - I
i ATWE AOWE I 5E ~ |
ATWT AOWT I 5 ~
aett: o mden: 0 WSt 0 a6
HERE: w2 gk o I HIERE: 0 MIERE: O -
BlEEHEE #Eikf%?il&ﬁ - - i
EOAS: NODEUS KTU-TY o %Ehxﬁ o Ipéjcuﬁljﬁztssaﬁ — s %EEJJEE‘
=0deE]. a2 - e om0 St © e, | 9600 i e e FEMREM:
T 1 fitkufizs Hone f2ikfi: 1 HiE: © #iEf: = iRl = Wy, amsamotion. com
SanneE BElpEEE: 2101 [ e il | Hone FldfE: None
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-Aviso:

- Al restablecer la configuracién de fabrica o al reiniciar mediante el botén, el modo es de reinicio por error de bus, y el umbral de tiempo de deteccién de errores de bus es de 2 segundos.
- El rango de ajuste del umbral de tiempo de deteccién de errores del bus es de 2 s a 320,00 s. El valor predeterminado es 2 ms si el valor de ajuste excede el rango.

- El tiempo de determinacién del error del bus es la duracién. Es decir, si el tiempo sin conexién no excede el tiempo de error del bus y el médulo se vuelve a conectar, el tiempo

de determinaciéon comenzara a contarse desde cero segundos cuando comience el siguiente periodo sin conexién.



AMSAMOTIONAiIimo Xun Manual de usuario del médulo JY-MODUBS-132

Apéndice A, Tabla de estado del cédigo de marcado de la direccion de la estacién 32-255

i8R Y-MODBUSIERiE 23 ( 32-63)

1Bfalin | 2EFxwe | WERRes | EFsEs | ERxus
OFF oFF [ o oFF
OFF OFF OFF oFF
OFF | ©OFF |  OFF
o | |

=43

K

BEoE £i& EAEAE
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Bt PR TSI R Y-MODBUSHIRIAS 3 ( 64-95)

1. BT e —
1. B TR0 —

A& 5

&5

SRS | ETREED | WERGE | SFRNS | BTG | SFRGE | STAws | eSRRuD w%
: OFF OFF OFF oFF  oFF | @6
OFF OFF DFF OFF i
oFF OFF OFF [
OFf OFF OFf [1)
OFF ]
OF 7]
M
7]
7
M
7
T8
if]
B0
at
(7]
Cf]
B4
B
]
ar
B8
]
]
7]
93
Lt
£
S5 AEE IR Y-MODBUSHRIR IS 3% ( 96-127 )
IFss | SFRes | BEERE | SFRGe | SFRws | SRxmn | SRaRD | aSTEGD s
OFF | OFF OFF oFF OFF "~ OFF | w
e Lo ol - :
OFF COFF OFF o
OFF OFF o |
OFF OFF 100 i
OFF 101 |
OFF OFF 10 ]
OFF 0 |
DFF OFF
OFF
OFF OFF
GFF
OFF —OFF
OFF
OFF OFF
OFF
OFF OFF
OFF
OFF
GFF
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
———
..... s
oFF =
oFF 1 I
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1

FEE

A& 5

gt RIS REJY-MODBUSHRIRIES 3 ( 128-159 )

1B IEFRS it ER=S RS i i TEREiS ®e
OFF | OFF | 0FF I OFF 0FF OFF OFF 178
OFF [ OFF OFF OFF OFF OFF 12
OFF OFF OFF OFF (FF 10
0FF OFF 0FF OFF OFF 1
OFF OFF OFF OFF 122
OFF OFF " OFF “OFF 113
OFF OFF OFF OFF 13
OFF OFF 0FF 13
OFF 0FF 136
OFF " OFF 17
OFF OFF 138
(FF (FF 139
OFF OFF 1o
OFF OFF T
OFF oFF 14
OFF OFF TE]
OFF OFF 14l
OFF OFF 15
“OFF OFF 146
OFF OFF TH
0FF (FF 7]
OFF OFF 18
OFF OFF 150
OFF OFF H]
OFF OFF 152
(FF OFF 153
OFF OFF 154
OFF OFF 156
OFF OFF 156
OFF OFF 157
OFF OFF 158
oFF | OFF 158
kiR BT RJY-MODBUSHERIEE % ( 160-191)
187 IEFRES IEHES LEFains SRS FEREiS TEFERE | iERENE e
OFF 0FF oFF OFF OFF
OFF oFF | OFF OFF B
"OFF T oFF OFF ]
OFF OFF OFF i

OFF
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1. IEFLE T —
1, [ THON — T

A &5

gt PR ES ¥ R Y-MODBUSIE RIS S & ( 192-223)

IS | FPRMEE | IRTRdD LERREE
oFF | OFF | OFF | OFF

OFF OFF
OFF oFF
OFF 0FF

FEFRES

OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
CFF
OFF
OFF
OFF
oFF
OFF
OFF
OFF
OFF
oFF
OFF

EREgE
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
{OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
QFF

OFF
OFF

vz L

SRS

e
5

.
{31}
]
17
.|
54
200
201
2

212
213
214
18
218
217
213
219
m
i
ey

o
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kit ht RO RIJY-MODBUSHEIRIES & ( 224-255)

1, JERHR AR
1, IR0

x| ®

§g
2l
25
%

1EFANS | :EFAMS | EFxme | EFxge | AFNms | BFaus | EFms | sSTame
OFF | OFF | OFF OFF oFF
OFF | oFF OFF oFF
OFF OFF OFF
OFF OFF 0FF
OFF 0FF
OFF | OFF
oFF

OFF

22
L
)
b
i)
o
Fa
i
23
o7
FaT]
piT]
20
2
T
2
2
25
2
7
28
20
=)
=
=
=

OFF

&5

75
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Historial de revisiones

Versién Fecha de revisiéon Notas de revisién mantenedor
1.0 21/04/2021 Versién inicial ZHANG
1 .1 17/12/2022 Ajustar tamafio ZHANG
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