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1. Descripcién general del producto

El MR2-AN8-NTC10K es un médulo de temperatura que admite la adquisicién de datos de 8 sensores NTC (termistor) y puede usarse ampliamente en diversas aplicaciones.

Se utiliza en sistemas de medicidn de temperatura. Su salida se realiza mediante un bus 485 y utiliza el protocolo de comunicacién MODBUS-RTU, lo que facilita su uso en aplicaciones de PLC y software de configuracion.

Il. Pardmetros principales

Parametros principales

Parametros de entrada

Introducir puntos Ruta 8
Tipo de sefial de entrada NTC
Resolucidn de temperatura 0, lOC
Error de medicién <1°C

Rango de medicién -50~150°C
Rango de conversion digital -5000~15000

485 Parametros de comunicacion

Tasa de comunicacién 1200~115200bps, ajustable por software; el valor predeterminado es 9600bps.

Formato de comunicacién Se puede configurar para tener 8 bits de datos, 1 bit de paraday ningtn bit de paridad de forma predeterminada.
Nimero de estacién 1-254 El valor predeterminado es 1

Distancia de transmision 1200 metros

Parametros de potencia

Voltaje de funcionamiento DC 24 V; con proteccién contra polaridad inversa

Consumo de energia 2W~4W

Ambiente de trabajo

Temperatura de funcionamiento - 20°C~+70°C
Temperatura de almacenamiento - 40°C"'+85°C

otro

’,
Método de instalacién gu la

tamafio 71,2 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.
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1ll. Diagrama de la estructura externa del médulo y diagrama de cableado

3.1 Dibujo de la estructura externa
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IV. Descripcién de terminales y luces indicadoras

Marcas terminales

Descripcién de la funcion

24+ Terminal positvo dela fuente de alimentacién de 24V CC
oV Terminal negativo de la uente de alimentacién de 24V CC
A 485 A
B 485B

INO+ Primera entrada RTD +

INO- Primera entrada RTD -

IN1+ Segunda entrada RTD +

IN1- Segunda entrada RTD -

IN2+ 3.2entrada RTD +

IN2- 3.%entrada RTD -

IN3+ 4% entrada RTD +

IN3- 42 entrada RTD -

IN4+ 5.2 entrada RTD +

IN4- 5.2 entrada RTD -

INS+ 6.2 entrada RTD +

IN5- 6.2 entrada RTD -

IN6+ 7ma entrada RTD +

IN6- 7.2 entrada RTD -

INT+ 8.2 entrada RTD +

INT7- 8.2 entrada RTD -

PWR La luzindicadora de encendido permanece encendida despuds de aplicar energia.

SiSTEMA Elmédulo parpadea una vez por segundo durante el funcionamiento norma,
RXD 485 parpadea al recibir datos

TXD 485 parpadea mientras envia datos

Manual del usuario del MR2-AN8-NTC10K



- AMSAMOTION®
]

¥ R #

V. Direccién MODBUS y descripcion de datos

Registro de entrada (cédigo de funcién: 0x04)

socieoapanonmy  MODBUS
nombre Lecturafescriturd  Rango numérico ilustrar
l.erRTD 30001 0x00
2.°RTD 30002 0x01
3.erRTD 30003 0x02
4°RTD 30004 0x03 -500a Dentro del rango de medlicién, el valor medido dividido por 100 da la temperatura.
5.°RTD 30005 0x04 15000 | vaorceigraco
6.°RTD 30006 0x05
7°RTD 30007 0x06
8°RTD 30008 0x07
Valor AD de a primera ruta 30009 0x08
Vaor de A0 de segunda ot 30010 0x09
Valor AD del tercer amino 30011 O0x0A
Valor del siglo IV d. . 30012 0xB
leer Volr el ccigonterno
Valor AD del quinto camino 30013 0xC
Valor AD del sexto canal 30014 0xD
Valor del siglo Vil d. C. 30015 OxE
Valor del siglo VIl d. C. 30016 OxF
Estado de entrada del canal 1 30017 0x10
Segundo estado de entrada 30018 Ox11
3er estado de entrada 30019 0x12 Unvalor de 0 indica un funcionamiento normal, 30000 indica un cortocircuito, 30001
4° estado de entrada 30020 0x13 indica un circuito abierto, 30002 indica que se excede el imite superior y 30003 indica...
5. estado de entrada 30021 0x14 superarelimie nferor.
6.° estado de entrada 30022 0x15
7° estado de entrada 30023 0Ox16
8.° estado de entrada 30024 Ox17
Por ejemplo:

Ejemplo 1: El host envia un comando para leer datos de temperatura del canal 8.

El anfitrién envia

recuento de bytes

Por ejemplo

Direccion de esclavo

01

Enviar al dispositivo esclavo 01

cédigo de funcién

04

Leer el registro de entrada

Direccién de inicio

0000

La direccidn de inicio es 00 00

Leer puntos

0008

Leer 8 registros (16 bytes en total)

Cédigo CRC

NININ|E

Férmula1CC

El cédigo CRC calculado por el host, con el byte alto dltimo y el byte bajo ultimo.

Seccién anterior
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Eldispositivo esclavo respondid con los siguientes datos:

Respuesta del esclavo recuento de bytes Por ejemplo
Direccién de esclavo 1 01 De la maquina 01
cédigo de funcién l 04 Leer el registro de entrada
Nimero de bytes leidos 1 10 8 registros, bytes totales 16
Datos del registro de entrada 1 2 OB E4 El valor del registro de entrada en la direccién 0000 es el valor de temperatura del canal 0.
Datos del registro de entrada 2 2 OB E4 El valor del registro de entrada en la direccién 0001 es el valor de temperatura del canal 1.
Datos del registro de entrada 3 2 F8 67 Elvalor del registro de entrada en la direccién 0002, es decir, el valor de temperatura del canal 2.
Datos del registro de entrada 4 2 F8 67 Elvalor del registro de entrada en la direccién 0003 es el valor de temperatura del canal 3.
Datos del registro de entrada 5 2 F8 67 El valor del registro de entrada en la direccién 0004 es el valor de temperatura del canal 4.
Datos del registro de entrada 6 2 F8 67 El valor del registro de entrada en la direccién 0005 es el valor de temperatura del canal 5.
Datos del registro de entrada 7 2 F8 67 Elvalor del registro de entrada en la direccién 0006, que es el valor de temperatura del canal 6.
Datos del registro de entrada 8 2 F8 67 Elvalor del registro de entrada en la direccién 0007 es el valor de temperatura del canal 7.
Cddigo CRC 2 Fl Dl El cddigo CRC calculado por la estacidn esclava tiene el byte alto al final y el byte bajo al principio.
adelante

Elvalor de temperatura leido del canal 1 es 0x0BE4/100 = 3044/100 = 30,44 grados Celsius. El valor de
temperatura leido del canal 3 es 0xF867, que equivale a -1945 en decimal. -1945/100 = -19,45 grados Celsius.
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VI. Instrucciones de configuracién de parametros

6.1 Instrucciones de configuracion de parametros

Los parametros de comunicacién predeterminados del mddulo son 8 bits de datos, 1 bit de parada, ningtin bit de paridad y una velocidad en baudios de 9600. Estos

parametros se pueden modificar a través de una computadora host.

6.1.1 Preparaciones antes de configurar los parametros

- Utilizando el cable serial USB a RS485 provisto, conecte la interfaz RS485 del médulo al puerto USB de la computadora.

Conecte la fuente de alimentacién externa de 24 V CC al médulo y encié Antes de comp que los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacion estén correctamente conectados.

- Descargue "MODBUS_Tool" del sitio web oficial de Aimoxun.

6.1.2 Pasos de conexidn para la herramienta de configuracién

Siga estos pasos para configurar la conexién de la herramienta:
A. Abra la herramienta de configuracién y seleccione "MR2-8NTC" en el campo "Modelo de mddulo".
B. Seleccione el niimero de puerto serie, que es el nimero de puerto del cable serie USB a RS485 que conecta el médulo en el Administrador de dispositivos de la computadora.

C. Seleccione la velocidad en baudios, la paridad, los bits de datos y los bits de parada. Estos deben coincidir con los parémetros actuales del médulo. Para el uso inicial o después del reinicio, deben ser 9600, 500, 1000 y 1000, respectivamente.

Ninguno, 8, 1
D. Ingrese la direccion del médulo (1~255). Tras restablecer la configuracién de fabrica o reiniciar el sistema, la direccién del médulo es 1.

E. Haga clic en el botdn "Abrir puerto serie". El estado de conexidn del dispositivo sera rojo. Tras la conexidn exitosa con el médulo, los indicadores TXD y RXD parpadearan.

Leer los parametros actuales del médulo

F. Si no puede conectarse al médulo utilizando los parametros predeterminados o ha olvidado los parametros del médulo, puede restablecerlos e intentarlo nuevamente.

Reinicio del mddulo: Dentro de los 30 segundos posteriores al encendido, presione el boton de reinicio. Suéltelo cuando el LED del sistema ido. El médulo re a sus pard alos valores

Valory reinicio.
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