I AMSAMOTION

B IEA 11

Manual del usuario del MR2-AT8G

--V1.0

Ayudando a 1 millén de empresas a lograr tecnologia inteligentefabricar

https://lwww.amsamotion.es/


https://www.onlinedoctranslator.com/es/?utm_source=onlinedoctranslator&utm_medium=pdf&utm_campaign=attribution
https://www.amsamotion.es/

- AMSAMOTION®

B IEA B

Tabla de contenido

I. Descripcion general del producto 1

II. Parametros principales 1

hlead

II1. Diagrama de estructura externa del médulo y diagrama de c

3.1 Diagrama de estructura externa

3.2 Diagrama de CabI@AMO.............c.cou ittt e bbbt ne s 2
1V. Descripcién de terminales y luces indicadoras. 3
V. Direccion MODBUS y descripcion de datos 4
VI. Reinicio del médulo y configuracién de parametros. 6
Historial de revisiones...... el

Ayudando a 1 millén de empresas a lograr tecnologia inteligentefabricar



AMSAMOTION®
Y ER

1. Descripcion general del producto

El MR2-AT8G es un mdédulo de adquisicién de temperatura que admite ocho tipos diferentes de termopares y puede usarse ampliamente en sistemas de medicién de temperatura.

El sistema genera salida a través de un bus 485y utiliza el protocolo de comunicacién MODBUS-RTU, facilitando aplicaciones de PLC y software de configuracion.

II. Parametros principales

Parametros principales

Parametros de entrada

Introducir puntos

Ruta 8

Tipo de sefial de entrada

B, E, J, K(predeterminado), R, S, T, N

resolucién

0,1°C

Error de medicién

+2°C

Rango de medicién

B: 100°C a 1820°C
E:-270°C a 1000°C
J:-210°C a 1200°C
K:-270°Ca 1372°C
R:-50°C a 1768°C
S:-50°Ca 1768°C
T:-270°C a 400°C
N: -260°C a 1300°C

Tensién de aislamiento

1500V

485 Parémetros de comunicacién

Tasa de comunicacién

1200~115200bps, ajustable por software; el valor predeterminado es 9600bps.

Formato de comunicacién

Se puede configurar para tener 8 bits de datos, 1 bit de parada y ningun bit de paridad de forma predeterminada.

Namero de estacién

1-255 tiene como valor predeterminado 1

Distancia de transmisién

1200 metros

Parametros de potencia

Voltaje de funcionamiento

DC 24 V; con proteccidn contra polaridad inversa

Consumo de energia

2W

Ambiente de trabajo

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+60°C

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C

otro

Método de instalacion

Carril guia DIN35

tamafo

71,2 mm (largo) * 81 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.
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III. Diagrama de la estructura externa del médulo y diagrama de cableado

3.1 Diagrama de estructura externa
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3.2 Diagrama de cableado
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1V. Descripcion de terminales y luces indicadoras

Etiquetas de terminales/indicadores

Descripcion de la funcion

24+

Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24 V CC

ov

Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24 V CC

A

485 A

B

485 B

INO-

Entrada TC para el canal 0 -

INO+

Entrada TC para canal 0+

IN1-

Entrada TC para el canal 1 -

IN1T+

Entrada TC para canal 1+

IN2-

Entrada TC en el canal 2 -

IN2+

Entrada TC en el canal 2 +

IN3-

Entrada TC en el canal 3 -

IN3+

Entrada TC en el canal 3 +

IN4-

4?2 entrada TC -

IN4+

4ta entrada TC +

IN5-

52 entrada TC -

IN5+

5.2 entrada TC +

IN6-

6% entrada TC -

ING6+

6.2 entrada TC +

IN7-

7ma entrada del TC -

IN7+

Entrada TC en el canal 7 +

PWR

La luz indicadora de encendido permanece encendida después de aplicar energia.

SISTEMA

Parpadea una vez por segundo

RXD

Indicador del receptor 485

TXD

Indicador de envio 485

0

La temperatura del canal 0 es normal, la luz esta encendida.

La temperatura del canal 1 es normal, la luz esta encendida.

La temperatura del canal 2 es normal y la luz esta encendida.

La temperatura del canal 3 es normal y la luz esta encendida.

El canal 4 esta a temperatura normal y encendido.

La temperatura del canal 5 es normal y la luz esta encendida.

El canal 6 esté a temperatura normal y encendido.

N|jojun|bhiwWIN|=

El canal 7 esté a temperatura normal y encendido.
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V. Direccion MODBUS y descripcion de datos

Direccién del registro de temperatura (cédigo de funcion: 0x04)

soctepap anonia - MODBUS
nombre Lectura/Escriturd ~ TipOS de datos ilustrar

Direccién correspondientg Direccién correspondientd

30001 0x00
30002 0x01
30003 0x02
30004 0x03
30005 0x04
30006 0x05
30007 0x06
30008 0x07
31001 Ox03ES8
31003 Ox03EA
31005 0x03EC
Valor de temperatura el canal 3 31007 Ox03EE tipo
leer Los datos leidos son la temperatura (ocupa 2 caracteres).
31009 0x03F0
31011 0x03F2
31013 0x03F4
31015 0x03F6

Signo de 16 bits

Lea los datos y dividalos por 10 para obtener la temperatura.

I e e r Namero de nimeros enferos

Signo de 16 bits
temperatura del extremo frio 3400 1 OXO FAO Lea los datos y dividalos por 10 para obtener la temperatura.

Numero de nimeros enferos
leer

punto flotante de 32 bits
temperatura del extremo frio 34002 OXO FA1 Los datos leidos son la temperatura (ocupa 2 caracteres).

tipo

Nota:

-Cuando la tensién de entrada de un canal se encuentre dentro de £105 mV, la luz indicadora correspondiente se iluminarg; de lo contrario, permanecera apagada. Al conectar
termopares de los tipos B, E, J, K, N, R, S0 T, la luz indicadora se iluminaré porque su tensién de salida se encuentra dentro de este rango. Si el termopar esta dafiado o una
mala conexién provoca un circuito abierto, la luz indicadora se apagara. (Nota: Cuando un termopar se cortocircuita, la luz indicadora del canal permanecerd encendida
porque 0V se encuentra dentro del rango de tensién normal del termopar).

Cuando la temperatura alta excede el rango, el valor de temperatura es 3000 °C;

= Cuando la temperatura baja excede el rango, el valor de temperatura es -3000 °C;

- Cuando el sensor DS18B20 esta dafiado o desoldado, las luces indicadoras de los canales 0 a 3 parpadearan simultdneamente.

(La frecuencia es de 1 segundo).
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Direccién de tipo de termopar (cédigo de funcién: 0x03, 0x06, 0x10)

nombre

SOCIEDAD ANONII

Direccién correspondientd

A

MODBUS

Direccién correspondientq

Lectura/Escriturg

Tipos de datos

Valor de ajuste

tipo

Valor de temperatura del canal 0

40001

0x00

Valor de temperatura del canal 1

40002

0x01

Valor de temperatura del canal 2

40003

0x02

Valor de temperatura del canal 3

40004

0x03

Valor de temperatura del canal 4

40005

0x04

Valor de temperatura del canal 5

40006

0x05

Valor de temperatura del canal 6

40007

0x06

Valor de temperatura del canal 7

40008

0x07

Lectura y escritu

a

16Posicion con simbolo

Namero de nimeros en

0

1

2

3 (predeterminado)

eros

4

5
6
7

Direccién de configuraciéon de pardmetros (cédigos de funcién: 0x03, 0x06, 0x10)

nombre

SOCIEDAD ANONII

Direccién correspondientd

A

MODBUS

Direccién correspondientq

Lectura/Escriturg

Tipos de datos

Numero de estacién

42001

0x07DO0

Parémetros del puerto serie

42002

0x07D1

Lecturay escritu

16Posicién con simbolo

Namero de nimeros en

eros

Nota:

Parametros del puerto serie

Bits 0-3: Verificar bits
Bit de verificacion
Valor de ajuste velocidad en baudios
0 (predeterminado) Sin validacién

1 Paridad impar

2

velocidad en baudios

Paridad uniforme

Valor de ajuste velocidad en baudios

0 1200
1 2400
2 4800
s(atorprececerminacer 9000
4 19200
38400
57600

5
6
7 115200

Bits 4-7: Bits de parada

Bits 8-11: Bits de datos

12-15 bits: velocidad en baudios
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VI. Reinicio del médulo y configuracién de parametros

Reinicio del médulo: Dentro de los 30 segundos posteriores al encendido, mantenga presionado el botén de reinicio durante 3 segundos y suéltelo dentro de los 5,5 segundos para restablecer la
configuracién de fabrica. Los datos de fabrica restaurados son los siguientes:
Nuamero de estacién de direccién de comunicacion: 1;
Suma de comprobacion del puerto serie: Ninguna;
Bits de parada del puerto serie: 1;
Bits de datos del puerto serie: 8;

Velocidad en baudios en serie: 9600;

Confi i6n de para Los pardmetros se pueden i mediante la direccion MODBUS o a través de un ordenador host. Los pasos para configurar los parametros a través de un ordenador host son los
siguientes.

1. Conecte la fuente de alimentacién y el cable 485 al médulo y enciéndalo. 2. Seleccione el

numero de puerto serie para el cable 485.

3. Haga clic para abrir el puerto serie

4. Cuando "Abrir puerto serie" se vuelve rojo, la conexién es exitosa.

5. Después de la conexion, configure los parametros correspondientes haciendo clic en "Configuracién" o "Escribir".
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Historial de revisiones

Version

Fecha de revision
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mantenedor

1.0
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