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1. Descripcion general del producto

1.1 Introduccion del producto

El MR2A-IM24R/TN/TP es un médulo de comunicacién MODBUS RTU serie 485. Su puerto de expansion integrado permite...

La ampliacién de nuestros submddulos de la serie EMA nos permite aumentar el nimero de puntos I0 y puntos de entrada analégicos del médulo principal, convirtiéndolo en una solucién econémica.

Productos estables, faciles de instalar y de amplia aplicacién.

1.2 Modelo y funciones principales

modelo Entrada digital Salida dlgltal Interfaz de comunicacién
MR2A-IM24R Ruta 14 Relé de 10 canales Un puerto RS485 se divide en dos interfaces: un blogue de terminales y un conector hembra DBS.
MR2A-IM24TN Ruta 14 Transistor NPN de 10 canales Un puerto RS485 se divide en dos interfaces: un bloque de terminales y un conector hembra DB9.

El modelo MR2A-IM24TN no esta en produccion, pero se puede personalizar a pedido.
MR2A-IM24TP Ruta 14 Transistor PNP de 10 canales Un puerto RS485 se divide en dos interfaces: un bloque de terminales y un conector hembra DB9.
modelo Entrada digital Salida digital | Entradaanalégica | Salida analégica Interfaz de comunicacion
Un puerto RS485 se divide en dos interfaces: cableado.
MR2A-IO8RA 8 8 6 2
Terminales y conectores hembra DB

1.3 Caracteristicas y funciones

-IM24: Ruta 14optoaislamientoEntrada digital, 10 salidas digitales (con luces indicadoras de estado correspondientes).
- IO8RA: Salida de relé de 8 canales, 8 canales...optoaislamientoEntrada digital, 6 entradas analégicas, 2 entradas digitales

Salida analdgica
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-1 interfaz de comunicacién RS485 (bloque de terminales y conector hembra DB9)

-Adopta la comunicacién MODBUS RTU estandar y puede conectarse en red con PLC, archivos de configuracién, computadoras host, etc.

Este mdédulo incluye interruptores DIP para velocidad en baudios y direccién de estacion, lo que facilita la configuracién de parametros.

Una computadora host dedicada puede configurar y guardar permanentemente los pardmetros del médulo.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién de conexién inversa.

- Una salida regulada de 24 V

Ampliamente utilizado para adquisicién y control de sefiales en equipos de campo industriales.

1I. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

IM24:

Parametros principales

Interfaz de entrada (DI)

Introducir puntos Ruta 14

Tipo de sefial de entrada Sefial de contacto del interruptor o sefial de nivel
rango efectivo de sefial de entrada CC 20"'28 V

Circuito aislado Aislamiento 6ptico

Interfaz de salida (DO)

Puntos de salida Ruta 10
Tipo de salida Salida de relé/transistor NPN/transistor PNP, contacto normalmente abierto
Capacidad de salida Relé: la salida méaxima permitida en el terminal comiin es de 8 Ay la salida maxima permitida en un solo punto de control es de 2 A.
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Transistor: La corriente méxima que puede soportar el terminal comun es 2A, y la corriente méxima que puede soportar un solo punto es 0,5A.

Circuito aislado

Relé: Aislamiento mecanico

Transistor: Aislamiento del optoacoplador

de

del puerto serie (p:

RS485)

Tipo de interfaz

RS485 (1) Bloque de terminales; (2) Conector hembra DB9: 3 cables (A+), 8 cables (B-); 5 cables (tierra)

velocidad en baudios

4800~115200 (9600 de fabrica, se puede configurar mediante interruptor DIP)

Formato de comunicacién

El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad.

Modo de comunicacién

MODBUS RTU

Rango de direcciones

1~126

Distancia de transmisién

Auna velocidad en baudios de 9600, el alcance de la comunicacién en serie 485 es de 1200 metros, sujeto a las condiciones reales.

Parémetros de potencia

Voltaje de funcionamiento

DC 24V, rango de funcionamiento: -15 % ~ 20 %, sujeto a la medicién real; con proteccién contra polaridad inversa.

Consumo de energia

2W~4W

Voltaje de salida

Terminal de voltaje de salida de 24 V, carga méaxima: corriente no superior a 3,5 A

Ambiente de trabajo

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C (prevalecera la medicion real)

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C (prevalecera la medicién real)

otro

Método de instalacién

guia

tamafio

120 mm (largo) * 80 mm (ancho) * 61 mm (alto), sujeto al producto real.

IO8RA:
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Parametros principales

Interfaz de entrada (DI)

Introducir puntos Ruta 8

Tipo de sefial de entrada Sefial de contacto del interruptor o sefial de nivel
rango efectivo de sefial de entrada CC20~28V

Circuito aislado Aislamiento 6ptico

Interfaz de salida (DO)

Puntos de salida Ruta 8

Tipo de salida Salida de relé, contacto normalmente abierto

Relé: la salida maxima permitida en el terminal comun es de 8 Ay la salida méxima permitida en un solo punto de control es de 2 A.

Capacidad de salida

Transistor: La corriente maxima que puede soportar el terminal comun es 2A, y la corriente méxima que puede soportar un solo punto es 0,5A.

Relé: Aislamiento mecanico

Circuito aislado

Transistor: Aislamiento del optoacoplador

Entrada analdgica (Al)

Introducir puntos

Ruta 6

Tipo de sefial de entrada

Sefial analégica

rango efectivo de sefial de entrada

0-10 V 0 0-20 mA (correspondiente a valores de cédigo interno 0-10000)

Resolucion efectiva

12 bits

error

Corriente: 8%o del valor maximo

Voltaje: 8%o del valor méximo

Salida analégica (AO)
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Puntos de salida Ruta 2

Tipo de sefial de salida Sefial analégica

Rango efectivo de la sefial de salida 0-10 V 0 0-20 mA (correspondiente a valores de cédigo interno 0-10000)
Resolucién efectiva 12 bits

Corriente: 8%o del valor maximo

error
Voltaje: 8%o del valor maximo
del puerto serie (p de icacién RS485)
Tipo de interfaz RS485 (1) Bloque de terminales; (2) Conector hembra DB9: 3 cables (A+), 8 cables (B-); 5 cables (tierra)
velocidad en baudios 4800~115200 (9600 de fabrica, se puede configurar mediante interruptor DIP)
Formato de comunicacién El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad.

Modo de comunicacién MODBUS RTU

Rango de direcciones 1 “1 26

Distancia de transmisién Auna velocidad en baudios de 9600, el alcance de la comunicacién en serie 485 es de 1200 metros, sujeto a las condiciones reales.

Parémetros de potencia

Voltaje de funcionamiento DC 24V, rango de funcionamiento: -15 % ~ 20 %, sujeto a la medicién real; con proteccién contra polaridad inversa.
Consumo de energia 2W~4W
Voltaje de salida Terminal de voltaje de salida de 24 V, carga maxima: corriente no superior a 3,5 A

Ambiente de trabajo

Temperatura de funcionamiento -10°C~+50°C (prevalecera la medicion real)
Temperatura de almacenamiento - 20°C~+70°C (prevalecera la medicién real)
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guia

Método de instalacion

tamafio

120 mm (largo) * 80 mm (ancho) * 61 mm (alto), sujeto al producto real.

2.2. Descripcion de cada parte

2.2.1 Diagrama de terminales IM24 (relé, NPN, PNP)

O pur
O svs
O comm

1L 0.00.1 0.20.3 2L 0.40.50.6 3L 0.71.0 1.1

e 0000000 00000000

12345678 9101112

AMSAMOTION

MR2A-1M24R

123450678 9210111213 141516

N 100000000 00000000

out

.

M 0.00.10.20.30.40.50.60.7 2Mm 1.01.11.2 1.3 1.4 1.5 0V 24V

RARRARRARARARERRRRRA

BEEEEEEEEEEEEEEEEE
DPWR 1L 0.0 0.1 0.2 0.3 2L 0.4 0.50.6 3L 0.7 1.0 1.1 & 0V 24V
Oss Jepooooooo oooooooo w_ L
O comm 12345678 9101112
z
AMSAMOTION .
MR2A-IM24TP « ::
© g
1234567 8 910111213 141516
WIDDDDDDDD aOooooooa ot ]
MM 0.0 0.1 0.20.30.40.50.60.7 2M 1.01.1 1.2 1.3 1.4 1.5 0V 24V
o ||ele]ele]o]o[e]|o]o[e]o]e]2]ofe|2] o)
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1L 0.0 0.1 0.2 0.3 2L 0.4 0.5 0.6 3L 0.7 1.0 1.1

@ oV 24v

i
Oss 00000000 OO0OOOoood
O comm 12345678 9101112
AMSAMOTION
MR2A-1M24TN
@

12345678 910111213141516

N r000000o0 ooodoood

PPy

pneg

ot ]

2.2.2 Descripcién del terminal IM24

MM 0.00.10.20.30.40.50.607 2M 1.01.1 1.2 1.3 1.4 1.5 0V 24v

v |[elelelelelelolelelelelelelelel2l2le

Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales Descripcién de la funcién
24V (entrada) Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24 V CC 1litro Terminal comdn de los canales de salida digital 1-4
0V (entrada) Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24V CC 0.0 Salida digital del canal 1
GrAVO {erminal de terra de almentacion 0.1 Segunda salida digital
A RS485 A 0.2 3.2 salida digital
B RS485 B 0.3 42 salida digital
Tierra Terminal de conexion a tierra del puerto serie 485 2litros Terminal comtn de los canales de salida digital 5-8
1 milln Los canales de entrada digital 1-8 son comunes 0.4 52 salida dlg ital
0.0 Entrada digital del canal 1 0.5 62 salida digital
0.1 Entrada digital del canal 2 0.6 7° salida digital
0.2 3.2 entrada digital 0.7 82 salida digital
0.3 42 entrada digital 3litros Terminal comun de los canales de salida digital 9-12
0.4 52 entrada digital 1.0 92 salida digital
0.5 62 entrada digital 1.1 10 salida digital
0.6 72 entrada digital 0V (SALIDA) Salida de alimentacion de 24 Va tera
0.7 82 entrada digital 24V (salida) Terminal posicivo de potenca desalida e 24V
2 millones. Los canales de entrada digital 9-16 son comunes 1.3 12.2 entrada digital
1.0 9? entrada digital 14 13.% entrada digital
1.1 102 entrada digital 1.5 142 entrada digital
1.2 11.2 entrada digital
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2.2.3 Diagrama de terminales IO8RA

O pur

1L 0.0 0.1 0.2 0.3 2L 0.40.50.6 0.7 10 VO

Vi @ oV 24V

Oss < egpoooooo oooooooo

O comm 12345678

AMSAMOTION
MR2A-108RA

12345678

N 100000000 ooooooodd

IN L

pneg

our |

MM 0.0 0.1 0.2 0.3 0.40.50.6 0.7 GND AO A1

2.2.4 Descripcién del terminal IO8RA

A3 A4 A5 OV 24V

%4 BERERRARRRARRRRAGR

Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales Descripcién de la funcién
24V (entrada) Terminal positivo de Ia fuente de alimentacién de 24V CC Titro Terminal comtn de los canales de salida digital 1-4
0V (entrada) Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24V CC 0.0 Salida digital del canal 1
GrAVO {erminal de terra de almentacion 0.1 Segunda salida digital
A RS485 A 0.2 3.2 salida digital
B RS485 B 0.3 42 salida digital
Tierra Terminal de conexion a tierra del puerto serie 485 2litros Terminal comtn de los canales de salida digital 5-8
T mitén Los canales de entrada digital 1-8 son comunes 0.4 52 salida digital
0.0 Entrada digital del canal 1 0.5 62 salida digital
0.1 Entrada digital del canal 2 0.6 7° salida digital

0.2

3.2 entrada digital 0.7

87 salida digital

0.3 4? entrada digital cRaMo Terminal comin de salida analégica
0.4 52 entrada digital YoO Salida de corriente analégica del primer canal
0.5 62 entrada digital VO salida de voltaje analégica del primer canal
0.6 72 entrada digital Yo1 Segunda salida de corriente analégica
0.7 8% entrada d igital Version 1 Segunda salida de voltaje analégica
A3 Cuarto terminal de entrada analégica Tierra Terminal comiin de entrada analégica
Ad Quinto terminal de entrada analégica A0 Primer terminal de entrada analogica
AS Sexto terminal de entrada analégica A1 Segundo terminal de entrada analégica

0V (SALIDA) Salda de alimentacién de 24V a tierra A2 Tercer terminal de entrada analgica

24V (salida) Terminal positivo de potencia de salida de 24V
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2.2.5 Descripcién de la luz indicadora

nombre ilustrar

PWR Lotz ndicadora de encenido prmanecsencendidadespuésde aplkar energa

SISTEMA Luces indicad : médulo funciona parpadean un segundo; durante un reinicio, parpadean répidamente y luego reanudan su parpadeo lento.
COMUNICACION Luz indicadora de comunicacién 485:la luz verde indica datos recibidos, la luz roja indica datos enviados.

2.2.6. Instrucciones para la entrada digital

Las sefales de entrada admiten entrada de voltaje positivo/alto o voltaje negativo/bajo:

Cuando una sefial positiva/alta esta activa en el terminal de entrada, el terminal comun de entrada correspondiente...1 millénConectar al terminal negativo de la fuente de alimentacién;

Cuando el terminal de entrada esta conectado a una sefial negativa/baja, el terminal comun de entrada correspondiente esté activo.1 millénConectar al terminal positivo de la fuente de alimentacién.

2.2.7 Descripcién de la salida digital

Tipo de relé: El terminal comun del terminal de salida esta conectado al polo positivo o negativo.

IM24R/108R

k-

iL 0.0 0.1 0.2 0.3

Cuando el modelo del médulo esIM24TNER ese tiempo,NPNTipo de transistor: El terminal comun del terminal de salida solo se puede conectar al terminal negativo.

IM24TN
gk

iL 0.0 0.1 0.2 0.3
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Cuando el modelo del médulo esIM24TPEn ese tiempo,Policia NacionalTipo de transistor: El terminal comun del terminal de salida solo se puede conectar al terminal positivo.

.-y
</

-

iL 0.0 0.1 0.2 0.3

2.2.8 Instrucciones de entrada analégica

Como se muestra en la figuraGRAMOPara uso publico,AOEs el terminal positivo de la primera entrada analégica.A1Es el terminal positivo de la segunda entrada analdgica...

GND AD A1 A2 A3 A4 A5

B,
r

EHE
I ]

i — -

Conmutacién corriente-tension:

Como se muestra en la figura, hay un interruptor DIP en la parte posterior de la placa inferior que puede cambiar entre la entrada analégica para medir voltaje y corriente.

MarcarENUn extremo mide la corriente y el otro extremo mide el voltaje.
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2.2.9 Descripcién de la salida analégica

Como se muestra en la figuraGRAMOPara uso publico,YoOEs el terminal positivo de la primera salida de corriente.VOEs el terminal positivo de la primera salida de voltaje.Yo1Es el segundo

El terminal positivo de la salida de corriente del circuito es...Version 1Es el terminal positivo de la segunda salida.

III. Esta maquinaMODBUSDireccién de registro

3.1 Entrada discreta

Direccién de entrada discreta (cédigo de funcién: 0x02)

nombre SOCIEDAD ANONIMA M o D B U S Lectura/Escritura Rango numérico ilustrar
Canal de entrada digital 1 10001 0x00
Canal de entrada digital 2 10002 0x01
Canal de entrada digital 3 10003 0x02
Canal de entrada digital 4 10004 0x03
Canal de entrada digital 5 10005 0x04 Estado de a sefialdel canal de entrada digital correspondiente.
Canal de entrada digital 6 10006 0x05 0 indica que no hay una entrada de sefial valida al canal de entrada digital y a luz indicadora est apagada;
Solo lectura 0o1
Canal de entrada digital 7 10007 0x06 1 indica que hay una entrada de sefial valida al canal de entrada digital; luz indicadora.
Canal de entrada digital 8 10008 0x07 Brillante.
Canal de entrada digital 9 10009 0x08
Canal de entrada digital 10 10010 0x09
Canal de entrada digital 11 10011 0x0A
Canal de entrada digital 12 10012 0x0B
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Canal de entrada digital 13 10013 0x0C

Canal de entrada digital 14 10014 0x0D

Ejemplo de lectura de un mensaje ModBus RTU de entrada discreta (cédigo de funcién 0x02):

Envie un mensaje MODBUS RTU para leer el estado de los canales de entrada 1-16 en la maquina local. En el ejemplo, los canales de entrada 3, 8, 9y 14 son validos.

Mensaje de solicitud (hexadecimal): 01 02 00 00 00 10 79 CG

Mensaje de solcitud 01 02 00 00 0010 79 C6
recuento debyes 1 1 2 2 2
significado Niimero de estacién cédigo de funcion Direccién de inicio de cantidad discreta Nimero de direcciones Suma de comprobacién CRC

Mensaje de respuesta (hexadecimal): 01 02 02 84 veinciu:LA AO

Mensaj d respuesa 01 02 02 8421 1A A0
recuento e byes 1 1 1 2 2
significado Namero de estacion c6digo de funcién Longitud del byte de datos Estado de entrada digital de 16 canales Suma de comprobacién CRC

El valor de estado de entrada digital de 16 canales "84 21" en el mensaje de respuesta, donde "84" corresponde al nimero binario 1000 0100, comenzando desde el bit alto.

Los bits, de menor a mayor, corresponden a los canales de entrada digital 8-1. Un 1 indica una sefial de entrada vélida y el indicador luminoso se ilumina; un 0 indica que no hay sefial de entrada vélida.

Sila luz indicadora esta apagada, entonces las entradas 8 y 3 son validas; "21" corresponde al nimero binario 0010 0001, que se procesa secuencialmente desde el bit alto al bit bajo.

Sila entrada digital correspondiente es el canal 16-9, las entradas 14 y 9 son vélidas en este momento. El indicador luminoso de sefial valida se iluminara; de lo contrario, no habra ninguna entrada vélida.

La luz indicadora est4 apagada.

12
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3.2 Bobina de salida

Direccién de la bobina de salida (cédigos de funcién: 0x01, 0x05, 0xOF)
SOCIEDAD ANONIMA MODBUS
nombre Lecturasescritura Rango numérico ilustrar
Direccién correspondiente Direccién correspondiente
Canal de salida digital 1 00001 0x00
Canal de salida digital 2 00002 0x01
Canal de salida digital 3 00003 0x02
Canal de salida digital 4 00004 0x03
Estado de la sefial del canal de salida digital correspondiente.
Canal de salida digital 5 00005 0x04
Lectura/Escritura Oo1 0indica que el canal de salida digital esté desconectadoy la luz indicadora esté apagada;
Canal de salida digital 6 00006 0x05
1 indica que el canal de salida digital esté cerrado y la luz indicadora esté encendida.
Canal de salida digital 7 00007 0x06
8 canales de salida digital 00008 0x07
Canal de salida digital 9 00009 0x08
Canal de salida digital 10 00010 0x09

1) Ejemplo de un mensaje ModBus RTU para leer la bobina de salida (cédigo de funcién 0x01):

Envie un mensaje MODBUS RTU para leer el estado de los canales de salida 1-10 en la maquina local. En el ejemplo, los canales de salida 2, 4, 5y 11 son validos.

0101 00 00 00 OA axres DB

Mensaje de solicitud (hexadecimal):

Mensajede slcud 01 01 00 00 00 0A antes de Gristo 0D
recuento d bytes 1 1 2 2 2
significado Numero de estacion codigo de funcién Direccién de inicio de la bobina Numero de direcciones Suma de comprobacién CRC
Mensaje de respuesta (hexadecimal): 0 1 01 02 1 A 04 B3 5 F
Mensaj d espuesa 01 01 02 1A 04 B3 5F
recuento debyes 1 1 1 2 2
significado Namero de estacion cédigo de funcién Longitud del byte de datos Estado de salida digital de 12 canales Suma de comprobacién CRC

El valor del estado de salida digital de 12 canales "1A 04" en el mensaje de respuesta, donde "1A" corresponde al niimero binario 0001 1010, comenzando desde el bit alto.

Los bits, de menor a mayor, corresponden a los canales de salida digital 8-1. Un 1 indica una sefial de salida valida y el indicador luminoso se ilumina; un 0 indica que no hay sefial de salida valida.
Sila luz indicadora esta apagada, entonces las salidas 5, 4 y 2 son validas; "04" corresponde al nimero binario 0100, y los valores se asignan secuencialmente desde el bit alto al bit bajo.
Si se configuran los canales de salida digital 12-9, el canal de salida 11 estar4 activo en este momento. El indicador luminoso de una sefial de salida valida se iluminar4; de lo contrario, se apagara.

2) Ejemplo de escritura de un mensaje ModBus RTU para una sola bobina de salida (cédigo de funcién 0x05):
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Envia un mensaje MODBUS RTU para escribir el estado de una sola bobina de salida en la maquina local; en el ejemplo, el mensaje cierra el canal 7.

Mensaje de solicitud (hexadecimal): 01 05 00 06 FF 00 GC 3B

01 05 0006 FF 00 6C 3B

Mensaje de solicitud

recuento debyes 1 1 2 2 2

Escribir el valor FF 00 cierra el canal.
significado Numero de estacién cédigo de funcién direccién de la bobina Suma de comprobacién CRC

00 00 Habilitar canal desconectado

Mensaje de respuesta (hexadecimal): 01 05 00 06 FF 00 6C 3B

Mensae de solctud 01 05 00 06 FF 00 6C 3B

recuento debyes 1 1 2 2 2

Escribir el valor FF 00 cierra el canal.

significado Nimero de estacién cédigo de funcion direcci6n de la bobina Suma de comprobacién CRC

00 00 Habilitar canal desconectado

3) Ejemplo de escritura por lotes de mensajes ModBus RTU a multiples bobinas de salida (c6digo de funcién 0x0F):
Envio de mensajes MODBUS RTU para escribir el estado de muiltiples bobinas de salida en la maquina local; en el ejemplo, los mensajes se utilizan para cerrar los canales 1, 3, 8y 10.

Los canales restantes estan desconectados.

Mensaje de solicitud (hexadecimal): 01 OF 00 00 00 0 002 85 02 06 E1

Wensaje de solicud 01 OF 00 00 00 0C 02 8502 06 E1
recuento de byes 1 1 2 2 1 2 2
significado Nimero de estacién cédigo de funcién Direccién de inicio de la bobina Numero de direcciones datos Escribir valor de estado Suma de comprobacién CRC

Mensaje de respuesta (hexadecimal): 01 OF 00 00 00 0 065 CE

Mensaje de solcitud 01 OF 00 00 00 0C 55d.C.
recuentodebytes 1 1 2 2 2
significado Namero de estacién c6dligo de funcién Direccién de incio de la bobina Namero de direcciones Suma de comprobacin CRC

Los 12 valores de estado de salida digital en el mensaje transmitido son "85 02", donde "85" corresponde al niimero binario 1000 0101, comenzando desde el bit alto.

Los bits, de menor a mayor, corresponden a los canales de salida digital 8-1. Un 1 indica una sefial de salida valida y el indicador luminoso se ilumina; un 0 indica que no hay sefial de salida vélida.

Si la luz indicadora esta apagada, las salidas 8, 3y 1 son validas; "02" corresponde al nimero binario 0010 y los bits se asignan secuencialmente desde el bit alto al bit bajo.

Si se configuran los canales de salida digital 12-9, el canal de salida 10 estar4 activo en este momento. El indicador luminoso de una sefial de salida valida se iluminaré; de lo contrario, se apagara.

3.3 Direccion del registro de entrada

Valor predeterminado (diez]
Direccién correspondiente del PLC Direccién correspondiente MODBUS (palabra) Cédigos de funcién de soporte

(Sistema base)

14
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30001~30008 0x00~0x07 0x04

3.4 Direccién del Registro de Tenencia

Valor predeterminado (diez) apoyo
Direccién correspondiente del PLC Direccién correspondiente MODBUS (palabra)
(Sistema base) cédigo de funcién
40001~40004 0x00~0x03 0x03, 0x06

IV. Funciones del producto

4.1 Funciones de adquisicién y salida de sefiales digitales y analégicas

La funcién de adquisicién y control de sefiales de conmutacién de este médulo puede admitir la adquisicion del estado de la sefial de conmutacién de interruptores pulsadores, interruptores de proximidad, etc., y controlz

Controla las sefiales de conmutacién de vélvulas solenoides, contactores, luces indicadoras, alarmas, etc. También admite la adquisicién de sefiales analégicas, recogiendo la salida de corriente de los sensores.

Sefiales de tension, control de tensién y corriente de salida analégica de motores, etc.

4.2 Funcién de comunicacién MODBUS RTU

La interfaz 485 de este médulo consta de los terminales Ay By un conector DB9 hembra. Es compatible con cualquier dispositivo de estacién maestra compatible con el estdndar MODBUS RTU.

(PLC, configuracién, pantalla tactil, computadora host, etc.) Los datos de conmutacién del médulo de control se pueden recopilar conectando la interfaz del médulo 485.

4.3 Modificar el modo de error del bus

La funcién de deteccién de errores de bus se utiliza principalmente para determinar el estado de todos los datos en este médulo después de que ocurre un error de bus en la conexién de comunicacién a este médulo.

El estado de salida se puede mantener cuando la palabra salida esté activa, o se puede restablecer al estado apagado.

Cuando la estacién maestra MODBUS RTU conectada al puerto serial RS485 de este médulo se comunica normalmente, la comunicacién del bus también es normal;

Cuando la estacién maestra MODBUS RTU no puede conectarse a ningtin médulo durante un periodo de tiempo determinado, la comunicacién del bus se restablecerd para determinar un error de bus.

Los usuarios pueden utilizar la "Herramienta de depuracién MODBUS" para configurar el modo de error de bus (reinicio o retencién) y...

Para la determinacién del tiempo (umbral), consulte la seccién 5.3.4 para conocer los procedimientos especificos.

15
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4.4 Funcién de reinicio del botén

Cuando el médulo esté encendido, presione y mantenga presionado el botén Restablecer hasta que la luz MR2A-IM24R/TN/TP parpadee 6 veces, luego la luz SYS cambie de color.

La luz permanece encendida. Suelte el botén y la luz SYS parpadeara rapidamente. Espere a que la luz SYS vuelva a parpadear lentamente y luego apague el médulo durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderlo.

El médulo restaurara la configuracién de fabrica, como se muestra en la siguiente tabla.

Nombre del parametro Valores predeterminados de los parametros
Parametros del puerto serie La velocidad en baudios esté determinada por el estado del interruptor DIP de velocidad en baudios, con paridad Ninguna y 1 bit de parada.

Direccion local Elinterruptor DIP de direccion de la estacion esta determinado por su estado; cuando apunta a "0", la direccién es 1, y cuando apunta a F", la direccion es 16.
Error de autobUs El modo es retencion de error de bus, con un umbral de tiempo de juicio de 200 (unidad: 10 ms).

4.5 Funcién del puerto de expansion

4.5.1 Descripcion funcional

El puerto de expansién se puede conectar a nuestro conector correspondiente.EMASerie de médulos de expansién(niimero méaximo de conexiones)10(Un médulo ampliado)Se puede ampliar en la parte trasera de la maqui

Mostrar mésIOLas sefiales de entrada/salida puntuales y anal6gicas no requieren configuracién ni ajustes de parametros; la cantidad de puntos en el médulo extendido se asigna autométicamente a los puntos locales.

La direccién esté después del nimero.

o 1L 00010203 20.40.50.60.7 3 1.0 1.1
O J“DDDDDDDD 0o0ooooo
O com T2s4s678 siemiz

==
.
=
.
=

AMSAMOTION
wor AR AMSAMOTION w (% AMSAMOTION AMSAMOTION >
® ENASSI RER EMAFFI RREER EMATRBUI IR
R —
. 100000000 00000000 ouT g8
Py U U
7

Cuando la maquina local y el médulo de expansién se comunican normalmenteCOMUNICACIONLas luces estaran encendidas todo el tiempo, cuandoCOMUNICACIONS:i la luz esta apagada, entonces la conexién entre la uni
Se ha producido un error de conexién.
aprobar04cédigos de funcién8000La direccién se puede utilizar para encontrar los pardmetros de los médulos de expansién conectados a esta maquina;

(Nota: Las consultas deben comenzar con...)8000La direccién de inicio es fija y el nimero de registros de busqueda es constante.50individuo)
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i E:"N:\E% 00001 ] ] {
5|  ESthEmES 0x0204 0 0 (
7| s=odsssskE oxo001 0 0 (
g | 0x0000| 0 1} {
g ™ 0 0 (

Ndmero de version de firmware local: se refiere al nimero de versién de firmware del programa de la maquina local, que se utiliza para distinguir actualizaciones e iteraciones posteriores;

Numero de estaciones esclavas conectadas: se refiere a la cantidad de médulos de expansion que se han inicializado y comunicado exitosamente con el host.

El modelo de la primera estacion esclava: se refiere al cdigo de tipo del primer médulo (4.5.2(Lista de modelos disponible en los capitulos)

Estado de la conexién del primer esclavo: indica si el primer médulo se comunica correctamente con el host. La comunicacién es normal...1Error de comunicacion0;

4.5.2 Lista de modelos

Tipo de médulo Cdigo del modelo
EMA-IO8TP 0x0101
EMA-IO8R 0x0102
EMA-IO8TN 0x0103
EMA-AM8-4A14A0 0x0204
EMA-AQ8 0x0205
EMA-AES8 0x0206
EMA-AR8 0x0402
EMA-AW4G 0x0501

4.5.3 Asignacién de direcciones de canal

EMALa direccién del médulo de extensién se encuentra enMR2ALa direccién se extiende secuencialmente; la direccién del siguiente médulo de expansion esté en la direccién del médulo de expansién anterior.

La direccién se extiende hacia adelante; las direcciones de diferentes cédigos de funcién no se afectan entre si; si un médulo no tiene un cédigo de funcién correspondiente, no ocupara la direccién de ese cédigo de funcién.
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namero.

En la figura se muestra un ejemplo de mapeo de direcciones:

_ MRZA-THZL _ Ema-Tnz _ EMa-4EE _EMA-T0GR
no ﬁx oxoolfowg b ﬁiﬁ onoioxm G ﬁiﬁ x Lo ﬁtﬁ OxlsliOxlF
I %; 0xool—40wn - ﬁl OXIOEOXIS b 31 - 31 oﬂsionp
A0 %ii x A0 %ii x 40 Z; a0 Z; x
Al _ﬁ%_ * - %ii il | - 3§ 0x0030x07 A 3§ 7

...... | MA-TN1Z ] __EMA-AQS __EltaAils
o | b 0x2- .. o |[HE TErr | w | —HE x o %ff x
1 bt 0x28-. .. DI ﬁj Oxzoiom 1 %i— x DI —ﬁ%— =
40 st 0x0C- 40 —ﬁg— % 40 ﬁé Oxmi(,xog A %x oxooioma
Al v 0x0C-. . . a1 7%27 % | AL %if £ Al %g 0xoaiowB

Nota: Si el nimero de puntos de entrada digital no es multiplo de 8, el nimero de direcciones ocupadas se ajustara para que sea multiplo de 8. Las direcciones adicionales no tendran puntos de

entrada/salida reales. Es decir, el valor de la direccién inicial de los puntos de entrada digital de cada médulo debe ser maltiplo de 8.
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V. Instrucciones de configuraciéon de parametros

Esta seccion presenta la configuraciéon de parédmetros del MR2A-IM24R/TN/TP. La velocidad en baudios y la direccién de la estacién deben configurarse junto con los interruptores DIP.

Para algunos pardmetros, los usuarios deben seleccionar la herramienta de depuracién MODBUS para lograr los requisitos funcionales correspondientes.

5.1 Preparaciones antes de la configuracién

Utilice un cable serial USB a 485 para conectar el puerto 485 del médulo al puerto USB de la computadora.

Conecte la fuente de alimentacion externa de 24 V CC al médulo y enciéndalo. Antes de encenderlo, compruebe que los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacién estén correctamente conectados.

Descargue la "Herramienta de depuraciéon MODBUS de Aimox" del sitio web oficial de Aimoxun.
5.2 Configuracién mediante el interruptor DIP y la "Herramienta de depuraciéon MODBUS"

Las funciones del interruptor DIP son las siguientes:

fERiL S
10203 2L 040506 3L 0.7 1.0 1.1
J0000 O000oooo

45 67 8 9101112

AMSAMOTION
MR2-IM24R

4 567 8 910111213 141516 [— ~ =
J0000 00000000 i R EEES

1020304050607 24 1.01.11.2 1.3 1.4 1.5 GND 24V_0

5.2.1 Pasos de conexién al ordenador host

A. Abra la computadora host y seleccione "MR2A-IM24" en el campo "Modelo de médulo".

B. Introduzca la direccién del médulo (1~126). La direccién predeterminada es 1.

C. Seleccione el nimero de puerto serie, que es el nimero de puerto del cable serie USB a 485 que conecta el mddulo en el Administrador de dispositivos de la computadora.

D. Seleccione la velocidad en baudios, la paridad, los bits de datos y los bits de parada. Estos deben coincidir con los parametros actuales del mddulo; generalmente, no es necesario seleccionar la configuracién predetermir

E. Haga clic en el botén "Abrir puerto serie". Tras una conexion exitosa, el texto del botén cambiard a "Cerrar puerto serie" y aparecera el diagrama de estado de la comunicacién.

El color del marcador cambiara de azul a rojo.
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JY-MODBUS-2A|
JY-MODBUS—BA|
MODBUS—4WT
MT2-ARB-PT100
MR2-ARS-PT100
MT2-ANS-8NTC
MR2-ANS-8NTC
MRZ2-AQB
MR2-AMS
MRZ2-AEB
MT2-AQ8
MT2-AMB
MT2-AEB
MT6—108-BAI2A0
MT2-4D18D0
MRZ-AR4-PT100
MT2-AR4-PT100

5.2.2 Modificar la velocidad en baudios del puerto COM

Descripcion de los pardmetros de comunicacién del puerto COM

Tipo de parametro de comunicacién del puerto COM (bloque de terminales 485 y conector hembra DB9)

velocidad en baudios Bits de datos Bit de parada Bit de verificacion

4800~115200
8 digitos (no se puede modificar) 1 Ninguno

At DIP,

Configuracién de la velocidad en baudios del puerto COM

La velocidad en baudios de la interfaz RS485 se determina mediante el estado del interruptor DIP "Velocidad en baudios" del médulo. Tenga en cuenta que al ajustar el estado del interruptor DIP después de encender el médulo, es necesario...

EI médulo solo funcionara tras apagarlo durante al menos 3 segundos y volver a encenderlo. Consulte la tabla a continuacién para ver las relaciones especificas (todos los interruptores DIP vienen configurados a 0 de fabrica).

velocidad en baudios Tabla de verdad de codificacién correspondiente

9600 0

19200 1

38400 2

57600 3

115200 4

4800 7
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9600 otro

Tabla de verdad de la velocidad en baudios

5.2.3 Modificar la direccién de la maquina local

Namer ion nfigquracion delin

El nimero de estacion solo se puede configurar del 1 al 16 mediante el interruptor DIP. Simplemente coloque el interruptor DIP en el valor correspondiente, apague y reinicie. Tenga en cuenta que los ajustes deben realizarse con el modulo encendido.

En modo de interruptor DIP, el médulo debe apagarse durante al menos 3 segundos y luego encenderse de nuevo para que los cambios surtan efecto. La correspondencia especifica se muestra en la tabla a continuacion (todos los interruptores DIP vienen configurados a 0 de fabrica).

Direccién del nimero de estacién Tabla de verdad de codificacién correspondiente

10 9

11 A

12 B

13 do

14 D

15 mi

Tabla de verdad de correspondencia de direccion de nimero de estacion

Establezca los nimeros de estacién 17:126 en la computadora host,
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El nimero de estacion més alto que se puede configurar en este médulo es:126El nimero de estacion se puede configurar para el médulo utilizando la herramienta de depuracion.Nota: La posicién superior solo esta permitida cuando el interruptor DIP esta configurado en F.

La computadora host modifica el nimero de estacion; si el interruptor DIP no esta configurado en F, entonces el nimero de estacion es especificado por el interruptor DIP; después de la modificacion por parte de la computadora host, el interruptor DIP se configura en Fy luego el nimero

El nimero de estacion solo serd 16 después de un reinicio y restablecimiento, cuando el interruptor DIP esta configurado en F.

Como se muestra en la imagen a continuacién, después de ingresar la direccion del médulo requerido en el drea "Direccién del dispositivo", haga clic en "Escribir direccién" en el lado derecho en la misma linea horizontal.

Haga clic en el botén "Direccién” y apague el médulo durante al menos 3 segundos antes de volver a encenderlo. La nueva direccién del médulo se aplicara.

5.3.4 Modificar el modo de error del bus

Como se muestra en la imagen a continuacién, en el area "Configuracién de modo", seleccione restablecimiento de error de bus o retencién de error de bus seguiin sea necesario.

E ingrese un valor en el campo de umbral de tiempo de error de bus (200~6000, unidad 10ms) (es decir, accediendo a este a través del puerto serial 485).

Si la estaciéon maestra MODBUS RTU de este médulo no puede conectarse a este médulo durante un tiempo mayor al valor establecido, se considera un error de bus.

(Incorrecto) Haga clic en el botén "Configuraciéon" y el modo de error de bus y el tiempo de evaluacién recién configurados entraran en vigor.

.
-Aviso:
.
- Cuando se restablece la fabrica o se reinicia el botén, el modo es restablecimiento de error de bus y el umbral de tiempo de evaluacién de error de bus es de 2 segundos.
El rango de ajuste del umbral de tiempo de deteccién de error de bus es de 2's a 60 s. Si el valor establecido excede el rango, se mantendra el error de bus.
- El tiempo de determinacién de error de bus es una duracién, lo que significa que si el tiempo sin conexién no excede el tiempo de error de bus y el médulo se vuelve a conectar, se puede resolver el error.

El periodo de tiempo de espera c a desde cero pués de la préxima desconexién.
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Historial de revisiones

Version Fecha de revision Notas de revisién mantenedor

Version 1.0 29 de marzo de 2023 Versioén inicial LZY

Version 2.0 20241 26 Afadir descripcién del modelo IO8RA LZY
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