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Prefacio

Contenido del manual

Este manual describe principalmente la seleccion, las especificaciones y los diagramas de cableado de las impresoras multifuncién de la serie MSE7. Para obtener instrucciones de programacién, consulte [enlace/referencia necesaria].

Consulte el manual del sistema S7-200 SMART, la ayuda del software de programacién o consulte al personal técnico pertinente de Aimoxun.

Instrucciones de uso

- Antes de utilizar la impresora multifuncién, los usuarios deben leer y comprender su informacién en detalle.
Los ejemplos de este manual son solo para referencia y comprension del usuario. Si tiene alguna pregunta, pongase en contacto con el personal técnico correspondiente.

Si utiliza esta impresora multifuncién junto con otros productos, asegurese de que cumpla con las especificaciones técnicas pertinentes.

Notas de uso

Principio de funcionamiento con apagado: antes de instalar o desmontar el equipo, la conexién de alimentacién debe desconectarse por completo para garantizar que el equipo esté en estado de apagado.

Instrucciones de insercién y extraccion de terminales: excepto en situaciones de emergencia especiales, estd estrictamente prohibido insertar o extraer cualquier terminal mientras el equipo esté energizado para evitar dafios por sobretensiones instantaneas.
Requisitos de compatibilidad de voltaje: antes de poner en marcha el equipo o realizar operaciones relacionadas, asegurese de confirmar que el voltaje de la fuente de alimentacion utilizada sea completamente compatible con el voltaje especificado del equipo.
Tenga cuidado de no invertir los terminales positivos y negativos de la fuente de alimentacién, de lo contrario el producto podria no funcionar o incluso dafarse.

Las antenas 4G, Wi-Fi y LoRa son diferentes. Utilice la antena de sefial correspondiente a sus productos y aseglrese de que la conexion de interfaz sea estable; de lo contrario, las sefiales de comunicacion se veran afectadas.

Descargo de responsabilidad

La vida (til recomendada de este producto depende del entorno, la vida Util del hardware, el funcionamiento y el mantenimiento; no se ofrece garantia alguna respecto a su vida til real.

Nuestra empresa no es responsable de ningun problema directo o indirecto (pérdida de datos, interrupcién del negocio, etc.) que surja de problemas de estabili ndimiento/ ilidad una vez que el producto haya excedido su vida atil.

= Los usuarios asumen todos los riesgos y responsabilidades.

Se recomienda que durante la vida (til, en caso de fuerza mayor (terremoto, inundacién, etc.) o razones relacionadas con el usuario (mantenimiento inoportuno, desmontaje y modificacién no autorizados, entrada de datos ilegales),

Nuestra empresa no se hace responsable de fallas en los equipos o plataformas en la nube causadas por factores de terceros (incompatibilidad, anomalias de red, ataques maliciosos a la red, etc.).

Si la plataforma en la nube interrumpe sus funciones antiguas dentro del periodo especificado, nuestra empresa proporcionara soluciones alternativas, pero no garantizamos que sean consistentes con las funciones originales y no seremos responsables de pérdidas indirectas (com:

(Adaptacién de habitos, cambios en los procesos de negocio)

Los productos de la serie LORA de Aimo Xun tienen una frecuencia de fabrica predeterminada de 433 MHz (que cumple con los requisitos de las "Regulaciones de asignacion de radiofrecuencia de la Republica Popular China").

(No se especifican otros rangos de uso). La placa EX-LRO1 opcional de este producto permite configurar el rango de frecuencia entre 410 MHz y 525 MHz, siempre que cumpla con el estandar de la Republica Popular China.
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El apéndice del Anuncio No. 52 de 2019 emitido por el Ministerio de Industria y Tecnologia de la Informacién de la Republica Popular China se titula "Catélogo y requisitos técnicos para equipos de transmisién de radio de corto alcance y baja potencia".

Otras responsabilidades de uso de la banda de frecuencia: Si el cliente requiere bandas de frecuencia fuera de las regulaciones, el cliente debe verificar y confirmar la legalidad de la banda de frecuencia en el entorno de uso de destino.

En cuanto al alcance de uso y utilizacion, no i la ilidad de verificar el c imi de la seleccion de la banda de frecuencia.

Esta declaracion tiene el mismo efecto legal que el contrato de producto y el acuerdo de servicio. Los usuarios que adquieran hardware o se registren para la plataforma en la nube (compatible con comunicacion remota 4G y Wi-Fi) deben.

Al utilizar esta declaracion, usted acepta su efecto vinculante; cualquier objecién debe suspenderse inmediatamente, el uso continuo constituye la aceptacién de su fuerza vinculante.

El manual podria ser revisado a medida que el hardware o el software del producto mejoren. La empresa también se reserva el derecho de revisar esta declaracion, y la version revisada se anunciara oficialmente al dia siguiente.

Vigente; los usuarios deben cumplir con la dltima version.

Dongguan Aimoxun Automation Technology Co., Ltd. se reserva el derecho a la interpretacién final y modificacion de todo el contenido de este manual.
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Historial de versiones

Versiéon Fecha de revision Notas de revision mantenedor

Version 1.0 21 de octubre de 2024 Versién inicial Lin

El texto que sigue a "REV:" en la portada de este manual de usuario indica la versién del documento.
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I. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

La unidad todo en uno de la serie MSE7A integra una pantalla tactil y un controlador I6gico programable (PLC) Smart 200. Incorpora un canal de comunicacién integrado entre la pantalla tactil y el PLC, lo que
elimina la necesidad de cables externos. La unidad utiliza un software de configuracién tGnico y muy intuitivo para crear proyectos de pantalla, con controles visualmente atractivos y una gran variedad de funciones. El
PLC admite la adquisicién y salida de sefiales digitales y analégicas multicanal, y para la comunicacién, es compatible con los protocolos PPI, MODBUS RTU y MODBUS TCP.

Con muiltiples protocolos como S7 y Freeport, esta es una maquina todo en uno multifuncional y rentable desarrollada por Aimoxun para satisfacer las necesidades del mercado y de los clientes.

1.2 Reglas de denominacién de productos

MSE7 A-32MR-5200

I

A 0~10V. 0~20makii i
R ASMTVELRY FISHOPT 1008

32 16EEHUCTH A+ 16T .
B EN

B SEE0~10VERD~20matiA

M ERRET HrEmdn

R HEEERS
D
T NPNFR{REE
1.3 Caracteristicas y funciones
= Caracteristicas principales
= La MCU utiliza un procesador industrial ARM de 32 bits y es adecuado para aplicaciones de automatizacién industrial.
- La pantalla téctil y el PLC estan integrados en una sola unidad, ahorrando espacio de instalacién.
- La méquina tiene un canal de comunicacién incorporado entre su propia pantalla téctil y el PLC, eliminando la necesidad de cables de comunicacién externos.
= Cree proyectos de interfaz de pantalla tactil utilizando software de configuracién con controles tnicos, altamente operativos, estéticamente agradables y con abundantes funciones.

- Compatible con la programacién SMART de STEP 7-MicroWIN y la mayoria de las instrucciones SMART 200. Admite todos los asistentes de programacion, excepto

control de movimiento, servidor web, registro de datos y PROFINET.

Todos los puertos de E/S utilizan optoaislamiento para la transmisién de sefiales, filtrando eficazmente diversas interferencias. Las entradas admiten disparo positivo/negativo para facilitar su uso.
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-Una HMI completa y superior
1. Admite funciones de configuracién completas y potentes, que incluyen datos de alarma, datos histéricos, recetas, visualizacién de animaciones, simulacién en linea y comandos macro. 2. Cuenta

con una atractiva interfaz de configuracién, una completa biblioteca y una edicién sencilla; HMI de alto rendimiento y alta estabilidad.

-Funciones completas del PLC
1. Contador de alta velocidad (6 contadores monofasicos, 4 contadores de fase A/B) 2.
Salida de pulsos de alta velocidad (2 canales)

3. Cuenta con potentes funciones como un reloj de calendario perpetuo, interruptor RUN/STOP, carga/descarga de programas encriptados, convertidores A/D, D/A y retencion de memoria de apagado.

-Diversos métodos de comunicacién

1. El puerto serie incluye dos interfaces RS485 compatibles con los protocolos PPI, Modbus RTU y FreePort. 2. El
puerto de red admite los protocolos Modbus TCP, S7 y FreePort.

3. Adquisicion de datos en la nube 4G/Wi-Fi personalizable para PLC o carga/descarga remota de programas de monitorizacion de PLC. 4.

Estacion maestra Modbus RTU personalizable para adquisicion remota de datos de PLC mediante LoRa.

-Abundantes recursos de cantidad analégica

1. Admite entrada analdgica de 5 canales y salida de 2 canales en el rango de 0 a 10 V (0 a 20 mA requiere personalizacién). 2.
Adquisicién de temperatura PT100 de 8 canales personalizable.

3. Los sensores de tension resistiva personalizables tienen amplias aplicaciones en aplicaciones de pesaje.

-Prueba antiinterferencias rigurosa

1. La unidad todo en uno de la serie MSE7 ha sido sometida a rigurosas pruebas seguin IEC 61000-4-4 ESD: contacto +4 KV, aire +8 KV e IEC 61000-4-4 EFT: +4 KV, lo que demuestra fuertes

capacidades antiinterferentes y un funcionamiento estable y confiable.
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1.4 Seleccién de productos

modelo

cantidad de interrugtor&antidad analégica Aprobar
Interfaz hompre-méquina (IHM) Termoeléctrico
Agujas Agujas Noticias
gobernante Ocasién
perder perder perder perder
pulgada 485 Numero de pistas
ingresar| afuera ingresar|  afuera

PT100

Namero de canales

Medidor de alta velocil

ndmero

pad altO

velocidad

uno AB

Mutuamepte Mutuamg

perder

nte afuera

4G

Wifi

Observacién

MSE7A-32MR-520

7 pulgadas

16

16

5] 2

MSE7A-32MR-520G

7 pulgadas

16

16

5] 2

MSE7A-32MR-520W

7 pulgadas

16

16

MSE7A-32MR-560

7 pulgadas

16

16

MSE7A-32MR-560G

7 pulgadas

16

16

MSE7A-32MR-560W

7 pulgadas

16

16

MSE7A-32MR-5A0

7 pulgadas

16

16

MSE7A-32MR-D20

7 pulgadas

16

16

MSE7R-32MR-524

7 pulgadas

16

16

MSE7R-32MR-524G

7 pulgadas

16

16

B I A

MSE7R-32MR-524W

7 pulgadas

16

16

oo

MSE7R-32MR-528

7 pulgadas

16

16

MSE7R-32MR-564

7 pulgadas

16

16

N
o

| O

MSE7T-32MR-524

7 pulgadas

16

16

MSE7T-32MR-524G

7 pulgadas

16

16

MSE7T-32MR-524W

7 pulgadas

16

16

N
|| B

MSE7T-32MR-528

7 pulgadas

16

16

MSE7T-32MR-563

7 pulgadas

16

16

MSE7M-32MR-5234

7 pulgadas

16

16

MSE7A-20MR-0AC

7 pulgadas

10

10

N
o | w | w | o

6 | 4

camino camino

No

lestandar

ram

sostener

ninguno ninguno Configuracién
tener ninguno por encargo
ninguno tener por encargo
ninguno ninguno por encargo
tener ninguno por encargo
ninguno tener por encargo
ninguno ninguno por encargo
ninguno ninguno por encargo
ninguno ninguno por encargo
tener ninguno por encargo
ninguno tener por encargo
ninguno ninguno por encargo
ninguno ninguno por encargo
ninguno ninguno por encargo
tener ninguno por encargo
ninguno tener por encargo
ninguno ninguno por encargo
ninguno ninguno por encargo
ninguno ninguno por encargo
ninguno ninguno Preventa
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II. Especificaciones del producto

2.1 Especificaciones principales

Especificaciones de la unidad de pantalla tactil

espectaculo

Tamafio de la pantalla

TFT de 7"
Resolucién de pantalla 800%480
color 260,000 colores
brillo 250 cd/m22
Tipo de luz de fondo condujo

Vida (til de la retroiluminacién

20.000 horas

TlpO tactil Pantalla tactil resistiva industrial de 4 lineas (dureza superficial 4H)
hardware
procesador ARM9 de 32 bits, velocidad de reloj de 600 MHz
Memoria Memoria DDR de 8 MB
memoria Memoria Flash Nand SPI de 16 Mbytes
zumbador

tener

Guardado de datos durante un corte dle energia

RTC

Soporte para pantalla tactil

Reloj en tiempo real incorporado

Interfaz de comunicacién

puerto de red ninguno

puerto serie COM1 (conexién PLC incorporada)
Puerto USB USB 2.0*1: Cambio entre USB HOST (para conectar unidades flash USB) y USB Slave (para conectar software de configuracion).
software

Software de configuracién

Mcgs Pro (version 3.3.6.6354)

Especificaciones de la unidad PLC

Pardmetros del PLC

Versicn de firmware Vv02.03.00_00.00.00.00

‘Area de almacenamiento del programa 24 KB
Area de almacenamiento de datos 20 K B
Mantener érea de almacenamiento 12 KB
Entrada digital

Introducir puntos Ruta 16

Tipo de sefial de entrada

Conmuta sefiales de contacto o sefiales de nivel, admitiendo activacién positiva y negativa.
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Voltaje de la sefial de entrada

cC19~28V

Circuito aislado

Aislamiento optico

Salida digital

Puntos de salida

Ruta 16

Capacidad de salida

Tipo de relé: 2 A/punto; 8 A/4 puntos; Tipo de transistor: 0,5 A/punto; 2 A/4 puntos

Circuito aislado

Tipo de relé: aislado mecanicamente; Tipo de transistor: aislado por optoacoplador.

Entrada analégica

Introducir puntos

5

Tipo de entrada

Voltaje (la corriente se puede personalizar)

Rango de entrada 0~10V (0~20 mA, personalizable)
resolucion 12 bits
error <+0,8% de la escala completa

Entrada PT100

Introducir puntos

Determinado por el modelo

Tipo de entrada

Sensor PT100

Rango de entrada - 50~300°C
resolucién 0,1 OC
error +0,5°C

Salida analégica

Puntos de salida

2

Tipo de salida

Voltaje (la corriente se puede personalizar)

Rango de salida

0~10V (0~20 mA, personalizable)

resolucion 12 bits
error <+0,8% de la escala completa
Contador de alta velocidad

Introducir puntos

frecuencia de pulso

Monofésica: 4 canales 200K, 2 canales 30K;

Fase A/B: 2 canales 100K, 2 canales 20K

Voltaje de la sefial de entrada

cCc19~28V

Salida de pulsos de alta velocidad

Puntos de salida

frecuencia de pulso

2 canales, 100 Kbps cada uno, solo se admiten modelos con transistores.

Interfaz de comunicacién

Un puerto de deteccién automética de 10M/100M admite el protocolo Ethernet S7, el protocolo Modbus TCP y los protocolos de puerto libre TCP y UDP;

Especificaciones del puerto de rdd

Nimero de puertos de red

6 conexiones activas y 6 conexiones pasivas

485 Cuenta con 2 puertos, compatible con el protocolo PPI, el protocolo Modbus RTU y el protocolo de puerto libre RS485; y admite velocidades en baudios de 9,6 K, 19,2 Ky 187,5 kbps. .

(Tenga en cuenta que esta version actualmente no admite 1200 b/s)

Circuito aislado Puertos Ethernet: aislados por transformador; Puertos RS485: sin aislamiento.

4G Admite la carga y descarga remota de programas de PLC y monitoreo.
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software

Software de programacién

PASO 7 - MicroWIN SMAR

Especificaciones generales

Parametros eléctricos

Fuente de alimentacién

Entrada de bloque de terminales DC24 V; con proteccién de conexién inversa.

Consumo de energia

4~8 W

Nivel de proteccién EMC IEC 61000-4-4 ESD: +4 kV para contacto, +8 kV para aire; IEC 61000-4-4 EFT: +4 kV

ambiente

Temperatura de funcionamientd

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamientp

- 20°C~+70°C

Meétodo de enfriamiento

Refrigeracion por aire natural

estructura

Material de la carcasa

Dimensiones externas

203%149*%52 mm

Tamafio de la apertura

192*138 mm (largo+2 pulgadas)*(ancho+2 pulgadas)

peso

Aproximadamente 630 g

2.2 Dimensiones de instalacién

=

TOUCH control B2 8=

=

(®)

FriR st 1380W+2)

Nota: Unidad: mm

102(L+2)
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2.3 Definicién de interfaz

Diagrama de terminales

TOUCH Control E§R RIS

M1 DAO DAY IM 00 01 0.2 K3 04 05 K6 0T HO 11 H2 M3 H4 HE HE BT

AMSAMOTION
RER i e

MODEL:MSETA-2ZMA-820
Rated input power: 7. 5w

SH2024 101 2000000
AN

6 97 1304 X XK N KK

0@
o008
0000
2000
o0 0
L N N
208080
00000
000 0®
o000

(ANAAAAAAAANAAAAAAAAANANAAANAANNAN C—J )

1L Q0.0 0.1 Q0.2 Q0.3 ZL C04 C05 06 Q0.7 3L01.0 011 012 013 4L 014 005 Q06 Q1.7

Modelo: MSE7A-20MR-0AC
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T3+ T3- T4+ T4- T5+ T5- Te+ Te- T7+ T7-

1M 10.0 1021 10.2 10.3 10.4 2M 10.5 10.6 0.7 o n1 . . TO+TO- T1+ T1- T2+ T2-

® ® D AMSAMOTION ® @ ®
e ® . RER ARt — R ‘ . '
L] L] MODEL:MSETA-20MR-0AC [51] ®
1] ] & Rated input power:T S i) [ ] ®
& @ 52024101 2XKX0K O ) &
@ @ @ | D e_©o_09o
] ® [ ] 6 87 1304 XXX KXK CHNA ® ® =)

(HHAAAAAAAAAAAAAAANANAANAAAAAAANE "0

Té+ TB- T9+ T9- TA+ TA- TB+ TB-

24y OV PE A+ B- 1L Q0O Q071 Q02 Q03 2L 004 Q05 Q06 Q07 QLD a1
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Descripcién del terminal

Marcas terminales Descripcién de la funcién Marcas terminales Descripcién de la funcién
+24V Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24V CC 1 litro Terminal comun de los canales de salida digital 1-4
ov Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24V CC Q0.0~Q0.3 Canales de salida digital 1-4
A0+ Sefial RS485 A+ de la interfaz 485_0 2litros Terminal comun de los canales de salida digital 1-4
BO- Sefial R5485 B- de la interfaz 485_0 Q0.4~Q0.7 Canales de salida digital 5-8
Al+ Sefial RS485 A+ de la interfaz 485_1 3litros Terminal comun de los canales de salida digital 9-12
B1- Sefial RS485 B- de la interfaz 485_1 T1.0~T1.3 Canales de salida digital 9-12
MO Terminal comtn de los canales de entrada anal6gicos 1-5 4litros Terminal comun de los canales de salida digital 13-16
Los canales 1 a 5 son canales de entrada analégicos T1.4~T1.7 Canales de salida dlgltal 13-16
INO~IN4
para voltaje de 0 a 10 V (o corriente de 0 a 20 mA). La luz indicadora de operacion/parada siempre esté verde cuando el PLC est4 en funcionamiento)
M 1 Terminal comun de los canales de entrada analégicos 1y 2 EI PLC se detiene y la luz roja permanece encendida.
Los canales 1y 2 son canales de entrada analégicos con La luz indicadora de error esta apagada cuando no se ha producido ningun error en el PLC.
DAO ~ DA1 ERRAR
una entrada de voltaje (0-10 V) (o una corriente (0-20 mA)). Generalmente se ilumina una luz naranja cuando ocurre un error.
1 millén Terminal comun de los canales de entrada digital 1-16 LLAVE Se presiona el botén de inicio/parada del PLC; al presionarlo aparecerd el cuadro de didlogo de infcio/parada.

Interfaz hombre-méqyindiédptiés de descargar el programa de pantalla tacti

10.0~11.7 Canales de entrada digital 1-16

HORMIGA Conector SMA de antena 4G (tornillo externo, orificio interno)

2.4 Cableado de entrada/salida digital

= Cableado de entrada digital
Las sefiales de entrada digital Q0.0~Q1.7 comparten un terminal de entrada digital comudn de 1M, que admite entrada de voltaje positivo/alto o negativo/bajo de CC (CC 19~28 V).
@ Cuando la entrada es positiva/activa alta, el terminal comun de entrada 1M se conecta a la fuente de alimentacion negativa y la sefial de entrada se conecta a los terminales de entrada Q0.0~Q1.7;

@ Cuando la entrada es negativa/baja activa, el terminal comun de entrada 1M se conecta a la fuente de alimentacién positiva y la sefial de entrada se conecta a los terminales de entrada Q0.0~Q1.7.

1™

10.0
i 10.1

\

-~ 11.7 | PLCHTEFEEN

= Cableado de salida digital

Segun las reglas de nomenclatura de productos de la Seccién 1.2, las impresoras multifuncién de la serie MSE7 tienen dos tipos de salida digital: salida de relé y salida de transistor. Mientras tanto, 4

Los terminales comunes 1L a 3L de las salidas digitales no estan interconectados y son independientes entre si.
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1) Salida de relé

La salida del relé es un contacto seco, lo que significa que cuando hay una salida en el punto de salida, el punto comun estd conectado al punto de salida.

2) Salida de transistor

TL

Q0.0

Q0.1

Q0.2

Q0.3

|

Q0.4

Q0.5

Q0.6

L=——u]
—{F5—
AC
o>— 2L
B
,' it
'. TEk |

Q0.7

PLCE TR R I

La salida del transistor es un contacto hiimedo, que es un interruptor activo. Esto significa que el terminal comun de la salida debe estar conectado a 24 V, y ambos contactos tienen polaridad y no pueden intercambiarse

arbitrariamente. El equipo todo en uno de la serie MSE7 tiene una salida PNP.

1L

kA

Q0.0

B

Q0.1

Q0.2

;

Q0.3

Dc

2L

hE

Q0.4

aE

Q0.5

1 Q0.6

i

1Q0.7

PLCE TTRIGERLE
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III. Contador de alta velocidad

3.1 Modo de conteo y asignacion de entrada

modelo ilustrar Asignacién de entrada
HSCO 10.0 10.1 10.4
HSC1 10.1
HSC2 10.2 10.3 10.5
HSC3 10.3
HSC4 10.6 10.7 1.2
HSC5 11.0 111 1.3
0 reloj
Contador monofasico con control de direccién interno
1 re|0j Reiniciar
3 re|0j direccion
Contador monofasico con control de direccién externo
4 reloj direccion Reiniciar
6 Anadir reloj Disminuir el reloj
Contador de doble fase con 2 entradas de reloj
7 Anadir reloj Disminuir el reloj Reiniciar
9 Reloj A Reloj B
Contador de fase en cuadratura AB
1 0 ReIOj A ReIOj B Reiniciar

3.2 Tasa maxima de entrada

pasillo Reloj A Direccién/Reloj B Reiniciar Frecuencia de reloj/entrada méxima monofasica/bifasica Frecuencia mxima de reloj/entrada de fase en cuadratura AB
HSCO 10.0 10.1 10.4 200 kHz 100 kHz

HSC1 10.1 200 kHz

HSC2 10.2 10.3 10.5 200 kHz 100 kHz

HSC3 10.3 200 kHz

HSC4 10.6 10.7 .2 30 kHz 20 kHz

HSC5 1.0 111 .3 30 kHz 20 kHz

1IV. Instrucciones para el uso de sefiales analégicas

4.1 Entrada analdgica
La unidad PLC todo en uno de la serie MSE7 incluye 5 canales de entrada analégica, admite entrada analdgica "0~10 V" y requiere configuracién de entrada de 0~20 mA.

sistema.
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Terminales de entrada analégica

Los terminales de entrada analogica se describen en la siguiente tabla:

Instrucciones del bloque de termi de entrada 6gica
Numero de s¢ridlombre del terminal Descripcion de la funcion Observacion
1 M O Tierra comun de entrada analégica
2 INO Entrada analdgica del canal 1
3 EN1 Segunda entrada analdgica
4 IN2 Tercera entrada analdgica
5 IN3 42 entrada analdgica
6 IN4 52 entrada analégica

Parametros de conversién

Instrucciones de conversion de valores de entrada analégica

Numero de serie Caracteristicas de los parametros Descripcion detallada Observacion

1 Rango de entrada analégica 0"’1 O V/O"’ZO mA 0~20 mA requiere personalizacion

2 Valor AD correspondiente 0~27648 La entrada analégica al PLC se convierte en datos decimales.

3 Registro correspondiente del canal INO AIWO

4 Registro correspondiente del canal IN1 AIW2

5 Registro correspondiente del canal IN2 AIW4

6 Registro correspondiente del canal IN3 AIW6

7 Registro correspondiente del canal IN4 AIW8

Diagrama de cableado del sensor (tomando INO e IN1 como ejemplos)

> 5 =

> 1 5= 5

Notala linea punteada en el diagrama indica que el otro canal de entrada analdgico tiene el mismo método de conexién, pero un sensor solo puede seleccionar un canal para ingresar una sefial

analdgica.
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4.2 Entrada PT100

Algunos modelos admiten entrada PT100.

Terminales de entrada PT100

Los terminales de entrada analgica se describen en la siguiente tabla:

Instrucciones del bloque de terminales de entrada |

Numero de s¢ridlombre del terminal

Descripcion de la funcion

Observacién

=N

TO+

Entrada positiva del canal 1 PT100

TO-

Entrada negativa PT100 del canal 1

T1+

Entrada positiva del canal 2 del PT100

T1-

Segunda entrada negativa PT100

T2+

Entrada positiva del canal 3 del PT100

T2-

Canal de entrada negativo PT100 3

T3+

Entrada positiva del canal 4 PT100

I N|]ojfu|bdjlwW|DN

T3-

Canal de entrada negativo PT100 4

Algunos modelos admiten PT100 de 8 canales y 12 canales, etc.

Parametros de conversién

Instrucciones de conversion de valores de entrada analégica

Nimero de serie Caracteristicas de los parametros Descripcion detallada Observacion
1 Primer registro correspondiente al PT100 AIW10
N P Rango de entrada PT100: -50~300°C
2 Segundo registro correspondiente PT100 AIW12 Valores AD correspondientes: -500~3000
3 Tercer registro correspondiente al PT100 AIW14 Nota: Para el modelo MSE7A-20MR-0AC, dado que no hay entradas analdgicas, la direccién del registro
4 Cuarto registro correspondiente al PT100 AIW16 comienza desde AIWO.

4.3 Salida analégica

La unidad PLC todo en uno de la serie MSE7 admite 2 salidas analdgicas, admitiendo salidas analdgicas de "0~10 V", mientras que las salidas de 0~20 mA requieren personalizacién.

- Terminales de salida 16gi

Los terminales de salida analdgica se describen en la siguiente tabla:

Instrucciones del bloque de ter

de salida

Numero de serie Nombre del terminal

Descripcion de la funcion Observacion

1 MO

Tierra comun de salida analégica

2 DAO

Canal de salida de voltaje analégico de 0 a 10 V (0 0 a 20 mA) 0

3 DA1

Canal 1 de salida de voltaje analégico de 0~10 V (0 0~20 mA)

0~20 mA requiere personalizacion
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Parametros de conversién

Instrucciones de conversién de parametros de salida analégica

Numero de serie Caracteristicas de los parametros Descripcién detallada Observacion
1 Rango de salida analégica 0~10 V/0~20 mA
Rango numérico orrespondiente 0-27648 Decimal

Registro del canal de salida analdgica 0 (DAO)

AQWO

AW | N

Registro del canal de salida analégica 1 (DA1)

AQW2
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V. Manual del usuario de la pantalla tactil

5.1 Software de configuracién McGsPro
Las maquinas todo en uno de la serie MSE7 utilizan McGs Pro (version 3.3.6.6354) como software de configuracién para la unidad de pantalla tactil, que se puede descargar del sitio web oficial de Aimoxun.
Instalacién de software

La instalacién de McgsPro es relativamente sencilla. Descomprima el paquete de instalacién descargado, haga doble clic en el archivo ejecutable Setup.exe en la carpeta descomprimida y siga las
instrucciones del asistente de instalacién haciendo clic en Siguiente. Los usuarios pueden elegir la ruta de instalacién deseada.
Modelo de proyecto
Al crear un proyecto de pantalla para la unidad de pantalla tactil de una impresora multifuncién de la serie MSE7 utilizando McgsPro, como se muestra en la imagen a continuacion, puede hacer clic en "Archivo" en la barra de mend.

Aparecerd un ment emergente. Seleccione "Nuevo proyecto” o "Configuracién del proyecto" para abrir la ventana Configuracién del proyecto.

CuleN
FFIEO) Ctrl+O
=ATR

FEIR Crl+S
TRSFAMl..

EEFRE..

T E(U)...

FTEIFTE(V)...

FIE(P)... Ctrl+P

Como se muestra en laimagen a continuacion, en la ventana emergente de configuracién del proyecto, busque "Otros modelos (800)".x480) es la unidad de pantalla tactil de la PC todo en uno de la serie MSE7.

Numero.

TERE

-EMIEE
MdcTTI2G/W(SDD:(480) s
Hﬁhau

B 518 ( | 024x600)
Bty Q

| &2 asoai0s0) v | |
prEE |
BRI F FRETRLE
FEGE 0 8%  mesm @ gBE | |
mERg  [RERR |

IR [ =l

AMEMTEMEDLN, BaEZERARE

W nH |

- otro

Para obtener instrucciones detalladas sobre el uso del software de configuracion, consulte la opcién "Ayuda" en la barra de mend.
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5.2 Descarga del programa de pantalla tactil

La pantalla téctil de la impresora multifuncién de la serie MSE7 cuenta con un puerto USB 2.0 para descargar programas mediante una unidad flash USB o una tarjeta SD. Los pasos de descarga se describen a continuacién.

1) Descargue el proyecto a una unidad flash USB/tarjeta SD

1 voluntadFormato FAT32, capacidad inferior a 32 GBInserte la unidad flash USB o el lector de tarjetas con una tarjeta SD en el puerto USB de la computadora.

@ Abra el proyecto McgsPro que desea descargar y haga clic en "Herramientas - Descargar proyecto" en la barra de ment o en el icono "Descargar y ejecutar” en la barra de herramientas.

@ En la ventana emergente de configuracion de descarga, haga clic en "Crear paquete de unidad flash USB"y, a continuacién, haga clic en el botén "Directorio de paquetes | Seleccionar..." en el cuadro de didlogo emergente.

Busque el directorio raiz de la unidad flash USB/tarjeta SD de destino y luego haga clic en Aceptar para crear el paquete de la unidad flash USB.

FaEs | =]

EAAS: CEN 6 BN annit | TeTe |
s [107 TR =l meEn | g zREs |

Birila: | 192 168 . 1 .1Z0 EikER Uﬁ"@.%ﬂ‘f'ﬁ

Uﬁﬂj%ﬂmgﬁ&m‘ﬁ@
2. BUR/SDFERA S TALN, A AHFE g (TLiLE)

MaE Bl e Ihﬂﬂ?—%ﬂlﬁﬂ!iﬁﬁ%ﬁlﬁl

W AER: 3 &IEUA/SDF 4 Mk & iF,
EEARHE
MM |

™ AERETHE I WiESRERNEETE

4Una vez que aparezca el mensaje "Paquete de unidad flash USB creado exitosamente" como se muestra en la imagen a continuacion, puede quitar la unidad flash USB/tarjeta SD de la computadora.
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FEEs [ = |

iEfTHR: C & Bl ERiRIRg

| #_|

gEns: [ RE <] ggen | Teck |
| |
|

Bifle: | 102 (168 . 1 120 ELiE 14 HIHE
¢ T AR

:;E? McgsProfBERHE |_§3 ‘1

r &4
BEIEE: @ UBSATHRE AT
2025-08-01 : =
2025-09-01
2025-09-01
2025-09-01
2025-09-01 wE |
2025-09-01
2025-09-01 - !
2025-09-01 11:27:56 f ik
2025-09-01 11:27:56  FIRIEESTIEFELE
2025-09-01 11:27:56 ﬁs‘aé?ﬁélhx#ﬁ%#}ﬁéﬂﬁ' ‘
2025-09-01 11:27:58 RIEA R ENcgsPro 3.5. 1. 60633I{BAN =
2025-00-01 11:27:58 FETETHED |
2025-09-01 11:27:57 THRTH#HEN o 8E, 028
4 I ] b
THHEE: |

<Nota> La carpeta tpcbackup en el directorio raiz de la unidad flash USB/tarjeta SD es el paquete de la unidad flash USB, como se muestra en la imagen a continuacién.

= b ITEL » CIREENEESE (F) »

== e

tpcbackup
{ =

2) Conexién de una unidad flash USB/tarjeta SD a la pantalla tactil

VoluntadFormato FAT32, capacidad inferior a 32 GBInserte una unidad flash USB o una tarjeta SD en el puerto USB junto al logotipo HMI en la méaquina todo en uno de la serie MSE7.

3) Descargar a pantalla tactil

1. Después de insertar la unidad USB o la tarjeta SD en la pantalla téctil, espere unos segundos hasta que la reconozca. Haga clic en "Si", como se muestra en la imagen a continuacién.

pe VESATIER 3.0

L2324

SEIETE MR mcesTpe URHATIRE 3 0,
s “ 2" BERREERES BT STk, S& ¢St

s ] C

@ Haga clic nuevamente en "Descargar proyecto de usuario".
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@ Como se muestra en la imagen a continuacion, seleccione el proyecto que desea descargar en la "Lista de proyectos de descarga” (esto se puede ignorar si solo hay un proyecto) y luego haga clic en "Iniciar descarga".

mejora(No desconecte la alimentacion ni retire la unidad flash USB/tarjeta SD durante el proceso de actualizacion.).

@ Después de que aparezca el mensaje "jActualizacién del proyecto exitosa!", puede esperar una cuenta regresiva de 10 segundos para reiniciar automaticamente o hacer clic en "Reiniciar TPC" para reiniciar. Espere a que la pantalla tactil se reinicie.

La actualizacién se completa después del inicio y se puede quitar la unidad USB.

VI. Instrucciones de comunicacién del PLC

Actualmente, los controladores programables PLC de la serie MSE7 tienen dos interfaces de comunicacion: 485 (2 puertos) y Ethernet (10/100Mbps).
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6.1 Recursos de comunicacién

Los recursos de comunicacion de la maquina todo en uno de la serie MSE7 se muestran en la Tabla 7.1:

Puerto de comunicaciénTipo de comunicacién

485_0

RS485

PUERTO 0

ilustrar

485_1

RS485

PUERTO 1

HORMIGA

4G

Solo se admiten productos con una "G" al final, lo que permite la carga y descarga remota de programas de PLC de monitoreo.

Tabla 7.1 Recursos de comunicacién de la maquina todo en uno de la serie MSE7

6.2 Comunicacion interna

La unidad de pantalla tactil solo puede comunicarse con la unidad PLC local, y la conexion de comunicacién serial entre las dos est4 integrada en la maquina todo en uno, lo que elimina la necesidad de que los usuarios la conecten por separado.
Este tipo de comunicacion se denomina comunicacion interna de la maquina multifuncion de la serie MSE7. La configuracion de comunicacién interna debe configurarse en el software de configuracién McgsPro para la unidad de pantalla tactil.

Para completar, siga estos pasos:
@ Después de crear un proyecto McGsPro, como se muestra en la imagen a continuacién, seleccione "Siemens" en la "Ventana del dispositivo - Caja de herramientas del dispositivo - Ventana de administracién de dispositivos".

Después de confirmar "_S7200PPI", se agregaré a la Caja de herramientas del dispositivo.

eE=E | = ]

BRI __ﬁ__m&% b

» [ BERR

EREOYITE
B ]F_sT200PPI

| mzhig |
BEREEVIIE

D VHMIWMogsPro. . .

ey g
=
|

=4
H_

EU&EGEEOEFENT ST200PPHENE
EFEEEO

it & &
pry
m

ﬂéﬁj%fﬁﬁfﬂﬂﬂﬁﬂbﬂﬂﬂ”

mea

pouoreLireoudd

K
[

£ STCP243_1TCP
i ey STCP343464431CP =
< m | b

.

E B !l

@ En la Caja de herramientas del dispositivo, haga doble clic en “Dispositivo principal del puerto serie general”y “Siemens_S7200PPI” para abrir la ventana Dispositivo.

il T BLZH
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PELENE S (e IR
< HE0— [ 1 _S7200PP1]

gsTRe A [=]
| Tas. |

( Gl B ORB&
[ 1F_S7200PPL

@ En la ventana del dispositivo, haga doble clic en el dispositivo principal 0 del puerto serie general. En la ventana de edicién de propiedades del dispositivo del puerto serie general, seleccione "0-COM1" como niimero de puerto serie.

Seleccione la velocidad en baudios de comunicacién como "9-38400", los bits de datos como "1-8 bits", los bits de parada como "0-1 bits" y la paridad como "2-paridad par"y luego haga clic en Aceptar para guardar.

ERROEEEESSE
BAEH |
HERLE HEERE
HEER BRBOKEED
WELE BRROLEE
I TIFIAS L BE
HehRERH ns) 1000
BOROS 172ss) |0 - com
BREHE |8 - 38400
gl 1 -8
21t firfirdl |o-ifs
HigtEas 2 - &
WE ) WA EH(C) #E8Y (H)

@ En la ventana del dispositivo, haga doble clic en el dispositivo 0. La direccion del dispositivo suele ser 2 por defecto. Haga clic en Aceptar para guardar.

‘pmmEEn l=la| = T

zz| [ [ BiEEH [ [l [EXZ S #iE RIS
Emﬁﬁ HlR3ig &iBiE
HRI000. —
F'.;mu. Bl 2 £PiR 8
SiRT000. TR
BRIon0. 2 P
Ak o, M RTE
HixI000. BB P H
S0, BEMERE
A EBHEE
RIS

ShEI000.
mEREE
BEENE WEELE BB IR

7. 107000

FULENE IR ot

¢ divhmivmegspro 3. 3. 6\mcgsprotprog |
0. 00000 L

I m MW — O

< 1 | ¥

FEML |-t BB
EEEH (& EEMHETE
WEEE | FI'1F _stz00erL Wb bt 5575

TETIERT 1 - g -
5 g 1o ks Bl

BREESSH
TR 2 £ 500 BEREESA
BN o
FEST 0 - GHRRE AR SEREN

BEATRE

# ih
4 n rOR iH

6.3, 485 Comunicacion

Esta unidad PLC tiene dos puertos 485: A0+ corresponde al puerto 0 (485+), BO- corresponde al puerto 0 (485-), A1+ corresponde al puerto 1 (485+) y B1- corresponde al puerto 1 (485-).
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El puerto 485 se puede usar directamente dentro del programa sin necesidad de configuracion. Si es necesario modificar los parametros, se pueden cambiar en el bloque de sistema, como se muestra en la Figura 7.3.

BS485 30
i#id o485 R EAIEE PLC oM REARBENBESH

0 s =0

0

4
— PROT 1

o
-

Figura 7.3, 485 parametros

6.4 Descarga del programa PLC

La direccién IP predeterminada para el PLC es 192.168.1.25.

Procedimientos operativos:

1. Conecte el PLC al ordenador mediante un cable de red y enciéndalo. Abra el software S7, haga clic en "Comunicacién" en el arbol del proyecto y aparecerd la siguiente ventana.
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) 1A

Tt FhZlE RN~

b
M5
Intel(R) Ethernet Connection {12) 1219-¥. TCPTP. 1 -] IéF YRIET IREDLUSER A CPU Y IP #EANA AR - 45T
-té:r\ﬂ' $RELfE CPU R LED $HEPIF LLEEMHEEED
CPU.

MAC Htht
tech BinPLC G mif E R Tl (SiEE [a0:02:48:50:8¢:18 FUFETIT |
1P Mkt
[12 8. 1 .25 iRiE I
FhHER

[2 .06 s 0 il AR WEUPHSH
mRRLRERE

RljEik, EEPLC

4 cPU | R0 crU...

| mEou. | wsou |

Bl AR
Che we || mH |
i

2. En "Interfaz de comunicacién", seleccione la tarjeta Ethernet correspondiente (seleccione la tarjeta de red a la que esta conectado el cable de red) y luego haga clic en "Buscar" en la esquina inferior izquierda.
Pulse el botén "CPU", espere unos segundos hasta que se encuentre el PLC y aparezca en la lista "CPU encontradas". A continuacién, haga clic en "Aceptar" para crear el PLC y el software de programacion.

Se ha establecido la conexion de comunicacién. Sila comunicacion es correcta, se mostrara el mensaje "Conectado a xxx" en la parte inferior del software de programacién, como se muestra en la imagen a continuacion.

RUN

AvisoAunque la direccion IP del ordenador y la del PLC no estén en el mismo segmento de red, se puede detectar el ordenador, pero no es posible establecer una conexién directa. Si la direccién IP del ordenador y la del PLC estan en segmentos de red diferentes.

Si las direcciones IP no estan en el mismo segmento de red, al hacer clic en "Aceptar", se abrira un cuadro de dilogo de error de comunicacion. Puede modificar la configuracién haciendo clic en el botén "Editar" a la derecha de la pagina.

Para cambiar la direccion IP del PLC, haga clic de nuevo en el boton "Editar" o "Establecer" para guardar los cambios. Se recomienda cambiar previamente la direccion IP del ordenador y la del PLC para que estén en el mismo segmento de red.

Luego intente establecer una conexién de comunicacion.
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Apéndice A, Memoria especial de uso comun

SM Hht REFSER L]

SMO.0 Always On 0T U229 TRUE.

SMO. 1 First Scan_On fEB— PR, CPU {2 E N TRUE, M5 ILi2E A FALSE.
HAL g B i R v s T

SMO0.2 Retentive Lost MR R ESR, — B4R 8% 8 R TRUE.

SMO.3 RUN_Power_Up M b e HE N RUN BECR, — S E1H R 8% B A TRUE.

SMO.4 Clock_60s R 1 areb AR #e ), eFerbkek 30s 29 TRUE, BT 30s.

SMO.5 Clock_1s ot 1 s oA MR, BeRBkak 0.5 s A TRUE, BRFF0.5s.

SMO.6 Clock_Scan B e e, — RN TRUE, F—-PEH R B

SMO0.7 RTC Lost T FRAELERE ) CPU RIS, st i s g i i e ik 8 el 7 1
B £, CPU &{C— iR M % 00 B 9 TRUE. R FPal$§i%0
TE R 17 fifs 88 0 58 A Rl Rl Re vk S 3 5 9

SM1.0 Result 0 FrEfE S IR ES R = 0 i, B {E4 TRUE

SM1.1 Overflow_lllegal FRE LR ST 5 Bl th e ARk, B Oh TRUE

SM1.2 Neg_Result ¥ s A e e, 8N TRUE

SM1.3 Divide By 0 =i kel Fnt, #E A TRUE

SM1.4 Table Overflow HEERG ST ERERE, #E 5 TRUE

SM1.5 Table Empty X4 LIFO =% FIFO $i 4= fu e e, & H % TRUE

SM1.6 Not BCD 45 34E BCD E¥R S —Em{EN, 1R85 TRUE

SM1.7 Not_Hex X ASCH L CiEH 0 A ¥t/ bR, %829 TRUE

Apéndice B, Consulta del niimero de versién del PLC

El registro SMD2000 registra la informacién de la versién del PLC, como se muestra en la siguiente figura.

2 SMDZ2004 ASCII L3N
3 SMDzo0s ASCI LER
4 SMD2012 A5CII 05k
B SMD201E ASCII Ot
6| 5MD2020 ASCII Lot
7| sMD2024 ASCI 024
& SMD2023 ASCII 140
9| 5MD2032 ASCII 305
a1

SMDz000
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