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1. Descripcion general del producto

1.1 Introduccién del producto

El médulo MT2-AE8 es un médulo extendido de 8 entradas analdgicas distribuidas de forma remota con un puerto de red compatible con el protocolo S7TCP.

Protocolo MODBUS TCP, protocolo MC, etc.; entre ellos, el protocolo S7TCP y el protocolo MC pueden ser accedidos directamente por el PLC a través de la direccién de registro correspondiente.

Se conecta a un médulo de acceso (no requiere programacioén) y admite PLC como SMART200/300/1200/FX5U; también viene con un 485...

Admite funciones de esclavo MODBUS RTU, extension maestra, TCP a RTU y transferencia directa. Los esclavos MODBUS RTU pueden...

La estaciéon maestra puede leer y escribir en los mddulos esclavos conectados a este médulo a través de MODBUS RTU, y la funcién de la estacién maestra puede convertir los puntos IO de los médulos esclavos a S7TCP.

MCy PLC pueden acceder directamente a estas E/S a través de direcciones de registro.

1.2 Caracteristicas y funciones

Entrada analégica de 8 canales

- Un puerto de red RJ45, comunicacién Ethernet 10/100Mbps; un puerto RS-485.

= Admite el protocolo de cliente S7TCP y se puede utilizar directamente como médulo de expansién para PLC Ethernet de Siemens.

Admite el protocolo MC y se puede utilizar directamente como médulo de expansién para PLC Mitsubishi 5U.

- Admite protocolos MODBUS TCP y MODBUS RTU y convierte MODBUS TCP a MODBUS RTU.

- Admite la conversién de hasta 6 esclavos MODBUS RTU a un solo servidor MODBUS TCP con el nimero correspondiente de puntos de configuracion.

control

Una computadora host dedicada puede configurar y guardar permanentemente los pardmetros del médulo.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccidn de conexién inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicién y control de sefiales en equipos de campo industriales.

1.3 Escenarios de aplicacion

El médulo MT2-AE8 tiene una amplia gama de aplicaciones, como control de PLC, automatizacién industrial, automatizacién de edificios, monitoreo de energia, control de acceso y atencién médica,

monitoreo de salas de equipos de telecomunicaciones, dispositivos de informacién, instrumentos de medicién y sistemas de monitoreo ambiental y de energia, sistemas de servicio de comidas y otros

dispositivos o sistemas con puertos seriales RS485.

Manual del producto del médulo MT2-AE8
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1I. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

Parametros principales

Interfaz de entrada analdgica (IA)

Canal de entrada

Ruta 8

Tipo de sefial de entrada

Sefial analdgica

rango efectivo de sefial de entrada

0-10V 0 0-20 mA (correspondiente a valores de cédigo interno 0-32000)

Circuito aislado

Aislamiento dptico

Resolucion efectiva

15 personas

error

Corriente: 8%o del valor maximo

Voltaje: 8%o del valor méximo

Puerto serie RS485 (parametros de comunicacién RS485)

Tipo de interfaz

RS485, bloque de terminales

velocidad en baudios

4800~115200 (configurable)

Formato de comunicacién

El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad (configurable).

Modo de comunicacién

Esclavo MODBUS RTU, maestro MODBUS RTU, paso a través, MDOBUS TCP a MODBUS RTU

Rango de direcciones

1~254

Distancia de transmisién

1200 metros

Parametros de comunicacién de red

Interfaz

RJ45

Tipo de red

red de area local

Direccién IP

192.168.1.12 (configurable)

Protocolo de comunicacién

MODBUS TCP, TCP/IP, S7, MC

tasa

10/100 Mbps; Duplex completo; Adaptativo

Pardmetros de potencia

Voltaje de funcionamiento

DC 24 V; con proteccién contra polaridad inversa

Consumo de energia 2W~4W
Ambiente de trabajo
Temperatura de funcionamiento - 20°C~+70°C
Temperatura de almacenamiento - 40°C"'+85°C
otro

,
Método de instalacién g ula

tamarfio

71 mm (largo) * 80 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.

Manual del producto del médulo MT2-AE8
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2.2 Cableado de terminales

2.2.1 Cableado de terminales
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2.2.2 Descripcién de la funcién del terminal

24v

Marcas terminales Descripcién de la funcién

Marcas terminales

Descripcion de la funcion

24+

Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24V CC

IN4+

52 entrada analdgica positiva

ov

Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24 V CC

IN4-

52 entrada analégica negativa

A+ 485 A

IN5+

6.° terminal positivo de entrada analdgica

B- 485B

IN5-

Entrada negativa analdgica del canal 6

INO+

Primera entrada analdgica positiva

IN6+

7.2 entrada analégica positiva

INO-

Entrada negativa analégica del canal 1

IN6-

7.° terminal negativo de entrada analégica

INT+

Segunda entrada analdgica positiva

IN7+

8.° terminal positivo de entrada analdgica

IN1-

Segunda entrada analégica

IN7-

8.° terminal negativo de entrada analégica

IN2+

Tercera entrada analégica positiva

PWR

La luz indicadora de encendido permanece encendida después de aplicar erfergia.

IN2-

Tercera entrada analégica

SISTEMA

Luz indicadora del sistema, presione el botén de reinicio.5 segundosLargo de espalda

IN3+

4? entrada analdgica positiva

RXD

Luz indicadora de sefial recibida del puerto 485

IN3-

4?2 entrada analdgica negativa

TXD

El puerto 485 envia luz indicadora de sefial

Puerto Ethernet Puerto de red de 10/100 Mbps

Manual del producto del médulo MT2-AE8
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2.2.3 Instrucciones de entrada analdgica

En caso de un corte de energia,Desmonte la carcasa del médulo, extraiga la placa superior e inserte la tapa del puente en diferentes posiciones para cambiar el tipo de sefial

de medicién. (Al insertarlo en A, mide la corriente; al insertarlo en V, mide el voltaje).

IA P

maersa AFnA OAIL
Wi | £~ALO"0MI

+5.0 % OV

Determine si la magnitud analdgica es tensién o corriente comprobando la configuracién del puente. Conecte el terminal positivo de la entrada analégica al puerto IN+y el

terminal negativo al puerto IN-. Tras la conexién, aseglrese de que haya buen contacto y verifique el valor medido en el registro correspondiente.

Manual del producto del médulo MT2-AE8
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III. Descripcion de la direccién de registro

3.1 Direccién del registro de entrada

Valor predeterminado (digz) apoyo
Direccién correspondiente del PL! Direccién correspondiente MODBUS (palabra)
(Sistema base) cédigo de funcién

30001~30008 0x00~0x07 0x04

1V. Funciones del producto

4.1 Funcion MODBUS TCP

Cuando la direccién del mensaje MODBUS TCP es la direccién del médulo, se accedera al médulo, lo cual es la funcién MODBUS TCP.

Parametros de la funcion MODBUS TCP

categoria Detalles de los parédmetros ilustrar
IP del servidor TCP 1 92 o 1 68 o 1 - 1 2 Esta direccion IP es la predeterminada. Consulte las secciones 5.2.2 0 5.3.2 para configurar una direccién IP diferente.
Puerto del servidor TCP 502 Puerto fijo
Direccién del médulo 1 "‘1 26 El nimero de estacién del médulo instalado de fabrica es 1y el rango configurable es de 1 a 126. Consulte la seccién 5.2.3.

4.2 Funcién MODBUS TCP a MODBUS RTU

La solicitud MODBUS TCP se convierte directamente en una solicitud MODBUS RTU y se envia a la estacién esclava a través del puerto RS485. Posteriormente, los datos de respuesta de la estacién

esclava correspondiente se convierten en un mensaje MODBUS TCP y se envian al ordenador host. Los pardmetros relevantes se muestran en la tabla a continuacién.

Paradmetros de funcién MODBUS TCP a MODBUS RTU

Detalles de los pardmetros

categoria ilustrar

puerto serie 485

IP del servidor TCP 1 92. 1 68.1 . 1 2 Esta direccion IP es la predeterminada. Consulte las secciones 5.2.2 0 5.3.2 para configurar una direccién IP diferente.
Puerto del servidor TCP 502 Puertos fijos, y el puerto 502 admite hasta dos conexiones de computadora host.
Modo de puerto serie TC P d RTU El modo predeterminado de fébrica se puede configurar a través de la seccién 5.3.4.
MODBUS RTU desde la estacién La direccién esclava MODBUS conectada al puerto RS485 de esta méaquina debe estar en el rango de 2 a 254y no|
DIRECCION debe entrar en conflicto con la direccién de este médulo.

Parametros predeterminados:
Parametros del puerto serie RS485  [Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits ~ , |Consulte las secciones 5.2.4 0 5.3.4 para configurar otros paréametros del puerto serie.

Sin paridad, 1 bit de parada

- Manual del producto del médulo MT2-AE8
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4.3 Funcién MODBUS RTU a MODBUS TCP

El puerto serie 485 de este médulo admite la conversién de mensajes MODBUS RTU a mensajes MODBUS TCP, lo que permite la conversién de datos entre el maestro MODBUS
RTU y el servidor TCP MDOBUC. Cuando el puerto serie 485 esta en modo "RTU", el médulo inicia automaticamente la funcién de cliente MODBUS TCP y se conecta automéaticamente al

servidor MODBUS TCP remoto configurado mediante una pagina web. Consulte la tabla a continuacién para obtener las descripciones de los parametros relevantes:

Parametros de funcién MODBUS RTU a MODBUS TCP

Detalles de los pardmetros

categoria ilustrar

puerto serie 485

IP del servidor remoto 1 92 . 1 68 -’I . 1 24 La direccién IP y el puerto son los pardmetros predeterminados de fabrica. Consulte la seccién 5.3.3 para configurar otras

direcciones IP y puertos de servidores remotos.
puerto del servidor remoto 8080

Modo de puerto serie Unidad de tratamiento de residuos|@nsulte la seccidn 5.3.4 para configurar el modo del puerto serie en RTU.

Parametros predeterminados:
Parametros del puerto serie R5485  [Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits , |Consulte las secciones 5.2.4 0 5.3.4 para configurar otros parametros del puerto serie.

Sin paridad, 1 bit de parada

4.4 Funcién MODBUS RTU

El puerto serie RS485 de este médulo admite la funcionalidad MODBUS RTU. Cuando el puerto serie RS485 estd en modo "RTU", este médulo puede utilizarse como dispositivo esclavo MODBUS RTU.

Consulte la tabla a continuacién para obtener las descripciones de los parametros relevantes:

Parametros funcionales de MODBUS RTU

categoria Detalles de los parametros ilustrar

1) El nimero de estacién para este médulo se puede configurar en la seccién 5.2.3.
MODBUS RTU desde la estacion 2) Cuando el nimero de estacién recibido por el puerto serie 485 coincide con el de este Enéaiutes tratelo como MODBUS

DIRECCION Procesamiento de mensajes RTU; por el contrario, los mensajes MODBUS RTU se convierten en

procesamiento MODBUS TCP, como se describe en la Seccién 4.3.

Modo de puerto serie Unidad de tratamiento de residuos|@msulte la seccién 5.3.4 para configurar el modo del puerto serie en RTU.

Parametros predeterminados:

Parametros del puerto serie R5485  [Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits , |Consulte las secciones 5.2.4 0 5.3.4 para configurar otros parametros del puerto serie.

Sin paridad, 1 bit de parada

Manual del producto del médulo MT2-AE8
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4.5 Control MODBUS TCP de multiples funciones esclavas

4.5.1 Descripcién funcional

El puerto serie 485 de este médulo admite la funcién de maestro MODBUS RTU. Esta funcién permite conectar hasta [nimero] dispositivos al puerto serie 485.6
MODBUS RTUDesde la estaciénLos puntos IO de este mddulo se convierten en un servidor MODBUS TCP, y todas las operaciones de lectura y escritura de las estaciones
esclavas se pueden lograr a través de una conexién MODBUS TCP.

En funcién de la relacién de tamafio del nimero de estacion original, se asigna automaticamente al drea de registro correspondiente a MODBUS TCP.La direccion de registro del médulo se coloca

primero (incluso si la direccién del médulo es 2~7 y entra en conflicto con el nimero de estacién RTU, se colocara primero).Las direcciones de los registros de nimeros de estacién inferiores restantes se enumeran primero.

Pardmetros funcionales de la estacién principal MODBUS RTU

categoria Detalles de los parédmetros ilustrar
Nimero de puerto serie puerto serie 485
IP deI servidor TCP 1 92. 1 68. 1 . 1 2 Esta direccion IP es la predeterminada. Consulte las secciones 5.2.2 0 5.3.2 para configurar una direccion IP diferente.
Puerto del servidor TCP 5502 Puerto fijo
Direccién del médulo 1 ~1 26 El nimero de estacién del médulo instalado de fabrica es 1y el rango configurable es de 1 a 126. Consulte la seccién 5.2.3.

Otras RTU MODBUS

2~7 Los niimeros de estacion esclava MODBUS RTU deben ser del 2 al 7.
Desde la direccién de la estaciol
MODBUS RTU desde la estacién
6 Este médulo es el servidor MODBUS TCP.
Cantidad méxima
Modo de puerto serie Sitio principal de MODBUS Consulte la seccién "5.3.4 - Habilitacién del modo de sitio principal" para obtener informacién sobre la configuracion.

Parametros predeterminados:
Para obtener instrucciones sobre cémo modificar los parémetros del puerto serie 485, consulte la seccién 5.2.4.
Parametros del puerto serie 485 [Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits ,
Todos los pardmetros del puerto serie esclavo deben ser consistentes.

Sin paridad, 1 bit de parada

4.5.2 Configuracién de funciones

Establezca el modo del puerto serie 485 en maestro MODBUS RTU (consulte la seccién "5.3.4 - Habilitacién del modo maestro") y, después de configurar el nimero correspondiente
de puntos esclavos en la pagina web (consulte la seccién "5.3.4 - Control MODBUS TCP de la configuracién de la comunicacién de multiples esclavos"), el puerto serie 485 del médulo iniciara

automaticamente el escaneo temporizado del maestro MODBUS RTU.

4.5.3 Pruebas funcionales

Después de conectar correctamente los esclavos MODBUS RTU con parametros de puerto serial consistentes al puerto serial 485 del médulo a través de un bus en cadena, puede

usar la herramienta de prueba dedicada "AMX_ModbusTCP Test Tool" (versién V1.0) proporcionada por AMX para esta funcién para realizar la prueba de acuerdo con los siguientes pasos:

A. Introduzca la direccién del médulo. La direccién IP predeterminada es 192.168.1.12.
B. Ingrese el nimero de puerto 5502 (predeterminado, se puede cambiar al conectar otras funciones)
C. Ingrese la cantidad de salidas digitales, la cantidad de entradas digitales, la cantidad de registros de solo lectura y la cantidad de registros de retencién (segun la cantidad total

de 6 esclavos RTU configurados en la pagina web IP del médulo; consulte la seccién 5.3.4 - Configuracidon de comunicacién de multiples esclavos de control MODBUS TCP).

7 Manual del producto del médulo MT2-AE8
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D. Introduzca la direccién del médulo (1~126). La direccién predeterminada de fabrica para este médulo es 1.

E. Haga clic en el botén de configuracién
F. Haga clic en el botén "Iniciar segundo MODBUS TCP" (el botén se volvera rojo después de la conexion).

G. Verifique si los valores de estado de las cuatro areas (entrada digital, bobina, registro de entrada y registro de retencién) corresponden a los de la estacién esclava.

o ERMODBUSTCPIRT Bv10.
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e e
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-Aviso:
- También puede probar utilizando la primera conexién MODBUS TCP, pero tenga en cuenta que el nimero de puerto debe cambiarse a 5502.
Cuando se configuran ambas conexiones MODBUS TCP, los recuentos se sumaran y la direccién de la segunda conexién aparecera primero.

- Los registros de retencién de este médulo no admiten lectura ni escritura en el puerto 5502.

4.7 Funcion de restablecimiento de fabrica del botén

Cuando el médulo esté encendido y la luz RUN esté parpadeando, presione y mantenga presionado el botén de reinicio.Aproximadamente 3 segundosSuelte el botén cuando la luz de RUN se quede

fija. La luz de RUN permanecerd encendida durante 5 segundos y luego volvera a parpadear. A continuacién, apague el médulo durante al menos 3 segundos y vuelva a encenderlo. El médulo se restaurara a su configuracién de fab

Nombre del pardmetro Valores predeterminados de los parametros

Direccién IP del médulo 1 921 681 .1 2

Direccién del médulo El valor predeterminado de fabrica es 1; consulte la seccién 5.2.3.

Velocidad en baudios 9600, 8 bits de datos, 1 bit de parada, sin paridad;
Pardmetros de comunicacién en serie| La velocidad en baudios predeterminada de fabrica para el puerto serie 485 es 9600. Consulte el "Capitulo 5.2.4 - Configuracion de la velocidad en baudios del

puerto serie 485",

Modo de puerto serie El modo del puerto serie 485 es MODBUS TCP a MODBUS RTU.

Modo de error de bus El modo es reinicio de error de bus y el umbral de tiempo de determinacién de error de bus es de 2 segundos.

IP del servidor remoto Direcciéon: 192.168.1.124, Puerto: 8080
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Control MODBUS TCP En la p4gina web de IP del médulo, la cantidad de elementos de bobina, elementos discretos, registros de solo lectura y registros de lectura y

Configuracion de comunicacion multiesdlawscritura para las "Estaciones 2 a 7" son todos 0.

4.8 Funcionalidad extendida RS485

El mddulo viene con un puerto de comunicacién 485 incorporado, que se puede utilizar como una extension de entrada/salida para este médulo; el PLC puede acceder
directamente a los puntos de E/S del médulo extendido mediante los protocolos MODBUS TCP, S7 TCP o MC.
Por ejemplo:(1) Se conecté un médulo MODBUS con 16 entradas y 16 salidas a este médulo 485. El nimero de estacion de este mddulo se establecié en 2. Se utilizaron las
siguientes configuraciones para ampliar el nimero de entradas y salidas de este médulo.

Ampliar desde 0 entradas/salidas a 16 entradas/salidas, y asi sucesivamente, hasta un maximo de 6 médulos.

MODBUSTT{FE%

STEHEH
PLCAIIP:
A JFPLCAE:

BEAER

Monitoreo de PLC

N W
HiE

=

]

-

-3

# —__. e T —
g FRRITE =] 2H0000_0000 b s B
& 2 (gen = 2400001001 SR
= L 'HHS

" . HHFE

g Lo aHS

-] BRI ARR

(2) La lectura y escritura se pueden realizar a través de la comunicacién MC, como se muestra en la figura, que amplia las configuraciones de un médulo 1016.
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4.9 Puerto de expansién Funcién de expansién

Como se muestra en la figura, el puerto de expansién se puede conectar a los médulos de expansién de nuestra empresa (puede encontrar mas informacién en el sitio web de AimoXun o contactando con

nuestro equipo de ventas). El médulo de expansién asignaré automaticamente la direccién de este médulo al conectarlo; no es necesario configurar ningiin parametro.
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4.10 Configuracién de parametros de comunicacién S7

4.10.1 Configuracién del segmento de red

Cambie el segmento de red de la tarjeta de red de su computadora para que coincida con el segmento de red del médulo (la IP predeterminada del mddulo es 192.168.1.12). Puede buscar en linea

"cémo cambiar el segmento de red de la tarjeta de red de una computadora” para encontrar instrucciones.
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4.10.2 Acceso a la pagina web

Acceda a 192.168.1.12 a través de un navegador web e inicie sesién con el nombre de usuario y la contrasefia predeterminados.
[SJE=2N x T+
< C A Fz==| 192168112

B AR @ 192168112 Q@ #EE-Iies @ 192.168.1.25

AT S G S A A R &)

BEKES: [ ERAIKS::amxee6
R BN EEamxees
[2=

Copyright 2016 by fReEm i EREaMERIEERASttp: //www.amsamotion.com

4.10.3 Configuracién de la direccién del punto de E/S del médulo

Busque los pardmetros especificos de S7 y seleccione los pardmetros correspondientes.

- IP del PLC: Introduzca la direccién IP del PLC.

la conexién).

Tipos de PLC Siemens: S7-1200, S7-300, SMART200 (seleccionable)Aviso(Para S7-1500, simplemente seleccione S7-1200 para
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Por ejemplo:Este médulo tiene 8 entradas analégicas. Tras completar los parametros, haga clic en "Guardar" y reinicie. Encienda de nuevo y complete los

parédmetros como se muestra en la imagen superior. Las direcciones de mapeo para las entradas y salidas de este médulo son las siguientes:

S7-1200/S7-300
- Entrada analégica: IW14-IW28

Estado de la conexién con el PLC: IB20 (Aviso(Si la comunicacién con el PLC es exitosa, los datos en este byte de estado cambiaran continuamente;

si la comunicacién con el PLC falla, este byte siempre sera 0. Al configurar este byte, aseglrese de que no entre en conflicto con otras direcciones).

SMART200

- Entrada analdgica: VW14-VW28

Estado de la conexién con el PLC: IB20 (Aviso(Si la comunicacién con el PLC es exitosa, los datos en este byte de estado cambiaran continuamente; si la comunicacién con el
PLC falla, este byte siempre sera 0. Al configurar este byte, asegurese de que no entre en conflicto con otras direcciones). Notas de uso:1. Al escribir el programa del PLC, puede

utilizar directamente la direccién correspondiente; no es necesario escribir ningin programa de comunicacién en el lado del PLC.

2. Al comunicarse con 1200/1500, el PLC debe habilitar "Permitir objetos remotos" en la configuracién de proteccién y seguridad.

Marque la casilla "Acceso a la comunicacién PUT/GET".
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4.11 Configuracién de parametros de comunicacién de MC

4.11.1 Confirmar o configurar los parametros del PLC

Confirme o configure la direccién IP y el nimero de puerto del PLC.
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4.11.2 Configuracién de parametros del médulo

Acceda a 192.168.1.12 a través de un navegador web e inicie sesién con el nombre de usuario y la contrasefia predeterminados.

Después de configurar la direccion IP y el nimero de puerto del PLC, y hacer clic en "Guardar" y "Reiniciar", la direccion del mddulo se asignara automaticamente a la direccién correspondiente después de
que el mddulo se encienda nuevamente.

Relacién de mapeo:

Las entradas digitales y salidas digitales corresponden al 4rea M.

Las entradas analégicas y salidas analégicas corresponden al drea D.

S7TERSH
PLCHYIP: 192.168.1.128 |

PLCiw[: 3001 |

PLCEE!: | FX5U v |

by

Como se muestra en el diagrama: si la direccién de entrada analégica del médulo se establece en 2, entonces la direccion de inicio asignada al terminal PLC es D2.
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D7800: Los dos primeros digitos indican el nimero de médulos de expansién posteriores al médulo principal, y los dos tltimos digitos indican el estado de la conexién. En condiciones normales de
comunicacién, los dos ultimos digitos pueden fluctuar.

D7700: Durante la comunicacién normal, se fija en 13.

B8 MELSOFT GX Works3 (THZSRIRE) - [1 [0/ S0t hE LRI Wb oh] R ~
[ TEP) REE BR/EEO S0 JEV) EE0) BEE) 2IRD) TAM @nw) @mH)
S EeEk 1009 | TR ) @@ 8k 04130 v | ~|.

b~ BT

0 HkEw )

O ErmrEsN  Faes (1637])  Huhk(a) 1031 B fEiE (s)
=0

%G i) ElE[D[c|Blalo[8]7[6]s]4]3[2]1]0 iife j i
- b D120 00000“:0“:00:“0 o T
= 6 55 D121 0000000000000000 0 1
=2 MAIN b2z 000/01000000]000000 9

b3 000/0/0/0/0/0/0/00/0/0/0/0]0 9

= i ProgPou D24 0000000000000000 0

D125
D126
D127

& BERM o8
o=l D120
o £5HL

AION | 1 BFF | MON/OFF it | 23
AT i e
D7800 [H0307 1611 5L
D120 (1234 1033 %
©D7700 13 =

¥D7701 AQ
@D7702 |08
¥D7703 DM
@D7704 |12
@D7705 |AE
@D7706

Chinese Simplified/fii{sric sl ASHERE  HEFRAT R IFIEL...

Manual del producto del médulo MT2-AE8



AMSAMOTION®

¥ R &

V. Configuracién de parametros

Esta seccion presenta la configuracion de pardmetros del MT2-AE8. Los usuarios pueden configurarlo mediante la herramienta MODBUS o la pagina web IP del

mddulo para cumplir con los requisitos funcionales correspondientes.

5.1 Preparaciones antes de la configuracién

Conecte el médulo y la computadora mediante un cable de red de 10/100 Mbps.

podré utilizarse con normalidad. Si el ping falla, proceda de la siguiente manera:

-Escenario 1: Primer uso, la IP del médulo no se ha cambiado.

Conecte la fuente de alimentacién externa de 24 V CC al médulo y enciéndalo. Antes de encenderlo, compruebe que los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacién

estén conectados correctamente. Haga ping a las direcciones IP del ordenador y del médulo para comprobar si estdn en el mismo segmento de red local. Si el ping es exitoso,

A. Al usarlo por primera vez, la direccién IP predeterminada del médulo es 192.168.1.12. Abra las conexiones de red de su computadora y verifique la direccién IP correspondiente al médulo.

Compruebe si la direccién IP del cable de red local esta en el mismo segmento de red que la direccién IP del médulo. De ser asi, compruebe si el cable de red funciona correctamente. Si no estan en el mismo

segmento de red, consulte el paso B para mas informacion.
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B. Consultando los pasos del diagrama a continuacién, configure el cable de red que conecta el médulo y la computadora a una direccién IP fija en el mismo segmento de red que el médulo.
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- Escenario 2: Se ha cambiado la IP del médulo:

A. Si el usuario recuerda la direccién IP del médulo, consulte el paso B del escenario 1y configure la direccién IP de la computadora para que esté en el mismo segmento de red que el médulo;

B. Si el usuario olvida la IP del médulo, restablezca la IP del médulo segun la seccién 5.7 y luego consulte el caso 1 para su procesamiento.

5.2 Configuracién mediante la herramienta MODBUS

5.2.1 Conexién de las herramientas de depuracién

El uso de la herramienta MODBUS (funciones de configuraciéon o depuracién) es similar al de otros ordenadores host; requiere establecer comunicacién entre el ordenador host y

el médulo. Siga los pasos a continuacién para configurar la conexién de la herramienta:
A. Abra la herramienta de configuracion y seleccione "MT2-AE8" en el campo "Modelo de médulo".
B. Introduzca la direccién del médulo (1~126). La direccién predeterminada es 1.
C. Introduzca la direccién IP del médulo. La direccién IP predeterminada es 192.168.1.12.
D. Ingrese el nimero de puerto 502
E. Haga clic en el botdn "Iniciar conexién". Tras una conexién exitosa, el botén se volvera rojo y, a la derecha, se mostraran los valores correspondientes al cédigo interno, el valor de voltaje, los

parédmetros del puerto serie, los pardmetros Ethernet, la direccién del dispositivo y la versién del firmware.

Manual del producto del médulo MT2-AE8




AMSAMOTION®
L] ¥ ER

192.183.1.12
192.168.1. 12

192.168.1.1
255, 255. 255.0

5.2.2, Modificar la direccién IP local

Tras introducir la direccién IP del médulo en el &rea "Configurar pardmetros Ethernet”, haga clic en el botén "Establecer IP" en la misma posicién de la linea horizontal. Apareceré

una ventana de comentarios. Haga clic en "Confirmar" y apague el médulo durante al menos 3 segundos antes de encenderlo. La nueva IP configurada se aplicara.

192.165.1. 12
192.188.1. 12

192 16&.1.1

255, 255, 285.0

-Nota: No se admite la modificacién del nimero de puerto del médulo.
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5.2.3 Modificar la direccién de la maquina local

El nimero de estacion mas alto que se puede configurar en este médulo es 126. Puede configurar el nimero de estacién entre 1y 126 en el médulo a través de la herramienta de depuracion.
Como se muestra en la figura a continuacion, tras introducir la direccion del médulo deseada en el cuadro "Direccion del dispositivo", haga clic en el botén "Establecer direccién del dispositivo” en la
misma linea horizontal a la derecha. Aparecera una ventana de comentarios. Tras hacer clic en "Confirmar", apague el médulo durante al menos 3 segundos y luego enciéndalo. La nueva direcciéon del médulo

se aplicara.

192 1B8.1.12
192 188.1.12

: 102, 168. 1.1
- Polfail: 255. 255, 255. 0

5.2.4 Modificar los parametros del puerto serie

Descripcién de los pardmetros de comunicacion del puerto serie 485

Tipos de parametros de comunicacién del puerto 485

velocidad en baudios Bits de datos Bit de parada Bit de verificacién

8 0 7 bits

Ninguno/Impar/Par

1 200~1 1 5200 (Solo el paso a través de TCP se puede configurar a 7 bigs 1 /1 ‘5/2

y el equipo host no admite la modificacién de datos) (Ninguno no es compatible cuando hay 7 bits de datos))

Poco)

Instrucciones de configuracién de pardmetros del puerto serie 485
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Como se muestra en la figura a continuacion, tras seleccionar los parametros de comunicacién en el menu desplegable del cuadro correspondiente, haga clic en el botén "Establecer velocidad en
baudios" en la misma linea horizontal a la derecha. Aparecera una ventana de respuesta. Tras hacer clic en "Confirmar", apague el médulo durante al menos 3 segundos y luego enciéndalo. Los nuevos

parametros del puerto serie se aplicaran.

192.1688. 1. 12

192.168.1.12
192, 168.1.1

255.255.255.0

-Aviso:

- Al configurar el bit de datos en 7, el bit de paridad no admite paridad cero (Ninguno).

- Aviso

- Después de configurar cada pardmetro (puede configurar todos los tipos de sefiales del canal antes de apagar y reiniciar), debe apagar y reiniciar antes de poder configurar el
siguiente pardmetro.

Todas las operaciones anteriores permiten el ahorro de energia al apagar el dispositivo. No las utilice con frecuencia para evitar dafiar el médulo y causar fallos de funcionamiento.

5.3 Configuracion de la pagina web
5.3.1 Pagina web IP del médulo de inicio de sesién

Abra su navegador e introduzca la direccién IP del médulo (la direccién IP predeterminada es 192.168.1.12) para acceder a la pagina de inicio de sesion. Introduzca "amx666" como

nombre de usuario y contrasefia, y haga clic en el botdn de inicio de sesion para acceder a la pagina de pardmetros del médulo, como se muestra en la imagen a continuacién.
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-Nota: Los pardmetros actuales del médulo solo se leen después de hacer clic en el botén de inicio de sesién.

5.3.2 Configuracion de IP del médulo

Como se muestra en la imagen a continuacién, en la seccién "Direccién IP" de la pagina de pardmetros, introduzca la direccién IP requerida y haga clic en el botén "Guardar y
reiniciar". Cuando la pagina web muestre "iModificacién de parametros correcta, reinicie el host!", apague el médulo durante al menos 3 segundos y luego enciéndalo. La nueva direccién IP

del médulo se aplicara.
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-Nota: Si hacer clic repetidamente en "Guardar y reiniciar" para configurar la direccién IP no funciona, verifique si su computadora tiene suficiente memoria fisica.
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5.3.3 Configuracién de IP del servidor remoto

Cuando la funcién del puerto serie 485 es MODBUS RTU a MODBUS TCP, los parametros del servidor remoto relevantes deben configurarse a través de la pagina web de IP del

médulo.

Como se muestra en laimagen a continuacion, en el 4rea "Direccién IP del servidor remoto" de la pagina de pardmetros, ingrese la direccién IP y el puerto del servidor remoto requeridos.
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Ingrese el nimero y haga clic en el botén "Guardar y reiniciar". Cuando la pagina web muestre "iModificaciéon de pardmetros exitosa, reinicie el host!", apague el mddulo durante al menos 3

segundos y luego enciéndalo. La direccién IP y el nimero de puerto del servidor remoto recién configurados se aplicaran.
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-Nota: La direccién IP del servidor remoto debe estar en el mismo segmento de red que la direccién IP del médulo.

5.3.4, 485 Configuracién de parametros del puerto serie

Pardmetros del puerto serie 485

Como se muestra en la figura a continuacién, en el drea "Parémetros del puerto serie" de la pagina de parametros, seleccione los parémetros de comunicacién del puerto serie 485 correspondientes
en la lista desplegable y haga clic en el botén "Aceptar" en la misma linea horizontal, o en el botén "Guardar y reiniciar". Cuando la pagina web muestre el mensaje "iModificacién de pardmetros correcta,

reinicie el host!", apague el médulo durante al menos 3 segundos y luego enciéndalo. Los nuevos pardmetros del puerto serie 485 se aplicaran.
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-Aviso:
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- Al configurar el bit de datos en 7, el bit de paridad no admite paridad cero (Ninguno).

Habilitar |a funcionalidad del sitio principal

Como se muestra en la figura a continuacion, en la seccién "Habilitar funcién de estacién principal” de la pagina de parametros, puede seleccionar el modo de puerto serie 485 correspondiente en la
lista desplegable. A continuacién, haga clic en el botén "Guardar y reiniciar". Cuando la pagina web muestre el mensaje "iModificacién de pardmetros correcta, reinicie el host!", apague el médulo durante al

menos 3 segundos y luego enciéndalo. La nueva configuracién del modo de puerto serie 485 se aplicara.
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-Nota: También se pueden seleccionar y configurar otros modos de puerto serie para el puerto serie 485 a través de la lista desplegable aqui.

= Configuracién de comunicacién multiesclavo de control MODBUS TCP

Como se muestra en la imagen a continuacion, en el drea "Estacion 2~7" de la pagina de parametros, complete la informacién de acuerdo con la situacion real de las estaciones esclavas conectadas.
Numero de estacion correspondienteEl nimero de elementos de bobina, elementos discretos, registros de solo lectura y registros de lectura y escritura, el intervalo de escaneo (rango 0-999; cuanto mayor
sea el valor, mayor sera el tiempo de escaneo para las estaciones esclavas), haga clic en Aceptar en la esquina inferior derecha o en el botén Guardar y reiniciar. Después de que la pagina web muestre
"iModificacién de parametros exitosa, reinicie el host!", apague el médulo durante al menos 3 segundos y luego enciéndalo. La nueva configuracion de comunicacién multiesclavo del control MODBUS TCP se

aplicara.
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-Aviso:

- Para que el control MODBUS TCP esté disponible para multiples estaciones esclavas, el modo del puerto serie 485 también debe configurarse como maestro RTU.

- Aviso

Todas las operaciones anteriores (excepto las de salida y entrada) permiten el ahorro de energia al apagar el médulo. No las utilice con frecuencia para evitar dafiar el médulo y causar fallos de funcionamiento.

VI. Descripcion del formato de paquetes MODBUS TCP

6.1 Comando de lectura del registro de entrada

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x04

Este comando se utiliza para leer el valor actual del registro de entrada;

Descripcién del formato del mensaje de solicitud de lectura del registro de entrada

Leer solicitud de entrada discreta (formato de mensaje MODBUS TCP)

longitud byte
Numero d¢ serzampos de mensaje ilustrar
(bytE) Método de almacenamiento
Identificador de transaccién 2 Byte alto primero |Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.
2 Identificador de protocolo 2 Byte alto primero [El valor predeterminado es 00 00
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Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fabrica es 1, el resto se utiliza para los nimeros de estacion esclava del puerto RS48%.

cédigo de funcién

0x04

[Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

N|ooju| b~

Ndmero de registros

Byte alto primero

Descripcién del formato del mensaje de reconocimiento de registro de entrada de lectura

Leer respuestas de entrada discretas (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nimero d

serltampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacena

ilustrar
miento

Identificador de transaccién

2

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

Identificador de protocolo

2

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccion, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

Rango 0x01~0xFE; la configuracién predeterminada de fébrica es 1, el resto se utiliza para los nimeros de estacién esclava del puerto RS485.

cédigo de funcién

0x04

Cédigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Longitud de los datos

Suponga que la longitud de los datos es N

datos

norte

Bajo primero

Este es el nimero de la estacién local.Entrada analdgica con canal bajo primero;

Cada dato de registro ocupa la longitud de una palabra.

Ejemplo de descripcién del mensaje

Lee los valores de los registros de entrada locales, comenzando desde cero (direccién 0x00), y lee 9 registros, todos los cuales tienen un

valor de 0;

Mensaje de solicitud:

00 44 00 00 00 06 01 04 00 00 00 09

Mensaje de respuesta

00 44 00 00 00 15 01 04 12 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00

Lea los valores de las direcciones 30001~30006 en el registro de entrada de la estacion esclava 2. En el ejemplo, los valores de las direcciones 30001 y 30006 son 0x7531y 0x7536,

respectivamente.

Mensaje de solicitud:

00 04 00 00 00 06 02 04 00 00 00 06

Mensaje de respuesta

00 04 00 00 00 OF 02 04 0 °G5 31 00 00 00 00 00 00 00 00 75 36

Manual del producto del médulo MT2-AE8



AMSAMOTION®
[ ] X E AR

Historial de revisiones

Version Fecha de revision Notas de revisién mantenedor

1 O 7 de agosto de 2022 Versién inicial LZY



http://amsamotion.com

	一、产品概述
	1.1、产品简介   
	1.2、特点功能
	1.3、应用场景

	二、产品规格
	2.1、产品参数
	2.2、端子接线
	2.2.1、端子接线
	2.2.2、端子功能说明
	2.2.3、模拟量输入说明


	三、寄存器地址说明
	3.1、输入寄存器地址

	四、产品功能
	4.1、MODBUS TCP功能
	4.2、MODBUS TCP转MODBUS RTU功能
	4.3、MODBUS RTU转MODBUS TCP功能
	4.4、MODBUS RTU功能
	4.5、MODBUS TCP控制多从站功能
	4.5.1、功能说明
	4.5.2、功能配置
	4.5.3、功能测试

	4.7、按键恢复出厂设置功能
	4.8、RS485扩展功能
	4.9、扩展口扩展功能
	4.10、S7通信参数设置
	4.10.1、设置网段
	4.10.2、进入网页
	4.10.3、模块IO点地址设置

	4.11、MC通信参数设置
	4.11.1、确认或设置PLC参数
	4.11.2、配置模块参数


	五、参数配置
	5.1、配置前准备
	5.2、使用“艾莫迅MODBUS工具”配置
	5.2.1、调试工具的连接
	5.2.2、修改本机IP
	5.2.3、修改本机地址
	5.2.4、修改串口参数

	5.3、网页配置
	5.3.1、登陆模块IP网页
	5.3.2、模块IP设置
	5.3.3、远端服务器IP设置
	5.3.4、485串口参数设置


	六、MODBUS TCP报文格式说明
	6.1、输入寄存器读出命令

	修订历史
	关于我们

