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I. Descripcion general del producto

1.1 Caracteristicas y funciones

- MT2A-IM24R: 10 salidas de interruptor de contacto, 14 entradas de interruptor aisladas;

MT2A-IM24TP: 10 salidas digitales de lado alto de transistor, 14 entradas digitales aisladas;

- Admite la conversién de MODBUS TCP a MODBUS RTU;

= Un bloque de terminales 485 que admite la conexién de hasta 8 estaciones esclavas 485;

- Admite hasta 8 conexiones esclavas de red;

- Admite la conexién de hasta 8 médulos de expansién EMB;

Los parametros del médulo se pueden configurar y guardar de forma permanente a través de una pagina web.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién de conexion inversa;

Se utiliza ampliamente para la adquisicién y control de sefiales en equipos de campo industriales.

1. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

Los siguientes parametros de configuracién del software son predeterminados de fébrica; los usuarios pueden acceder a ellos y modificarlos a través de una pagina web.

modelo MTZA'IM24R

MT2A-IM24TP

Numero de puertos de red 2

Interfaz de entrada (DI)

Introducir puntos Ruta 14

Tipo de sefial de entrada NPN/PNP

Voltaje de la sefial de entrada CC 20"'28 V
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Circuito aislado Aislamiento 6ptico

Interfaz de salida (DO)

Puntos de salida Ruta 10

Tipo de salida Salida de relé, contacto normalmente abierto Transistor PNP
Capacidad de salida 2A/punto 0,5 A/punto
Circuito aislado Aislamiento mecanico Aislamiento 6ptico

Parametros de comunicacién Ethernet

Tipo de interfaz RJ45

Puerta de enlace predeterminada 192.168.1.1

Mascara de subred 2552552550

Direccién IP del ordenador host 1 921 681 .1 3

narmero de puerto de a computadora it 8080

Numero de puerto local 5 02

Direccién IP del sitio principal 1 92.1 68.1 .1 2

192.168.1.20, 192.168.1.21, 192.168.1.22, 192.168.1.23
Direcciones IP de la estacién 1 ala 8

192.168.1.24, 192.168.1.25, 192.168.1.26, 192.168.1.27

Parametros de comunicacién RS485

Tipo de interfaz Bloques de terminales enchufables

Modo de comunicacién Sitio principal de RTU y reenvio
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Namero de estacion principal

Intervalo de sondeo

10 ms

Tiempo de espera de comunicacion

1000 ms

Formato de comunicacién

Velocidad de transmision: 9600 baudios, 8 bits de datos, 1 bit de parada, sin bit de paridad

Desde la estacién ntimero

Las estaciones 1 a 8 estdn numeradas 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8 y 9 respectivamente.

sondeo habilitado desde la estacién

La habilitacion del sondeo de registros para las estaciones esclavas 1 a 8 estd deshabilitada de manera predeterminada.

Parametros del registro esclavo

El nimero y la direccién de los registros de las estaciones esclavas 1 a 8 se establecen en 0 de manera predeterminada.

Voltaje de funcionamiento

DC 24 V; con proteccion contra polaridad inversa

Consumo de energia

2W~6W

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C

Método de instalacién

guia

tamafio

120,5 mm (largo) * 80 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.
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2.2 Descripcién del terminal

MT2A-IM24R
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III. Descripcion de la direccion de registro

3.1 Direcciones de entrada/salida digitales

nombre

Direccién correspondiente del PLC Direccién correspondiente MODBUS

Cédigos de funcion de soporte

Canales de entrada 1 a 14

10001 ~ 10014 0x0000 ~ 0x000D

0x02

Canales de salida 1a 10

00001 ~ 00010 0x0000 ~ 0x000A

0x01, 0x05, OxOF

3.2 Direccién de registro de solo lectura

Direccion correspondiente del PLC

Direccién correspondiente MODBUS (palabra)

Cédigos de funcién de soporte

30001 ~ 3XXXX

0x0000 ~ OxXXXX

0x04

3.3 Direccién del Registro de Tenencia

Direccién correspondiente del PLC

Direccién correspondiente MODBUS (palabra)

Codigos de funcion de soporte

40001 ~ 4XXXX

0x0000 ~ OXXXXX

0x03, 0x06, 0x10

3.4 Orden de mapeo de los registros de la estacién maestra

Nuamero de serie 1

registro Esta miquina

Estacién esclava RS485 EMB desde la estacion

Red desde la estacion

1) Nimero maximo de registros en el médulo maestro o esclavo de la red:

DI/DO: 16+32*8(RS485)+32*8(EMB)=528

16: El nimero predeterminado de entradas/salidas digitales (DI/DO) en esta maquina es 16 para facilitar la asignacién de aplicaciones PLC. La DI/DO real del hardware es 14/10.

32: El nimero maximo de registros permitidos para cada esclavo RS485 y esclavo EMB;

8: El nimero méximo de estaciones esclavas permitidas por RS485 y EMB.

RO/RW: 16*8(RS485)+16*8(EMB)=256

16: El nUmero maximo de registros permitidos por esclavo RS485 y esclavo EMB;

8: El nimero méximo de estaciones esclavas permitidas por RS485 y EMB.

2) Nimero méximo de registros en la estacién maestra:

DI/DO: 528 + 528 * 8 (esclavos de red) = 4752;

RO/RW: 256 + 256 * 8 (esclavos de red) = 2304.
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IV. Funciones del producto

4.1 Funcionalidad extendida RS485

Como se muestra en la figura, este médulo incorpora un puerto de comunicacién RS485, que puede utilizarse como puerto de expansion de entrada/salida. Los registros del médulo de expansion RS485 se asignan automaticamente a...

La direccién después del registro local del médulo.
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4.2 Funcionalidad extendida de EMB

Como se muestra en la figura, este puerto de expansion se puede conectar al médulo de expansién EMB de nuestra empresa (para obtener mas detalles, visite el sitio web de Aimoxun o consulte a nuestro personal de ventas).

Los registros del médulo de extensiéon EMB se asignan automaticamente a la direccién del registro RS485 en este maédulo.
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4.3 Funcién de expansion del puerto de red

Como se muestra en el diagrama, el médulo esté configurado como estacién maestra por defecto. Una estacién maestra puede conectarse a hasta ocho estaciones esclavas. Cada estacion maestra y esclava de la red puede expandirse individualmente con RS485.

Esclavo y esclavo EMB: Cada esclavo de red puede asignar automaticamente los registros de este médulo al maestro de red. Si el esclavo de red no tiene extension RS485,

No se requiere configuracién de pagina web.

A continuacién se describe cémo configurar varios médulos en una red maestro-esclavo dentro de una red de area local:

1) Conecte todos los médulos que se van a conectar en red en cadena como se muestra en el diagrama siguiente;

2) Gire todos los interruptores de los mddulos a la posicion de arranque;

3) Encienda todos los médulos y observe que la luz verde de enlace parpadea rapidamente; esto indica que el médulo ha ingresado al modo de distribucién de red.

4) Después de confirmar que el primer médulo esté correctamente conectado al ordenador host o al switch, observe el indicador de enlace. Cuando la luz roja parpadea rapidamente, indica que este médulo...

El bloque ha estado funcionando como estacién maestra y ha abierto el puerto de red esclava para enviar informacion de la red de distribucién a las estaciones esclavas.

5) Observe el primer médulo conectado a la estacién principal. Cuando reciba la informacién de configuracién de red enviada por la estacion principal con normalidad, el indicador de enlace se iluminara en verde fijo.

6) Las estaciones esclavas restantes se conectaran automaticamente y se configuraran en secuencia. La configuracion de la red estara completa cuando todos los indicadores de enlace de las estaciones esclavas se enciendan en verde fijo.

7) Vuelva todos los médulos al modo Aplicacién y la luz indicadora de enlace en el sitio principal se volvera verde y parpadeara una vez por segundo;

8) Vuelva a encender el equipo para confirmar que la distribucién de la red se complet6 correctamente. Observe si el indicador de enlace de la estacion maestra parpadea en verde una vez por segundo y si los indicadores de enlace de las demas estaciones esclavas también funcionan correctam

¢La luz verde esta siempre encendida?

Nota: Si necesita reconfigurar la estacién esclava como estacién maestra, puede restablecerla a la configuracién de fabrica. Consulte la seccién 4.9 para obtener mas informacion.
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4.4 Funcién de configuracién de red basada en web

Ademas de los métodos de configuracién automatica de red mencionados anteriormente, el médulo también puede configurar la red mediante la configuracién de la pagina web. Cada médulo requiere una configuracién independiente.

Configure el médulo conectandolo a una computadora o enciéndalo en la red de &rea local (LAN). No conecte varios médulos a la LAN simultdneamente para evitar conflictos de IP. Cuando el médulo...

Al modificar el pardmetro "Seleccién Maestro/Esclavo” o "Seleccién Esclavo", su direccién IP cambiard en consecuencia. Por ejemplo, al configurar un médulo para que cambie de maestro de red a esclavo de red...

Cuando la opcién "Seleccién de sitio esclavo" estd establecida en 2, la direccién IP cambiard de 192.168.1.12 a 192.168.1.21.

Las estaciones maestras y esclavas de la red deben configurarse con los siguientes pardmetros respectivamente:

Parametros de configuracién del sitio web principal
categoria Detalles de los parametros ilustrar
Seleccién maestro-esclavo Sitio web principal
Seleccionar de la estacién Estacion 0 No opcién
Ndmero de estaciones 8 Establecer segun la cantidad de uso real
1P del sitio principal 1 92. 1 68 . 1 . 1 2 Valores predeterminados de fabrica, se pueden cambiar segtin las necesidades reales.
IP de subsitios 1 a 8 1 92. 1 68 . 1 .20~27 |Valores predeterminados de fébrica, se pueden cambiar segun las necesidades reales.

Parametros de configuracién del esclavo de red

categoria Detalles de los parametros ilustrar
Seleccién maestro-esclavo Red desde la estacién
Seleccionar de la estacién Estacion 1 Basado en la configuracién de clasificacion real de este médulo
Namero de estaciones 0 No opcién
IP del sitio principal 1 92. 1 68 . 1 . 1 2 Valores predeterminados de fabrica, se pueden cambiar segun las necesidades reales.
IP de subsitios 1 a 8 1 92. 1 68 . 1 .20~27 |Valores predeterminados de fébrica, se pueden cambiar segun las necesidades reales.
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4.5 Funcién maestra RTU del lado del servidor MODBUS TCP

Este médulo, que actiia como servidor TCP, puede aceptar un maximo de dos conexiones de cliente MODBUS TCP. Los clientes acceden a este médulo mediante el protocolo MODBUS TCP.

Parametros del servidor MODBUS TCP
categoria Detalles de los parametros ilustrar
IP del sitio principal 192.168.1.12 Configuracién predeterminada de fabrica, se puede cambiar a través de la pagina web.
NUmero de puerto local 5 02 Configuracién predeterminada de fabrica, se puede cambiar a través de la pagina web.
Modo de funcionamiento del puerto serie RS485 Sitio principal de RTU y reenvio Configuracién predeterminada de fabrica, se puede cambiar a través de la pagina web.
Numero de estacién principal 1 Valor predeterminado de fabrica, rango de configuracion: 1~254

4.6 Funciéon maestra RTU del cliente MODBUS TCP

Parametros del cliente MODBUS TCP
categoria Detalles de los parametros ilustrar
Direccién IP del ordenador host 1 92. 1 68 . 1 . 1 3 Configuracién predeterminada de fabrica, se puede cambiar a través de la pagina web.
Numero de puerto local 8 080 Configuracién predeterminada de fébrica, se puede cambiar a través de la pagina web.
Modo de funcionamiento del puerto serie RS485 Sitio principal de RTU y reenvio Configuracion predeterminada de fabrica, se puede cambiar a través de la pagina web.
Numero de estacién principal 1 Valor predeterminado de fabrica, rango de configuracién: 1~254

Este médulo proporciona un cliente TCP para conectarse a un servidor remoto, y el servidor accede a este médulo a través del protocolo MODBUS TCP.

Nota: Independientemente de si este mddulo se utiliza como servidor o cliente, el modo de trabajo del puerto serie RS485 debe seleccionarse como "RTU Master & Forward" o "RTU Master".

Se puede acceder a este médulo haciendo coincidir la direccién del paquete MODBUS TCP en la computadora host con el nimero de la estacién principal.
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4.7 Reenvio de MODBUS TCP y funcién MODBUS RTU

Los dos métodos siguientes permiten que la computadora host convierta el protocolo MODBUS TCP al protocolo MODBUS RTU utilizando este médulo:

1) Cuando el modo de trabajo del puerto serie RS485 se selecciona como "Reenvio de RTU", este médulo perdera la funcién de estacién maestra MODBUS RTU;

2) El modo de trabajo del puerto serie RS485 esta seleccionado como "RTU Master & Forward", y la direccién del paquete MODBUS TCP es inconsistente con el nimero de estacién maestra.

Los parametros relevantes se muestran en la siguiente tabla.

Parametros de funcién MODBUS TCP a MODBUS RTU

categoria

Detalles de los parametros

ilustrar

Modo de funcionamiento del puerto serie RS485

Sitio principal de RTU y reenvio

La configuracién predeterminada de fabrica también se puede cambiar a reenvio de

Namero de estacion principal

Valor predeterminado de fabrica, rango de configuracién: 1~254

Pardmetros del puerto serie RS485

Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, bit de parada de 1 bit

Configuracién predeterminada de fébrica, se puede cambiar a través de la pagina wep.

Intervalo de sondeo

10 ms

Configuracion predeterminada de fabrica, se puede cambiar a través de la pagina web.

Tiempo de espera de comunicacién

1000 ms

Configuraci6n predeterminada de fébrica, se puede cambiar a través de la pagina wep.

Nota: Las funciones de reenvio MODBUS TCP y MODBUS RTU solo se pueden usar en la estacién maestra de la red. Seleccione el modo "RTU Maestro y Reenvio" para habilitarlo.

Uso simultaneo de la estacién maestra MODBUS RTU y la funcién de conversién de MODBUS TCP a MODBUS RTU. Cuando la direccién del paquete MODBUS TCP del ordenador host es diferente a la de la estacién maestra...

Cuando los nimeros de estacién coinciden, el médulo accede a la estacién maestra. Si la direccién del paquete MODBUS TCP del ordenador host es diferente del nimero de estacién maestra, este médulo...

El mensaje se convierte al formato MODBUS RTU y se reenvia al puerto RS485. En este momento, minimice la tasa de sondeo del ordenador host al dispositivo RTU para evitar...

Afecta la frecuencia general de actualizacién de datos del sistema.
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4.8 Funcion de estacion maestra MODBUS RTU

El puerto serie 485 de este médulo admite la conexién de hasta 8 esclavos MODBUS RTU. Los registros de cada esclavo 485 se asignaran secuencialmente a los registros de este mddulo.

Siguiendo el punto de entrada o salida del bloque, el ordenador anfitrién puede realizar operaciones de lectura y escritura en los 485 registros esclavos mediante una conexién MODBUS TCP.

Los usuarios pueden modificar los parametros de registro de cada estacion esclava 485 a través de una pagina web.

Parametros funcionales de la estacién principal MODBUS RTU
categoria Detalles de los parémetros ilustrar
Modo de funcionamiento del puerto serie RS485 Sitio principal de RTU y reenvio La configuracién de fabrica predeterminada también se puede cambiar a la esta¢ion maestra RTU.
Nuamero de estacion principal 1 Valor predeterminado de fabrica, rango de configuracién: 1~254

Paréametros del puerto serie R5485 Velocidad en baudios: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, bit de parada de 1 bit Valores predeterminados de fabrica
Intervalo de sondeo RS485 1 O ms Valores predeterminados de fabrica
Tiempo de espera de comunicacion RS485 1 000 ms Valores predeterminados de fabrica

Numero de estacion esclava R5485 Estaciones 1-8: NUmeros de estacion: 2, 3, 4,5, 6, 7, 8, 9 Valor predeterminado de fabrica, rango de configuracion: 1~254

Sondeo esclavo RS485 Opciones de sondeo de las estaciones 1 a 8: DO, DI, RO, RW La configuracion predeterminada de fébrica no est4 seleccionada.

Parametros del registro esclavo RS485 Numero y direccién de los registros DO, DI, RO y RW para las estaciones esclavas 1-8 Los valores predeterminados de fabrica son todos 0.

4.9 Restaurar la configuracion de fabrica

Si un usuario olvida su nombre de usuario y contrasefia de inicio de sesion web, o desea restablecer otros pardmetros a los valores predeterminados de fabrica, puede seguir estos pasos:

1) Después de encenderlo durante 3 segundos, cambie el interruptor a la posicién de Arranque dentro de los 30 segundos;

2) Espere aproximadamente 3 segundos, observe cémo la luz indicadora de ejecucién cambia de intermitente a luz fija y cambie inmediatamente a la aplicacion.

3) Si las operaciones anteriores son exitosas, el médulo se reiniciara.
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4.10 Descripcién de la luz indicadora

estado

Sistema

Enlace

Estado de funcionamiento normal

[Cuando se pierde la comunicacion con el ordenador central, la luz roja parpadea una vez por segundo.

La comunicacién con la computadora host es normal y la luz verde parpadea una vez por segundo.

Estacién maestra: después de que todas las estaciones esclavas estén conectadas exitosamente, la luz verdg pa|

Si una 0 mas estaciones esclavas no estan conectadas o cuando se comunican con estaciones esclavas, se prod!

La luz roja parpadeara una vez por segundo si se produce un error de tiempo de espera.

Estacion esclava: la luz indicadora esta apagada cuando no estéd conectada a la estacién maestra; esta encendid|

La luz verde detras de la estacion principal esta siempre encendida.

padea una vez por se

cen varios errores.

p cuando esté conecta

Estado de la red de distribucién

No iluminado

Estacion principal: la luz roja parpadea 5 veces por segundo;

Desde la estacion: La luz verde parpadea 5 veces por segundo.
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V. Configuracién de parametros de la pagina web
5.1 Pagina web de inicio de sesion

Abra su navegador e introduzca la direccién IP del médulo (la IP predeterminada es 192.168.1.12) para acceder a la pagina de inicio de sesién. Introduzca el nombre de usuario y la contrasefia.

Después de escribir "amx666", haga clic en el botén de inicio de sesién para ingresar a la pagina de parametros del médulo, como se muestra en la imagen a continuacion.

AW LER LA AR F)

English

ZFRME: [amx666 | ERIAMKS:amx666
BEEN:

| B\ =iamx666

=3

©Copyright 2023 by FEm X EREMMEERBIRAS http://www.amsamotion.com/

5.2 Configuracién de IP de la estacién maestra y esclava

B MT2A-IM24R S = 1.0 MACHEHE: 03:71:1A-2B:3C:4D
BEER: ERIARISE: FRER:
FIEENIATE: RIS SR v eI S
_THLIPHEE: Nfivg o imi=2 BT W=
REEas IP: ENGE TP 1: 192.168.1.20 PGS TP 2: 192.168.1.21

LML IP 3: 192.168.1.22 FleERGE TP 4: 192.168.1.23 LMk IP 5: 192.168.1.24

|

RIS S TP 6: 192.168.1.25 FEEMEE TP 7: 192.168.1.26 RLEMEs 1P 8: 192.168.1.27

Nota: Al seleccionar la configuracién automética de red, los parémetros anteriores solo deben configurarse en el médulo de la estacién maestra; las demés estaciones esclavas de la red no requieren configuracién. Ademas, aseglrese de que la red esté conectada a la red de area local.
Ningun dispositivo debe tener la misma direccién IP que la estacién maestra o esclava. De lo contrario, se debe cambiar la direccién IP de la estacién maestra o esclava para evitar conflictos de red. Al configurar la red a través de una pagina web, la configuracién debe realizarse...

Cada médulo est4 configurado para ser la estacién maestra de manera predeterminada en la fabrica, por lo que solo se puede conectar a una computadora o interruptor en una red de area local para su configuracion; de lo contrario, se produciran conflictos de IP.
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5.3 Configuracion del estado de salida de error de bus

BEREEHIERTE]: 28 v EMBiSiREIHES: sl v

Q0.0 Q0.2 Q0.3 Qo.4

BEEERHES:

Q0.5 Q0.7

-Configuracién del tiempo de deteccién de error de bus: rango de valores de 0,5 segundos a 5 segundos.

1) Cuando el médulo actda como estacién maestra, si recibe datos erroneos del ordenador central o el tiempo de desconexién supera este parametro, se considera un error de bus de la estacion maestra. La estacion maestra informara de este error.

La informacion se envia a todas las estaciones esclavas de la red. Las luces indicadoras de funcionamiento de los modulos de las estaciones maestra y esclava parpadean en rojo.

2) Cuando el médulo acta como esclavo, si el tiempo de interrupcién de la comunicacién con el maestro supera este pardmetro, se considera un error de bus esclavo. El indicador de enlace del médulo esclavo se apagara.

-Configuracion de salida de error EMB: Restablecer, Establecer, Mantener.

Cuando ocurre un error de bus entre la estacion maestra de red y la computadora host, o entre la estacion maestra de red y la estacion esclava de red, se actualizara el estado de todas las salidas DO del médulo EMB extendido por el modulo actual.

Los valores de estado cambiaran todos seguin este pardmetro de configuracion.

-Configuracién de salida de error de bus: Restablecer, Establecer, Mantener.

1) Cada punto de salida de Q0.0 a Q1.1 se puede configurar con un valor de estado en caso de un error de bus;

2) Cuando se selecciona la salida "Reset", este punto de salida se establecerd en 0 cuando se produzca un error de bus;

3) Cuando se selecciona la salida "Establecer", este punto de salida se establecera en 1 cuando se produzca un error de bus;

4) Cuando se selecciona la salida "Retener”, el punto de salida conservara su valor de estado original cuando se produzca un error de bus.

5.4 Configuracién de parametros de la estacion maestra RS485

RS4858 T {FEs: B v RS
RS485%AERRATA]: ms  RS48SIERIBAAE: ms RS485ER REE:
RS485EIEMT: RS48513{U: RS485(=

Nota: Cuando el modo de funcionamiento del puerto serie RS485 esté4 configurado en "Reenvio de Rlp4rametro "Nimero de estacion maestra" no es valido. Esto significa que el médulo no mostrara los datos MODBUS enviados desde el ordenador host.

Todos los paquetes TCP se convierten al formato MODBUS RTU y se envian al puerto RS485.
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5.5 Configuracion de parametros del esclavo RS485

R5485 M E=

RS485Mak%218 DO
RS485\ ak%238] DI
RS485 M pk50H RO:

RS485 1 RW:

A

485 ahEiFRE 1:

485 EEiFRE 2:

485 ubkEFRE 3:

485 SR 4:

485 1555 7Fa=% 5:

485 STz 6!

485 IEETFRE 7!

485 155 TFa= 8:

156 25up ]

125 [ b=

15 258 [
1235 [ o [
125 [ 2545 [

SEETEE DO T2 16
=ZEESEFE DO B 0
gEsF=00 80 |
gEsES0oMmE[0 |
TS DO Hik 0
gEsF=00~H[0 |
gEmEE oo ME[0 |

A\ A7RE DO ik O

gEsF=00 30 |
gEsTm00mE[0 |
ZHEFRE DO Bk O

gEsF=00~E[0 |
gEsEEO M0 |
AHE7FEE DO Haik 0

gEsem00 20 |
EEEEE 00 M0 |
ST DO Bk 0

gEsF=00~H[0 |
gEseEoo M0 |
A DO Hik 0

gEzmmo0rzo |
gEETEO0MIE[0 |

FAlEFRE DO ik 0

gEsss00~2[0 |
gEETEDO M0 |

F/lAFFEE DO Mk 0

3Sk[4 | 4=u[5 5sit(6 | 6Sis[7
3z [ 4=z [ Sis [ i [
asss 453 [ =l =
3sss [ asss [ s [ 658 [
agss [ 453 [ = 655 L

EEEEEE DI L 16
ERIEEE DI fEE 0

EEEEEDI A0 |
ST OIMu0 |
EH|EEEE DI sk 0
EmEEEOI A0 |
eI |
| 57RE DI #Eht 0
EmEEEDI A0 |
EmEFEOIM0 |
EHEESE DI MEHE O
EEEEDI [0 |
EwmTEOIM0 |
EH|EEEE DI ik O
EmEsEsEOlAime |
EEEEEOIM[0 |
Ll ETERE DI isht O
EEEEEDI A0 |
ESEE OO0 |
EH| RS DI itk O
=mEEsEIAme |
EmTEOIMN[0 |
T\ E=E DI i5iE O
EmEsEsEOIAm0 |
EmSTEOIM0 |

A\ AR5 DI Bk 0

FEEFSRO 4L 0
FRiEErss RO HBlE 0

DEmFEROAM[0 |
CEsFSROMIE[0 |
ZHEFEE RO HEE 0
DEmFERrROAE[0 |
DEsssroMmto |
A EFEE RO Mtk O
OEsEERrRO A0 |
CEsESROME0 |
ZHETEE RO HHE 0
OEmEEROAM[0
OEmssmroMto |
ZAFETER RO ek 0
=== LR T
CEmsEroMm0 |
ZAEFER RO H5iE 0
DEsFEROAM[0 |
OEmemrotsto |
ZHEFEE RO Mk 0
mEmmsmRO4m0 ]
OEmssromm0 |
A =S RO H8iE 0
=== LR T
DEsFSroMto |

FAFETEE RO Ml O

7555 L =
= =
7555 [ gzt L
7235 [ =

Nota: 1) Cuando el nimero de registros en la estacién esclava se establece en un valor distinto de cero, pero la habilitacién de sondeo correspondiente no esta activada, el médulo no leera automaticamente el registro, pero la estacion anfitriona si lo hara.

La maquina puede realizar operaciones de escritura en este registro.

2) Direcciones DO, DI, RO, RW del registro de bobina: representan la direccién del nimero de estacién de comunicacion real del dispositivo esclavo 485;

3) Direcciones DO, DI, RO, RW del registro local: representan las direcciones de mapeo de las areas de acceso de lectura/escritura de datos de los 485 dispositivos esclavos correspondientes en este médulo.
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5.6 Visualizacion de datos del esclavo EMB

EMBMIEEFRR 1:

EMBM LSRR 2:

EMBM SRR 3:

EMBMIESTES 4:

EMBMIEETFER 5:

EMBM LSRR 61

EMBM SRR 7:

EMBMiEEFER 8:

£EEFE DO ML 0
Z£EETFeE DO Bl 0
SR DO T 0
SEFFEE DO Mk 0
BT DO TEL 0
ZEEiFaE DO Mk 0
HEFFEE DO TEL 0
ZEEEFaE DO Mk 0
ZEEFFEE DO TEL 0
ZEEiFaE DO Ak 0
HEFFEE DO TEL 0
ZEFiFEE DO Mk 0
SEEFE DO MO
ST DO HBit 0
HESFeE DO TH 0

ZEEraE DO Mk 0

EEEFE DI
EEEFE DI it
BEIEEE DI THE
ERIEFRE DI it
BEFESE DI TR
EHEFERE DI ik
BUFESE DI
EHEFERE DI ik
BEFEE DI T
BEHIEFTeE DI ik
BHEFEE DI TH
BEHEFE=E DI ik
BIFEESE DI TH
EYFESE DI ik
BEEE DI TH

EIIEEEE DI L

=

=

=

=

=

=

L~

=

=

=l

OEFEZEROTE L
SEEFTEE RO HEtE 0
HiEEFsE RO THL (0
SiEEFFEE RO HBLE O
HEFZZ RO TEL 0
HiEFZ:E RO i 0
HEFZEZ RO TEL O
SRiEEFEEE RO ikt 0
HEFZZ RO TEL 0
SEEEEE RO ikt O
HEFZZ RO TEL 0
SQiEEEEE RO ik 0
HiEFEZ RO ML O
CiEFEE RO MEfE 0
HiEFFE RO THL (O

SiEFTEE RO HBLE O

F5EEE RW PEL
{FIFETFEE RW HEHE
F55FEE RW TEL
{(FHFET7EE RW HBIE
{FasErreE RW TEL
{F455=3E RW HiTE
{FIET7EE RW L
{FHEETFEE RW HBHE
{FSE57EE RW L
{F55=EE RW HHE
(ST RW T
(F55=EE RW HiTE
(FHEEFE RW L
[FI5ET7EE RW HEHE
(FFSFFE RW TEL

(RIS RW i

Nota: Direcciones DO, DI, RO, RW del registro de bobina: representan las direcciones de mapeo de las areas de acceso de lectura/escritura de datos del esclavo EMB correspondientes de este médulo.
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5.7 Visualizacion de datos de la estacion maestra y esclava de la red

REEEiESTE:

FEN SRR 1

MM IESTTR 2:

ML SR 3:

ISR 4

BN IESTFR 5:

M iEZ7F7 6!

ML TR 7

ML 8:

RAESEE

Nota: Direcciones DO, DI, RO, RW del registro de bobina: representan el mapeo entre la propia estacion maestra de red y el 4rea de acceso de lectura/escritura de datos de cada estacion esclava de red correspondiente.

sitio;

HESHFE DO TE
SEEEEE DO Mk
HEFFE DO TH
SZEEEEE DO Mk
HEETE DO TE
£EEFSE DO Mtk
HESTE DO TH
SFEEEEE DO Mk
HEETE DO TE
SEEEEE DO Mk
HEFTE DO TH
HESFE DO Mk
HEETE DO TE
ZEEEEE DO Mk
HEFTE DO TH
SFEEEEE DO Mk
HESHEE DO TH
SEEEEE DO Mk
HEFFE DO TH

Z£EFFEE DO Ak

16

0

0

0

0

0

0

16

0

EHFEE DI T
EHIE1F=E DI it
EEEF=E DI TH
EHIEF=E DI it
EEET=E DI TH]
EHEE=E DI
EHEERE DI TH
EHIEFEE DI il
EEET=E DI TH]
EHIE1F=E DI it
EHEF=E DI TH
EFEEE DI ok
EEEF=E DI TH]
E&IE1F=E DI it
EEIETEE DI TH]
EEIEFEE DI 1ol
EHFEE DI T
EHIE1F=E DI it
EEEF=E DI TH

BEEFFs DI it

T

i

=

=

i

=

=

HiEH7sE RO THL
iEFFE RO it
HiEHEE RO T
QIEFFE RO it
HiEF53 RO T
SEFEE RO MitE
HiEHEsE RO THL
HiEEH=s% RO ik
HiEH7sE RO THL

HiEEFE# RO Mtk

HiEFEE RO Hitk
HiEEFEE RO THL

HiEFE=% RO HikE

0

U

0

0

0

0

U

0

0

0

0

U

0

FFEESE RW T EL
{55 RW HHE
{FEHTFaE RW TEL
{F5EEEE RW HHHE
{FFETSE RW L
T RW HLE
(FErESEsE RW 5L
FEE57E RW MBI
{FiEFaE RW TEL
{F5EFEE RW
{FEFaE RW TEL
{FEFEFEE RW HitE
{FFEFSE RW L
{FI5E5FEE RW HEHE
(FEFE RW TEL
F5E5EEE RW HBHE
FHFEESE RW 1 EL
{5 RW T
{FEHTFaE RW TEL

{RiFETraE RW it
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VI. Descripcién del formato de paquetes MODBUS TCP

6.1 Comando de lectura del registro de retencién

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x03

Formato del mensaje de solicitud para leer registros de retencién

Solicitud de lectura del registro de retencién (formato de mensaje MODBUS TCP)

Numero d¢

seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenar

ilustrar

hiento

[dentificador de transaccién

Byte alto primero

(Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

Identificador de protocolo

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

El rango es de 1 a 254, con un valor predeterminado de fabrica de 1, que se puede cambiar a través del nimero de estacién principal.

codigo de funcion

0x03

Codigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacion MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

NUmero de registros

Byte alto primero

Eormato del mensaje de respuesta para la lectura de registros de retencién

Confirmacion de lectura del registro de retencién (formato de mensaje MODBUS TCP)

Namero d

seritampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenamie

ilustrar

nto

Identificador de transaccién

Byte alto primero [Gen

eralmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

Identificador de protocolo

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

18
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3 Longitud del mensaje 2 Byte alto primero |Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.
4 Identificador de unidad 1 El rango es de 1 a 254, con un valor predeterminado de fabrica de 1, que se puede cambiar a través del nimero de estacion principal.
5 cédigo de funcién 1 OXO3 Codigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS
6 Longitud de los datos 1 Supongamos que la longitud de los datos es N, en bytes.
7 datos norte Bajo primero Cada dato de registro ocupa la longitud de 1 palabra.
- Eiempl ripcion del mensai

Lea los valores de los canales 40001 a 40006 en el registro de retencién. En este ejemplo, los valores de los canales 40001 y 40006 son 0x9C41 y 0x9C46, respectivamente. Mensaje de solicitud:

001700000006 010300000006

Mensaje de respuesta

0017000000 0F 01030 °©C4100000000000000009C 46

6.2 Comando de escritura en un solo registro de retencién

= Descripcion del rdo

Cédigo de funcién: 0x06

= Descripcion del form. N men: d licitud para escribir un registr retencion Unico

Escriba una solicitud de registro de retencién tnico (formato de mensaje MODBUS TCP)

longitud byte
Numero de¢ serzampos de mensaje ilustrar

(bytE) Método de almacenamiento

1 Identificador de transaccién 2 Byte alto primero |Generalmente es el namero de secuencia del mensaje.
2 Identificador de protocolo 2 Byte alto primero |El valor predeterminado es 00 00
3 Longitud del mensaje 2 Byte alto primero |Excluyendo identificador de transaccion, identificador de protocolo y longitud del mensaje (en bytes).
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Identificador de unidad

El rango es de 1 a 254, con un valor predeterminado de fabrica de 1, que se puede cambiar a través del nimero de estacion principal.

codigo de funcién

0x06

Cadigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

Valor de registro

Byte alto primero

Descripcién del formato del mensaje de acuse de recibo de un solo registro de retencién

Escriba un Gnico acuse de recibo del registro de retencién (formato de mensaje MODBUS TCP)

Nuamero dg seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de al

ilustrar

[dentificador de transaccion

Byte alto primero

Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

Identificador de protocolo

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

El rango es de 1 a 254, con un valor predeterminado de fabrica de 1, que se puede cambiar a través del nimero de estacion principal.

codigo de funcion

0x06

Cadigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacién MODBUS

Direccién de inicio

Byte alto primero

\Valor de registro

Byte alto primero

Elemplo de descripcién del mensaje

Establezca el valor del canal 40005 en el registro de retencién en 0x9C45.

Mensaje de solicitud:

000000000006010600049C 45

Mensaje de respuesta

000000000006010600049C 45

20
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6.3 Comando de escritura de multiples registros de retencién

Descripcién del acuerdo

Cédigo de funcién: 0x10

Descripcién del formato del mensaje de solicitud de escritura de reqistro de retencién multiple

Escribir maltiples solicitudes de registro de retencién (formato de mensaje MODBUS TCP)

Numero de

seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenar

ilustrar

hiento

Identificador de transaccién

Byte alto primero

(Generalmente es el nimero de secuencia del mensaje.

[dentificador de protocolo

Byte alto primero

El valor predeterminado es 00 00

Longitud del mensaje

Byte alto primero

Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.

Identificador de unidad

El rango es de 1 a 254, con un valor predeterminado de fabrica de 1, que se puede cambiar a través del nimero de estacién principal.

codigo de funcion

0x10

Codigos de funcion relacionados con el protocolo de comunicacion MODBUS

Direccion de inicio

Byte alto primero

NUmero de registros

Byte alto primero

Numero de datos

Suponiendo que hay N registros, entonces el nimero de bytes de datos es 2N.

datos

2N

Bajo primero

Suponiendo que hay N registros, entonces la longitud de los datos (en bytes) es 2N.

Especificaciones para escribir mensajes de reconocimiento de multiples registros de retencién

Escribir multiples acuses de recibo de registros de retencién (formato de mensaje MODBUS TCP)

Numero d¢

seri€ampos de mensaje

longitud

(byte)

byte

Método de almacenar

ilustrar

hiento

veintiuno
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1 [dentificador de transaccién 2 Byte alto primero  |Generaimente es el nimero de secuencia del mensaje, similar al mensaje de solicitud.

2 [dentificador de protocolo 2 Byte alto primero  |El valor predeterminado es 00 00

3 Longitud del mensaje 2 Byte alto primero  |Excluyendo el identificador de transaccién, el identificador de protocolo y la longitud del byte de datos del mensaje.
4 Identificador de unidad 1 El rango es de 1 a 254, con un valor predeterminado de fabrica de 1, que se puede cambiar a través del nimero de estacién principal.

5 codigo de funcion 1 0X1 0 Codigos de funcién relacionados con el protocolo de comunicacion MODBUS

6 Direccion de inicio 2 Byte alto primero

7 Namero de registros 2 Byte alto primero

Elemplo de descripcién del mensaje

Establezca los valores de los canales 40001 a 40004 en los registros de retencién en 0x9C41, 0x9C42, 0x9C43 y 0x9C44, respectivamente.

Mensaje de solicitud:

00000000000F011000000004089C419C429C439C44

Mensaje de respuesta

000000000006011000 000004
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