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Prefacio

Contenido del manual

Este manual describe principalmente los parametros, las funciones de expansion del puerto de red, el cableado y otros aspectos de los mddulos de la serie Amoxun MT3A.

Esto se proporciona como referencia para los clientes que compran este producto.

Instrucciones de uso

= Este producto es un equipo profesional para uso industrial y debe ser operado por personal con experiencia en operacién eléctrica.

Los ejemplos de este manual son solo para referencia y comprensién del usuario. Si tiene alguna pregunta, pédngase en contacto con el personal técnico de Aimoxun.

Si los usuarios combinan este médulo con otros productos, aseglrese de que cumpla con las especificaciones técnicas pertinentes.
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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

Los médulos de la serie MT3A adoptan la interfaz de bus Modbus TCP, tienen un conmutador incorporado, puertos de red industriales duales, tamafio de médulo pequefio, alto

rendimiento en tiempo real y varios tipos de entrada/salida como digital, analégica, temperatura y pesaje para cumplir con varios requisitos de aplicacién.

1.2 Caracteristicas del producto

Tiene un tamafio pequefio y una estructura compacta, ocupando poco espacio, solo 105 x 70 x 28 mm.

Puerto Ethernet industrial de 100 Mbps, puertos de red duales con funcién de conmutacién incorporada

Admite expansién de puerto de red; 17 médulos ocupan solo 1 recurso de comunicacion.

- Admite métodos de conexién de cliente TCP o servidor TCP.

Ofrece una amplia variedad de médulos y una gama completa de tipos de E/S.

Admite las principales estaciones maestras Modbus TCP convencionales.

Carril guia estdndar DIN 35 mm, bloques de terminales con resorte, facil de instalar y cablear.

1.3 Lista de modelos

modelo

Descripcién del Producto

Médulo de entrada/salida digital

MT3A-I01631

Entrada digital de 16 canales (PNP/NPN), salida digital de 16 canales (NPN)

MT3A-I01632

Entrada digital de 16 canales (PNP/NPN), salida digital de 16 canales (PNP)

MT3A-0D3201

Salida digital de 32 canales (NPN)

MT3A-0D3202

Salida digital de 32 canales (PNP)

MT3A-ID3230

Entrada digital de 32 canales (PNP/NPN)

MT3A-ID1630

Entrada digital de 16 canales (PNP/NPN)

Médulo analégico

MT3A-AE0830

Entrada analdgica de voltaje/corriente de 8 canales

MT3A-AE1630

Entrada analdgica de voltaje/corriente de 16 canales

MT3A-AQ0810

Salida de voltaje analégica de 8 canales

MT3A-AQ0820

Salida de corriente analégica de 8 canales

Médulo de temperatura
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MT3A-AR0893 Entrada RTD de 8 canales
MT3A'AT1 692 Entrada de termopar de 16 canales
MT3A-AT0892 8 entradas de termopar

Médulo de pesaje

MT3A-AWO0415

Entrada de pesaje de 4 canales

1I. Especificaciones del producto

2.1 Parametros generales

Parametros de interfaz

protocalo de bus Modbus TCP
Direccion IP predeterminada 192.168.1.12
Capacidad de expansion del puerto de red 1 6

Tasa de transmision 100 MbpS

Distancia de transmision

<100m (distancia entre dos estaciones)

Interfaz de bus

2 conectores RJ45

Parametros técnicos

fuente de alimentacién

24V CC(20~28V)

tamafio 28x105x70mm (sin terminales) / 28x105x86mm (incluidos terminales)
Temperatura de funcionamiento '1 0°C~+60°C
Temperatura de almacenamiento = 20°C~+70°C

temperatura relativa

95%, sin condensacién

Nivel de proteccion

IP20

2.2 Parametros del médulo de E/S digital

Entrada digital

tipo de sefial

NPN/PNP

Voltaje de sefial "0" (PNP) -3~+3V

Voltaje de sefial "1" (PNP) 15~30V

Voltaje de sefial "0" (NPN) 15~30V

Voltaje de sefial "1" (NPN) -3~+3V

Filtrado de entrada

20 ms
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Corriente de entrada

4 mA

Meétodos de aislamiento

Aislamiento 6ptico

Salida digital

tipo de sefial

NPN/PNP (Lista de modelos correspondientes)

Corriente nominal de un solo canal

Corriente de carga maxima por canal: 0,5 A/ Corriente de carga maxima por 8 canales consecutivos: 2 A

Métodos de aislamiento

Aislamiento 6ptico

2.3 Parametros del médulo analégico

Entrada analdgica

Sefial de entrada (voltaje)

0~10V (0-10000)

Sefial de entrada (corriente)

0~20 mA (0-20000)

resolucion 0,001 V; 0,001 mA
Frecuencia de muestreo 0,1 S

exactitud 0,2 % FS

Impedancia de entrada (voltaje) 100 kQ

Impedancia de entrada (corriente) 1 00 Q

Salida analégica

Sefial de salida (voltaje)

0~10V (0-10000)

Sefial de salida (corriente)

0~20 mA (0-20000)

resolucion 0,003 V; 0,005 mA

exactitud Voltaje: 0,3 %FS Actual: 0,5 %FS
Impedancia de carga (voltaje) >1000 Q

Impedancia de carga (corriente) <600Q

2.4 Parametros del médulo de temperatura

MT3A-AR0893

Tipo de sefial de entrada

PT50\PT100\PT200\PT500\PT1000,CU50\CU100

(Los sensores de la serie PT solo admiten 0,385055, los sensores de la serie CU solo admiten 0,0042)

resoluciéon

0,01°C

error

PT100/PT1000: £0,35 °C
PT50\PT200\PT500\CU50\CU100:+0,50°C

Rango de medicién

Serie PT: -50 a 300 °C
Serie CU: -50 a 150 °C
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Rango de conversion digital

Serie PT: -5000 - 30000 °C; Serie CU: -5000 - 15000 °C. Nota: Divida el valor del cédigo de

lectura entre 100 para obtener la temperatura real.

Frecuencia de muestreo

6 ms por canal

MT3A-AT1692/MT3A-AT0892

Tipo de sefial de entrada

B, E, ], K(predeterminado), R, S, T, N

resolucion

0,1°C

error

12°C

Rango de medicién

B: 100°C a 1820°C; E:-270°C a 1000°C; J:-210°C a 1200°C
K:-270°C a 1372°C; R:-50°C a 1768°C; S:-50°C a 1768°C
T:-270°C a 400°C; N: -260°C a 1300°C

Rango de conversién digital

Temperatura real x 10 = valor digital correspondiente

Frecuencia de muestreo

Con el pardmetro de filtro 0: aproximadamente 0,2 segundos; con

el parametro de filtro 10: aproximadamente 2 segundos.

2.5 Parametros del médulo de pesaje

MT3A-AW0415

Tipo de sensor

Sensor de tensién resistiva

Sensor de tensién resistiva

5V CC+ 1%, corriente maxima 50 mA

Resolucién del médulo

Tipo de sensor Salida digital valor de peso Resolucion maxima
1,1 mV/V 0,25 uVv

2,2 mV/V 0-50000 - 999999 ~ 999999 0,5uv
3,3mV/V 0,75 uVv

error

Error de escala completa (precisién general): <0,03 %

FS; Error relativo: <0,08 %

Frecuencia de muestreo y tiempo de conversion

Profundidad de muestreo predeterminada a 50 Hz: 7; tamafio de paso deslizante: 1.
A 100 Hz, la profundidad de muestreo predeterminada es 10 y el tamaio del paso deslizante es 1. El

tiempo de conversién real, medido con la configuracion predeterminada, es el siguiente:

1. 50 Hz: 185 ms/canal

2. 100 Hz: 120 ms/canal
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III. Estructura y cableado del producto

3.1 Descripcién general de la luz indicadora

logo

nombre

Descripcién del estado

LA

Luz indicadora del puerto de red

Una luz fija indica que el puerto de red esta conectado a la red normalmente.

Apagado prolongado: Error de conexion de red en el puerto de red.

SISTEMA

Luces indicadoras del sistema

1. La luz permanece encendida durante 1 segundo después del encendido;

2. Cuando la comunicacién con el ordenador host es normal, parpadea lentamente (encendido durante 0,5 segundos, apagado

durante 0,5 segundos); 3. Cuando la comunicacion con el ordenador host est4 desconectada, parpadea rapidamente (encendido durante 0,1 segundos, apagado dura|

te 0,1 segundos).

LA

Luz indicadora del puerto de red

Una luz fija indica que el puerto de red esta conectado a la red normalmente.

Apagado prolongado: Error de conexion de red en el puerto de red.

ENLACE

Luces indicadoras maestro-esclavo

1. La luz permanece encendida durante 1 segundo después del encendido;

2. Estacién maestra: Cuando todas las estaciones esclavas estan conectadas correctamente, el indicador parpadea rapidamente (se enciende durante 0,1 segundos y

se apaga durante 0,1 sequndos). Cuando mas de una estacion esclava no esté conectada o se produce un error de datos durante la comunicacién con una de ellas, el

indicador parpadea lentamente (se enciende durante 0,5 segundos y se apaga durante 0,5 segundos).

3. Estacién esclava: la luz indicadora esté apagada cuando no esta conectada a la estacién maestra; permanece encendida después de una conexién normal a la estaci

j6n maestra.

3.2 Descripcién del botén

Reinicio: Dentro de los 30 segundos posteriores al encendido, mantenga presionado el botén de reinicio durante 3 segundos y suéltelo dentro de los 5,5 segundos para restablecer la configuracion de fabrica. Los datos de reinicio incluyen el nombre de usuario.

Informacion, todos los parametros de configuracion de red y todos los parametros de configuracién de funciones.

Para entrar en modo de arranque: Mantenga pulsado el botén para encender. Suéltelo cuando la luz SYS parpadee rapidamente.

El botén de reinicio, como se muestra en la imagen a continuacion, esté en el lado que no proporciona alimentacién.
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3.3 Precauciones y requisitos de cableado

Los terminales tienen un disefio sin tornillos, lo que permite la instalacion y extraccién del cable con un destornillador de punta plana (<3 mm). Longitud de pelado recomendada.
10 mm de dimetro. Cableado de la fuente de alimentacion: utilice un médulo de alimentacion de 24 V CCy asegurese de que el conductor de proteccion (PE) esté correctamente conectado a tierra.

Para la conexién de bus, se utiliza una interfaz de red RJ45 estandar y conectores de cristal estandar. Se recomienda una malla de doble blindaje de categoria 5 o superior.
Sino se utiliza la funcién de extension del puerto de red, ambos puertos funcionan como un conmutador y se puede seleccionar cualquiera de ellos para la conexion. La longitud del cable entre los dispositivos no debe exceder los limites especificados.

Puede superar los 100 m.

3.4 Diagrama de cableado del médulo de E/S digital
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3.5. Diagrama de cableado del médulo analégico
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3.6 Diagrama de cableado del médulo de temperatura
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3.7 Diagrama de cableado del médulo de pesaje
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1IV. Funciones del producto

4.1 Servidor MODBUS TCP

Este mddulo, que acttia como servidor TCP, puede aceptar un maximo de dos conexiones de cliente MODBUS TCP. Los clientes acceden al servidor mediante el protocolo MODBUS TCP.

Pregunte en este médulo.

Parametros del servidor MODBUS TCP

categoria Detalles de los parametros ilustrar
IP del sitio principal 1 92. 1 68 . 1 . 1 2 Configuracién predeterminada de fabrica, se puede cambiar a través de la pagina web.
Namero de puerto local 5 02 Configuracién predeterminada de fébrica, se puede cambiar a través de la pagina web.
Numero de estacién principal 1 Valor predeterminado de fabrica, rango de configuracién: 1~254

4.2 Cliente MODBUS TCP

Este médulo proporciona un cliente TCP para conectarse a un servidor remoto, y el servidor accede a este médulo a través del protocolo MODBUS TCP.

Parametros del cliente MODBUS TCP

categoria Detalles de los parametros ilustrar
Direccién IP del ordenador host 1 92 1 68 . 1 . 1 3 Configuracién predeterminada de fébrica, se puede cambiar a través de la pagina web.
Numero de puerto local 8 08 0 Configuracion predeterminada de fabrica, se puede cambiar a través de la pagina web.
Nuamero de estacion principal 1 Valor predeterminado de fabrica, rango de configuracién: 1~254
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4.3 Funcién de expansién del puerto de red

Como se muestra en la figura, el médulo esta configurado como estacion maestra por defecto. Una estacion maestra puede conectarse a un méaximo de 16 estaciones esclavas, y cada estacion esclava de la red puede transmitir automaticamente los datos enviados por este moc

El registro se asigna a la estacién maestra de la red.

AMSAMU LA ati
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H|syYs
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% WM

esc0s00000000000
0000000000000 COO00
000000000000 000000

/¥ EE
/% WE
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LE N R NN N NN NN NNENNHN ]
O000000O0OOO000O00
0000000000 00000000
ecscccccsceccee
o r
0000000000000 0000
00000000 0O0000O0000
ecscsscsescsssnss

A continuacion se describe cémo configurar varios mddulos en una red maestro-esclavo dentro de una red de area local:

Cada médulo debe conectarse a una computadora o a un interruptor de la red de area local (LAN) individualmente para su configuracién. No se deben conectar varios médulos a la LAN simultaneamente.

Para evitar conflictos de IP, la direccién IP del médulo cambiara al modificar los pardmetros "Seleccién Maestro/Esclavo" o "Seleccién Esclavo". Por ejemplo, si...

Cuando un médulo se cambia de maestro de red a esclavo de red, y la "Seleccién de esclavo" se establece en 2, |a direcciéon IP cambiara del original 192.168.1.12 a...

192.168.1.21.

Las estaciones maestras y esclavas de la red deben configurarse con los paré respecti
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Parametros de configuracién del sitio web principal

categoria

Detalles de los parametros

ilustrar

Seleccion maestro-esclavo

Sitio web principal

Seleccionar de la estacién

Estacion 0

No opcién

Numero de estaciones

16

Establecer seguin la cantidad de uso real

1P del sitio principal

192.168.1.12

Valores predeterminados de fabrica, se pueden cambiar segun las necesidades reales.

IP de subsitios 1a 16

192.168.1.20~35

|Valores predeterminados de fabrica, se pueden cambiar segtin las necesidades reales.

Parametros de configuracién d

el esclavo de red

categoria

Detalles de los parametros

ilustrar

Seleccion maestro-esclavo

Red desde la estacion

Seleccionar de la estacién

Estacion 1

Basado en la configuracion de clasificacion real de este médulo

Numero de estaciones

No opcién

1P del sitio principal

192.168.1.12

Valores predeterminados de fabrica, se pueden cambiar segun las necesidades reales.

IP de subsitios 1a 16

192.168.1.20~35

|Valores predeterminados de fabrica, se pueden cambi

iar segun las necesidades reales.
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V. Configuracién de parametros de la pagina web

5.1 Pagina web de inicio de sesién

Abra su navegador e introduzca la direccién IP del médulo (la direccién IP predeterminada es 192.168.1.12) para acceder a la pagina de inicio de sesién. Introduzca "amx666" como nombre de usuario y contrasefia, y haga

clic en el botén de inicio de sesién para acceder a la pagina de parametros del médulo, como se muestra en la imagen a continuacién.

R LR B A A RG]

English
GRS [amx666 | BiAME:amx666
LT [ | BRAERS:amx666

3

©Copyright 2023 by FEM Y ERABFMEERBIRAS http://www.amsamotion.com/

5.2 Configuracién de IP de la estacién maestra y esclava

EEnRs. MT3A-101631 BltRs: 1.0 MACHEHE: 84:83:86:D1:00:00
e — T FmE:
EESI NS FILEESYEE: v EESNEEE
_EATALIPHENE: OIS ES U NI
FILEsEss IP: (182188112 | | msmMasIPd: 192.168.1.20 FEEMas 1P 2: 192.168.1.21

L2 p 3k IP 3: 192.168.1.22 Bk TP 4: 192.168.1.23 FLEMEE TP 5: 192.168.1.24
25 1P 6: 192.168.1.25 REEMEL TP 7: 192 168.1.26 FIZE2M 3L 1P 8- 192.168.1.27
FL2hhak 1P 9: 192.168.1.28 L3S TP 10: 192.168.1.29 LML 1P 11: 192.168.1.30
RIS, TP 12: 192.168.1.31 FLshEE TP 13: 192.168.1.32 FLsMiE TP 14: 192 168.1.33
FIZEM3E 1P 15: 192.168.1 34 LML 1P 16: 192.168.1 35
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5.3 Configuracion del estado de salida de error de bus

EEEIEFIERTEL: 2% v
HEEFEE DO ME 0 EHFEEDINE D
T FEE

HEFFEE DO Mk 0 EEFEaE DIMELE 0

-Configuracién del tiempo de deteccién de error de bus: rango de valores de 0,5 segundos a 5 segundos.

1) Cuando el médulo acttia como maestro, si recibe datos erréneos del ordenador host o el tiempo de desconexién supera este pardmetro, se considera un error de bus maestro. El maestro enviara este

mensaje de error a todos los esclavos de la red. Los indicadores luminosos de funcionamiento de los médulos maestro y esclavo parpadearan en rojo.

HEFTHE RO MEL O

RiEFEsE RO Mk 0

BSEEFE RW L 16

(IS8 RW Stk 0

2) Cuando el médulo actia como esclavo, si el tiempo de interrupcién de la comunicacién con el maestro supera este parametro, se considera un error de bus esclavo. El indicador de enlace del médulo esclavo...

Las luces se apagaron.

5.4 Visualizacién de datos del sitio maestro y esclavo de la red

EFFEE DO TEL 16 EHFEE DI TE 16

PIEEuhE TS

ZEETFaE DO Mk 0 EFFEE DI gL 0

ZEEFE D0 TE 0 BHFEEOITE 0
SRS 1:

SEEEE DO Hilk 0 EHIEFTE DI ik 0

SEEFTEDO THE O EREEEDITHE O
RSN IEET=ER 2:

SHEFTE DO Mk 0 E¥SFEEDIELE 0

SEEETEEE DO TEL 0 EEFEEDITHE O
FIEENILETFER 3:

LEREETEEE DO Bk 0 EESFEE DB 0

EFFE DO T 0 EHSTEDIAE O

M EETRRE 4:

£EETFaE DO ik 0 EFEFEE DI gL 0

ZESFE 00 TH 0 BHRFEEDITE O
IS GEE RS 5:

HEEFE DO Mk 0 B FEE DIMEIE 0

SEFTEDO THE O BEEFEDITHE O
RSN IEETERE 6:

£EFFE DO Mk 0 E¥EFEEDIELE 0

SHEFFEDO TE O EUSFEEDITHE O
FIEEMILEFRR 7:

SLEETEEE DO Bk 0 EEFEE DB 0

BT DO TEL 0 EHSTEDITE O
PN GEETFRE 8:

ZEETFE DO Mk 0 E#FEE DIk 0

Z£EEFE DO TEL 16 EHFEE DI TE 16
ESDEES:

HEEFE DO ik 0 B FEE DML 0

1) Direcciones DO, DI, RO, RW del registro de bobina: representan las direcciones de mapeo entre la propia estacién maestra de red y las areas de acceso de lectura/escritura de datos de cada estacion esclava de red

correspondiente;

2) Después de configurar una estacién maestra de red y mas de una estacién esclava de red, estos datos deben ser idénticos tanto para la estacién maestra de red como para cualquier estacién esclava de red.
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VI. Descripcién de la direccién de registro

6.1 Direcciones de entrada/salida digitales

nombre Direccién correspondiente del PLC Direccién correspondiente MODBUS Cédigos de funcion de soporte

Canales de entrada 1a 16 10001 ~ 10016 0x0000 ~ Ox000F 0x02

Canales de salida 1a 16 00001 ~ 00016 0x0000 ~ 0x000F 0x01, 0x05, OxOF

6.2 Entrada analégica, temperatura, direccién de pesaje

Direccién correspondiente del PLC Direccién correspondiente MODBUS (palabra) Cédigos de funcién de soporte

30001 ~ 3XXXX 0x0000 ~ OxXXXX 0x04

6.3 Direccion de salida analégica

Direccién correspondiente del PLC Direccién correspondiente MODBUS (palabra) Cédigos de funcién de soporte

40001 ~ 4XXXX 0x0000 ~ OxXXXXX 0x03, 0x06, 0x10

Nota: 1. Las direcciones anteriores corresponden a un solo médulo. Si se utiliza la funcién de extensién Ethernet, las direcciones del médulo se ordenaran automaticamente y podran consultarse en la pagina web.

2. El médulo de pesaje ocupa dos caracteres por canal.
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Historial de revisiones

Version Fecha de revision Notas de revision mantenedor
1.0 2024.05.08 Version inicial Zhang
1.1 2025.04.18 Adicion de modelos Zhang
1.2 2025.09.18 Adicién de modelos Zhang
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