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Prefacio

Contenido del manual

Este manual describe principalmente las funciones y el uso del Médulo de conversién de protocolo Aimoxun - PD-MB, como la configuracién y los parametros del médulo.

La configuracién, la conexién del hardware, etc., se proporcionan como referencia para los clientes que compran este producto.

Instrucciones de uso

Antes de utilizar este producto, los usuarios deben leer y comprender completamente la informacién contenida en este manual.

Los ejemplos de este manual son solo para referencia y comprensién del usuario. Si tiene alguna pregunta, pédngase en contacto con el personal técnico de Aimoxun.

= Si utiliza este producto junto con otros productos, asegurese de que cumpla con las especificaciones técnicas pertinentes.
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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccion del producto

PD-MB permite la comunicacién de datos entre Modbus y PROFIBUS-DPVO. Se utiliza para dispositivos de red Modbus y PROFIBUS-DP.

Comunicacién de datos entre ellos. El médulo admite dos modos de funcionamiento: maestro y esclavo. El modo maestro se utiliza para leer y escribir en la estacién maestra Profibus-DP.

Médulo esclavo Modubs RTU/ASCIL. El modo esclavo permite que el maestro Modbus lea y escriba dispositivos maestros Profibus-DP.

1.2 Descripcién general funcional

(1) Protocolo Profibus a protocolo Modbus

(2) Adopta el protocolo estandar Profibus-DPVO. Velocidad en baudios adaptable. Rango de velocidad en baudios: 9,6 Kbps-12 Mbps.

(3) Utiliza el protocolo Modbus estandar. Rango de velocidad en baudios: 2400-115200 bps. Se pueden configurar hasta 48 comandos Modbus.

(4) Funcién de control: Como maestro Modbus, el terminal Profibus puede permitir y deshabilitar el envio de comandos Modbus.

(5) Funcién de monitoreo de estado: Como maestro Modbus, el terminal Profibus puede monitorear el estado del comando Modbus; como esclavo Modbus,

El terminal Profibus puede monitorear el estado de la red Modbus.

(6) Funcién de degradacién automtica: esta funcién se activa después de que el tiempo de espera del comando de la estacién maestra Modbus alcanza un nimero establecido, lo que hace que los comandos agotados se reemplacen por comandos de escaneo répido.

La velocidad de escaneo se reduce a un escaneo mds lento para mejorar la eficiencia de la comunicacién.

1.3Escenarios de aplicacién

(1) Los PLC de Siemens pueden leer y escribir inversores, medidores inteligentes, controladores de temperatura y dispositivos de pesaje utilizando el protocolo PROFIBUS y el protocolo Modbus RTU/ASCIL

Datos de instrumentos, aparatos eléctricos inteligentes de alto y bajo voltaje, dispositivos de medicion de potencia y diversos transmisores y medidores.

(2) Cualquier PLC o computadora host que admita Modbus Master puede leer y escribir datos del PLC Siemens a través del protocolo Modbus.
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1I. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

modelo

PD-MB

Pardmetros de la interfaz de comunicacién Profibus-DP

protocolo

Profibus-DPVO

Namero de estacion

1-125

Tasa de transmision

9,6 kbps - 12 Mbps

Area de datos

Maximo de bytes de entrada: 244 Maximo de bytes de salida: 244 Maximo total de bytes de datos: 488

medio de transmision

Cable dedicado Profibus

<187,5 kbps

<500 Kbps

<1,5 Mbps

<12 Mbps

Distancia de transmision

1000 metros

400 metros

200 metros

100 metros

Parametros de la interfaz de comunicacién Modbus

protocolo

Modbus RTU/ASCII

modelo

Modbus Maestro/Esclavo

Numero de estacion

1-247

Formato de comunicacién

Bits de datos: 8; Paridad: (impar, par); Bits de parada: (1, 2)

Tasa de transmision

2400 - 115200 bps

Cédigos de funcién de soporte

Estacién maestra Modbus: admite funciones para los nimeros 01H, 02H, 03H, 04H, 05H, 06H, OFH y 10H.

Codigo, se pueden configurar hasta 48 comandos Modbus.

Esclavo Modbus: admite zonas de direccién de registro Modbus 0, 1, 3y 4; zona 3...
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Parametros de potencia

Admite el cédigo de funcién 04H; la zona 4 admite los cédigos de funcién 03H, 06H y 10H; la zona 0 admite los cddigos de funcién 01H.

05H, OFH; La zona 1 admite el cédigo de funcién 02H

Consumo de energia

Entorno de trabajo

Voltaje: CC 16-24 V; Corriente: 50 mA (tipica)

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C (prevalecera la medicién real)

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C (prevalecerd la medicion real)

otro

Meétodo de instalacion

guia

tamafio

2.2 Estructura del hardware

29 mm (largo) * 92 mm (ancho) * 65 mm (alto), sujeto al producto real

% HB

%
&
g
3
§
H

@ Profibus-DP

® Terminales de alimentacién y puerto Modbus

PD-ug

Profibus DPgghqp,

@ Interruptor DIP del niimero de estacion DP ® Botdn de reinicio

® Luz indicadora de estado
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2.3 Descripcién del terminal

CO0O0O
00000

Profibus-D P 135 A

B8 5 Modbusi 15 BA el 5% i E7
5B iR 3 D-P FEl/ RE R, B
DC +24V 4 RTS F EIEEIE S i
2 DCGND 5 DGND FIESE B ()
oy 6 VP +5V HEHIH
3 |Rs485/5SD+ A —
7 RS485 EZD 8 D-N R/ RIXEIE AR, AL
Ak #2#  [SHIELD REBLRRM
2.4 Descripcion de la luz indicadora
nombre estado ilustrar

PWR

La luz indicadora de encendido permanece encendida después de aplicar energia.

La fuente de alimentacién del médulo es normal

SISTEMA

Flash mob

Error de configuracion del nimero de estacion

0,5 s encendido, 0,5 s apagado

La inicializacién del médulo fue exitosa y funciona normalmente.

parpadeo Profibus-DP esperando la conexién de la estacion maestra
PBF

Chang Liang Conexion de comunicacion Profibus-DP exitosa
RXD parpadeo El médulo recibié un mensaje Modbus.
TXD parpadeo Mensaje de respuesta Modbus
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2.5. Instrucciones del interruptor DIP

nombre Valor de ajuste ilustrar
El interruptor DIP se utiliza inicialmente para configurar el nimero de estacion de comunicacion Profibus-DP. Es necesario volver a encender el modulo después de cambiar el nimer
Nota:
(1) El nimero de estaciéon de comunicacion Profibus-DP esta codificado en binario (1 para encendido, 0 para apagado);

Direccién 1 '1 25

(2) El séptimo bit del interruptor DIP es el bit mas significativo de la direccién y el primer bit es el bit menos significativo.

Para configurar la estacién nimero 20 en binario (0001 0100), cambie 3y 5 a Encendido, y 1, 2, 4y 6 a Encendido.

7. Cambiar a Apagado.

Ayudando a 1 millén de empresas a lograr una fabricacién inteligente
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III. Uso de los médulos de configuracién STEP7 - Modo esclavo Modbus

3.1 Instrucciones de aplicacién

El modo esclavo Modbus significa que este mddulo acttia como un esclavo Modbus para comunicarse con el maestro Modbus (PLC, computadora host) y sincronizar datos.

Dispositivos Profibus-DP. Este modo permite que los dispositivos de red Modbus (PLC Mitsubishi, PLC Schneider) se comuniquen con la estacién maestra Profibus-DP.

Dispositivo de lectura/escritura (Siemens S7-300).

3.2 Configuracion del entorno

SOCIEDAD ANONIMA- CPU31 4C'2 PN/DP

Software de configuracidn PASO 7 V5.5

Modo médulo 1. Tipo de protocolo: Modbus esclavo

2. Parametros de comunicacion: 9600, sin paridad, 1 bit de parada

3. Direccién de Modubs: 0x01

Notas de aplicacién Usando Modbus Poll, un software de depuracién de Modbus, para leer y escribir datos de un microcontrolador Siemens S7-314.

Leer: DI: 32 puntos Al 16 palabras

Escribir: DO: 32 puntos AO: 16 palabras

3.3 Descripcion del médulo esclavo Modbus PD-MB

Médulo Universal: No en uso por ahora

Vacio: No en uso por ahora

Estado: Indica el estado de Modbus. El valor de estado se incrementa en 1 si se reciben datos Modbus correctos.
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Oxxxx (Entrada de 8-128 bits): Entrada digital Pfofibus-DP. Este médulo asigna datos desde la estacién maestra Modbus a la zona 0 del DP.

La direccién de entrada.

1xxxx (Salida de 8-128 bits): Salida digital Pfofibus-DP. La estacién maestra Modbus puede obtener esta salida leyendo comandos de la zona 1.

DP corresponde a los datos en la direccién de salida.

4xxxx (Entrada de 1 a 64 palabras): Entrada analdgica Pfofibus-DP. Este médulo permite al maestro Modbus escribir datos en la zona 4.

Se apunta a la direccién de entrada de DP.

3xxxx (Salida de 1 a 64 palabras): la salida analégica Pfofibus-DP se obtiene mediante la estacién maestra Modbus a través de este médulo leyendo comandos de la zona 3.

DP corresponde a los datos en la direccién de salida.

PD-MB, como esclavo Modbus, admite médulos de comando Modbus de longitud completa, como se muestra a continuacién:

Salida de 2 a 16 palabras (4xxxx) consistente

Salida de 2 a 16 palabras (3xxxx) consistente

Para los médulos de comando Modbus de longitud completa, se debe utilizar el envio y la recepcién en paquetes durante la programacién del Paso 7.

Utiliza principalmente SFC15 (envio de paquetes) y SFC14 (recepcién de paquetes).

“DPRD_DAT” i ]
B DPWE_DAT
EN ENO I = 5 -
W#16#0 | LADDE FET VAL |-MWsQ Wit16#0 — LADDR RET VAL |-MWs0
FADEL00. P#DB100.
DREO. O DEX0. 0
¢ BYTE 16 —|{RECORD
FECORD |-BYTE 16
SFC15
SFC14

Para los médulos de comando Modbus que no tengan longitud completa, la instruccién MOVE se puede utilizar directamente para procesar los datos durante la programacién del Paso 7.

Lectura y escritura de lineas (recomendado).
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3.4 Pasos de configuracion

3.4.1 Proyectos de nueva construcciéon

Abra SIMATIC Manager -> Archivo -> Nuevo para crear un nuevo proyecto; Agregue una estacion: Insertar -> Estacion -> Estacion SIMATIC 300.

| 8, SIMATIC Manager - PD-MD_Modbus Slave =8 E=r |
¢HF)  REE) [BAD ) Pic @BV FRO0) BOW)  #E5H)
A=l

EREEN D >
N v

PD-MD_M
% =FF) »

4 SIMATIC PC 355
5 SIMATIC HMI-Station
6 Hizit

ST ZRIEEW) 12
5732(8) »

M7 SR >
7 SIMATIC S5
ASEM 8PG/PC
TCEEE) »
SHEBIRSTIA00...

WinCC flexible RT »

3.4.2 Agregar archivo GSD

SIMATIC 300 -> Hardware -> Opciones -> Instalar archivo GSD -> Explorar -> Seleccionar archivo GSD -> Instalar

PD-MBm.gsd es el archivo GSD utilizado por el Modbus Maestro. PD-MBs es el archivo GSD utilizado por el Modbus Esclavo.

Al configurar este médulo como esclavo Modbus, se debe seleccionar el hardware correspondiente a PD-MBs.gsd.
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o8 SIMATIC Manager - PD-MD_ Modbus Slave.
X6 REE BAD PC BBV EFO 0w
D8 % B il %%

24 HW Config - [SIMATIC 300(1) () -~ PD-MD_Modbus Savel -
W e w50 EAO Mc NEW [EI0) 80w S0

D& &G =0 db

Ca= llLl
@l SATIC 2000

R me,

REERESR

0
E=ERY)

[ o0 2. ]

[T

Gl

q E [Erm———

98] souse o1
& (m‘i

SRR 1 08 65D 4.0

EEmTE 65D XEFEFESNAR.

e S 7 UL 7 GIAREORA T o L)

Ts v

=2 GSD it

& 630 It [REER |
| [C: WUzershAdmini stratoriDesktop PI-WB4YGST
o E= |
FI-MBm. g=d  ——  ——  BFih
FI-MBs. gsd ——  ——  BHih
=em | sFEEs | sgw | BmEzso |

3.4.3 Configuracion

#EED

1) Abra la interfaz de configuracién del proyecto que ha creado, configure el bastidor del PLC y haga doble clic en "Catélogo de hardware\SIMATIC".

300\RACK-300\Carril"

2) Configurar el médulo CPU, seleccionando el tipo de dispositivo correspondiente y la ranura que ocupa;
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B4 HW Config - [SIMATIC 300(1) (&) -- PD-MD_Modbus Slave]
Wy s ®BE RAO PIC VAV ERO) SOW) M)
(D@8 § & e db DD BN

RETEN a | &
BRI (e =l

{0 Switching devices =
STATIC 300
@

Bl

G om sz mm
[ Mwo
— Qacrais

o i ] ¥ 23 cv 3152 2P

G o sz e
3o w Qoasrem
R |i7ge (B | wex st |7 ... | ot | 0 cr 31582 AR

1 I

Sycwaie

Qcru siez op

Qo =
@ crv 3t7-2 P/DP

Do stz

3 oR 317E-2 B

Qcrusisz

03 cru 319-3 PP

@ crv 31983 P/IP

EEEER

NE—.

@@ sTTTe 00
L B STATIC T-Station
& 0] STIATIC PC Bazod Contrel 200/400
-8 STMTIC FC Station

ST S14-6E0E-080 =
Hork menory 1921E: 0 0892/1000 inztructicns: TI24/D016: KIS/A02 s
integratad 4 pulse outputs ¢ SUe): 4 chamnel comting snd nessuring |
iR inerensntal ancoders 24 (BOMHe): integrated posi tioming fmction: -

——

T FLEEmES, [chg 4

3) Crear una red PROFIBUS DP

Haga doble clic en MPI/DP -> Tipo de interfaz "PROFIBUS" -> Propiedades -> Establecer direccién maestra DP -> Establecer velocidad de comunicacién: Propiedades -> Velocidad de transmisién

FHRO
mEH (R
¥ FROFLRUS I

18 porrais-p

W

SIMATIC HMI-Station

2

[Ceeo ]
R L)

mer ([ ®E 2 IF
. | e WP1/oP - (ROjS2.0) ‘E}
Zr = 5 -
28 Tl TR e (R B - PROMIBUS %01 MPI/DP (RO/S21)
5 e /e
T
5
0
(=0
R 12 s
EHRm: mPT/oE
FRE):
_an T
=TS ForEs v
7
P — = Y | EE®. :|
ﬂ!‘ © w| EEE:
o =z

3.4.4 Agregar médulo PD-MB

HH i)
m

Bt - PROFIBUS
i FHERE |

HEIR (©0)
B PROFIBUS i a0:  [iz6 ~| T E)
FERE
BRI ) P
sgste . |
HE

Busque "PD-MB" en el catdlogo de hardware -> PD-MB Modbus Slave V1.0 ->y luego arrastre el médulo al sistema maestro.
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B HW Config - [SIMATIC 300(1) #%) - PD-MD_Modbus Slave]

O 5550 WERE BAG PO EEM HEO) EW) FeRcH)
I T

j=TuR

CPU_314C-2 PH/DP
SPI/DP
N0

EEE]

w02

zs FI34/50T6

z6 ATS/07

207 Coont

28 Position

<[

m |

TROFTBUS (1): DF

—

THo [pEm

EE (R

il
1

- o w

e B o8 =

z
.
i

”

CPU_314C-2 PR/DBEST|V3. 3

WPI/BF

7047

FFID

[z045:

|

C=N]

EZE

3.4.5 Agregar configuracién de PD-MB

1) Agregar un médulo de estado Modbus

L

[0 Additional Field Devices

0 General

(£ ConvERTER

B Far-iiea vt
@ FA-1522 Vio

ModbusSlave V1.0

Status

8 Bits Tnput (uxxx)

16 Bits Input Oxxex)
74 Bits Input Oxxec)
32 Bits Tnput Oxxxx)
40 Bits Tnput Oxxxx)
48 Bits Tnput Oxxxc)
56 Bits Input Oxxxx)
B4 Bits Input (xxex)
T2 Bits Inpat Oxxex)
80 Bits Input Oxxec)
86 Bits Input (xxxc)
96 Bits Tnput Oxxxx)
104 Bits Input Oxxxx)
112 Bits Input Oxxxs)
120 Bits Input (xxss)
128 Bits Input Oxeez)
8 Bits Output (lxec)

16 Bits Dutput (lxxxx)
24 Bits Dutput (lxxxx)
32 Bits Dutput (lxxxx)
40 Bits Output (xxxs)
48 Bits Dutput (lxxex)

ANEY

2) Agregue un médulo de segmento 0 (entrada de 32 bits (Oxxxx)) para sincronizar los datos del segmento 0 de Modbus con la entrada DP.

3) Agregue un médulo de salida de 32 bits (1xxxx) para sincronizar los datos de salida DP con Modbus 1.

4) Agregue un médulo de 4 zonas (entrada de 16 palabras (4xxxx)) para sincronizar los datos de 4 zonas de Modbus con la entrada DP.

5) Agregue un médulo de 3 segmentos (salida de 16 palabras (3xxxx)) para sincronizar los datos de salida DP con Modbus de 3 segmentos.

Jti_

1

ﬂ:l (1) EDI-MD ModbusSlave ¥1.0

1. IF ID TS ATIR I it 4 it EH

1 EE Status 100 7
H FIT 32 Bits Input (xood [ 1
= SET0 32 Bits Output (loood) [

[} 1BAT 18 Words Input oo |4 35

= 164D 18 Words Output (o) 5

g

n

3.3.6 Mapeo de datos entre redes Profibus-DP y Modbus
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Profibus-DP &EX

Modbus Slave &7 X

IB 0-3

QB 0-3

IW4-35

QW4-35

< Oxxxx (LR A7 4%
—— R PO O M -1 ¢ PN £ 2]

| 4xxxx (fREREAS)

> 3xxxx (HINZAE48)

3.4.7 Modificar parametros del médulo

Haga doble clic en el médulo para abrir Propiedades del esclavo DP -> General -> Establecer ID del esclavo "PROFIBUS...

Cambie a Pardmetros de asignacion -> Parametros especificos del dispositivo -> Establecer como se muestra en la imagen a continuacién -> Aceptar.

Modbusautobus

Modbus Master
(Modbus Poll)

" -> Pardmetros -> Direccién -> Aceptar;

s - DP Jhis £2
- 18R B AEEH |
iTse. 65D TR (HEBISTEE) ¢ PO-MDS. GSD B T
F5: General oER R
DF M ikzedl: FI-MD ModbusSlave V1.0 2] DP SMREst DPVL
FRE (D) [PIMD ModbusSlave V1.0 (= DPVI
EilE] =5t UP ST
o H REERSN
-t [TREMAR | 2] Baudrate (bps) 9600
ISERHE (A : [e043 | PROFIRUS. .. | 3 | | [£] Data bits, Parity bit, Stop bits 8 None 1
-] Protocol Type Modbus Slave
e e e e e —[Z] Slave Address 1
[Et% - PROFIBUS 20 PD-MD ModbusSlave V1.0 e e =
B B8 | ST RS
HIfE G4 2 B =]
£HE: 12 Mhps
FHE HH FElD |

3.4.8 Descargar configuracion de hardware

FEE (). I J
Bk ®). | B
TlpsR: (L) | o
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() HE(E) BAQL PLC (v) EEO) =|OW) #EEIH)

Tk HW Config - [SIMATIC 300(1) (BS) — PD-MD Modbus Slave]
o sz

NS0 & eedik oo B

BE T
1 @ T I
z Ecru 314C-2 FE/IF |
£ MPLADP L =
% e FROFIEUS (1): IF E3hFE
R ||| §57 .
e R 1 HO 2 3 m
HL DR/ B018
i AT5/307
27 Count
28 ; Fosition n
3
4
5
3 -

3.4.9 Monitoreo de datos

(1) Abra "Modbus Poll": cree un nuevo comando de escritura de multiples bobinas (0xOF) como se muestra en la figura a continuacién y modifique el registro correspondiente (area 0) de Modbus Poll.

Los datos se sincronizan con el érea de almacenamiento de entrada DP.

(2) Abra "Modbus Poll" - Cree un nuevo comando para leer entradas discretas (0x02) como se muestra en la imagen a continuacién, modifique los datos de la direccion de salida DP y los datos correspondientes seran...

Sincronizar con la Zona 1 de la estacién maestra Modbus.

(3) Abra “Modbus Poll”: cree un nuevo comando de registro de retencién de escritura (0x10) como se muestra en la figura a continuacién y modifique el registro correspondiente (4. zona) de Modbus Poll.

Los datos se sincronizan con el érea de almacenamiento de entrada DP.

(3) Abra "Modbus Poll": cree un nuevo comando de registro de entrada de lectura (0x04) como se muestra en la imagen a continuacién, modifique los datos de la direccién de salida DP y los datos correspondientes.

Se sincronizé con la Zona 3 de la estacién maestra Modbus.
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IV. Uso del médulo de configuracién STEP7 - Modo maestro Modbus

4.1 Instrucciones de aplicacién

El modo maestro Modbus significa que este mddulo actiia como un maestro Modbus, se comunica con esclavos Modbus y sincroniza datos con el dispositivo Profibus-DP.

Este modo permite la lectura y escritura de dispositivos esclavos Modbus utilizando la comunicacién Profibus-DP.

4.2 Configuracion del entorno

SOCIEDAD ANONIMA CPU31 4C'2 PN/DP
Software de configuracién PASO 7 V5.5
Modo médulo 1. Tipo de protocolo: Modbus Master

2. Pardmetros de comunicacién: 9600, sin paridad, 1 bit de parada

Notas de aplicacion Uso de Siemens S7-314 para leer y escribir médulos esclavos Modbus RTU a través de este médulo:

ID:1 MR2-8DI8DO: 8 entradas, 8 salidas

ID:2 MR2-2AI2PT2AO0: 2 entradas analdgicas, 2 valores de temperatura PT100, 2 salidas analégicas

1D:3 MR2-8AQ: Salida analdgica de 8 canales

1D:4 MR2-8PT: Entrada analdgica de 8 canales

4.3 Descripcion del médulo maestro Modbus PD-MB

Médulo Universal: No en uso por ahora

Vacio: No en uso por ahora

Médulo de estado: Indica el estado del esclavo Modbus. Cada bit representa el estado de cada comando Modbus, indicando una respuesta correcta.
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El recuento se restablece a 1 cuando la respuesta es anormal, se agota el tiempo de espera o el recuento de errores alcanza 3 veces (predeterminado, se puede modificar) y se restablece a 1 cuando la respuesta es correcta.

Nota: El estado solo indica comandos Modbus. Si existe un médulo de estado o un médulo de control bajo este mddulo, se omitira.

Médulo de control: Como maestro Modbus, los usuarios pueden controlar el envio de comandos Modbus a través del terminal PROFIBUS, proporcionando 6...

Hay un médulo de control disponible para seleccionar, y solo se puede configurar un médulo de control para cada PD-MB.

Nota: Si no necesita controlar comandos Modbus, no necesita configurar el médulo de control; los comandos Modbus se enviardn automaticamente.

Lectura de 1 a 8 bits (Oxxxx): Lectura de 249 a 256 bits (0xxxx): Lectura del registro de bobina (01H)

Leer 1-8 bits (1xxxx) - Leer 249-256 bits (1xxxx): Leer el registro de entrada discreto (02H)

Leer 1 palabra (4xxxx) - Leer 64 palabras (4xxxx): Leer registro de entrada (04H)

Leer 1 palabra (3xxxx) - Leer 64 palabras (3xxxx): Leer registro de retencién (03H)

Escribir bits individuales (0xxxx): escribir en un registro de bobina tnica (05H)

Escribir de 1 a 8 bits (0xxxx): Escribir de 249 a 256 bits (0xxxx): Escribir multiples registros de bobina (OFH)

Escribir una sola palabra (4xxxx): escribe un solo registro de retencién (06H)

Escribir 1 palabra (4xxxx) - Escribir 64 palabras (4xxxx): Escribir multiples registros de retencién (OFH)

PD-MB, como esclavo Modbus, admite médulos de comando Modbus de longitud completa, como se muestra a continuacién:

Leer 2-16 palabras (3xxxx) consistente

Leer 2-16 palabras (4xxxx) consistente

Escribe de 2 a 16 palabras (4xxxx) de manera consistente

Para los médulos de comando Modbus de longitud completa, se debe utilizar el envio y la recepcién en paquetes durante la programacién del Paso 7.

Utiliza principalmente SFC15 (envio de paquetes) y SFC14 (recepcién de paquetes).
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—EN

W#16#0 LADDE

“DPRD_DAT”

ENOD

EET_WiL |-MWEO

F#DE100,
DEHO. O

FECORD EYIE 16

SFC14

Wi 16#0 —

P#DEB100.
DEX0.0

BYTE 16 —

EN

LADDR

RECORD

“DPWE_DAT”

ENO

RET_VAL [-MW50

SFC15

Para los médulos de comando Modbus que no tengan longitud completa, la instruccién MOVE se puede utilizar directamente para procesar los datos durante la programacién del Paso 7.

Lectura y escritura de lineas (recomendado).

4.4 Pasos de configuracion

4.4.1 Proyectos de nueva construcciéon

Abra SIMATIC Manager -> Archivo -> Nuevo para crear un nuevo proyecto; Agregue una estacion: Insertar -> Estacion -> Estacion SIMATIC 300.

o SIMATIC Manager - PD-MD_Modbus Slave

=)

D et w | [mw
™

PD-MD_M
=2 = =FF)

7 EREEW)
57 (8]
M7 g

SHEBETIX)...

WinCC flexible RT

R REE) [BAD | PLIC WEN ERO) EOW) #EH)

5 SIMATIC HMI-Station
6 Hess

7 SIMATIC S5

8PG/PC

Y |Be | BEM|w

4.4.2 Agregar archivo GSD

SIMATIC 300 -> Hardware -> Opciones -> Instalar archivo GSD -> Explorar -> Seleccionar archivo GSD -> Instalar

PD-MBm.gsd es el archivo GSD utilizado por el Modbus Maestro. PD-MBs es el archivo GSD utilizado por el Modbus Esclavo.

Al configurar este médulo como maestro Modbus, se debe seleccionar el hardware correspondiente a PD-MBm.gsd.
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‘o8 SIMATIC Manager - PD-MD_ Modbus Slave.

X6 REE BAD PC BBV EFO) 0w
D8+ BE(do%

Gae |

B4 HW Confg - [SIMATIC 300(1) (BE) - PD-MD_Modbus Slave]
B szee) wRO BAD Ac wEY (E50) 200 B0

DFE-9 &G =0 db

Cam ||Ll
@ SATIC 2000

T

1w,

B0

ol

Gl

EEmEE G5 XEFEFESNAR.

e S 7 UL 7 GIAREORA T o L)

B —
5 B rRoTIBS 17
ssasam B
EFERV) = [ SIATIC 300
i ( i
!

Te /

Sadk GLD A
A 65D BT

EETE:

| |C: Wrzershhdmind stratoriDeslkt op \FI-NELGST

> EE

FD-MBm. gsd -——  -—  Bf)

FD-MB=z. g=d  ——— = BR
FEE |

ErEEE | 2w

EpEEE @ |

4.4.3 Configuracion

HEEN

1) Abra la interfaz de configuracién del proyecto que ha creado, configure el bastidor del PLC y haga doble clic en "Catélogo de hardware\SIMATIC".

300\RACK-300\Carril"

2) Configurar el médulo CPU, seleccionando el tipo de dispositivo correspondiente y la ranura que ocupa;
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B3 HW Config - [SIMATIC 300(1) () - PD-MD_Modbus Slave] =lalEs
Wy s ®BE RAO PIC VAV ERO) SOW) M) - lalx
(D@8 § & e db DD BN
I 2
o [ at |
® | mEs (i |
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Do ais
Dy cru sz op

-® o w
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T I
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@ crv aise2 P
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Sycwaie
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Qo
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EEEER
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3 oR 317E-2 B
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£ AL LEEE,

3) CrearPROFIBUS-DPred

(] SIATIC P Basad Contral 300/400
-8 STMTIC FC Station

ST S14-6E0E-080
Hork asmory 1921B: 0. 06na/1000 instructions: II24/D016: AIS/NDZ
integratad, 4 pulse outputs (¢ SUe): 4 chamnel
Ltk inerensntal ancodars 24V GORHE):

——

Counting and neasuring
Hagrated posi tonang Fanction:

[chg

Haga doble clic en MPI/DP -> Tipo de interfaz "PROFIBUS" -> Propiedades -> Establecer direccién maestra DP -> Establecer velocidad de comunicacién: Propiedades -> Velocidad de transmisién

FHRO

W

s (R
B i
B prorrsp

ey =2 = ForTET T
. smrze a0
o 3 Bt - MPY/DP - (RO/S2.0) =] STMTIC 400
22 0 sm | | TreeslEs | Ew | , - A e
28 7 L JEt£ - PROFIBUS 201 MPI/DP (R0/S2.1) o
5 e Wi
= i
:
5

EHRm: mPT/oE

[ﬁn‘ s 0

ESdu) PROFIEUS v
z _Eewm |
o e 2 [mEm 1] [
ﬂ!‘ © w| EEE:
== = i #
T

4.4.4 Agregar médulo PD-MB

Bt - PROFIBUS

i FHERE |
HEIR (©0)
B PROFIBUS i a0:  [iz6 ~| T E)
FERE
BRI ) P
sgste . |
HE

Busque "PD-MB" en el catdlogo de hardware -> PD-MB Modbus Slave V1.0 ->y luego arrastre el médulo al sistema maestro.
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4.4.5 Agregar configuracién de PD-MB

1) Agregar un médulo de estado Modbus

B8 HW Config - [SIMATIC 300(1) (&) -- PD-MD_Modbus Slave] EEE=E]
O s RO BAD PLC MEM B0 BOW R
DSR % G| Re daDo B
- - == "
g]@ L BHE [ nt | ap
(e * (e =
2 I % PROFTEVS (1) DF idh (0 B 1 Additional Field Devices B
PR EEN 0 Generad =
e E B0 3 comverrer
zs PITI0T5 ' B Far-iiea vt :
z6 ar/aor : =
o |IEz ) O T T
28 Pesriion DL e
3 Universal module
< Status
= 8 Bits Input (Dxxx)
= i 16 Bits Input (Oxxux)
24 Bits Input Qxxxx)
32 Bits Input (xrre)
40 Bits Input (Oxxxx)
48 Bits Input Dsoxxx)
56 Bits Input (xxxx)
64 Bits Input Oxxxx)
T2 Bits Input Quxxx)
80 Bits Input Cxxxx)
88 Bits Input (xcre)
- 96 Bits Input (Dxoxxx)
< i » 104 Bits Input Oxxxx)
112 Bits Input Oxxxx)
120 Bits Input Qxxxx)
ﬂ!‘ W 128 Bits Input Oxxee)
fid e B 8 529 8 Bits Outpat (Looe)
1 16 Bits Dutput (lxxee)
B CPU_314C-2 PH/DGEST|V3_3] 24 Bits Dutput (xxxx)
a1 [|] #erer 2047 32 Bits Dutput (lxxxx)
prd e |2048: 40 Bits Dutput (Ixxxx)
rr 7= (2045 48 Bits Dutput (Ixxxe)

2) Agregar un mdédulo de control - Médulo de control (no se requiere configuracion si no se necesita control)

3) Agregar registro de entrada discreta de lectura: lectura de 1 a 8 bits (1xxxx)

4) Agregar un registro de bobina de escritura: escribir de 1 a 8 bits (0xxxx)

5) Agregar un registro de entrada de lectura - Leer 4 palabras (3xxxx)

6) Agregar un registro de retencién de escritura: escribir 2 palabras (4xxxx)

7) Agregar un registro de retencién de escritura: escribir 8 palabras (4xxxx)

8) Agregar un registro de entrada de lectura - Leer 8 palabras (3xxxx)
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B HW Config - [SIMATIC 200(1) B&S) -- profibus]
B :5(9) #BE BEAD PLIC WAV ERO) SO0 EEH

|De-2 % g me daa HE B K |

»

=0 R |
1
f,j Jﬁ g_!“./;lm ZARR/D FROFIEUS (1) IF ESSFEE (1)
I IO
£ Fi R &I T FA]
merR ELE
25 [ srzepois '
z8 AT5/02
G Count
28 Fositien =
'
|

[
ﬂ:l (1) ED-MD ModbusMaster ¥1.0
|

. 0 o THEARD Tt 4 Hht 32

1 65 [Etetus (G2 Conmands) 100,103 =
z 129 [Control (32 Conmands) 100, 103 M
3 | e [Read 1-8 Bits (lwocn) o

4 800 firite -8 Bits (o) o

5 4AT [Rlead € Words G 1.8

B ZA0 firite 2 Words G = E
7 A0 firite 8 fords Momao) 5. .20

4.4.6 Mapeo de datos entre redes Profibus-DP y Modbus

Profibus-DP &1FX Modbus MasterZ& 1z X Modbus Slave

IBO Ixxxx (B BN B 783) ID:1 MR2-8DI8DO

IW1-8 1D:2 MR2-2A12PT2A0
3xxxx (WINZFERR)

IW9-24 Modbusautonde ID:3 MR2-8AQ

QBO Oxxxx (L BF17R) ID:4 MR2-8PT
QW1-4

doox (FRIFE748)
QW5-20

4.4.7 Modificar la configuracién del comando Modbus

1) Haga doble clic en el comando para leer el registro de entrada discreta. En la pestafia Direccién/ID, configure la direccién asignada. En la pestafia Pardmetros de asignacién, configure el esclavo Modbus.

Ndmero de estacién: 1, direccién de inicio: 0, nimero de puntos de lectura: 8.

2) Haga doble clic en el comando Escribir registro de bobina, configure la direccién de mapeo en la pestafia Direccién/ID y configure el esclavo Modbus en la pestafia Parametros de asignacion.

Numero de estacion: 1, direccién de inicio: 0, nimero de puntos de lectura: 8.
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Modifique los comandos Modbus en la configuracién como se muestra en la siguiente figura;

L1 4 vsiiivn e

BB ATR o bt S
1 65 Status (32 Commands)— iy s
c 123 = Commandz) -

Ll

4 BI0 Mrite 1-8 Bits (o) 0
B 4T\ Eead 4 fords Gruux) g
6 za0 | Write 2 Words (ducxx) 1.4
T | N Write 8 Words (dxscxx) 5. 20
B | |BAT Read 8 ords (Guum) 9.2
s 1\
wl TN
ul 1\ \
] | \
13 | \
14 | \
15 | \
e | \ [\
[ | AN\
18 |
19 |
20 |
|

(2] Slave Address

[&] Starting Address

1

2] Function T
0
8

[£] No. of Paints

SRR SR

[BtE - DP JaE

AT | S|

1/0 28l EEN ¥

A

Htw: EEE: Sum: —E T )

s @ A F - B
#%: 0

TR ) 0BL PT -

[
S AIESTE

HRE B FE)
Bt - op pak ) B0 s ==t =
el HEE | M/ AEE | i AEREH |
24 | [ gy \ 28 #HiE i
b= . . 7 El= e Bl
S S5 BESAESR L EREEEen
Slave Adcress 1 \ [£] Slave Address 2 2] Slave Address
] Function 15 X [Z] Function i | [Z] Function
~[Z] Starting Address 0 \ [E] Starting Address [] L] Starting Address
~[£] No. of Poibts 8 \ ] i SEHEREN
S+ %
e | o E o L) e i 5
i AR | s HEEN |
B T e | #iE
HEBES EET =
|- Slave Address. 3 | T Slave Address a
[ Furction 16 L it 7
[Z] Starting Address 0 L[z starting Address 0
(] SEHERSR AE7ENER

BH 1

HE

4.4.8 Parametros funcionales del médulo de configuracion Modbus Master

nH #

Los parametros de la funcién Modbus Master, como la velocidad en baudios y el nimero de retransmisiones, se pueden configurar en las propiedades del médulo esclavo.

Ayudando a 1 millén de empresas a lograr una fabricacién inteligente




- AMSAMOTION®
] X E R

Bl HW Config - [SIMATIC 300(1) (BS) - profibus]
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i
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A | 2] Baudrate (bps) 9500 L
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:I:l 1) ED-MD ModbusMaster V1.0 ] Protocol Type S P
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z 129 [Control (32 Commands) 100103 -] Transmission Mode RTU L
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4| s firite 1-8 Bits (oo o |_[2] Respense Timeout Action Hold Data L
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|-[£] Respense Timeout for N times 3 L
B ZA0 firite 2 fords Guo) e 2 g CrEaEiEd i
5 ] rite B Fords (o) 50 [FE] Aatomatic demotion . i r
T v e ed & Fords G 51 |-[Z] Enter AD after N times Cmd Fail |3
T |_[2] Automatic demotion time (s) 10 R NE
0 [] Scan rate (1~255) 10 [
i1 e Ry oS e 20 iy i
1z i
13 e L
14 FRE BIE FEE)
15

Los parémetros configurables incluyen:

Baudrate (bps): configura la velocidad en baudios del puerto serie, seleccionable de 2400 a 115200 bps; el valor predeterminado es 9600 bps.

Bits de datos, bit de paridad, bits de parada: configura bits de datos, modo de paridad y bits de parada; 8 Ninguno 1, 8 Impar 1, 8 Par 1, 8 Ninguno

2 Opcional; predeterminado 8 Ninguno 1

Tipo de protocolo: cuando el dispositivo arrastrado al bus PROFIBUS DP es un maestro Modbus PD-MB, este elemento serad "Modbus".

"Maestro"; cuando se arrastra al bus PROFIBUS DP, el esclavo Modbus PD-MB seré "esclavo Modbus";

Tiempo de espera de respuesta: después de que el médulo Modbus envia un comando de solicitud, si la estacién esclava no responde dentro de este tiempo, el comando se volveré a enviar. 10 -

5000ms opcional; predeterminado: 100ms

Retardo entre sondeos: El intervalo de tiempo entre que el médulo recibe los datos de respuesta de la estacién esclava y envia el siguiente comando de solicitud Modbus. Sin retardo.

2 - 2000 ms opcional; predeterminado: 4 ms

Modo de transmisién: configura el modo de comunicacién Modbus; RTU o ASCII son opcionales; predeterminado: RTU.

Modo de escritura: configura el método de salida, con opciones para Cambio de valor o Salida ciclica; Predeterminado: Cambio de valor

Accién de tiempo de espera de respuesta: la acciéon que se toma cuando se produce un tiempo de espera de respuesta, ya sea para retener los datos o para borrarlos.

Datos) Opcional; Predeterminado: Mantener datos
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Tiempo de espera de respuesta N veces: Nimero de veces que se reenvia cuando se agota el tiempo de espera de respuesta. El rango es de 2 a 254; valor predeterminado: 3.

Degradacion automatica: La funcion de degradacion automatica se puede activar o desactivar. Si esta activada, ocurrira lo siguiente:

El comando esclavo erréneo se encuentra actualmente en modo de escaneo lento y se reanudara automaticamente cuando el comando esclavo vuelva a la normalidad. Este comando se utiliza para mitigar el impacto de la estacién errénea en el tiempo de sondeo del bus.

Sonido; Predeterminado: Desactivado

Ingresar a AD después de N veces que Cmd Fail: esto es efectivo cuando la degradacién automatica esté habilitada, lo que significa que la degradacién automatica ocurrira después de N tiempos de espera.

El nimero de intentos se puede configurar de 1 a 255; el valor predeterminado es 3.

Tiempo (s) de degradacién automaética: Efectivo cuando la degradacién automaética esta habilitada, duracién de la degradacién automatica, rango configurable.

1-3600, en segundos. Si un comando entra en modo de escaneo lento pero excede este tiempo, volverd automéaticamente al modo de escaneo rapido; valor predeterminado: 10.

Velocidad de escaneo (1~255): Relacién de velocidad de escaneo rapido/lento, rango de configuracién de 1 a 255; (por ejemplo, cuando la velocidad de escaneo se configura en 3, cada 3 escaneos...)

(Escaneo rapido, seqguido de un escaneo lento) Predeterminado: 10

4.4.8 Descargar configuracion de hardware

HS(S) FHE) BAL PLC MEN) EWO) S0OW)  EEH)

Iﬂt‘;l HW Config - [SIMATIC 300(1) (B25) -- PD-MD_Modbus Slave]
L
0228 %5 2odk o 8w

= 2 =
: = ik
z Ecru 314C-2 FE/IF |
A Lt FROFIEUS (1): IF 3 3
£ -0
2 PR LR L —
2 rr R /o2 3
HL DR/ B018
28 AT5/862
i ; Count |
28 Fosition n
3
4
5
3 -

4.4.9 Configuracién del médulo de control

Este ejemplo utiliza un total de 6 comandos Modbus, concretamente las ranuras 3-8 y 1-2. Los dos Ultimos no son comandos Modbus y corresponden a comandos del médulo de control.

QB0:0011_1111, abra la tabla de variables y configure el valor del Médulo de Control como se muestra en la imagen. El parpadeo del TXD del médulo indica que el comando se ha habilitado correctamente.
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4.4.10 Monitoreo de datos

(1) Monitoreo de datos de entrada discretos: Abra Modbus Slave, cree un nuevo Modbus esclavo como se muestra en la figura a continuacién y modifique los datos del esclavo Modbus.

Los datos correspondientes se sincronizan con el drea de direccién correspondiente de DP.

El proceso de monitorizacién para otros comandos es el mismo que el anterior.
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V. Uso del médulo de configuracién TIA - Modo maestro Modbus

(1) Crear un nuevo proyecto

Abra el software TIA Portal -> Crear nuevo proyecto; haga clic en "Crear nuevo proyecto" a la izquierda y podra configurar el nombre del proyecto, la ruta de guardado, etc. en el lado derecho de la interfaz.

Para crear un nuevo proyecto, haga clic en "Crear".

(2) Adicién de equipos

Tras la creacion, aparecera la siguiente interfaz. Haga doble clic en "Configurar dispositivo" en la ventana y, a continuacién, haga clic en "Agregar nuevo dispositivo" en el lado izquierdo de la nueva ventana.

Ala derecha, seleccione el modelo del dispositivo PLC. Tomando como ejemplo el $7-300, configure el médulo de CPU y seleccione el tipo de dispositivo correspondiente:

PLC > SIMATIC S7-300 > CPU > CPU 315-2 DP > 6ES7 315-2AG10-0ABO, luego haga clic en "Agregar" en la esquina inferior derecha.

Espectéculo:
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(3) Instalar archivos GSD

Haga clic en "Opciones" y luego en "Administrar archivo de descripcién general del sitio (GSD)" (los archivos GSD se pueden descargar del sitio web oficial).

PD-MBm.gsd es el archivo GSD utilizado por el Modbus Maestro. PD-MBs es el archivo GSD utilizado por el Modbus Esclavo.

Al configurar este médulo como esclavo Modbus, se debe seleccionar el hardware correspondiente a PD-MBs.gsd.
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(4) Configure una subred DP para el puerto DP del PLC y agregue un médulo PD-MB.
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(5) Configurar el médulo PD-MB
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(6) Configurar pardmetros Modbus

Haga doble clic en el médulo esclavo configurado para modificar los parémetros del Modubus Master.

a2 | =
E E T BIETH T ICE e v BR —
= sive.1 o o 2 e N | 11|
o 1 v
% . a =)
BE k SowsGCommandst 0 2 o SuusGcomn, S| D28 EESHIEE &
I Bsss = P = Read 15 Words (1) Consisent
4 " readsasism 0 4 1.2 read 56 (. oo e
TR i Wie96BsOm1 0 5 12 e steBist
2R o 6  wite Single Bits (020000
e 1. it 0o
S wite 16 Bt Ox)
> ancss i wite 1728 Bis (00
» [ nctipen q a e 2532 s (0o
» 3 isans e 3340 s 0020
wite 148 Bis (0050
o e 4956 Bis 0o
[ [osE [swen Lok ] o
= RENESH ie 6572 Bits Occn)
L T Wite 73-80 Bits (Ox00).
o  Write 81-88 Bits (Oxo0).
» @ izt 1o oy 600 Tl wite 8995 Bis 0010
» WkpEmEE Data bits, Parity bit, Stop bits: [ 8 Nene 1 ~] Wiite 97-104 Bits (Oxos). J
» b5 m20R Protocol ype: [odbos I Wit 105-112 8t Omon)
» o 29t ; e e
<ponse Tmeaut: | 100ms =l
» 5 s ‘|: =l wite.
» g E=ER o= = wie
» b S8 T ite 13714 Bt Ox0)
» @ iREBUSEEHE Viite Mode:. [ Change cfvaiue - e
e 1534160 Bis ) o
Response Tmeout Acton: [rld Dot G}
Response Tmeout for N times: [3 = .
Automatic demotion: | Dizabled - L [
Enter AD sfter N times Cmd. k|
i[> ]
C——
N —
3 Grzssk 1o Read 9-16 Bits(100%).
v

(7) Configurar el comando Modbus Slave

Configure los parédmetros del comando segulin el médulo esclavo Modbus real y haga doble clic en el comando para configurar la direccién esclava, la direccién de inicio y la cantidad de registros.

(8) Una vez completada la configuracién anterior, descargue el programa para finalizar la configuracion.
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