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1. Descripcion general del producto

1.1 Introduccién del producto

El médulo de la serie PD2A es un médulo de E/S distribuida remota que admite el protocolo Profibus-DP y se puede utilizar como interfaz Profibus para PLC Siemens.

El médulo esclavo tiene un puerto de expansién incorporado que puede expandirse a nuestros submadulos de la serie EMA, aumentando la cantidad de puntos de E/S y puntos de entrada analégicos.

Este producto es econdmico, estable, facil de instalar y ampliamente aplicable.

1.2 Caracteristicas y funciones

- Cumple con las normas de prueba IEC/EN 61000-4-2 y IEC/EN 61000-4-4

- Velocidad en baudios Profibus-DP adaptable, soportando hasta 1,5 M.

Soporte para extension de submédulos

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccion de conexién inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicion y control de sefiales en equipos de campo industriales.

1.3 Seleccién de productos

anfitrién
modelo Salida digital | Entradadigital | Salida analégica | Entrada analégica Desarrollado por
PD2A-IM24R Relé de 10 canales 14 0 0 24V CC
PD2A-IM24TP transistor de 10 canales 14 0 0 24V CC

Manual del usuario de PD2A
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submédulo

Médulos de expansion PLC de la serie EMA

Nimero de serie] Modelo de producto

describir

1 EMA-IO8R

Médulo de expansién de entrada/salida digital, 8 entradas, 8 salidas de relé

2 EMA-AE8

Médulo de expansion de entrada analdgica pura, 8 canales de entrada 0-10 V/0-20 mA, resolucién de 15 bits.

3 EMA-AQ8 Médulo de expansién de salida analdgica pura, 8 canales de salida 0-10 V/0-20 mA, resolucién de 12 bits.
Médulo de expansién hibrido de entrada/salida analégica, 4 entradas, 4 salidas, rango 0-10V/0-20maA, resolucién...
4 EMA-AM8
tasa de 12 bits
5 EMA-A RSG Médulo de adquisicion de temperatura PT100 de 8 canales
6 EMA-AWA4G M6dulo de adquisicin de sefiales de pesaje de 4 canales (medidor de tension resistivo), resolucin de 19 bits

Nota: Para conocer los parametros detallados de los submédulos, consulte el "Manual de usuario del médulo de expansién de la serie EMA™.
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1I. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

Modelo de producto PDZA'IM24R PDZA'IM24TP

Entrada digital

Introducir puntos 1 4 1 4

Tipo de sefial de entrada NPN/PNP NPN/PNP
Voltaje de fa sefial de entraca CC20-~-28V CC20-~-28V
Circuito aislado Aislamiento 6ptico

Salida digital

Puntos de salida 1 0 1 0

Tipo de salida relé Transistor (PNP)
Capacidad de salida 2A/punto 0,5 A/punto
Circuito aislado Aislamiento mecanico Aislamiento ptico

Parametros del puerto serie

Tipo de interfaz Conector hembra DB9: 3 cables (A+), 8 cables (B-); 5 cables (tierra)
velocidad en baudios 9,6 mil ~ 1,5 millones
DIRECCION 1-125 (seleccionado mediante interruptor giratorio)

fuente de alimentacién

Fuente de alimentacién 24 V; con proteccion de conexion inversa

Consumo de energia 2W-4W

Ambiente de trabajo

Temperatura de fundionarmiento -10°C~+50°C
Temperatura de amacenarmiento - 20°C~+70°C
otro
Método de instalacién Riel DIN de 35 mm
Dimensiones (mm) 125 mm (Iargo) *80 mm (ancho) *50 mm (alto)

Manual del usuario de PD2A
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2.2 Diagrama de cableado y terminales
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2.3 Interfaz de comunicacién

El médulo utiliza un conector hembra DB9 como interfaz fisica para la comunicacién Profibus-DP y debe utilizar un conector de bus dedicado compatible.

Red de cable completada

I 1 Tamafio de la aguja
W

describir

CAROLINA DEL NORTE

CAROLINA DEL NORTE

Los datos son positivos

CAROLINA DEL NORTE

Datos

CAROLINA DEL NORTE

CAROLINA DEL NORTE

Datos negativos

Ol | N|oo|lu|lb~]wW|DN

CAROLINA DEL NORTE

2.4 Configuracion de ID de nodo

El médulo utiliza un interruptor de codificacion hexadecimal de dos digitos para configurar el ID del nodo, como se muestra en la figura siguiente. El rango de configuracion del ID del nodo es de 01 a 7D.

El programa solo lee la configuracion del ID del nodo al encenderse. Las modificaciones realizadas durante el funcionamiento requieren encender el médulo o reiniciarlo con el botén de reinicio para que surtan efecto.

Manual del usuario de PD2A
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2.5 Velocidad de transmisién y longitud del cable

El médulo se adapta automaticamente a la velocidad en baudios y admite los siguientes pardmetros de comunicacién: 9,6, 19,2, 45,45, 93,75, 187,5, 500, 1500 (kbps).

Tabla de velocidad de transmisién del médulo y longitud del cable

Velocidad de transmisién (kbps) Alcance de un solo segmento de bus (m)
9.6, 19.2, 45.45, 93.75 1200

187.5 1000

500 400

1500 200

Impedancia: 135~165Q Capacitancia: <30pF/m
Resistencia de bucle: <110 Q/km
Didmetro del alambre: >0,64 mm

Area de la seccién transversal del conductor: >0,34 mm?

2.6 Descripcién de la luz indicadora

El médulo cuenta con tres indicadores luminosos del sistema: PWR, SYS y COMM. El indicador luminoso COMM es bicolor. El estado de los indicadores luminosos se describe en la tabla a continuacién.

PWR La d dido pe cuando el 4 encendido.

SISTEMA La luz indicadora de funcionamiento parpadea una vez cada 1 segundo.

Luz constante: Error de direccion del codificador (1-126)
Parpadeo ciclico de 2 segundos: Error de inicializacién
COMM (rojo)

Parpadea dos veces en un solo ciclo: esperando datos de parametros (o direccion incorrecta).

Parpadea tres veces en un ciclo: esperando datos de configuracion.

coomM (Verde) Conexién de comunicacién exitosa

7 Manual del usuario de PD2A
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2.7 Instrucciones de uso del puerto de expansién

Se pueden ampliar hasta 7 médulos EMA utilizando el puerto de expansién integrado del médulo.

La conexién se muestra en la imagen a continuacion:

Opwr
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Direccién del médulo extendido:

== EIE
L]

@]
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& L0 1 2 3 &2l 4 3 07

‘gn397eee gooo
28

AMSAMOTION
>
D1234567
fi=[=[=f=[=]=]=]s] H
P01 3 3 16 & 7 4 s s

La direccion del médulo de extensién se determina mediante la configuracion. Es necesario habilitar el modo de extensién del mddulo al usar la funcién de extension.
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III. Datos del proceso de E/S

3.1 Configuracién de parametros del médulo

Las siguientes instrucciones se basan en el software Siemens TIA para la configuracion del médulo.

3.2 Entrada digital

1. Haga clic en la entrada del interruptor del médulo

) AIEE 2
Slave_1

[ 8 DI,1 Byte In_1 &
8 DO.1 Byte Out_1

8 ALS Word IN_1
2 AD,Z Word Out_1

o o olo|lo =

2. En la configuracién general, puede ver "Parametros especificos del dispositivo" y "Direcciones de E/S".

Descripcion del parametro
"Direccién de E/S": Establece la direccién inicial del punto de entrada del médulo. (Direcciones inferiores a 256)
"Parametro especifico del dispositivo" Polaridad: Establece la polaridad de los puntos de entrada. Los bits binarios de este parametro corresponden a los canales de entrada digitales (el bit 0 corresponde a...).

DI-0.0, y asi sucesivamente. Si el bit correspondiente esta establecido en "0", significa que no se procesa el valor de entrada del puerto; si estd establecido en "1", significa que se invierte.

El valor de entrada del puerto correspondiente.

Por ejemplo, si Polaridad[7..0] se establece en "8" (00001000 en binario), el valor de entrada del puerto "DI-0.3" leido por la configuracién se invertira.

valor.

n Manual del usuario de PD2A
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3.3 Salida digital

1. Haga clic en la salida del interruptor del médulo.

REEN

COET

Slave_1
8 DI,1 Byte In_1
! 8 DO,1 Byte Out_1
i T 8 Al Word IN_1
! 2 AD,2 Word Out_1

2. En la configuracién general, puede ver "Pardametros especificos del dispositivo" y "Direcciones de E/S".

Descripcion del pardmetro

"Direccién de E/S": Establece la direccién inicial del punto de salida del médulo. (Direcciones inferiores a 256)

"Parametros especificos del dispositivBOIa r|dad§stablece la polaridad de los puntos de salida; los bits binarios de este pardmetro corresponden al puerto DQO.x (el bit 0 corresponde a DQ-0.0).

Y asi sucesi Si el bit corr esta establecido en "0, significa que no se realiza ninguna accion en el valor de salida del puerto; si esta establecido en "1", significa que el valor del puerto correspondiente estd invertido.

Valor de salida.

Ejemplo: cuando el pardmetro Polaridad[7..0] se establece en "8" (00001000 en binario), el valor de salida del puerto "DQ-0.3" ser4 el grupo real.
Invierte el valor escrito en el estado.

Modo de error "Parametro especifico del dispositivo": Modo a prueba de fallos habilitado. El valor de estado a prueba de fallos del puerto DQO.x esta habilitado. Este parametro es binario.
El bit correspondiente es DQO.x (el bit 0 corresponde a DQ-0.0, y asi sucesivamente). Cuando el médulo entra en estado de seguridad, si el "Modo de Error" estd habilitado...
Si el bit correspondiente es "1", entonces el valor del bit correspondiente de "Valor de error[7..0]" se enviara al puerto DQO.x correspondiente.

Valor de error de "Parametro especifico del dispositivo": Valor de estado a prueba de fallos, si el bit binario correspondiente al pardmetro "Modo de error[7..0]" es...

Si estd habilitado, este valor de pardmetro se enviara al puerto DQ cuando el sistema ingrese a un estado a prueba de fallas.

- Manual del usuario de PD2A
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3.4 Funciones de sincronizacién y congelacién

El médulo PD2 admite funciones de sincronizacién y congelacion.

La estacién maestra PROFIBUS-DP puede lograr la sincronizacién de nuestros médulos controlando los comandos de sincronizacién de salida (SNYC) y congelamiento de entrada (FREEZE).

Comunicacién de datos paso a paso. Todas las estaciones esclavas DP involucradas en el sistema deben estar configuradas en los grupos SYNC y FREEZE. La estacién maestra DP envia simultdneamente mensajes de control global.

Envie el comando de control SYNC o FREEZE a todos los esclavos DP.

El comando SYNC sincroniza la salida del esclavo DP. Cuando el esclavo DP estd en modo SYNC, su salida se congela y los datos enviados por el maestro se almacenan en el esclavo DP.

En el bufer local, todos los esclavos DP solo transmiten los datos del bufer a la salida después de recibir el comando de control SYNC, lo que permite...

Para sincronizar la salida de varias estaciones esclavas DP, se puede usar el comando UNSYNC para cancelar la sincronizacion. Tras la cancelacion, las estaciones esclavas actualizaran la salida en bucle.

Para congelar datos en varios esclavos DP, se utiliza el comando FREEZE. Cuando se envia el comando de control FREEZE a un grupo de esclavos DP,

Todos los esclavos DP congelan simultdneamente las sefiales existentes en sus puntos de entrada para que el maestro DP pueda leerlas. Los datos de entrada de los esclavos DP son entonces...

Actualizar al recibir otro comando FREEZE; de lo contrario, conservar los datos de entrada actuales. Usar UNFREEZE.

El comando puede cancelar el modo FREEZE del esclavo DP y actualizar ciclicamente sus sefiales de entrada. En este modo, el esclavo DP puede actualizar inmediatamente los datos de entrada.

Y lo lee la estacién maestra DP.

< | I |

KB EEEE RRER | 3= |

’ ey
A SYNC/FREEZE

FROFIBUS Hiht
i P &8
HEHTEEN B
+=it s BIFREEZE

SYMCIFREEZE

{ il HE AR

i 1 = SYNCIFREEZE

| i = SYMCIFREEZE

L 3 M SYMCIFREEZE
4 F SYMCIFREEZE
- (= R
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IV. Inicio rapido

4.1, TIA

1. Cree un nuevo proyecto, haga clic en "Opciones" y luego en "Administrar archivos de descripcién general de estacién (GSD)" (los archivos GSD se pueden obtener del sitio web oficial o de FAE).

(Conseguir)

WA TrEo) |Emeo [ TEM B0Om  ZEENH)

M o B X YRR

ETEBEREEIAF(GSD) (
- : Bzl Automation License Ma
dt [shve1Re o o s
L =REG)

A)

yo

2. Seleccione la ruta de origen donde se encuentra el archivo GSD.

B i A X
EZ%% M GSD

Rz -

| C:\Uzersl1111Deskiop#E FEIZ00PD2A_+3 ElAdditionalFileslGsD

SABRRRING

E dp2-m24.gsd

) R BE TS =8
e PO2-4M24

T T S s A S e T

3. Seleccione los archivos que desea instalar marcando las casillas y luego haga clic en Instalar.

ik

—_ ot
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s _ e by
B T B A St
B GSD

BREiE - [ C:lUsers\1111Desktop#E FE13001PD24_+ E\AdditionalFiles|GSD | [:]

SFARIENAE

m i L5 B i 58
E dp2-im24.gsd BE Eemsrdt PD2-NMZ4
] G5DM#2_3-AN3MW4—20.._ V2.3 g E&TE

<] i ]

o omee | =#E | EE |

Pk ol — sl =)

4. Configure una subred DP para el puerto DP del PLC.

284 I s 5
INERGE = >PEE]
BRI o MFEEO_1
PLC_1[CPU 3152 DF] A DP 0 1
It Eads 1 )
A=t S0
g 1B
L4 I=nis
AMERIRRT
[dprcEl
U PLC Shimatsal
2 s
i TEh
[ & RIEAE
B BREER
L PLC i Finipt ~
E! ;\g-;;ﬁ;;;ﬂi@]ﬁ N E |100% . E | < || il ‘
?&Hiﬂﬂii&ﬁ GEM [uss ol |
HEEB R [ o%nE | 2EEH | XE |
FHERIRE =
PAEES i PROFIBUS Hitht
zﬁ&ﬁ HEE BEOEER
EEEE A EIElSE

iﬁﬁ_l"ﬂ SYNCIFREEZE Fh | FEA
FRRRREED BHFAE [ hmgEE |

COM [Rs232/PFI 5 RIS AR) 4&
28

COM <2 [RS232IPPI S ERTRRLAE ]
5. Agregue nuestro médulo PD2Ay asigne el PD2Ay el DP del PLC a la misma red.

2x1
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i

w

0000000000000

- - ST R

- o

==

|

COM <3 [RS232IFPI 5 hERTE R4
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PLC_1
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6. En la configuracion de hardware, agregue los médulos y puntos de submédulos correspondientes, defina los parametros PROFIBUS, el nimero de estacion, la direccion de E/S del médulo, etc., y luego programe...

Una vez que el programa esta escrito y descargado en el PLC, se pueden controlar estas operaciones de E/S.
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Nota: El modo de extension del médulo debe estar habilitado para usar funciones extendidas.
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1. Cree un nuevo proyecto y, en el estado del hardware, haga clic en "Opciones" y luego en "Instalar archivo GSD" (el archivo GSD se puede obtener del sitio web oficial o de FAE).

(Conseguir)

RS WAO WAD PLC MEWV) [BEO) ROW) ®8e)

DE:E %S b dd§ S2XO. it

FEERR(Y)...
ETRIEE(N)
m Ctri+Alt+T

- IEERAEIERR)...

2 W cru 315-2 DP

2 1o RIEEFRECEHE)

- BEIFERW)

4 =5 HW BE..

: 2258 GSD i,

7 ARSI

: BRRAT | 8= GSD 3044...(C)

1M _-i—[

2. Seleccione la ruta de origen donde se encuentra el archivo GSD e instalelo.

%% oS MW : ETIEE S =l

[D:\GSD

Iﬂelote 16DI/16D0 V1 (PD2-I016T): PD2-I016T

RED) BREE®G | 20 | wmaEo |

my |
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3. Después de la instalacién, agregue los médulos y submédulos correspondientes en la configuracién de hardware y defina los pardmetros PROFIBUS, el niimero de estacién y el médulo.

Una vez que el programa, incluidas las direcciones de E/S, se haya descargado al PLC, puede continuar.

SRR = e

H=(S) |/E(E) |BAD PLC MEN ERO) EOMW) EEIH)
D %8 By me dahD 8w
[ alx|

BRI (FE

3 10
CPU 315-2 IF (1) i
&P

RemoteIl

PROFIBUS (1) IF FE5HdR (1) =20 Amx
g Remote L4TL/1000 V1.0

Universal module
1 Word In
Word In
Word In
Word Tn
Word Out
Word Out
Word Out
Word Out

= | wt | &

BEEBEEREER

[ P =)

(1) Remote 14DT/1000 V1.0

A0,

ITESARE AT 4 40, 8 Word In/Out
74 BT F Brte In IL 1 Byte In
70 00, 2 Brie Dut (] 18 DI, 2 Byte In

-~ [§ 24 DI, 3 Byte In
[t A0, 4 Word Out ! 32 D1, 4 Byte In
[t AT 4 AD, 8 Word In 310, 1 Byte Out

(4 15 D0, 2 Byte Owt
24 00, 3 Byte Dut
32 00, 4 Byte Dut
§ DI 800, 2 Byte InfOut
16 DI 1810, 4 Byie InfOut

s Remede ATTAIEAT F2AN 18 1

[ A P R

Nota: El modo de extensién del médulo debe estar habilitado para usar funciones extendidas.
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I—E} Module Extent Mode

i
i
G
G
G
G
G
G
G
G
.-/.
G
G
G
G
G
G
G
G

1 7 Manual del usuario de PD2A



- AMSAMOTION®

[] X ' &

Historial de revisiones

Version

Fecha de revisiéon

Notas de revisién

mantenedor

1.0

2023.07.29

Versioén inicial

Zhang



http://amsamotion.com

	一、产品概述
	1.1、产品简介
	1.2、特点功能
	1.3、产品选型 

	二、产品规格
	2.1、产品参数
	2.2、接线图和端子
	2.3、通信接口
	2.4、节点ID设置
	2.5、传输速率和电缆长度
	2.6、指示灯说明
	2.7、扩展口使用说明

	三、I/O过程数据
	3.1、模块参数配置
	3.2、数字量输入
	3.3、数字量输出
	3.4、同步、冻结功能

	四、快速入门
	4.1、TIA 
	4.2、STEP7 

	修订历史
	关于我们

