AMSAMOTION ®
2 = iR

ELEGANTEManual de usuario del tablero de sefiales--Version 1.0

Introducciéon

La placa de sefial SMART se puede utilizar con todas las unidades principales SMART estandar.

No.1Paso 1: Conexion del hardware

TR, BI%ENAT

Para conectar la placa de sefial INTELIGENTE, simplemente insértela en la ranura de la placa de sefial original.

Paso 2: Instalar la biblioteca AMX_BUS
2.1Descargar biblioteca, seleccionar biblioteca

Inicie sesién en el sitio web oficial de AimoXun, descargue la biblioteca SMART y extréigala como se muestra en la imagen a continuacién.

Figl Amx_busfEStREE. smartlib
Todas las placas de sefiales utilizan esta biblioteca (SB CM01, SB CM02, SB...).

DT04 no requiere el uso de bibliotecas.
2.2Biblioteca de instalacién

Abra el software y en la lista de comandos STEP 7-MicroWIN SMART, siga los pasos que se muestran en la imagen a continuacién.
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Copie los archivos de la biblioteca a la carpeta abierta, como se muestra en la imagen a continuacién.
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Luego regrese al software Smart, haga clic derecho en el comando Biblioteca y seleccione Actualizar biblioteca, como se muestra en la imagen a continuacion.
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Finalmente aparece la biblioteca de sefiales Amx_bus.
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2.3Descripcién de las instrucciones de la biblioteca

La biblioteca de sefiales Amx_bus tiene solo una instruccién, lo que la hace muy fécil de usar.
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Definicién de parémetros:

ES:SMO0.0 esta siempre activo y en ejecucién; no se permiten otras notaciones.

AI_REG: Variable de puntero, la direccién inicial del registro de entrada analégica. Por ejemplo, si se introduce &vb100, los valores de entrada analégica se asignaréan automaticamente

aVW100, VW102, VW104 y VW106, respectivamente.

AO_REG: Variable de puntero, la direccién inicial de los datos de la salida analégica. Por ejemplo, si se completa &vb100: Las direcciones de salida analégica

VW100, VW102, VW104 y VW106 corresponden a los canales 1, 2, 3y 4 de la salida analdgica.

AI_NUM: Una constante que representa los canales de entrada analégicos del médulo (0, 2 o 4).

AO_NUM: Constante, canal de salida analégico del médulo (0, 1, 2 0 4).

Err: Byte Unico, estado de comunicacién, 1 para normal, 0 para verificacion de error. Este médulo cuenta con una funcién de reinicio automatico; un valor momentéaneo de 0 no afecta

la comunicacién.
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Paso 3: Configuracion

Abra el bloque del sistema y configure los tiempos de filtrado 17.0 e I7.1 como se muestra en la siguiente imagen:
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Paso 4: Configurar el drea de almacenamiento de la biblioteca Amx_bus
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Las direcciones asignadas en esta area de almacenamiento de la biblioteca estan reservadas para uso interno de la biblioteca Amx_bus y no pueden ser reutilizadas por otras partes del programa.

Nota: La direccién asignada mediante el botén "Direccién sugerida" podria no ser correcta. Verifiquela usted mismo. Se recomienda mantener el rango de direcciones del area de almacenamiento de

la biblioteca alejado del area V utilizada por el programa.
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Preguntas frecuentes:

1.La comunicacién fallé.
respuesta:
1.1 Verifique si el tiempo de filtrado para 17.0 e I7.1 esté configurado en 0,2 ms.
1.2 Verifique si la asignacion del drea de almacenamiento de la base de datos se superpone con otras partes del programa.
1.3 Verifique si la configuracién estd establecida en DT04 y luego verifique si se reconoce correctamente.
1.4 La biblioteca de instalacién Amx_bus descargada incluye una prueba de muestra; ejecute la prueba de muestra para ver si funciona.
2. La comunicacion es normal, pero los datos de medicion son anormales.
respuesta:
2.1 Verifique si el pardmetro de puntero en la instruccién Amx_bus tiene un simbolo '&' agregado.
2.2 Para la placa de sefial Amx_bus, verifique si los interruptores DIP en la parte posterior estan configurados correctamente.
2.3 Compruebe que el tiempo de filtrado de 17.0 e I7.1 no esté configurado erréneamente en 0,2 ps, sino en 0,2 ms. La captura de pulsos también debe estar desactivada.
2.No se pudo instalar la biblioteca Amx_bus o se produjo un error al llamar al comando Amx_bus.
R: Actualice el software Smart a la version 2.5. Nuestra biblioteca se cre6 con la versién 2.5 y las versiones anteriores no funcionaran. La imagen a

continuacién muestra la versién 2.5.
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