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1. Descripcion general del producto
1.1 Introduccién del producto

Los médulos de la serie PN-MB convierten principalmente el protocolo Profinet al protocolo Modbus RTU. Son compatibles con Siemens Smart 200 y...

Los Siemens 300, Siemens 1200 y Siemens 1500 son productos econémicos, estables, faciles de instalar y muy versétiles.
1.2 Caracteristicas y funciones

- Protocolo Profinet a protocolo Modbus

Utiliza el protocolo Profinet estandar para la comunicacién y puede conectarse en red con PLC, archivos de configuracién y computadoras host.

Utiliza comunicacién Modbus estandar, admite una velocidad méaxima en baudios de 4 Mbps y puede controlar estaciones esclavas Modbus estandar.
- Admite hasta 64 nodos de comando, pero algunos PLC pueden admitir solo una parte de ellos.

La red de doble puerto de la serie PN2 admite la funcionalidad de conmutacion.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién de conexién inversa.

Los dispositivos Modbus se utilizan ampliamente para la adquisicién y el control de datos en equipos de campo industriales.

1.3 Escenarios de aplicacién

Se utiliza principalmente en PLC Siemens para leer y escribir convertidores de frecuencia, medidores inteligentes y sensores de temperatura habilitados para el protocolo MODBUS RTU a través del protocolo Profinet.

Datos de controladores, instrumentos de pesaje, aparatos eléctricos inteligentes de alto y bajo voltaje, dispositivos de medicién de potencia y diversos transmisores e instrumentos.

Manual de usuario del médulo de la serie PN-MB
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II. Parametros principales

2.1 Parametros del producto

Parametros del puerto de red

Tipo de interfaz RJ45
Protocolo de comunicacién P rOfI n et
Ciclo maximo de comunicacién 4 m S
Ancho de banda de comunicacién 100 Mbps

Pardmetros del puerto serie (parametros de comunicacién RS422)

Tipo de interfaz RS422 (bloques de terminales de grado industrial con paso de 5,08 mm)

velocidad en baudios 1 200""4,6875 M bpS

Formato de comunicacién El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad.

Distancia de transmision A una velocidad en baudios de 100 kb/s, el alcance de la comunicacién serial 422 es de 1200 metros, sujeto a las condiciones reales.

Parametros del puerto serie (parametros de comunicacion RS485)

Tipo de interfaz RS485 (bloques de terminales de grado industrial con paso de 5,08 mm)

velocidad en baudios 1 200"‘4,6875 M bpS

Formato de comunicacién El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad.

Distancia de transmision A una velocidad en baudios de 9600, el alcance de la comunicacion en serie 485 es de 1200 metros, sujeto a las condiciones reales.

Parametros de potencia

Voltaje de funcionamiento DC 24 V; con proteccién contra polaridad inversa

Consumo de energia 2W~4W

Entorno de trabajo

Temperatura de funcionamiento '1 0°C~+600C

Temperatura de almacenamiento - 20°C~+70°C

otro

Método de instalacion gu fa

tamafio 29 mm (largo) * 92 mm (ancho) * 65 mm (alto), sujeto al producto real.

Manual de usuario del médulo de la serie PN-MB
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2.2 Descripcién de la luz indicadora

nombre ilustrar
PWR Luz de encendido
SISTEMA Indicador de estado de comunicacién Profinet
ERRAR Luz indicadora de error de comunicacién
422 Luz indicadora de funcionamiento R5422
485 Luz indicadora de funcionamiento RS485
SISTEMA ERRAR RS422 RS485 significado medida
1sdestello incognit} incégnita incégnita ProfinetEstablecidoArkansascomunicacién
examinarSOCIEDAD ANONIMAConfiguracién, nombre del sitio,Propiedad
0,1 sdestello incognif incégnita incégnita ProfinetNo establecidoArkansascomunicacién
intelectual;La direccién y otros detalles son normales?
Médulos yModbusEl dispositivo se estd comunicando y funcionando normalmente.
incégnita Extincion destello destello
comunicacién.
Médulos yModbusComunicacién del dispositivo, pero comunicacién
incognita Brillante destello destello Verifique si la velocidad en baudios de comunicacién, la suma de compi i6n, etc. son
Esto no es normal.
Médulos yModbusComunicacién del dispositivo, mensajes parciales Verifique los bits de vigilancia de comunicacién del mensaje para encontrar los incorrect
incégnita destello destello destello
La respuesta fue incorrecta; algunos mensajes fueron respondidos correctamente. El mensaje Yy la razén.
Médulos yModbusNo es posible la comunicacién del dispositivo, modo examinarModbus;Se ha cumplido la condicién que activa el mensaje?
incgnita Brillante Extincion Extincién .
Bloques yModbusEl dispositivo no esta enviando datos. p e
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III. Funciones del producto

3.1 Descripcién general de las funciones de PN-MB

La estacién maestra RTU de este médulo admite hasta 63 comandos de estacién esclava. Cada comando puede tener configurado su tipo, longitud e interfaz de comunicacién.

Al utilizar la funcién Modbus RTU, cada estacién esclava genera su propio nombre de lectura/escritura y cada comando se ejecuta en un periodo determinado (configurable).

El sistema realiza un sondeo. Si el periodo de sondeo es demasiado corto, la estacién principal emitira una advertencia, pero emitira la siguiente instruccién lo antes posible después del tiempo limite.

Al utilizar Modbus RTU, el intervalo de llamada a la funcién de escritura no puede ser menor que el doble del periodo de sondeo; de lo contrario, se producird una Unica llamada a la funcién de escritura.

Los datos no se han actualizado.

La comunicacién Modbus puede utilizar interfaces RS422 o RS485, y ambas pueden utilizarse simultédneamente. Los parametros de cada interfaz deben configurarse por separado.

3.2 Modificar la direccién IP

La direccién IP de este médulo se puede modificar mediante software como TIA Portal/Step7. Para obtener informacién detallada sobre la configuracién, consulte los capitulos 4y 5.

Ademads, se proporciona un software dedicado para modificar rapidamente la informacién de IP, etc. Consulte el documento "Actualizacién de firmware e IP de Aimox PN" para obtener mas detalles.

Manual del usuario de la herramienta de modificacién.doc

3.4 Funcionalidad de actualizacién

Cuando se enciende el médulo, el interruptor DIP 1 se enciende hasta que se iluminan las luces SYS, ERR, RS422 y RS485 en el PN-MB.

Después de que los botones parpadeen rapidamente, se activara el botdn de reinicio y el médulo entrard en modo de actualizacién. Para obtener instrucciones detalladas sobre el modo de actualizacién, consulte "Actualizacion del f

Manual del usuario de la herramienta de modificacién de IP.doc

Manual de usuario del médulo de la serie PN-MB
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IV. Conexidn y uso de este médulo mediante TIA Portal

Esta seccidn describe el proceso de conexién de TIA a PN-MB para lograr los requisitos funcionales correspondientes.

4.1 Preparaciones antes de la conexién

-Prepare el archivo XML requerido por el software TIA, como se muestra a continuacion:

& GSDML-V2.3-AMX-PNME-20230519.xml 20237519 936 KML 822 Kl

Conecte la fuente de alimentacién externa de 24 V CC al médulo y enciéndalo. Antes de encenderlo, compruebe que los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacién estén correctamente conectados.

- Conecte el médulo a la interfaz Profinet del controlador PLC mediante un cable de red.

4.2 Agregar archivos GSDML a TIBRA

-Abra el software TIA Portal, seleccione Vista de proyecto y haga clic en Opciones > Administrar archivos de descripcién general del sitio (GSD).

Siemens
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En la ruta de origen, seleccione la carpeta donde guardd los archivos GSDML preparados. Al finalizar, haga clic en "Seleccionar carpeta" y TIBRA escaneara automaticamente.

El archivo GSDML en esta carpeta.

Manual de usuario del médulo de la serie PN-MB
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-Haga clic en el lado izquierdo del archivo GSDML que desea instalar, marque el archivo y luego haga clic en Instalar para instalar el archivo GSDML correspondiente.
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-Tras la instalacion, haga clic en Cerrar. El archivo GSDML se ha instalado correctamente.

4.3 Agregar dispositivos PROFINET al proyecto

Para crear o abrir un nuevo proyecto, primero agregue el dispositivo controlador y luego agregue el médulo en la interfaz de configuracién del dispositivo.

Como se muestra en laimagen a continuacion:
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En la vista del dispositivo, seleccione el dispositivo recién agregado, haga doble clic en el médulo en la imagen y luego modifique la pestafia de direccién Ethernet en la configuracién General.
Cambie la direccién IP y el nombre del dispositivo para que coincidan con el médulo. También puede seleccionar "Establecer direccién IP directamente en el dispositivo".
Nota: Cuando no se utiliza un dispositivo con una direccién IP configurada directamente, la direccién IP y el nombre del dispositivo configurados deben coincidir con la direccién IP predeterminada del dispositivo.

Para mantener la coherencia, si no esta seguro de la direcciéon IP y el nombre del dispositivo, puede configurarlos arbitrariamente primero y luego verificar la direccion IP y el nombre del dispositivo del médulo mas tarde.

Simplemente cambie el nombre de la copia de seguridad para que sea consistente.
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4.4 Configuracién de los parametros de comunicacién del modo

Una vez completado, haga clic en Vista del dispositivo para ingresar a la interfaz de operacién de Vista del dispositivo.

En el drea de descripciéon general del dispositivo, el sistema proporciona 64 ranuras, y la primera ranura contiene la palabra de estado predeterminada del dispositivo y...

La ranura de palabra de control del equipo (HEAD (Byte de control de estado)_1) permite que el PLC lea el estado de operacién del equipo.

En funcionamiento, el PLC puede controlar el dispositivo PN-MB mediante palabras de control.

Seleccione la primera ranura, luego seleccione Propiedades para configurar los parametros de la interfaz MODBUS para el dispositivo PN-MB.
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wWEQ BAW IR0 BOW HEE Totally Integrated Automation
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» g ] - T =
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e

-Pardmetros de la interfaz de comunicacién Modbus del médulo de dispositivo PN-MB:

Modbus como maestro o esclavo: Este médulo actualmente solo admite el modo maestro. Esta opcién estd inactiva y no se puede seleccionar.

-- Direccién esclava Modbus: configtrela en modo esclavo Modbus, no en modo maestro.

Velocidad en baudios personalizada: Configuracién de velocidad en baudios no estandar del cliente. Cuando esta opci6n es 0, estan disponibles las siguientes velocidades en baudios.

- Velocidad en baudios: Velocidad en baudios estandar. Rango de velocidad en baudios admitido: 2400-115,2 kbps; el valor predeterminado es 9600. Disponible cuando la opcién "Velocidad en baudios personalizada” esta establecida en 0.
Bit de datos: Establece el nimero de bits de datos, que puede ser de 8 o 7 bits. El valor predeterminado es 8 bits.

Paridad: Establece la validacién de datos. Las opciones incluyen sin validacién o validacién par/impar. El valor predeterminado es sin validacion.

Bit de parada: Establece el bit de parada de los datos. Puede elegir entre 1 o 2 bits de parada. El valor predeterminado es 1 bit.

- Carécter Intermedio: Establece el carécter de intervalo de datos. Tras recibir la primera trama de datos, la estacion maestra confirma el tiempo de espera para completar la recepcién del mensaje. El intervalo puede seleccionarse entre 3,5
y 49 t. El valor predeterminado es 7 t.

- Ntimero maximo de reintentos: establece el niimero de reintentos para errores, 0-255, 0 significa que no hay reintentos, 255 significa reintentos ilimitados, 1-254 significa reintentos segtin el nimero de intentos.

Tiempo de espera de respuesta: El tiempo que el médulo espera una respuesta del dispositivo Modbus tras enviar un mensaje Modbus. Si el dispositivo Modbus no responde
dentro del tiempo establecido, el médulo deja de esperar y continia enviando el siguiente mensaje Modbus. El rango seleccionable es de 10 ms a 1000 ms o espera indefinida
(Seguir esperando...).

Manual de usuario del médulo de la serie PN-MB



- AMSAMOTION®
] X B

Retardo entre sondeos: El tiempo que transcurre entre el envio del mensaje maestro MODBUS después de que el médulo de conversién de bus recibe un mensaje de respuesta correcto del esclavo
MODBUS. Si el dispositivo esclavo MODBUS responde lentamente al mensaje maestro y el médulo de conversién de bus envia el mensaje MODBUS demasiado rapido, se producira un fallo de
comunicacion. El intervalo de envio de mensajes se puede aumentar seguin corresponda. El rango de seleccion es de 10 ms a 1500 ms o sin retardo. El valor predeterminado es 50 ms.

Los parémetros de la interfaz COM2 son los mismos que los de la interfaz COM1. Para mas detalles, consulte la descripcion de la interfaz COM1.

4.5 Configurar palabras de estado y palabras de control

La configuracién general del dispositivo muestra que la ranura 1 estad ocupada automéaticamente por el sistema (HEAD(Byte de control de estado)_1). En la columna de direccién 1, las direcciones de entrada
PROFINET correspondientes (IB1-9) son los bits de monitorizacién del estado de la comunicacién. En la columna de direccién Q, se muestran las direcciones de salida PROFINET correspondientes (QB1-9). QB1 es la

palabra de control de comunicacién (control) de este médulo de conversién de bus, y QB2-9 son los bits de control para cada transmision de mensaje.

Monitoreo del estado de la comunicacion:

Byte 1: NUmero de ranura RS485 donde ocurri6 el
error Byte 2: Cédigo de error RS485 Byte 3: Nliimero
de ranura RS422 donde ocurrid el error Byte 4:

Cddigo de error RS422 Los demas bytes estan

reservados.
Cédigo de error significado
- 1 No se establecieron mensajes; se habilité.Modbus
= 2 No hay nodos escribibles; todos los nodos estan deshabilitados o solo realizan operaciones de lectura/escritura individuales.
- veintiuno Longitud de byte recibida insuficiente5byte,ModbusLos datos enviados desde el dispositivo estan incompletos Veriﬁque el estado del diSpOSitiVO 0 aumente
0 no hay respuesta del dispositivo. Personaje interpardmetro.
- Veintidés CRCLla verificacion fallé.ModbusLa comunicacién se ve interferida o se transmiten errores desde el dispositivo; la longitud

de los bytes recibidos es mayor que [un valor determinado].5bytes, pero el paquete completo no fue enviado.

1 funciones ilegales ModbuskEl dispositivo no admite este comando.

2 Direccién de datos ilegal La configuracion del mensaje para la longitud del comando de lectura o escritura es incorrefta.
3 Valores de datos ilegales La configuracién del mensaje escribe datos de comando incorrectos

4 Fallo del equipo esclavo ModbusEl dispositivo no puede recibir comandos de datos.

6 Equipo subordinado ocupado ModbusDe equipo ocupado

Bits de control de comunicacion:

- Byte 1:

Bit 0: Funcién Modbus de la interfaz RS485 habilitada, 1 = habilitado, 0 = deshabilitado. Bit 1: Funcién Modbus de la
interfaz RS422 habilitada, 1 = habilitado, 0 = deshabilitado. Bit 4: Borrado de cédigos de fallo. La monitorizacién del

estado de comunicacién se borra al detectar un flanco ascendente (0->1). Los demds bits estan reservados.

Bytes2a 9:

Cada ranura corresponde a un bit del mensaje. La correspondencia se muestra en la tabla a continuacion.
Cuando el mensaje esté configurado para dispararse por flanco ascendente (consulte la Configuracién del mensaje en la Seccién 4.6), al cambiar este bit de 0 a 1 se habilita la transmisién tnica del mensaje. Cuando el mensaje esta

configurado para dispararse por nivel (consulte la Configuracién del mensaje en la Seccién 4.6), al establecer este bit en 1 se habilita la transmision ciclica del mensaje y al establecerlo en 0 se detiene la transmisién ciclica.
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- - 2do byte:
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
ranura8 ranura?7 ranura6 ranura5 ranura4 ranura3 ranura2 nulo
- 3er byte:
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
ranural6 ranurals ranural4 ranural3 ranural2 ranurali ranural0 ranura9
- 4° byte:
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
ranuraveinticuatro ranuraveintitrés ranuraveintidés ranuraveintiuno ranura20 ranural9 ranural8 ranural?7
- 5° byte:
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
ranura32 ranura31 ranura30 ranura29 ranura28 ranura2?7 ranura26 ranura25
- 6° byte:
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
ranura40 ranura39 ranura38 ranura37 ranura36 ranura35 ranura34 ranura33
- 7° byte:
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
ranura48 ranura4?7 ranura46 ranura4s ranura44 ranura43 ranura42 ranura4i
- 8° byte:
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
ranura56 ranura55 ranura54 ranura53 ranura52 ranura51 ranura50 ranura49
- 9° byte:
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
ranura64 ranura63 ranura62 ranura6 ranura60 ranura59 ranura58 ranura57
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4.6 Configuracion de mensajes Modbus

La vista general del dispositivo muestra un total de 64 ranuras. La primera ranura ya esta ocupada para las palabras de estado y control, lo que deja 63 ranuras disponibles para configurar
mensajes (comandos) MODBUS. Cada ranura permite insertar un mensaje (comando) de comunicacién MODBUS, por lo que se pueden insertar un total de 63 mensajes (comandos) de
comunicacién MODBUS.

Al hacer clic en un médulo del directorio de hardware a la derecha, se muestran cuatro carpetas de operaciones de direcciones Modbus. Al hacer clic en cada carpeta, se puede seleccionar la operacién correspondiente para

un nimero especifico de direcciones.

Al hacer doble clic en un mensaje del catdlogo de hardware, este se configurara en la cola de mensajes MODBUS segun el orden de las ranuras vacias. Cada

mensaje tiene seis atributos.

— NuUmero UART: seleccione el puerto COM1 o0 COM2.

— Direccién de esclavo Modbus: seleccione la direccidn del dispositivo esclavo al que se enviard, que puede seleccionarse entre 1y 255.

— Cddigo de funcién: el cédigo de funcion del mensaje MODBUS, generado automaticamente en funcién del comando MODBUS insertado en la ranura, y no se puede cambiar.
cambiar.

— Direccién de inicio: La direccién de inicio para las operaciones de datos en el esclavo MODBUS. No es una direccién de registro PLC. Es decir, sin prefijo.
Continuar desde 0-65535.

— Longitud de datos UART: se genera automaticamente en funcién de la longitud del comando MODBUS insertado en la ranura y no se puede cambiar.

— Tipo de transmision: Se proporcionan tres tipos de transmision.

Disparador de sondeo: Tras establecer el bit 0 del byte 1 de la palabra de control en 1 en el programa del PLC, este mensaje se enviara secuencialmente segun el nimero de ranura en orden ascendente. En
este modo de envio, se ejecutaran tanto las instrucciones de lectura como las de escritura, independientemente de si los datos cambian durante una instruccion de escritura. Las instrucciones de lectura utilizan este
modo por defecto. (En la seccién anterior, la direccién del PLC Q2.0 es el bit 0 del byte 1 de la palabra de control).

Disparo por nivel: Para los comandos de lectura, después de que el indicador de envio de control correspondiente al nimero de ranura cambie de 0 a 1, el mensaje se enviara secuencialmente en orden ascendente segln el nimero
de ranura; después de que el indicador de envio de control correspondiente al nimero de ranura cambie de 1 a 0, la transmisién del mensaje se detendra. Para los comandos de escritura, la ejecucién solo se realizara si los datos han
cambiado. Este modo es el predeterminado para los comandos de escritura. (En la seccién anterior, las direcciones PLC QB2-QB9 son los bits de control del disparador de envio).

Disparo ascendente: Este mensaje se envia una vez después de que el bit de control del disparo correspondiente al nGmero de ranura cambie de 0 a 1. En este modo de envio, las
instrucciones de lectura y escritura solo se ejecutan una vez tras detectarse un flanco ascendente de la ranura correspondiente. (En la seccién anterior, las direcciones PLC QB2-QB9 eran los bits de

control del disparo de envio).

El médulo admite los siguientes ocho comandos de comunicaciéon MODBUS.

Area de direccién de operacion (direcciéon PLC sin
Cédigo de funcién Funcién Tipo de operacién
registro)
0 1 H Leer el estado de salida de multiples bobinas OXXXX Iee r
02 H Leer el estado de multiples bobinas de entrada 1 XXXX Iee r
03 H Lectura de muiltiples registros guardados 4XXXX Iee r
04H Leer el registro de entrada 3XXXX Ieer
05 H Forzar una sola bobina OXXXX Escribir
0 6 H Preestablecer un Unico registro de retencién 4XXXX Escribir
0 F H Bobina muiltiple forzada OXXXX Escribir
10 horas Multiples registros de retencién preestablecidos AXXXX Escribir

Ejemplo: Funcién 01H - Leer el estado de N bobinas de salida Oxxxx
Lea el estado de la bobina de la estaciéon numero 1y la direccién del dispositivo MODBUS 00020 a 00043, y almacene el estado leido en las
direcciones PLCIB10, IB11 e IB12. El nimero de bits leidos es 24.

Haga doble clic en "leer 24 bits (Oxxxx)" debajo de Bobinas 0xxxx, como se muestra en la figura.

12
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En la ranura B, se afiadié el mensaje "Leer 24 bits (0xxxx)". El valor "10...12" en el campo de direccién I indica que los 24 bits de datos

devueltos por la estacién esclava se enviaran a las direcciones "IB10, IB11, IB12" del PLC S7-1200 a través de este médulo de conversién de bus.

C. Ingrese el nimero de estacién 1 en el campo de nimero de estacién esclava MODBUS para leer datos de la estacion 1. Nota: La direccion de la estacion esclava no se puede

configurar en 0. D. Ingrese 20 en el pardmetro de direccién de inicio para leer el estado de la bobina de las direcciones de dispositivo MODBUS 00020 a 00043.

Introduzca 24 para el nimero de lecturas en E.

Se seleccionan otros parametros como el envio a través de la interfaz COM1 y el envio en modo de sondeo.

Dot wmn R m———

-

EARGAR (EEFEAG

s
oo It
e 0
prr 0

Anadlisis de mensajes MODBUS

4.4, { ) PROFINET i% &

3 B

RIS A ol

G4 PROFINET (711, LA T BLAITIANE AL,

Formato del mensaje de consulta de la estacion principal

Y S

aus

PR TR O (T

Bau fcimendvBrEA

RT3 Bl L

IO TN |

DIRECCION

Caodigo de funcién

Direccién de inicio de orden superior

Direccién de inicio de orden inferior

Numero de bobina de orden superi

pr bit bajo del nimero de bobina

CRC

01

01

00

14

00

18

CBAC

Direccién de inicio del mensaje = 0014(H)

Formato de

respuesta del esclavo:

DIRECCION

Cédigo de funcién

Recuento de bytes

Estado de la bobina

20-27

Estado de la bobina

28-35

Estado de la bobina

36-43

Estado de la bobina

44-51

Estado de la bobina

52-56

CRC

1"

01

05

Ccb

6B

B2

OE

1B

44EA
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4.7 Uso de TIA Portal para modificar nombres de médulos y direcciones IP

-Abra el software TIA Portal y seleccione ingresar a la vista del proyecto.

THMARE
lf= ==
BHEmHE

R

B2 & M3
=

-Ampliar el acceso en linea, seleccionar las tarjetas de red que estan conectadas y los médulos que estan conectados, expandir y hacer doble clic para actualizar los dispositivos accesibles.
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mEE fEE MEW #EAD  TEEo) R

G HeERE & X EH 3 X 9

~ [y TEEETAIG] I
1 TnE |

» [ COM [RS232iPPI 25 EuktRAS R ]

v [0 cOM<15=[RS232/PFI £ 2554

- g] TwinCAT-Intel PCl Ethernet Adapte...
fip BEEIHIOALES

' B BrEF=m
E[] Witware Virtual Ethernet Adapter ..
Eﬂ Whbware Virtual Ethernet Adapter f...
Eﬂ Realtek PCle GbE Family Controller
[ Microsoft KMTEST Loopback Ada...

R

>

3

»

b

v [0 PCinternal [

» [0 USE [57USE]

b [ TeleService [Bzhthiaa 2]
1 T iEEEiuse ik

 ZZggEEdE

= Como se muestra en la imagen a continuacion, la tarjeta de red actualizada est4 conectada a un médulo, un PLC y un conmutador. Haga clic en el médulo que desea modificar para expandirlo...

Abra las herramientas en linea y de diagnéstico, haga doble clic en ellas y podra modificar la direccién IP y el nombre del médulo en la ventana emergente.
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» (] com<15= [Rs232iPP1 S 2351
~ [} TwinCATIntel PCI Ethemet Adapte...
& EHETAREE
e BRESER
» [ plc_1 [192.168.0.253]

[
x80jb01xan1 [192.168.0.254]
» [ Wiware Virual Ethemet Adapter:

» ] Realtek PCle GbE Family Controller
» (3 Microsoft KMTEST Loopback Ada..
» [ Fcintemal [#it]

» [ use [s7usB]

3B PROFINET 18 &5}

- Si tiene varios médulos y no sabe cual modificar, puede hacer clic en el botén de parpadeo del LED que se muestra en la imagen a continuacion. El LED del médulo se encendera en rojo.

La luz empezara a parpadear. Después de modificar el nombre o la direccién IP, haga clic en "Asignar nombre" o "Asignar direccién IP", lo que actualizara el nombre y la direccién IP del médulo.

sitio.

SYEL PROFINET SZEERF

Haga doble clic en "Actualizar dispositivos accesibles" nuevamente en la barra lateral izquierda, espere a que se complete la actualizacién, luego seleccione el nombre del sitio del médulo y la IP que acaba de modificar y ex|

Haga doble clic en "En linea y diagnéstico". Vera que la IP del mddulo y el nombre del sitio se han actualizado.

16
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| e TEEEAIE - B
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» (1 comrs232ipr B oskimams] B FHRR PROFINET 5 4 KR A 1 B
BfuAtrzs

» [ com<15= [Rs232/PPI ZE3kR... 1

= [ 8 Twinca hern

» (W plc_1 [192.168.0.253]
[192 1680 1

| ) TR

> [ amxdio:

» [ *80jb01xan1 [192.168.0.254]

» (1 Viware virtual Ethernet Adapter .. Tl
» [0 Viiware virtual Ethernet Adaprer .. Tl
» [1 Resltek PCle GbE Family Controller Tl
» [0 Microsoft KMTEST Loopback Ada... Tl
» [0 PCinternal [#i1] ]
» [ usB [s7UsB] )
» [ Teleservice [BanhRS1 L

v [ iR ERIUSE TRIEE

<] I B

v | LA

1 1E B Ak P RS E] internet HYIR & 4 VR B S 1R A1 24P 38 BB LLRA LE A AR E.
H {10038 3 1 F Bl A B SRR 6 o
HETiE2HNELER. Fikid

http:ihwww siemens.comiindustrialsecurity

MACHRAE © 00 -FF -FF -FF -FF -21 i
PHht: 192168 .0 .22
FhEE - 5.2 255 =755 .10

[ fhEsEm
iz | R 22

S IP YL

5387 PROFINET 8 & EF:

A PROFINET B &

PROFINET 1§ 2%F -
WEED -

|amuwio-22 |

| AMXPIAOBRA |
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E1EPROFINETIZE x

BfEE TR L B R BRI . BT IMETAT
[TwinCAT-Intel PCI Ethernet Adapter (Gigabit) TCPIP.Auto. 1 v | FIRERILEDEESPIE, LHBENEEANE -

[ 7] PROFINET 1255 MAC it
=EETY 03k DO:FF:FF:FRFF:21 ST
192.168.0.21 (amx-+0-27)

(=] #] SCALANCE X-200 o

—— 8 192.168.0,254 (xB0jb01xan1) T
Fhodia
[255 . 255 .255 . 0

Bk

199,168, 0 | 22

SEEFE (BT, ASCIZETg 8-z 079 V30 Ye By,
0 ‘portn{n=0..9) Flg, FaL! A0 EHR. )

Iamx Ho-22 e |

M ERIER:  amx-o-22

ks |

-Haga clic en "Editar" para modificar el nombre del sitio. Después de modificarlo, haga clic en "Configuracién" para descargarlo.
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HHEPROFINETIZE X
=0 BT R L B RS ERIE T 1T ISETIT
TwinCAT-Intel PCI Ethernet Adapter (Gigabit) TCPIP.Auto.1 v | {FIREHILEDREMNE, LIEENIESRATEE -
_[E i%ICJFINI:‘F e MAC it
B £] AMK-PN-TOER-A 00:FF:FF:FF:FF:21 IR T
o - 192.168.0.21 (amx-io-22) | ——E—T*-J
[E-{#] SCALANCE %-200 1P 4

192 168, 0 .21

FREIEE
|esEasTEE D

— Ehihix
— | 192 .188. 0 .22

N ShERR (BT, ASCIZTT ‘2™z 079 Vs FEkl, v
B 30 portnin<0..5) Frik» RAILL. H0 HH o )

Iamx-io—Zl wE I

EHERER: amxHo-22

RS |

BiiH

- Tras la descarga, configure la direccién IP correspondiente al médulo. Esta direccién se modificara tras la descarga del programa.

Consulte la seccién 4.3 para obtener detalles de IP.
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V. Conexién a STEP 7 mediante este médulo
5.1 Preparaciones antes de la conexién

Prepare el archivo XML necesario como se muestra a continuacion:

& GSDML-V2.3-AMX-PNME-20230519.xml 20237519 936 XML 305 822 Kl

Conecte la fuente de alimentacién externa de 24 V CC al médulo y enciéndalo. Antes de encenderlo, compruebe que los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacién estén correctamente conectados.

Conecte el médulo a la interfaz Profinet del controlador PLC mediante un cable de red.

5.2 Agregar archivo GSDML

Abra el software Step 7-MicroWIN SMART, haga clic en Administracién GSDML y busque "Importar nuevo" en la ventana emergente.

Haga clic en "GSDML", haga clic en Explorar, seleccione la carpeta GSDML previamente preparada, seleccione el archivo y haga clic en Abrir.

(5] 25 asoML 3 =50

g OO [0 v rmtss » %2 v PN-MB » 22 0 & -[o][ z=mr o]
. B | mR-  wmws

AR FAeom q| - H wa « B =% :
v = BR

EAM GSIL -
b o BF

=~ 1 @

EHEH Eic] Fuh

= GSDML-V2.3-AMX-PNMB-2023051... 2023/5/19 2:36 XML Iféll 822 KB‘
|

« 8 B

» &, FinRtE (C)
ﬂ I o FHEEES (D)
[0 - o At E)
b IR (F)
b ea THEE (G)
& USB DISK (H)

> s WPSZHE IE

3 |whEE

CEEERE

(]

[
. Sasm ol ¥ P - u
’4.
TEMP Crlsersiadgly SCAHEMN): GSDML-V2.3-AMX-PNMB-20230519.xml + | GSDML file(*xml) -
TEMP
TEMP HI7O)
TEMP

Haga clic para confirmar y la instalacion se completara.
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5.3 Agregar dispositivos PROFINET al proyecto

Seleccione el comando PROFINET en el menu Herramientas.

- T8 1 - STEP 7-Micro/WIN SMART

Gl (5

= R e A e Y (I e
e +

FARAR] A

AT Get/Put %Elﬁt PROFINET

MAIN x| SBRO |

Seleccione la funcién PLC como controlador PLC y configure la IP del controlador PLC correspondiente y otros pardmetros relevantes. Haga clic en Siguiente al finalizar.

PROFINET EERS x

-[0] {123 (CPU ST20_plc200smart) S
ISR PROFINET % o PROFINET ERBE SEREIAE B2 » EORE—E F4HBIPLC o e
PICAE
FHEPLCHIRE
v s
I s
I~ PROFINET $5 B E (S hles il
AN i

& B s EiEAds:  [tooo  w| ms

P it 192 .18 . 2 . 1 BEhAdig:  [0000 ms

FRIER: 255 . 255 .255 . 0

BhiARg=: [ Rl

shE:  [plc200smart

i M= (= £ H

En la barra lateral derecha, en PROFINET-IO > Puerta de enlace > Puerta de enlace AMS, seleccione AMX-PMMBV1.0.0 y haga clic para seleccionar.

Luego mantenga presionado el botén izquierdo del mouse y arréstrelo hacia la tabla de la izquierda.
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Haga doble clic en el campo de nombre del dispositivo e introduzca el nombre correspondiente. No puede haber dos dispositivos con el mismo nombre en el mismo proyecto. Ademas, configure la direccién IP.

El controlador PLC y el PLC estan en el mismo segmento de red.

Nota: El nombre del dispositivo configurado en este punto debe coincidir con el del dispositivo real. Si no esta seguro del nombre del dispositivo, puede configurarlo primero y luego configurar el médulo.

Simplemente cambie el nombre del dispositivo para que coincida. La direccién IP configurada aqui se usara durante la configuracién para configurar la direccion IP del médulo con el mismo nombre de dispositivo.

Establezca el valor. Para modificar el nombre del dispositivo, consulte la Seccién 5.5 "PASO 7 - MicroWIN SMART: Modificar el nombre y la direccién IP del médulo™.

ROFINET B T L

OFINET5E

22 (CPU SR20_plc200smart)
[E] AMX-PNMEY 1.0.0-amx-prmb. dev
[0 AMY-PNMB(D)

[El HEAD(Status Control Byte)(1)
-[E =k

— | plc200smart Ei
e = PLC 57-200 SMART

-~ CPUSR20

- CPU SR30

- CPU SR40

-~ CPU SRB0
CPUST20

-~ CPUST30

-~ CPU 5T40

- CPU 5T&0

PROFINET-IO

EI Gateway

- AMSAMOTION

E| AMS Gateway

AMX-PNMEV1.0.0

——{ 13216821

army-primb. dey 1 [AkE-PN

SRR g R B

- Profinet /0

I_ueone

wnEx - Remote/10
== i e I ey I | P Hadit []

1 AMX-PNMBY1.0.0 amx-primb. dev 1 AREE

| :

3 TTHE: AMX-PNMB
___—_ ki

& IGSDML*\«'Z..E#.MXPNMB*ZO‘ZSOS19‘xrn|
7

] 1HHR:

) = GSDML-V2. 3-AMX-PNMB-20230519.xml

AMX Profinet Modbus Gateway Module
n | i |
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5.4 Configuracién de los parametros de comunicacién del modo

Haga clic en "HEAD" para configurar los parametros de comunicacién Modbus. Utilice el pardmetro 485 para COM1 y el parametro 422 para COM2.

PROFINET BERS

ROFINETFA%:

1 $&HI22(CPU SR20_plc200smart)
H-[E] AMX-PMMBY 1.0, 0-amx-pnmb
L.[0] AMX-PNMB(0)

[ HEAD(Status Control Byte)(1)

EFBE AR SRR -

HEAD({Status Control Byte) |

Modbus as Master or Slave |Modbus as Magter

Modbus Slave Address(l..255) [q

COM1 Parameters

Custom Bandrate |U

Beudeete  [gnens v
Data bit [gpp o

Earity ;NoneF‘arity 'i
Stop bit [Ty o]

Inter Character

i3.5t 'i

il Max retry romber |3

;ZUms Vi
iEDms 'i

Eesponze Timeout

Delay Detween Polls

COMZ Parameters

£ | o]

Descripcion de la interfaz de comunicacién Modbus del médulo de dispositivo PN-MB:

Modbus como maestro o esclavo: Este médulo actualmente solo admite el modo maestro. Esta opcién estd inactiva y no se puede seleccionar.

-- Direccién esclava Modbus: configtrela en modo esclavo Modbus, no en modo maestro.

Velocidad en baudios personalizada: Configuracién de velocidad en baudios no estandar del cliente. Cuando esta opcién es 0, estan disponibles las siguientes velocidades en baudios.

- Velocidad en baudios: Velocidad en baudios estandar. Rango de velocidad en baudios admitido: 2400-115,2 kbps; el valor predeterminado es 9600. Disponible cuando la opcién "Velocidad en baudios personalizada" esté establecida en 0.
Bit de datos: Establece el nimero de bits de datos, que puede ser de 8 o 7 bits. El valor predeterminado es 8 bits.

Paridad: Establece la validacién de datos. Las opciones incluyen sin validacién o validacién par/impar. El valor predeterminado es sin validacion.

Bit de parada: Establece el bit de parada de los datos. Puede elegir entre 1 o 2 bits de parada. El valor predeterminado es 1 bit.

- Caréacter Intermedio: Establece el caracter de intervalo de datos. Tras recibir la primera trama de datos, la estacién maestra confirma el tiempo de espera para completar la recepcién del mensaje. El intervalo puede seleccionarse entre 3,5
y 49 t. El valor predeterminado es 7 t.

- Nimero méximo de reintentos: establece el ntimero de reintentos para errores, 0-255, 0 significa que no hay reintentos, 255 significa reintentos ilimitados, 1-254 significa reintentos segtin el niimero de intentos.

Tiempo de espera de respuesta: El tiempo que el mdédulo espera una respuesta del dispositivo Modbus tras enviar un mensaje Modbus. Si el dispositivo Modbus no responde
dentro del tiempo establecido, el médulo deja de esperar y contintia enviando el siguiente mensaje Modbus. El rango seleccionable es de 10 ms a 1000 ms o espera indefinida
(Seguir esperando...).

Retardo entre sondeos: El tiempo que transcurre entre el envio del mensaje maestro MODBUS después de que el médulo de conversién de bus recibe un mensaje de respuesta correcto del esclavo
MODBUS. Si el dispositivo esclavo MODBUS responde lentamente al mensaje maestro y el médulo de conversién de bus envia el mensaje MODBUS demasiado rapido, se producira un fallo de
comunicacion. El intervalo de envio de mensajes se puede aumentar seguin corresponda. El rango de selecciéon es de 10 ms a 1500 ms o sin retardo. El valor predeterminado es 50 ms.

Los parametros de la interfaz COM2 son los mismos que los de la interfaz COM1. Para mas detalles, consulte la descripcion de la interfaz COM1.
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5.6 Configuracién de mensajes Modbus

Agregue el mensaje MODBUS correspondiente segun los requisitos del dispositivo.

"PROFINET EEAES
OFINETFE - AMX-PNMEV1.0.0
E 12822 (CPU SR20_plc200smart) ity = b0~ R AR SRR - PlEES U
|- 5] AMX-PNMBV 1.0.0-amx-prmb = AMX-PNMB
| B AMX-PNMB(D) - B ER
| ] HEAD(Status Control Byte)(1) - Cols Coooo

[E] Read 08 Words 4x00(2)
0 FeRl

I Pat1

[ HEAD(Shalus Conlrol Byte) |
2 |[ReadOBWords dwwex | ]

!_ = | PROFINET
|
|

) Discrete Inputs Do

£l Holding Registers S0
Write Single Word oo
Read 01 Words dxooo
Read 02 Words oo
Read 03 Words oo
Read 04 Words oo
Read 05 Words o000
Read 06 Words o000
Read 07 Words $ono

|

|

| [
N

|13 ‘

|

Configure el puerto de envio, el nimero de estacién, la direccién de inicio y el modo de envio. Consulte la seccidn 4.6 para obtener descripciones de los parametros.

PROFINET EE@ES - L
ROFTMETPSIE% = :
| $21)22(CPU SR20_plc200smart) ZR PSR ATAE AT T AR -
]---El AMX-PNMBV 1.0.0-amx-pnmb
L[ AMX-PNMB{D)
[C]_HEAD{Status Control Byte){(1) Read 08 Words Sxxxx |
i
TS ‘ |
[ElihE ‘ |
GSIML FEFE  [C:\Users\PublichD ocumentshSiemens\STEP 7-Microw/IN SMARTAGSDML
WGSDMLAZ 3AMH-PNMB-2023051 9.5l
L

Device Specific Parameters

UART Wumber [Rgags ]

Modbus Slave Address(l. . Z55) ‘

Function Code ‘

Start Adress (0-65535] ‘

UART Data Length ‘

Transmizsion T3P [Folltiager  _v|

EL | mE |

Tras completar los parametros, haga clic en "Generar". Consulte la seccidn 4.5 para obtener informacion sobre las palabras de estado y de control.

veinticuatro
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5.7 Paso 7: Modificar el nombre del médulo y la direccion IP del médulo

Al configurar el nombre del médulo y la direccién IP mediante Step7 micro, Smart 200 actualizara automaticamente la configuracién del programa al iniciarse.

La direccion IP se distribuye al médulo con el nombre del sitio correspondiente, por lo que solo es necesario modificar el nombre del sitio.

Abra el software Step7 Micro/Win Smart y seleccione "Buscar dispositivos PROFINET" en la barra de herramientas.

ITE 1 - STEP 7-Micro/WIN SMART

PWM AT Get/Put BAEER PROFINET || BFHEHIEIR _ PID

X

TS R L B R RER T o ST TIRETAT 1568
AT-Intel PCI Ethernet Adapter (Gigabit). TCPIP.Auto. 1 | (EiBEEILEDIEIANS, LUBENEHANEE-

| Z] PROFINET 158 MAC H
PHFSETET
< pisk 1T

= F A

~
#
i
3

TEMP
TEMP
TEMP
TEMP SEEHR (RS> ASCIIZEST, 22y
A0 port-n(n=0..9) Fff: FAILL"

Bikix

RIRERE:

PROFINET
e

L BmEpRe

Haga clic en "Buscar dispositivos" y seleccione el médulo cuyo nombre de estacién desea modificar. Si hay varios médulos, puede hacer clic en el indicador parpadeante.

La luz indicadora roja del médulo parpadeara.
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B IEA 11

E1EPROFINETIZE x

BfEE TR L B R BRI . BT IMETAT
[TwinCAT-Intel PCI Ethernet Adapter (Gigabit) TCPIP.Auto. 1 v | FIRERILEDEESPIE, LHBENEEANE -

[ 7] PROFINET 1255 MAC it
=EETY 03k DO:FF:FF:FRFF:21 ST
192.168.0.21 (amx-+0-27)

(=] #] SCALANCE X-200 o

—— 8 192.168.0,254 (xB0jb01xan1) T
Fhodia
[255 . 255 .255 . 0

Bk

199,168, 0 | 22

SEEFE (BT, ASCIZETg 8-z 079 V30 Ye By,
0 ‘portn{n=0..9) Flg, FaL! A0 EHR. )

Iamx Ho-22 e |

M ERIER:  amx-o-22

ks |

Haga clic en "Editar" para modificar el nombre del sitio. Después de modificarlo, haga clic en "Configuracién" para descargarlo.
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VI. Proceso de envio de mensajes

i)
profinetiB HLIE &

RS R
far #

I —T

A
&

TE BB 45 BT
HEEEEL EEFX?

=]
= Ll

AERTRL RN
G Ny Ay

TR %

S TNEERD $BICKA (ThEERD)

BIhEERg

g HimegE?

=
=
= s

feng, =B

y
| FiFEW l

BHEEE?

=EBIT
Response

meout?

=a8itinter
Character?
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EHIR R
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=
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Eee- BES— X

«m < FARIEHEE R il EHS A
=

=BRHR/EH
Modbus?

=]
=

B R/EHModBus
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