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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

Los productos de la serie PN1A - CORE constan de una placa base y una placa de interfaz. La placa base ofrece una excelente compatibilidad y se puede combinar con diversas placas de interfaz, lo que la hace ligera.

Este médulo, compuesto por una placa central y placas de interfaz, esta disefiado para satisfacer las diversas necesidades de interfaz de los equipos de usuario y es una potente solucién de E/S distribuida remota.

Este médulo es compatible con el protocolo Profinet RT y puede utilizarse como médulo esclavo Profinet para PLC Siemens. Funciona con Siemens 200smart, 300smart y otros PLC.

Es perfectamente compatible con modelos de PLC como 1200y 1500. Este producto es econémico, estable, facil de instalar y aplicable.

Con su gran rendimiento y otras ventajas significativas, es la opcion ideal para construir un sistema automatizado altamente eficiente.

1.2 Caracteristicas y funciones

- Entradas digitales édpticamente aisladas (NPN o PNP)

- Salida digital de relé (indicador de estado de cantidad correspondiente)

- Protocolo Profinet a protocolo Modbus RTU

- Entrada de voltaje o corriente analdgica

- Salida analdgica de tensién o corriente

Utiliza comunicacién Modbus RTU estandar y admite una velocidad maxima en baudios de 4 Mbps. Se puede utilizar como estacién maestra o esclava Modbus RTU.

Los archivos GSD se pueden generar automaticamente mediante el software del ordenador host.

1.3 Escenarios de aplicacion

Los productos de la serie PN1A - CORE tienen una gama de aplicaciones extremadamente amplia y se pueden utilizar en muchos campos: en el campo industrial, se pueden utilizar para el control de PLC.

En escenarios de automatizacién industrial, facilita procesos de produccion eficientes; en el campo de los edificios inteligentes, es aplicable a sistemas de automatizacién de edificios, permitiendo el control de las instalaciones del edificio.

Gestion inteligente; en el campo de la gestién energética, puede participar en el monitoreo de energia para garantizar el funcionamiento estable del sistema eléctrico; en escenarios de seguridad y oficina,

Los sistemas de control de acceso, atencién médica y asistencia dependen de su soporte; en términos de seguridad de las comunicaciones, el monitoreo de centros de datos de telecomunicaciones depende de él para garantizar el funcionamiento normal de los equipos del centro de datos

En los campos de instrumentacién y monitoreo ambiental, los productos de la serie PN1A-CORE también se utilizan ampliamente en instrumentos de medicion y sistemas de monitoreo dindmico ambiental para cumplir con los requisitos de precision.

La necesidad de una medicion precisa y un seguimiento ambiental.
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1I. Especificaciones del producto

2.1 Reglas de denominacién y descripcion de la placa de identificacién

PN 1A -IO 16 R-AM6

0Je)

@Informacién del producto

PN: Profinet
CE: Eter CAT

® Tipo de sefial

10: El nimero de puntos de entrada/salida digitales es el mismo.

® Tipo de salida

R: Relé, contacto normalmente abierto

@ Numero de serie

1A: Médulo simple

4 puntos IO
8: 8 entradas y 8 salidas

16: 16 entradas y 16 salidas

® Entradas y salidas analégicas

AM6: 4 entradas analdgicas y 2 entradas analdgicas
Salida analégica

AM16: 8 entradas analdgicas y 8 entradas analégicas

Salida analdgica

2.2 Descripcién del componente

nombre

Definicién de funcién

Indicador de sefial

X1

L/A (Luz verde)

velocidad (luz amarilla)

Luz indicadora de intercambio de datos

Luz indicadora de conexién del cable de red

X2

L/A (Luz verde)

velocidad (luz amarilla)

Luz indicadora de intercambio de datos

Luz indicadora de conexién del cable de red

Indicador de sefial IO

Cada luz indicadora de entrada/salida corresponde a un canal de entrada/salida especifico; una luz indicadora vélida se ilumina, de lo contrario permanece apagada.
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2.3 Especificaciones técnicas

Parametros del bus

Especificacién

protocolo de bus Profinet
Modo de comunicacién Modo RT
Cicdo minimo de comunicacion 1ms
Version PROFINET Version 2.3

Ndmero de interfaces PROFINET

2

Funciones del conmutador PROFINET

Admite funciones de red

Soporte abierto para IE

Admite TCP/IP y LLDP

Medio de transmision de datos

Categoria 5y superior

Tasa de comunicacién

100 Mbit/s (Ethernet estandar), 100 Mbit/s (PROFINET)

Métodos de comunicacién

Diplex completo

Topologia

Admite topologias lineales, en estrellay de arbol.

Parametros del médulo

Especificacién

Método de configuracion

a través del sitio principal

Actualizacion del firmware principal

apoyo

Clasificaciones de fuente de alimentacion (rango)

24V CC(18~30V)

Aislamiento eléctrico

500V CC

peso

Aproximadamente 60 g

tamafio

192x97x40 mm

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C

humedad relativa

95%, sin condensacién

Nivel de proteccién

IP20




AMSAMOTION®
Y ER

2.4 Descripcion de la luz indicadora

Funcién Estado del LED

Después del encendido, la luz LED esté en su estado inicial. EJECUTAR (La luz verde parpadea durante 1000 ms)

Error de verificacién, mal funcionamiento del chip de cifrado de hardware. Las luces verde y roja de "RUN" parpadean alternativamente en un ciclo.

La comunicacion periédica de datos es normal EJECUTAR (La luz verde parpadea durante 50 ms)

No entré en el proceso periédico de intercambio de datos EJECUTAR (La luz verde parpadea durante 1000 ms)

Error de ModbusRTU La luz roja del ENLACE parpadea durante 500 ms

Bisqueda de modulos EJECUTAR. La luz roja se encendera durante 100 ms y se apagaré durante 100 ms, con una duracion de 6 segundos.

Comunicacién Modbus RTU EI LED SYS parpadea cada 10 ms.

Modelo de placa incorrecto La luz roja del ENLACE parpadea tres veces

Funcién de modo de actualizacién Estado del LED de actualizacién

Estado de inicializacion del modo de actualizacién La luz verde RUN y la luz verde LINK parpadean durante 1000 ms.

Transferencia de archivo completada, actualizacién exitosa. La luz verde RUN y la luz verde LINK parpadean durante 1000 ms.

Se produjo un error en el encabezado del archivo durante la transmision (extensién de archivq incorrecta).

RUN (luz roja) y LINK (luz roja) parpadean durante 100 ms.

(Error de tamafio)

Durante la transferencia de archivos La luz verde RUN y la luz verde LINK parpadean durante 100 ms.

Error en la transferencia de archivos (paquete perdido o error de verificacién)

RUN (luz roja) y LINK (luz roja) parpadean durante 500ms.

error)

No se pudo cambiar del modo de actualizacion al modo de ejecucion La luz verde RUN y la luz verde LINK estan siempre encendidas.

Error de hardware RUN (luz roja) y LINK (luz roja siempre encendida)
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2.5 Lista de modelos

Médulo de entrada/salida digital

PN1A-IO16R-AM6 16 entradas digitales (NPN/PNP), 16 salidas de relé digitales, 4 entradas analégicas
(0~10 V/0~20 mA), 2 salidas analdgicas (0~10 V/0~20 mA)
PN1A-IO8R-AM16 8 entradas digitales (NPN/PNP), 8 salidas de relé digitales, 8 entradas analodgicas

(0~10 V/0~20 mA), 8 salidas analdgicas (0~10 V/0~20 mA)
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III. Instalacién y desmontaje

3.1 Precauciones de instalacion y desmontaje

Asegurese de que el rack del servidor tenga buena ventilacién (por ejemplo, instalando ventiladores de extraccién en el rack del servidor).

- No instale este dispositivo cerca o encima de equipos que puedan provocar sobrecalentamiento.

Asegurese de que el médulo esté instalado verticalmente y que haya suficiente espacio libre entre el médulo y el equipo circundante.

- La instalacién y el desmontaje deben realizarse con la energia apagada.

3.2 Direccion de instalacién

Para garantizar una disipacion de calor adecuada, el médulo debe instalarse verticalmente para garantizar un flujo de aire sin obstrucciones dentro del médulo.

°

OT-I016R-AM6 V1.0

3.3 Espaciado minimo

El médulo tiene un grado de proteccién IP20 y debe instalarse dentro de una caja o armario. Durante la instalacién, no debe colocarse cerca de otros médulos ni de dispositivos que generen calor, ni en posicién vertical con respecto a otros componentes.

Para otros equipos o canales de cableado, siga el espaciado minimo que se muestra en el diagrama a continuacién (unidad: mm).



AMSAMOTION®
Y ER

dodeone0e
tiestecioonnene

H i 3

OT-I016R-AMB V1.0

1V. Funciones del producto

4.1 Funcién de adquisicién de entrada del interruptor

La funcién de adquisicién de sefiales de conmutacion de este médulo permite la adquisicion del estado de las sefiales de interruptores de pulsador, de proximidad y otros dispositivos similares. También permite...

Se establecen los parametros de filtrado, y el propésito del filtrado es principalmente eliminar la vibracién de entrada, como se detalla a continuacién.

Tﬁ PROFINET345
B[ {25 (CPU 5T20_pleaonsmart) | EDIPIERE TR FAEH -
PH1A_OT _1016R_AMEY1.0.1
[ PH1A_OT_IO16R_AMG(C

DIO16() plots DItsx |poisx |
| ATA02(2)
ModbusRTU(Status/Cont
BF
EIEFFD |DHBx ‘
[ AR

DI=16x ‘

&S | ‘

Bl xS | ‘

GSIML 352 [CAUsers\PublichDocumentshS iemenshSTER 7-MiciowIN SMARTHGSOML
GSOMLYZ 3OEM-PN1A-20240502 4ml

Digital Input Parameter

Input Smooth Filter Time (Unit:ms) [p

=% % XA ELH

El rango de tiempo de filtro suave para la funcién de adquisicién de entrada digital es de 0 a 255; un valor mayor da como resultado un mejor filtrado, pero también un retraso mas notable.

Llene el formulario segtin sus necesidades.
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4.2 Funcién de salida del interruptor

Este mdédulo cuenta con funcionalidad de salida digital, lo que permite un control preciso de varios dispositivos digitales, como valvulas solenoides, contactores, luces indicadoras y alarmas.

La salida del interruptor también tiene una funcién de retencién, como se detalla a continuacién.

j’@l PROFINETF3&% i .
-[E FeSR(cPU 5T20_ple2o0smart) | G PIBLE FTAAEIRATS T F IR
1[0 PN1A_OT_IO16R_AMGV1.0.1
[C] Pr1A_OT_IO16R_AMS(C
[E] D1018(1) DI016 | Ditex  DOsx |
| [0 A14n02(2)
ModbusRTU(Status/Cont
O =rk BE
BT |Dmsx |
E HEA ‘00:1&4 Relay ‘
iTHS | |
Bl | |
- GSTML. B&1% [T \Users\Public\D ocuments\SiemenshS TEP 7-Miciah/IN SMARTA\GS DML
\GSOMLA2 JOEM-PH14-20240502 sl
. Digital Dutput Parameter
Eeaction To Bus Exception I—M oF =
¥ T—% ErE i1
< >

La opcién desplegable Reaccidn a excepcién de bus para la funcién de salida digital tiene los siguientes valores posibles: Desactivar, Activar.

KeepLastValue. TurnOff indica que todas las salidas se desactivaran cuando se produzca un error de comunicacion entre el modulo y el PLC, mientras que TurnOn indica que todas las salidas se desactivaran cuando se produzca un error de comunicacion entre el médulo y el PLC

Cuando se produce un error de comunicacién del PLC, se activan todas las salidas. KeepLastValue indica que, cuando se produce un error de comunicacién entre el médulo y el PLC, se conserva la Gltima salida.

El valor permanece sin cambios.
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4.3 Funcion de entrada analégica

|
|
=

T PROFINETF
o ;gﬁqingu ST20_plc200smart) | EIAIELERTAERAIE T T
[ PN1A_OT_IO16R_AMGV1.0.1
[E] PN1A_OT_IO16R_AME(C
[0 D1O186(1) Atsacz AIOx | ao2x |
[ A14A02(2)

ModbusRTU(Status/Cont
ek Single End Input Analog

arameter

Hodole common parameter

Input Smooth Filter Time (Unit:ms) |250 ‘

Input Channel O parameter

Analoz input zere offszet(-20000720000 uh or —10000”1000? |U ‘
Y

snalog Input Tvee [G-10000my _v]

Input Channel 1 parameter

Analog input zere offset(—20000720000 uh or 710000”1000? |n
my,

) snalog Input Type [-jo000MY =]

Input Channel 2 parameter

m

snalog Topnt Type [G10000my v

Input Channel 3 parameter

Analog input rere offset(—20000720000 uh or —10000710000 |U

Andlog input zere offzet(-Z0DDOTZ0000 uh or ~10000710000 |3 ‘
y

% T4 £33 |

Como se muestra en la figura anterior, se abre la interfaz de configuracién de parametros de entrada analgica. La funcién de cada pardmetro de configuracion se explica a continuacion:

Tiempo de filtro suave (Unidad: ms):

La funcién de adquisicién de entrada analdgica tiene un rango de 0 a 255. Cuanto mayor sea el valor, mejor sera el efecto de filtrado, pero mayor sera el retraso. Complete el valor seglin sus necesidades.

Canal de entrada 0 ~ Canal de entrada 3

Esto indica cuatro canales de adquisicion: AI1, AI2, AI3 y Al4. Cada canal tiene las siguientes opciones de parametros.

Desplazamiento cero de entrada analégica:

Rango de polarizacién de entrada analégica: Voltaje (-10000~10000), Corriente (-20000~20000): Estos son valores que se pueden leer cuando se utilizan entradas analégicas.
Si el valor se desvia ligeramente del esperado, esta funcién permite ajustarlo. Esta funcién garantiza que el valor leido por el PLC sea el valor de la entrada analégica.

+ desplazamiento cero de entrada

Tipo de entrada analdgica:

Tipos de entrada analdgica: Tipo de voltaje (0~10000 mV), Tipo de corriente (0~20000 mA)

Al cambiar los tipos de entrada, tenga en cuenta: la computadora host debe estar configurada en el tipo correspondiente y el interruptor selector de entrada analégica en el médulo también debe estar habilitado.

También debe cambiarse a la posicién correspondiente. (Arriba para tipo de corriente, abajo para tipo de voltaje) Este dispositivo tiene cuatro canales de entrada, cada uno...

Cada canal se puede configurar individualmente para satisfacer diversas necesidades de uso.
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4.4 Funcién de salida analégica

]

M
- PR
] PROFINETE
‘E ] ;%Tg(j:fu ST20 ple200smart) | BEMRIBLERTIAERANE T FER -
PN1A_OT_IO16R_AMEV1.0.
[F] PN1A_OT_IO16R_AMS(C
[ p1o15(1) Al4A02 | Atax A2 |

E ModbusRTU(Status/Cont

TR Single End Output Analog
Parameter

Output Channel 0 parameter

Analog Output zere offzat(-20000720000 uh or |U ‘
-10000710000 m¥)

tnalog Outpat Type [I-qpn0omy |
fnalog Output Chemnel O Reastion to Bus Exception [Shugown  w]

Chanmel O Substitute value(0720000 wh or 0710000 m¥} |0 ‘

Output Channel 1 parameter

Analog Output zere offset(-20000720000 uh or [g
-10000°10000 m¥)

4 Analog Output Type 010000 .I
Analog Output Channel 1 Reaction to Bus Exception S hutdown =

Charmel 1 Substitute value(0720000 wh or 0710000 m¥) |g ‘

L T—& £/ HUH

Como se muestra en la figura anterior, se abre la interfaz de configuracién de los parametros de salida analogica. La funcion de cada parametro de configuracion se explica a continuacion:

Canal de salida 0 ~ Canal de salida 1

Esto indica dos canales de salida: AO1y AO2. Cada canal tiene las siguientes opciones de parametros.

Salida analégica: desplazamiento cero

Rango de polarizacién de salida analégica: Voltaje (-10000~10000), Corriente (-20000~20000): Cuando se utiliza la salida analdgica, la entrada puede ser...
Si el voltaje de salida se desvia ligeramente del voltaje esperado, esta funcién permite ajustarlo. Con esta funcién, el voltaje de salida real del médulo sera el voltaje escrito por el PLC.

Valor numérico + Desplazamiento cero de salida

Tipo de salida analégica:
Tipos de salida analégica: Tipo de voltaje (0~10000 mV), Tipo de corriente (0~20000 mA)
Tenga en cuenta que al cambiar los tipos de salida, la computadora host debe configurarse en el tipo correspondiente y también se requiere el interruptor de extraccion de salida analégica en el médulo.
También es necesario cambiarlo a la posicién correspondiente. (Arriba para tipo de corriente, abajo para tipo de voltaje) Hay 2 canales de salida.

Cada canal se puede configurar individualmente.
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Reaccion del canal de salida analégica 0~1 ante una excepcion de BUS:

Los canales de salida analdgica 0-1 responden al apagado de la CPU en tres modos: apagado (todas las salidas estan apagadas), mantener el dltimo valor, etc.

(Conserva el valor antes de que la CPU se detenga), valor sustituto de salida (un valor de salida fijo, que debe compararse con el valor sustituto del canal x)

(Usados juntos)

Valor sustituto del canal 0~1:

Para emitir un valor fijo, cambie el canal de salida analdgica 0~1 (Reaccidén a excepcion de BUS) a salida.

El modo de valor sustituto varia de 0 a 20000. Cuando se pierde la comunicacién entre el PLC y el médulo, el médulo emitiré de acuerdo con el valor establecido.

4.5 Funciéon MODBUS RTU

Este médulo admite un méximo de 61 comandos entre las estaciones maestra y esclava. Los comandos se dividen en comandos de estacién maestra y comandos de esclava, y se puede configurar el tipo de comando para cada uno.

Longitud, interfaz de comunicacién.

Al utilizar la funcién del sitio principal, la llamada a la funcién de escritura no debe ser menor al doble del ciclo de sondeo; de lo contrario, habra una situacién en la que un marco de datos de la funcién de escritura no se actualizara.

Al utilizar la funcién esclava, la frecuencia de sondeo de la estacién maestra no debe ser demasiado répida; 10 ms es generalmente apropiado.

La comunicacién se realiza mediante una interfaz RS485 y se pueden usar varias interfaces simulténeamente. Cada parametro de la interfaz se puede configurar por separado.

‘f@ PROFINETFJ45
=
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Modo RS485

Hay tres opciones para configurar el modo de funcionamiento de la interfaz RS485: Desactivar, Como Maestro y Como Esclavo. La opcién Desactivar especifica...
Esto indica que la interfaz RS485 no funciona. En este caso, cualquier configuracién posterior de parédmetros y cédigos de funcién seréd ineficaz. "Como Maestro" indica que la interfaz RS485...
Al operar en modo maestro Modbus RTU, los pardmetros en la seccién Parametros Maestro RS485 a continuacién tienen efecto, mientras que los Pardmetros Esclavo RS485...
Los pardmetros en Parametros no son validos; Como Esclavo indica que la interfaz RS485 esta operando en modo esclavo Modbus RTU, momento en el cual el RS485...
Los pardmetros en Parametros esclavos son efectivos, mientras que los pardmetros en Pardmetros maestros R5485 no son vélidos.Esta opcién de parametro es crucial.

efecto.

RS485 - Parametros maestros

Al configurar RS485 como estacién maestra, la velocidad en baudios predeterminada es 0, lo que significa que la velocidad en baudios personalizada no es efectiva.

Con la opcién Tasa de Baud habilitada, el rango de tasa de baudios personalizado es 2400~4687500.

Al configurar RS485 como la velocidad en baudios estandar para la estacién maestra, esta velocidad en baudios estandar solo tiene efecto cuando la velocidad en baudios personalizada RS485 es 0.

El valor predeterminado es 9600 bps.

Configura los bits de datos cuando se utiliza RS485 como estacién maestra. El valor predeterminado es 8 bits.

Al configurar RS485 como estacién maestra, la verificacién de datos se puede seleccionar como Sin paridad o Paridad impar/Paridad par.

La configuracién predeterminada es sin validacion.

Al configurar el RS485 como estacion maestra, puede elegir 1 bit de parada, 2 bits de parada, 0,5 bits de parada o 1,5 bits de parada.

El valor predeterminado es 1 bit.
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Al utilizar RS485 como red maestra, configure el recuento de reintentos de error de 0 a 255: 0 significa que no hay retransmisién, 255 significa retransmision ilimitada y 1-254 significa retransmisién seguin la cantidad especificada de intentos.

Cuando el mddulo RS485 actlia como maestro, después de enviar un mensaje Modbus, espera una respuesta del dispositivo Modbus durante un tiempo establecido.

Si no se recibe respuesta dentro del tiempo de espera, el médulo deja de esperar y envia el siguiente mensaje MODBUS o lo retransmite. (Seleccionar rango)

10ms-1000ms y espera indefinida de una respuesta (Seguir esperando...).

Cuando el médulo de conversién de bus RS485 acttia como maestro, después de recibir un mensaje correcto del esclavo MODBUS, se demora antes de enviar el mensaje maestro MODBUS.

El tiempo requerido. Si el dispositivo esclavo MODBUS responde lentamente al mensaje maestro y el mddulo de conversién de bus envia mensajes MODBUS demasiado répido, entonces...

En caso de fallo de comunicacién, el intervalo de envio de mensajes se puede aumentar segtn corresponda. El rango es de 10 ms a 1000 ms, o se puede seleccionar sin retardo. Predeterminado.

El tiempo de reconocimiento es de 50 ms.

Parametros del esclavo RS485

Al configurar RS485 como esclavo, la velocidad en baudios predeterminada es 0, lo que significa que la velocidad en baudios personalizada no es efectiva.

Con la opcién Tasa de Baud habilitada, el rango de tasa de baudios personalizado es 2400~4687500.

Al configurar RS485 como la velocidad en baudios estdndar para un dispositivo esclavo, esta velocidad en baudios esténdar solo tiene efecto cuando la velocidad en baudios personalizada RS485 es 0.

El valor predeterminado es 9600 bps.

Configura los bits de datos RS485 cuando se utiliza como esclavo. El valor predeterminado es 8 bits.
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Al configurar RS485 como esclavo, la verificacion de datos se puede seleccionar como Sin paridad, Paridad impar o Paridad par.

La configuracién predeterminada es sin validacién.

Al configurar RS485 como esclavo, los bits de parada de datos se pueden seleccionar como 1 bit de parada, 2 bits de parada, 0,5 bits de parada o 1,5 bits de parada.

El valor predeterminado es 1 bit.

Configure el dispositivo R5485, al actuar como esclavo, para que retrase la respuesta tras recibir un comando de sondeo del maestro. El valor puede estar entre 0y 65535.

0 indica una respuesta inmediata, medida en milisegundos (ms).

Configure la direccién de la estacién cuando se utiliza RS485 como estacion esclava. El valor puede ser de 1 a 247, siendo 1 el valor predeterminado.

4.6 Configuracion de mensajes Modbus (cédigos de funcion)

La vista general del dispositivo muestra un total de 61 ranuras. Las ranuras 1, 2 y 3 estan actualmente ocupadas. La ranura 3 también est4 ocupada para palabras de estado y
control, lo que deja 61 ranuras disponibles para configurar mensajes (comandos) MODBUS. Cada ranura permite insertar un mensaje (comando) de comunicacién MODBUS, por lo que se

pueden insertar un total de 61 mensajes (comandos) de comunicacion MODBUS.

La configuracién general del dispositivo muestra que la ranura 2 esta ocupada automaticamente por el sistema en Modbus RTU (byte de estado/control), donde la direccién 1...

En la columna, las direcciones de entrada PROFINET correspondientes IB1-9 son los bits de monitorizacién del estado de comunicacién. En la columna de direccién Q, la entrada PROFINET correspondiente...

Direccion de salida QB1-9, QB1 es la palabra de control de comunicacién de este médulo de conversién de bus y QB2-9 son los bits de control para enviar cada mensaje.

Al hacer clic en el médulo en el directorio de hardware a la derecha, se muestran ocho carpetas de operacién de direcciones Modbus. Al hacer clic en cada carpeta, se puede seleccionar el médulo correspondiente.
Comando ModbusRTU.

Las primeras cuatro carpetas corresponden a los comandos maestros de Modbus RTU, y las Gltimas cuatro a los comandos esclavos de Modbus RTU. Simplemente haga doble clic con el botén izquierdo del ratén.

Al hacer clic en un mensaje en el catalogo de hardware, se configurara el mensaje en la cola de mensajes MODBUS segun el orden de las ranuras vacias.

Comandos de la estacion maestra Modbus RTU:

Cada comando maestro Modbus RTU tiene seis atributos:

Seleccione qué puerto RS485 utilizar para recibir o enviar comandos.

17
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Esto indica la direccién del dispositivo esclavo Modbus RTU y puede seleccionarse de 1 a 247.

Los cédigos de funcién de la estacion maestra Modbus RTU se generan automaticamente en funcién de los comandos MODBUS insertados en la ranura y no se pueden modificar.

Direccién de inicio para las operaciones de datos del esclavo Modbus RTU. Direccién PLC sin registro, es decir, sin prefijo. Rango: 0-65535.

Indica el nimero de bobinas o registros que se leeran o escribirdn. Se genera automaticamente y no se puede modificar segtin el comando MODBUS insertado en la ranura.

Hay cuatro tipos de envio disponibles.

Desactivar:Esto indica que el comando no se ejecutara.

Desencadenante de la encuesta:Una vez habilitada la estaciéon maestra correspondiente a ModbusRTU, el mensaje se enviara secuencialmente de acuerdo con el nimero de ranura en orden ascendente.

entregar.

Gatillo ascendente:El mensaje se enviard una vez después de que el bit de control de disparo correspondiente al niimero de ranura cambie de 0 a 1. (Tomando la seccién anterior como ejemplo)

Las direcciones PLC QB2-QB9 son para enviar bits de control de activaciéon.

Disparador de nivel (transmisién de nivel):Después de que el indicador de transmision de control correspondiente al nimero de ranura cambie de 0 a 1: para los comandos de lectura, se enviara este mensaje.

Para los comandos de escritura, solo se envia un mensaje si los datos han cambiado; una vez que el indicador de envio de control correspondiente al nimero de ranura cambia de 1 a 0, independientemente de si se lee un mensaje o no...

Escribir un mensaje detendra la transmision. (Tomando como ejemplo la seccién anterior, las direcciones PLC QB2-QB9 son los bits de control de activacion de la transmision).

Comandos esclavos Modbus RTU:

Cada comando esclavo Modbus RTU tiene un atributo.

Seleccione qué puerto RS485 utilizar para recibir o enviar comandos.

Cada comando esclavo Modbus RTU lleva como prefijo Entrada o Salida. La entrada indica que los datos se introducen en el PLC, lo que significa que la estacién maestra escribe datos en la estacion esclava.

La estacion esclava transfiere los datos al PLC, segtin el comando de escritura. La salida indica que los datos provienen del PLC, lo que significa que el PLC transfiere los datos a la estacion esclava y a la estacion maestra...

La estacion esclava lee los datos de la estacion esclava mediante el comando de tipo de lectura correspondiente. Mas especificamente, cada comando de la estacion esclava termina con una lista de cédigos de funcién compatibles.

PD: Una cosa a tener en cuenta aqui es que una vez que un puerto se configura como maestro o esclavo, ese puerto permanecera fijo como maestro o esclavo; no se puede cambiar.

A veces es una estacion secundaria, a veces es la estacion principal.
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Los maestros y esclavos Modbus RTU admiten los siguientes ocho comandos de comunicacién MODBUS.

Cédigo de funcién

Funcién

Area de direccidn operativa (PLC sin registro)

DIRECCION)

Tipo de operacién

0O1H Leer el estado de salida de muiltiples bobinas OXXXX leer
02H Leer el estado de muiltiples bobinas de entrada TXXXX leer
O3H Lectura de mtiples registros guardados AXXXX leer
04H Leer el registro de entrada 3XXXX |eel’
05 H Forzar una sola bobina OXXXX Escribir
06H Preestablecer un Gnico registro de retencién AXXXX Escribir
OFH Bobina muiltiple forzada OXXXX Escribir
10 horas Multiples registros de retencién preestablecidos 4XXXX Escribir
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4.7 Definiciones de cédigos de error para Modbus

Codigo de error significado especifico ilustrar

1 5 Longitud incorrecta del marco de datos recibido La estacién maestra Modbus genera esta informacién y la envia al PLC.
1 6 Error de comprobacién de CRC La estacién maestra Modbus genera esta informacién y la envia al PLC.
1 7 La direccién del sitio es incorrecta. La estacién maestra Modbus genera esta informacién y la envia al PLC.
1 8 Tiempo de espera de recepcién La estacién maestra Modbus genera esta informacién y la envia al PLC.
1 9 Los cédigos de funcién solicitados y recibidos son inconsistentes. La estacién maestra Modbus genera esta informacién y la envia al PLC.

Aqui hay una explicacién: el estado de la puerta de enlace y el médulo de control (Head) ocupan 9 bytes cada uno. La palabra de estado se encarga de leer el estado de la puerta de
enlace, y la palabra de control se encarga de controlar su funcionamiento.El primer byte de la palabra de estado indica el nimero de ranura del error RS485 y el sequndo byte indica el
codigo de error RS485. Los demas bytes estan reservados.El primer bit del primer byte de la palabra de control controla la habilitacién de Modbus RTU; 1 indica que RS485 esta habilitado y
0 indica que esta deshabilitado. El quinto bit del primer byte de la palabra de control es el bit de borrado de errores de RS485, que se activa en el flanco ascendente. Cuando este bit esta
en el flanco ascendente, se borran el nimero de ranuray el cédigo de error en la palabra de estado, y se apaga el LED de error. Desde el segundo bit menos significativo del segundo byte

de la palabra de control hasta el final del noveno byte, se muestran los bits de control de disparo para las ranuras 2 a 64, respectivamente.

20
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4.8 Instrucciones de calibracién analégica

Una falla en el conversor analégico-digital (DAC y ADC) revela que la precision se ve afectada por muchos factores, uno de los cuales es la variacién de temperatura. Este médulo, debido a factores externos...
Los cambios de temperatura ambiente alteran los parametros de componentes como resistencias y condensadores. Esto genera discrepancias entre los circuitos analdgicos del mddulo y sus valores ideales.
La desviacién de corriente afecta la precision de la salida analégica. Por lo tanto, nuestra empresa ofrece un software de calibracién que permite a los usuarios...

La calibracién se puede seleccionar segun las condiciones reales de uso. Tras la calibracién, la precisién de entrada y salida de esta serie de productos puede alcanzar hasta +0,1 % (escala completa).

Este ejemplo utiliza el médulo PN1A-I0O8R-AM16 para la calibracion.

Paso 1: Haga doble clic para abrir el software (no requiere instalacién, solo haga doble clic para usarlo).
= - P i L = B
s4e amux-FER-BHIEREE-v2 3.exe 20247116 1613 WETERE 12,468 KB
Paso 2: Conecte el dispositivo y haga clic en "Leer parametros analégicos".

Notas: 1. El PLC y el médulo deben estar durante la calil i6n. 2. La direccién IP del médulo no necesita estar en el mismo segmento de red que las direcciones IP en la lista de dispositivos.

= [m} X
& 5% [192.168.8.1 <] PInG | FREEEERIAGRE

1. BIEHONPRE 1. R ARRE 2 4 ERRE 2. i ik

RFR IR E
EEENEE

kAR EAE

Paso 3: Seleccione la ubicacion a calibrar

Precauciones: 1. No hay un orden fijo para la calibracién; puede calibrar solo un paso segtin sus necesidades. 2. La calibracion de entrada requiere un voltaje estable de 10 V.

Se puede utilizar una fuente de corriente de 20 mA o una fuente de corriente analégica. Si no esta disponible in situ, se puede calibrar primero la salida analégica y, a continuacién, conectarla a la entrada analégica para su calibracién.
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| LR R &FIE [192.168.0.1 “| PInG | BRE EEII S
1 REMIARGE 1 RRMARDE 2 B RERGE | 2. Bl iR E
| [ [hemtan Ehmy) | NmmaE REAEREREK) B MR
| | Ao-1 | 1eeee  mv
AD-2 10000 mv Ve S bR LR

AO-3 10000 mv
AO-4 le0000 mv
AQ-5 10000 mV
AO-6 10000 mV
AO-7 10000 mV
AO-8 10000 mV

S W b

BOR: | Whad eI, REEITE. ..
Paso 4: Calibre la salida de voltaje analégica. Seleccione "Calibracién de voltaje de salida" como se muestra en la imagen superior.
1. Haga clic en "Restaurar calibracién predeterminada".Los parametros del dispositivo se restauraran a la configuracion de fabrica y también se eliminaran los parametros de calibracién configurados previamente.
2. Haga clic en "Establecer voltaje estandar". El canal de salida de voltaje analdgico emitira 10 V. (Antes de hacer clic, mueva el interruptor DIP del canal correspondiente hacia arriba).
(Modo de voltaje; para corriente nominal, presione hacia abajo hasta el modo de corriente)
3. Use un multimetro para medir el valor de cada canal e ingrese la tensién/corriente de salida medida. Por ejemplo, si la tensién real del canal 1 es de 9,98 V, ingrese 9980.

(Si la corriente real medida por el canal de corriente de salida analégica calibrado es 20,01 mA, escriba 20010).

— [m] e

Wi AT | R4#%FI% 192.168.0.1 v| PING | RS EEARE

1HERMANGE L HRARANGE 2 R 2 S bR

WS [T B (mv) | SoNm RERERERH(K) HET b
AC-1 leee0 my 9980 9 1.ee2004
AO-2 leeee my le2ee 9.988392
AO-3 leeee my 9990 l.ee1eel
AC-4 leeee my leeel 9.999960
AO-5 leeee my leee2 ©.999800
AC-6 leeee my 9896 1.811122
AO-7 leeee my leele 8.999%e81
AO-8 leeee my leeez ©.9998e8

4. Haga clic en "Escribir valor de calibracién de voltaje" para escribir los pardmetros de calibracién en el médulo.

5. Para comprobar si la salida del médulo es precisa, puede hacer clic nuevamente en "Establecer voltaje estandar".
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Paso 5: Calibre la entrada de voltaje analégica. Seleccione la calibracion de la entrada de voltaje.

Cuando la entrada de voltaje analégico esté conectada a una fuente de voltaje estable de 10 V o la salida de voltaje analégico esté conectada a la entrada de voltaje analdgico, los datos recopilados se registrarén automaticamente.

= | pd

Wi s | &SI [192.168.0.1 v| PING | [REAFEGAbE

1.HEERMAME 1 maSmARE 2.5 EERE 2. 5 EibE
WES |maeARR Piumy) | BREERE BAREZH(K) VR B e
AT=1 10660 my 18155 ©.984737
AI-2 10060 my 09981 1.001%64 P Sy e B A
AI-3 10600 my 09981 1.001%0e4
AI-4 10000 my 09978 1.802285 57 St

AI-5 = 10080 mv 09966 1.003412 T
AI-6 = 10080 mv 10013 ©.998702
AI-7 = 1eeee mv 00007 E|2E= g
AI-8 = 10000 mv 10006 ©.999408

SRiAEE

B OR: EAl  RERRE Y, KRBT ..

1. Haga clic en la opcion "Calibracién de entrada de voltaje". Al conectar una fuente de voltaje de 10 V, el médulo recopilard y mostrara automaticamente los datos relevantes. Si no se conecta una fuente de 10 V...

La visualizacion del canal de la fuente de voltaje serd consistente con el canal Al-7, mostrando un estado de datos no vélidos. Si no se requiere la calibracién de un canal en particular, se puede ignorar.
Los datos ilegales mostrados no afectan a otras operaciones.

2.Primero, desactive la adquisicion automética de datos temporizada y luego haga clic en la opcién "Restaurar calibracion predeterminada”. Tras realizar esta operacion, los pardmetros del dispositivo se restauraran a la configuracion de fabrica.

Se cambiarén las configuraciones y también se eliminaran los parametros de calibracién establecidos previamente.

3. Haga clic en "Escribir valor de calibracion de entrada” para escribir los parémetros de calibracion en el médulo.

HiEs |mEmARE Biumy) | BREERE WARE & H(K)
AI-1 | 1eeee mvV 10608 1.0800008
AI-2 | 16eee mvV ©9997 1.600308
AI-3 | 1eeee mvV 10008 1.0600008
AI-4 = 100080 mvV 10000 1.000000
AI-5 | 100080 mvV 09998 1.000200
AI-6 & 100080 mvV 100080 1.000000
AI-7 = 100080 mvV eeee7 E|RF= ¢
AI-8 & 100089 mvV 89997 1.000308
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V. Descripcion y uso del médulo

5.1, PN1A-IO16R-AM6

5.1.1 Parametros del médulo principal

Entrada digital

Especificacién

Tensién nominal

24V CC(15V~30V)

puntos de sefial

16

tipo de sefial

NPN/PNP

Filtrado de entrada

Configuracién del ordenador host

Corriente de entrada

4 milimetros.

Meétodos de aislamiento

Aislamiento 6ptico

Tensién de aislamiento y de resistencia

500V CC

Luces indicadoras de canal

Luces LED verdes

Salida digital

Especificacién

Tensién nominal

Relé: 220 V

puntos de sefial

16

tipo de sefial

relé

Tipo de carga

Carga resistiva, carga inductiva

Corriente nominal de un solo canal

2A/punto

Meétodos de aislamiento

Aislamiento mecanico

Tensién de aislamiento y de resistencia

500V CC

Luces indicadoras de canal

Luces LED verdes

Entrada analdgica

Especificacion

Método de entrada

Voltaje/Corriente

Canal de entrada

4/4

resoluciéon

12 bits

Tiempo de conversion

1ms/todos los canales

Rango de entrada de voltaje

0V ~10V corresponde a PLC (0 ~ 10000)

Impedancia de entrada de voltaje

1 afio

Precision de entrada de voltaje (25 °C)

+0,8% (escala completa)

Limite de entrada de voltaje

<15V

Rango de entrada actual

0 mm ~ 20 mm corresponde a PLC (0 ~ 20000)

Impedancia de muestreo de corriente

250 Q

Precision de entrada de corriente (25 °C)

+0,8% (escala completa)

Limite de entrada de corriente

Promedio +20 mm
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Si aislar o no

Sin cuarentena

Salida analdgica

Especificacion

Método de salida

Voltaje/Corriente

Canal de salida

2

resoluciéon

12 bits

Tiempo de conversion

1ms/todos los canales

Rango de salida de voltaje

0V ~10V corresponde a PLC (0 ~ 10000)

Carga de salida de voltaje

1kQ

Precisién de salida de voltaje (25 °C)

+0,8% (escala completa)

Rango de salida de corriente

0 mm ~ 20 mm corresponde a PLC (0 ~ 20000)

Carga de salida actual

0Q~600Q

Precision de salida de corriente (25 °C)

+0,8% (escala completa)

Si aislar o no

Sin cuarentena

Pardmetros del puerto serie (RS485)

Especificacion

Tipo de interfaz

RS485

velocidad en baudios

2400~4,6875 Mbps

Formato de comunicacién

El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad.

Distancia de transmision

Auna velocidad en baudios de 9600, el alcance de la comunicacion serial RS-485 es de 1200 metros, sujeto a las condiciones reales.
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5.1.2 Cableado de terminales

’_‘J H_‘ ’_‘J H—‘ crolaotfac2lenD] A [az [aE [ Al Imluolmluzlnslna 0.5 USlﬂ? 2m[1.0[1.1 12I13I14|15I1a|1?|
RG] SRR BT EE N (SR
oN oN

I..INK I.INK [ 1 LI L]
= - 5 T
000102030405060.7 1011 12131415181.7
iam aﬁz e 810202040808 1213141516

H
S
;
4

IO16R -AM6

POWER
16ERUFFBEREH
® &ooT 00 01 02 03 04 05 06 07 1.0 11 12 13 .14 15 16 17




- AMSAMOTION®
B XER R

5.1.3 Descripcién del terminal

Marcas terminales Descripeén dela funcion Marcas terminales Desripcion dla funcén
Tierra Terminal comii desefl anclogic 485B RS485-
Al Salida analégica 1 485A RS485+
AI2 Salida anal6gica 2 24V CC24 v+
Tierra Terminal comin de sefal analsgica ov CCcov-
AO1 Entrada analégica 1 Educacidn fisica cable de terra
AO2 Entrada analdgica 2 Tiiro Terminales publicas para las rutas 1 a 4
AO3 Entrada analégica 3 0.0 salida digital del canal 1
AO4 Entrada analégica 4 0.1 Segunda salida digital
1 milln Terminales piblicas para las rutas 1 a 8 0.2 3.2 salida digital
0.0 Entrada digital del canal 1 0.3 42 salida digital
0.1 Entrada digital del canal 2 2iiros Terminales pablicas para las rutas 5 a8
0.2 3.2 entrada digital 0.4 52 salida digital
0.3 42 entrada digital 0.5 6° salida digital
0.4 5% entrada digital 0.6 7? salida digital
0.5 6° entrada digital 0.7 8? salida digital
0.6 7?2 entrada digital iros Terminales pablicas paralas rutas 9 a 12
0.7 8? entrada digital 1.0 92 salida digital
2millones Terminales pablicas para las rutas 9 a 16 1.1 10? salida digital
1.0 9? entrada digital 1.2 11.2 salida digital
1.1 10? entrada digital 1.3 12.2 salida digital
1.2 11.2 entrada digital airos Terminales pblicas de las rutas 13 a 16
1.3 12.2 entrada digital 1.4 13.2 salida digital
1.4 13.2 entrada digital 1.5 142 salida digital
1.5 142 entrada digital 1.6 15? salida digital
1.6 15.2 entrada digital 1.7 162 salida digital
1.7 162 entrada digital
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5.1.4 Instrucciones de uso del médulo

El médulo PN1A-IO16R-AM6 tiene 16 entradas digitales (NPN/PNP), 16 salidas de relé y 4 entradas analdgicas (voltaje y...).

1 corriente), 2 salidas analdgicas (tension y corriente).

S IE N3 R it it kE
¥ pnla-otiol6ramé 4] 0] PN1A OT ID16R_ A . :
b PROFIMET 0 X1 pnla-otiol6ramé i
= * DID16_1 ] 1 DIo16
DI16x L] 11 26..27 Dl16x
DOo16x o 12 27..28 DO16x
* AMADZ2 1 ] 2 Al4AD2
Aldx ] 21 2B.35 Aldx L
AD2x ] 22 20 32 AD 2y
ModbusRTU(StatusiCantral ... 0 3 3644 3341 ModbusRTU(Status! .
- ] 4

La DI16X es una entrada digital de 16 canales que puede activarse mediante NPN o PNP.

La DO16x es una salida digital de 16 canales con contactos de relé normalmente abiertos.

El Al4x cuenta con cuatro entradas analégicas con dos modos: 0~10 V' y 0~20 mA. Estas corresponden a 0~10 000 y 0~20 000 respectivamente en el ordenador central.
EI AO2X es una entrada analdgica de 2 canales con dos modos: 0~10 V'y 0~20 mA. Los modos correspondientes en el ordenador central son 0~10000 y 0~20000, respectivamente.

ModbusRTU(Byte de estado/control)_1 es la palabra de estado y la palabra de control para las funciones Modbus.

Para obtener introducciones detalladas a las caracteristicas y el uso, consulte el Capitulo Cuatro.
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5.2, PN1A-IO8R-AM16

5.2.1 Parametros del médulo principal

Entrada digital

Especificacién

Tensién nominal

24V CC(15V~30V)

puntos de sefial

8

tipo de sefial

NPN/PNP

Filtrado de entrada

Configuracién del ordenador host

Corriente de entrada

4 milimetros.

Meétodos de aislamiento

Aislamiento 6ptico

Tensién de aislamiento y de resistencia

500V CC

Luces indicadoras de canal

Luces LED verdes

Salida digital

Especificacién

Tensién nominal

Relé: 220 V

puntos de sefial

8

tipo de sefial

relé

Tipo de carga

Carga resistiva, carga inductiva

Corriente nominal de un solo canal

2A/punto

Meétodos de aislamiento

Aislamiento mecanico

Tensién de aislamiento y de resistencia

500V CC

Luces indicadoras de canal

Luces LED verdes

Entrada analégica

Especificacion

Método de entrada

Voltaje/Corriente

Canal de entrada

8/8

resolucion

12 bits

Tiempo de conversion

1ms/todos los canales

Rango de entrada de voltaje

0V ~10V corresponde a PLC (0 ~ 10000)

Impedancia de entrada de voltaje

1 afio

Precision de entrada de voltaje (25 °C)

+0,8% (escala completa)

Limite de entrada de voltaje

<15V

Rango de entrada actual

0 mm ~ 20 mm corresponde a PLC (0 ~ 20000)

Impedancia de muestreo de corriente

250 Q

Precision de entrada de corriente (25 °C)

+0,8% (escala completa)

Limite de entrada de corriente

Promedio +20 mm

Si aislar o no

Sin cuarentena




- AMSAMOTION®
]

¥ R #

Salida analégica

Especificacién

Método de salida

Voltaje/Corriente

Canal de salida

8/8

resolucion

DAC1~DACS (9 bits) DAC7~DACS (12 bits)

Tiempo de conversion

Tms/todos los canales

Rango de salida de voltaje

0V ~10V corresponde a PLC (0 ~ 10000)

Carga de salida de voltaje

1kQ

Precisién de salida de voltaje (25 °C)

+0,8% (escala completa)

Rango de salida de corriente

0 mm ~ 20 mm corresponde a PLC (0 ~ 20000)

Carga de salida actual

0Q~600Q

Precision de salida de corriente (25 °C)

+0,8% (escala completa)

Si aislar o no

Sin cuarentena

Parametros del puerto serie (RS485)

Especificacién

Tipo de interfaz

RS485

velocidad en baudios

2400~4,6875 Mbps

Formato de comunicacién

El valor predeterminado es 8 bits para datos, 1 bit para detener y sin paridad.

Distancia de transmisién

Auna velocidad en baudios de 9600, el alcance de la comunicacion serial RS-485 es de 1200 metros, sujeto a las condiciones reales.
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5.2.2 Cableado de terminales
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5.2.3 Descripcién del terminal

Marcas terminales Descrpeion d a uncion Marcas terminales Descripeion de a funcion

p— Terminal comun para entradas 1-8 485B RS485-

0.0 Entrada digital del canal 1 485A RS485+

0.1 Entrada digital del canal 2 24V CC24V+

0.2 3.2 entrada digital oV CCOV-

0.3 42 entrada digital Educacion fsica cable detera

0.4 52 entrada digital Tiitro Terminales publicas para las rutas 1a 4

0.5 6° entrada digital 0.0 Salida digital del canal 1

0.6 7?2 entrada digital 0.1 Segunda salida digital

0.7 8? entrada digital 0.2 3.2 salida digital
Tierra Terminal comtin para entradas analégicas 1-8 0.3 42 salida digital
ADC1 Entrada analdgica del canal 1 2liros Terminales pablicas para las rutas 5 a 8
Convertidor analégico-jigital 2 Segunda entrada analdgica 0.4 52 salida digital
ADC3 Tercera entrada analégica 0.5 6° salida digital
ADC4 42 entrada analégica 0.6 7? salida digital
ADC5 52 entrada analdgica 0.7 8? salida digital
ADC6 6° entrada analdgica Tierra Terminal comun para salidas analdgicas 1-6
ADC7 72 entrada analdgica DAC1 Salida analégica del canal 1
ADCS8 8.2 entrada analdgica DAC2 Segunda salida anal6gica
DACS8 82 salida analdgica DAC3 3.2 salida analdgica
DAC7 7% salida analégica DAC4 42 salida analdgica
Tierra Terminal comin para salidas analégicas 7y 8 DAC5 5% salida analdgica

-- -- DAC6 62 salida analdgica
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5.2.4 Manual de usuario del médulo

El médulo PN1A-IO8R-AM16 tiene 8 entradas digitales (NPN/PNP), 8 salidas de relé y 8 entradas analdgicas (voltaje y voltaje).

8 salidas analdgicas (tension y corriente).

J Exl HH AL AL |

R4l

LT
* pnla-ioBraml6
k PROFIMET
DOB0S_1
Dios
Do08
~ ADB0B 1
Al
Ao8
ModbusRTU(Status/Control ..
= MERTU M Write 008 bits Osoc..

|
4

DIO8 es una entrada digital de 8 canales que puede activarse mediante NPN o PNP.

DOO08x es una salida digital de 8 canales con contactos de relé normalmente abiertos.
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Ao8

hModbusRTU(Status! ..

MERTU M Wirite OO0

El AI8 cuenta con 8 entradas analégicas con dos modos: 0~10 V'y 0~20 mA. Estos modos corresponden a 0~10 000 y 0~20 000 respectivamente en el ordenador central.

AO8 es una entrada analdgica de 8 canales con dos modos: 0~10 V'y 0~20 mA. Los modos correspondientes en el ordenador central son 0~10000 y 0~20000, respectivamente.

ModbusRTU(Byte de estado/control)_1 es la palabra de estado y la palabra de control para las funciones Modbus.

Para obtener introducciones detalladas a las caracteristicas y el uso, consulte el Capitulo Cuatro.
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