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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccion del producto

La pasarela PN2-EC-S (Gataway) es un mdédulo que convierte la comunicacion PROFINET (esclavo) a EtherCAT (esclavo). A través de...

La asignacién entre ranuras PROFINET y ranuras EtherCAT permite que los dispositivos PROFINET y los dispositivos EtherCAT se conecten a los dispositivos de bus de cada uno.

1.2 Especificaciones técnicas

- Adopta la comunicacién en tiempo real (RT) estdndar PROFINET, es compatible con el protocolo PROFINET V2.3 y cumple con GB/T 25105-2014 "Comunicacién industrial".

Especificacion de bus de campo de red 10: Especificacién PROFINET IO, velocidad de interfaz 10/100M.

- Entrada/salida maxima PROFINET 512 bytes

= Los puertos de red PROFINET admiten funciones de conmutacién

- Dos puertos de red EtherCAT RJ45, velocidad de interfaz 10/100M, compatible con el protocolo EtherCAT y compatible con entrada/salida maxima PDO de 512 bytes.

= Adopta un método de montaje en riel estandar DIN 35 para una facil instalacion.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién de conexién inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicién y control de sefiales en equipos de campo industriales.

1.3 Escenarios de aplicacién

La puerta de enlace PN2-EC-S tiene una amplia gama de aplicaciones, tales como: control de PLC, automatizacién industrial, automatizacién de edificios, sistemas POS, monitoreo de energia, control de acceso y sistemas médicos.
Sistemas de asistencia, sistemas de banca de autoservicio, monitoreo de salas de telecomunicaciones, dispositivos de informacién, equipos de visualizacién de informacién LED, instrumentos de medicién y sistemas de monitoreo ambiental y energético, etc.

Copia de seguridad o sistema.
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1. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

Pardmetros del puerto de red PROFINET

Tipo de interfaz

RJ45

Protocolo de comunicacién P rOfI n et
Modo de comunicacién M Od (0] RT
Ciclo minimo de comunicacién 1 m S

Ancho de banda de comunicacién

10/100 Mbps

Numero de interfaces

2

Parametros del puerto EtherCAT

Tipo de interfaz

RJ45

Protocolo de comunicacién

EtherCAT (esclavo)

Ancho de banda de comunicacion

10/100 Mbps

Distancia de transmision

100m (entre estaciones)

Numero de interfaces

ENTRADA*1 SALIDA*1

Parametros de potencia

Voltaje de funcionamiento

DC 24V; con proteccion contra polaridad inversa

Consumo de energia

2W~4W

Entorno de trabajo

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+60°C

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C

otro

Meétodo de instalacion

guia

tamafio

25x100x60 mm (sin terminales) / 25x109x60 mm (incluidos terminales)
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2.2 Dimensiones del producto
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2.3 Descripcién de la apariencia
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2.4 Descripcion del terminal

Marcas terminales Descripcién de la funcién
24 V+ Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 12-28 V CC
O V Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 12-28 V CC
Educacién fisica cable de tierra
Dos marcadores El botén n.° 1 es para actualizar; el botén n.® 2 es para realizar copias de seguridad.
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2.5 Descripcién de la luz indicadora

Categoria de estado estado Estado del LED
El sistema est4 funcionando normalmente. SYS: Parpadeando (1000ms) ERR: Apagado
Estado del sistema Error de verificacion del sistema SYS: Parpadeando (1000ms) ERR: Parpadeando
Error de hardware SYS: Siempre encendido ERR: Siempre encendido PN: Siempre encendido WRG: Siempre encendido
Conexién PROFINET exitosa PN: Constantemente iluminado
PROFINET PROFINET no conectado PN: Extinguir
Flasheo del dispositivo PROFINET ERR: Parpadeo (100 ms/6 s)
INICIO ECAT: Extinguido
Preoperatorio ECAT: Destello lento
EtherCAT
OP seguro ECAT: Destello Gnico
O P ECAT: Siempre activo
Mapeo de ranuras Anomalia en el mapeo de ranuras PN-EC (SLOT) WRG: Intermitente (100 ms/6 s)
fuente de alimentacion La fuente de alimentacion es normal PWR: Siempre encendido
Funcién de modo de actualizacién Estado del LED de actualizacién
Estado de inicializacién del modo de actualizacion Luces SYS y WRG: parpadean cada 1000 ms
Transferencia de archivo completada, actualizacién exitosa. Luces SYS y WRG: parpadean cada 1000 ms

Se produjo un error en el encabezado del archivo durante la transmisjonLUC@S ERR y PN: parpadean cada 100 ms

Durante la transferencia de archivos Luces SYS y WRG: parpadean cada 100 ms
Error en la transferencia de archivo. Luces ERR y PN: parpadean cada 500 ms
No se pudo cambiar del modo de actualizacién al modo de ejecucién Luces ERRy PN: parpadean cada 100 ms

Nota:

1. Otros: todas las luces excepto el LED actual; Todos: todas las luces LED.
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III. Funciones del producto

3.1 Descripcién general de las funciones del PN2-EC-S

Este médulo utiliza comunicacién en tiempo real (RT) a través de PROFINET y cumple con GB/T 25105-2014 "Especificacién de bus de campo de red de comunicacién industrial tipo 10:

Cumple con la especificacion PROFINET IO y tiene una velocidad de interfaz de 100 Mb/s. Es compatible con EtherCAT y cumple con la norma GB/T 31230-2014 "Industrial Ethernet Fieldbus EtherCAT".

especificacion”.

Una vez que el usuario haya conectado la estacién maestra PROFINET, los dispositivos de la estacién maestra EtherCAT y la puerta de enlace, puede configurar las ranuras PROFINET y EtherCAT.

(SLOT) permite el mapeo de datos de ENTRADA/SALIDA correspondientes, posibilitando el intercambio de datos de bus PROFINET y datos de bus EtherCAT.

Cambiar.

3.2 Modificar la direccién IP

La direccion IP de este mddulo se puede modificar mediante software como TIA Portal/STEP 7, o mediante la funcién "Actualizacion de firmware dedicada de Aimox y configuracién de IP".

El médulo se puede modificar con la herramienta de configuracién. Los usuarios pueden conectarlo a un switch conectado a su ordenador mediante un cable de red o directamente al ordenador, y usar Aimo en modo normal.

Se puede utilizar la "Herramienta de configuracion IP y actualizacion de firmware dedicada" para encontrar la direccién IP del médulo (la IP de la computadora y la IP del mddulo no necesitan estar en el mismo segmento de red).

Las siguientes son instrucciones sobre cémo modificar su direccién IP utilizando la "Herramienta de configuracién IP y actualizacién de firmware dedicada de Aimox".

b TERLAEHFRRIPEETEV2.26 — n %
|| 1Pihi(:55555) | FRES | [ZES | DNS [ DHee2 | MACHERE [ & | 5
1 192.168.988.828 255.255.255.888 192.165.000.820 000.000.000.000 N #8.FF.FF.FF.FF.2B  V@.1.8 F—E

. 1555 RIFFFIE
2 HIUEAIBIRGSE, ok T~ | #
5 RERISTAIEEE 3

3 B REIPEK ] |

AREEY, ENEERE

Fs
¥
IPiidt [192.168.000.020 | e
SR [255.255.255.000 | REFIPEEX
EHFFHE. .. FI3% [192.168.000.020 |

DI [0e0.0e0.000.000 | e
i3

BEER| RERES &Fm 6

5 | EER M EERRGRROFE TEa kT RRIC
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3.3 Funcionalidad de actualizacién

Antes de encender el médulo, apague el botén de actualizacion (interruptor DIP 1) hasta que todos los LED del médulo parpadeen rapidamente; entonces el médulo habra ingresado al modo de actualizacion.

Abra la "Herramienta de configuracion IP y actualizacion de firmware dedicada de Aimox" y conecte el médulo directamente a la computadora a través de los puertos de red duales, o conéctelo a través de un enrutador o conmutador.

Dentro del mismo segmento de red, la direccién IP predeterminada para las actualizaciones de médulos es 192.168.0.1. Asegirese de que la direccién IP de su computadora esté en el segmento de red "0" y de que las direcciones IP de los dispositivos dentro de ese segmento no entren en

repentino.
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1V. Configuracién del producto e instrucciones de uso

4.1 Conexién del médulo

Conecte la fuente de alimentacion del médulo conectando el terminal positivo de la fuente de alimentacion de 24 V CC a 24 V+y el terminal negativo a 0 V. El médulo se encendera y el indicador de encendido (verde PWR) se iluminara.
La luz del sistema (SYS) comienza a parpadear (1000ms).
- Conecte la interfaz PROFINET del médulo a una estacién maestra PROFINET o a un conmutador de bus PROFINET mediante un cable de red.

- Conecte la interfaz EtherCAT IN del médulo a la estacién maestra EtherCAT o al puerto OUT del conmutador de bus EtherCAT mediante un cable de red.

4.2 PASO 7 Configurar la pasarela de conexion (PROFINET)

Como maestro PROFINET se utiliza el SIMATIC S7-200 SMART y como esclavo PROFINET el médulo PN2-EC-S.

4.2.1. PASO 7 Agregar archivo GSDML

Descargue el archivo GSDML para este médulo del sitio web oficial e impértelo (segun la versién GSDML en el sitio web de Amox).

GSDML B2 X
Hir

O GSOML BI85k ) PROFINET Sr2EANkHE GSDML 371 »

SAM esIEL Mf

[T ] GSDMLA2 31-AMK-PN2A-EC-5-20241021 4l | 20241205 09:14:03

S AN csmL

)
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4.2.2 Agregar un dispositivo PROFINET

Busque "Herramientas -> PROFINET", configtrelo como controlador y configure los pardmetros de Ethernet.

EP 7-Micro/WIN SMART

4 % e >
(e BB
SASET GetPut SURE & PROWNET || TRHSHIER D SMART =5
$5HIEIR KRS - PROFINET IR
- | o A - R = = T
OFINET ESFAS x i
EREER &
1 | e |PROFINETRI
g 5 _ple200smart) ah
=%
% i 1 RS USRS IR PROFINET [ » PROFINET PR (S TEIREI et 71t AIAIRE —E T8Il PLC e
3 syitt
8
%mg e IEEPLCHRE
= b
o & 2 [%z8 \\
£ g \ ¥ s
% i g
@A
5|
2 ¢ BUARRO .14
g WAER sigats:  [Loo  v| ms
3 A E
o A [1000 s
v
ol s sEE:  [pleastsmart >
5] PROFINET _
Qe = T
Ll BRI HIE XS,
it
% 3] B
< >

Agregue el dispositivo PROFINET "PN2-EC-S V1.0.0" y modifique el nombre y la direccién IP. En este caso, el nombre del dispositivo sera "PN2-ec".
El nombre del dispositivo debe coincidir con el nombre predeterminado del médulo. Para usos posteriores, el dispositivo y el nombre correspondientes se pueden encontrar en "Herramientas -> Buscar dispositivos PROFINET".

(PROFINET identifica los dispositivos por su nombre, no por su direccién IP). Haga clic en "Generar".

[0 PROFINETEJSE T ple200smart Bx
=[] $388(CPU SR20_plc200smart) _ [+ PLC S7-200 SMART
£1-[F] PN2AEC-5V1.0.0-pn2a-ec B 1 N1g218321 CPU SR20

§ L[E] PN2A-ECS(0) A1
[0 =k

[= PROFINET-IO
- Gateway
= AMSAMOTION
E|-AM5 Gateway
PNZA-FC-5V1.0.0

e

"R

BES [ i) [ EER I PizE [ P it I
PN2A-EC-SV1.0.0 pn2a-ec AAEE 192.168.0,22

TTEEE:  AMX-PN2A-EC

=

| GEDML V2.3 1-AMX-PN2A-EC-5-2024102 L. xml
1HAR:

GSDML-V2, 31-AMX-PN2A-FC-5-
20241021, xml

@O bR e

A
W

AMYX Profinet GateWay

5 T4 E aE |
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4.2.3 Conexion de STPE-7 a la estacion maestra PROFINET

El maestro PROFINET actual es un S7-200 SMART. Localice el dispositivo PROFINET y conéctelo. En STEP-7, busque la opcién PLC.
Haga clic en PLC y, en la ventana emergente del puerto serie, haga clic en "Buscar PLC". Una vez encontrado, haga clic en "Aceptar" para confirmar la conexién. Haga clic en "Compilar" y luego en "Descargar" para descargar la configuracion actual.

A la estacion maestra PROFINNET (PLC).

I 1 - STEP 7-Micro/WIN SMART :]

= s .
i whin L]
sg - g T o )
I <ped frupcaT PO E b it G T At x] [T ISR cou e S T 0
| 2QTA 3 Bl U
& 'ﬂgﬁ&mx 1 192.168.0.69 (c200smart)
o Gl (it s
S Lild 3 [wnz
i =
= =
= 5 .25 . 0 ) >
e e ﬁ
L i Wl
v s |
L SRER (ASCHFH az.09, 5.3
b [piczncsman |
= @ s
& e PROFIET
e shou | smou.. | maou. | woy | _
= L AT Bl
W wH

REzw 4
TEMP. g —
TEWP T

TEMF |

TEMP.

mHEEs Bk
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4.2.4 Puerta de enlace de conexion maestra PROFINET STPE-7

Tras localizar el maestro PROFINET en STEP-7, debe localizar y conectarse a la pasarela PN2-EC-S. Vaya a "Herramientas" -> "Buscar PROFINET".
En la seccion "Dispositivo", seleccione la tarjeta de red correspondiente a su ordenador y haga clic en "Buscar dispositivo", como se muestra en la imagen a continuacién. Compruebe que el nombre de la estacion coincida con el nombre del dispositivo afadido en la seccion 4.2.2.
Sino es coherente, modifique el nombre al que aparece en la seccion 4.2.2 (haga clic en el bot6n "Editar" en la imagen a continuacién para modificar el nombre del dispositivo; también puede utilizar la documentacion "Actualizacion de firmware y IP dedicada de Aimox").

(Herramientas de configuracién > Buscar y modificar el nombre del dispositivo de puerta de enlace).

Una vez completadas las modificaciones, la puerta de enlace se conectara automaticamente a la estacion maestra PROFINET y la luz de estado PNSTA cambiara de apagada a encendida constantemente.

O 1 - STER 7-Micra/WIN SMART =1
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4.2.5 Configuracion de la asignacién de ranuras PROFINET

Agregue tres moédulos a la configuracién de la ranura PROFINET: "Byte de E/S 8", "Byte de entrada 8"y "Byte de salida 8".

Médulo. Haga clic para generar, compilar y descargar al maestro PROFINET (PLC). La configuracién del maestro PROFINET esta completa.

PROFINET y EtherCAT SLOT se asignan a ranuras de entrada correspondientes a ranuras de salida, lo que significa que el maestro EtherCAT debe configurarse con "Byte de E/S 8".

Los tres modulos son “Byte de salida 8"y “Byte de entrada 8".

1= #
[ PROFINETIASE PM2A-EC-5V1.0.0
E-0 FHESCPUSR20 plc200smart) | Sl <3N HEF SRR ENELR - E-EER
—--[E] PN2A-EC-5V1.0.0-pn2a-ec.d i PN2AECS
[F Pr2aEC-5(0) fEth 2 > 3 A =1
- 10 Byte 128
FH24-ECS 0 1/ Byte 16
FROFINET 032768<1) . 1J0Byte 32
Fart 1 0 327690%1 .. - 1)0 Byte 64
140 Byte 8 1 128 - 1j0Byte 8
Input Byte B 2 136 - Input Byte 128
Output Byte 8 3 - inputfyee 16
- Input Byte 32
4 - Input Byte 64
] .. Input Byte 8
g - Qutput Byte 128
= - Qutput Byte 16
5 - Qutput Byte 32
: - Qutput Byte 64
- Qutput Byte 8
i - FHER
1
12
13
14 iT&S:
15 e
16
17 |
18 HBR:
19 Output Byte 8
an i
>
il e :
EEEH A (m=) +.00 = HiRR 3 b
% T—8 17 ELE
< > —I —I | |
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4.3 Configuracién de la puerta de enlace de conexién (PROFINET) con TIA Portal

Como maestro PROFINET se utiliza el SIMATIC S7-1500 SMART y como esclavo PROFINET el médulo PN2-EC-S.

4.3.1 Agregar archivos GSDML a TIA Portal

Descargue el archivo GSDML de este médulo del sitio web oficial e impértelo (usando la versién GSDML del sitio web de Amoxon como ejemplo). Cree un nuevo proyecto y vaya a "Opciones -> Administracion".

Localice el archivo GSD para PN2-EC-S en la seccién "Archivo de descripcién general de estacién (GSD)", selecciénelo e instélelo.

Totally Integrated Automation
PORTAL
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4.3.2 Agregar un dispositivo PROFINET

Haga doble clic en "Dispositivos y redes" a la izquierda, luego busque el modelo de CPU correspondiente para S7-1500 en "Directorio" -> "Controladores" en el lado derecho de la pagina.

Localizé la puerta de enlace PN2-EC-S en "Dispositivos de campo" -> "PROFINETIO" -> "Puerta de enlace" -> "AMSAMOTION" y agregé ambos a la lista.

En la vista de red, asigne PN2-EC-S al bus PROFINET S7-1500.

& mitaE |2 EERE [N esnE
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4.3.3 Conexion del TIA Portal a la estacion maestra PROFINET

El maestro PROFINET actual es un S7-1500. Localice el dispositivo PROFINET y conéctelo. En STEP-7, busque la opcién PLC y haga clic en...
Para el PLC, en el puerto serie emergente, haga clic en "Buscar PLC" y, una vez encontrado, haga clic en "Confirmar". La conexién se ha realizado correctamente. Haga clic enL:@dfapiién "Descargar" descarga la configuracién actual a PROFINNET.

Estacién maestra (PLC).

* Nota: La direccién IP predeterminada de la puerta de enlace PN2-EC-S es 192.168.0.1. Si la direccién IP del dispositivo PLC coincide con la de la puerta de enlace, la buisqueda del dispositivo PLC fallara.

Debe cambiar la IP de la puerta de enlace o desconectar la puerta de enlace de la bisqueda.
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4.3.4 Conexién del TIA S7-1500 a la puerta de enlace

En la vista de red de TIA Portal, haga clic con el botén derecho en el dispositivo de puerta de enlace que se muestra en la imagen a continuacién (el érea indicada por la flecha), haga clic en "Asignar nombre de dispositivo y seleccione el tipo de puerto "PN/IE"

Haga clic en "Actualizar lista", seleccione el dispositivo encontrado y haga clic en "Asignar nombre". Una vez asignado el nombre, la pasarela PN2-EC-S se conectara automaticamente al S7-1500.

Estacién maestra PROFINET. En este momento, la luz de estado PNSTA del dispositivo cambia de apagada a fija, lo que indica que la conexién PROFINET se ha realizado correctamente.
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4.3.5 Configuracion de la asignacion de ranuras PROFINET en el TIA Portal

Haga clic en "Vista del dispositivo", seleccione la puerta de enlace PN2-EC-S y, desde el directorio del médulo a la derecha, seleccione "Byte de E/S 8", "Byte de entrada 8"y "Salida".

Agregue el médulo "Byte 8" al dispositivo. Regrese a "Vista de red", seleccione "Dispositivo de puerta de enlace" y haga clic en "Compilar/Descargar". A continuacién, agregue el médulo PROFINET al dispositivo de puerta de enlace.

Mapeo de ranuras completado.
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4.4 Configuracion de TwinCAT3 para conectarse a la puerta de enlace (EtherCAT)

Para obtener instrucciones de instalacién del entorno de desarrollo TwinCAT3, consulte el sitio web oficial de BECKHOFF.

4.4.1 Agregar archivos XML en TwinCAT3

Copie el archivo xml EtherCAT del gateway PN2-EC-S a la carpeta "C:\TwinCAT\3.1\Config\Ilo\EtherCAT".

Win10 (C) » TwinCAT » 3.1 » Config » lo » EtherCAT v 0

£t : L = Sl
Beckhoff AXSw00 2023/11/24 10:40 rigs
RES 2023/11/24 10:39 SritsE
AIR_EAT000 2.0.17.xml 2021/5/16 16:12 XML it 172 KB
| AM600-RTU-ECTA_3.0.0.0 xml 2022/6/6 13:55 XML iBxris 251 KB
| AMX-PN-EC_S.xml 2024/11/29 13:59 XML Bz 128 KB
AVS-PMOD-COM-E T DIGIO .. 2017/8/9 0:27 XML it 7 KB
s AX58100 EVB_DIO_ESI 000 2018/4/10 14:41 XML Bz 6 KB

EANE:S

=

* % % % %

&

2 Beckhoff AMIBxowxml 2022/1/4 20032 XML FEsid 1,895 KB
% Beckhoff APSTxoouxm| 2022/1/4 20:32 XML Bt 224 KB
@ Beckhoff APSdwocxm| 2022/1/4 20:32 XML Bt 238 KB
m] Mool L AT e hneee I AN A AN Al IEI nnos wn

4.4.2 Localizacién de la puerta de enlace

Abra el software TwinCAT3, busque “E/S" -> “Dispositivos”, haga clic derecho y seleccione “escanear”.

(@l TwinCAT Project! - TeXaeShell(=325) v £
XHF HEEO WEY) TEPE) £MEE) FAO) TwinCAT TwinSAFE  PLC EAM) Scope TRM EOW) REIH)
lm-m-muelgas]-
Build 402425 (loaded ~ _ 3 B |[B]2 X &
—

Release  ~ TwinCAT RT (x64) - b K. - | =
L % | TwinCATProjecti - <Local> E

BASREFEES -~ 3 x
Q- o-a|s=
BB (Ctrl+)

TuinCAT Preject]
@ svsTem

0 EERRW). Ins.
‘o ENEARG) Shift+Alt+A
Add New Folder.

&% Mappings

Export EAP Config File

% Scan

| Clear | %8 + IntelliSense  ~
) n&
@ 2024/12/26 10:25:01 843 ms | TwinCAT XA device 'XB6-EC0002 (0x00000086/0+00000001)' (Fle C:TwinCAT\3.T\Confighlo\EtherCAT\E catTerminal-XB6_V1.30_For UINT.xml) already exists
in file ‘CATWinCAT\3.1\Config\lo\Ethe CAT\EcatTerminal-X85 V130 ENUM.xml’
@ 2024/12/26 10:2501 843 ms | TwinCAT XA device 'EA7000(L) (0<00000001/0x00010001)" il ‘CATwinCATIS.\Config\lo\EtherCATIAIR_EA7000_2.017.xml) already exists in flle C:
\TWinCAT\3.1\Config\lo\EtherCAT\AIR EA7000_2.0.17.xml"
@ 2024/12/26 10:2501 843 ms | TwinCAT XA device 'EC1A-OD3ZR (0x110332050x01000100)' (e ‘CATwinCAT\3.\Config\lo\EtherCAT\EC1 A-OD32_1.0_1,0:xmi) already exists i fle '
\TwinCAT\3.1\Configlo\EtherCAT\ECTA-OD32R xmi"

L] w551 s us
[ TEESIEETR" TwinCAT Projectl”.. TSR, & 1 ENERAEEE o
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Esta pantalla indica que el adaptador de red ha encontrado un dispositivo. Si no esta seleccionado, verifique si la conexién del cable de red entre el adaptador de red del PCy la puerta de enlace es correcta y haga clic en...

Pt

1 new IJO devices found

Dievice 2 [EtherCAT] R 2 (T wanCA T -Intel PCI Ethernet Adapter [Gigab] | 0K |

Cancel

Select Al

Unzelect Al

Haga clic en "Aceptar".
Se ha localizado la puerta de enlace EtherCAT PN2-EC-S conectada. Haga doble clic en el cuadro encontrado y seleccione "En linea" para confirmar que la puerta de enlace es correcta.

Al ejecutar el programa, se accedera directamente al estado OP. Si se encuentra el dispositivo, pero el nombre es incorrecto, seré necesario reprogramar la EEPROM.

[@ TwinCAT Project! - TcXaeshell(SE=5) X &£ wEsw(culQ) Pl & x
TP REE WAV HEE) LRE  BRO) TwinCAT TwinSAFE PLC EILM) Scope IEM HOW) M)

-o|f-m-und|Xaalo-

Release  ~ TwinCAT RT (x64) < b

8 | TwinCAT Project - <local>

o ;
@e-|o- 4] General | EtherCAT | DC | Process Data | Ple | Slots | Startup | CoE - Online | Online
BRI TEREES(Cul+) p-
5] 53755 TwinCAT Project1”(1 AE) State Machine

4 il TwinCAT Projectt [ ] [Bootstrap

bl svsTEM | Current state:
Pre-Op Safe-Op.

Requested State;

op Clear Error

o
DLL Status

A Deves aieronn) Port B: No Carrier / Closed

%8 image
52 Image-info Port C: No Carrier / Closed__|+

2 SyncUnits
Inputs Port D; Brrier / Closed

L 3
>

> W Outputs

b @ InfoData /

b L) File Access over EtherCAT

A Box1(PN-EC'S)

&%, Mappings Download... Upload..
Name Online Type Sze  »Add.. In/Out User.. Linkedto A
#e ARRAY[O.. 80 390  Input O
e ARRAY[O.. 80 470  Input O
# WeState BT 01 15221 Input 0
#! InputToggle &I 01 15241 Input 0
# state UINT 20 15480 Input O
51 Adsaddr AMSADDR 80 15500 Input 0 v

Clear | &% + InteliSense

b0 oo |
588
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4.4.3 Configuracién de la RANURA EtherCAT

Haga doble clic en "BOX 1"y busque "Slots". Agregue tres médulos: "Byte_108", "Byte_08" y "Byte_I8", que corresponden a...

El “Byte I08 8", el “Byte de entrada 8"y el “Byte de salida 8" en 4.2.5y 4.3.5.

Una vez que no se complete la adicién del médulo, haga clic en "Recargar dispositivos" para recargar el dispositivo y escribir la configuracion en la puerta de enlace (luego apague y reinicie la puerta de enlace, y luego...).

Elimine "Box 1", haga clic derecho en "Device2" -> "scan" para volver a encontrar la puerta de enlace y confirmar que "Slot" se haya escrito en la puerta de enlace.

[@ TwinCAT Project! - TcXaeshell(SE=5) X &£ wEsw(culQ) Pl & x
THE RSO WAV AP £®E) BRO) TwinCAT TwinSAFE PLC EAM) Scope TE(M) BOW HEH)
~olm-n Flraals- Release - TwnCATRT G64) | b L. = | 5 BT = [==]= 4] s
Build 402425 (Loaded | = 98 | TwinCAT Project || <Local> -JE | | e =

= B ruincaT Projectt = x
&t o- | A General EtherCAT DC  Process Data Plc  Slots <emmp=—CEE=Orne Online %
AEEREEE(Crl+) p-

] BEITE TwinCAT Project1”(1 NRE) slot Module. A Module Moduleld... Description

4 Ll TwinCAT Projectl f slot Byte 108 0x000F0108 @l nput

bl svstem \ i Slot Byte 08 - Wl Byte I8 0x00090108 Byte I8
i slot Byte_IB. @ Byte 16 0x00090110 Byte 116
X 0 Byte 132 0x00090120 Byte 132
Aslot 0 Byte 164  0x00090140 Byte 164
Aslot 0 Byte 1128 0x00090180 Byte 1128
Aslot i@l Output
4 % Devices Aslot il Byte. OB 0x000D0108 Byte OB
4 % Device 2 (EtherCAT) Aslot il Byte 016  0x000D0110 Byte 016
52 image Aslot il Byte 032 0x000D0120 Byte 032
%% Image-info Aslot i Byte 064  0xD00DO140 Byte 064
> 2 Synclnits Aslot il Byte 0128 0x000DO180 Byte 0128
[; - 'C')‘“P;'z‘s Aslot @ Input/Output
3= Aslot @ Byte 108 0x000FO108  Byte 108
A —t o il Byte 1016 0:000F0110  Byte 1016
> 5, Modile 1 (Byie 10 Aslot l Byte 1032 0x000F0120 Byte (032 v
b Module 2 (Byte_08) Name Online Type Sze | »Add.. InfOut User. Linkedto ~
E gx::::zs (Byte 18) 7B 0x000000000000.. ARRAY[0.. 80 390  Input 0
e W e 0x000000000000.. ARRAY[O.. 80 470  Input 0
a # WeState 0 BT 01 1521 Input 0
&% Mappings
#! InputToggle 1 &I 01 15241 Input 0
# state 8 UINT 20 15480 Input 0
51 Adsaddr 192.168.1.205.3.1.. AMSADDR 80 15500 Input 0 v

Clear | &% + InteliSense
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4.4.4 Programacién de EEPROM

Haga doble clic en “BOX 1", busque “EtherCAT" y haga clic en “Configuracién avanzada”.

[@ TwinCAT Project! - TeXaeShell(E5) X £ v el A= B x
ZiHp @EE WAV WEP) H@RE) BRE) TwinCAT TwinSAFE  PLC BIA(M) Scope LEM EOW) EH)

-o|B-m-auslLe
Build 402425 (Loaded -

Release -/ TwinCAT RT (64) - b Em. - 5 ResRERe - | I I =
& | TwinCAT Project! || <Local> -2 | | e | =

TwinCAT Project] + X

General EtherCAT DC  ProcessData Pl Slots  Startup CoE - Online Online

Type: ‘ PN-ECS ‘

Product/Revision| (8193 /16843009 ]

momendan \[o__ |

EtherCAT Addr: 2 Advanced Settings.

£ mMoTIoN

fication 0

1/
4 % Devices

4 5% Deviee 2 (EtherCAT)
=% Image

Previous Port: aster

2% Image-Info

b 2 SyncUnits
b L Inputs
b W Outputs /
b @ InfoData
4 ABox1(PN-ECS) “
4 B Module 1 (Byte 108) v
b Input process data mapping Name Online Type Size  >Add.. In/Out User.. Linkedto ~
b I Output process data mapping . e PRSI iR e i)
4 W Mloglie 2 (bt ) E 0x000000000000.. ARRAY[0.. 8O 470  Input 0
b W Output process data mapping .
4 0 Modue2 @yte18) Westate 0 BT 01 15221 Input 0
5: MR inpus process deis mapping, #1 InputToggle 1 0 01 15241 nput 0
b B WeState ¥ State 8 UINT 20 1540 Inpw 0
b @ InfoData #1 AdsAddr 1921681.2053.1.. AMSADDR 80 15500 Input 0 v
&% Mappings EEs
BRADE - Clear | % + InteliSense  ~

8 e

i
o = + EMBARCEEE

Localice “Acceso ESC” -> “Vista inteligente” -> “Escribir EEPROM”".

[@ TwinCAT Project! - TeXasshell(SE=5) X &£ wEsw(culQ) Pl & x
TF  EEE WMEV) HEE) &®E) SAO0)  TwinCAT TwinSAFE PLIC EIAM) Scope IEM EOW) EEH)

-o|B-a-uud| %@ - Release -~ TwinCAT RT (x64) B 5 | & S RsRsze B | | |

Build 4024.25 (Loaded ~ 8 | TwinCAT Project - <local> ~Je | e =

TWinCAT Project] + 3

@E- o-a| s

General E{ Advanced e

- x
e ) p-
] BB TwinCAT Project1”(1 4IRE) Type: [} GEjere‘
4 Gl TwinCAT Project Mailbox
b @l sysTEM Product/R | (- Distributed Clock Data (evaluated from ESC) Device Identity (hex)
RN, Auto Ing | = E5C Aceess E1PROM Size (Byte)s | 2048 v Vendor d
& EPROM
EtherCAT | Configured St PDI Type: SPI slave. v ProdicECode: 0x00002001
Enhanced
ificet] R [ Device Ernulation (stste machine emulation) Revison Noi: oot010101
- Pisvioual Hex Editor SPI/8/16 uC Interface. Serial No.
“ por=s ot USY Open Drain  [Z1BUSY High Active
4 % Device 2 (EtherCAT) Memor
2% Image [JINT OpenDrain  [JINT High Active
2 Image-Info
N Mailbox
E S 32 Bit Interface
s Sof Eof
> W Outputs WD Gpen Drain WD High Active m] ]
b @ InfoData [input Latch Olace

A Box 1 (PN-EC.S)
4 i Module 1 (Byte_108)

b Input process data mapping Nama Sync Signal Configuration Out Start/Length:
[]SYNCO Open Drain  []SYNCO High Active

Bootstrap Configuration

b B Output process data mapping

Cl In Start/Length
2 e n Start/Lengt
utput process data mapping
4 '@ Module 3 (Byte18) # WeState [JSYNC1 Open Drain  []SYNC1 High Active
e i # nputTogd Standard Configuration
nput process data mapping [ISYNGI 10 PDI IRQ
b WeState # state o
b @ InfoData 1 Adsaddr Impulse Length (usk |50

8% Mappings In StarLength

Write EPROM, Read EPROM,

L] e50= e w=

 ENERRCHEE «
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Localice “PN-EC_S", haga clic en “Aceptar”, espere a que se complete el proceso de actualizacién, reinicie la puerta de enlace y vuelva a escanear “E/S".

[@ TwinCAT Project! - TeXasshell(SE=5) X &£ wEsw(culQ) Pl & x
THE RSO WAV AP £®E) BRO) TwinCAT TwinSAFE PLC EAM) Scope TE(M) BOW HEH)
0| Bt W% [9 - |[roease - [rwincaTRTGon | b - | | | =

Build 402425 (Loaded ~

. 98 | TwinCAT Project! - <local> -

= \
FES BEES(Cul) p- P —
] MRS TwinCAT Projectl”(1 ATE) Typey | B Generet Stnaft View,
4 Gl TwinCAT Project1 | Sele g i -
» @ svstem Product/Rl | ;- Distributed Clock Config Data (evaluated from ESC) Device Identity (hex)
Ao T | B S Aecess E2PROM Size (Bute). 2048 ol st 0x00000885
EPEPROM | \yrite EEPROM x
EtherCAT | Configures :l
Enhanced | Avalable EEPROM Descriptions: (] S Hidden Devices T
s o L]
mart YIS | &-@ ARLin o
4 - Hex Editor | .4 AMX
4 % Devices FPGA LA AM<_EC_MODULE
4 % Device 2 (EtherCAT) femory, A ANMX
“image 4 [ 1
- " 8 558100
< Imegeslfo /A #MX_EC_BOOK
b 2 Syncunits I\ 2unetSica
b Inputs  Beckho Automalion GmtH &Co K& e
b B Outputs
b @ infoData
4 ABox1(PN-ECS)
4 @ Module 1 (Byte 108) x
b 1 Input process data mapping Name 7 Neniing Salcot Electonic Technology Co. Ltd =
b B Output process data mapping a £ 0Em
8
4 @ Module 2 (Byte.08) ks I Panasoric Industy Co, Ld.
2B SiChuzn Odet Automation System Co, Ltd.
b B Output process data mapping - i
4 @ Module 3 (Byte 18) o
b [ Input process data mapping # InputTogg
b B WeState Misiate)
b @ InfoData #1 Adsaddr
&? Mappings
< >
= e
s [EETE
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4.5 Configuracién del Huichuan AM401 para conectarse a la puerta de enlace (EtherCAT)

La configuracién del PLC Huichuan AM401 requiere el software InoProShop, que puede descargarse del sitio web oficial de Huichuan. El AM401...

La interfaz “EtherNET" se conecta a la computadora y la interfaz “EtherCAT” se conecta al puerto “EtherCAT IN” del gateway PN2-EC-S.
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@ Ams22-0808™1 631 ik

0 svezsonoem

@ Avs00-CPU1608TP/TN
5 svcro-cinats

[

: 1RSTHIONBUS TCPE MR SRS

L] BEHET BEEH1261 Eeher CATIL IS
FHTHTANE (NESERT SR

MEGREEES A (FINSREREN - o5 BEEL (AT
i) o BT R A R

ERERI0E, HiERE0n, ¥eiEiEBes

i amzss
i avzss

@ avzss

i Avzso

WO [Fag2 |
B (L) [CiiUsersiadmiistrator Peskiop Phi2A-EC-S\AM40 1 ~E=

Tz BXiARE
BREETE

Tron |2 27|

B AsRaEET

EEC R

BE—RRE: 0000  iRE: o 45 GERR) [

4.5.1 Conexion de InoProShop a AM401

Abra InoProShop, cree un nuevo proyecto, seleccione PLC AM401 y elija la CPU correspondiente de la siguiente manera.

Tras seleccionar la CPU, haga doble clic en "Dispositivo" y seleccione "Escanear red". Si la conexién AM401 es correcta, se escanearan los dispositivos correspondientes como se indica a continuacién.

nE IR

i3 T
12 B & K- | % |
e - 8 x| Boee x =
=@ Ae81 = T
~ (@ pevice w01 CrUTs0STR/N) BERE SR, P 8%
@ apist o
i 1] Y]
- o R " (ISP LR
o crutize FEE i
= Bl ecisg o
= £} Application PLeRE . ®
¥ g i
i) e — <
PLC_PRG (RG) ste )
- @ usmE BRI
= & vanTask RCahel = by Gateway-1 (EfH.) Frres ~ [ R
s v |
& mRERE L
"3 Softiviotion General Axis Pool £ 0058 274
-l HiGH_SPEED 10 (High Speed 10 Mo, B e
8] MoDBUS_TCP (ModbusTCP Device) ™ uoP
ik ASD:
s 10r40004
BER#F:
5} 35,1110
BS2EH:
Shenzhen Inovance
Technology
= WA
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4.5.2 AM401 Seleccionar el protocolo EtherCAT

®c

Haga clic en Configuracién de red, haga clic en Médulo AM401 y marque "EtherCAT Master".

E

E

X WE MR IR W3 o At IR B0 #m
QUL IBEHI&G » s BBBXIAL IRBIE-TFIEHIST , o

=3 #ed
=

¥ R
8 ethercaTize
B crutize
B0 piciBig
= Application
2. g
0w
) PLe_pRa 6RG)
=@ usmE

[ —

8] ETHERCAT EtrerCAT...

= & ManTask
L@ pic o
#RERE
3. Softiotion General Axis Pl

H  rieH_SPEED 10 (High Speed IO Mo,

MODBUS_TGP (ModbusTCP Device)

ETHERCAT (EtherCAT Master SoftMoti...

ot - PV18.13) - x

201 % |5 (D

@ Devee K ion X | =
BT |2 58] (aas B8 &) 0 RS | @ SAEDSKE [§1SAGSORA (@ BAECTRE |Qik Q@) 80

4.5.3 Importacion de XML de Gateway a InoProShop

Haga clic en Configuracién de red, seleccione Importar archivo ECT e importe el archivo "AMX-PN-EC_S.xmI".

@

ot - p(V18.13) - X

¢ @B WE IR WF ug Bl IR B0 %

Q0L BEFE &G vt RXIAN BIE-T BHHIGA , o

EIETS)
= ) Application
PR
D e
) pc_pre 6Re)
- B sEE
= & EmERCAT

{5 ETHERCAT EtherCAT...

= & ManTask
& pic_rre
wEEAE
"3 Softotion General Axis Pool

B +164_5PeED 10 (Hioh Speed TO M. .

MODBUS_TCP (ModbusTCP Device)

ETHERCAT (EtherCAT Master Softot...

22 3 |5 (WD

x| — -

Deviee ' o
SR |(EEs (BEW BB O)EE K | @ SADSTE [HSAGTE @SAECTZE @ik Q &, 80

A [ « 06PN-EC-S > PN2-EC-S.VRB Code > app » BUSEE > 241031 / v o ‘ ‘ 241031 »

|R v R

A Em

AMX-PN-EC_Sxml 2024/11/29 13:59
2] GSDMILV2.31-AMX-PN2A-ECS-2024..  2024/11/29 1359

EEE
I REHE

XML 3
XML ST

|| TwinCAT Projectd
=
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ERE v
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4.5.4. InoProShop para localizar dispositivos de puerta de enlace

Haga clic derecho en “EtherCAT”

@ : e

-> “Escanear dispositivo”.

o p(V18.1.3) b
¢ R VB IR @3 ag Sl I8 B0 W
002 BEeE &Glo - b BEXIMA Blo-0I8& % |
& = & X|| 5 Network Configuration x | (7] Device |[1] EWERCAT | $ Hardware Configuratin O s - | FREsE - ax
=g Akl ~||: = Bow " | @ SAEDSKH: (] SAGSDH: [ SAECTR#: @ Bk Q@b 80 -% GSMECTSL 1055 S
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o et GRI0-28ETP 12AME_1.2.0.0
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B etrercatiize {27 Ether CATRIIHEIR
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o RS
SR E5630_1Axs V0. 18
‘B e
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GRIOPME_L4.5.0
= HomEE
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- . v il eriDsce_L130
Do | it | 5 Bl cRioweE 1430 v
(@ sEreakent | (B
RE—RAE: 0000  HRE IR CREAS) [
Después de localizar el dispositivo, haga clic en “Copiar dispositivo de escaneo” para agregar el dispositivo al proyecto.
ers\AdministratonDeskiop EC-S\A = * i o
i+ WE WE IR WF O Bl I8 &0 Em
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B coutnze S
- BlrciEg aEaE o X g
= £ Application e D
RS 32 3.0.11.0
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Sl e o ]
o
i
50
_ 50
7 \ OaneER E.
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4.5.5 InoProShop Configuracién de la ranura de puerta de enlace

Después de agregar el dispositivo de puerta de enlace al proyecto, haga clic derecho en el dispositivo de puerta de enlace y agregue un médulo, luego agregue "Byte_I08", "Byte_O8", etc. en secuencia.

Los tres médulos son “Byte_I8".

Después de agregar, haga clic derecho en "EtherCAT" nuevamente, seleccione "Actualizar dispositivo", seleccione la puerta de enlace PN-EC-S y haga clic en Actualizar para escribir la configuracién.

Cargar en Flash.
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4.6 Verificacion del mapeo de datos

Una vez que el gateway completa la configuracién y conexién de PROFINET y EtherCAT, se puede verificar a través de los monitores de datos PROFINET y EtherCAT.

Verificar la asignacién de datos entre PROFINET y EtherCAT.

Aqui se utiliza un SIMATIC S7-200 como maestro PROFINET para la conexién a la pasarela PN2-EC-S y un TwinCAT3 como maestro EtherCAT para la conexién a...

La pasarela PN2-EC-S permite la asignacién de datos de ranura entre estaciones maestras PROFINET y EtherCAT.

(Utilizando S7-1500 TIA como PROFINET)

Referencia del sitio principal4.3 Configuracion de la puerta de enlace de conexidn (PROFINET) con TIA Portal Uso de Huichuan AM401 como referencia maestra EtherCAT4.5, Huichuan

Configurar AM401 para conectarse a la puerta de enlace (EtherCAT)).

Finalizar4.2 PASO 7 Confiqurar la pasarela de conexién (PROFINET) y4.4 Configuracién de TwinCAT3 para conectarse a la puerta de enlace (EtherCAT) Luego, abre

La direccién de datos de entrada/salida en STEP7 se puede ver de la siguiente manera.

NuUmero de ranura

Tipos de datos

Tamafio de los datos (bytes)

Direccién de inicio

Produccién

Pregunta 128

Aporte

1128

Aporte

1136

Produccién

Pregunta 136

= ~
PH2a-EC-5 0
PROFIMET [0 327E8(=1]
Port 1 0 327690=1 ...
[/0 Eyte 8 1 128
[nput Byte 8 2 136
Cutput Byte 8 3
4
1]
0 327E8=1]
03276901 ...
1 128 128
2 136
] 136
4
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Abra el diagrama de estado en STPE7 e ingrese los datos QB128~QB135 de "Byte de E/S 8"y los datos de "Byte de salida 8".

Seguin QB136~QB143, los datos a escribir son los siguientes.

B 1 - STEP 7-Micra/WIN SMART

> SHETTR:

EE=LET

£

T
gra . =

E\EEEEIEEEEHE‘%DBI!

1180 [ (58] () (8 0

12
@ {5 =3

= £5) PROFIET
) il
@R

CEI - 10 o

Abra TwinCATcha y busque en "Médulo 1 (Byte_I08)" -> "Mapeo de datos del proceso de entrada" -> "B" para encontrar "En linea".

Los primeros 8 digitos de los datos vistos en la pagina "Lista" son consistentes con los de QB128~QB135.

TwinCAT Project] - TcXaeShell BE5) X &£ wEsw(culQ) Pl = & x
TP REEO WAV HEPE) 4®E) BAO) TwinCAT  TwinSAFE PLC EAWM) Scope IEM &OW) EENH)
G-0|8-a-2 M| % @]9 -0 | Release | [TwincaT RT (64) - b mm - - = aALRDDRAL
Build 402425 (Loaded - - & &1y 2 5. 9 | TwinCAT Project! - slocal= g - -1
BESEARSER
g e @
co@ti-|o-a| s Variable | Fisgs | Onlina| Orline Lt
BRI TEREES(Cul+) P
] BESE TwinCAT Project1”(1 NIH) Name. | Online. ‘ Value ‘ T ‘
“ ﬂ;vaAT Projecty B [0x01, 0x02, 0x03, 0x04, 0x05, 0x06, Ox... | [0x01, 0x02, 0x03, 0x04, 0x05, 0x06, Ox.. ARRAY [0.7] OF BYTE
13 SYSTEM
0 0x01 0x01 BVTE
m 0x02 0x02 BVTE
B snrerv @ ox03 0x03 BYTE
Bl c++ 3 0x04 0x04 BVTE
& anavmics L5
<« @ 2] 0x05 0x05 BYTE
4 % Devices 5 006 005 BYTE
& "&’D-e‘lnce 2EHECAn 161 007 0x07 BVTE
2% image
%2 Image-Info jul 0x08 008 BVTE
b 2 SyncUnits
b Inputs
b Outputs
b @ InfoData
4 A Box1(PN-ECS)
4 3 Module 1 (Byte_108)
471 Input process data mapping
B
utput process data mapping
b EB
4 @ Module 2 (Byte O8)
> s
4 | Module 3 (Byte 18)
4 21 Input process data mapping
b #B
b WState Clear | %7 + IntelliSense -
b @ InfoData ma 7=
&% Mappings 1, 2024/12/26 13:46:09 604 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame missed 10 times (frame no. 0}
4, 2024/12/26 11:17:01 532 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame missed 10 times (frame no. 0)
@ 2024/12/26 13:49:39 027 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame returned -> force reinitialization!
@ 2024/12/26 11:17:15 193 ms | 'Box 1 (PN-EC_S) (1001)' Communication re-established
@ 2024/12/26 11:17:12 680 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame returned -> force reinitialization!
@ 2024/12/26 13:49:41 540 ms | 'Box 1 (PN-EC_S) (1001)' Communication re-established
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Consulte "Mdédulo 3 (Byte_I8)" -> "Mapeo de datos del proceso de entrada" -> "B" y busque la pagina "Lista en linea".

Los primeros 8 digitos de los datos son consistentes con QB126~QB143.

TwinCAT Project] - TcXaeShell(S25)

TR REE WAV WEP) £RE)  B0)

C-o|f-t-mEd| Y AA[D - |[Relesse
98| TwinCAT Project! -

Build 402425 (Loaded - EIEERE

BRAEAREES -~ 1 x
cops-|o-as-
ETRESEEREES(Crl+) P

] RS TwinCAT Project1”(1 MRE)
4 [ TwinCAT Projectt

b @l svsTEM
MOTION

[# sareTy
[
& ANALYTICS
< @
4 % Devices
4 =% Device 2 (EtherCAT)
2% Image
*2 Image-Info
2 SyncUnits
2 Inputs
W Outputs
W InfoData
A Box 1 (PN-EC.S)
4 B Module 1 (Byte 108)
4 121 Input process data mapping
b FE
4 W Output process data mapping

Lv v

i Module 2 (Byte 08)
4 i Output pracess data mapping
b EE
@ Module 3 (Byte 18)
4 [ Input process data mapping
a8

b B WcState
b @ InfoData
8% Mappings

0O AT

TwinCAT

= < x
=MERAE - Clear | %7 + IntelliSense - BRI p-
58 mE et T

X & | wEss e Pl- & x

TwinSAFE  PLC  EILM)

~| TwinCAT RT (64)

Scope IEM BOW &HH)
< b - =

<Local> -1 = B

MAYAS2uDAA,

Variable Flags Online Online List

Name. [ onine [velue [1ype |
8 10409, 0x00, 0x0b, 0x0, 030 Oxe, Ox... (0x09, OxDa, 0x0b, 0x0c, 0x0d, 0x0, Ox.. ARRAY [0.7] OF BYTE

3] 0x00 008 BvTE

m 0x0a 00 BvTE

@ 0s0b oxb BvIE

e 0x0c 0x0c BVTE

“ 0x0d 00d BvTE

) 0x0e 0u0e BvTE

® [ o0f BVIE

[ oxt0 010 BvTE

SyreOrlneValos

§, 2024/12/26 13:46:09 504 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame missed 10 times (frame no. 0)

4, 2024/12/26 11:17:01 532 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame missed 10 times (frame no. 0)
@ 2024/12/26 13:49:39 027 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame returned -> force reinitialization!
@ 2024/12/26 11:17:15 193 ms | 'Box 1 (PN-EC_S) (1001)' Communication re-established
@ 2024/12/26 11:17:12 680 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame returned -> force reinitialization!
@ 2026/12/26 13:49:41 540 ms | 'Box 1 (PN-EC_S) (1001)' Communication re-established

CHEEE «

Lo anterior describe la asignacién de los datos de salida de PROFINET a los datos de entrada de EtherCAT. Ahora, modifiquemos los datos de EtherCAT...

Para generar datos de proceso, ubique "Médulo 1 (Byte_I08)" -> "Mapeo de datos de proceso de salida" ->"

'y busque "En linea".

En la pagina “Lista”, ingrese el valor correspondiente y haga clic en “Escribir...".

TwinCAT Project] - TcXaeShell(ES25)

WA WEE WEY) TEE) £@E)  BRO)

C-o|fi-u-uWb|XAA[D - -|[Release

Build 4024.25 (Loaded ~

EERASEEREEE )
Q] BB Z TwinCAT Project1”(1 MIE)
4 gl TwinCAT Project1
b @ sysTEM

15 sareTv

& anawvmics
<« @Ewo
4 “Z Devices
4 7% Deviee 2 (EtherCAT)
2% Image
%% Image-info
b 2 SyncUnits
b Inputs
b Outputs
b @ InfoData
4 A Box1(PN-ECS)
4 B Module 1 (Byte 108)
4 11 Input process data mapping
b FE
4 W Output process data mapping
b EE

@ Module 2 (Byte 08)
4 W Output process data mapping
b EE
@ Module 3 (Byte I8)
4 [ Input process data mapping
b FE
b B WeState
b @ InfoData
&% Mappings

TwinCAT

5 @8 | TwinCAT Project! =

N & | s culQ
TwinSAFE  PLC  EBA(M)

~| TwinCAT RT (+64)

Scope  IR(T) BOW) #=®EIH)
- b B - =

<Local> £ = = =

D-slxl

(mMeAssaRA.

TwinCAT Praject] & X

Variable Flags Online Online List

Name Online. Type

B [0x01, 0x02, 0x03, 0x04, 0x05, 0x06, [0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, Ox..§ ARRAY [0..7] OF BYTE
o [ow01 001 BvTE

m 0x02 0x02 BYTE

e} 0x03 0x03 BYTE

Bl 0x04 0x04 BYTE

4 0x05 0x05 BYTE

151 0x06 0x06 BVTE

61 0x07 BYTE

lul 0x08.

[Cwrite.. ] | syncOnline->Value |

Clear | 4K + IntelliSense -

& 2024/12/26 13:46:09 604 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame missed 10 times (frame no. 0}

& 2024/12/26 11:17:01 532 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame missed 10 times (frame no. 0}
@ 2024/12/26 13:43:39 027 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame returned -> force reinitialization!
@ 2024/12/26 11:17:15 193 ms | 'Box 1 (PN-EC_S) (1001)' Communication re-established
@ 2024/12/26 11:17:12 680 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame returned -> force reinitialization!
@ 2024/12/26 13:43:41 540 ms | 'Box 1 (PN-EC_S) (1001)' Communication re-established
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Localice "Médulo 2 (Byte_08)" -> "Mapeo de datos del proceso de salida" -> "B" para encontrar la pagina "Lista en linea".

Introduzca el valor correspondiente y haga clic en "Escribir...".

TwinCAT Project] - TcXaeShell BE5)

THE RSO WAV AP £®E) BRO) TwinCAT TwinSAFE PLC EBAM) Scope TEM) HOW HEH)
©-0|f- -2 M| A9 Q| Release | TwinCATRT064)  -| b B~ || =
Build 402425 (Loaded ~ LIRS

X & wms) @ Pl & XI

el Bl

. 9 | TwinCAT Project! - <local> ~Je

5
&l ’E Variable Flags Online Online List
BRI TEREES(Cul+) p-
] RS TwinCAT Project1”(1 MRE) Name. Online Value pe
“ M eecnr Projecy B [0x09, Ox0a, 0x0b, OxOc, 0x0d, Ox0e, 04... [0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, Ox... | ARRAY [0..7] OF BYTE
b @l svsTEM
0 0x09 0x09 VTE
m Ox0a 0x0a VTE
] 0x0b 0x0b VTE
&) Ox0c. 0x0c VTE
41 Ox0d 0x0d IVTE
- %% Dovices = o e e
4 =¥ Device 2 (EtherCAT) © o — e

58 image-info m o0 [0

2 Syncnits

2 Inputs

W Outputs

W InfoData

A Box 1 (PN-EC.S)

4 B Module 1 (Byte 108)

4 121 Input process data mapping
b FE

4 W Output process data mapping
b EE

il Module 2 (8yte_08)

4 W Output process data mapping [ write. ] ‘ Sync Online->Value ‘
b EE

i Module 3 (8yte 18)

4 121 Input process data mapping

Lv v

b #B
b WState - | Clear | %5 + IntelliSense -
> @ InfoData 3 mE &
o
&% Mappings I 2024/12/26 13:46:09 604 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame missed 10 times (frame no. 0}

4, 2024/12/26 11:17:01 532 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame missed 10 times (frame no. 0)
@ 2024/12/26 13:49:39 027 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame returned -> force reinitialization!
@ 2024/12/26 11:17:15 193 ms | 'Box 1 (PN-EC_S) (1001)' Communication re-established
@ 2024/12/26 11:17:12 680 ms | Device 2 (EtherCAT): Frame returned -> force reinitialization!
@ 2024/12/26 13:49:41 540 ms | 'Box 1 (PN-EC_S) (1001)' Communication re-established

En STEP 7, cree el diagrama de estados 2 e ingrese la direccién de datos de entrada PROFINET correspondiente para leer la salida asignada al bus EtherCAT.
Los datos de proceso aqui, los datos de salida en el "Médulo 1 (Byte_I08)" de EtherCAT, se asignan a IB128~IB135 en STEP7.

Los datos de salida en “Mdédulo 2 (Byte_O8)" se asignan a IB136~IB143 en STEP7.

B 1 - STEP 7-Micro/WIN SMART

Covn $EEEE PRORNET Witk
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© bl BREH
= {3 B BT
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S i £
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D
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