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1. Descripcion general del producto

1.1 Introduccién del producto

El médulo de la serie PN2A es un médulo de E/S distribuida remota que admite el protocolo Profinet rt y se puede utilizar como médulo de E/S Profinet para PLC Siemens.

El médulo esclavo es compatible con los PLC Siemens 200smart, 300, 1200 y 1500. El puerto de expansién integrado del médulo permite ampliar el EMB de nuestra empresa...

Esta serie de submddulos aumenta el nimero de puntos de E/S y puntos de entrada analégicos, lo que lo convierte en un producto econémico, estable, facil de instalar y muy versatil.

1.2 Caracteristicas y funciones

Utiliza el protocolo Profinet estandar para la comunicacion y puede conectarse en red con PLC, archivos de configuracion y computadoras host.

- Cumple con la norma de pruebas IEC/EN 61000-4-4

Admite submédulos extendidos, con una amplia variedad de tipos de submédulos y puntos para una fécil seleccion.

Funcién de conmutador Ethernet integrado de doble puerto

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién de conexién inversa.

Ampliamente utilizado para adquisicion y control de sefiales en equipos de campo industriales.

1.3 Escenarios de aplicacién

El médulo PN2A tiene una amplia gama de aplicaciones, como control de PLC, automatizacién industrial, automatizacién de edificios, sistemas POS, monitoreo de energia, control de acceso y dispositivos médicos.

Tratamiento médico, sistemas de asistencia, sistemas bancarios de autoservicio, monitoreo de centros de datos de telecomunicaciones, dispositivos de informacién, equipos de visualizacién de informacién LED, instrumentos de medicién y monitoreo ambiental y energético.

Equipos o sistemas tales como sistemas.

Manual del usuario del PN2A-IM24
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1I. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

modelo

PN2A-IM24MR PN2A-IM24TP

Namero de puertos de red

Entrada digital

Introducir puntos

Ruta 14

Tipo de sefial de entrada

NPN/PNP

Voltaje de la sefial de entrada

CC20~28V

Circuito aislado

Aislamiento 6ptico

Salida digital

Puntos de salida

Ruta 10

Tipo de salida

Salida de relé, contacto normalmente abierto

Transistor PNP

Capacidad de salida

2A/punto

1A/punto

Circuito aislado

Aislamiento mecanico

Aislamiento 6ptico

Parémetros de potencia

Voltaje de funcionamiento

DC 24 V; con proteccidn contra polaridad inversa

Consumo de energia

2W~4W

Ambiente de trabajo

Temperatura de funcionamiento

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamiento

- 20°C~+70°C

Manual del usuario del PN2A-IM24
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Método de instalacién g U Ia

tamafio 120,5 mm (largo) * 80 mm (ancho) * 62 mm (alto), sujeto al producto real.

2.2 Descripcién de la luz indicadora

Funcién Estado del LED
Luz indicadora de encendido La luz verde de PWR siempre esta encendida
Después del encendido, las luces LED estan en el estado de inicializacion. EJECUTAR (La luz verde parpadea durante 1000 ms)
Error de verificacién del chip EJECUTAR (Luz verde): Encendido durante 200 ms, Apagado durante 200 ms, Encendido durante 200 ms, Apagado durante 2000 ms

RUN (Luz roja): Apagado durante 2000 ms, Encendido durante 200 ms, Apagado durante 200 ms, Encendido durante 200 ms

La comunicacién periédica de datos es normal EJECUTAR (La luz verde parpadea durante 50 ms)
No est4d en modo de comunicacién de datos periédicos EJECUTAR (La luz verde parpadea durante 1000 ms)
Busqueda de funciones del médulo EJECUTAR (La luz roja parpadea durante 100 ms)
Se produjeron errores de comunicacién en el médulo de extensién (pérdida de paquetes, ver|ficacién) La luz roja del ENLACE parpadea durante 500 ms

(Error, no hay respuesta)

Inicializacién del médulo de extension en curso Luz roja del ENLACE siempre encendida
Inicializacién del médulo de extensién completada Luz roja del ENLACE apagada
Hay médulos de extension Luz verde del ENLACE siempre encendida
Funcién de modo de actualizacién Estado del LED de actualizacién
Estado de inicializacion del modo de actualizacién La luz verde RUN y la luz verde LINK parpadean durante 1000 ms.
Transferencia de archivo completada, actualizacién exitosa. La luz verde RUN y la luz verde LINK parpadean durante 1000 ms.
Se produjo un error en el encabezado del archivo durante la transmision (extension de archivd incorrecta). RUN (luz roja) y LINK (luz roja) parpadean durante 100 ms.

Manual del usuario del PN2A-IM24
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(Error de tamafio)

Durante la transferencia de archivos

La luz verde RUN y la luz verde LINK parpadean durante 100 ms.

Error en la transferencia de archivos (paquete perdido o error de verificacién)

error)

RUN (luz roja) y LINK (luz roja) parpadean durante 500ms.

No se pudo cambiar del modo de actualizacion al modo de ejecucién

La luz verde RUN y la luz verde LINK estan siempre encendidas.

Error de hardware

RUN (luz roja) y LINK (luz roja siempre encendida)

Manual del usuario del PN2A-IM24
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2.3 Diagrama de cableado
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2.4 Submédulos

El médulo PN2A puede ampliarse con hasta cinco submédulos de la serie EMB de nuestra empresa mediante su puerto de expansion integrado. Estos submédulos incluyen entradas y salidas de conmutacion, entre otras funcionalidades.

Para diversos tipos y recuentos de puntos, como cantidades analégicas, temperatura y pesaje, consulte el "Manual del médulo de la serie EMB" para la seleccién y los Capitulos 3y 4 para obtener instrucciones de uso.

III. Guia de inicio rapido para conectarse a TIA

En esta seccion se describe el proceso de conexién del TIA Portal al médulo PN para lograr los requisitos funcionales correspondientes.

3.1 Agregar archivo GSDML

Prepare el archivo XML necesario (descargable desde el sitio web oficial), como se muestra a continuacion:
|2 GSDML-V2.3-AMX-PN2A-IM24-20230829.xml 2023/8/31 11:50 XML 335

Agregue el archivo GSDML siguiendo estos pasos

(@ | am) SR EOW)  EEG)
T REC) - g FeEEs MM ¥
=HEE)

EHiR A 4 (GS0) (D)

— |  B&h Autcmation License hﬂam

| # ETEETEW
L =R/EG b

(il
i,

Seleccione la carpeta donde se almacena el archivo XML.
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Haga clic en el lado izquierdo del archivo GSDML que desea instalar, marque la casilla junto al archivo y luego haga clic en Instalar para instalar el archivo GSDML correspondiente.

Articulo.

P R X T X
BZ¥MGsD | mEPHI GSD
BiEE |C."LUSErzlmingerlDezktopLGSD | D
SABRENAE
et s&  EM e e
|B CSDMLVZ 3-AMKPHZAINGAZ0.. V23 g mFITE
<] i _ |
@]
N T

Tras la instalacién, haga clic en Cerrar. El archivo GSDML se ha instalado correctamente.
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3.2 Agregar dispositivos y submédulos

El siguiente es un ejemplo de conexién de un PN2A-IM24TP y dos chips EMB-AM10 utilizando un conector 1211.

1. Cree un nuevo proyecto, seleccione el modelo de PLC, luego haga doble clic en el puerto de red del PLC en la configuracién del dispositivo para agregar una nueva subred, segdn...

Es necesario modificar la direccién IP y el nombre de la estacién del PLC.
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2. Agregue nuestro modulo PN2A a la vista de red y asigne el médulo PN2Ay el PLC a la misma subred.
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3. Seleccione el médulo PN2A y haga clic en "Vista de dispositivo". Dado que el PN2A tiene 14 entradas y 10 salidas, afiada una a la ranura 1.

El médulo cuenta con 14 entradas y 10 salidas. Las ranuras 2 y 3 se han modificado para incluir submédulos con 8 entradas y 2 salidas analdgicas, segun la conexion.

pedazo.

oS8 » pn2a-im24 [PN2A-IM24]

[FhitnE [ FsaE  [VeaeE || %8
e ) @ o || BERE |
Il [ HEE EEE MEE ot s | ITHS v|B%
| ~ pn2aim24 0 PHZAINZ4 A [~ | (%>
| » PROFINET 0 0Xx1 pn2a-im24 =|@ I
EROOTI T o 1 1.2 12 EX001H - I fom i 5
EX207H_1 0 2 68.83  64.67 EX207H . R
i EX207H_2 o | 84.99  68.71  EX207H = R
f | = p [l £xo03H
= 2 > Il ex105H
| o 6
| o 7 o
| 5 = » LW AR
| 0 9
| 0 10
| 0 1

|SEE [urs ok

fE

ZHEN | XA |
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3.3 Uso de dispositivos PROFINET

La vista del dispositivo PN2A muestra la direccién y la longitud asignadas a cada submédulo:

T

& iR |6 EsaE [ esnE |

Lia:E i

T
* pn2a-im24
b PROFIMET

e

eI TR q Mt

PH2AAMZ4
pnZa-im24

EXO01H_1
EX207H_1
EX207H_2

EX0O0TH
EX207H
Ex207H

TEY

L ]

Como se muestra en la imagen de arriba:

o o

o 0 X1

o 1 12 g B

o 2 68...83 6467
0 3 84..99 68...71
0 4

n =

La salida digital de la ranura 1 comienza en la direccién Q1.0 y su entrada digital comienza en la direccién I1.0.

La ranura 2 tiene una direccién de inicio de salida analégica de QW64 y una direccién de inicio de entrada analdgica de IW68.

La ranura 3 tiene una direccién de inicio de salida analégica de QW68 y una direccién de inicio de entrada analdgica de IW84.

Una vez que escriba un programa de PLCy lo descargue al PLC, podré utilizar estas unidades de E/S.

~ IR :  “Main Program Sweep (Cycle)

EH
> ERE1:
5
Wz 1 w020
*Tag_1" *Tag_2"
| | { —
%021
"Tag 3"
{ —
%022
"Tag_4"
{ ——
> ERFE2:
EH
w22
“Tag_5" MOVE
——e& — 0
WNB D UPWES
*Tag 6" — N 3 Qum — "Tag_7"
>~ BERE3:

[>]
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1V. Guia de inicio rapido para conectar el Smart200 a este médulo

4.1 Agregar archivo GSDML

Prepare el archivo XML necesario (descargable desde el sitio web oficial), como se muestra a continuacién:

2] GSDML-V2.3-AMX-PN2A-IM24-20230829.5ml 2023/8/31 11:50 XML 3

Agregue el archivo GSDML siguiendo estos pasos

(F) » 20230831 » PN2A

- - B sx B s EEs e b
GSDML E l é GSDMI.—VZ.3—AMX—PN2A—IM24—20230&?&.XITI\ 2023/8f31 11:50 XML 37ES 90 KB|
T J=E N3
B mm
g

L

I s -

SN GSDML-V2.3-AMX-PN2A-IM24-20230829.xml ’GSDML file(*xml)

o) | |

SALHT

|Fr\2023.08.311PN2A) il i |

Haga clic para confirmar y la instalacién se completara.
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4.2 Agregar dispositivos y submaédulos

A continuacién se muestra un ejemplo de conexién de un SMART200 a un PN2A-IM24TP y dos conectores EMB-AM10.

1. Cree un nuevo proyecto, seleccione el modelo de PLC y luego configure la funcién del PLC, la direccién IP del PLC y el nombre de la estacién como se muestra en la imagen a continuacion.

P - —— INH 1 - STEP 7-Micro/WIN SMART
IE —_—
SR ]
E=AEERER  PID SMART

t ZEEHT PROFINGRg Web

HIER EFERES - PROFINET i

SR rroFmETRis
MAIN 8| * [ f$ISS(cPU SR20_plca00smart) oo

BT
B HE S EE AR PROFINET [45% » PROFINET BETEETEME P ERHTTIE AAE—ETHEPCH-
PLCARR

BRPLCHIRE

SN o
£ 3
—l I Rk

™ PROFINET $ECIZ5 4 | g

LAREO 1S
© B s 1 iEngh:  [rooo <] ms

&
| 1P it 192 .68 1 .23 BEmdiE:  |10000 ms

FREHED: 255 . 255 . 255 . O

FhEHE

FRARER : [

: ! ahdg:  [plc200smart

% | T £ | s

2. Agregue el médulo y configure el nombre del dispositivo y la direccién IP del médulo (la direccién IP debe ser coherente con el segmento de red del PLC).

PROFINETEEAS W e we JUL Wewems L _IEE _ Em W W i)

[C] PROFINETRE F— TR a1 L.CPUSR20
B[ {E#EE(CPU SR20_plc200smart

1[0 PN2A-IM24V1.2.0-amx123 1 192.168.1.123 =
- [El] PN2A-IM24{0)

amx1 23PN 28-M2441.2,

= PROFINET-IO

& Gateway

! [ AMSAMOTION

AMS Gateway
5 =10
=~ AMSAMOTION

[E-Profinet1/0
ﬁi%ﬁﬁgﬁ: Plﬂllllfgﬁéiﬁiﬂﬁﬁﬂiﬁﬂﬁo AMY-PN-T14010RV 1,0.0
o Rfehes: AMX-PNIO16RY1.0.0
- AMX-PN-IO16TV1.0.0
-~ AMX-PN-IOBRAV1.0.0

Bk -~ AMX-PN2ZATM24V1,0.0
AMY-PNEX-AIBAO2Y 1.0.0
BEe I o I frers l PRE I P Ml 5= iNZA—IMZ‘WLZ.O
1 PN2AIM24VL 2.0 amx123 APiEE 192,168.2,32
: —;
| I N ES IR
£ =3
5
5 |GSDML-v2. 3-AMX-PN2A-1M24-20230829. sl
7
8 iHER:
B = | esDMLv23-AMX-PNZA-M24-20230829.5m

il e AMX Profinet IO Module
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3. Afladir un submédulo. Dado que el PN2A tiene 14 entradas y 10 salidas, se afiadié un submdédulo con 14 entradas y 10 salidas a la ranura 1.

Se agregaron submaédulos con 8 entradas analégicas y 2 salidas analdgicas a las ranuras 2 y 3 seguin la conexién real.

PROFINET BESAS |
[0 PROFINETfSG PI_*JZ#—IM24\|'1.2.0
B[ IR CPU SR20 ple20osmart) | Bl 3RIN " Bl bR it - =
- PN2A-IM24
’ B 18R
0 | PN2adM2e 0 ! _zggﬂ
=i |- PROFINET 032768 e 2
= |- Fort 1 032769 L
| EXO01H 1 128 (I
2 Ex207H 2 130 o PR
[ |s3 EX207H 3 145
5 1
e 5
|- 3
[N 7
|- 8
- 9
e 10
- 1
[ |- 12
|- 13
[T 14
|- 15
- 16
[ |- 17
- 18
[ |- 19
T 0 ¥
< Il ] r
0 e
_I AR (ms) 4.00 b HiR RS |3 =
=
. . el | % | %I mE |

Una vez completado, puede hacer clic en “Generar”.

- Manual del usuario del PN2A-IM24
13



AMSAMOTION®

. % 8 1

4.3 Uso de dispositivos PROFINET

El asistente de PROFINET le permite ver la direccién y la longitud asignada a cada submédulo:

T PROFINETR3ER PNZA-IM24V1.2,0
3. EHIs(cPU SR20_plczoosmart) | Bk “ERhNT BRI ODZR SR - =EES LI
E||E| PNZ2A-IM24Y1.2.0-amx 123 - PN2A-IM24
[T PNZA-IM24(0) e
[E EX001H(L) 0
IE ;iﬂg 2 PROFINET 032768
= '3 Port 032769
! 1 128 2 128 2 =
2 130 16 130 4
3 146 16 134 4
4
- L
R

Como se muestra en la imagen de arriba:

La ranura 1 tiene una direccién de inicio de salida digital de Q128.0 y una direccién de inicio de entrada digital de 1128.0.

La ranura 2 tiene una salida analégica de QW130 y una entrada analégica de IW130.

La ranura 3 tiene una salida analégica de QW146 y una entrada analdgica de IW134.

Una vez que escriba un programa de PLC y lo descargue al PLC, podré utilizar estas unidades de E/S.
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V. Instrucciones de uso del ordenador anfitrién

La computadora host le permite modificar la direccién IP del médulo y el nombre del dispositivo, ver informacion del médulo de expansién y actualizar el firmware de PN2A y los submédulos.
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Cambiar la direccion IP o el nombre del dispositivo:

Abra la computadora host, haga clic en "Actualizar lista", seleccione el médulo encontrado, modifique la IP o el nombre del dispositivo y haga clic en "Guardar" a la derecha.

Puede guardar la direccién IP seleccionando "Modificar" o "Guardar nombre del dispositivo".

Ver informacién del médulo de extensién:

Abra la computadora host, haga clic en "Actualizar lista", seleccione el médulo encontrado y haga clic en "Expandir médulos..." para verlo.

Actualizacion de firmware PN2A:

Antes de encender el médulo, cambie el interruptor DIP a Arranque y cambie el segmento de red de la computadora a 192.168.0.X (X no puede ser 1). Después de encenderlo, la luz de Enlace y...

La luz de ejecucion parpadeard rapidamente. Toque "Actualizar firmware", seleccione "...", elija el archivo BIN que desea actualizar y toque "Iniciar actualizaciéon".

Espere a que se complete la actualizacion.

Actualizacién del firmware del submédulo:

Abra la computadora host, haga clic en "Actualizar lista", seleccione el médulo encontrado, haga clic en "Extender mddulos...", seleccione "..." y luego seleccione...
y

Para actualizar el archivo BIN, haga clic en "Iniciar actualizacién".

Nota: Las operaciones anteriores requieren que la computadora y el mddulo estén en el mismo segmento de red y en la misma red de area local.
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VI. Instrucciones de conexién del médulo de extensién

Este producto admite 5 médulos de expansion.

El médulo de extensién de escaneo corporal tiene un tiempo de ciclo de 1 ms.

Nombre del producto

Tasa de comunicacién

Distancia de comunicacién con PLC

Ciclo de escaneo de bus

Namero de médulos de expansion

Observacion

PN2A

100 millones

<100 metros

4MS

Admite un total de 5 médulos de extension.

tipo:IO8R, IO8T,AM10

AES8, AQ8, AMS, AR8G, AWA4G,

Los modulos se pueden combinar libremente.

El rojo indica valores numéricos.

El médulo azul es el médulo

Médulo analégico

Manual del usuario del PN2A-IM24
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Historial de revisiones

Version Fecha de revisién Notas de revisién mantenedor

10 2023.04.25 Version inicial Zhang

1 .1 2023,09,02 Introduccién a las funciones ampliadas afiadidas Zhang

1.2.0 2023.12.04 Modificar la definicion de la lampara y agregar instrucciones para combinar médulos extendidos. WH
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