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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccion del producto

El médulo de la serie PN3A es un médulo de E/S distribuida remota que admite el protocolo Profinet rt y se puede utilizar como médulo de E/S Profinet para PLC Siemens.
El médulo esclavo admite los PLC Siemens 200smart, 300, 1200 y 1500 y es un producto econdmico, estable, facil de instalar y muy versatil.

Gusto.

1.2 Caracteristicas del producto

Tiene un tamafio pequefio y una estructura compacta, ocupando poco espacio, solo 105 x 70 x 28 mm.

Puerto Ethernet industrial de 100 Mbps, puertos de red duales con funcién de conmutacién incorporada

- Cumple con la norma de pruebas IEC/EN 61000-4-4

Una amplia variedad de médulos y una gama completa de tipos de E/S.

El circuito de alimentacién adopta un disefio de proteccién de conexién inversa.

- Carril estdndar DIN 35 mm, bornes de resorte, facil instalacién y cableado.

Utiliza el protocolo Profinet estandar para la comunicacion y puede conectarse en red con PLC, archivos de configuracion y computadoras host.

1.3 Lista de modelos

modelo Descripcién del Producto

Médulo de entrada/salida digital

PN3A-I01631 Entrada digital de 16 canales (PNP/NPN), salida digital de 16 canales (NPN)

PN3A-I01632 Entrada digital de 16 canales (PNP/NPN), salida digital de 16 canales (PNP)

PN3A-OD3201 Salida digital de 32 canales (NPN)

PN3A-OD3202 | salida digital de 32 canales (PNP)

PN3A-ID3230 Entrada digital de 32 canales

PN3A-ID1630 Entrada digital de 16 canales

Médulo analégico

P N 3A-AE 1 630 Entrada analdgica de voltaje/corriente de 16 canales

P N 3A-AE0830 Entrada analdgica de voltaje/corriente de 8 canales

- Manual del usuario de la serie PN3A
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PN3A-AQ081 0 Salida de voltaje analdgica de 8 canales

PN3A-AQ0820 Salida de corriente analdgica de 8 canales

Médulo de temperatura

PN3A-AR0893 Entrada RTD de 8 canales

P N 3A'AT1 692 Entrada de termopar de 16 canales

PN3A-AT0892 8 entradas de termopar

Médulo de pesaje

P N 3A'AW041 5 Entrada de pesaje de 4 canales

1. Especificaciones del producto

2.1 Parametros generales

Parametros del bus Especificacién

protocolo de bus Proﬁ n et

Distancia de transmision <100m (distancia entre dos estaciones)
Modo de comunicacién M Od [0} RT

o miimo de comunicacén T ms

Ndmero de interfaces PROFINET 2

Funciones del conmutador PROFINET Admite funciones de red

Soporte abierto para IE Admite TCP/IP y LLDP
Medio de transmision de datos Categoria 5y superior

Tasa de comunicacién 100 Mbit/s (Ethernet estandar), 100 Mbit/s (PROFINET)

Métodos de comunicacién Duplex completo

TOpO'Og ia Admite topologias lineales, en estrella y de &rbol.
Parametros del médulo Especificacion

Método de configuracion a través del sitio principal

Actualizacién del firmware principal apoyo

Clasificaciones de fuente de alimentacién (rango) 24 V CC (20~28 V)

Aislamiento eléctrico 500 V CC

tamafio 105x70x28 mm

Temperatura de unconamiento -10°C~+60°C

Temperatra de almacenamiento - 20°C~+70°C

temperatura relativa 95%, sin condensacién

Nivel de proteccién IP20

Manual del usuario de la serie PN3A
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2.2 Parametros del médulo de E/S digital

Entrada digital

Tension nominal 24VCC (18 V~30V)
tipo de sefial NPN/PNP

Voltaje de sefial "0" (PNP) -3~+3V

Voltaje de sefial "1" (PNP) 15~30V

Voltaje de sefial "0" (NPN) 15~30V

Voltaje de sefial "1" (NPN) -3~+3V

Tiempo de filtrado de entrada 0 ms (0~255 ms)
Corrente de entraa 4 mA

Métodos de aislamiento

Aislamiento 6ptico

Salida digital

Tensién nominal

24 VCC (18 V~30V)

tipo de sefial

NPN/PNP (Lista de modelos correspondientes)

Corriente nominal de un solo canal

Corriente de carga maxima por canal: 0,5 A/ Corriente de carga maxima por 8 canales consecutivos: 2 A

Meétodos de aislamiento

Aislamiento 6ptico

2.3 Parametros del médulo analégico

Entrada analégica

Sefial de entrada (voltaje)

0~10V (0-10000)

Sefial de entrada (corriente)

0~20 mA (0-20000)

resolucion

0,001 V; 0,001 mA

Frecuencia de muestreo 0,1 S
error 0,2 % FS
Impedancia de entrada (voltaje) 100 mil

Impedancia de entrada (corriente)

100R

Salida analdgica

Sefial de entrada (voltaje)

0~10V (0-10000)

Sefial de entrada (corriente)

0~20 mA (0-20000)

resolucion 0,003 V; 0,005 mA

error Voltaje: 0,3 %FS Actual: 0,5 %FS
Impedancia de carga (voltaje) >1000 Q

Impedancia de carga (corriente) <600Q

Manual del usuario de la serie PN3A
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2.4 Parametros del médulo de temperatura

PN3A-AR0893

PT50\PT100\PT200\PT500\PT1000,CU50\CU100

Tipo de sefial de entrada
(Los sensores de la serie PT solo admiten 0,385055, los sensores de la serie CU solo admiten 0,0042)

resolucion 0,01°C

PT100/PT1000: £0,35 °C
PT50\PT200\PT500\CU50\CU100:+0,50°C
Serie PT:-50 a 300 °C

error

Rango de medicién

Serie CU: -50 a 150 °C

Serie PT: -5000 - 30000 °C; Serie CU: -5000 - 15000 °C. Nota: Divida el valor del cédigo de
Rango de conversion digital
lectura entre 100 para obtener la temperatura real.

Frecuencia de muestreo 6 ms por canal

PN3A-AT1692/PN3A-AT0892

Tipo de sefial de entrada B, E, ], K(predeterminado), R, S, T, N
resolucion 0,01°C
error +2°C
B: 100°C a 1820°C; E: -270°C a 1000°C; J:-210°C a 1200°C
Rango de medicién K:-270°C a 1372°C; R:-50°C a 1768°C; S:-50°C a 1768°C
T:-270°C a 400°C; N:-260°C a 1300°C
Rango de conversién digital Temperatura real x 100 = valor digital correspondiente

Con el parametro de filtro 0: aproximadamente 0,2 segundos; con
Frecuencia de muestreo

el parametro de filtro 10: aproximadamente 2 segundos.

2.5 Parametros del médulo de pesaje

PN3A-AW0415
Tipo de sensor Sensor de tensién resistiva
Sensor de tension resistiva 5V CC+ 1%, corriente maxima 50 mA
Tipo de sensor valor de peso Resolucién maxima
Resolucién del médulo 1'1 mVN 0'25 UV
2,2 mV/V - 999999 ~ 999999 0,5uv
3,3 mV/V 0,75 uv

Error de escala completa (precisién general): <0,03 %
error

FS; Error relativo: <0,08 %

- Manual del usuario de la serie PN3A
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Profundidad de muestreo predeterminada a 50 Hz: 7; tamafio de paso deslizante: 1.
A 100 Hz, la profundidad de muestreo predeterminada es 10y el tamafio del paso deslizante es 1. El

Frecuencia de muestreo y tiempo de conversion tiempo de conversién real, medido con la configuracion predeterminada, es el siguiente:

1. 50 Hz: 185 ms/canal

2. 100 Hz: 120 ms/canal

III. Estructura y cableado del producto

3.1 Descripcién del componente

nombre Definicién de funcién

Indicador de sefial X1 L/A (Luz Verde) Interaccién de datos o anomalias

CORRE (luz amarilla) | Luzindicadora de funcionamiento del médulo

X2 L/A (Luz verde) Interaccion de datos o anomalias

ERR (Luz amarilla) Indicador de error del médulo

Indicador de sefial IO Cada luz indicadora de entrada/salida corresponde a un canal de entrada/salida especifico; una luz indicadora valida se ilumina, de lo contrario permanece apagada.

3.2 Descripcion general de la luz indicadora

Funcién Estado del LED

Después del encendido, la luz LED esté en su estado inicial. La luz RUN parpadea cada 1000ms.

Error de verificacion del chip Luz RUN: encendida durante 200 ms, apagada durante 200 ms, encendida durante 200 ms, apagada durante 2000 ms Luz ERR:

apagada durante 2000 ms, encendida durante 200 ms, apagada durante 200 ms, encendida durante 200 ms

La comunicacién periodica de datos es normal Luz RUN: parpadea cada 50 ms
No estd en modo de comunicacién de datos periédicos Luz RUN: parpadea cada 1000ms
Busqueda de funciones del médulo Luz ERR: parpadea cada 100 ms
Funcién de modo de actualizacién Estado del LED de actualizacién
Estado de inicializacion del modo de actualizacién Luz RUN: parpadea cada 100 ms
Transferencia de archivo completada, actualizacién exitosa. Luz RUN: parpadea cada 100 ms

Se produjo un error en el encabezado del archivo durante la transmision (extension de archivo incorfectaiz RUN: parpadea cada 100 ms

(Error de tamario) Luz ERR: parpadea cada 100 ms

Luz RUN: 200ms apagada, 200ms encendida, 200ms apagada, 200ms encendida, 200ms
Durante la transferencia de archivos

apagada, parpadeando.

Error en la transferencia de archivo (paquete perdido o error de verificacién). Luz RUN: parpadea cada 100 ms

Manual del usuario de la serie PN3A
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Luz ERR: parpadea cada 1000 ms

No se pudo cambiar del modo de actualizacién al modo de ejecucion

Luz RUN: Siempre encendida

Luz ERR: Siempre encendida

Error de hardware

Luz ERR: Siempre encendida

Manual del usuario de la serie PN3A
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3.3 Descripcion del botén de arranque

El bot6n de arranque esta ubicado en el lado que no es de energia y se utiliza principalmente para actualizaciones de firmware; consulte la Seccion 6.1 para obtener instrucciones de actualizacion.
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3.4 Precauciones y requisitos de cableado

Los terminales tienen un disefio sin tornillos, lo que permite la instalacién y extraccién del cable con un destornillador de punta plana (<3 mm). Longitud de pelado recomendada.

10 mm de didmetro. Cableado de la fuente de alimentacion: utilice un médulo de alimentacion de 24 V CC y asegUrese de que el conductor de proteccion (PE) esté correctamente conectado a tierra.

Para la conexién de bus, se utiliza una interfaz de red RJ45 estandar y conectores de cristal estdndar. Se recomienda una malla de doble blindaje de categoria 5 o superior.

Sino se utiliza la funcién de extension del puerto de red, ambos puertos funcionan como un conmutador y se puede seleccionar cualquiera de ellos para la conexién. La longitud del cable entre los dispositivos no debe exceder los limites especificados.

Puede superar los 100 m.

Manual del usuario de la serie PN3A
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3.5 Diagrama de cableado del médulo de E/S digital
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3.6. Diagrama de cableado del médulo analégico
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IV. Guia de inicio rapido para conectarse a TIA

En esta seccién se describe el proceso de conexién del TIA Portal al médulo PN para lograr los requisitos funcionales correspondientes.

4.1 Agregar archivo GSDML

Prepare el archivo XML necesario (descargable desde el sitio web oficial), como se muestra a continuacién:

l:| GSDML-V2.3-AMX-PN3A-20240626.xml 2024/7/16 11:13 XML i

Agregue el archivo GSDML siguiendo estos pasos

(0) Ay R EOW  EENH)
oY EEG) 1 g N EEEs LA X
HAEF) .

IR AubiEiR L (GSD) (D)

— Bzl Auternation License hﬂam
“ | BREsETEW
’LL.II._I ZREEE(G) »

Seleccione la carpeta donde se almacena el archivo GSDML.
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EEE v HETi=

" @DATA_EVERY # =t BRI HE i Fuh
B L R SEE S IR,

~ FileRecv

_ test

— 005-EMBAWAG-I

v [l HEE
i EE (O
5 e B (D)

> R

Stk |

5| === HliE

Haga clic en el lado izquierdo del archivo GSDML que desea instalar, marque la casilla junto al archivo y luego haga clic en Instalar para instalar el archivo GSDML correspondiente.

Articulo.
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Tras la instalacién, haga clic en Cerrar. El archivo GSDML se ha instalado correctamente.

4.2 Agregar un dispositivo PROFINET

El siguiente es un ejemplo de conexién de un PN3A-AE1630 y un PN3A-AQ1610 utilizando un conector 1215.

1. Cree un nuevo proyecto, seleccione el modelo de PLC, luego haga doble clic en el puerto de red del PLC en la configuracion del dispositivo, agregue una nueva subred y complete la informacién requerida.

La direccion IP del PLC.
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2. Agregue nuestro médulo PN3A a la vista de red y asigne el médulo PN3Ay el PLC a la misma subred. (Botén izquierdo del ratén)

Si la tecla no estd asignada, seleccione la interfaz PROFINET (esta operacién se aplica a varios médulos).
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3. Seleccione el médulo PN3A e ingrese el nombre del médulo PN y la direccién IP del médulo (si no esta seguro del nombre y la direccién IP del médulo, puede consultar...).

(Seccién 4.6 a continuacion)
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4.3 Uso de dispositivos PROFINET

1. A través de la vista del dispositivo PN3A, puede ver la direccién y la longitud asignada a cada submédulo:

FEIE & PEnE [ RERE |

BEER

| L

v i

~ pn3a-ael630
P X1
Alle_1

HE R A oibht A =
0] ] PM3IA_AET1630
o 0 X1 pn3a-ael630

o 1 68 163 Alle

FRNE & panE [ eans

4R

0. R

| l' pn3a-aqlsalo
PoX1
AD16_1

Como se muestra en laimagen de arriba:

La direccién inicial para la entrada analégica en el médulo 1 es IW68.

La direccién de inicio para la salida analégica del médulo 2 es QW68.

A EE i (oM -
0 0 PN3A_AQ1610
o 0 x1 pn3a-aqlietd
0 1 | 6899 Ao1s

2. Después de escribir los parametros de configuracién, compilarlos y descargarlos al PLC, puede monitorear el PN a través del diagrama de estado y la tabla ingresando la direccién correspondiente.

Datos del médulo
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» (i g
» (Gl 8 & e [<] n _ >
s (SRt |nhe |ob |
» [ 4t LN EEEHEETS
» [ At o @8]
» L skaMEmRE
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Conecte un voltaje de 5V CC al canal 1 del médulo PN3A-AE1630 y controle que el valor IW128 esté alrededor de 5000.

Escriba 10000 en QW256 y use un multimetro en modo de voltaje CC para medir el canal 1 del médulo PN3A-AQ1610; hay un voltaje de salida de 10 V.

4.5 Descripcién de parametros de la pagina de configuracién de PROFINET

4.5.1 Médulo de entrada analdgica

El siguiente es un ejemplo que utiliza PN3A-AE1630.

Pardmetros generales del médulo:

1. Tiempo de filtrado de entrada:

Cuanto mayor sea el valor del filtro, mas preciso seréa el valor obtenido, pero mas tiempo llevara.

El rango de valores es de 0 a 10 ms;

El valor predeterminado es Oms

Pardmetros de un solo canal:

1. Desplazamiento cero de entrada analdgica:

El valor predeterminado es0

2. Seleccién del tipo de entrada:

Al seleccionar 0~10000mV, la sefial detectada en el terminal de entrada es el valor de voltaje;

Al seleccionar 0~20000uA, la sefial detectada en el terminal de entrada es el valor actual;

El valor predeterminado es 0~10000mV

3. Introduzca el valor maximo:

Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~10000mV, el rango de valores es 0~10000;

Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~20000uA, el rango de valores es 0~20000;

El valor de voltaje predeterminado es 10000 y el valor de corriente predeterminado es 20000.
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4. Introduzca el valor minimo:

Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~10000mV, el rango de valores es 0~10000;

Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~20000uA, el rango de valores es 0~20000;

El valor predeterminado es 0.

test04 » RSHEMIEE » pn3a-ael630 [PN3A_AE1630] =0 EX
& iE & REE '|l|]'f’£§iﬂ'. I
At [pr3aacisaoPraA petesoly] L B[] @ s = eEES
I EERE T BT SR e .
5 E| + pn3a-az1630 0 0 PN3A_AE1630
o » xi 0 oxi pn3a-sel630
Qé,,ef" ] 0 1 68..163 AllG
— I
- | H
DP-HORM v
. =3 -

@[<]

(<] I ] >

S[aE® ubfs ow ik

<[] : [>][100% =

[#n [0z8 ]

e e
= %Wéif':",% Single End Input Analog Parameter
i Module common parameter

~ e e— 4
Tl 5 Input Smooth Filter Time i i
110 Hatt Unitms): [0 ) 6. BINIERETE

Input Channel 0 parameter

Analog input zero

offset(-20000~20000 uA or-10... l o I ? . *ﬁ?uﬁﬁ)\gﬁﬁ%
Analog Input Type: : &\ SEFUALIR [~]
Max Analog Input Value o

{0~20000 uA or 0~10000 mv): MJE&%E@)\%X’E

Min Analog Input Value

(0-20000 uA or 0~10000 mV): | 0 110 j'ﬁj:uiﬁﬂ )\%}j\{ﬁ

Input Channel 1 parameter

4.5.2 Médulo de salida analégica

El siguiente es un ejemplo que utiliza PN3A-AQ1610.
Parametros generales del médulo:
1. ¢Debe mantenerse el estado de salida actual después de la desconexién?
Apagar: Apagar

Mantener el Gltimo valor: conserva el Gltimo valor de la salida.
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Desactivacion predeterminada

Pardmetros de un solo canal:

1. Desplazamiento cero de salida analégica:

El valor predeterminado es 0.

2. Seleccién del tipo de salida analdgica:

0~10000 mA: Salida de voltaje

0~20000uA: Salida de corriente

Nota: Los modelos que terminan en 10 solo se pueden seleccionar de 0 a 10000 mA; los modelos que terminan en 20 solo se pueden seleccionar de 0 a 20000 UA.
3. Imprima el valor méximo:

Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~10000mV, el rango de valores es 0~10000;
Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~20000uA, el rango de valores es 0~20000;
El valor de voltaje predeterminado es 10000 y el valor de corriente predeterminado es 20000.

4. Genera el valor minimo:

Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~10000mV, el rango de valores es 0~10000;
Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~20000uA, el rango de valores es 0~20000;

El valor predeterminado es 0.
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4.5.3 Médulo de temperatura

El siguiente es un ejemplo que utiliza PN3A-AR0892.

Pardmetros generales del médulo:

1. Habilitar el nimero de canal de entrada:

Los valores van del 1 al 8; (Cuanto menos canales estén habilitados, mas rapida sera la velocidad de conversion; los canales sin sensores conectados se pueden desactivar para mejorar la velocidad de conversién)

El valor predeterminado es 1

2. Profundidad de muestreo:

El valor predeterminado es 10

veintiuno
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3. Parametros de filtrado:

El valor predeterminado es 500
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[ %R | 02E | zanh | x& |
- M.
e Resistance Temperature Detector Parameter E
it Mol 1 par
- aspe— 4 SR
Resistance Temperature ... - 5 RTD Enabled Channel Number: _miﬁm= lgﬁ
o Ht Semple Depth: (10| A ot SR
Filter Parameter: | 500 NE=N
RTD R1 value: |0
RTD R2 value: |0 |
. RTD R3 value: |0 |
': RTD R4 value: |0 |

Pardmetros de un solo canal:

1. Tipo de entrada RTD:

Pt100, Pt50, Pt200, Pt500, Pt1000, Cu50, Cu100; seleccione el tipo correspondiente segun el tipo de sensor de entrada.
2. Factor de temperatura RTD:

Pt3850: Seleccione esta opcién para sensores tipo Pt.

Cu0428: Seleccione esta opcién para sensores de tipo Cu.

3. Desplazamiento cero de entrada RTD:

El valor predeterminado es 0.

Manual del usuario de la serie PN3A
Veintidés



AMSAMOTION®

¥ E A B

4 v FSHAMEHF » pn3a-ar0893 [PN3A_AR0893]

[ mitoE |5 P e

1 [eEnE ||

BEHL

]

Y - 3 fEE it qdi 2
~ pn3a-ar0893 ] 0 FN3A_ARDBS3
roxi ] 0 X1 pn3a-arD893

2 0 1 164179 T8

=
§
B R ]

[

100% s " 4 [<] [ ] >

<[]

i
= | o&E | 2558 | xF |
- FH i RTD R4 value: |0 z
BRER
il Input Channel 0 parameterh 6
- apene— 4 =
Resistance Temperature ... 5 RTD Type: IPt 100 ! I'I\ R Uﬂﬁj/\%’_—fé‘ ['] =
11O ik RTD Temperature Factor: LRID‘EEE@? [']

RTD input zero offset(unit:0.01'C

range:-10000~10000}: [0 19 Qmmﬁﬁg

RTD R1 Internal Code value: |U ‘

RTD R2 Internal Code value: |U

\
RTD R3 Internal Code value: |O ‘
\

RTD R4 Internal Code value: |O

Input Channel 1 parameter

4.6. TIA Portal: Modificacién del nombre y la direccién IP del dispositivo PN

1. Modificar el nombre del dispositivo PN

4 EARER\0000 PN-120072 FA\PN3A-AE1630-AQ1610Mtest2\test2
FEE e 9w A0 o #EAn TR BOw )
GHesE 2 oo x e 3 MGER et Jezed L MR ¥ || [wratses H

43F PROFINET 2557

v [Jtest2
B mEnaE 5 3
o SEir AEM PROFINET B8 7, (ZHIPROFINETIREZTR
' E. PLC_1 [CPU 1215C DC/DCIDC] PROFINETIS%45%R © | pn3a=sel630-all | |
> RSN WE%E: | rnomacieso |

[ EEdnER

(A W0 ) :
- e — | Liihs
i pha TR
» [ cOM[Rs2321PPI 3 T SRERIZELIE) .' :
w [ Intel(R) Ethernet Connection (12) 1219 <emm—or 7 RETZRRRRATEE
-iaz ERRiE PEREEEHEE

BTREHER
» [ ple_1 [192.168.1.20] ’ﬁ”:ﬂfﬁ@ HL P ‘

- [ .
i} T]a-)aﬂGS;;ﬂ [192.168.1.21] " 2 : JW‘ M
10812 [192.168.1.32] E Eresze s}

[

[

» [0 Viware Virtual Ethernet Adapter for Vhinet1 o
» [0 Viiware Virtual Ethernet Adapter for VMnet8 Wl &R [ T SEL] EiEl
» ('8 Realtek 8811CU Wireless LAN 802.11ac USB NIC W@ e mERDEA. 202417115 15:45:34
» [ PCinternal (] | @ ImEExH 20247115 15:45:35
» B PLCSIMIPNIE] M| @ CORERS tesos 20241715 15:45:37
» [ use [s7UsB] W@  $HEED Intel®) Ethemnet Connection (12) 1219V _HATEE D - 20247115 16:09:25
b [0 TeleService [Sehihitingil @  FHEED IntelR) Ethernet Connection (12) 1219V HAREEERM » TIFEE HERIT 20247115 16:09:37
» [ REUSE TSR @ SO Intel(®) Ethemet Connection (12) 1219 _HATEE DR - TEREE HBIT 20247115 16:10:32
@  FETEHIEE. 20241715 16:17:19
O Intel(R) Ethernet Connection (12) 1219V _EATR & ERM - TERE HERIT 20247115 16:17:32
~[EEmE 1 TRERTBLEEE « 20241715 4
& - FETHIGE. 20241715

Manual del usuario de la serie PN3A

veintitrés



- AMSAMOTION®
] X B

2. Modifique la direccién IP del dispositivo PN.

Siemens [1:01003-PN3A-H EEER\0000 PN-1 2008 FF\PN3A-AE1630-AQ1610itest3\test3

WAE WEE WEY EA0 EHQ@ BERM IR0 §Ow &

Gy H AERE 2 X s

X oo IMGER & eEns JuEed hMPE K | i[Fmeeez W

'

- B

=3 SEL IP HiHE
~ [Jtes3 ~ ke < 5 5 .
] ARie it € AERESTE P A
2. F3ER FROFINET1RE-EHR . . 4 ” s
oh BEHRE A nE | B S EEEEE e A3 & 4 AREL LS MR LS IR B ERATISiA.
» [ PLC_1 [€PU 1215¢C DO/DC/DC] L W H 2018 i 5 A PR A e SR R -

[BEE S AXILESUMESEE. FHA
C http:lwww siemens.comlindustrialsecurity

» L& MEdkeliEn il B4 -B3 -86 -D1 -00 -1B Alh R |
~ (i TE4E ] f—
SV hnens | e s+ ) 7. (EEPNIEIRIP

«
» [ COM [RS2321PPI % E sERIRELIR] 1 | FRHEE : 255 .255.255.0
~ (] intel(R) Ethernet Connection (12}\1194/"_' 2 L d O s
i EFFEAERRE : =
B BRESESR A o2 e

» [l plc_1 [192.168.1.20] s
+ [ pn3a-ae1630-a11 [192.168.1.21] 8. {R{EPNIERIP
~ [ pn3a-aq1610412 [192.168.1 22] €=— 3
S EEA e— 4

» [ Vhiware Virtual Ethernet Adapter for ViMnet1

» [ Viware Virtual Ethernet Adapter for WMnet8

» Eﬂ Realtek 8811CU Wireless LAN 802.11ac USB NIC

» 8 PCinternal [t

» [f PLCSIMPNIIE]

» [ UsB [57UsB]

» [ Teleservice [S2hthiin gl

» [ RERIUSE TRIEE

EFTEET S

V. Guia de inicio rapido para la conexion al médulo Smart200

5.1 Agregar archivo GSDML

Prepare el archivo XML necesario (descargable desde el sitio web oficial), como se muestra a continuacién:

J GSDML-V2.3-AMX-PN3A-20240626.xml 2024716 11:13 XML 304

Agregue el archivo GSDML siguiendo estos pasos
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W7 B GSDML 3%

1 I: > Desktop > test > PN3A | 3 ¢ | ErNzasEE »
|m-  wEwHeE =- 0O 0
3 @ OneDrive = - BEHES wm Foh
GSD-ML o — 4 GSDML-V2.3-AMX-PN3A-20240626.xm| I 2024/7/16 11:13 XML i 1,017 KB
“Hp B Desktop »
B F"GSDML 1 5k 2 PROFINET 24300 GSDML 1% o 4 TE »
ERc »
SAM GsIHL MfF
) =] = BE »
. @DATA EVERY #
o AR
T 0T-EHIEEA
4 = FileRecy
=7 test
SR (N): | GSDML-V2.3-AMX-PN3A-20240626.xm| v| “GSDML file(*xml) ~
5[ 770 B

S csmnL — ’
|C:WsersVJN\DEskmp\hest\DN3A\ 2 l 55 I i |
ik

Haga clic para confirmar y la instalacion se completara.
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5.2 Agregar un dispositivo PROFINET

El siguiente es un ejemplo de una conexién SMART200 entre un PN3A-AE1630 y un PN3A-AQ1610.

1. Localice el dispositivo PROFINET y modifique su nombre.

Herramientas > Buscar dispositivos PROFINET > Buscar dispositivos > Seleccionar dispositivo > Editar/modificar nombre del dispositivo > Hacer clic en Configuracién > Modificacién completada

TiE 1 - STEP 7-Micro/WIN SMART

INT_O.

= gﬁgﬁzﬁn | EEHPROFINETIZE
L fEmin BfEE0 BT RE L B AR . T PIHETT
lﬁﬂ(ﬂ) Ethernet Connection (12) 1219, TCPIP, 1 ;] FEIRERILEDIE NS, LIEE RIS -
| PROFINET ¥55 MAC 4

[E1-{ ZJ-BLZAAEIA30 84:03:86:01:00: 26 FIRETIT

18 192.168.1.11 (n3a-se1530-a11) | 4
- Z] PREA-AT e 10 P 4
" 192.168.1.12 (n3a-aq1510-a12)

192,168 . 1 . 11

FrAER

[255 .25 255 . 0
. Zhiklx
[szias8. 1 . 1

SEEFE (FR3T. ASCIIEER 7> 079, V30
30 ‘portn(n=0..8) iz, FEILL AN ER.)

IIDnEa-aelG]D-Ell
g | YR JEROEFR:  pn3a-aels30-all E

| THaE | 3

5] PROFINET

(il B
-] AR

2. Cree un nuevo proyecto, seleccione el modelo de PLC y configlirelo como se muestra en la imagen a continuacion.

Herramientas > PROFINET > Verificar controlador > Ingresar direcciéon IP del PLC > Siguiente > Generar
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IAE 1 - STEP 7-Micro/WIN SMART

- 1
)

e = Z =" #E,
tad had tad bad tad btk [T
i FENE T NGRS S 13
o P> = B |

PWM TSR Get/Put EERHE PROFINET

PROFINET BEEAIS

[l PROFINETFE
[ {528 (cPU ST20_plc200smart)

HiigiE
B crusT20

il iR ERE

IS i g B PROFINET Podts « PROFINET EREHE S1EIME 2k fhH 17fE, SIS —ETHEIPLC o

PLCRER
PEPLCHIRE
[EEENE
I EhihE
I= PROFINET Fe 125l E A EmIg il

ELARIRRO
@ [P ks

EiEE:  |Looo w| ms
SehAdig:  [10000 ms

® it 192 .18 . 1 . 33 |4
FFAER: 255 . 255 . 255 . 0
Bhihpe: [T

plc200smart

shig:

% [|5 L= 6 nH

3. Agregue el médulo y configure el nombre del dispositivo y la direccién IP del médulo (la direccién IP debe ser coherente con el segmento de red del PLC).

En el mend de la derecha, vaya a PROFINET-IO > E/S > PROFINET E/S. Haga clic en el signo "+"; busque el dispositivo que desea agregar > haga clic en "Agregar dispositivo" > introduzca el nombre del dispositivo.

(El nombre del dispositivo aqui es el nombre modificado en la seccién 5.2.1) > Modifique la direccién IP del dispositivo PROFINET (debe estar en el mismo segmento de red que el PLC) > Haga clic en Generar

convertirse
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E PROFINET BEES

(MET ProFINETRE

E-[E] {528 (cPU 5T20_plc200smart)
=-[0 PN3A_AE1630V1.0.0-pn3a-a

[0 PN3A_AE1630(0)

[E] PM3A_AQ1610VL.0.0-pn3a
-[C] PN3A_AQ1610(0)
-[ A018(1)

ph3a-ae1630-a11(PH3a_

BFREN®

w’EE

ph3a-aqlB10-a1 2[PN3&_

%ﬁ%ﬁ%gﬂ: PEOFINET gﬂﬁﬁﬁ%ﬁﬁﬂ‘lﬂiﬁi&ﬁo

plz200smart

1921681.33

0
Y
Al

HeFl

BEE

[ wrgE | R,

PN3A_AE1630V1.0.0
PN3A_AQ1610V1.0.0

00 @ L R e

3a-ae1630-all

3. HEIRSES

192,168,121
192.168.1.22

4, 8P

AMEE
AFEE

PN3A_AE1650V1.0.0
PN3A_AE1660V1.0.0
PN3A_AE1670V1.0.0
PN3A_AMI212v1.0.0
PN3A_AM1611V1.0.0
PN3A_AM1622v1.0.0
PN3A_AM1633V1.0.0
PN3A_AM1655v1.0.0
PN3A_AM1666V1.0.0
PN3A_AM1677V1.0.0
PN3A_AQDS10V1.0.0
PN3A_AQOS20V1.0.0
PN3A_AQDS30V1.0.0
PN3A_AQOS50V1.0.0
PN3A_AQDS50V1.0.0
PM3A_AQDS70V1.0,0

PN3A_AQ1612v1.0.0
PN3A_AQ1620vV1.0.0
PN3A_AQ1630V1.0.0
PN3A_AQ1650v1.0.0
PN3A_AQ1660V1.0.0
PN3A ANTAIVI NN

i
2, ImMRE

TS
WE:
| GSDML-v2.3-AMX-PN3A-2024052 Ll

IHER:
GSDML-V2. 3-AMX-PN3A-2024052 1. xml a

PN3A-AQ1610

PN3A_AQ1610 , Single End , 12bit 0~10V 16
Channel Analog Voltage Output

| Lk I T—% I

=T B

28
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Una vez terminado, seleccione Aceptar en el cuadro de didlogo emergente.
5.3 Uso de dispositivos PROFINET

1. Utilizando el asistente PROFINET, puede ver la direccién y la longitud asignada a cada submédulo:

1 TEH 1 - STEP 7-Micro/WIN SMART

2k
eSS S e e e Ee|| :
i e L s ™, S %?er SN
PROFINI

FETEEE 53 D PwM ICEEM Getput SUE web || EHHEHER PID SMART = IERER
SR Bl iR IXENRRAEE - PROFINET RE

PROFINET BEERE x

[0 PROFINETFE
B[ {222 (cPU ST20_plc200smart)
[1-[C] PN3A_AE1630V1.0.0-pn3a,
[T PN3A_AE1630(0)
[T Aris()
=[] PN3A_AQ1610V1.0.0-pn3a-
[T PN3A_AQ1610(0)

[C] AO16(1)
3

| plc200smart

192.1681.33

pn3a-ae1630-a11(PN35_ pn3a-aql610-a12(PN36_

S
1 i pi3a-acl6l. | PN3s AE1630 01
1 ] prids-al63.. X1 0_32768
1 0 pri3a-aeléd. | X1P1 0_32763 - - -
1 0 pnda-ae163.. | AlTE i Hih | [EES] 23 | 5
2 i pn3s-aqiél.. [FNE8_AGI610 |6 0.1 = = =
2 0 pri3a-aqlél.. | X1 0_32768
2 0 prids-aql6l.. | X1P1 032763 - - -
2 0 pri3a-aqlél.. | AD1E 5] Hit 255 El

Como se muestra en la imagen de arriba:

El nimero de serie del dispositivo 1 tiene una direccién de inicio de entrada analégica de IW128 y una direccion final de IW223;

El nimero de serie del dispositivo 2 tiene una direccién inicial de salida analdgica de QW256 y una direccion final de WQ287.

2. Después de escribir los parametros de configuracién, compilarlos y descargarlos al PLC, puede ver los datos del médulo PN a través del diagrama de estado.

=== X

Conecte una tension de 5V CC al canal 1 del médulo PN3A-AE1630 y compruebe que el valor IW128 esté alrededor de 5000.
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Escriba 10000 en QW256 y use un multimetro en modo de voltaje CC para medir el canal 1 del médulo PN3A-AQ1610; hay un voltaje de salida de 10 V.

5.4 Descripcion de parametros de la pagina de configuracién de PROFINET

5.4.1 Mddulo de entrada analégica

El siguiente es un ejemplo que utiliza PN3A-AE1630.

Pardmetros generales del médulo:

1. Tiempo de filtrado de entrada:

Cuanto mayor sea el valor del filtro, mas preciso seréa el valor obtenido, pero mas tiempo llevara.

El rango de valores es de 0 a 10 ms;

El valor predeterminado es Oms

Pardmetros de un solo canal:

1. Desplazamiento cero de entrada analdgica:

El valor predeterminado es 0.

2. Seleccién del tipo de entrada:

Al seleccionar 0~10000mV, la sefial detectada en el terminal de entrada es el valor de voltaje;

Al seleccionar 0~20000uA, la sefial detectada en el terminal de entrada es el valor actual;

El valor predeterminado es 0~10000mV

3. Introduzca el valor maximo:

Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~10000mV, el rango de valores es 0~10000;

Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~20000uA, el rango de valores es 0~20000;

El valor de voltaje predeterminado es 10000 y el valor de corriente predeterminado es 20000.

5. Introduzca el valor minimo:
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Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~10000mV, el rango de valores es 0~10000;

Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~20000uA, el rango de valores es 0~20000;

El valor predeterminado es 0.

PN3A-5:EREEFET. smart - STEP 7-Micro/WIN SMART

L~
EFEHER

PROFINET Eﬁlﬁ]@i 3 %

[E] PROFINETEdE
5[0 #5128 (CPU 5T20_plc200smart) EIR B ATAERATE - TR

= PN3A_AE1630V1.0.0-pn3a-|

ALLsx |

[ PN3A_AQIS10{0) 5= | |
wo[E] AO16(1)
[0 PN3A_AQOS10V1,0.0-pn3a< Eitid |w.u |

[ PN3A_AQO210(0)
[T aos()
PN3A_AQDS20V1.0.0-pn3a- GSTML FE4E  [C:\Users\Public\DocumentshSiemenshS TEP 7-MicioWIN SMARTAGSDML
[ PN3A_AQD320(D) AGEDMLA2 34 PH 3. 20240626 4l

Lo[E AOB(1)
PN3A_AR0893V1.0.0-pn3a-|
[ PH3A_ARDS93(0)
TI8(1)

ek

Single End Input Analog
Parameter

Nodule common parameter

TipitiSnooth Filter Lavel 5. SRR A

Tonput Channels O parameter

#nalog input zero offset(-20000720000 uh or —1UUUU”1053§| Ig 16\ *E;u%gﬁ)\gﬁﬁﬁ%
todo kst e [N 217, RIS S
Max Analog Input Value (0720000 wh or 0710000 m¥) Pnngn }8 ¢§iu%$ﬁw H#E':tﬁ

Min Analog Input Value (0720000 wh or 0710000 m¥) [g 19‘ ¢§*u%$ﬁ$ %fj\@

Tnput Channels 1 parameter

% T—% E | wE |

5.4.2 Médulo de salida analégica

El siguiente es un ejemplo que utiliza PN3A-AQ1610.
1. Desplazamiento cero de salida analégica:
El valor predeterminado es 0.
2. Imprima el valor méximo:
Cuando el tipo de salida se selecciona como 0~10000mV, el rango de valores es 0~10000;

Cuando el tipo de salida se selecciona como 0~20000uA, el rango de valores es 0~20000;
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El valor de voltaje predeterminado es 10000 y el valor de corriente predeterminado es 20000.

3. Imprima el valor méximo:

Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~10000mV, el rango de valores es 0~10000;

Cuando el tipo de entrada se selecciona como 0~20000uA, el rango de valores es 0~20000;

El valor predeterminado es 0.

PROFINET| Web || EESHER PID
ez

PROFINET EESRIS) 3

=
S ER SMAREE - PROFINET IRE

PN3A-SERBARET-EFARGSDI#.smart - STEP 7-Micro/WIN SMART

h B

SMART
s -

PROFINETFe)
I_IEE‘-@ }%E?éfu ST20_pleczoosmart) | BAPIE R RTIEAR S FHEIR -
E1-[0] PN3A_AE1630v1.0.0pnda<

L. [T PM3A_AE1630(0)

...[0] AT18(1) AO16x |

(I-[E] PN3A_AQ1610V1.0.0-pn3a-

Hm= |

Bl R |1.D.D

=[5 PN3A_ARDB93VL.0.0-pn3a

GSIML 48 [C:\Users\Public\Documents'SiemenshS TEP 7-MicroW/IN SMARTGSOML
WESDMLAYE 3-AM-PR3A-20240626. 5l

[E1] PN3A_ARD893(0)
[ TI8()

[E <Ak Single End Dutput Analog

Parameter

Hodule common parameter

Output Channelz 0 parameter

Rewrion T o7 S (T 5 TR R AR AR

bnalog Output zero offzet(-10000710000 mv) [[o 6 ﬁmi’ﬁﬁ gﬁﬁg
l 1 . ﬂ A
dadlog Dutput Typs [IT10000Y] 7. AL o b0 FH e P TG

Max Analog Output Value (0710000 m¥) ‘mggg lg f"";-& ‘] EE?EH!%D‘{{E

Min Analog Dutput Value (0710000 m¥) ID

9. B ERH&/IME

Output Channels 1 parameter

o e

5.4.3 Médulo de temperatura

El siguiente es un ejemplo que utiliza PN3A-AT0892.

Pardmetros generales del médulo:

£ | mE |
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1.Temperatura de unién fria del termopar:

El valor predeterminado es 0.

2. Desviacion de la temperatura de la unién fria del termopar:

El valor predeterminado es 0.

Pardmetros de un solo canal:

1. Tipo de entrada de termopar:

Tipos B, E, J, K, N, R, Sy T; seleccione el tipo correspondiente segiin el modelo de termopar.

3. Tiempo de filtrado de entrada:

Cuanto mayor sea el valor del filtro, mas preciso seréa el valor obtenido, pero mas tiempo llevara.

El valor predeterminado es 0 y el rango seleccionable es 0~10.

PROFINET ESERS

E 1 - STEP 7-Micro/WIN SMART

[5 rrormeriiz | 3
ERE lﬁﬁ{@u ST30_pkc200smart)

ll PN3A_ATO892V1.0.0pn33|

AT0ES2(0)

ERREERAERRE - FER

max |
Thermocouple Semsor
Parameter
Hodule common parameter

Thermocouple Cool End Tenperaturas

L |

Thermocouple Cool End 0ffset (unit:0.1°C)

o |5 B A iR R

Input Channel 0 parameter

I Ch0 Thermocouple Type

BTye Themocaunte ~]| 6, FAVEE{BSHY

| ChO Filter Parenstsr

[0 ) 7. ENIEIR

Input Channel 1 parameter

Chi Thermooouple Type

Chi Filter Peraneter

Input Channel ? parameter

Ch2 Thermosouple Type

ChZ Filter Parameter

Input Chanmel 3 parameter

B-Type Themocoupls: vI

T—%

&

[ 2w | mE |
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5.4.4 Mé6dulo de pesaje

El siguiente es un ejemplo que utiliza PN3A-AW0415.

Pardmetros generales del médulo:

1. Seguimiento de cero - funcién de punto cero automatico:

Durante el funcionamiento normal, si el valor del sensor de pesaje en condiciones sin carga es menor que el rango de punto cero automatico, el médulo emitird un peso calibrado de 0.

Deshabilitado por defecto

2. Inicializar el punto cero:

Si el valor del sensor de pesaje en condiciones sin carga es menor que el rango del punto cero inicial dentro de los 30 segundos posteriores al encendido, el médulo emitira un peso calibrado de 0.

Habilitado por defecto

3. Pelar:

Deshabilitado por defecto

4. Numero de canales

El valor predeterminado es 4y el rango seleccionable es de 1a 4.

[ PROFINETFER
B[ #5958 (CPU ST40_plc2oosmart) | ORI R FTBARIRATE T4l -
£ [ PN3A_AWD415V1.0,0-pn3a-
PN3A_AWD415(0)
WI4(1) wia  Widx |W04x|

Feight Sensor Special
arameter

Yeight Sensor Config Parameter

Aute Zere [pisple v 1’%=‘-FEEEE§~EEJ]§§‘513JEE
nitial Zero ,‘__‘E”able = 25@@_,—51}‘]@5
o ol 35K

Funber 0f Channel m 4@@?;&

Teight Sensor ChO Output Parameter

Output Value Mode Weight Value S
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Output Unit kg -
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Senser Range(uint:kg) [3000000

Teight Sensor Chl Output Parameter

Output Value Mode ikt Yl -

=& T—& £H B

Parametros de conversion del sensor de peso:
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1. Tipo de filtro:

El tipo predeterminado son parametros de filtro fijos internos, y los tipos opcionales son parédmetros de filtro fijos internos, filtro deslizante promedio y filtro Kalman;

3. Opciones del filtro Kalman:

Deshabilitado de forma predeterminada; rango opcional de opciones deshabilitadas y habilitadas.

4. Profundidad media del filtro

El valor predeterminado es 7 y el rango seleccionable es de 5 a 100.

5. Tamario del paso del filtro deslizante

El valor predeterminado es 1y el rango seleccionable es de 1 a 100.

6. Tasa de conversién

La frecuencia predeterminada es 50 Hz, con rangos seleccionables de 500 Hz y 100 Hz.

7. Limitaciones del filtro

El valor predeterminado es 700

PROFINET BEERS x
r@ PROFINETFJ4E
B[ FeHSR(cPU 5T40 plc2oosmart) | ETIPIELEATARERIE iR
=1-[E] PN3A_AWO0415V1,0.0-on32-
[0 PH3A_AWD415(0)
B w1 wia woa |
0 = Output Ratio I’” o - £3
Sensor Range (uint:kg) |3_gggggg |
Teight Sensor Convert Parameter
‘Filtgr Tvpe IDEfau\l 7“1 Eﬁﬁ%ﬂ
IKalman Filter Dption [Diae o ]2%?]'\’%%&1&%
IA\reraga Filter Depth [7 o] ] 3EERRE
o « R
Convert Rate ISD Hz ,I 5 iﬁ}ﬁﬁ
i | 5 52
[fiteer timic [0 || 6.i5iRES PR
FTeight Sensor Adjust Parameter
Init Zero Point Renge{nint:0.1% * FHEFE) |1 |
huto Zero Foint Renge(uint:0.1% * FHETE) |1 |
#uto Zero Point Time(uint:100ms) |5g |
huto Zero Point Width(uint: * FZE) |1g | v
% % | £/ | mE |
< >

Parametros de ajuste del sensor de peso
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1. Inicializar el rango de punto cero

El valor predeterminado es 1

2. Rango de punto cero automatico

El valor predeterminado es 1

3. Tiempo de punto cero automatico

El valor predeterminado es 50 ms.

4. Ancho de punto cero automatico

El valor predeterminado es 10

PROFINET EERS

Bl PrROFINETPeds:

=[O R (CPU ST40_plc200smart)
[£1-[ PN3A_AWO415V1.0.0-pn3a|

[E PN3A_AWD415(0)

O wiH1)

[0 7Rk

>
I EIE R AR AT TR .
wi4
: — -~
Convert Rate m
Filter Linit |TUU |
Yeight Sensor Adjust Parameter
Init Zero Point Rangeluint:0. 1% * FHEIE) [ 1 %ﬂﬁ&\{tg[ﬁ;ﬁﬁl
G —
huto Zero Point Time 100m=) (5 35&”%&@1@
duto Zero Point Width{uint: * S ZIE) |1E| | 4513}]%5%%@
Weight Sensor Stabilize Farameter
Data Stable Time(uint:100ms) |1E| |
Data Stable Width{uint: = B BIRE) |m |
Yeight Sensor ChO Calibration
Parameter
Data Calibration Parant(nint:kg) ||] 000000 |
Data Calibration Paran2{uint:kg) |1 000000 |
- la o ol c.3iL A %
= T—% E |

Parametros de estabilidad del sensor de peso

1. Tiempo de estabilizacién de datos

El valor predeterminado es 10 ms.

2. Ancho de datos estable

El valor predeterminado es 10

36

Manual del usuario de la serie PN3A



- AMSAMOTION®
] X B

L-PROFINET E=as %

[0 PROFINETIER
EJ| T IS (cPU STA0_picznosmart) | EOIPTEREL RREAREATE- TR «

E-[E]] PN3A_AWO415V1.0.0-pn3a-
¢ i-[F PN3A_AWD415(0)

[0 Wi W4
= Corvert mate (5o <] =

Filter Limit |700 |

Teight Sensor Adjust Parameter

Init Zere Point Rangel(uint:0. 1% * FHEFE) |1 |
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e
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I i i, s=4
Weight Sensor ChO0 Calibratiom
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Tiata/fal (Exati on Pavany (intike) |g_unnonu |

Data Calibration Paran?(uint kg) |1 000000 |

Weight Sensor Chl Calibration
Parameter

A VS SR ol LN RS B 1fadmt leat [ 1

= | T [ &% | G

Pardmetros de un solo canal

1. Modo de valor de salida

El valor predeterminado es el valor de peso; el rango seleccionable es el valor de peso, el valor numérico y el valor del cédigo interno.

2. Tipo de salida:

El valor predeterminado es 2 mV/Vy el rango seleccionable es 1 mV/V, 1 mV/V/3 mV/V.

3. Unidad de salida

El valor predeterminado es kg y los valores opcionales son g, kg y t.

4. Relacién de salida

El valor predeterminado es x1000 y el rango seleccionable es x1, x10, x100, x1000 y x10000.
5. Alcance del sensor

El valor predeterminado es 3.0000
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L_PROFINET EERS

[0 PROFINETHIES
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Weight Sensor Chl Output Parameter
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Output Type

lWElghl Walue 'l
|2 A vi
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6. Parametro de calibracién de datos 1:

El valor predeterminado es 0.

7. Parametro de calibracién de datos 2:

El valor predeterminado es 1
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VI. Instrucciones de uso del ordenador anfitrién

El nombrey la direccién IP de los médulos de la serie PN se pueden modificar mediante TIA Portal, el software Smart200 y una computadora host.

Esta seccion describe cdmo modificar la direccion IP del médulo y el nombre del dispositivo, ver la informacién del médulo de expansién y actualizar el firmware del médulo PN3A a través de una computadora host.

6.1 Cambiar la direccién IP o el nombre del dispositivo

Abra la computadora host, haga clic en "Actualizar lista", seleccione el médulo encontrado, modifique la IP o el nombre del dispositivo y haga clic en "Guardar" a la derecha.

Puede guardar la direccién IP seleccionando "Modificar" o "Guardar nombre del dispositivo".

b TEREEEARRRPESTEV22T

= s X
| 1Pt (:55555) | FRED | ZEa | DNS | pree2 | MACHERE #a |
1 192.168.881.816 255.255.255.888 192.1655.801.816 0O0.000.000.0800 N 84.63.86.01.88.21 pn3a-ar@dd93-als }JA-E
B
7l
#
1]
*
5
IPMibE 192.168.001.016 1%
FRIER 255.255.255.000 FIFIPHZRE
EliHE. .. W3 192.168.001.0816
DNS ©06.000.000.000
‘ WER
BEER pn3a-ar8893-al6 FFRES EFRE 6

# o |ERER T eEhRTRIROFE, uEFhAERER. ..

6.2 Actualizacion de firmware

Actualizacion de firmware PN3A:

Antes de encender el médulo, mantenga presionado el botén de arranque hasta que la luz indicadora parpadee rapidamente y luego suéltelo. El médulo entrara en modo de arranque.

Cambie el segmento de red de la computadora a 192.168.1.X (X no puede ser 1).
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TPHidF(:55555) Ea=172) [ZES DNS DHCP? e [CES o
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BAERREFEABOTHRER, Bping—TiEE, SEEESENEMHRE. ..
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15 &3 B0OTHE = HERATRITR A - ping
©192.168.1.12 (PN34, EISA, ...)
C: Uzers/LIN/Desktop/ test/ AR/MI3A-AROSI3-T0-APEvD10-20240629. bin
S0 e
2 & |EEAEEE..0K (84-B3-86-D1-80-21)
- 255.255,255. 008 TRAEIPIEH -
EHE. .. 3 192.168.901.0816
DNS 000 .000.060.600
ER
BEEF pn3a-ar0893-al6 RIFIBES HRE 6
£ T
Tras encender el dispositivo, la luz SYS parpadeara rapidamente. Haga clic en "Actualizar firmware", seleccione "...", elija el archivo BIN que desea actualizar y haga clic en "ping".

Una vez que se encuentre el dispositivo para actualizar, haga clic en "Iniciar actualizaciéon" y espere a que se complete la actualizacién.

Nota: Las operaciones anteriores requieren que la computadora y el mddulo estén en el mismo segmento de red y en la misma red de area local.
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