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I. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

El RS485-ETH-MO04 integra un puerto Ethernet estandar y cuatro puertos RS485 estandar; se utiliza para conectar puertos seriales cableados a redes TCP/IP.

La interfaz de red permite la transmisién de datos transparente bidireccional, permitiendo que los dispositivos seriales posean inmediatamente la funcionalidad de interfaz de red TCP/IP; 4 puertos RS485 corresponden a 4...

Conexiones independientes, cada una puede configurarse independientemente como paso directo del lado del servidor TCP, paso directo del lado del cliente TCP, servidor TCP MODBUS o MODUBS.

Es un cliente TCP. Ademads, funciona como puerta de enlace Modbus, lo que permite la conversién entre los protocolos Modbus TCP y Modbus RTU.

Los dispositivos de puerto serie tienen funcionalidad de interfaz de red TCP/IP, conectandose a Ethernet para la comunicacién de datos, reduciendo en gran medida el trabajo de cableado y simplificando el mantenimiento.

Y ampliar los modos y distancias de comunicacién.

1.2 Caracteristicas y funciones

Cuenta con un algoritmo MODBUS TCP a MODBUS RTU integrado exclusivo que permite controlar multiples estaciones esclavas desde una Unica conexion de diversas maneras.

Admite la conversion de MODBUS TCP a MODBUS RTU, lo que permite que los dispositivos cliente MODBUS TCP basados en Ethernet se comuniquen con clientes MODBUS basados en serie.

Comunicacién del dispositivo esclavo RTU

- Admite la conversién de MODBUS RTU a MODBUS TCP, lo que permite que los dispositivos maestros MODBUS RTU en serie se conecten con MODBUS Ethernet.

Comunicacién con dispositivos de servidor TCP

Cuatro puertos RS485 corr a cuatro conexiones ir , cada una de las cuales se puede configurar independientemente.

- Admite servidor TCP y cliente TCP

Admite hasta 8 modos de trabajo, lo que lo hace ampliamente aplicable y capaz de satisfacer los requisitos de conversion de comunicacion de diversas ocasiones.

Admite velocidades en baudios de 1200 a 115200 y admite la configuracién de bits de datos, bits de paridad y bits de parada.

El tamafio méximo del buffer puede alcanzar 1024 bytes.

Configure las luces indicadoras para indicar la desconexién de la conexion, el establecimiento de la conexion y el estado de la transmision de datos.

- Puerto Ethernet RJ45, comunicacién Ethernet de 10/100 Mbps

1 Manual del usuario del RS485-ETH-M04
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-Admite la modificacion de parametros a través de la pagina web, lo que lo hace cémodo y rapido.

1.3 Escenarios de aplicacién

El médulo RS485-ETH-MO04 se puede utilizar ampliamente en: automatizacién industrial, control de PLC, automatizacién de edificios, sistemas POS, monitoreo de energia y control de acceso.

Prohibido en dispositivos médicos, sistemas de asistencia, sistemas bancarios de autoservicio, monitoreo de centros de datos de telecomunicaciones, dispositivos de informacién, equipos de visualizacién de informacién LED, instrumentos de medicién y sistemas de energia ambiental.

Sistemas de monitoreo y otros dispositivos o sistemas que incluyan puertos seriales R5485.

II. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

Parametros de comunicacién RS485

MODBUS RTU a MODBUS TCP;
MODBUS TCP a MODBUS RTU TCP;
Paso a través del modo servidor
Paso a través del lado del cliente TCP

Funciones compatibles
Paso de cliente personalizado

MODBUS TCP a MODBUS RTU: Conversién avanzada de TCP a

RTU para el sitio principal.

Paso a través de AIOT

Tipo de interfaz Blogues de terminales de tipo tornillo
Formato de comunicacién La velocidad en baudios predeterminada es 9600, con 8 bits de datos, 1 bit de parada y sin paridad (configurable).
Distancia de transmisién 1200 metros

Parametros de la interfaz Ethernet

Tipo de interfaz RJ45

Protocolo de comunicacién MODBUS TCP, TCP
tasa 10/100 Mbps; diplex completo
Propiedad intelectual IP predeterminada: 192.168.1.12

Parametros de potencia

Voltaje de funcionamiento CC 12V ~28YV; con proteccién de conexién inversa
Consumo de energia 2W~4W
Entorno de trabajo

Temperatura de funcionamiento = 20°C~+70°C
Temperatura de almacenamiento - 40°C"‘+85°C

otro
Método de instalacién g U I’a

2 Manual del usuario del RS485-ETH-M04
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tamarfio 82,5 x 24,6 x 60 (Dimensiones generales: largo x ancho x alto)

2.2 Dimensiones de instalaciéon
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Dibujo de dimensiones del RS485-ETH-M04 (sin terminales)
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2.3 Descripcién de la interfaz

2.3.1 Definicion de terminal

Funcién nombre ilustrar

24 V+ Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24 V CC

fuente de alimentacign

O V Terminal negativo de la fuente de alimentacién de 24 V CC

A0+ Ruta 1 485+

BO- Ruta 485-

Al+ Segunda ruta 485+

B1- Ruta 485 -

RS485

A2+ Tercera ruta 485+
B2- Tercera Ruta 485-
A3+ Cuarta Ruta 485+

B3- Ruta 485-

2.3.2 Descripcién de la luz indicadora

nombre Funcién ilustrar
PW R Luz indicadora de encendido La luz verde permanece encendida, lo que indica que el suministro de energia es normal.
SISTEMA Luces indicadoras del sistema Parpadea una vez por segundo: el sistema del médulo esta funcionando normalmente.
C H O Primera Iuz indicadora de transmisién/recepcion La luz indicadora parpadea, lo que indica que la transmisién y recepcién de datos son normales.
C H 1 Segunda luz indicadora de transmision/recepcién La luz indicadora parpadea, lo que indica que la transmision y recepcién de datos son normales.
C H 2 Tercera luz indicadora del transceptor La luz indicadora parpadea, lo que indica que la transmision y recepcién de datos son normales.
C H 3 Cuarta luz indicadora del transceptor La luz indicadora parpadea, lo que indica que la transmision y recepcién de datos son normales.

2.3.4 Botdn de reinicio

Dentro de los 30 segundos posteriores al encendido, mantenga presionado el boton de reinicio hasta que la luz indicadora del sistema permanezca encendida y luego suéltelo. Esto restaurara la configuracion de fabrica. Los parametros del modulo volveran a su estado predeterminado.

Los numeros son los siguientes:

4 Manual del usuario del RS485-ETH-M04
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Nombre del pardmetro ilustrar
Moédulo IP 192.168.1.12
Método de adquisicion de IP del médulo IP estéatica

Modo de puerto serie

Todos los puertos serie RS485 son "MODBUS TCP a MODBUS RTU universales".

Formato de comunicacién en serie

9600, 8, Ninguno, 1

IP del servidor remoto

HCO: 192.168.1.210 (IP) y 502 (puerto) HCO:
192.168.1.211 (IP) y 502 (puerto) HCO:
192.168.1.212 (IP) y 502 (puerto) HCO:
192.168.1.213 (IP) y 502 (puerto)

Paquete de latidos, encabezado del mensaje, pie de pagina del mensaje

Sin contenido

Cuenta y contrasefa del sitio web

Todos son "amx666"

Manual del usuario del RS485-ETH-M04
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III. Inicio rapido

3.1 Cémo conectar los cables
3.1.1 Conexién de alimentacién

La fuente de alimentacién del modulo utiliza terminales de tornillo. Primero, seleccione una fuente de alimentacién con una tension y corriente de funcionamiento que coincidan con los parametros eléctricos (CC) del médulo.

Conecte la fuente de alimentacion y, a continuacién, conecte los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacion a los terminales "+"y "-" del médulo, respecti gura de que los i positivo y negativo no estén invertidos. Fuente de alimentacion del méd

Tiene una funcion de proteccién de conexion inversa para evitar que el médulo se dafie si el usuario conecta los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacion al revés.

3.1.2 Conexion del cable serie

El médulo tiene una sefial RS485 con terminales de tornillo. El cableado debe realizarse segun las instrucciones de la interfaz de definicién de terminales de la seccién 2.3.1.

Tenga en cuenta que los pines de transmisién y recepcién de datos del médulo y del dispositivo deben coincidir. Al conectar un dispositivo R5485 a un dispositivo multiesclavo MODBUS RTU, generalmente se utiliza la conexién manual.

El mango tiene forma de autobus.

3.1.3 Conexién del cable de red

La interfaz del cable de red del médulo utiliza un conector RJ45 hembra. Los usuarios deben conectar dispositivos Ethernet (mediante un conmutador/router) mediante un cable de red de 10/100 Mbps.

Hoy en dia, la mayoria de los dispositivos Ethernet admiten la conexién automética de puertos Ethernet, lo que permite la conexién directa a dispositivos Ethernet mediante cables de red.

Si el dispositivo Ethernet conectado a este médulo no admite la conmutacién automatica de polaridad, se debe utilizar un cable cruzado. (A continuacién, se incluyen las instrucciones para la fabricacién del cable cruzado).

como sigue:

LLa secuencia de hilos descrita en el estandar T568A, de izquierda a derecha, es la siguiente:

1-Verde y blanco(Hay algunas lineas blancas en la capa exterior verde, que son del mismo grupo de lineas que el
verde). 2-Verde

3-Naranja Blanco(Hay algunas areas blancas en la capa exterior de la naranja, que son del mismo conjunto de lineas que la naranja).
4-Azul

5-Azul y blanco(Hay algunas lineas blancas en la capa exterior azul, que son del mismo grupo de lineas que la azul) 6-
Naranja

7-Marrén y blanco(Hay algunas manchas blancas en la capa exterior marrén, que son el mismo conjunto de lineas que el marrén). 8-

Marrén

ILLa secuencia de hilos descrita en el estandar T568B, de izquierda a derecha, es la siguiente:

Manual del usuario del RS485-ETH-M04
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1-Naranja Blanco(Hay algunas areas blancas en la capa exterior de la naranja, que son del mismo conjunto de lineas que la naranja).

2-Naranja

3-Verde y blanco(Hay algunas lineas blancas en la capa exterior verde, que son del mismo grupo de lineas que el

verde). 4-Azul

5-Azul y blanco(Hay algunas lineas blancas en la capa exterior azul, que son del mismo grupo de lineas que la azul) 6-

Verde

7-Marrén y blanco(Hay algunas manchas blancas en la capa exterior marrén, que son el mismo conjunto de lineas que el marrén). 8-

Marrén

= EEEEEERENR
G EE N EEENEDN
U EEEEEEEN
w EEEEEEE®N
~ EEEEREEBSN
bW EEEEEEER
G EEEEEEEN
= I EEEEEEN

4

EIA/TIA-568A EIA/TIA-568B

4

3.2 Pasos generales de comunicacién

@ Configure el modo del puerto serie a través de una pagina web de acuerdo con la funcién del puerto serie utilizada, como MODBUS TCP al modo universal RTU;

@ Configure los pardmetros del puerto serie del médulo para que coincidan con los del dispositivo de comunicacién a través de la pagina web, como 9600, 8, NINGUNO, 1;

® Si el médulo se utiliza como servidor, cuando el cliente TCP se conecta a la direccién IP y al puerto del médulo, asegUrese de que el nimero de puerto coincida con el niimero de puerto serie correspondiente. Por ejemplo, al usar...

Al utilizar la conversién general de MODBUS TCP a RTU, el puerto es 502;

4 Si el médulo se utiliza como cliente, configure los parametros del puerto y la IP del servidor remoto a través de una pagina web para conectarse al puerto de red del médulo.

El dispositivo debe ser coherente. Por ejemplo, al usar la funcién de transferencia AloT, la IP y el puerto del servidor remoto deben configurarse con la IP (39.108.191.197) y el puerto del servidor AimoXun.

(6666).

® Al utilizar el modo especial de la funcién de estacién maestra MODBUS TCP a RTU, consulte las reglas y los ejemplos presentados en los Capitulos 4y 6.

Asegurese de que los parametros del registro esclavo sean correctos.

7 Manual del usuario del RS485-ETH-M04
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3.3 Restablecimiento y modificacién de IP

Consulte los capitulos 2, 3, 4y 5 como referencia.

IV. Funciones del producto

4.1 Conversién general de MODBUS TCP a MODBUS RTU

RS485

MODBUS RTU
Wb

Introduccién a la funcién

10/100Mbps
gk

MODBUS TCP

Client

El médulo convierte directamente las solicitudes del cliente MODBUS TCP conectado a través de la interfaz de red en solicitudes MODBUS RTU y luego utiliza...

El puerto serie envia datos al esclavo MODBUS RTU y luego los datos de respuesta del esclavo correspondiente se convierten en un paquete TCP MODBUS y se envian a MODBUS.

Cliente TCP.

Escenarios aplicables

Se utiliza en situaciones donde los dispositivos de puerto de red de cliente MODBUS TCP se comunican con dispositivos de puerto serie esclavo MODBUS RTU.

Descripcién del parametro

Tipo de pardmetro

Detalles

Objeto de conexion de puerto de red

Cliente MODBUS TCP

Objeto de conexién de puerto serie

MODBUS RTU desde la estacién

Namero de estacién esclava en el mensaje MODBUS TCP

Los paquetes TCP cambian el nimero de estacién de un nimero de estacién a otro segtn la RTU.

1P predeterminada del médulo

192.168.1.12

HCO es el nimero de puerto predeterminado.

Puerto 502

Manual del usuario del RS485-ETH-M04
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Numero de puerto predeterminado de HC1 Puerto 503

Numero de puerto predeterminado de HC2 puerto 504

Numero de puerto predeterminado de HC3 Puerto 505

Ndmero de clientes admitidos por puerto serie Admite una conexién de 502 puertos.

Parametros de comunicacion en serie Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)

4.2 Estacién principal MODBUS TCP a MODBUS RTU

18 UG

e, 2|

Lol kiR e
LR e
{EFyETF R

101 00Mbps

R5485 ks

L i
MODBUS TCP
Y Client

Lol vk RN vl

WS

EIyEERaE

- Introduccién a la funcién

El médulo incorpora una funcién maestra MODBUS RTU. Tras el encendido, el médulo sondea automaticamente todas las estaciones esclavas y mapea internamente todos los datos de registro.
Esto permite que una Unica conexion MODBUS TCP lea y escriba datos de registro de todas las estaciones esclavas a la vez.
Escenarios aplicables

En comparacion con las funciones avanzadas de conversién de MODBUS TCP a MODBUS RTU, la funcionalidad de la estacién principal requiere...ConfiguracionSe refiere a cada estacion especifica.registrodeRealidad
Cantidad de uso realEl rango de nimeros de estacion es fijo de 1 a 6, pero puede leer y escribir registros de todas las estaciones a la vez en diferentes nimeros de estacién, ahorrando tiempo de sondeo del cliente.

tiempo.

Descripcién del parédmetro

Tipo de parametro Detalles

Objeto de conexion de puerto de red Cliente MODBUS TCP

n Manual del usuario del RS485-ETH-M04
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Objeto de conexién de puerto serie

MODBUS RTU desde la estacién

Namero de estacion esclava en el mensaje MODBUS TCP

Los paquetes TCP no requieren cambiar el nimero de estacion segin la estacion esclava RTU. El médulo genera automaticamente paquetes RTU con el

niimero de estacién correspondiente segun el nimero de registros esclavos configurados por el usuario en la interfaz web.

Namero de direcciones de registro MODBUS configuradas

El ntimero méximo de bobinas y entradas discretas es 64, y el niimero méximo de registros de entrada y registros de retencion es 16.

IP predeterminada del médulo

192.168.1.12

Namero de puerto predeterminado (fijo)

5502

Numero de clientes que se pueden conectar

Ruta 1

Parametros de comunicacion en serie

Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)

- Notas de uso

- Sélo la aplicacién HCO Eloquence tiene esta funcion.

Se deben configurar las propiedades del registro esclavo correspondiente.

4.3 MODBUS RTU a MODBUT TCP

BeE

MODBUS RTU
*ih

Introduccién a la funcién

MODBUS RTU

1B

El modo de puerto serie R5485 debe configurarse en modo de funcién maestra RTU.

MODBUS TCP
{1

MOieE

A b L &

MODBUS TCP

Sernver

El médulo se conecta automéaticamente a la IP y al puerto especificados del servidor MODBUS TCP y reenvia mensajes desde el maestro MODBUS RTU a través del puerto serie.

El mensaje se cambia a un mensaje MODBUS TCP y se envia al servidor MODBUS TCP; y los datos de respuesta del servidor MODBUS TCP se convierten a...

Luego, el mensaje MODBUS RTU se envia al puerto

Descripcién del parédmetro

serie.

Tipo de parametro

Detalles

Objeto de conexion de puerto de red

Servidor MODBUS TCP

Objeto de conexién de puerto serie

MODBUS RTUSitio principal

HCO IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado

192.168.1.210 (IP) y 502 (puerto)

IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado HC1

192.168.1.211 (IP) y 502 (puerto)

Manual del usuario del RS485-ETH-M04
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IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado de HC2

192.168.1.212 (IP) y 502 (puerto)

IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado de HC3

192.168.1.213 (IP) y 502 (puerto)

Parametros de comunicacién en serie

Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)

Escenarios aplicables

4.4 Paso a través del servidor

i

SBiEE

Introduccién a la funcién

Escenarios aplicables

Descripcién del parametro

MCEEXEERE

AT S HEAS,

El dispositivo de puerto serie maestro MODBUS RTU se utiliza en situaciones donde se requiere comunicacién con el dispositivo de puerto de red del servidor MODBUS TCP.

e EIER

RO ST A

TCP Client

El médulo actia como un servidor TCP, convirtiendo directamente los datos del puerto serie en datos del puerto Ethernet para su transmisién, o viceversa.

Esto es para situaciones en las que un dispositivo de puerto serie necesita transmitir datos de forma transparente con un dispositivo de puerto de red que actGa como un cliente TCP.

Tipo de pardmetro

Detalles

Objeto de conexién de puerto de red

Cliente TCP

Objeto de conexion de puerto serie

Dispositivo de puerto serie 485

1P predeterminada del médulo

192.168.1.12

HCO es el nimero de puerto predeterminado. Puerto 8801
Numero de puerto predeterminado de HC1 Puerto 8802
Numero de puerto predeterminado de HC2 Puerto 8803
Nimero de puerto predeterminado de HC3 Puerto 8804

Parametros de comunicacion en serie

Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)

1 Manual del usuario del RS485-ETH-M04
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4.5. Paso normal de cliente

ll et =ea

MR ETEAA

£ORS

Introduccién a la funcién

FTEEHEED

PR IEEAA
e

TCP Server

El médulo actda como un cliente TCP, conectdndose activamente a un servidor TCP con una direccion IP y un puerto especificados, convirtiendo directamente los datos del puerto serie en transmision del puerto Ethernet, o...

Convierte los datos del puerto de red en transmision de puerto serie.

Escenarios aplicables

Esto es para situaciones en las que un dispositivo de puerto serie necesita transmitir datos de forma transparente con un dispositivo de puerto de red que actia como un servidor TCP.

Descripcién del parédmetro

Tipo de parametro

Detalles

Objeto de conexion de puerto de red

Servidor TCP

Naturaleza de la red

red de &rea local

Objeto de conexién de puerto serie

Dispositivo de puerto serie R5485

HCO IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado

192.168.1.210 (IP) y 502 (puerto)

IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado HC1

192.168.1.211 (IP) y 502 (puerto)

IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado de HC2

192.168.1.212 (IP) y 502 (puerto)

IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado de HC3

192.168.1.213 (IP) y 502 (puerto)

Parametros de comunicacién en serie

Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)
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4.6 Paso de cliente personalizado
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Introduccién a la funcién

Como cliente TCP, el médulo se conecta activamente al servidor TCP. Ademas de contar con una funcién de transmisién transparente, los usuarios pueden personalizar la estructura del mensaje de comunicacién.

El encabezado y el tréiler también se pueden personalizar para enviar paquetes de latidos de red al servidor, lo que permite que el servidor detecte si la conexién con el cliente es normal.

Escenarios aplicables

Si bien los dispositivos seriales y de red transmiten datos de manera transparente, es necesario enviar un encabezado (o pie de pagina) para que el servidor pueda identificar la fuente de datos, o se puede utilizar un mecanismo de latido para detectarlo.

Esto se utiliza para probar la conexién de comunicacion de red entre el servidor y el cliente.

Descripcién del parédmetro

Tipo de parametro Detalles
Objeto de conexion de puerto de red Servidor TCP
Objeto de conexion de puerto serie Dispositivo de puerto serie R5485
Puertos serie que admiten esta funcién RS485

HCO IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado 1 92.1 68. 1 .21 O (I P) y 502

IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado HC1 1 921 68 1 .21 1 (I P) y 502

IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado de HC2 1 921 68 1 .21 2 (I P) y 502

IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado de HC3 1 921 68 1 .21 3 (I P) y 502

Parametros de comunicacion en serie Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)

Longitud del encabezado del mensaje y del tréiler del mensaje Maximo de 4 caracteres ASCII (bytES) cada uno
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Destinatario del paquete de latidos Puerto de red Servidor TCP

intervalo de frecuencia cardiaca 60 segundos (valor fIJO)

Longitud del paquete de latidos M éX| mo 50 cara Cte res AS CH (bytes)
Formato de encabezado/pie de pagina de mensajes y paquetes de latidos Caracteres hexadecimales, sin espacios entre ellos.

4.7 Paso a través de AloT

RO

TCP Clessii

Introduccién a la funcién

El médulo acta como un cliente TCP, conectandose activamente al servidor en la nube de Aimoxun. Esta conexién se realiza a través del puerto serie virtual del software host dedicado de Aimoxun.

Transmisién remota de datos actuales.

Escenarios aplicables

Aplicaciones de dispositivos de puerto seriesoftware(Como la host y la configuracién para el protocolo de comunicacién MODBUS RTU) requiereremotoEn situaciones donde se requiere comunicacion con dispositivos de puerto serie.

Descripcién del parametro

Tipo de parametro Detalles
Objeto de conexion de puerto de red Acceso al servidor en la nube de Aimoxun a través de una red externa
Objeto de conexion de puerto serie Dispositivo de puerto serie 485
Puertos serie que admiten esta funciéon Todos los canales
Direccién IP y nimero de puerto del servidor remoto Esto se refiere al servidor AimoXun, IP: 39.108.191.197, puerto: 6666.
Namero de conexién admitido Solo uno de los tres puertos seriales puede utilizar la funcién de paso AloT a la vez.
Parametros de comunicacion en serie Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)
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- Notas de uso

Debe solicitar el servicio posventa de Aimoxun para utilizar las funciones en la nube de Aimoxun.

- Configure la direccién IP y el nimero de puerto para el servidor AimoXun.

= Solo se permite que uno de los tres puertos seriales se conecte a AimoXun Cloud a la vez.

4.8 Conversiéon avanzada de MODBUS TCP a MODBUS RTU
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Introduccién a la funcién

Los médulos se pueden configurar directamente a través de una pagina web o una computadora host.La estacién esclava tiene el mayor nimero de registros.Pardmetros basados en el cliente MODBUS TCP

La direccion de registro en el mensaje saliente se utiliza para calcular automaticamente el nimero de estacion esclava correspondiente y luego el mensaje MODBUS TCP se convierte en el MODBUS RTU correspondiente.

La estacién esclava envia su mensaje al bus y envia los datos de respuesta de la estacién esclava correspondientes al cliente MODBUS TCP.

Escenarios aplicables

En comparacién con la funcionalidad general de conversién de MODBUS TCP a MODBUS RTU, se utiliza principalmente en la comunicacion del cliente TCP del usuario donde la estacién no se puede modificar.

En casos como WinCC, las funciones avanzadas se centran mas en la transmision de datos de la estacién esclava que en la funcionalidad de la estacion maestra para la conversién de MODBUS TCP a MODBUS RTU.

El nimero maximo de registros.

Descripcién del parédmetro

15 Manual del usuario del RS485-ETH-M04



- AMSAMOTION®
] X B

Tipo de parametro Detalles

Objeto de conexion de puerto de red Cliente MODBUS TCP

Objeto de conexion de puerto serie MODBUS RTU desde la estacion

Los paquetes TCP no necesitan cambiar el nimero de estacion segun la estacion esclava RTU; siempre que se cambie la direccion de registro
Namero de estacién esclava en el mensaje MODBUS TCP

correspondiente, el médulo genera autométicamente un paquete RTU con el nimero de estacion correspondiente.

Namero de direcciones de registro MODBUS configuradas El nimero méaximo de bobinas y entradas discretas es 64, y el nimero maximo de registros de entrada y registros de retencién es 16.

Puertos serie que admiten esta funcién Todos los canales

IP predeterminada del médulo 1 92.1 68.1 .1 2

HCO es el nimero de puerto predeterminado. Puerto 502

Numero de puerto predeterminado de HC1 Puerto 503

Numero de puerto predeterminado de HC2 puerto 504

Numero de puerto predeterminado de HC3 Puerto 505

Parametros de comunicacién en serie Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)

- Notas de uso

= Tiene prohibido que un solo paquete MODBUS TCP acceda simultaneamente a los registros de dos o mas estaciones en diferentes nimeros de estacion..

- El modo de trabajo del puerto serie primero debe configurarse en "TCP a RTU avanzado".

Los parametros esclavos correspondientes deben configurarse de acuerdo con la cantidad de registros en cada estacién esclava en el bus.maximoLa eleccion.
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V. Configuracién de parametros

5.1 Configuracién a través de la pagina web

5.1.1 Pagina web IP del médulo de inicio de sesién

Después de que la computadora pueda hacer ping a la direccién IP del médulo, abra un navegador, ingrese la direccién IP del mddulo en la barra de direcciones y luego presione Enter en el teclado.

Presione Enter para acceder a la pagina web de este médulo (como se muestra en la imagen a continuacion), luego ingrese su nombre de usuario y contrasefia para iniciar sesién.
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192.168.1.210 mimiRSRam S

Haga clic en el botén "Guardar y reiniciar" en cada pagina web y aparecerd un mensaje que indica "jParémetros modificados correctamente!" (Haga clic en "Aceptar" para volver a la pagina de configuracién).

Después de configurar otros parédmetros, los nuevos pardmetros tendran efecto al apagar y reiniciar el médulo.
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5.1.2 Pagina de inicio

La pagina de inicio incluye médulosPropiedad intelectualConfiguracién (IP estatica) y pagina webnombre de usuarioycontrasefiakEditar (6-8 caracteres de largo, admite nimeros, letras, ...)

(Combinaciones de caracteres especiales, distingue entre maydsculas y mindsculas) Después de configurar el contenido relevante, haga clic en el botén "Guardar y reiniciar" en la pagina web actual y luego apague el médulo.

El reinicio tendré efecto.

5.1.3 Pagina de configuracién de modo

- Seleccionar canal: seleccione el canal que desea configurar.

Pardmetros del puerto serie: De izquierda a derecha, los cuatro parametros son la velocidad en baudios, los bits de datos, los bits de paridad y los bits de parada. De hecho, los 7 bits de datos solo se utilizan en la transmisién transparente.

Eficaz en "Funcion®;

Configuracién del modo de puerto serie: seleccione la opcién desplegable correspondiente cuando utilice la funcién del producto correspondiente para cada puerto serie;

- IP y puerto del servidor remoto: cuando se utiliza MODBUS RTU a TCP, paso de cliente normal o paso de cliente personalizado.

Al utilizar una de las funciones, debe completar aqui la direccién IP del servidor TCP y el nimero de puerto conectado al puerto de red del médulo;

- NUmero de registros MODBUS para las estaciones 1 a 6: al utilizar la funcién "MODBUS TCP a MODBUS RTU Master", el nimero de registros para las estaciones 1 a 6 serd [nimero faltante].

Ingrese aqui el nimero real de bobinas, entradas discretas, registros de entrada y registros de retencién requeridos por la estacién esclava;

Guardar y reiniciar: Haga clic en el botén Guardar y reiniciar para configurar los parametros de la pagina web actual en el médulo. La configuracion se aplicara después de apagar y reiniciar el médulo.
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5.1.4, Pagina de parametros de IoT

Esta pagina web se utiliza principalmente para establecer parametros relacionados con la funcién "Paso a través de cliente personalizado” del médulo.

Método de adquisicién de IP: Establecer una IP estatica

= Configurar mensajes de latido: cuando uno de los modos de puerto serie esta configurado como paso a través de "Cliente personalizado", el usuario puede definir un mensaje de latido con una longitud de 50 caracteres.

El paquete de latido de la red se establece en caracteres hexadecimales, sin espacios entre los caracteres.

= Configurar el encabezado (y pie de pagina) del mensaje: cuando uno de los modos de puerto serie est4 configurado como paso directo de "Cliente personalizado”, el usuario puede personalizar la longitud a 4 bytes.

El encabezado y el final del mensaje se configuran en caracteres hexadecimales, sin espacios entre los caracteres.

Guardar y reiniciar: Haga clic en el botén Guardar y reiniciar para configurar los parametros del médulo en la pagina web "Actual”. La configuracién se aplicara después de apagar y reiniciar el médulo.
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6.1 Estudio de caso de la funcionalidad del sitio principal de MODBUS TCP a MODBUS RTU

Por ejemplo, si hay 3 esclavos RTU y los recuentos de registros de los 3 esclavos son los siguientes, se necesita el médulo de puerto serial RS485 para implementar esta funcién.

Estacion 1 Estacion No. 3 Estacion No. 6

bobina

16

16

Entrada discreta

64

Registro de entrada

16

Registro de tenencia

16

Configuracién de parémetros

Los parametros de configuracion principales son establecer el modo del puerto serial R5485 en maestro RTU, garantizar que los parametros del puerto serial del médulo sean consistentes con el dispositivo serial y configurar 1-6.

Numero de la estaciénactualSe necesitan cuatro tiposNUmero de registrosCon base en el caso de estudio, las configuraciones especificas de la pagina web se pueden referenciar en las siguientes imagenes.
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1) Configurar a través de la pagina web:
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escaparate de comunicacién

Tomando como ejemplo el acceso a registros de entrada y retencién discretos, se utiliza la herramienta de simulacién ModScan para demostrarlo (tenga en cuenta que el nimero de puerto que se conecta es 5502).

Comnect LIFEPEMODBUS TCPIEEES
IRemole TCP/IF Server | ~1
TP Address: [182 166 1 12] 2 RSP |, OISR

seevice
Lenfigmation— 3 MIODBUS TCPRERTUZSHETHEERT , SiEsl=
Flow Contrel ————————————

—Hardware Fl
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1) Acceso a entradas discretas

El cliente TCP accede a través de la estacion nimero 1. Como se muestra en el diagrama, la entrada discreta inicial de la estacion 1 corresponde a la direccién de inicio MODBUS 0. Inicialmente, el nimero...

Si la longitud se establece en 8, el rango es 0x00~0x07.

Aunque el nimero de entradas discretas para otras estaciones entre las estaciones 1y 6 es 0, la direccién de inicio MODBUS correspondiente a la entrada discreta de la estacién 6 es...

A continuacién de la Gltima direccién de la estacién esclava cuyo nimero de registros no es cero, que es 0x07 para la estacién 1, la entrada discreta de la estacién 6...

La direccién inicial es 0x08 y, como su longitud esta establecida en 64, el rango es 0x08~0x71.

2) Registro de tenencia de acceso

== ModScal we1l == ModSca2 =1
ke Device 1¢: [T it Device 1d: [ 1_]
Address: - Address: : Number of Polls: 657
o MODBUS Point Type iy MODBUS Point Type Walid Slave Responses: 57
Length: 0Z: INPUT STATUS ~| | Length: 02: INPUT STATUS| =8 =5
— Reset Ctrs
1 - AT P T
i - =2 A = 10025: <0> 10041: <0 10057: <03
-m 1SS 1T BRENAES 10026 <0> 10042: <0> 10058: <0>
e o 10027 <0> 10043: <0» 10053: <0>
S :oi 10028 <0> 10044: <0> 10060: <O
SR o 10029 <0> 10045: <0> 10061: <03
e :oi 10030 <0> 10046: <0> 10062: <0
! : 10031 <0> 10047: <0> 10063: <05 oo oo
: — e e 10032 <0> 10048 <0> 10064 <0> EeO=SuhEaliE A
Lonnss <0o] 1SULESB BRI AGE 10033 <0> 10049: <0> 10065: <03
10034 <0> 10050: <0> 10066: <0=
10035 <0> 10051: <0> 10067: <03
10036 <0> 10052: <0s 10068 <0%
1 EEEaaea ) : 10037 <0> 10053: <0 10069: <03
= et 10022: <0> 100238. <0> 10054 <0> 10070 <0%
10023: <0> 10039: <0> 10055: <0> 10071 <05 -cov e izl
10024 <0> 10040 <0> 10056 <05 6153’5%64|%%}‘>\ﬁw5

El cliente TCP accede a través de la estacién 1. Como se muestra en el diagrama, el nimero de registros de retencién para otras estaciones entre las estaciones 1y 3 es 0, por lo tanto, la estacién 3...

La direccién inicial MODBUS correspondiente al registro de retencién inicial es 0x00. Dado que su longitud es 8, su rango es de 0x00 a 0x07.

Aunque el nimero de registros de retencién en otras estaciones entre las estaciones 3y 6 es 0, la direccién de inicio MODBUS correspondiente a la entrada discreta de la estacién 6 es...

Sigue la Ultima direccién de la estacién esclava cuyo nimero de registros no es cero, que es 0x07 para la estacién 3. Por lo tanto, la estacién 6 conserva el registro.

La direccién inicial del dispositivo es 0x08 y, como su longitud esta establecida en 16, su rango es 0x08~0x23.
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ittt Device Id: | z=patmur Device Id:
Address: —— I—TI Addiess: - Number of Polls: 777

o= oint Type e MODBUS Point Type WValid Slave Responses: 777
Length: [6] | [037HOLDING REGISTER | Length: 03: HOLDING REGISTER | ~| Reset Ctrs |

6.2 Caso de funcion de paso a través de cliente personalizado

Por ejemplo, si el puerto serial R5485 del médulo necesita implementar un paso de cliente personalizado, el requisito es el siguiente:

@ Si el paquete de latido que se enviara es "www.amsamotion.com”, entonces el caracter hexadecimal del paquete de latido correspondiente debe configurarse en la configuracion del médulo.

La cadena es “7777772E616D73616D6F74696F6E2E636F6D";

@ Para enviar un mensaje donde los caracteres del encabezado y del pie de pagina sean "####", las cadenas hexadecimales correspondientes para el encabezado y el pie de pagina deben configurarse en la configuracién del médulo.

"23232323"

Configuracién de parémetros

El parametro de configuracion principal es establecer el modo del puerto serial RS485 en paso de cliente personalizado, y las configuraciones de los pardmetros del puerto serial del médulo son consistentes con las del dispositivo de puerto serial.

Y configure la direccién IP del servidor y el nimero de puerto para la conexion del puerto de red del médulo (el ejemplo utiliza un asistente de depuracién de red en una computadora, por lo que se utilizan la direccién IP y el nimero de puerto de la computadora).

(Numero), el método de adquisicién de IP del médulo es libre; el caso de estudio utiliza una IP fija. Para la configuracion especifica de la pagina web segun el caso de estudio, consulte las siguientes imagenes.

1) Configurar a través de la pagina web:
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escaparate de comunicacién

Al utilizar un asistente de depuracién de red en la computadora como servidor, el puerto serial RS485 del médulo se conecta a la computadora a través de un cable serial USB a 485 (COM3).

Conecte el asistente de depuracion.

1) Paquete de latidos del corazén

Como se muestra en el diagrama a continuacion, después de que el servidor se conecta al médulo que actia como cliente TCP, recibe inmediatamente el primer paquete de latido y luego recibe uno cada 60 segundos a partir de entonces.

Paquete de latidos del corazén.
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i zes
/I TCF Serwver
(2 AL dhht
Ji9z 168.1.111 | ~]

(32 FAEHEHLER O

#igERE | Wethssist ¥4 3 13

-

[2021-0T-09 16:23:37. 1T2]# Client
192, 165. 1. 12: 6429353 zet= online.

[Z0Z21-07-09 16 2537 152]# RECY ASCIT FROM

192,168, 1. 12 :84293>

v amzamotion. com || ARSSEEiEisnisnlss -
i

[2021-07-09 16:24:37T. BTT]# EECY ASCIT FEOM

192. 168.1.12 :64293>

—fEisE
% ASCII ¢ HEX
v EEEEEET
v =B 2hiRAT

I EiEEkhERT
8= S hE A = il

I R mEIER . .

AECTT i HEX
B ShFFT s =7
ATHEZr ER=h[EIZE
B ahi e tiria i
FTFTiESiEE.
iBFr Al 120 m

1777049

—RiEE

Iwww. amsamotion. com I HSisc0FtElrBEe

-

HIEEE | TP e wiF | § Es 1 E=E

REE

L= Eftg 340

it | o

2) Encabezado/pie de pagina del mensaje

Como se muestra en el diagrama a continuacion, el servidor debe agregar el encabezado y el final configurados a los datos enviados al médulo antes de que este pueda recibirlos. Esto aplica a los datos enviados a través del puerto serie.

Los datos enviados al mddulo se adjuntaran con el encabezado y el tréiler configurados antes de enviarse al servidor.
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TCF Serwver

(23 it

192 I68.1.111 -

(33 FEIRO

BESE

09 16829 42 647]# RECV ASCII FROM
BAZEE

[2021-07
192, 168, 1, 12

www, ansamoticn. com

[2021-07-09 16:28: 44 658]& RECY ASCIT FROM

215 L2 B42930
[Hﬁ&ﬁ#

[2021-07-09 18;29
WLL
i23232’32331322323

lis BTS2 SEND HEX TO
R
~ HEX
v HEEESET
~ EpEEieT <
I SREEETE
I~ EHEEmERT
AT ER
CEERR
" ASC (+ HEX
BT
v ATHESEhEE
I EEhkiEaG
I RHER.
I S 120 ms

puwy mess | UL

g | wA N ARE Rl
23 23 23 2331 2§23 23 23 23

R

L

a2

v ATHESBEED
I EshREEe
I fIAXHER.
r mmf 120 m=
I A

2

=500

— fiEEE |

Harthszist ¥i4.3 26

a
[2021-07-09 16:29 44 653]# SEHD HEX>
35 36

[2021-07T-09 16:29:456. T62]# RECY ASCII>
12

BEEBLRE

#HEEE | [11c0e zwmoe §OFERR L FES

35 3% )m

Eik

1 §ite i H:2 | ™2 Efuidl
& iy R os [ TV i L= frora U i
6.3 Estudios de casos de funciones AloT
Por ejemplo, en este momento, el puerto serie R5485 del médulo necesita realizar una transmisién transparente AloT.
Configuracién de parémetros
Los parametros de configuracion principales son establecer el modo del puerto serie R5485 en ision transp: AloT, que los p del puerto serie del médulo sean consistentes con los del dispositivo serie y establecer...

Establezca la direccion IP y el puerto del servidor remoto en la misma direccién IP y el puerto del servidor AimoXun (39.108.191.197:6666, como se proporciona en la herramienta de configuracion), de acuerdo con las instrucciones.

Por ejemplo, la configuracién especifica de la pagina web o de la herramienta de configuracién se puede encontrar en las siguientes imagenes.

1) Configurar a través de la pagina web:

@ Configuracién del modo de puerto serie:
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¥ R #

LvizE

EEONJLE S,

iR RRIP: [39.108.191.197 ERSRREOS: 6686
FOEROBESH

moesm 95 | 8~ INonev] 1 +] |
ks lsEmEr g I e i e T e
I C o o o |
= o o llc o |
b= o o ]| lo o |
asss o o | lo o |
b= [ o T e [ o |
b=z o o [lo o |
A

%DE‘_—H‘,EEIAIDTJ‘E% VI 1
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BT Ee s REEEE H EEsEE s

o T T T
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IOT=ElcE

IPEEHN S5 =

iREA - AEhEEEHIP | BT AIOTESEERE Y cliendE G A ¥ 40

|acacpm

B =i E PSS ~
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WREH : SRS 16BN SR (B 50T

=% 5
BEHOCELE R
BiEA : ISSEND 16N IR S (ELSIE R R 40T ).

[ b= =

=t B

p——

e

HEEE S
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2) Configurar mediante la herramienta de configuracién:

MODBUSEEfER, IR=EEER IEfz B

120651110 - 192, 166.1. 12 00000030
192.166.1. 1 ST

AIOTEE E
ETP: 39 108. 191,197 N

Preparacién de la comunicacién

Se debe garantizar que el ordenador que ejecuta la aplicacién del puerto serie tenga acceso a la red externa. En este ejemplo, la aplicacién del puerto serie utiliza ModScan para simular MODBUS RTU.

La demostracion de la estacion muestra el puerto serial RS485 del médulo conectdndose a una estacion esclava MODBUS RTU.

1) Utilice una herramienta de puerto serie virtual para crear puertos serie virtuales, como se muestra en la siguiente figura: puertos serie virtuales COM1y COM2.

| =« =5 ATDO3919
> g IDE ATASATAPI 5158
wF Jungo

b <2 SIMIATEC NET

A9 ¥ v ¥V

| =0 (COM %0 LPT) |
| i T ELTIMA Virtual Serial Port (COM1- >COM2)I
- TH ELTIMA Virtual Serial Port (COM2-=COM1)

2) Abra la herramienta de configuracion e inicie la conexion del servidor y la conexién del puerto serie virtual, como se muestra en la siguiente figura:

® Se han proporcionado la IP y el puerto del servidor, es decir, los pardmetros del servidor AimoXun, y se pueden dejar con sus valores predeterminados;

@ EIID del dispositivo debe obtenerse del personal de posventa;

® Haga clic para comenzar;

® Seleccione uno de los puertos serie virtuales. Aqui se selecciona COM1, por lo que se proporciona COM2 para que la aplicacién del puerto serie se conecte a él. Los parametros del puerto serie deben ser...

Consistente con la configuracién y los parametros del puerto serie del dispositivo;

5 Abra el puerto serie.
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MODBUSESE. ERSEFREEE X=iz= &5

192 188.1.12 : 00000050
192.188.1.1 > Bihtr

285, 788255, 0

192.168.1.111 =

39.108.181. 197

EEEE

escaparate de comunicacién

Como se muestra en laimagen a continuacién, la aplicacion de puerto serie ModScan simula la seleccién de un puerto serie virtual COM2 que coincide con COM1 mediante el nimero de puerto serie. Los parametros del puerto serie son...

Debe ser coherente con la configuracién del médulo y los parametros del puerto serie del dispositivo.

Connection f]ef;ﬂs

—— TS

IDirect Connection to CDMZI

IF Addre=zs: |1‘32 168 1. 12

Service I55D2
Configuration

Hardware Flow Comtrol
Baud |9s00 i
I Wait for DSE from =l
Word & = Delay fter RTS bef.
| ] [l m= after efore
transmitting first
Farit | [HONE ¥ I #ait for CIS from sla
Delay |10 ms after last
Stop |1 'I character before

BO=HEE—51
rotozol Selaction|
0K | Cancel |

6.4 Estudio de caso de funciones avanzadas de MODBUS TCP a MODBUS RTU

conectarWINCCPor ejemplo:

Configuracién del médulo:

30
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¥ R #

AIOTEHET

BOBOBESH

lmosm 96 | vl f[Norev] J v |
sz leE=eE |=smer s nesest seseE
iz o | T e o 71
= o | T e
b= o] T e 7
= o | L1 0o 1 o |
6=e 0 | b T o T o |
b= 0| oI I
sEEE 2|

EEREE| SRTCPERTU v|

MODBUS RTUMISE%

leEmarumrme s Rz aessesy

[« | fs+ | 100 ] 100 | |
WINNCConfiguracién del terminal:
« || 2FE | NewConnection 1 | =g}
k=t Mg KE [RIRE |EE E] k13 |t RE
: 1| HHSR 16 fi{E 2 ShortToSignedword  NewConnection_1 1400001 B
5.1 Modbus TCPIP 2 AL BHSM 16 1E 2 ShortTaSignedWord NewConnection_1 3400101 [
-0 Modbus TCR/IP Unit #1 3 1A2 BHSH 16 fiE 2 ShortToSignedWord  NewConnection_1 3x400201 Bl
#3 NewConnestion 1 (4 A3 ﬁﬁﬁfﬂ 16 {iTE 2 ShortToSignedword  NewConnection_1 3400301 @]
7 shEs . 5 A4 . ﬁﬁvgﬁﬂ 16 UE 2 ShortTaSignedWord NewConnection_1 3400401 [
Modbus TCPIP Bt ] ‘ﬁ’ﬁqﬂ 16 fi{E 2 ShortToSignedword NewConnection_1 3400501 |j|
“HHTE i NewConnection_1 ol
CU%E:  [s 2 —itHTE 1 NewiConnection_1 %65
— “HETE 1 NewConnection_1 0x129
REH: 192 . 168 . 1 . 12 —iftHTE 1 NewConnection_1 0x193
» = “HETE 1 NewConnection_1 0257
tll: L “HATE 1 NewConnection_1 0x321
e . AHSH 16 iR 2 shortToSignedWord  NewConnection_1 23300001 m
S BHSH 16 I E 2 ShortToSignedWord  NewConnection_1 2300101 @]
BHESH 16 I E 2 ShortToSignedWord  NewConnection_1 2300201 @]
Pl i) 1613 = 4 .
VIt 1 il HASH 16 i 2 ShortToSignedWord  NewConnection_1 2x300301 &
SR 16 il 2 ShortToSignedWord  NewConnection_1 2300401 ]
Sk 16 Il 2 ShortToSignedWord  NewConnection_1 2300501 ]
[(w | [ ma | [ =8 |
..... 1122]
T— 23]

WINNCFinalizar el acceso

3x400001El primer registro de retencién para la primera estacién3x400101Para el primer registro de retencién de la segunda estacion,0x1La primera bobina para la primera

estacion.0x65Esta es la primera bobina para la segunda estacion, y asi sucesivamente.

Manual del usuario del RS485-ETH-M04



- AMSAMOTION®

[] X B &

Historial de revisiones

Version

Fecha de revisiéon

Notas de revisién

mantenedor

1.0

7 de mayo de 2021

Versién inicial

Zhang



http://amsamotion.com

	一、产品概述
	1.1、产品简介
	1.2、特点功能
	1.3、应用场景

	二、产品规格
	2.1、产品参数
	2.2、安装尺寸
	2.3、接口说明
	2.3.1、端子定义
	2.3.2、指示灯说明
	2.3.4、Reset复位按键


	三、快速入门
	3.1、如何接线
	3.1.1、电源连接
	3.1.2、串口线连接
	3.1.3、网线连接

	3.2、通讯一般步骤
	3.3、复位与修改IP

	四、产品功能
	4.1、MODBUS TCP转MODBUS RTU通用
	4.2、MODBUS TCP转MODBUS RTU主站
	4.3、MODBUS RTU转MODBUT TCP
	4.4、Server透传
	4.5、普通Client透传
	4.6、自定义Client透传
	4.7、AIOT透传
	4.8、MODBUS TCP转MODBUS RTU高级

	五、参数配置
	5.1、通过网页配置   
	5.1.1、登陆模块IP网页
	5.1.2、首页
	5.1.3、模式配置页
	5.1.4、IOT参数页


	六、使用案例
	6.1、MODBUS TCP转MODBUS RTU主站功能案例
	6.2、自定义Client透传功能案例
	6.3、AIOT功能案例
	6.4、MODBUS TCP转MODBUS RTU高级功能案例

	修订历史
	关于我们

