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I. Descripcién general del producto

1.1 Introduccién del producto

El médulo RS485-ETH es un servidor serie compuesto multifuncional. No solo posee las funciones de un servidor serie convencional, convirtiendo sefiales serie RS485 estandar en sefiales TCP/IP para
lograr una transmisién de datos bidireccional y transparente entre el puerto serie R5485 y la interfaz de red TCP/IP, sino que también incluye la funcién de pasarela Modbus. Esto permite la conversién entre
los protocolos Modbus TCP y Modbus RTU, permitiendo que los dispositivos serie tengan capacidades de interfaz de red TCP/IP y se conecten a Ethernet para la comunicacién de datos. Esto reduce

significativamente el cableado de los dispositivos serie, simplifica el mantenimiento y amplia los modos y las distancias de comunicacién.

1.2 Caracteristicas y funciones

= Cuenta con un algoritmo MODBUS TCP a MODBUS RTU integrado exclusivo que permite controlar mdltiples estaciones esclavas desde una tnica conexién de diversas maneras.

- Admite la conversién de MODBUS TCP a MODBUS RTU, lo que permite la comunicacién entre dispositivos cliente MODBUS TCP basados en Ethernet y dispositivos esclavos MODBUS RTU basados
en serie.

- Admite la conversién de MODBUS RTU a MODBUS TCP, lo que permite la comunicacién entre dispositivos maestros MODBUS RTU en serie y dispositivos servidores MODBUS TCP
Ethernet.

- Admite un acceso de cliente MODBUS TCP al puerto serial RS485; el algoritmo incorporado garantiza la conversién de datos entre RS485

- y los puertos seriales, admitiendo MODBUS TCP a estacién maestra MODBUS.

- Admite servidor TCP y cliente TCP

Admite hasta 6 modos de func i lo que lo hace I aplicable y satisface los requisitos de conversién de comunicacién en diversas ocasiones. Admite
velocidades de transmision de 1200 a 115200 baudios y permite la configuracién de bits de datos, bits de paridad y bits de parada. El tamafio maximo del bufer puede
alcanzar los 1024 bytes.

Equipado con luces indicadoras para mostrar el estado de la conexion (desconexion, establecimiento de conexién, transmision de

- datos); Puerto Ethernet RJ45, comunicacién Ethernet 10/100Mbps.

Admite la modificacién de parémetros a través de la pagina web, lo que lo hace cémodo y répido.

1.3 Escenarios de aplicacién

El médulo RS485-ETH se puede utilizar ampliamente en: automatizacién industrial, control de PLC, automatizacién de edificios, sistemas POS, monitoreo de energia, control de acceso y sistemas médicos, sistemas de
asistencia, sistemas bancarios de autoservicio, monitoreo de salas de telecomunicaciones, dispositivos de informacién, equipos de visualizacién de informacién LED, instrumentos de medicion y sistemas de monitoreo ambiental y

de energia, y otros dispositivos o sistemas con puertos seriales R5485.
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II. Especificaciones del producto

2.1 Parametros del producto

Parametros de comunicacién RS485

MODBUS RTU a MODBUS TCP;
MODBUS TCP a MODBUS RTU TCP;
Paso a través del modo servidor
Funciones compatibles
Paso a través del lado del cliente TCP

Paso personalizado

Sitio principal de MODBUS TCP a MODBUS RTU

Tipo de interfaz Blogues de terminales de tipo tornillo
Formato de comunicacién La velocidad en baudios predeterminada es 9600, con 8 bits de datos, 1 bit de parada y sin paridad (configurable).
Distancia de transmisién 1200 metros

Parametros de la interfaz Ethernet

Tipo de interfaz RJ45

MODBUS TCP; TCP; HTTP;

tasa 10/100 Mbps; diplex completo

Propiedad intelectual IP predeterminada: 192.168.1.12

Parametros de potencia

Voltaje de funcionamiento CC9V~28YV; con proteccién de conexién inversa
Consumo de energia 05W~2W

Entorno de trabajo
Temperatura de funcionamiento = 20°C~+70°C

Temperatra de almacenamiento - 40°C~+85°C

otro

’
Meétodo de instalacion g U Ia
tamario 80*30*50 (Dimensiones generales: L*An*Al)
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2.2 Dimensiones de instalaciéon
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Figura 2.2 Diagrama de dimensiones RS485-ETH

2.3 Descripcién de la interfaz
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2.3.1 Definicién de terminal

Funcién nombre ilustrar

24 V+

Terminal positivo de la fuente de alimentacién de 24V CC
fuente de alimentacign

ov

Terminal negativo de la fuente de alimentacion de 24V CC

485A+ A (RS485)
RS485

485B- B (RS485)

2.3.2 Descripcion de la luz indicadora

nombre Funcién

PWR Luz indicadora de encendido

ilustrar

-Una luz verde encendida constantemente indica que el suministro de energia es normal.

-Parpadea una vez por segundo: el médulo esta normal.

SISTEMA Luces indicadoras del sistema

ETH Luzindicadora del puerto de red -Luz fija: la conexién del cable de red es normal
TXD Indicador de envio 485 -Transmision de datos del puerto serie

RXD Indicador del receptor 485 -Recepcién de datos del puerto serie

2.3.4 Botdn de reinicio

Dentro de los 30 segundos posteriores al encendido normal del médulo, mantenga presionado el botén de reinicio. El indicador SYS se iluminara.Chang LiangSuelte el botén, apague y reinicie el médulo. Los parémetros del médulo volverén a sus

valores predeterminados, como se indica a continuacion:

Nombre del pardmetro ilustrar

Médulo IP 192.168.1.12

Método de adquisicién de IP del médulo

IP estética

Modo de puerto serie

Todos los puertos serie RS485 son "MODBUS TCP a MODBUS RTU universales".

Formato de comunicacion en serie 9600, 8, Ninguno, 1

IP del servidor remoto 192.168.1.128 (IP) y 9100 (puerto)

Parametros principales del sitio RTU MODBUS TCP a MDOBUS

El nimero de todas las bobinas, entradas discretas, registros de entrada y registros de retencién esté configurado en 0.
Pardmetros avanzados de MODBUS TCP a RTU

Paquete de latidos, encabezado del mensaje, pie de pagina del mensaje Sin contenido

Cuenta y contrasefia del sitio web Todos son "amx666"
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IIL Inicio rapido

3.1 Cémo conectar los cables

3.1.1 Conexién de alimentacién

La fuente de alimentacién del médulo utiliza terminales de tornillo. Primero, seleccione una fuente de alimentacién de CC cuyo voltaje y corriente de funcionamiento coincidan con los parémetros eléctricos del médulo. A

continuacién, conecte los terminales positivo y negativo de la fuente de alimentacién a los terminales "+"y "-" del médulo, respectivamente. Asegurese de que los terminales positivo y negativo no estén invertidos. La fuente de

alimentacién del médulo cuenta con proteccién contra inversién de polaridad para evitar dafios causados por una polaridad incorrecta.

3.1.2 Conexién del cable serie

El médulo tiene una sefial RS485 que utiliza bloques de terminales de tornillo. El cableado debe realizarse segun las instrucciones de la interfaz de definicién de terminales de la seccién 2.3.1, asegurandose de que los

pines de transmisién y recepcién de datos del médulo y del dispositivo coincidan. Al conectar un dispositivo multiesclavo MODBUS RTU mediante RS485, generalmente se utiliza una configuracién de bus en cadena.

3.1.3 Conexién del cable de red

La interfaz del cable de red del médulo utiliza un conector RJ45 hembra. Los usuarios deben conectar los dispositivos Ethernet mediante un cable de red de 10/100 Mbps (lo que puede hacerse mediante un conmutador/
router). La mayoria de los dispositivos Ethernet modernos admiten la conexién automatica de puertos Ethernet, lo que permite la conexion directa mediante un cable de red.

Si el dispositivo Ethernet conectado a este médulo no admite la conmutacién automatica de polaridad, se debe utilizar un cable cruzado. El cable cruzado se fabrica de la siguiente

manera:

ILLa secuencia de hilos descrita en el estandar T568A, de izquierda a derecha, es la siguiente:

1-Verde y blanco(Hay algunas lineas blancas en la capa exterior verde, que son del mismo grupo de lineas que el
verde). 2-Verde

3-Naranja Blanco(Hay algunas éreas blancas en la capa exterior de la naranja, que son del mismo conjunto de lineas que la naranja).
4-Azul

5-Azul y blanco(Hay algunas lineas blancas en la capa exterior azul, que son del mismo grupo de lineas que la azul) 6-
Naranja

7-Marrén y blanco(Hay algunas manchas blancas en la capa exterior marrén, que son el mismo conjunto de lineas que el marrén). 8-

Marrén

ILLa secuencia de hilos descrita en el estdndar T568B, de izquierda a derecha, es la siguiente:

1-Naranja Blanco(Hay algunas areas blancas en la capa exterior de la naranja, que son del mismo conjunto de lineas que la naranja).
2-Naranja

3-Verde y blanco(Hay algunas lineas blancas en la capa exterior verde, que son del mismo grupo de lineas que el
verde). 4-Azul

5-Azul y blanco(Hay algunas lineas blancas en la capa exterior azul, que son del mismo grupo de lineas que la azul) 6-
Verde

7-Marrén y blanco(Hay algunas manchas blancas en la capa exterior marrén, que son el mismo conjunto de lineas que el marrén). 8-

Marrén
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3.2 Pasos generales de comunicacién

@ Configure el modo del puerto serie a través de una pagina web de acuerdo con la funcién del puerto serie utilizada, como MODBUS TCP al modo universal RTU;

@ Configure los pardmetros del puerto serie del médulo para que coincidan con los del dispositivo de comunicacion a través de la pagina web, como 9600, 8, NINGUNO, 1;

® Si el médulo se utiliza como servidor, cuando el cliente TCP se conecta a la direccién IP y al puerto del médulo, asegUrese de que el nimero de puerto coincida con el niimero de puerto serie correspondiente. Por ejemplo, al usar...
Al utilizar la conversién general de MODBUS TCP a RTU, el puerto es 502;

4 Si el médulo se utiliza como cliente, configure los parametros del puerto y la IP del servidor remoto a través de una pagina web para conectarse al puerto de red del médulo.
Por ejemplo, al utilizar la funcién de paso a través de AloT, la IP y el puerto del servidor remoto se establecen en la IP (39.108.191.197) y el puerto (6666) del
servidor AimoXun.

® Al utilizar el modo especial de la funcién de estacién maestra MODBUS TCP a RTU, consulte las reglas y los ejemplos presentados en los Capitulos 4 y 6, y preste atencién a la configuracién.

Establezca los parametros correctos del registro esclavo.
3.3 Restablecimiento y modificacién de IP
Consulte los capitulos 2, 3, 4y 5 como referencia.

IV. Funciones del producto

4.1 Conversion general de MODBUS TCP a MODBUS RTU

101 00Mbps

RS485 Bk

MODBUS RTU
M3

MODBUS TCP
Client
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El médulo convierte directamente las solicitudes del cliente MODBUS TCP conectado a través del puerto de red en solicitudes MODBUS RTU y las envia al esclavo MODBUS RTU a

través del puerto serie correspondiente. A continuacién, convierte los datos de respuesta del esclavo en paquetes MODBUS TCP y los envia al cliente MODBUS TCP.

Escenarios aplicables

Se utiliza en situaciones donde los dispositivos de puerto de red de cliente MODBUS TCP se comunican con dispositivos de puerto serie esclavo MODBUS RTU.

Descripcién del parametro

Tipo de pardmetro

Detalles

Objeto de conexion de puerto de red

Cliente MODBUS TCP

Objeto de conexién de puerto serie

MODBUS RTU desde la estacién

Namero de estacién esclava en el mensaje MODBUS TCP

Los paquetes TCP cambian el nimero de estacién de un nimero de estacién a otro segtn la RTU.

1P predeterminada del médulo

192.168.1.12

Namero de puerto predeterminado (fijo)

Puerto 502

Numero de clientes admitidos por puerto serie

Admite una conexién de 502 puertos.

Parametros de comunicacién en serie

Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)

4.2 Estacién principal MODBUS TCP a MODBUS RTU

8. |
Lol ek
AT R

(BEVETF e

101 00Mbps

R5485 ks

ELEER

Lol RN i

AR

{(EIFEERE -

Introduccién a la funcién

MODBUS TCP
Client

El médulo incorpora una funcién maestra MODBUS RTU. Tras el encendido, el médulo sondea automaticamente todas las estaciones esclavas y asigna internamente todos los datos de registro al

rango de registro correspondiente de MODBUS TCP, lo que permite que un canal MODBUS TCP lea y escriba simultdneamente los datos de registro de todas las estaciones esclavas.

Escenarios aplicables

En comparacién con las funciones avanzadas de conversién de MODBUS TCP a MODBUS RTU, la funcionalidad de la estacion principal requiere...ConfiguracionSe refiere a cada estacion especifica.registrodeCantidad de

uso realEl rango de nimeros de estacion es fijo de 1 a 6, pero puede leer y escribir los registros de todas las estaciones a la vez en todos los nimeros de estacion, ahorrando tiempo de sondeo del cliente.

Descripcién del parametro

Tipo de pardmetro

Detalles
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Cliente MODBUS TCP

Objeto de conexion de puerto de red

Objeto de conexion de puerto serie MODBUS RTU desde la estacion

Los paquetes TCP no requieren cambiar el niimero de estacion seguin la estacion esclava RTU. El modulo genera automaticamente paquetes RTU con el
Namero de estacién esclava en el mensaje MODBUS TCP

niimero de estacién correspondiente segun el nimero de registros esclavos configurados por el usuario en la interfaz web.

Numero de direcciones de registro MODBUS configuradas El nimero méximo de bobinas y entradas discretas es 64, y el nimero maximo de registros de entrada y registros de retencién es 16.

192.168.1.12

IP predeterminada del médulo

5502

Namero de puerto predeterminado (fijo)

Numero de clientes que se pueden conectar Ruta 1

Parametros de comunicacion en serie

Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)

- Notas de uso
Sélo los dispositivos de comunicacion RS485 tienen esta funcion.
- El modo de puerto serie RS485 debe configurarse en modo de funcién maestra RTU.

Se deben configurar las propiedades del registro esclavo correspondiente.

4.3 MODBUS RTU a MODBUT TCP

BheE WCheE

MODBUS RTU MODBUS TCP
B {1

MODBUS RTU
i

MODBUS TCP Client

MODBUS TCP
Sernver

Introduccién a la funcién
El médulo se conecta automaticamente a la IP y al puerto especificados del servidor MODBUS TCP, convierte los mensajes de la estacién maestra MODBUS RTU a través del puerto
serial en mensajes MODBUS TCP y los envia al servidor MODBUS TCP; y convierte los datos de respuesta del servidor MODBUS TCP en mensajes MODBUS RTU y los envia al puerto serial.

Descripcién del parametro

Tipo de pardmetro Detalles

Servidor MODBUS TCP

Objeto de conexion de puerto de red

Objeto de conexion de puerto serie

MODBUS RTUSitio principal

RS485

Puertos serie que admiten esta funcién

IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado

192.168.1.128 (IP) y 9100 (puerto)
(Configurable)

Parametros de comunicacion en serie

Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)

Escenarios aplicables

El dispositivo de puerto serie maestro MODBUS RTU se utiliza en situaciones donde se requiere comunicacion con el dispositivo de puerto de red del servidor MODBUS TCP.

10
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e siEss RO e EiEea
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==
TCP Client

TCP Server

El médulo actéia como un servidor TCP, convirtiendo directamente los datos del puerto serie en datos del puerto Ethernet para su transmisién, o viceversa.

Escenarios aplicables

Esto es para situaciones en las que un dispositivo de puerto serie necesita transmitir datos de forma transparente con un dispositivo de puerto de red que actGa como un cliente TCP.

Descripcién del parametro

Tipo de pardmetro

Detalles

Objeto de conexion de puerto de red

Cliente TCP

Objeto de conexién de puerto serie

Dispositivo de puerto serie 485

IP predeterminada del médulo

192.168.1.12

Namero de puerto predeterminado (fijo)

Puerto 8802

Numero de clientes conectados

Ruta 1

Parametros de comunicacién en serie

Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)

4.5. Paso normal de cliente

£ORE

Introduccién a la funcién

El médulo acttia como un cliente TCP, conectandose activamente a un servidor TCP con una direccién IP y un puerto especificos, convirtiendo directamente los datos del puerto serie en datos del

puerto Ethernet para su transmision, o viceversa.

Escenarios aplicables

M=l ERs AEaEes

s EEAA RO IEEAA

TCP Client TCP Server

Esto es para situaciones en las que un dispositivo de puerto serie necesita transmitir datos de forma transparente con un dispositivo de puerto de red que actia como un servidor TCP.

Descripcién del parametro

Tipo de parametro

Detalles
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Objeto de conexion de puerto de red SE er d O r TC P
Naturaleza de la red red de area local
Objeto de conexion de puerto serie Dispositivo de puerto serie R5485

IP y nimero de puerto del servidor remoto predeterminado

RS485 corresponde a 192.168.1.128 (IP) y 9100 (puerto).

(Configurable)
Numero de servidores conectados Ruta 1
Parametros de comunicacion en serie Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)

4.6 Paso de cliente personalizado

AL ESTRIBE. EHECC. DD

CE T s AADDHE
Tl - SRS WOTR | —
B_MEET [ [ MR tated 21 )
TCP Client TCOP Server
[ ey

THhiE? « FIEW RIS

EE'Q'E?W‘:EEE TCOP Server

TEP Cliend

Introduccién a la funcién

Como cliente TCP, el médulo se conecta activamente al servidor TCP. Ademés de contar con una funcién de "transmisién transparente”, los usuarios pueden personalizar el encabezado y el final de
los mensajes de comunicacion, asi como los paquetes de latido de red enviados al servidor para que este pueda detectar si la conexién con el cliente es normal.

- Escenarios aplicables

En situaciones donde los dispositivos seriales y de red transmiten datos de manera transparente, se necesita un encabezado (o pie de pagina) para permitir que el servidor identifique la fuente de datos, o se utiliza un mecanismo de latido para
detectar la conexién de comunicacion de red entre el servidor y el cliente.

Descripcién del parametro

Tipo de parametro Detalles
Objeto de conexion de puerto de red Servidor TCP
Objeto de conexion de puerto serie Dispositivo de puerto serie R5485
Puertos serie que admiten esta funcién RS485
1Py nimero de puerto del servidor remoto predeterminado RS485 Corresponde a 1 921 681 1 28 (IP) y 91 00 (puerto).
(Configurable)
Numero de clientes admitidos para cada puerto serie Ruta 1
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Parametros de comunicacion en serie

Predeterminado: 9600, datos de 8 bits, sin paridad, 1 bit de parada (configurable)

Longitud del encabezado del mensaje y del tréiler del mensaje

Maximo de 4 caracteres ASCII (bytes) cada uno

Destinatario del paquete de latidos

Puerto de red Servidor TCP

intervalo de frecuencia cardiaca

60 segundos (valor fijo)

Longitud del paquete de latidos Maximo 50 caracteres ASCII (bytes)

Formato de encabezado/pie de pagina de mensajes y paquetes de latidos

Caracteres hexadecimales, sin espacios entre ellos.

V. Configuracién de parametros

5.1 Configuracién a través de la pagina web

5.1.1 Pagina web IP del médulo de inicio de sesién

Después de que su computadora pueda hacer ping a la direccién IP del médulo, abra su navegador, ingrese la direccién IP del médulo en la barra de direcciones y presione Enter para acceder a la

pagina web del médulo (como se muestra en la imagen a continuacién). Luego, ingrese su nombre de usuario y contrasefia para iniciar sesion.

e P

S
< [rrmeeen |

e .
PN ] 4w

Copyright 2016 by IR,

XERETHEESBRORSS

RS485{&: (Bl B

BT
RS48SMINILISH
RS4SSHAEE N Y T RE
RS485[EEEE
10T HEE
W MEEASRERG, SEREATS,
RO | EENEA [None v | |
e [emRE s e
1S3

o |
2s% 0|
= 0|
=1 o |
553 0 0 o |

SOl RESES [SeverEE v

UHD‘ UHD
GHD‘ GHD

MODBUS TCPI:RTUR SIS NikS i E
B : MR ARIEEAGL , FEREA,

R eare 8 EeEEE R
o 1o e T e |

FER

Haga clic en el botdn "Guardar y reiniciar" en cada pagina web. Después de que aparezca el mensaje "iParametros modificados correctamente!" (haga clic en "Aceptar" para volver a la pagina de configuracién y continuar

configurando otros pardmetros), los nuevos pardmetros se aplicaran después de apagar y reiniciar el médulo.

5.1.2 Pagina de inicio

La pagina de inicio incluye médulosPropiedad intelectualConfiguracién (IP estatica) y pagina webnombre de usuarioycontrasefiakditar (6-8 caracteres de largo, admite nimeros, letras, ...)
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(Combinaciones de caracteres especiales, sensibles a maytsculas y minGsculas) Después de configurar el contenido relevante, haga clic en el botén "Guardar y reiniciar" en la pagina web actual, y luego el médulo se apagara y se reiniciara para que los cambios

surtan efecto.

5.1.3 Pagina de configuracién de modo

Pardmetros del puerto serie: Los cuatro pardmetros, de izquierda a derecha, son la velocidad en baudios, los bits de datos, los bits de paridad y los bits de parada. De hecho, los 7 bits de datos solo son vélidos en la funcién

de transmisién transparente.

Configuracién del modo de puerto serie: seleccione la opcién desplegable correspondiente cuando utilice la funcién del producto correspondiente para cada puerto serie;

- IP y puerto del servidor remoto: cuando utilice una de las tres funciones de MODBUS RTU a TCP, paso de cliente normal o paso de cliente personalizado, debe
completar aqui la IP del servidor TCP y el nimero de puerto conectado al puerto de red del médulo;

- Nlmero de registros MODBUS para las estaciones 1 a 6: cuando utilice la funcién "MODBUS TCP a MODBUS RTU maestro", complete aqui el nimero real de bobinas,

entradas discretas, registros de entrada y registros de retenciéon requeridos por las estaciones esclavas 1 a 6;

Guardar y reiniciar: Haga clic en el botén Guardar y reiniciar para configurar los parametros de la pagina web actual en el médulo. La configuracién se aplicaré después de apagar y reiniciar el médulo.

XERETHERRSZE

RS485{Z Kt 8

= RS485[RIPEE &5

RS485iE BE ImiEiREaRIP: [192.168 1.123 ITFiEEsREOS: (9100
RS485(B(S5 8
iR ; ARG | SEREA16.

[zoes 96 v| 8 v
s T |
T O
o - :

e
55

[
[roseuxmmzms]

MODBUS TCPERTURMRELMIn B HALE
B - BERABEHEXS , HEBBKX6.

5.1.4, Pagina de parametros de IoT

Esta pagina web se utiliza principalmente para configurar los pardmetros relacionados con el médulo "Paso a través de cliente personalizado". Método de
adquisicién de IP: Establezca una direccién IP estatica.
Configurar mensaje de latido: cuando uno de los modos de puerto serie esta configurado como paso a través de "Cliente personalizado”, el usuario puede personalizar un paquete de latido de red

con una longitud de 50 caracteres, configurado en caracteres hexadecimales, sin espacios entre los caracteres;
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Establecer el encabezado (y pie de pagina) del mensaje: cuando uno de los modos del puerto serie esta configurado como paso a través de "Cliente personalizado", el usuario puede personalizar el encabezado y el pie de
pégina del mensaje con una longitud de 4 caracteres, configurados en caracteres hexadecimales, sin espacios entre los caracteres;

Guardar y reiniciar: Haga clic en el botén Guardar y reiniciar para configurar los parametros del médulo en la pagina web "Actual”. La configuracién se aplicara después de apagar y reiniciar el médulo.

IOTSHEE

=bl
IPIRERTS L

08 : BEERAUP , RETAIOTIE AT YclientE (&7 B,
I0TEHEE Limees | ExrEs v

BELHRIC

TREA : R eI R R (BRS04 ).

RS48516FATE

OBRRE: |

WERCLEE
I B BRI R A BB RR AN TR,

Bk L] = L 1

RBEAER

Copyright 2016 by Fer &R B afkEHE AR Shttp: //www.amsamotion.com

VI. Casos de uso

6.1 Estudio de caso de la funcionalidad del sitio principal de MODBUS TCP a MODBUS RTU

Por ejemplo, si hay 3 esclavos RTU y los recuentos de registros de los 3 esclavos son los siguientes, se necesita el médulo de puerto serial RS485 para implementar esta funcién.

Estacion 1 Estacion No. 3 Estacion No. 6

bobina 1 6 8 1 6

Entrada discreta 8 O 64
Registro de entrada 1 6 1 O
Registro de tenencia O 6 1 6

Configuracién de parametros
Los parametros de configuracién principales son establecer el modo del puerto serial RS485 en maestro RTU, garantizar que los parametros del puerto serial del médulo sean consistentes con el dispositivo serial y configurar las estaciones
esclavas 1 a 6.actualSe necesitan cuatro tiposNUmero de registrosCon base en el caso de estudio, las configuraciones especificas de la pagina web se pueden referenciar en las siguientes imagenes.

1) Configurar a través de la pagina web:

15
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RSA485{EA.BcE

RSA485MPILESEN

LIRSS ERIP: |192.168.1.128 [FemARSSEFwERI1S: [9100
RS485AMB{SEEL

EE - Eremo sl el | SERsEA16. =

MODBUS TCPHsRTUSHHETU M IA S Mo =
$EE : AR e . SHIFIEEMA16.

escaparate de comunicacion

Tomando como ejemplo el acceso a registros de entrada y retencién discretos, se utiliza la herramienta de simulacién ModScan para demostrarlo (tenga en cuenta que el nimero de puerto que se conecta es 5502).
——
Connect  LIEFEEMODBUS TCPiZEsEs
IRemo te TCE/IF Serwver I

IF hddress:

Serwvice

Configuration

Faud |95m =1
T Wait for DSR from sl
Word |8- VI Delay [f@ | m= after ETS before

transmitting first
Parit HOWE > [T Wait for CIS From sla

Delay |1c| ms after last
Ztop |1 'I character before

R TUSS LTS

= = =
Hardware Flow Control

rotocol Selection|
0K | Cancal |

1) Acceso a entradas discretas

El cliente TCP accede a través de la estacion nimero 1. Como se muestra en el diagrama a continuacion, cuando la entrada discreta inicial de la estacién 1 corresponde a la direccién de inicio MODBUS 0, la longitud de la
cantidad se establece en 8, por lo que el rango es 0x00~0x07.

Aunque el nimero de entradas discretas para otras estaciones entre las estaciones 1y 6 es 0, la direccién inicial MODBUS correspondiente a la entrada discreta de la
estacion 6 es la Ultima direccién de la estacion esclava cuyo conteo de registros no es 0, que es 0x07 para la estacién 1. Por lo tanto, la direccién inicial de la entrada discreta

de la estacion 6 es 0x08. Dado que su conteo estd establecido en 64, el rango es de 0x08 a 0x71.

Fasiiisycizheln Device Id:  [[1 | feehatkhr Device Id:
Address: g 5 EYLE E Number of Polls: 57

= MODBUS Point Type | ﬂ% MODBUS Point Type Valid Slave Responses: b7

= 02 INPUT STATUS) ' : =5 |
Length a NF'U;STATUS 02Z: INPUT STATUS ¥ Reset Cirs

2) Registro de tenencia de acceso

El cliente TCP accede a la estacién nimero 1. Como se muestra en el diagrama, el niimero de registros de retencién para otras estaciones entre las estaciones 1y 3 es 0, por lo tanto, la estacién 3 comienza...
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La direccién de inicio MODBUS correspondiente al registro de retencién es 0x00 y, como su longitud esta establecida en 8, su rango es 0x00~0x07.
Aunque el nimero de registros de retencién para otras estaciones entre las estaciones 3y 6 es 0, la direccién inicial MODBUS correspondiente a la entrada discreta
de la estacion 6 es la Gltima direccion de la estacidn esclava cuyo nimero de registros no es 0, que es 0x07 para la estacién 3. Por lo tanto, la direccién inicial del registro de

retencién de la estacién 6 es 0x08. Dado que su longitud es 16, el rango es de 0x08 a 0x23.

Device Id: I I iy | Device Id:

iy
Address: -m!m = Add . = Number of Polls: 777
o= MODBUS Point Type e MODBUS Point Type Walid Slave Responses: 777

=
Length: [6] | [03:HOLDING REGISTER | Lengih: 03: HOLDING REGISTER | -] Reset Cirs |

HoSiree

6.2 Caso de funcién de paso a través de cliente personalizado

Por ejemplo, si el puerto serial R5485 del médulo necesita implementar un paso de cliente personalizado, el requisito es el siguiente:
@ Si el paquete de latido que se enviara es "www.amsamotion.com”, entonces la cadena de paquete de latido hexadecimal correspondiente debe configurarse en la configuracién del médulo.

El valor es “7777772E616D73616D6F74696F6E2E636F6D".

@ Para enviar un mensaje donde los caracteres del encabezado y del pie de pagina sean "####", las cadenas hexadecimales correspondientes para el encabezado y el pie de pagina deben configurarse en la configuracién del médulo.

"23232323"

Configuracién de pardmetros

Los principales pardmetros de configuracién son: configurar el modo del puerto serie RS485 como "Paso de cliente personalizado"; asegurar que los parametros del puerto serie del médulo coincidan con los del dispositivo serie; y configurar la IP del
servidor y el nimero de puerto para la conexion del puerto de red del médulo (este ejemplo utiliza un asistente de depuracién de red en un ordenador, por lo que se utilizan la IP y el nimero de puerto del ordenador). El método para obtener la direccion IP del
médulo es flexible; este ejemplo utiliza una IP fija. Para obtener informacién sobre la configuracién de la pagina web, como se muestra en este ejemplo, consulte las siguientes imagenes.

1) Configurar a través de la pagina web:

RSAa48SEUHoES
R S48 5A0POSS =S50 =

Iiﬁiﬁﬁm;g—grp: [1sz.168.1.111 TTiAESS 8RRl 1=: |csss |
RSaASSAUE{S=2x
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escaparate de comunicacion

Al utilizar un asistente de depuracién de red en la computadora como servidor, el puerto serial R5485 del médulo se conecta al asistente de depuracion del puerto serial de la computadora a través de un cable serial USB
a 485 (COM3).

1) Paquete de latidos del corazén

Como se muestra en el diagrama a continuacion, después de que el servidor se conecta al médulo que actia como cliente TCP, recibe inmediatamente el primer paquete de latido y, a continuacién, recibe un paquete de latido cada 60 segundos.

e #IEEAE | HetA=z=i=t ¥4 3 13
iz

-
/I TCF Serwer

C2) FhE At
[192.185.1. 111 =]

(3 AR O

[2021-07T-03 16:23:37.17T2]# Client
192, 165, 1. 12:64293 gets online.

[2021-07-09 16;23. 37 152]1# EECY ASCII FROM
192. 165. 1. 12 64293 >
[re amzamotion com | EESSSSiEisisnies -

AEbEL
[2O21-0T-09 16:24:57. BTT]1# REECY ASCII FEOM
197, 165. 1. 12 642955

fEMEiEE 0 [[vww_amsanction com | SSEREORMEMIORES
* ASCIT £~ HEX
ViR
MR EIEhRTT
MR
r EEEEERT
B ikIE bR

—AEERE
ASCTT i HEX

I ENRRATYE ST
ATYES BENERE -

[SERE == iy v - Ty 5
TRepeneE | SUREE | A «diF | & #E L A
ﬂﬁi’_ﬁﬁ,ﬁﬂl 120 m=

EdEaey R
e Bfd 30 [ EX:54 TX:0 Sl

EmERRQ

=ik

2) Encabezado/pie de pagina del mensaje
Como se muestra en la figura a continuacion, el servidor debe agregar el encabezado y el final del mensaje antes de enviar datos al médulo para que este pueda recibirlos. Los datos enviados al

médulo desde el puerto serie se enviaran al servidor después de que el médulo agregue el encabezado y el final del mensaje.
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R wlH

[2021-07-09 16:29 42
192, 168. 1, 12 84293>

www, ansamotion. com

[2021-0T-08 16:29. 44

21601 12 6429E)
epast sy

[2021-07-09 182
ALL>
23 23 23 23 31 32 23

64712 BECY ASCII FROM

658]# BECY ASCII FROM

57512 SEND HEX TO

2z

I~ BEhEEaLG

I TREHER.
FWMI 120 ms
e

+ @ LER

HERE | TS -q—ﬁl
2

3 23 23 23|31 32fes @S 28 23

3L

|

)

BEnE
I~ fIRZ4EER. ..

iy Foe

Harthszist V4.3 26

[2021-0T-09 16:29:44 B53]# SEHD HEX>
35 36

[2021-07-09 16:29:46. T62]# RECY ASCII>
12

s LIRS

| #yiEEEE | [11o0e 2 mme § R L FE
r R 1z - G > #iE

i|

¥

i it

e Bt ¥

Egita]
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Historial de revisiones

Version Fecha de revisién Notas de revisién mantenedor
1.0 25/11/2021 Versién inicial Zhang
1 .1 07/12/2022 Cambiar fuente Zhang

Corrigiendo la parte incorrecta de la descripcion
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