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Prefacio

Breve introduccién

Gracias por adquirir el producto desarrollado de forma independiente pAG@H4lO de derivacion EtherCAT de 6 canales SF-1006-EC fabricado.Este producto cuenta con 1 canal EtherCAT.

Incorpora un puerto de entrada y 5 puertos de salida EtherCAT, lo que lo hace adecuado para aplicaciones que implican equipos complejos de multiples ejes y redes de lineas de produccién, con una topologfa de red dispuesta en configuracién de estrella.

Este manual describe principalmente las especificaciones, caracteristicas y métodos de uso del producto. Léalo atentamente antes de usarlo para garantizar un uso seguro.

Consulte la versién més reciente de la informacién publicada en el sitio web de Amsamotion (www.amsamotion.com).

Publico objetivo

Este manual esta destinado a usuarios que utilizan o estan familiarizados con la serie de productos PLC de Amoxon, incluidos: ingenieros eléctricos, ingenieros de software,

Ingeniero de sistemas.

Primera vez que lo uso

Si es la primera vez que utiliza este producto, lea atentamente este manual. Si tiene alguna pregunta sobre sus funciones o rendimiento, péngase en contacto con nuestra empresa.

Péngase en contacto con el personal de soporte técnico de la empresa para obtener ayuda y garantizar el uso adecuado de este producto.

Precauciones de seguridad

Declaracién de seguridad

1. Antes de instalar, operar o realizar el mantenimiento del producto, lea y cumpla con estas precauciones de seguridad.

2. Para garantizar la seguridad personal y del equipo, siga todas las instrucciones de seguridad que aparecen en la etiqueta del producto y en el manual al instalar, operar y realizar el mantenimiento del producto.

Todas las precauciones.

3. Las secciones de "Precaucion”, "Advertencia" y "Peligro” de este manual no representan todas las precauciones de seguridad que deben seguirse, sino que solo pretenden servir como pautas generales.

Precauciones de seguridad adicionales.

4. Este producto debe utilizarse en un entorno que cumpla con las especificaciones de disefio; de lo contrario, podrian producirse fallos de funcionamiento. El incumplimiento de la normativa vigente puede ocasionar problemas de funcionamiento.

Las anomalias o los daftos en los componentes no estan cubiertos por la garantia de calidad del producto.

Nuestra empresa no asumira ninguna responsabilidad legal por accidentes que pongan en peligro la seguridad personal o por pérdidas materiales causadas por el uso indebido de los productos.
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I. Informacion del producto

1. Modelo y placa de identificacion

SF -1

® @

006 -

® @

SF SF=100M/S
@ Velocidad de
SG SG=1000M/S
1 1=Tipo normal
@ Tipo de interruptor
2 2=Tipo gestionado
005 005 = 5 puertos de red
@ Numero de puertos
006 006 = 6 puertos de red
@ Tipo de protocolo dedicado C E EC = Catalizador de éter
modelo Clasificacién describir Modelos aplicables

SF-1006-EC Médulo de ramificacién EtherCAT remoto

Maédulo de derivacién EtherCAT remoto, 1 entrada

Funcién de host de referencia

EtherCAT, 5 salidas EtherCAT

Pagina 1
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2. Interfaz externa

AMSAMOTION
X R R

SF-1006-EC
EtherCAT Junction
10/100M
1:IN 4:0UT3

2:0UT1  5.0UT4
30UT2 B80UTS PWR

1 4
[ L /s
2 5
3 6
[ L_Ia
Numero de serie Nombre de la interfaz Definicién de funcién
@ Luz indicadora de encendido PWR verde Se ilumina cuando se enciende la alimentacion.
@ Puerto de entrada EtherCAT E N El puerto 1, puerto de entrada EtherCAT, se conecta a la estacién maestra EtherCAT precedente.

SALIDA1 El puerto 2, puerto de salida EtherCAT, se conecta a la siguiente estacién esclava EtherCAT.

SALIDA2 El puerto 3, puerto de salida EtherCAT, se conecta a la siguiente estacién esclava EtherCAT.

® Puerto de salida EtherCAT
SALIDA3 El puerto 4, puerto de salida EtherCAT, se conecta a la siguiente estacién esclava EtherCAT.
SALIDA 4 | El puerto 5, puerto de salida EtherCAT, se conecta a la siguiente estacion esclava EtherCAT.
SALIDAS | El puerto 6, puerto de salida EtherCAT, se conecta a la siguiente estacion esclava EtherCAT.
@ Terminal de entrada de alimentacién de 24 V Entrada de alimentacién del médulo

Pagina 2
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3. Instrucciones de cableado

Input:DC 24V
PE|V+ | V- | V+ | V-

nombre Nombre de la interfaz

P E cable de tierra

V+ CC 24v+

V- DC 24-

V+ CC 24v+

V+ DC 24-

Q‘L IConexion a tierra de la carcasa metalica

4. Especificaciones estandar

proyecto Especificacion

Tension nominal de funconarmiento 24 VCC (20,4 VCC~28,8 VCCQ) (-15%~+20%)

Consumo de energia Menos de 3W
Protocolo de comunicacion Protocolo de bus industrial en tiempo real EtherCAT
Canal EtherCAT 1 entrada, 5 salidas

Velocidad maxima de comunicacien 100 Mbps

Puerto de red/Cable de red Puerto de red estandar con cable Cat5e, con una longitud maxima de 100 metros.
Temperatura de funcionamiento - 20-70°C

Temperatura de almacenamiento - 20-70°C

humedad 10-95%, sin condensacién

Pagina 3
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5. Especificaciones de comunicacion EtherCAT

proyecto Presupuesto
Protocolo de comunicacién Protocolo de bus industrial en tiempo real EtherCAT
Método de sincronizacion DC - Reloj distribuido
modo duplex Dplex completo
Velocidad méxima de comunicacion 100 Mbit/s (100Base-TX)
Topologia Topologia de estrella
¢Admite la cascada de ramificaciones? apoyo
Identificacion de cables de red AutoMDI/MDIX
6. Referencia de disefio del modelo
6.1 Dimensiones de instalacién
| - |
AMSAMOTION
E 43
SF-1006-EC ‘
EtherCAT Junction
10/100M
1IN 4:0UT3

100

2:0UT1  5:0UT4
3:0UT2 6:0UTS PWR
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i) |l
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] |l
|
] |l
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7. Referencia de disefio eléctrico

R aRHIEE R
(] O ZE4EEs ok a2k -spec—3 X A, o O e 28k &k -apac-a H A,
26AWG #B 5 ETEERLE

=h 1 |

K 4 EtherCAT MIZHIMEEER

i T i 2 X 2 T 3E A 2

WEHIE 5 SEDRONLLR, ko k.

| Distribucién de cables de sefial

alfiler Sefial Direccién de la sefial Descripcién de la sefial
1 TD+ Produccion Transmision de datos +
2 TD- Produccion Transmisién de datos -
3 RD+ ingresar Recepcion de datos +
4 -- -- No usar
5 -- -- No usar
6 R D' ingresar Recepcion de datos -
7 -- -- No usar
8 -- -- No usar

| Requisito de longitud:

La tecnologia FastEthernet confirma que, al utilizar el bus EtherCAT, la longitud del cable entre dispositivos no puede superar los 100 metros.

La longitud puede provocar atenuacion de la sefial y afectar a la comunicacién normal.
B Requisitos técnicos:

Prueba de continuidad al 100%, sin cortocircuitos, circuitos abiertos, desalineaciones ni mal contacto.

El bus EtherCAT utiliza cables blindados para la transmisién de datos en red. Se recomiendan las siguientes especificaciones de cable:

Pagina 5
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proyecto Especificacion

Tipo de cable Cable cruzado flexible, S-FTP, categoria 5e

EIA/TIA568A, EN50173, ISO/IEC11801

Boletin EIA/TIATSB, EIA/TIASB40-Ay TSB36

seccion transversal del conductor AWG26

Tipo de alambre Par retorcido

par de lineas 4

8conexion de comunicacién

B EtherCATconectar

Sujete el conector RJ45 con los cables conectados e insértelo en la interfaz EtherCAT del médulo de derivacién hasta que oiga un clic. Pasos para el desmontaje: Mantenga pulsado el conector RJ45...

El mecanismo de cabeza y cola extrae el conector y el médulo horizontalmente.

| Cableado del sistema de comunicacién

El médulo divisor EtherCAT puede conectarse a varios dispositivos esclavos EtherCAT. El diagrama de cableado del sistema se muestra a continuacién:

. AM..SAHC TION
ME =
! -=- Sour s

EtherCATZE ik EtherCATZS 528

)
EtherCAT |O1&R

EtherCAT##

EtherCATH 2 28

EtherCAT{aIAR EtherCAT |Of&E LR
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| Instrucciones de configuracién y uso
1) Al utilizar este divisor, todos los esclavos EtherCAT (incluidas las dos estaciones del propio divisor) deben configurarse en el alias de estacién.
Debe ejecutarse en este modo; de lo contrario, un error en una rama podria afectar al funcionamiento normal de otras ramas.

2) La prioridad del flujo de datos del puerto del divisor de 6 vias es: OUT1>0UT2>0UT3>0UT4>0UTS5, es decir, cualquier flujo de datos del puerto en la rama OUT1...

Un esclavo tiene prioridad sobre todos los demas esclavos en la ruta OUT2.
2) El ramificador tiene habilitado el modo DC de forma predeterminada, lo que significa que el ramificador esta configurado como un esclavo EtherCAT en modo DC de forma predeterminada.

3) El ramificador admite cascadas, y el nimero de cascadas es independiente de la funcionalidad del propio ramificador.

Cada ramificador ocupa dos nimeros de estacién esclava EtherCAT.

9Medidas de indicacién y manejo de fallas

Cuando un médulo presenta un mal funcionamiento, los usuarios pueden comprobar el estado de la sefial mediante indicadores LED y tomar las medidas correctivas adecuadas.

Luces indicadoras LED

PWR Enlace/Accion significado razén Solucién

@ No hay fuente de alimentacion conectada ® Confirme el cableado de la fuente de alimentacion y la fuente de alimentacior).
APAGADO APAGADO Fallo en el suministro eléctric Y

@ Fallo del circuito interno
@ Reemplazar la unidad de derivacién

® Confirme la conexién del cable de comunicacién. Si hay...
® El cable de comunicacion esté suelto, desconectado o en cortocircuito. ) o
Sihay una rotura o un cortocircuito, sustituya el cable de comunicacién.

Encendido brillante APAGADO Nose ha establecido conexion| ) oo q ool mificador
® Reemplazar la unidad de derivacion

@ i sitio principal no se ha iniciado.

® Confirmar el estado del sitio principal

Pagina 7
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Historial de revisiones

Versién

Fecha de revision

Notas de revisiéon

mantenedor

V1.0

27 de febrero de 2026

Versién inicial
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