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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccion del producto

El médulo USB-RF24S (en adelante denominado "médulo RF") es un médulo de comunicacién por radiofrecuencia que opera en la banda de frecuencia sin licencia de 433 MHz y se utiliza para la comunicacién semiduplex.

El médulo proporciona una interfaz USB para conectar el dispositivo controlador del puerto serie USB del usuario y transmite los datos recibidos desde el puerto USB a través de sefiales de radiofrecuencia RF por aire.

Enviarlo; envia los datos recibidos de la sefial de radiofrecuencia RF de aire a través de la interfaz USB.

En modo de transmision transparente, se adapta a la mayoria de los protocolos de usuario, tanto estandar como no estandar, ofreciendo una experiencia WYSIWYG (Lo que usted envia). En modo de comunicacién PLC, actda como terminal host.

Cuando se combina con un médulo RF de puerto serial PLC, los programas PLC se pueden cargar y descargar de forma inalémbrica mediante software de programacion.

1.2 Caracteristicas y funciones

El mddulo USB-RF24S es compacto, altamente sensible y de bajo consumo. Sus caracteristicas incluyen:

Operando en la banda de 433 MHz con licencia ISM (no requiere aplicacién), con un rango de frecuencia de 425 MHz a 525 MHz y un total de 200 canales.

Tiene una fuerte capacidad antiinterferente, una fuerte capacidad de penetracion y difraccién y una larga distancia de comunicacion.

Hay disponibles muiltiples velocidades en baudios aéreos, que van desde bajas a altas velocidades, hasta 500 Kbps, lo que garantiza velocidades rapidas de comunicacion inalémbrica.

Bufer de transmision y recepcion de datos de 2 KB, compatible con la comunicacién de grandes cantidades de datos.

Multiples pardmetros de comunicacion de velocidad en baudios de puerto USB a serie, comunicacién flexible y amplia aplicabilidad.

Admite transmisién de datos transparente, se adapta a la mayoria de protocolos de usuario estdndar o no estandar y es aplicable a una amplia gama de dispositivos.

Admite la comunicacion con protocolos de puerto de programacién de multiples marcas de PLC convencionales, lo que permite la carga y descarga inalambrica de programas de PLC desde el software de programacion.

Comunicacién emparejada, emparejamiento facil, inicio rapido

Admite el modo de configuracion de parametros remotos para facilitar el cambio de parametros.

Admite la configuracin de direcciones de médulos para evitar que los dispositivos del usuario reciban datos indtiles.

Carcasa compacta, facil de transportar, conexién USB directa a la computadora, cémodo de usar.

Admite la funcién de actualizacion de firmware

Manual de usuario del médulo USB-RF24S
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1.3 Escenarios de aplicacion
El médulo USB-RF24S es adecuado para escenarios que involucran dispositivos USB controlados en serie con comunicacion inaldmbrica, como PLC, fabricacion industrial, instrumentacion y aplicaciones inalambricas.

Comunicacién inalambrica para lectura de contadores, agricultura inteligente, control remoto industrial, telemetria, sistemas automatizados de adquisicién de datos, automatizacién de edificios, equipos para salas de seguridad, etc.
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II. Parametros técnicos

parémetro Descripcion

Soluciones de chips RF 514463

Banda de frecuencia de operacion|  ISM utiliza la banda de 433 MHz (no requiere aplicacion), que va desde 425 MHz a 525 MHz, con un total de 200 canales.

Modo de transmisién RF Transmisién semiduplex, transparente o transmisién mediante protocolo PLC dedicado

Método de modulacién G FSK

Potencia de transmision La potencia de transmision méxima (valor predeterminado de fabrica) es de 20 dBm; generalmente, configurarla al maximo es suficiente.

Interfaz de comunicacion Interfaz USB, controlador de puerto serie CP2102

Parametros del puerto serie Velocidad en baudios del puerto serie 1200-115200, 10 formatos de comunicacién serie (este médulo no admite 1,5 bits de parada, consulte la Tabla 6.1 para obtener mas detalles).
Tasa de baudios del aire Varias velocidades en baudios de aire desde 1 Kbps a 500 Kbps; cuanto mayor sea la velocidad en baudios de aire, mas corta seré la distancia de comunicacién.

Método de suministro de energia|  Alimentacién por USB (5 V, la capacidad de suministro de corriente debe ser superior a 200 mA).

Longitud de los datos Cuando el tamaiio de un solo paquete excede los 60 bytes del caché interno del médulo, se empaquetara y enviara autométicamente; el tamafio maximo de caché es 2048 bytes.

€l alcance méximo es de 1,8 km, lo cual esté relacionado con la velocidad en baudios, el volumen de datos y la transparencia del entorno. Por ejemplo, en un entorno abierto con una velocidad en baudios de 100 kbps y un tamafio de paquete de
Distancia de comunicacion

512 bytes, la distancia de comunicacion tipica es de unos 100 metros.

Entorno de trabajo Temperatura de funcionamiento: -10 ~ +50 °C; Temperatura de almacenamiento: -20 ~ +70 °C
antena Conector SMA, impedancia caracteristica 50Q
tamafio 50*30*30 (dimensiones de la carcasa L*An*Al, unidad: mm)

Manual de usuario del médulo USB-RF24S
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III. Especificaciones del producto

3.1 Dimensiones de instalacién
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Figura 3.1 Dimensiones del USB-RF24S

3.2 Descripcién del terminal

- Interfaz USB

La interfaz USB del mddulo se conecta al puerto USB de la computadora para proporcionar energia al médulo y crear un puerto serie en el Administrador de dispositivos (CP2102 requiere instalacion).

El controlador (que se puede descargar del sitio web oficial de AimoXun) se utiliza para conectar el software de la computadora del usuario.

luces indicadoras

nombre Descripcién de la funcién
PWR La luz indicadora de encendido permanece encendida después de encender el médulo.
SISTEMA Luces indicadoras del sistema; consulte la descripcion detallada del estado de la luz SYS mas adelante.

Descripcién detallada del estado de la lampara SYS

modelo Estado del médulo Estado del LED SYS
Modo de transmisién transparente y host en modo PLC
Inicializacién de encendido Parpadea dos veces y luego se apaga.
. Terminal (excluyendo el modo $7-200)
Transmisién de datos
modelo Terminales PLC en todos los modos PLC Exito adaptativo Parpadea dos veces y luego se apaga.
Ordenador host 57-200 Fallo adaptativo La luz intermitente pasa por un patrén de 1 segundo encendida y 0,5 segundos apagada.

Manual de usuario del médulo USB-RF24S
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Cambio de modo

Cambiar al modo de prueba

De apagado a siempre encendido

Cambiar al modo de configuracién remota

De luz fija a luz intermitente

Modo de transmisién de datos de retorno

De encendido constante a intermitente y luego apagado.

Modo de prueba remota

En modo de prueba

Parpadea con un ciclo de 1 segundo encendido y 1 segundo apagado.

Prueba exitosa

Destella 10 veces

Prueba fallida

Parpadea 4 veces con una frecuencia de 500ms.

Modo de configuracién de parametros remotos

En modo de configuracién remota

Flash continuo

- Botdn de reinicio

El botén de reinicio tiene tres modos de funcionamiento: transferencia de datos, prueba remota y configuracion remota de parametros. Para obtener descripciones detalladas de los modos, consulte el capitulo 5.

La funcién incluye dos partes: contenido de la seccién correspondiente y restablecimiento de parametros.

1) En cualquier modo, mantenga presionado el botdn de reinicio hasta que la luz SYS permanezca encendida y luego suéltelo. La luz SYS parpadeara ciclicamente: 1 sequndo encendido y 1 segundo apagado.

El médulo ha entrado en modo de prueba remota.

2) En cualquier modo, mantenga presionado el botén Restablecer hasta que la luz SYS permanezca encendida y luego parpadee, luego suelte el botén para ingresar al modo de configuracién de parametros remotos.

La luz SYS parpadea rapidamente.

3) Mantenga presionado el botén de reinicio hasta que la luz SYS se ilumine, parpadee y luego se apague. Suelte el botén; la luz SYS parpadeara dos veces y luego se apagaré. En este punto:

@ Si opera en modo de transmisién de datos, restaure el médulo a la configuracién de fébrica (los pardmetros predeterminados se muestran en la Tabla 5.6).

@ Si la operacién se realiza en modo de prueba remota, el médulo volvera al modo de transmisién de datos sin restablecer los pardmetros;

® Si la operacién se realiza en el modo de configuracién de parémetros remotos, los pardmetros del médulo cuyos parametros se estan configurando de forma remota tendran efecto y el sistema volvera al modo de transmisién de datos.

Modo.

Manual de usuario del médulo USB-RF24S
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IV. Inicio rapido

El propésito del modulo RF es reemplazar la comunicacion por cable con el equipo del usuario; por lo tanto, los usuarios solo deben usarlo si pueden garantizar que la comunicacién por cable sera exitosa.

Utilice un médulo RF para conectar dispositivos para la comunicacion.

Cuando necesite configurar pardmetros del médulo y realizar instalaciones de prueba, consulte los siguientes pasos:

1) Preparacioén para su uso:

A. Materiales: Se requieren al menos dos médulos RF (el médulo USB-RF24S se utiliza generalmente con un médulo RF serial) y sus antenas.

B. Los usuarios deben conocer de antemano los parametros del puerto serie del dispositivo. Si los parametros del puerto serie del dispositivo del usuario difieren de los parametros predeterminados del médulo "9600, 1, 8, Ninguno",...

Si no es consistente, proceda al paso 2; si es consistente, intente el paso 3, la prueba de comunicacién.

2) Conecte la interfaz USB del médulo al puerto de la computadora y luego, junto con el contenido de los Capitulos 6 y 7, configure los parametros relevantes del médulo.

& fi USB-RF24S

3) Una vez configurados correctamente los parametros del médulo, realice una prueba de comunicacién:

@ si el equipo del usuario esta cerca del personal de pruebas de ingenierfa, el médulo se puede conectar directamente al equipo para probar el estado de la comunicacién.

@ En la comunicacién en modo de transmisién transparente, puede usar un asistente de depuracion del puerto serie para enviar datos arbitrarios. Si la comunicacién entre los dos médulos es normal, en modo de transmisién transparente...

En el modo de transmision, lo que se envia es lo que se recibe, como se muestra en el siguiente diagrama:
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@ Si se esta realizando comunicacién con el PLC, se puede utilizar el modo de prueba remota (este método también se puede utilizar para el médulo del paso 2). Los pasos son los siguientes:

Véase la seccién 5.4.
-ilustrar:
Los métodos @ y ® solo pueden garantizar la comunicacién normal entre médulos, pero es posible que no garanticen la comunicacién normal cuando se instalan en un dispositivo.
En la practica, la comunicacién puede requerir ajustes por parte de los ingenieros segun las condiciones del sitio. Si la comunicacién falla, contintie con el paso 2 para ajustar los parametros del médulo correspondiente.
Se recomienda que los usuarios prueben si los dos médulos pueden comunicarse antes de continuar con la instalacion en el sitio.
4) Instalacion
Durante la instalacién, la antena debe instalarse a una altura de al menos 2 metros sobre el suelo, con pocos o ningun obstaculo a su alrededor.
Si el dispositivo no puede comunicarse durante la instalacién real, pero la prueba de comunicacion en el paso 3) es exitosa, pruebe los siguientes métodos:
® Acortar adecuadamente la distancia de comunicacién entre dispositivos;
@ Ajuste la posicién de instalacién de la antena;
@ Reduzca adecuadamente la velocidad en baudios del médulo. Generalmente, la velocidad predeterminada de 100 Kbps es suficiente para la transmision.
@® Utilice la potencia de transmisién maxima predeterminada de 20 dBm.

V. Descripcion funcional

El médulo RF admite tres modos de funcionamiento: transmisién de datos, configuracién de pardmetros y pruebas remotas, ademas de una funcién de restablecimiento de fabrica mediante un botén. En resumen...

Los usuarios pueden ver la imagen a continuacién para obtener una explicacion de los métodos de entrada y salida. Para obtener descripciones detalladas de las funciones, consulte el contenido correspondiente en esta seccion.
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Figura 5.1 Mapa de funciones RF24 (Puede ampliar para ver el documento)
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5.1 Método de lanzamiento

Tras recibir datos vélidos del puerto serie, el médulo RF los transmite de forma inaldmbrica. Normalmente, un solo médulo RF transmite los datos.

En funcion del nimero de médulos RF que reciben datos, estas estaciones se pueden dlasificar en punto a punto (admiten tanto modos de transmision transparente como PLC) y punto a multipunto (...).5olo se admite el paso a través

modeloHay dos tipos de métodos de lanzamiento.

5.1.1 Transmisién punto a punto

Es decir, conectar equipos de usuario.2RFMéduloentre sicomunicacionUn médulo transmite datos y otro médulo recibe datos.

En este punto, los parametros de los dos médulos deben garantizar que el modo de comunicacién, el canal inalambrico, la velocidad en baudios, la potencia de transmision y la configuracion de la direccion del dispositivo coincidan.

Por ejemploLos médulos Ay B estadn en modo de transmisién transparente, con pardmetros de puerto serie idénticos a los del equipo de usuario. El médulo A es inaldmbrico.Canal de transmisién 60B Inaldmbrico

Canal de recepcién 60Velocidad en baudios de aire 100 Kbps, potencia de transmisién 20 dBm (valor predeterminado recomendado), direccién del dispositivo 1234 (valido cuando la direccién esta habilitada).

En este punto, los médulos Ay B pueden comunicarse entre si, como se muestra en la Figura 5.1.1. El dispositivo transmite los datos ABCD al médulo Ay el médulo B los recibe.

datosABCD y desdeSalida del puerto serie aSu conexiénEquipo de usuario.

) +,
-
ERA
ABCD En - .
SR e— | 5 i
BiZY0E .. - -
60 1234 100Kbps . B
Eisthhtwroh g s -
i :
-
M

i sthHEBGRR, WA RER
HobEEY, ShttEIAR[RE

Figura 5.1.1 Transmisién punto a punto
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5.1.2 Transmisién punto a multipunto
Ahora mismoUnoMédulo de RFemisiéndatos,Unidades multiplesMédulo de RFtomar el controlDatos. Multiples formatos de comunicacién.Sélo aplicable al modo de pasoNo aplicable a médulos PLC
Este método se utiliza habitualmente en entornos de comunicacién MODBUS RTU con un maestro y varios esclavos. Los médulos RF de transmisién y recepcién no tienen niimeros de estacion asignados; el nimero de estacién depende de la conexion.
Equipo de usuario para médulos RF.
Los parametros de los médulos punto a muchos deben ser los mismos que los de los médulos punto a punto, garantizando asf la coincidencia o coherencia de los parametros relevantes. Sin embargo, en este caso, hay més de una unidad de RF recibiendo datos.
Los parametros del médulo son los mismos que los del médulo RF que transmite datos.
Como se muestra en la Figura 5.1.2, los pardmetros de los médulos A, B, C, D y E coinciden. El equipo de usuario transmite los datos ABCD al médulo A, y los médulos B, C...

Tanto D como E pueden recibir los datos ABCD y enviarlos desde el puerto serie al equipo de usuario al que estan conectados.

60 1234100Kbps
it s iR

ABCD
Tt ERE

. HLRB (S BIILAT)
: 60 1234 100Kbps
5 & iEAE S iRt

ABCD
k=i

HHRA
ABCD A - .
BsE . * B
60 1234 100Kbps S .
XL iR e &
f&i8 s

BHRC(SHTTR)

60 1234 100Kbps
& iXpht e iR FE
S8

ABCD
. HAD (SHISMAE)  HelE

60 1234 100Kbps
&S chiR
f5il

i bEBFEA, MERER
HuntRt, HAESTFRRE

ABCD

HURE (S H03TR) WLkEiR

Figura 5.1.2 Transmisién punto a multiple
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5.2 Modo de transmisién de datos

En el modo de transmisién de datos, el médulo RF recibe y transmite datos del puerto serie del equipo del usuario de forma inaldmbrica mediante sefiales de radiofrecuencia. (Modo de comunicacién de datos)

Las férmulas se dividen enModo de paso a travésyModo PLC.

5.2.1 Modo de transmisién transparente

Modo de paso a través(Por ejemplo, la comunicacion del protocolo MODBUS RTU puede utilizar el modo de transmision transparente), es decir, médulos RF que se comunican entre si, siendo el equipo del usuario el que proporciona un médulo.

Envia cualquier cosaDatos, otro médulo;Qué datos recibir?Los datos son completamente transparentes: lo que envias es lo que recibes.

5.2.2 Modo PLC
BEMEIAR
> ThHEe#hiA
Modo PLCSe refiere a1 unidadMédulo de RFConectarse a la computadoraSoftware de programacién de PLC,OtroConexién del médulo RFPuerto de programacion PLCPuede lograr conexién inalambrica

Descargar programa PLCTambién puede lograrPantalla tactil, computadora host, software de configuraciénLos dispositivos que admiten protocolos de programacién PLC pueden comunicarse de forma inalédmbrica con el PLC.

Como se muestra en la Figura 5.2.2.

[i#1] LRFZRESHUSB-RF24SH , FEEVSBOEREEER]E ; HihZS{EHEUSBIESO%IEE.
[i£2] USB-RF24SIBAAZIHENPLCIRRFIRH , EREBEEE®RS5.2.3
[Efth] S7-200PLCIFSHHRIFEMMHMI. HEWF)BRgEEEEN, B OEM A8 , 1, EVENRISESPLCH E{igEHx, (B(X9600519200

Figura 5.2.2 Diagrama esquematico del modo de comunicacién del PLC
> BEENGA
En el modo PLC, el médulo PLC se adaptara primero al PLC cada vez que se encienda, con un tiempo de adaptacion maximo de 8 a 10 segundos.éxitoatrdsSISTEMA
La luz parpadea dos veces y luego se apaga.,de lo contrariolngresarModo de paso a travésA diferencia del modo de paso normal (la luz SYS parpadea dos veces y luego se apaga después del encendido), en este momento...SISTEMA
La luz parpadea rapidamente durante 1 segundo y luego se apaga durante 0,5 segundos, encendiéndose y apagandose continuamente.Esto indica que la inicializacion fall6.
En el modo Xinje XC/XD, la operacion adaptativa del lado del PLC se basa en el nimero de estacién 1. Si el nimero de estacién del PLC no es 1, el médulo del lado del PLC no se adaptara durante el proceso adaptativo.
Tras finalizar el intervalo, el modo adaptativo falla y entra en modo de transmisién transparente. Sin embargo, al recibir datos vélidos enviados al médulo de nivel superior mediante software de programacion, pantalla tactil, etc., el PLC...

La terminal obtendra el nimero de estacién y se readaptara.
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Ademas, si el ordenador anfitrién estd programado en modo Siemens S7-200, es necesario completar la inicializacién comunicdndose con él después de que el PLC haya logrado la autoadaptacion.

El patrén de parpadeo de la luz SYS es el mismo que el descrito anteriormente. Por lo tanto, el tiempo de encendido del médulo de terminales del PLC en modo $7-200 debe ser lo mas temprano posible en comparacién con el del médulo de terminales del host.

.
I - En el modo PLC, el médulo PLC no se puede conectar directamente a una computadora a través de un cable serial para configurar parémetros, pero esto se puede lograr utilizando los siguientes métodos:
3 I
.
- @ Después de desconectar el cable de comunicacion entre el médulo y el PLC y encenderlo, si el médulo no se adapta correctamente después de transcurrido el tiempo de adaptacién, ingresaré al modo de transmisién transparente. ™
I L
1 Los parémetros del médulo se pueden configurar conectndolo a un ordenador a través de su puerto serie. I
I @ Reinicie el médulo al modo de transmisién transparente usando el botén Reiniciar, luego conecte el médulo a la computadora a través de su puerto serie para configurar los parametros; I
.

@ Cambie el médulo al modo de configuracion de parametros remotos usando el boton Restablecer, consulte la seccion 5.5;

I—II—II—ll—II—II—ll—ll—ll—ll—ll—ll—ll—ll—lld

» PLC B RIZ4 0 &R
1) = IXER. 487 IXER. O HCER

Para el modo Mitsubishi FX y el modo Huichuan HC, la configuracién de la velocidad en baudios del extremo superior no esta habilitada en la herramienta de configuracién de parametros RF24_Tool porque...
El puerto serie del médulo también es adaptable, por lo que la velocidad en baudios de la ventana de comunicacién en software de programacion como GX WORKS2 y AutoShop se puede seleccionar de forma arbitraria (excepto...).
(También compatible con dispositivos de bits).

Sin embargo, el puerto serie del médulo host en el modo LX no admite la adaptacién automaética y la velocidad en baudios en la herramienta de configuracién es configurable por el usuario.
La velocidad en baudios en la ventana de comunicacion del software de programaciéon PLC Wecon PLC Editor debe ser coherente con la configuracion del médulo.
2) 184 XC/XD &=

Debido a que el software de programacién XD (software de herramienta de programacién PLC Xinje) tiene altos requisitos de tiempo de comunicacién, la velocidad en baudios del puerto serial de 9600 requiere una velocidad en baudios de circuito abierto minima.
76,8 K, al menos 19,2 K a 19200, y el limite inferior para otros dispositivos host puede ser de 10 K. Por lo tanto, si falla la comunicacién con el software de programacién XD, considere ajustar la interfaz aérea.
Tasa de baudios.
3) R CP/CJ &R

El modo CP/C] de Omron admite el protocolo hostlink, como se muestra en el diagrama a continuacién, la clase de red del software de programacién Omron CX-Programmer.

El tipo apropiado deberia ser SYSMAC WAY.
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Ademés, si la velocidad en baudios del puerto serie estéa configurada en 9600, el tiempo de respuesta en la configuracién de red debe ajustarse a 3-5 segundos. La velocidad de respuesta varia segtn el modelo del dispositivo.

Algunas operaciones de comunicacién pueden requerir valores mas altos; ajuste el tamafio especifico segtn la situacion real, como se muestra en la siguiente figura.

LIRS [SYSMAC WAY] -

|sezh | sl |
~FINS it
g T 3 a3 == 3
~FIs Bt
fodeg: O _% T |D _% B |EI _%

R eGSR )

T T =

~Host Link s PR ————
0 = & 4 O #

4) AI']F S7-200 fwi2R

El modo de programacién de Siemens S7-200 solo admite el protocolo PPI, por lo tanto, la ruta de acceso a la interfaz PG/PC en el software de programacién STEP 7 MicroWIN SP9...

La ruta debe seleccionarse utilizando el protocolo “PC/PPI cable.PPI", como se muestra en la siguiente figura.
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Si el resultado de la bisqueda es como se muestra en la imagen a continuacién, con una velocidad en baudios del puerto serie de 9600, se trata de un resultado normal. Los usuarios no deben preocuparse; simplemente pueden cancelar la busqueda y confirmarla.

PC/PFIl cable. PPIA
Hhk: 0

_ UMENDWN 5
gl Hihk: 2. 9.6 kbps !

L) W
24 R

> IR PLC B SEERNRS

Rango de soporte de velocidad en baudios Conexién del puerto de programacién del PLC
marca Serie 0o modelo
puerto serie En el aire Interfaz del médulo Cable de comunicacién en serie

Witsubishi RS232 SC-11

FX1S, EXTN/TNC, FX2N/2NC, FX3U/

(Apoya a Aimo Xun) 9600-115200 10K-500K RS422 %2
3UC, FX3G/3GA/3GC, FX3S
Liderazgox1) RS485 Cable de par trenzado blindado de 2 nucfeos
vanenimienoyconvol | LX1TS, LX2N/V, LX3V/VP/VM, etc. 4800-115200 4.8K-500K
Igual que Mitsubishi

Huichuan Series H1U, H2U, H3U 9600-115200 10K-500K
Xinjie Series XC y XD, como XC3 y XD/3, etc. 9600-115200 10K-500Kx%:3 RS232 PC-XC

worre Modo ASCII

Serie DVP, como EH2, ES/EC, ES2, etc. 9600-115200 10K-500K RS232 DVPCAB215
Da | ModoRTU

Serie CP, como CP1H, CP1L, CP1E

. 9600-115200 XW2Z-200S-V
Omron Serie CJ, como CJ1My (J2M 10K-500K RS232
X4 O CQM1-CIF02
Otros: CPM1A, CPM2A, CQM1H, etc.
Siemens (Protocolo PPI) Serie S7-200, como CPU224/226, etc. 9600, 19200 10K-500K RS485 X5

Tabla 5.2.3 Modelos compatibles y opciones de conexién
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%1. Amoxun y Lingkong ofrecen diversos tipos de interfaces de programacion PLC. La linea de comunicacion especifica debe seleccionarse segiin la definicion de pines del puerto de programacién PLC o consultar con el personal de preventa y posventa.

= %2, Utilice un cable de par trenzado blindado de 4 nicleos para conectar el terminal RS422 del médulo y el conector macho DB9 (con o sin soldadura). Luego, conecte el conector macho DB al conector DB9 del cable TK6070-FX.

El conector hembra, cable TK6070-FX, se conecta al puerto de programacion del PLC, como se muestra en la Figura 5.2.4.

| %3.El software de programacién XD requiere una velocidad en baudios minima de 76,8 K para el puerto serie 9600 y al menos una velocidad en baudios de 19,2 K para 19200. La velocidad en baudios minima para otros dispositivos host puede ser de 10 K.
%Con una velocidad de transmisin del puerto serie de 4,9600 baudios, el tiempo de respuesta del CX-Programmer debe ajustarse a 3-5 segundos. La velocidad de respuesta varia segtin el modelo y puede afectar ciertas operaciones de comunicacion.

1 Para especificaciones superiores, ajuste el tamafio segun la situacion real. Consulte las instrucciones de conexién en la seccién anterior sobre el software de programacién en modo PLC.

I 5. La interfaz de programacion del PLC Siemens 57-200 es un conector hembra DBS, por lo que se recomienda utilizar un conector macho DB9 con o sin soldadura. Su conector de 3 pines es para el terminal 485/A+ del médulo, y su conector de 8 pines para...

El terminal 485/B se conecta a través de un cable de par trenzado blindado de 2 nucleos.

DBOfERE
JRIEAL
422/R+

422/R-

422/T+
422/T1-

Figura 5.2.4 Diagrama de conexién del terminal RS422 de Mitsubishi

5.3 Modo de parametros de configuracion local

En el modo de transmisién de datos, utilice un cable serial USB a RS485 para conectar el puerto serial RS485 del médulo RF al puerto USB de la computadora, a través del que proporcionamos.

Ingrese al "Modo de comando" utilizando la "Herramienta de configuracién” o el asistente del puerto serie (enviar +++) y use comandos AT para modificar los parametros del médulo, incluidos los parametros del puerto serie.

Canal inalambrico, velocidad en baudios, potencia de transmision, direccion del dispositivo, etc. Para obtener instrucciones detalladas sobre el comando AT, consulte el Capitulo Seis; para el uso de herramientas de configuracién, consulte el [NGmero de capitulo].

Siete capitulos.

USB-RF245
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5.4 Modo de prueba remota

Cuando los médulos RF se implementan en dos puntos a distancia, el modo de prueba remota es adecuado para que los usuarios prueben facilmente dos médulos RF de forma remota.

Los parametros de configuracion del componente inalambrico se utilizan para determinar si se puede lograr una comunicacion inalémbrica exitosa (as pruebas de comunicacién de corto alcance también son aceptables).

Los pasos generales para utilizar el modo de prueba remota son los siguientes:

1) Hacer que las pruebas sean obligatorias2 unidadesPara ingresar al modo de prueba remota del médulo RF, siga estos pasos:

Después de encender el médulo, presione y mantenga presionado.Botén de reinicio,hastaSISTEMACambios de luzChang LiangDespués de esto, se libera el médulo.Ingrese al modo de prueba remota,

En ausencia de interferencia u otra transmision de datos del médulo RF, la luz PWR estara encendida, mientras que la luz SYS parpadeara en un ciclo de 1 segundo encendida y 1 segundo apagada.

2) Seleccione cualquiera de los médulos.Pulsacion cortauna vezBotén de reinicio.

3)de acuerdo aMéduloEstado de parpadeo de la luz SYS,juez;Pueden los dos médulos comunicarse con éxito?

A. ComunicaciénéxitoLampara SYSDestella 10 veces;

B. Datos de error recibidos: La luz SYS se enciende y se apaga 4 veces a una frecuencia de 500 ms;

C. Si la comunicacion no es exitosa y no se reciben datos de error, o después de indicar que la comunicacién fue exitosa o que se recibieron datos de error: la luz SYS permanece encendida.

Parpadea en un ciclo de 1 sequndo encendido y 1 segundo apagado.

4) NecesidadVolver al modo de transmision de datosEn este momento, sin interrumpir el suministro de energia al médulo, se puede acceder a él mediante una pulsacién prolongada.Boton de reinicioHasta que se encienda la luz SYS.

La luz parpadea y luego se apaga. Una vez que se apague, suelte el botdn; el médulo saldra del modo de prueba remota y volvera al modo de transmision de datos.

Aunque esta operacion del botén es la misma que la operacién de reinicio del botén, no restablecera los pardmetros del médulo.

5.5 Modo de configuracién de parametros remotos

El modo de configuracién remota le permite conectar un médulo RF a una computadora y enviar comandos AT directamente desde la computadora a otro dispositivo que pueda comunicarse con él a larga distancia.

Configure los parametros del médulo RF para la comunicacién.

Por lo tanto, el modo de configuracién de parédmetros remotos generalmente lo elige el usuario después de probar la comunicacién entre los dos médulos a través del modo de prueba remota.

Supongamos que tenemos dos mddulos, Ay B.A aMéduloB. Configuracién remota de parametrosLos pasos generales de uso son los siguientes:

1) MéduloBDespués de encender, en cualquier modo, mantenga presionado.Botén de reinicioSuelte el botén cuando la luz SYS se encienda y parpadee. El médulo...Entrando en lo lejano

Modo de pardmetros de configuracion del programakEn este momento, ademés de que la luz PWR esté encendida, la luz SYS parpadeara rapidamente.

2) M6duloA se conecta a la computadora.Si el médulo A estd en modo maestro PLC, primero debe cambiarse al modo maestro PLC.Modo de paso a través.
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3) Directamente a través del asistente de depuracion del puerto serie de la computadoraenviarLos parémetros que deben configurarse son los siguientesComandos AT(No es necesario enviar "++" para ingresar al modo de comando)

De lo contrario, configura los pardmetros del médulo A. Si el médulo B se configura correctamente, el asistente de depuracién del puerto serie recibira "OK!".

4)Habilitar control remotoconfiguraciénLos pardmetros surten efectoLos métodos son los siguientes:

® Modulo remoto (es decir, médulo B)Apagado y reinicioLos nuevos parametros entraran en vigor inmediatamente.

@ En el caso en que el médulo remoto (es decir, el médulo B) reinicie el médulo sin apagarlo:

A. Enviar "EN+SALI DA, EN+REPOSO" (Aplicable a los casos en los que solo se cambia un Unico pardmetro), o "AT+DEFA/{Comando de restablecimiento de parémetr;;AT+WRIT=<

Parametros de lote > etc.Comandos AT(Consulte el Capitulo Seis para conocer el significado especifico de los comandos). Después de que la luz SYS parpadee dos veces y se apague, el médulo vuelve a la transmision de datos.

Modo de salida y aplicar los nuevos parédmetros;

B. Mediante pulsacién largaBotén de reinicioContintie hasta que la luz SYS se ilumine, parpadee y se apague. Suelte el botén cuando se apague y el médulo saldra del modo de control remoto.

Establezca el modo de pardmetro para volver al modo de transmisién de datos.

5.6 Funcion de reinicio del botén

En el modo de transmisién de datos, mantenga presionado el botén de reinicio hasta que la luz SYS se ilumine, parpadee y finalmente se apague. Suelte el botén para ingresar al modo de reinicio.

Cuando la luz SYS parpadea dos veces y luego se apaga, el médulo ha completado su reinicio y los pardmetros del médulo se restauran a los parametros predeterminados de fabrica (como se muestra en la Tabla 5.6).

parémetro Descripcién

Modo de comunicacién Modo de paso a través

Velocidad en baudios del puerto serie 9 60 O

Formato de comunicacion en serie 8 bits de datos, 1 bit de parada, ninguna paridad
Canal de transmisi6n inalémbrica 0
Canal de recepcion inalémbrica 0

Tasa de baudios del aire 1 OO kbpS

Potencia de transmisién inalmbrica 20 dBm

Direccién del dispositivo habilitada Desactivar

Direccion del dispositivo 0102

Tabla 5.6 Parémetros predeterminados de fébrica del USB-RF24S
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VI. Comandos AT y parametros del médulo

Los comandos AT se utilizan para leer y configurar los pardmetros del médulo, pero en circunstancias normales, los usuarios no necesitan conocerlos; pueden acceder al modulo a través de la computadora host que proporcionamos.

Los parametros del médulo de linea se pueden leer y configurar. Para obtener informacion detallada sobre los comandos AT, consulte lo siguiente:

1) Los indices y los significados correspondientes de los pardmetros del médulo en los comandos AT se muestran en la Tabla 6.1:

Namero de parémefro

Paréametros correspondientes

Explicacién numérica

01 Modo de comunicacién

Los valores 0-16 corresponden a los siguientes modos de comunicacién:

0: Modo de paso a través

1: Terminal host en modo FX de Mitsubishi; 9: Terminal PLC en modo FX de Mitsubishi; 2: Terminal host en
modo LX de Wecon; 10: Terminal PLC en modo LX de Wecon; 3: Terminal host en modo HC de Huichuan; 11:
Terminal PLC en modo HC de Huichuan; 4: Terminal host en modo XC/XD de Xinje; 12: Terminal PLC en modo
XC/XD de Xinje; 5: Terminal host en modo ASCII de Delta DVP; 13: Terminal PLC en modo ASCII de Delta DVP;

6: Terminal host en modo RTU de Delta DVP; 14: Terminal PLC en modo RTU de Delta DVP; 7: Terminal host

en modo CP/CJ de Omron; 15: Terminal PLC en modo CP/CJ de Omron.

8: Terminal host en modo de programacién Siemens $7-200; 16: Terminal PLC en modo de programacién Siemens $7-200

02 Velocidad en baudios del puerto serie

Los valores 0-7 corresponden a las siguientes velocidades en baudios del puerto serie:

0:1200
1: 2400
2:4800
3:9600
4: 19200
5:38400
6: 57600
7: 115200

03 Formato de comunicacion en seie

Los valores 0-14 corresponden a los siguientes formatos
Usart: 0: 7 bits de datos, 1 bit de parada, paridad impar
(ODD); 1: 7 bits de datos, 1 bit de parada, paridad par
(EVEN); 2: 8 bits de datos, 1 bit de parada, sin paridad
(NONE); 3: 8 bits de datos, 1 bit de parada, paridad impar
(ODD); 4: 8 bits de datos, 1 bit de parada, paridad par

dedatos, 15 bits deparada; paridad par(EVEN
10: 7 bits de datos, 2 bits de parada, paridad impar (ODD);
11: 7 bits de datos, 2 bits de parada, paridad par (EVEN); 12:
8 bits de datos, 2 bits de parada, sin paridad (NONE); 13: 8
bits de datos, 2 bits de parada, paridad impar (ODD); 14: 8

bits de datos, 2 bits de parada, paridad par (EVEN);
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04 Canal de transmision inaldmbrica Nimero decimal 0-200, frecuencia de transmision inalambrica = 425 + valor del canal * 0,5, unidad: MHz

05 Canal de recepcién inalémbrica Namero decimal 0-200, frecuencia de recepcién inaldmbrica = 425 + valor del canal * 0,5, unidad: MHz

Los valores 0-10 corresponden a las siguientes velocidades en baudios aéreos:

0: 1 kbps

: 2,4 kbps
2: 4,8 kbps
3: 10 kbps
4:19,2 kbps

06 Tasa de baudios del aire 5: 38,4 kbps
6:
7:
8:
9:

—_

50 kbps
76,8 kbps
100 kbps
250 kbps
10: 500 kbps

Una mayor tasa de baudios en el aire da como resultado velocidades de comunicacién més rapidas, pero también distancias de comunicacién mas cortas.

Los valores 0-3 corresponden a las siguientes potencias de transmision:

0:20 dBm
1: 15 dbm

07 Potencia de transmision inalémbrica
2:10dBm
3:5dBm
Cuanto mayor sea la potencia de transmisién, mayor seré la distancia de comunicacion; el maximo predeterminado es suficiente.
08 Direccién del dispositivo habilitada 0 indica deshabilitado, 1 indica habilitado. Los médulos que necesitan comunicarse entre si deben estar todos deshabilitados o habilitados.
09 Direccién del dispositivo Consiste en una combinacién de 4 digitos (0-9) y el caracter "af" (p. ej., "af 09"). Los médulos con la misma direccién habilitada pueden comunicarse.

Tabla 6.1 Indice y significado de los parametros

2) Los comandos de inicio y salida de configuracién de parémetros se muestran en la Tabla 6.2:

instruccion Instrucciones (las letras de comando estan en mayusculas, los caracteres se ingresan en inglés de medio ancho).

En el modo de transmision de datos, tras introducir este comando y esperar 300 ms, si el puerto serie no recibe mas datos, devuelve el caracter "Configuracién" y el médulo entra en modo de comando
+++

AT. Solo después de enviar este comando para poner el médulo local en modo de comando, se pueden enviar otros comandos AT para configurar los parametros del médulo local.

EN+SALIDA salir del modo de comando y devolver el carécter "exit" (si no se emite ningdn comando dentro de los 30 segundos de ingresar al modo de comando, el médulo saldré autométicamente y enviara "exit"), volviendo al estado de

transmision de datos.

Tabla 6.2 Configuracion de parémetros de los comandos de inicio y salida

3) El formato del comando para leer los parametros del comando AT es: AT + 4 caracteres de comando = ?, como se muestra en la Tabla 6.3:

instruccion Instrucciones (las letras de comando estan en mayusculas, los caracteres se ingresan en inglés de medio ancho).
EN+CMMD=? Para consultar el modo de comunicacién del médulo, ingrese este comando para devolver directamente el modo de comunicacién actual.
AT+BAUD=? Para consultar la velocidad en baudios del puerto serie, ingrese este comando para devolver directamente la velocidad en baudios del puerto serie.
(-_AT+ UAM F Para consultar el formato de comunicacién en serie, ingrese este comando para devolver directamente los bits de datos del puerto serie, los bits de detencién y los bits de paridad.
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=? Al consultar el canal de transmision inalambrica, se devuelve un valor entre 0y 200. La frecuencia de transmision inaldmbrica = 425 + valor del canal * 0,5, unidad: MHz.
4 y

AT+ RFRQ—? Al consultar el canal de recepcién inaldmbrica, se devuelve un valor entre 0y 200. La frecuencia de recepcién inaldmbrica = 425 + valor del canal * 0,5, unidad: MHz.

Para consultar la velocidad en baudios del aire, ingrese este comando para devolver directamente la velocidad en baudios del aire actual.

¢AT+RFDR

Para consultar la potencia de transmision inalambrica, ingrese este comando para devolver directamente el nivel de potencia de transmision actual.

EN+RAPW

Para comprobar si la direccién esté habilitada, 0 indica deshabilitada y 1 indica habilitada.

A

AT+ DIRECCI()N=7 Para recuperar la direccion de la maquina local, ingrese este comando para devolver directamente la direccién actual, que consta de 4 digitos (0-9) y el carécter "af" (sin distinguir entre mayGsculas y mindsculas).

EN+SREV=? Para verificar la versién del firmware, ingrese este comando para devolver directamente la versién del firmware actual.

El comando para leer todos los parametros devuelve valores ordenados por nimero de parametro en la Tabla 6.1, con el valor numérico del pardmetro correspondiente al nimero de parametro més pequefio primero, separado por comas.

EN+LEER=<0000>

Tabla 6.3 Comandos de lectura de parémetros

4) El formato del comando de configuracién del pardmetro del comando AT es: AT + 4 caracteres de comando = <valor de configuracién>, como se muestra en la Tabla 6.4:

instruccion Instrucciones (las letras de comando estén en mayusculas, los caracteres se ingresan en inglés de medio ancho).
AT+CM MD=<va |0r> Establezca el modo de comunicacién. El valor entre <> representa un entero especifico, de 0 a 16. Consulte la Tabla 6.1 para ver las selecciones especificas y sus descripciones numéricas.
AT+ BAU D:<va |O r> Establezca la velocidad en baudios del puerto serie. Los valores entre paréntesis representan nimeros enteros especificos, del 0 al 7. Consulte la Tabla 6.1 para obtener mas informacién sobre los valores de velocidad en baudios del puerto serie.
AT+UAMF=<valor> Para configurar el formato de comunicacion serial, introduzca un niimero entero entre 0y 14 en el campo <>. Consulte la Tabla 6.1 para ver las selecciones especificas: Descripciones numéricas del formato de comunicacién serial.
AT+TFRQ=<valor> Configure el canal de transmision inalambrica. Introduzca un nimero entero de 0 a 200 en el campo <>. Consulte Ia Tabla 6.1 para obtener instrucciones especificas sobre la seleccion de valores del canal de transmisién inalémbrica
AT+RFRQ:<vanr> Para configurar el canal de recepcién inalambrica, introduzca un niimero entero de 0 a 200 en el campo <>. Consulte la Tabla 6.1 para obtener instrucciones especificas sobre la seleccién de valores del canal de recepcion inaldmbrica.
= stablezca la velocidad en baudios. Introduzca un nimero entero de 0 a 10 en el campo <>. Consulte la Tabla 6.1 para obtener instrucciones especificas sobre la seleccion de valores de velocidad en baudios.
AT+RFDR=<valor> Establezca la velocidad en baudios. Introdh de0aioenel Consulte la Tabla 6.1 para obr ficas sobre Ia seleccion de valores de velocidad en baud
AT+RAPW=<valor> Para configurar la potencia de transmision inalambrica, introduzca un nimero entero de 0 a 3 en el campo <>, Consulte la Tabla 6.1 para obtener instrucciones especificas sobre la seleccién de valores de potencia de transmision inalambrica.
= ara habilitar o deshabilitar la comunicacién de direccién, ingrese un niimero entero de 0 a 1 en el campo <>, donde 0 indica deshabilitado y 1 indica habilitado.
AT+USAD=<valor> Para habllitar o deshabilitar | ded de0atenel donde 0 indica deshabilitado y 1 indica habilitad

Establezca la direccién local de 4 bits. Introduzca cuatro nimeros enteros (del 0 al 9) o una de las letras "af" en los campos <>, por ejemplo, <af19>. No se distingue entre
AT+ADDR=<valor>

mayusculas y mindsculas.

El comando de reinicio suave del médulo, enviado sin apagar el equipo, aplica la configuracién del médulo. La luz SYS parpadea dos veces y luego se apaga, lo que indica un reinicio
EN REPOSO

exitoso.

El comando de reinicio de parémetros restaurara el dispositivo a su configuracion de fabrica (los parémetros predeterminados se muestran en la Tabla 4.6) y realizara un reinicio suave (ia luz SYS parpadears dos
AT+DEFA

veces y luego se apagara, lo que indica que el reinicio se complet6 sin apagarlo).

EN+ESCRITURA= El comando de configuracién de pardmetros por lotes utiliza el campo <> para introducir los valores numéricos de todos los parametros correspondientes a sus respectivos nimeros de pardmetro en la Tabla 6.1, comenzando por los nimeros

<Todos los numeros de paré fi0s. Los diferentes valores de pardmetro se separan con comas (,). Tras la transmisién correcta, la luz SYS parpadeara dos veces y luego se apagara, indicando que los parametros configurados por lotes se han aplicado.

El valor numérico del ntimero >

Tabla 6.4 Comando de escritura de pardmetros
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VII. Configuracién de parametros del médulo

La herramienta de configuracién de parametros para el médulo USB-RF24S se puede encontrar en "Sitio web oficial de Aimox—Descargas—Descargas de la herramienta de configuracién de software—RF24_Tool"
Descargue o contacte con el personal de preventa y postventa para obtenerlo.

7.1 Preparaciones antes de la configuracién

1) Conecte la interfaz USB del médulo al puerto USB de la computadora, instale el controlador CP2102, asegurese de que Windows reconozca el puerto serie y configure los ajustes.

El nimero de puerto serie se puede encontrar en el administrador de copias de seguridad, como se muestra en la siguiente imagen: COM15.

4 7% 300 (COM #1 LPT)
'3 Silicon Labs CP210x USB to UART Bridge (COM15)

2) Abra la herramienta de configuracién y seleccione el nimero de puerto serie correspondiente en el menu desplegable (por ejemplo, COM15; si no se muestra el puerto serie correspondiente, ...).

Puede hacer clic en "Buscar puerto serie", como se muestra en la imagen a continuacion:

XERREMERESTE V10

m xS0
wex: [os00 v |[Q)

#HO

K
(2
3
1]
L
B

o A S {EsE
it [1 v 1@ =

3) Cuando se enciende el médulo, la luz indicadora PWR se iluminard y la luz SYS parpadeara dos veces y luego se apagara.

7.2 Configuracioén inicial

7.2.1 Conexién y lectura de los parametros del médulo de la herrami de iguracién

En referencia a la Figura 7.2.1, los pasos generales para conectar médulos mediante la herramienta de configuracién son los siguientes:

1) Aseglrese de que esté seleccionado el nimero de puerto serial correspondiente (por ejemplo, COM15) y también seleccione los pardmetros de comunicacién serial actuales del médulo (velocidad en baudios predeterminada 9600, bit de paridad).

Ninguno, 8 bits de datos, 1 bit de parada (si olvida los pardmetros, puede restablecerlos a los pardmetros predeterminados usando el botén de reinicio), luego haga clic en el botén "Abrir puerto serie".

2) Haga clic en el botén "Ingresar al modo de comando". Tras ingresar correctamente al modo de comando (si no se recibe un comando AT vélido en 30 segundos, se saldra del modo de comando).

(Entrando al estado de transmision de datos)
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@ El texto del botén cambia a "Salir del modo de comando” (al hacer clic nuevamente se saldra del modo de comando);

@ Como se muestra en la Figura 7.2.1, las posiciones 5.1 y 5.2 muestran el mensaje "Configuracion". El area en la posicién 6 recuperara los pardmetros actuales del médulo una vez, y también se puede acceder a ella mediante...

Haga clic en el botén "Leer parametros con un clic" para leer los pardmetros.
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S 3| = |0
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- FESH g
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— = g[ == Jo
gl :z |0
KRG

e

Figura 7.2.1 Conexi6n y lectura de parametros del modulo de la herramienta de configuracién

7.2.2 Configuracién de parametros del médulo

Después de que el médulo ingresa al modo de comando, el usuario selecciona o ingresa los parametros del médulo que se configuraran en el drea 2 de la Figura 7.2.2 (si desea hacer clic en "Restaurar"...).

Si selecciona "Ajustes de fabrica" para restablecer los pardmetros, no es necesario realizar ninguna seleccion (consulte la tabla de la seccién 5.6 para ver los ajustes de fabrica). A continuacion, puede configurar los parametros del médulo mediante los dos métodos siguientes:

@ Configure y reinicie el médulo (o apague y reinicie el médulo)

Después de hacer clic en el botén "Establecer" correspondiente para todos los parametros que deben configurarse, haga clic en el botén "Reiniciar médulo” y luego la luz SYS del médulo parpadeara.

Después de dos apagados, los nuevos pardmetros entraran en vigor.

20
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@ Pardmetros de escritura (por lotes)

Haga clic en el bot6n "Escribir parametro”. Todos los pardmetros del médulo en el Area 2 de la Figura 7.2.2 se configuraran por lotes para el médulo y, a continuacién, la luz SYS del médulo parpadeara.

Los nuevos pardmetros entraran en vigor después de que la luz se apague dos veces.
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Figura 7.2.2 Configuracion de parémetros del médulo
VIIL. Analisis de problemas comunes de médulos
1) La distancia de comunicacién no es ideal
El entorno del sitio es complejo y existen obstaculos para la comunicacién directa, lo que acortara consecuentemente la distancia de comunicacion.
- Mal tiempo, como smog, tormentas de arena, lluvia o nieve;
El suelo absorbe y refleja las ondas de radio, lo que da como resultado un rendimiento de comunicacién deficiente cerca del suelo.

- La antena no esté instalada correctamente; el mejor efecto se consigue cuando la antena esta a unos dos metros del suelo.

veintiuno
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El agua de mar tiene una gran capacidad para absorber las ondas de radio, por lo que la comunicacién en la costa es deficiente.

Una mayor tasa de baudios en el aire da como resultado una distancia de comunicacién mas corta, lo que puede reducir la tasa de baudios en el aire.

2) Alta tasa de pérdida/error de paquetes

Puede haber interferencias cocanal en las inmediaciones. Aléjese de la fuente de interferencia o cambie la frecuencia del canal.

La distancia de comunicacién no es ideal y la distancia relativamente larga tiene un impacto.

La recepcién de la sefial es deficiente en la ubicacién de la antena; intente reemplazarla con una antena con ventosa.

La velocidad de radiofrecuencia RF es muy répida, pero debido a la tasa de baudios limitada de los puertos seriales, el intervalo de comunicacién también debe estar dentro de un rango razonable para la comunicacién serial.

Una fuente de alimentacion inadecuada puede causar caracteres ilegibles. Aseglrese de que la fuente de alimentacién sea estable y fiable.

3) Incapaz de comunicarse

Si los cambios en los pardametros del médulo no surten efecto, intente apagar y reiniciar el médulo.

Los modos de comunicacion de los dos médulos no coinciden, por ejemplo, un médulo estd en modo de transmision transparente y el otro en modo PLC;

- Si el médulo de modo PLC no se adapta correctamente, verifique si el cable de comunicacién es correcto o est4 dafiado y si el tipo de PLC es correcto o compatible.

Los parametros inalambricos de los dos médulos de comunicacién no coinciden, como el canal, la velocidad en baudios y la potencia de transmisién inalambrica.

Veintidés
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