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1. Descripcién general del producto

1.1 Introduccion del producto

El mddulo de la serie IOT-Wxx es una puerta de enlace de E/S en la nube basada en comunicacién Wi-Fi de 2,4 GHz. El médulo admite el encendido y apagado con diferentes nimeros de E/S.

Este médulo se utiliza para la adquisicién o el control de sefiales analégicas, incluyendo 0-10 V/0-20 mA. Su puerto serie R5485 permite la conexién a una estacién esclava MODBUS RTU para la adquisicién y escritura de datos.

El registro MODBUS se conecta al servidor en la nube MQTT de la empresa a través de Wi-Fi, lo que permite la adquisicin remota de datos y el control del médulo a través de un miniprograma o una pantalla de configuracién en la nube.

Estado de E/S y datos de registro MODBUS.

1.2 Caracteristicas y funciones

- Controle IO de forma remota a través del servidor MQTT de AimoXun utilizando una red Wi-Fi de 2,4 GHz.

Admite hasta 4 canales de entrada y salida digitales y adquisicion y control de entrada analégica de 0-10 V/0-20 mA.

El puerto serie admite la conexién de dispositivos esclavos MODBUS RTU con velocidades en baudios de 1200 a 115200.

- Admite lectura y escritura de 50 puntos de datos esclavos MODBUS RTU

La salida del interruptor admite dos modos de control local: bloqueo automatico de botén y movimiento lento.

La salida digital admite tres funciones: retencién de salida, activacién temporizada y conmutacién temporizada.

Admite médulo de control remoto a través de miniprograma, pantalla de configuracion de la nube de monitoreo y operacién remota.

Admite control mutuo uno a uno o uno a muchos de entrada y salida entre médulos del mismo tipo de E/S.

- Admite métodos de adquisicién de direcciones IP estaticas y DHCP.

Admite la configuracién de red a través de teléfonos méviles, computadoras y navegadores web, lo que permite una configuracién comoda y répida de la informacion a través de una computadora host.

Después de rigurosas pruebas de descarga de aire +8 KV, descarga de contacto +4 KV y grupo de pulsos rapidos +2 KV, demuestra una fuerte capacidad antiinterferente y una confiabilidad estable.

- Montaje en riel DIN estandar de 35 mm, carcasa compacta, fcil instalacion.

Manual del usuario de IoT-Wxx Series Cloud IO
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1.3 Seleccién de productos

cantidad de interruptores Cantidad analégica
Tipo de potencia sefial de comunicacién
LCES LUCES
perder perder ingresar Produccién corriente continua C.A. C.A.
485

T afam 24V 220V 380V
IoT-WD0-8DM 4 4 0 0 v v v
IoT-WA2-8DM 4 4 0 0 v v v
IoT-WA3-8DM 4 4 0 0 v v v
IoT-WD0-4DM 2 2 0 0 v v v
IoT-WA2-4DM 2 2 0 0 v v v
IoT-WA3-4DM 2 2 0 0 v v v
IoT-WD0-2DM 1 1 0 0 v v v
IoT-WA2-2DM 1 1 0 0 v v v
IoT-WA3-2DM 1 1 0 0 v v v
IoT-WD0-8AM 0 0 4 4 v v v
I0T-WA2-8AM 0 0 4 4 v v v
[oT-WA3-8AM 0 0 4 4 Vv v v
IoT-WD0-4AM 0 0 2 2 v v v
I0T-WA2-4AM 0 0 2 2 v v v
[oT-WA3-4AM 0 0 2 2 Vv v v
IoT-WD0-2AM 0 0 1 1 v v v
I0T-WA2-2AM 0 0 1 1 v v v
[0T-WA3-2AM 0 0 1 1 Vv v v

1.3 Escenarios de aplicacion

El médulo IoT-Wxx tiene una amplia gama de aplicaciones, tales como: control de PLC, automatizacién industrial, agricultura inteligente, monitoreo ambiental, instrumentos de medicién y automatizacion de edificios.

Dispositivos o sistemas que requieren recoleccién y control remoto de datos via WIFI, como control automético, lectura de medidores de electricidad, control de acceso y dispositivos médicos.

Manual del usuario de IoT-Wxx Series Cloud IO
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1I. Especificaciones del producto

2.1 Especificaciones principales

Especificaciones de conmutacién

IoT-Wxx-2DM IoT-Wxx-4DM IoT-Wxx-8DM
entrada digital
Introduci puntos 1 2 4
Tipo de sefial de entrada Conmuta sefiales de contacto o sefiales de nivel, admitiendo activacion positiva y negativa.
Voltaje de la sefial de entrada CcC20~28V
Circuito aislado Aislamiento 6ptico
Salida de conmutacién
Puntos de salida 1 2 4
Tipo de salida relé
Capacidad de salida NO: 10 A/punto, NC: 5 A/punto
Circuito aislado Aislamiento mecénico

Especificaciones analégicas

IoT-Wxx-2AM IoT-Wxx-4AM IoT-Wxx-8AM

Entrada analégica

Introducir puntos 1 2 4

Tipo de entrada Voltaje/Corriente

Rango de entrada 0~10 V/0~20 mA

resolucion 12 bits
exactitud 8% de escala completa

Salida analégica

Puntos de salida 1 2 4

Tipo de salida

Voltaje/Corriente

Rango de salida

0~10V/0~20 mA

resolucién

12 bits

exactitud

8% de escala completa

Manual del usuario de IoT-Wxx Series Cloud IO
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Especificaciones generales

Parametros WIFI

estandares inaldmbricos

802.11b/g/n

Rango de frecuencia

2,412 ~ 2,484 GHz

Modo WIFL

AP, STA

Parametros de red

Protocolo de red

HTTP, MQTT

Mecanismo de seguridad

WPA2/WPA-PSK

Tipo de cifrado

AES, TKIP

Parametros del puerto serie

Tipo de puerto serie

RS485

Tipo de interfaz

Blogues de terminales de tipo tornillo

velocidad en baudios

1200~115200 (velocidad en baudios predeterminada: 9600)

Formato de comunicacién

Predeterminado: 8 bits de datos, 1 bit de parada, sin paridad (configurable)

Distancia de transmisién

Distancia méaxima 1200 metros; cuanto mayor sea la tasa de baudios, menor sera la distancia.

Parametros eléctricos

Fuente de alimentacion

LORA-SDO: 20~28 VCC, con proteccién de conexién inversa

LORA-SA2: 100~250 V CA
LORA-SA3: 100~420 V CA

Consumo de energia

El maximo es de unos 30.000.

Nivel de proteccién EMC

IEC 61000-4-2 ESD: +4 kV para contacto, +8 kV para aire; IEC 61000-4-4 E

FT: 2 kV

ambiente

Temperatura de funcionamientq

-10°C~+50°C

Temperatura de almacenamientp

- 20°C~+70°C

estructura

Meétodo de instalacién

Riel DIN de 35 mm

tamafio

72 x 88 x 59 mm (largo x ancho x alto, sin incluir antena ni bloques de terminales)

Interfaz de antena

Conector hembra SMA (rosca externa, orificio interno, impedancia 500)

Manual del usuario de IoT-Wxx Series Cloud IO
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2.2 Dimensiones de instalacién

72
|V N
__I€ il "
x BB{7:mm
IM  INO INL IN2 IN3 B- A+
Yk =2 = AMSAMOTION
WEBILI/OEER  Avsawon
IOT-WD0-8DM
— HREH
88 MAHE | 20~28VDC
- WAL | WIFGEE
TheeS% | DI 4x24VDC DR 4xRLY
NE)D COMO0 NFD NO1 CDAMl NFI N(EQ CIEMZ NE:Z N(EB CqMS Nf.?n - l I.
¥

a_»

Figura 2.2 Dimensiones de los médulos de la serie IOT-Wxx

2.3 Descripcién de la interfaz

Definicién de terminal

Funcién nombre ilustrar

24 V - Al utilizar la serie LORA-SDO, se utiliza el terminal positivo de la fuente de alimentacion de 20~28 VCC.

- Para la serie LORA-SA2, el cable de corriente L corresponde a una fuente de alimentacién de CA de 100 a 250 V CA. Para

- la serie LORA-SA3, el cable de corriente L corresponde a una fuente de alimentacién de CA de 100 a 420 V CA.

fuente de alimentacion 0 V
= Al utilizar la serie LORA-SDO, se utiliza el terminal negativo de la fuente de alimentacion de 20~28 VCC.

- Para la serie LORA-SA2, el cable neutro (N) es para una fuente de alimentacién de 100 a 250 V CA. Para la
norte

- serie LORA-SA3, el cable neutro (N) es para una fuente de alimentacién de 100 a 420 V CA.

3 Educacion fisiga  Toma de tierra

A+ RS485 A+
B- RS485 B-

puerto serie

1 millén terminal comtn del canal de entrada digital
entrada digital
INO-IN3 Canales 0-3 (entrada digital)
N CO' N C3 Contactos normalmente cerrados de los canales de salida del interruptor 0-3
Salida de conmutacién CO M O'CO M 3 Terminal comun para los canales de salida del conmutador 0-3 (cada canal es independiente)
N OO' N 03 Contactos normalmente abiertos de los canales de salida del interruptor 0-3
1 millén Terminal comun del canal de entrada analdgica
Entrada analégica
AIO-AI3 Canales 0-3: Canales de entrada analdgica (voltaje 0-10 V, corriente 0-20 mA)

Manual del usuario de IoT-Wxx Series Cloud IO
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CO M O'CO M 3 Terminal comun del canal de salida analégica
Salida analégica OV0-0V3 Canales 0-3: Salida de voltaje analégica (0-10 V)
0I0-01I3 Canales 0-3: Salida de corriente analdgica (0-20 mA)
Reiniciar Mantenga presionado el boton hasta que la luz SYS deje de parpadear y se quede fija. Luego, suéltelo para restablecer los para del médulo. Los para p de fabrica se mfiestran en la Tabla 4.7.1.
botén
TO-T3 Control de apertura y cierre del canal de salida del interruptor, compatible con tres modos

luces indicadoras

Funcién nombre Descripcién de la funcién

Luz intermitente alternada de 0,5 segundos encendida y 0,5 segundos apagada: El médulo se comunica con normalidad. Parpadeo

rapido: Error de red; es decir, el modulo no se ha conectado al punto de acceso con el nombre y la contrasefia especificados. Un

parpadeo por segundo: El médulo esta conectado al punto de acceso, pero no al servidor AimoXun.

Luces indicadoras del sistema SISTEMA - Doble parpadeo por segundo: El dispositivo conectado al puerto serie del médulo no ha respondido.

Tres destellos por segundo: error de comunicacion MQTT

Siempre activado: Error de modulo

= Apagado: Médulo apagado

Salida de conmutacion Siempre encendido: el canal de salida digital correspondiente estd habilitado.

TO~T3

luces indicadoras Apagado: El canal de salida digital correspondiente esta apagado.

II1. Preparacion para el uso
3.1 Modo WIFI

El médulo admite los modos Wi-Fi AP y STA. El modo AP solo se utiliza para configurar los pardmetros del médulo; este genera un disipador de calor AP al encenderse.
El nombre del punto de acceso es una combinacién de AMX y un niimero de serie numérico de 16 digitos, y la contrasefia es 12345678; el modo STA también se puede configurar con parametros, pero se utiliza principalmente para la conexion.

La red externa permite que el médulo acceda al servidor MQTT de Aimoxun, lo que habilita funciones como E/S en la nube y adquisicién de datos en la nube.

|— — — MR — — —

—

FIEHEER—AP
(55284 N APLATEERSTRRIIP)

EFEENSETEY
Sl

STAER E I I! HEK — HHE

|

AP ey — =
(BSEZER TR ﬁg'x%ﬂég NER L

WU ZER)  (AIOT_WORKS)

|

|

|

|

= 5=
I

Figura 3.1 Aplicacién de los médulos de la serie IOT-Wxx en modo WIFI
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3.2 Red de distribucién

3.2.1 Configuracioén de red a través de computadora

1) EBRREREMLE

El ordenador puede conectarse de dos maneras. La primera es a través del punto de acceso del médulo. El nombre de este punto de acceso esta grabado en una etiqueta adhesiva en la carcasa (la

contrasefia es 12345678), como se muestra en laimagen a continuacion: "AMX-FFFF000000001003".

& WLAN a

R | AMX-FFFFO00000001003§ (0]
7 Internet, =%

El segundo método implica que el médulo se conecte exitosamente a un dispositivo AP con el nombre de punto de acceso y la contrasefia especificados (ambos son AMX666 por defecto), es decir, un enrutador o punto de

acceso movil, y luego la computadora se conecta al mismo dispositivo AP.Se puede acceder a través de WIFI o cable Ethernet.).

La diferencia entre el primer y el segundo método es que si la computadora no est conectada a Internet a través de una conexién por cable, no podré acceder a Internet después de utilizar el primer método.

2) HENSHEERR

Abra su navegador, introduzca la direccion IP del modulo en la barra de direcciones y pulse "Intro" para acceder a la pagina web. Como se muestra en la imagen a continuacion, si su ordenador es el descrito anteriormente...
El primer tipoSi el punto de acceso AP propio del médulo esta conectado a la computadora, ingrese la direccién IP estatica.192.168.1.13",En el caso deEl segundo tipoConexién de ordenador y médulo
Para el mismo tema candente, complete el espacio en blanco.Direccién IP asignada al médulo por el punto de accesoComo se muestra en la imagen a continuacion, "192.168.4.34".

Nota: Si la luz SYS parpadea rapidamente o no se encuentra contenido IP después de ingresar a la pagina web en el primer método (STA) cuando esta en modo IP automatico, significa que el médulo no esta conectado al punto de acceso especificado.

x|+

Dugiesss O st Dz © sres

WIFIZF mit &

BRI | FFFFO00000001001 A

MAC: | 34:5F:45:88:FF:74

(STA)IP: |[192.168.4.15 | |

FRAsHD: | 255.255.255.0 |

RO | 192.168.4.1 |
DHCP: @Bsip OFship

Manual del usuario de IoT-Wxx Series Cloud IO
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3) EEERRER

Como se muestra en la imagen a continuacién, ingrese el nombre y la contrasefia especificados por el usuario en los cuadros de entrada "Nombre del punto de acceso" y "Contrasefia del punto de acceso” en la pagina web "Configuracion de parémetros".2,4 GHz caliente

puntolngrese la informacién, luego haga clic en el botén “Guardar y reiniciar” y espere a que el médulo se reinicie para que la informacién del punto de acceso configurado surta efecto.

WiFiBEF x +
& C O 8 192168113
Ougesss O Frbs DA © srmk

WIFIZF=mBCE

SHEE || &t

FBIS: | FrFFo00000001003

MAC: BO:A7:32:54:AA:18

(STA)IP: | 192.168.4.34 |

FRIEE: | 255.255.255.0 |

R | 19216841 |
DHCP: e&zipoFaip

Hhemda iR | AMSAMOTION-A |

e | |

ST Sl )
Qe [ o ]
@ o]
@ o]
as [ o |

3.2.2. Configuracién de red a través del teléfono mévil

1) FHEE WIFI

Aligual que las computadoras, los teléfonos méviles pueden conectarse de dos maneras. En este caso, nos conectamos al punto de acceso del médulo, como se muestra en la figura a continuacion.

11:46 ORI T

< WLAN =
WLAN @)

[E=3E

ERERE

= |AMX-FFFF---000001003 (24c|

Es importante tener en cuenta que, dado que el punto de acceso del médulo no permite el acceso a internet en el teléfono, es posible que en ocasiones este le solicite cambiar a otra red. Esto no se debe a la sefial del médulo.

No, usted puede optar por cancelar.

Manual del usuario de IoT-Wxx Series Cloud IO
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BEEERERIEWLAN

7] “AMX-FFFF000000001003" [ &
BRE, REATREMETREBF
BIREE?

g

2) ENSHEENR

Abra su navegador, introduzca la direccién IP del médulo en la barra de direcciones y su teléfono se conectara al punto de acceso del médulo. Introduzca "192.168.1.13" y acceda a la pagina web.

11:43 BN T E

<(ofEimm] ¢ oA

3) EEERRER

La pagina web se ve igual en el mévil y en la computadora. Introduce la informacién del punto de acceso de 2,4 GHz en los campos de nombre y contrasefia y haz clic en "Guardar".

Los cambios tendrén efecto después de hacer clic en el botén "Guardar y reiniciar".

11:42 SR TS E 4

[0 WiFi B2 C

WIFIZF=mEE

FEFIS:  FFFFO00000001003 ATEM
MAC: BO:A7:3254:AA18
(STA)IP: | 192168.4.34
FRIMEE: | 255.255.255.0
R | 192168.4.1

DHCP: @®@&#@ip O Faip

MEBT: | AMSAMOTION-A4

e 76
B R (1)
Qo BT 0
a1 E#ES W 1]
Q2 BwEs 0
Q3 s 0
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3.3 Dispositivo de encuadernacién

Antes de utilizar la funcién de nube de productos, debe vincular el nimero de serie del médulo a su cuenta de usuariblay dos métodos de enlace: uno es a través de AIOT_WORKS en una computadora.

Existen dos métodos: vinculacion por software y vinculacién mediante el miniprograma de WeChat "Xiao Ai Cloud Manager". Ambos métodos tienen el mismo objetivo; solo difieren las herramientas operativas.

Los métodos son diferentes.

El ndmero de serie del médulo es un nimero de 16 digitos que representa el punto de acceso del médulo, como se muestra en la imagen a continuacién. Puede obtenerse rapidamente haciendo clic en el botén "Copiar” de la pagina web.

@ 192.163.1.13

FHISERR !

3.3.1 Enlace mediante AIOT_WORKS

1) RERE

Abra el navegador de su computadora y acceda al sitio web de Amsamotion (www.amsamotion.com). Descargue el software desde el Centro de descargas - IoT - Serie Cloud IO.

La instalacion del software es muy sencilla; sélo siga las instrucciones hasta que se complete la instalacion.

2) KSER

Después de abrir AIOT_WORKS, primero ingrese el nombre de usuario y la contrasefia con los que se registré y luego inicie sesién.
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3) BEIRE

Como se muestra en laimagen a continuacién, después de iniciar sesion, seleccione la interfaz "Administracién de dispositivos"”, haga clic en "Agregar dispositivo", ingrese el nimero de serie del médulo en el cuadro de entrada y luego haga clic en "Aceptar".

Puede vincular el dispositivo y la cuenta de usuario configurandolos.
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4) PBEMTH

Tras la vinculacion, el icono del dispositivo aparecera en las secciones "Cloud I0" y "Cloud Collection". El nombre del dispositivo se mostrara como un niimero de serie tras la vinculacién, como se muestra a continuacion.

Como se muestra en la figura.
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5) BHgERM (B

Como se muestra en la imagen a continuacion, seleccione el dispositivo cuyo nombre desea cambiar en la seccién "Cloud I0" o "Cloud Acquisition”, luego haga clic derecho para que aparezca una ventana emergente.

Haga clic en el botdn "Cambiar nombre del dispositivo", ingrese un nuevo nombre personalizado en la ventana emergente y haga clic en Aceptar.
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Como se muestra en laimagen a continuacién, el nombre del dispositivo es “IOT-Wxx-8DM", que utiliza el nimero de modelo del producto, pero el contenido actual del dispositivo todavia se muestra utilizando el nimero de serie.
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3.3.2 Vinculacién a través de Xiao Ai Cloud Manager
-+ — =
1) FIANERER

Como se muestra en laimagen a continuacién, haga clic en la barra de busqueda en la esquina superior derecha de la pagina de inicio de la cuenta oficial de WeChat de Aimo Xun.
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Introduce "Xiao Ai Cloud Manager" en el cuadro de bisqueda y haz clic en el botdn de busqueda. A continuacion, selecciona el miniprograma Xiao Ai Cloud Manager para abrirlo.

19:28 [ - BT RT] 97 |
| nezgx| —— 8

28 wm x=E BHE BRF 3

i3

Jjn

NEEER-KS E£5

R NEEER
! )RR b
~= URAMBHMIA

Manual del usuario de IoT-Wxx Series Cloud IO



AMSAMOTION®
Y ER

2) KSEER

Después de ingresar al miniprograma Xiaoyi Cloud Manager, haga clic en el botén "Ir a la pagina de inicio de sesién" en la pagina del dispositivo.
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A continuacin, inicie sesién con su nombre de usuario o nimero de teléfono mévil en la pagina de inicio de sesién.
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3) BEIRE

Como se muestra en la imagen a continuacién, regrese a la pagina del dispositivo y haga clic en el signo "+" en la esquina inferior izquierda. Luego, en la ventana emergente para agregar métodos, seleccione el bot6n para ingresar el nimero de dispositivo.
- 0.20 56 56
19:33 R T €

2% e | @

et il

BREASRE e
Luego, en la pagina Agregar dispositivo, ingrese el nombre del dispositivo (personalizado) y el SN (es decir, nimero de serie) y haga clic en Confirmar adicién.
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Después de una vinculacién exitosa, como se muestra en la imagen a continuacién, haga clic en el bot6n Atrés para regresar a la pagina del dispositivo.
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Como se muestra en la imagen a continuacién, el dispositivo con el nombre del dispositivo y la informacion del nimero de serie ingresados anteriormente aparecié en la pagina del dispositivo, completando asi el proceso de vinculacién del dispositivo.
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1V. Funciones del producto
4.1 Entrada/salida digital y analégica
4.1.1 Entrada/Salida digital
El médulo IOT-Wxx-xDM puede soportar la adquisicién de sefiales de conmutaciéon DC24V de interruptores pulsadores, interruptores de proximidad, relés, etc.
La funcién de salida de conmutacién del médulo puede admitir el control de dispositivos de conmutacién de CAy CC, como vélvulas solenoides, contactores y relés.
1) FXREBRNELIREA
La sefial de entrada digital admite entrada de voltaje positivo/alto de CC (CC 20 ~ 28 V) o voltaje negativo/bajo.
Cuando la entrada es positiva/activa alta, el terminal comun de entrada 1M se conecta a la fuente de alimentacién negativa y el terminal de entrada se conecta a la sefial de entrada correspondiente;

Cuando la entrada es negativa/baja activa, el terminal comun de entrada 1M se conecta a la fuente de alimentacion positiva y el terminal de entrada se conecta a la sefial de entrada correspondiente.

L 1M
. INO
< IN1
% IN2

=" IN3 FXERNPTT

2) AXERHELIRA

El tipo de salida del interruptor del médulo es relé, por lo tanto, la sefial de salida admite una entrada de CA 220V o CC 24 V.

Cuando el terminal de salida comin COM esta conectado al terminal negativo de la fuente de alimentacién (N en CA), un extremo de la carga esta conectado al terminal positivo de la fuente de alimentacion (L en CA) y el otro extremo esté conectado a NO.

O NC;

Cuando el terminal de salida comin COM esta conectado al terminal positivo de la fuente de alimentacién (L en CA), un extremo de la carga esta conectado al terminal negativo de la fuente de alimentacién (N en CA) y el otro extremo esté conectado a NO.

O Carolina del Norte.
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4.1.2 Entrada/Salida analégica

El médulo IOT-Wxx-xAM admite entrada y salida de 0-10 V 0 0-20 mA (correspondiente linealmente a valores digitales de 0-4000) y admite la adquisicién de datos de transmisores de temperatura.

Sensor de presién, COzLos sensores se utilizan para controlar e iniciar dispositivos como valvulas reguladoras y convertidores de frecuencia.

El diagrama de cableado para sefiales de entrada analégicas se muestra a continuacion.
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4.2 Funcién de control remoto

La funcién de control remoto es aplicable a los médulos de entrada de conmutacion de la serie IOT-Wxx-xDM. Se refiere a la funcién que se muestra en el panel del miniprograma o en el ordenador host AIOT_WORKS.

El estado de entrada y salida digital adquirido se actualiza mediante las luces indicadoras y los interruptores del panel, o el estado de la salida digital se controla mediante los interruptores del panel.

4.2.1 Control remoto a través de AIOT_WORKS

Como se muestra en laimagen a continuacién, expanda la lista Cloud IO en la interfaz " inis i6n de dispositi , seleccione el di: itivo en linea que desea controlar de forma remota y luego cambie la funcién del dispositivo a control remoto.

Para seleccionar la funcién, haga clic en “Configuracién Panel de control” para seleccionar el panel de control remoto.
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Como se muestra en la imagen a continuacién, haga clic para seleccionar su apariencia preferida de la lista emergente de apariencias del control. Una vez confirmada, se usard como panel de control al usar el control remoto.
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A continuacion, una vez que aparece el panel de seleccién de usuario en el drea del panel de control y el dispositivo esta en linea, se puede leer el estado de entrada/salida para activar y desactivar el estado de salida.
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4.2.2 Control remoto a través de Xiao Ai Cloud Manager

Abra Xiaoyi Cloud Manager y haga clic en el botén "Detalles” del dispositivo que desea controlar de forma remota en la pagina del dispositivo.
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Como se muestra en la imagen a continuacién, en la ventana de detalles del dispositivo, seleccione la pagina de datos basicos, elija el control remoto como la funcién del dispositivo y luego haga clic en el botén "Cambiar plantilla”.
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Desliza el dedo hacia la izquierda y hacia la derecha en la pantalla para hojear las paginas y seleccionar la apariencia del panel que prefieras. Después de hacer clic en "Predeterminar”, haz clic en "Entrar" en la ventana emergente para acceder directamente a la configuracion.

Pantalla en ejecucion.
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Como se muestra en laimagen a continuacién, también puede seleccionar el botén del panel del dispositivo en linea correspondiente en la ventana de detalles del dispositivo para abrir la pantalla en ejecucién.
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Una vez que el dispositivo esté en linea y se muestre la pantalla de ejecucién como se muestra en la imagen a continuacién, puede leer el estado de entrada/salida y cambiar el estado de salida.
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4.3 Funcién de control mutuo

La interoperabilidad se refiere a la sincronizacién remota del estado de entrada de un médulo con el estado de salida de uno o més médulos del mismo tipo de E/S. Requiere...

Para establecer una configuracién de control mutuo utilizando la computadora host AIOT_WORKS, consulte la figura a continuacion.
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Como se muestra en la figura a continuacién, en la configuracién de control mutuo, arrastre el punto de entrada del dispositivo que necesita ser controlado mutuamente al punto de salida y guarde para establecer la relacién de control mutuo.
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4.4 Funcién de temporizador

La serie IOT-Wxx-xDM de médulos de salida digital admite funciones de temporizacién para sus canales de salida digital, incluida la retencion de salida, la activacion del temporizador y la operacién del temporizador.

A continuacién se explican las tres funciones del cambio de tiempo.

4.4.1 Descripcién de la funcién del temporizador

1) WHERR

La funcién de retencién de salida significa que el canal de salida permanece en un estado alto (encendido) o bajo (apagado) segun lo especificado por el usuario durante un tiempo establecido antes de volver a su estado original.

2) ERfRE

La funcién de activacién temporizada permite a los usuarios configurar hasta 4 intervalos temporizados, basados en el formato de 24 horas (HH:MM) de la hora de Beijing (UTC+8).

El temporizador tiene formato de hora y minutos (por ejemplo, 14:30), y cada grupo de temporizadores tiene una hora de inicio y una hora de finalizacién.La hora de inicio de cada grupo debera ser anterior a la hora de cierre.La hora de inicio

Al finalizar el tiempo, el canal de salida correspondiente se activard y, al finalizar el tiempo, se desactivara. Este proceso se repite diariamente.

3) ERENE

La funcién de alternancia temporizada consiste en alternar periédicamente el estado del canal, deteniéndose tras un nimero especifico de ciclos. Esta funcion esté relacionada con el tiempo de intervalo y la onda cuadrada.

Los parametros relacionados con la cantidad, la retencion de datos en estado de apagado y otros tres pardmetros son:

OEILENE

Es decir, tras cada cambio de estado, el siguiente cambio ocurrira transcurrido un tiempo determinado. La unidad de tiempo son segundos.

Qi KRB E

Se refiere al nimero total de cambios. Un cambio ocurre cuando el estado de salida cambia de "activado" a "desactivado” o de "desactivado” a "activado".Una cantidad de 0 indica un cambio continuo..

P BRE

Cuando el conteo de ondas cuadradas es 0, la retencién de apagado es efectiva. Si la retencién de apagado esté configurada como "No", el médulo no conservara el conteo de ondas cuadradas después de un corte de energia y un posterior encendido.

Voltear, cuando se configura en "Si", seguira volteando continuamente.

4.4.2 Configuracién de un temporizador a través de AIOT_WORKS

En la interfaz "Administracién de dispositivos", expanda la lista E/S en la nube y seleccione el dispositivo en linea al que desea aplicar la funcién temporizada. A continuacién, cambie la funcién del dispositivo a un puerto personalizado.

27
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Para acceder a la funcién, haga clic en el botén editar del puerto que desea cronometrar y apareceré una ventana de configuracion.
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1) WHERR

Como se muestra en laimagen a continuacién, después de seleccionar "Retencién de salida" en la ventana emergente, puede configurar el tiempo de retencion de salida (rango 1-65535, unidad: segundos) y el valor de salida (estado).

emitira if i el valor de salida e iniciara el temporizador de retencién (con cada clic).

(Estado), haga clic en Aceptar para salir de la ventana emergente de configuracién. Al mismo tiempo, el canal de salida corr

(Se confirma que todos los temporizadores se reiniciaran).
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Tras salir de la ventana emergente para configurar el temporizador, apareceré un nuevo botén "Enviar" en el area de configuracién del canal correspondiente en el ordenador host. Cada clic también afectara al canal correspondiente.

El canal de salida emitird inmediatamente el valor de salida y reiniciaré el temporizador de retencién.
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2) ERfRE

Como se muestra en laimagen a continuacién, tras seleccionar "Disparador temporizado” en la ventana emergente, haga clic en "Agregar temporizador" para agregar cuatro temporizadores. Haga clic en "Aceptar" en el paso 6 para salir de la configuracion.

Aparecera una ventana emergente y la configuracion del disparador temporizado para el canal correspondiente se enviara al médulo y surtiré efecto. El sistema lo activaré cuando llegue la hora establecida.
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3) ERER

Como se muestra en laimagen a continuacion, en la ventana emergente, seleccione "Timed Flip" para configurar el intervalo de tiempo (rango 1-65535, unidad: segundos) y el nimero de ondas cuadradas (rango...).

(0-65535), después de hacer clic en Aceptar, salga de la ventana emergente de configuracién y, al mismo tiempo, la configuracién de inversién temporizada del canal correspondiente se enviara al médulo y tendra efecto.
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Como se muestra en la figura a continuacién, cuando el nimero de ondas cuadradas es 0, es decir, sigue girando, puede elegir si el médulo continda girando después de un corte de energia y una restauracion de la energia.
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4.4.3. Configurar un temporizador mediante Xiaoyi Cloud Manager

Abra Xiaoyi Cloud Manager y haga clic en el botén "Detalles" en la pagina del dispositivo en linea que requiere la funcién de temporizador.
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En la ventana de detalles del dispositivo, seleccione la pagina de datos basicos y elija el control remoto como la funcién del dispositivo.
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Luego, seleccione la pagina de configuracion del puerto, haga clic en el bot6n editar del puerto que necesita cronometrarse para que aparezca la ventana de configuracién.
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1) WHERR

Como se muestra en laimagen a continuacién, después de seleccionar "Retencién de salida" en la ventana emergente, puede configurar el tiempo de retencién de salida (rango 1-65535, unidad: segundos) y el valor de salida (estado).

(Estado), haga clic en Aceptar para salir de la ventana emergente de configuracién. Al mismo tiempo, el canal de salida corr

(Se confirma que todos los temporizadores se reiniciaran).

33

emitira if i el valor de salida e iniciara el temporizador de retencién (con cada clic).
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Después de configurar la salida para que persista y salir de la ventana emergente, aparecera un nuevo botén "Enviar" en el rea de configuracién del canal correspondiente de la pagina de configuracion del puerto, y cada clic tendra el mismo efecto.

Esto hard que el canal de salida correspondiente emita inmediatamente el valor de salida y reinicie el temporizador de retencién.
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2) ERR

Como se muestra en la imagen a continuacién, después de seleccionar "Disparador temporizado" en la ventana emergente, puede agregar cuatro temporizadores haciendo clic en "Agregar temporizador”.

Bia) K& R{E

En la ventana emergente para agregar un temporizador, configure un conjunto de horarios de encendido y apagado, haga clic en Aceptar para guardar y regresar.

&

i 110 7E B
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18] R ER,
FERTER ST
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\&]

20:38

BYiH faE

Tras agregar el temporizador correctamente, haga clic en "Aceptar" para salir de la ventana emergente de configuracién. Simultaneamente, se enviara al médulo la configuracion del disparador del temporizador para el canal correspondiente y comenzard la generacién.

El efecto se activara una vez transcurrido el tiempo establecido.
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Como se muestra en laimagen a continuacién, después de seleccionar "Alternar tiempo" en la ventana emergente, puede configurar el intervalo de tiempo (rango 1-65535, unidad: segundos) y el nimero de ondas cuadradas (rango...).

(0-65535), después de hacer clic en Aceptar, salga de la ventana emergente de configuracién y, al mismo tiempo, la configuracién de inversion temporizada del canal correspondiente se enviara al médulo y tendra efecto.
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Como se muestra en la figura a continuacién, cuando el nimero de ondas cuadradas es 0, es decir, sigue girando, puede elegir si el médulo continta girando después de un corte de energia y una restauracion de la energia.
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4.5 Adquisicion de datos Modbus

Ademas de recopilar su propia E/S, el médulo también puede conectarse a un esclavo MODBUS RTU a través de un puerto serie R5485 y agregar informacién a la computadora host AIOT_WORKS.

Agregue un dispositivo de puerto serie, configure los pardmetros del puerto serie y establezca...Maximo 50Las variables MODBUS RTU le permiten vincular controles y variables en la pantalla de edicién de configuracion de la nube.

La vinculacién de cantidades permite monitorear los datos de la estacion esclava.

4.5.1 Agregar variables

La adicién de variables solo se puede realizar en la computadora host AIOT_WORKS, lo que se explicara a continuacion.

1) AMBOKRE

Como se muestra en laimagen a continuacién, en la interfaz "Administracion de dispositivos”, expanda la lista de adquisicién de datos en la nube, seleccione el dispositivo al que desea agregar variables y luego haga clic en la opcion "Puerto serie” que aparece a la derecha.

Haga clic derecho en el icono y luego haga clic izquierdo en el botén "Agregar dispositivo" que aparece en la ventana emergente.

37

Manual del usuario de IoT-Wxx Series Cloud IO



AMSAMOTION®
Y ER

AMSAMOTION™
TR A

AlIQT Works

LI ICCID:
FFFFOO0O000001003 FFFFDOOO(L

g w2 LT > =0 3

s , ORIEE O HRINGE"
[ niege TES
@ | =%% e

A=

1OT-W20e-80M

EREEES |

OEPRFINEENNRE

- G Rl3R

2) FEBROSH

Tras completar el paso anterior, apareceré la siguiente ventana con la configuracién de los pardmetros del puerto serie. Seleccione Modbus y RTU para la marca y el modelo del dispositivo.
El nombre debe ser fécil de recordar; la velocidad en baudios, los bits de datos, los bits de parada y las configuraciones de suma de comprobacién de datos en la configuracién de comunicacién deben ser los mismos que los de la estacién esclava Modbus RTU real.

El periodo de tiempo de espera de respuesta es el periodo de tiempo de espera durante el cual la estacién esclava no responde, y su rango de configuracién es 100-65535 (unidad: ms); el intervalo de consulta minimo es el periodo de tiempo de espera después de que el médulc
Después de que la estacion esclava responde, el intervalo para enviar el siguiente mensaje de recopilacién de datos se establece en un rango de 10 a 65535 (ms); el intervalo de informe es el tiempo entre la recopilacién y la transmisién de datos del puerto serie.

Elintervalo en el que se informan los datos variables del conjunto al servidor AimoXun, con un rango de configuracion de 1 a 65535 (unidad: segundos).
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Tras completar la entrada de parémetros opcionales para el nuevo puerto serie y hacer clic en "Aceptar", el dispositivo de puerto serie "MB" afiadido aparecera como se muestra en laimagen a continuacion. Al hacer clic derecho en su érea podra...

Para restablecer el puerto serie.
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3) AMEE

Como se muestra en laimagen a continuacién, seleccione el dispositivo de puerto serie y haga clic en el botén "Agregar”.
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A continuacion, en la ventana emergente con informacién bésica sobre la configuracion de las variables, el significado de cada pardmetro es evidente por su nombre y no se detallara en el manual. Haga clic en Aceptar.

Luego agrega variables.
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Después de agregar todas las variables requeridas yEquipos en linealLuego, haga clic en el bot6n "Enviar", como se muestra en la imagen a continuacién. Un mensaje indicaré que el envio se realizé correctamente y se enviaran los pardmetros del puerto serie y los datos afiadid

Las variables se envian al médulo y surten efecto después de que el médulo se apaga y se reinicia.
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5) BERASESH

Consulte el capitulo 5.

4.5.2 Funcién de alarma de datos

La funcién de alarma se utiliza para detectar cuando el valor de la variable alcanza el valor de alarma establecido y enviar la informacién de alarma a la cuenta oficial de WeChat para que los usuarios puedan estar informados de las anomalias del equipo de manera oportuna.

La funcién de alarma debe configurarse Unicamente en el equipo host AIOT_WORKS, como se explicard a continuacion.

1) BUBKRA

Como se muestra en laimagen a continuacion, en la interfaz "Administracion de Alarmas" del host AIOT_WORKS, seleccione la pagina "Contactos de Alarma" y haga clic en el boton "Agregar”. En la ventana emergente...

Complete la informacién de la persona que llama en la ventana, principalmente el nombre y el nimero de teléfono de la persona que llama, luego escanee el cédigo QR con WeChat para vincular la cuenta oficial de Aimoxun, y luego...

La alarma se enviard a su cuenta de WeChat vinculada a través de la cuenta oficial de WeChat de Aimoxun.
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2) REHEEKRA

Como se muestra en laimagen a continuacién, en la interfaz "Administracion de dispositivos", seleccione el dispositivo con variables que necesitan activar una alarma en la lista de recopilacién de datos y luego haga clic en "Configuraci6n de alarma del dispositivo".

El botén abrira una ventana de configuracion de alarmas. Los pasos principales son seleccionar el contacto que se vinculara al dispositivo en "Nombre del contacto" y seleccionar la cuenta oficial de WeChat como método de envio.

Luego haga clic en Aceptar para guardar.
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La configuracién de alarmas para las variables puede realizarse al agregarlas o después de agregarlas. Las alarmas deben agregarse después de agregar las variables.

Para configurar, haga clic en "Detalles" en la fila de la variable donde desea agregar una alarma, como se muestra en la imagen a continuacién. Se abriré la ventana de configuracién de variables.
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Como se muestra en laimagen a continuacién, en la ventana emergente de configuracion de variables, seleccione la ventana "Configuracién de alarmas". Los principales elementos de configuracion son las reglas de alarma, los valores de alarma y el contenido de la alarma.

El ejemplo utiliza la variable coil2 para agregar alarmas. Al ser una variable booleana, las reglas de alarma del ejemplo solo seleccionan "Activar" y "Desactivar".

El valor de la alarma solo debe completarse cuando no es de tipo booleano; el contenido de la alarma se puede completar con cualquier contenido seguin las necesidades reales; ademas, la persona de contacto de la alarma y el método de envio estan determinados por...

Como el dispositivo estaba vinculado a un contacto en el paso anterior, este se generé automaticamente.
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4) REFEREK

El siguiente diagrama simula un esclavo Modbus RTU conectado a un puerto serie. Como se muestra en el diagrama, el valor de la variable de alarma coil2 ya es el valor de la alarma.
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Se activara una alarma cuando una variable cambie de un valor sin alarma a uno con alarma. Como se muestra en la imagen a continuacion, la cuenta de WeChat vinculada a la alarma aparecera en la interfaz de chat.

Con respecto a las notificaciones de alarma de los dispositivos Aimoxun, haga clic en los siguientes pasos para ver la informacién de alarma especifica (también puede verificarla en la ventana "Enviar mensaje” de la cuenta oficial de Aimoxun WeChat).
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4.6 Funcion de alarma de corte de energia

Después de que el usuario crea un contacto como se describe en la seccion 4.5.2, se enviara una notificacién de alarma de falla de energia a través de la cuenta oficial de WeChat cuando el médulo pierda energia.
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4.7 Funciones de los botones

4.7.1 Bot6n de reinicio

Mantenga presionado el bot6n de reinicio hasta que el LED SYS deje de parpadear y se ilumine fijo después de 5 segundos. Suelte el botén y el médulo permanecera fijo durante otros 5 segundos, lo que indica que el médulo se ha reiniciado.

Los parametros del médulo se restauran a los pardmetros predeterminados de fabrica (como se muestra en la Tabla 4.7.1).

parémetro

ilustrar

Nombre del punto de acceso

AMX666

Contrasefia del punto de acceso

12345678

DHCP

Abierto

Modo botén

Modo de autoblogueo

Tiempo de trote (segundos)

0

Nimero de registros de adquisicion del puerto serie

Borrara 0

4.7.2 Botones de salida del interruptor

Tabla 4.7.1 Pardmetros predeterminados de fabrica

Para facilitar el control local oportuno de los canales de salida digital, los mddulos de la serie IOT-Wxx-xDM vienen con diferentes cantidades de interruptores.

Los botones del canal de salida, como los botones del interruptor 0 al interruptor 3 en el IOT-Wxx-8DM, admiten modos de funcionamiento momentaneo y de bloqueo automatico, que se explicaran a continuacion.

1) Rk

> BRI

El modo de autobloqueo es el ajuste predeterminado de fébrica. Cada vez que se pulsa el botén de salida, el estado del canal pulsado se alterna y se mantiene. Por ejemplo, si el estado del canal QO estd en el interruptor 0...

Antes de presionar el botén, estd apagado. Después de presionar el botén 0, cambia a encendido, y viceversa.

> REER

Cuando se presiona el boton de salida, el estado del canal se activara y se desactivara después de un tiempo de retraso (si se presiona el botén nuevamente antes de que se alcance el tiempo de retraso).

Presione la tecla para reiniciar el temporizador; el tiempo de avance es ajustable y varia de 0 a 60 segundos.

2) RAXE

Como se muestra en laimagen a continuacién, el cambio del modo del botén de salida del interruptor debe realizarse en la pagina web "Configuracion de pardmetros". Haga clic en el botén "Guardar y reiniciar", etc.

Los cambios tendrén efecto después de reiniciar el médulo.
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V. Uso de la configuracién de la nube

Al vincular variables al proyecto de configuracion de la nube a través de los controles de edicién del navegador, puede monitorear las cantidades analégicas y de conmutacion del médulo después de ejecutar el programa.

A continuacién se explica el uso de la configuracién en la nube para datos esclavos Modbus RTU conectados a través del puerto serie.

1) WEAS

Como se muestra en la siguiente figura, haga clic en el botén "Nueva configuracién de nube" en la interfaz "Configuracién de nube".
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A continuacion, se abrira automaticamente una ventana de edicién de configuracion en el navegador. Para crear una nueva configuracién, debe introducir el nombre de la configuracién, el nombre de la pagina, el tipo de pagina y el tamafio de la pagina.

Seleccione “pequefio” y luego haga clic en “Aceptar”, como se muestra en la imagen a continuacién.
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2) ARRBEBRR

Como se muestra en la siguiente figura, la pdgina web de edicién de configuracién se divide principalmente en cinco éreas.
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Para obtener instrucciones detalladas, consulte la seccién de ayuda en la esquina superior derecha.
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Como se muestra en laimagen a continuacién, después de seleccionar el control deseado, presione y mantenga presionado el botén izquierdo del mouse para arrastrar el control desde la biblioteca de componentes al lienzo.
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4) BEHER

Una vez colocado el control detras del lienzo, es necesario vincularlo a una variable. Como se muestra en la figura a continuacién, hay dos maneras de abrir la ventana de vinculacién de puntos de datos.
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Después de abrir la ventana de vinculacién de puntos de datos, como se muestra en la imagen a continuacién, primero seleccione el dispositivo por nombre del dispositivo y luego seleccione el punto de datos que se vinculara.

El dispositivo 10 en la nube que seleccionamos no solo tiene sus propios puntos de datos IO, sino también puntos de datos del dispositivo de puerto serie.
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Después de vincular todos los controles a los puntos de datos y organizarlos de forma visual, haga clic en el botén "Guardar” en la parte superior del lienzo para guardar la configuracién inmediatamente. Luego, haga clic en...

Ejecute el programa para monitorear las variables.

ronfiguration fd=" o 77 2 =0%
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Después de guardar la configuracién, como se muestra en la imagen a continuacién, puede actualizar la vista previa en la interfaz "Configuracion en la nube" de la computadora host AIOT_WORKS para ver la configuracién creada.

Luego puede volver a abrir el disefio de configuracién o la pagina web en ejecucién aqui.
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En la pagina de configuracion regular de la pagina de vista previa de configuracién de control interno de Xiaoyi Cloud Manager, las configuraciones establecidas también aparecen simultdneamente, pero solo las configuraciones se pueden abrir aqui.

La pantalla de ejecucion se muestra en la imagen a continuacién.
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